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INTRODUCCION. 

En los laboratorios eléctricos dedicados a pruebas, es 
necesario tener un control adecuado de los procesos que se 
efectúan en ellas, oara esto se debe contar con la 
información necesaria de los oarámet?:cs ir1rnortantes en forma 
oportuna y adecuada. con est8 información~ los responsables 
del desarrollo del proceso podrán decidir con oportunidad y 
acierto las acciones a tomar para mant~ncrlo dentro de los 
márgenes de operación correcta. 

A medida que los procesos d2 prucb~s cr8ccn en comp18jidad. 
la cantidad de inforn1ación q~e se ccoo considerar y estudiar 
aumenta c.-ápidamcnte hasta ll1::gat' a rebc:!.3"'.lt las capacidades 
de la comprensión del homhre. Para poder controlar estos 
procesos compleJO:::;~ se dr..:be contar con un medio pdra la 
adquisición de datos, su cl.JsJ.flcación, análJsis y 
almacenamlento, con el fin de rcn~e~ent3r los procesos de 
una manera fácilmente interpr~table por el operador de 
pruebas, la cual le a:r·ud.:.rá c.:-i l::i ' ... o:n~ de decisiones. 

Este medio de adquislclón, análisis, almacenamiento y 
presentac!.ó:i de d.Jto~. que t;..:;¡;;-;blÉ~n tit,nc la posibilidad de 
controlar el proceso, es un sisterna do au~om<ltiznci6n que 
actualmente zc i.;:.tJle::ient-J en ~,_1se de computadores, l::is 
cuales cornparten rec 1..;rsos e inform..Jción. 

Los procesos que cuentan con un sistcmu automatizado de 
operación parecen ser la alte~naciva óptjma a ~eguir en 
todos los casos, pero existen ra=oncs econ6~ic~s ~ado el 
costo de la tecnologia a emplear; por lo cual. este rnótodo 
de realt=a~~6~ ~~ ;~~~:~~~ =:~0 e~ c0~Lcctule en aquellos 
donde: La sc;ur!daJ d~ los op0rdJore~, la cx3ctitud en los 
datos a registr~r. :3 ?r~~i3ión en la secu~nc1a de 
ejecución, la posibilid2d de reconfiguración r~pida de sus 
partes, la señali:cción de las condiciones del circuito, 
etc •• son dctcrmin~ntes en el di2cíl~ del si~:c~3 p~:a la. 
ejecución del proceso. Dentro da estos siste:nas ~e 
encuentra el si:stem:J d•3 conttol ::;l!p.Jr';i::;orio y adq'...lisición 
de datos del Laborato:!o de ~!~3 Folc~c~:J ~:~jia 7~nsi6n Je 
la CFE. 

En los procesos automatizados, juegdn una parte importante 
las herramientas de oper~ción que se entreg~n al usuario 
final, es decir, la serie d~ manunlcs, dias~amas y 
recomendaciones que. debe con~iderar el personal que operará 
el sistema. Por lo anterior se planteó como objetivo de 
este trabajo, conocer el sistema automati~ado y documentar 
con manuales la operación del mismo. 
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En el CaPitulo uno: Se dan las generalidades sobre el 
Laboratorio de Pruebas de ~lta Potencia Media Tesi6n, su 
configuración fisica determinada en función del tipo de 
prueba~. la normatividad existente y una descripción de las 
secuencias de pruebas que se realizan en el laboratorio. 

En el Capitulo Dos: Se describe el sistema de 
automatización, asi corno los equipos (hardware}, y la 
arquitectura de los progra~as para el computador (software) 
que lo integran. 

En el Capitulo Tres: Se caracte~izan los tjpos de usudrios 
del sistema, se d3 una descr1p~i6n de la ooeración del mismo 
mediante ~cn~s '' las ca~3cteristicas ~e los comandos 
empleados en la ej ccuciór. de :-;.lgunos procesos. 

En el Capítulo cuatro: Se dF:.scriben los req~1erimientos del 
s¡.::-:c:::c .;:a::-3 elabora!'" los manuales de aceración, 
pcsr.ericrrr:ent.e se docun;~nto e2. ar.Slis:.~. k diseño, 
programación y para terrn:nar se d~scribe la operación del 
mismo. 

En el Capitulo Cinco: Se presentan los manuales de 
operación para cada tipo de usuario. 

Finalmente: Se dan las conclusiones y bibliografia. 
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CAPITULO l 

EL LABORATORIO DE ALTA POTENCIA MEDIA TENSION DE LA C.F.E. 

Los estudios que se realizan para la optimización y 
desarrollo de los pr0cescs de generación, :ransformaci6n. 
transmisión y distribución de cnergia eléctrica, tienen una 
gran importanci~, pues de ellos se desprende la utilización 
de nuevo:; m.Jl2i:i0lc.::; y ~q\li.f-'05 que perr.iiten re5ponder a las 
neccsid~dcs de expa:1sión de los procesos eléctricos, como es 
el ca::;o del crecirric·nto di:-iámico d2 las redes de transmisión 
quB mant::j .J.!1 c::diJ ve: rn·Jyores pc,tencias y tensiones. 

Estoa equipos debido a sus caracteristicas criticas de 
op'3raci6n, deben ::;cr p:-ob:;dos antes de su utilización o 
fabricación en serie, para comprobar su comportamiento 
correcto bJjo las co~d~cioncs reales con que trabajarán en 
el campo. 

Para rcali:cr las prueba~ a equi~os eléctricos, se diseñ6 y 
de~dCLul:6 e! L~t~~~t0r1n de Pru0bas de Alta Potencia-Media 
Tensión (1\P-M':'), qt;e se int.ccra como oarte de la~ 
ins t.<J.1 t.J.i.; ion os :ic.l L::!;;(i!_-;~ torio de~ Pruebas y Eñsayos de México 
(LA?EM) de la CFE, ubicado en Irapuato, Gto. 

El laboratorio de pruebas esta compuesto por una serie de 
instalaciones, que son las siguientes: 

El ci:cuito de pruebas de potencia. 

- Un conjunto de E.quipos para comando, sincronización y 
senalización. 

- Una serie de equipos para medición y registro (análogicos 
y digitales). 

- Un conjunto de instalaciones auxiliares como: circuitos 
de iluminación, circuitos de alimentación de corriente 
directa, sistemas de aire a presión, tratamiento de 
aceite, hexafloruro de azufre, etc. 
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EL LABORATORIO DE ALTA POTENCIA MEDIA TENSION DE LA C.F.E. 

Dentro del Laborntorio AP-MT, se realizan pruebas que por 
sus objetivos se pueden clasificar, en las siguientes: 

Investigación y Desarrollo: Se aplican a equipos 
eléctricos con el objetivo de estudiar el comportamiento de 
sus componentes y materiales ante e:ectos térmicos y 
dinámicos de corto circuito, en condiciones oexticulares de 
servicio, considerando su comoortamiento cOmo fuente de 
información para disenos o rcdiSenos de equipos. 

Prototipo y Aceptación: Se aplican a prototi.os para 
verificar su comportamiento bajo condiciones normalizadas o 
para la aceptación de un suministro, mediante el estudio de 
una muestra de éste. 

Otro objetivo d¿ las pruebas es conocer el desarrollo de 
fenómenos complejos, que aún no han sido estudiados 
completamente por técnicas de calculo, como es el caso del 
arco eléctrico de interrupción4 

En la Tabla No. 1.1 se lndica.n parte de las pruebas que se 
realizan en el laboratorio AP-MT, señalando las equipos en 
que se aplican. 

Para la realización de las oruebas 3e cuenta con una serie 
de equipos espe1=iales integfados en un circuito de potenc.!.a. 
Algunos de est.os equipos son: El Generador- de Corto 
Circuito. Trasformadcres de Corto Circuito, Sancos de 
Reactancias Limitado ras, Interruotor de aesoaldo, 
Dispositivo je Ci~rrc Sincronizado,~Sanco de Regulacl6r. de 
la Tensión Transitoria de Restablecimiento (TTR), C1=cuitc 
de Cargas, Seccionadores, etc., ~Je en conjunto nos 
proporcionan los siguientes parámetros de prueba: 

Potencia en corto circuito para 0.3 seg. ée 2250 MVA; 
tensión de 2.3 a 33 kV; corriente de 130 kA: frecuencias de 
16 2/3, 50, 60 Hz; car-ga capaClt.1.Vd d~ -~-t> :·r-:¡;.F.; ca=;¡~ 

inductiva de 24. J MVAR; carga resistiva de 24. 3 MW. 

Las magnitudes de los parámetros y métodos que se emplean en 
pruebas a equipos eléctricos y que ?ºr lo t3~to dett~r~inan 
en parte el dise~o del laboratorio. se tomaron de las Normas 
Nacionales e Internacionales tales como IEC, ANSI, NEMA, 
CCONIE, etc. 
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EL LABORATORIO DE ALTA POTENCIA MEDIA TENSION DE LA C.F.E. 

TI POS DE P!llJE8.i. / Cl!JETOS A P!IC!Wl 

' 5 6 7 8 g JO 11 12 

lntern.cciOO de corriente de corto circuito 

Cierra baJo corto circuito 

CoM~iCn y deseoncxiOn de 1 ine.ai 11n voc10 

lnterr1.«ión de corriente:; de .1ot:recarg.a 

rl 1 l x x j 1 .i 1¡ f ¡ 

Resistencia j los esf-.er:z01 ele-ctrodin.."m.1cos !! X ! X . 

Arco de .ootenc1 a 

ResDOCSta Wranu el corto circuito 

C:lcnt3iento 

3 ' 5 6 ) 8 10 11 12 

OBJE70S A PROBAR 

l. lntern:otores 7. Sooinos de bl"'""° 
2. fusibles ..i. Mr:tanct.u l 1•1tadoru 
3. C«ltactoros 9. S1steu de barres 
4. Socc1~res baje c"°r~ 10. ~lct 
5. eor..rtadorss 11. Transformadores de oorr icnte 
6. TransforaeOOr~ 12. Tableros bl i-

TABLA l .1 

Principáles Pruebas y Equipos a Probar 
en el Laboratorio AP-MT. 
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l,l EL CIRCUITO DE PRUEBAS. 

El circuito de pruebas (ver Figura 1.1.1) esta compuesto por 
un conjunto de equipos y elementos que tienen como objetivo 
proveer las altas corrientes y tensiones aplicables al 
Objeto Bajo ?rueba (OBP), asi como manejar las seftales 
provocadas por el fenómeno de la prueba. 

Los equipos se agruparon en áreas funcionales, como se 
ilustra en la Figura 1 .1. l, e individualmente tienen las 
siguientes funciones: 

Subestación (SE): Proporciona la energia necesaria para 
arrancar y excitar al generador. 

Generador (GEN): Se encarga de suministrar la tensión 
necesaria oara las pruebas, es~a ~ansión se 3decua ~or los 
restantes eiementos del circuito an~es de que se apli(rue al 
OBP. 

Primario de los Transformadores e Interconexión con el 
Generador (PTCC): Se encarga de cs=~3r el c1rcuito en el 
momento adecuado y establecer asi las condiciones de 
transferencia de potencia o abrirlo como medida de seguridad 
al concluir la prueba o al presentarse alguna condición de 
emergencia. 

Secundarlo de los Trasformadores (STCC): Tiene la función 
de pro•.:ec:- lo::; n.!.·1ele~ de tens tón requeridos al OBP. 

Reactancias Inductivas (XL): Se en~arg2 de limitar la 
corriente de corto circuito al valor fijado para la prueba. 

Tensión Transitoria de Restablecimiento ('l"rRl: Se encarga 
de regular el transitorio de tensión que se presenta por la 
apertura del OBP, en especial cuando se trata de 
interruptores. 

Pruebas (PBAS): Incluye las celdas y áreas ubicadas en el 
interior y exterior de las instalaciones, que se emplean 
para alojar el OBP y someterlo a las condiciones requeridas. 
También incluye el cuarto de control, desde el cual se 
programa y monitorea la ejecución de la secuencia de 
pruebas. 

l-4 
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EL LABORATORIO DE ALTA POTENCIA MEDIA TENSION DE LA C.F.E. 
El Circuito De Pruebas. 

Cargas (RLC): riene como 
resistivas, capacitivas e 
desarrollo de la prueba. 

objetivo fijar las cargas 
inductivas que se emplean en el 

Los equipos que const1 tuyen r:ada una de las áreas 
anteriores, tiene características de configuración y 
nperaci6~ especificas. A continuaci6n se darán algunas de 
ellas. par.a los equl.pos de mayor importancia de cada una de 
las áreas. 

Generador de corto circuito (GCC). 

El generador esta ubicado en el á=ea del generador y toma 
como alimentación la energia proporcionada por la 
subestación, para proveer la tensión necesaria en la 
realización de las pruebas. Esta tensión se determina de 
acuerdo a los parámetros de frecuencia. tensión y corriente 
de excitación, fases a utilizar e instante de 
sobrexcitación, to~os ellos se fijan externQmente. 

El GCC es una rnáqu ina rota. tor ia s incron-:i, de d 1 ser)o 
especial, cuenta con su propio sistc~a de control y 
protección, que en ca~o de eme~gcncia cnvia sc~ales para la 
desexc1taci6n de la máquina y desco~cxi6n de~ arrancador 
estático. Bajo estas condicionc3 la m~at1i~a frena perdiendo 
su inercia aproximad~mente en una hora. 

Interruptor de máquina (IM). 

EL interruptor de máquina c~ta ubicado en el área del ?TCC y 
tiene una función muy importante dentro de la operación del 
circuito de pruebas y en la seguridad de los elementos que 
la integran, se encarg3 de interrumpir el circuito cada vez 
que se presente un exceso de corrie:-ite o cu.:indo se cumple el 
tiempo fijado para la prueba. Adicionalmente i~pide la 
alimentación del circuito. cuando se detectan situaciones 
inseguras en la instalación ccr;;o. tener alguna puena de 
seguridad abierta, configuración de secc1onadores errónea, 
etc.. esta función forma parte de la segur:dad en la 
supervisión de pruebas. 

El IM es un dispositivo que ofrece máximas gurantias en su 
operación¡ ya que permite realizar maniobras que se encargan 
de la seguridad del equipo. Cuenta con reé2· .. ,Jores de 
protección que se calibran para inhibirse d·~rante la 
secuencia de prueba, pero que operan inmediatam~nte cuando 
la corriente o el tiempo se exceden de los prosn;c.ados. 

1-6 



EL LABORATORIO DE ALTA POTENCIA MEDIA TENSION DE LA C.F.E. 
El Circuito De Pruebas. 

Las funciones de cierre y apertura se efectúan a criterio 
del operador o siguiendo un programa establecido, pero 
siempre bajo las reglas de seguridad vigentes. 

Dispositivo de cierre sincronizado (DCS). 

El DCS esta ubicado en el área del PTCC y su función es 
establecer el corto circuito en s inct·onla con cualquier 
punto de la onda de tensión, con una precisión de ± 1 grado 
eléctrico, lo que es equivalente a ± 46 ~icro3ogundos en 
una onda senoidal de 60 Hz, su ~uncionamicnto está ligado a 
la supervisión y lógica de operación de la instalación, ya 
que éste no puede abrirse en condic:!._on·~s de corto c:.rcuito, 
esto obliga a abrir primariamente el interrup~or de máquina. 

El DCS es cana2 de soportar las condiciones de corto 
circuito al ~f6ctu~r el cierre de éste. 

El DCS esta formado por tres polos independientes, cada uno 
de ellos se ooera con una señal de ci~rrc de al menos, 5 
milisegundos ( ± • 100 microse<;undos) de operación, estos 
tiempos de cierre son pequeños '/ constantes. 

Transformadores de corto circuito (TCC). 

Los transformadores se dividieron funcionalmente en primario 
y secundario, el primario esta ubicado en el área PTCC y el 
secundario en STCC. 

Primario de los transfora1adorc:::; de corto circuito {P'l'CC}. 

El primario del transformador recibe la encrgia proveniente 
del GCC y se encarga de inducir tensión en los devanados del 
secundario del transformador. Está compuesto por seis 
devanados para cada una de las fases que vienen del 
generador. 

Fisicamente san eres unidades monofásicas con resistencia 
excepcional a los efectos electrodinámicos de corto 
circuito, aislamientos adecuados para soportar las 
frecuentes tensiones transitorias y potencia continua en 
pruebas de calentamiento. Estas unidades se pueden 
interconectar mediante 16 seccionadores moncpolares, los 
cuales están motorizados (para control local y r~moto), con 
lo cual se pueden conseguir las siguientes conexiones: 
monofásica y bifásica a tierra, monofásica, bifásica y 
trifásica en delta. 

l-7 



EL LABORATORIO DE ALTA POTENCIA MEDIA TENSION DE LA C.F.E. 
El Circuito De Pruebas. 

Secundario de los transformadores de 
(STCC). 

corto circuito 

El secundario del transformador se encarga de proveer al OBP 
la te~sión requerida para la prueba mediante la inducción 
provocada por el PTCC; se compone de doce devanados . cuatro 
por fase, dos para 2.5 kV y dos para 10 kV, los doce 
devanados se conectan mediacte 40 seccionadores monopolares, 
motorizados (para control ]_ocal y remoto), con lo cual 
podemos obtener los sig~ie:ntes valores de tensión por fase: 
2.5, 5, 10. 12.5, 15, 20. 22.5 y 25 k>'. Los dos devanados 
de 2.S kV y los dos devanados de lOkV se pueden conectar en 
conbL'1acioncs serie o paralelo. estrella, del t.:i o 
monofásica. 

Rcactancias 1imit3doras (XL). 

Los bancos de ro~ctanc1as limit3doras están ubicadas en el 
área de re~ctanci3S inductiv~s y su función es limitar la 
corriente de corto circuito oue se oresente durante la 
ejeccción de las prueb~s; J~s raa=~a~ci~s so11 tres bancos 
con ll reactores cada uno, q~e se pueden conectar rnedian~e 
48 secc1onadorcs ~=~opol~~cs rncto~tz~dos (pa~a control local 
y remoto). Si la interconex1ón de los reactores es en 
paralelo (en cada banco). se obti~nen los valores de JO a 
122.8 ohms pdra la redctancia y de C a 70 kA, para la 
corriente de acuerdo a los par¿me~ros de prueba. Estos 
bancos a su v2z se ccnectan en ~erie con el circuito de 
pruebas. 

Bancos oara la rc~~lación de la tensión transitoria de 
resi:ablecimiento (TTR). 

Estos bancos están ubicados en el area TTR y se enca~gan de 
regular la tt:!ns ión t.ransi tor ia provocada por- 1 a interrupción 
del corto circuito. 

Los bancos que regulan la TTR est{:in comnuestos por 
resis~er.cias y capacitares; 5US valores s19Uen un~ serie 
geométr:2a de coeficiente 2. el banco de resistencias (R), 
esta compuesto por 24 resistores (8 por fase), con valores 
entre 4.62 v 300 ohms. se conectan en serie mediante 24 
seccionadorés. Esta conexión proporciona un rango ~e 
regulación de 4.62 a 750 ohrns de acuerdo al parámetro ce 
prueba requerido. El banco de capacitares (C), esta formado 
por JO capacitares (10 por fase}, con valores entre 3.75 nf 
y 2000 nf, a la tensión nominal de 38 kv se conectan en 
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EL LABORATORIO DE ALTA POTENCIA MEDIA TENSION DE LA C.F.E. 
El Circuito De Pruebas. 

paralelo mediante 30 seccionadores con lo cual se logran 
valores de 7.5 nf a 4000 nf. Los capacitares, pueden 
conectarse en del ta en el caso de pruebas de .lnten:upción cie 
corrientes de cables en vacío. Para este caso se tiene un 
valor máximo por fase de 12 n1icrofarads. 

Los bancos R y c se conectan en serie mediante 54 
seccionadores, del tipo monopolar, motorizados (para control 
local y remoto), la conexión entre fases es en estrella, con 
el neutro aterrizado, aunque también es posible conectar las 
tres fases con el neutro aislado. 

En pruebas monofásicas, se tiene que el conjunto R y c se 
conecta entre fase y tierra. 

Adicionalmente se cuenta con un elemento tripolar 
motorizado, para conectar a tierra el banco completo de 
capacitares y tres seccionadores monopolares, motorizados 
para conectar los bancos completos por el lado de los 
capacitares y en su caso aterrizarlos. 

Objetos bajo prueba (OBP). 

Los OBP's se ubican en el área de PBAS en especial en las 
celdas de pruebas en donde se les aplican los parámetros de 
prueba generados por los dispositivos del circuito (tensión, 
corriente, asimetria, factor de potencia). 

Area de cargas (RLC). 

Están ubicadas en el área RLC y se integran como cargas 
resistivas-reactivas y resistivas-capacitivas; que se pueden 
conectar al clrcu.lto .je pruebes pZ?:-a obtener t.:.:1.J. diversidad 
de arreglos que permita tener los parámetros de carga que 
compensen las fases del circuito. 

La conexión con el circuito de pruebas y los puntos de 
tierra se realizan mediante 7 seccionadores tripolaces, 
motorizados (paca control local y remoto), además se cuenta 
con un interruptor tripolar para la conexión de las cargas 
resistivas y dos seccionadores monopolares para aterrizar 
los bancos de capacitares. 
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1.2 LOS PROCESOS DE PRUEBAS. 

Para realizar en el laboratorio, pruebas de prototipo, 
aceptación, investigación o desarrollo se requiere efectuar 
una serie de actividades y procesos como pasos previos a la 
obtención de resultados. Dichas actividades en forma 
general son: 

- Identificar el OBP y sus caracter1sticas basándose en la 
información proporcionada por el fabricante. 

- Establecer tipo de prueba a realizar. 

- senalar las normas a utilizar de acuerdo al OBP y tipo de 
prue~. 

- Determinar las magnitudes de los parámetros de acuerdo a 
las normas. 

- Preparar los elementos de la instalación para lograr los 
parámetros de prueba (la preparación de los elementos 
requiere de una cierta sencuencia de operación y del 
cumplimiento de algunas condiciones de seguridad). 

- Preparar el OBP, es decir, instalar el OBP en la celda de 
prueba correspondiente, efectuar las conexiones 
necesarias a las lineas de alimetación, etc. 

- Alistar los equipos de medición. 

- Ejecución de la prueba una vez logradas las condiciones 
anteriores, aplicando flsicamente los parámetros de 
prueba y registrando las magnitudes de los parámetros 
resultantes del comportamiento del OBP. 

- Análisis de los resultados obtenidos, tomando en cuenta 
los parámetros aplicados, las observaciones de la 
inspección fisica del OBP, etc. 

- Emisión del juicio sobre el comportamiento del OBP y un 
reporte detallado de la prueba. 
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Los Procesos De Pruebas. 

Después de un estudio sobre todas las actividades a efectuar 
para poder reali~ar una prueba, se determinó arruparlas por 
funciones, de esta form'< se encontró que la identificación 
del OBP y de sus caracteristicas, del tipo de prue~a. de las 
normas a utili:-ar y las magnitudes de los parámetros de 
prueba se relacionan con la función de IDENTIFICACION, por 
lo que se agruparon en lo q'úC se denominó el PROCESO ü~ 
IDENTIFICACION. De la misma forma la~ artivi~ades restantes 
se agrupnron por funcionPs A 1 ~::..: cuales se les denominó 
PROCESOS y C!l r-o!1ju:;to que forman, el PROCESO DE PRUEBAS. 

Del examen de la secuencia de operaci6n de lo instalación en 
la realización de una prueba se observó que ésta pasa por 
las siguientes condiciones: reposo, configuración, pru2ba y 
espera, a las cuales se les llamo r:Tl\?i .. S DE üt-·i:..t\AClCt:. Para 
que la instalación pueda pas;~r de. unct etapa a otra, es 
necesario que ~o cumplan ciertos estados de abierto o 
cerrado en dlgunos elementos de la instalación, estados que 
se consideran como condiciones o permisivos a los cuales se 
les denominó CONSENSOS. 

Operativamente hablando, el proceso de pruebas empieza con 
la identificación del OBP, la cuál requiere información de 
entrada que parcialmente se procesará y será tomada por los 
siguientes procesos y as i sucesivamente:~, ti asta .ilegar al 
término con la edición flnaJ de re:;ul tados. 

De acuerdo al orden secuenciul en que se ejecutan cada uno 
de los procesos, se da a continuación una descripción 
funcional de cada uno de ellos y la información que manejan, 
posteriormente se describen las etapas de operación de la 
instalación y las condiciones de seguridad. 

supervisión (SUPE). 

Este proceso se realiza en paralelo con todos los demás 
procesos, durante toda la ejecución de la prueba y sus 
objetivos son: 

Mantener bajo control la instalación, vigilando que las 
actividades que realiza cada proceso sean llevadas a cabo 
correctamente (en especial los procesos CSEG, AELE, PREC, 
POST), asi como presentar los cambios o las alarmas de los 
equipos de la instalación de acuerdo a lo establecido en los 
requerimientos de seguridad de la instalación y del 
personal. 

La información que recibe son los estados de posición 
(abierto.cerrado) del OBP, de los equipos y la instalación. 
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EL LABORATORIO DE ALTA POTENCIA MEDIA TENSION DE LA C.F.E. 
Los Procesos De Pruebas. 

Identificación (!DE:N). 

Consiste en definir el programa de pruebas en base al 
registro de las caracteristicas del OBP, la definición de 
las pruebas a realizar de acuerdo a las normas y las 
capacidades del laboratorio. 

cuenta con la información relativa al nombre del equipo y 
del fabricante, las caracteristlcas eléctricas (tensión y 
corrientes nominales, frecuencia, número de fases, factor de 
potencia, potencia y corriente de corto circuito), las 
normas aplicables (IEC, ANSI, NOM, etc.), la capacidad de la 
instalación, etc., con toda esta información se determina: 
el tipo de prueba (directa bifásica, directa trifásica, 
sintética, de carga, en vaclo, a tensión reducida), los 
parámetros básicos para la prueba o datos de entrada que 
deberá proporcionar el generador de corto circuito (tensión 
y corriente de prueba, frecuencia, número de fases), el 
programa de pruebas recomendada por las normas (preparación 
del esquema de pruebas del OBP, de los componentes de cada 
área, de la adquisición y del procesamiento de datos, etc.). 

Cálculo (CALC). 

Tiene como objetivo obtener los valores de prueba para 
configurar el circuito, partiendo de los parámetros básicos 
obtenidos del proceso IDEN, y de los algoritmos y tablas 
establecidas que incluyen todos los valores posibles de los 
elementos del circuito. 

cuenta con la información sobre los parámetros básicos para 
la pt:Ueba (tensión y corriente de prueba, frecuencia y 
número de fases, etc.), con lo cual se determina la 
corriente de sobreexcitación, factor de potencia, tensión de 
referencia, tensión primaria del transformador, tensión del 
secundario del transformador, reactancia limitadora, tensión 
transitoria de restablecimiento, valores de cargas (RLC), 
etc. 

Configuración (CONF). 

Tiene como función planear y determinar las conexiones de 
las áreas del circuito de acuerdo al tipo de prueba y 
determinar las conexiones entre los elementos de cada área 
que representarán los valores definidos en el proceso CALC. 
En este proceso se verifica que las conexiones se puedan 
efectuar en forma segura. 
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Los Procesos De Pruebas. 

Emplea la información referente al tipo de prueba (obtenidas 
en el proceso IDEN). y los parámetros calculados para cada 
área que intervendrá en la prueba proporcionados por el 
proceso CALC, con lo que se determina la r:onexión entre las 
áreas, por ejemplo: GCC. TCC, :\L. TTR, c:,~[,DAl ó GCC, TCC, 
J(f,, CELDAl, PLC, etc, y lo definición del posicionamiento 
de seccionadores pat·a fijar el valor de los bancos de 
elementos dentro de cada una de las áreas. 

Programación (PROG). 

Tiene como objetivo establecer la secuencia de operación de 
los elementos de maniobra del circuito de oruebas (IM, DCS, 
OBP, auxiliares) y del generador. Se flja el orden y 
tiempos en que los elementos deben operar para lograr la 
secuencia completa de prueba que incluye las procesas de 
preciclo, ciclo y postcicla. 

También se programa l<:i opet3ClÓn de los elementos encargados 
de la medición, registro y procesamiento (sensores, cadenas 
electro-ópticas, digitalizadores. graficadares e 
impresoras). 

La secuencia se representa poI:" medio de un programa de 
tiempos en el cuál se detallan los elementos a operar. 

Conexión de Seguridad (CSEG). 

Realiza físicamente lns conexlor1es de los elementos 
destinadas a mantener la seguridad para proteger al personal 
y al circuito, por esto tiene una gran relación can los 
procesas de AELE, PREC y POST. 

Se emplea la información de las áreas a utilizar definida en 
el proceso IDEN y las condiciones de seguridad a cumplirse, 
con esto obtiene la estructura de la conexión física de los 
equipos de interrupción (interruptores, s~ccicn~=ores de 
linea y s~c~i~~Jd0~~s ~~ puesta a tierra) en las áreas 
requerldas. 

Accionamiento de Elementos (AELE). 

En este proceso se realiza la configuración física del 
circuito, empleando la información obtenida en CONF y CSEG, 
para efectuar la conexión física de los seccionadores de 
configuración, de seguridad, de conexión entre áreas, además 
de arrancar el generador y prepararlo cara entregar la 
potencia requerida en la ejecución de la prueba. 
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Los Procesos De Pruebas. 

Calibración (CALI). 

En este proceso se realiza la afinación de los elementos de 
registro pocos minutos antes de la ejecución del ciclo de 
prueba. 

Se C\lenta con la información referente a los elementos que 
intervendrán en la adquisición de datos. 

Preciclo (PREC). 

En este proceso se realizan los últimos preparativos para 
ejecutar el ciclo de pruebas, como: Verificar que las 
condiciones de seguridad sean correctas, revisar que el 
circuito de pruebas esté listo, ver que los equipos de 
medición y registro estén preparados, poner en los estados 
solicitados el equipo de maniobras, verificar que las 
condiciones en el generador permitan entregar la potencia 
requerida, checar que el OBP esté listo. 

Ciclo (CICL). 

Su objetivo es ejecutar la prueba, es decir, efectuar la 
secuencia de prueba programada aplicando los parámetros 
previamente definidos al OBP (corriente, tensión, potencia, 
carga, etc.). Esto se logra mediante equipos especiales que 
realizan la ejecución del ciclo o los ciclos de prueba, 
operando los equipos de maniobra y el OBP. 

Adquisición de Datos (ADAT). 

Este proceso se realiza simultáneamente al ciclo de pruebas, 
su objetivo es obtener la información de las variables de 
prueba, como la corriente, tensión, etc .. Las variables se 
registran para presentación inmediato o para procesamiento 
posterior. 

Edición Inmediata de Resultados (EIRE). 

Consiste en la obtención de resultados inmediatos que 
permiten continuar la prueba de los interruptores. Este 
proceso se realiza durante el ciclo de prueba y su duración 
normalmente es menor a un minuto. 

su objetivo es obtener la mayor severidad en la operación de 
los interruptores mediante la variación de los tiempos de 
arqueo. 
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Los Procesos De Pruebas. 

Postciclo (POSTl. 

se encarga de operar los equipos 
cuando la corriente del OBP 
exista la seguridad necesaria al 
PREC o efectuar la CSC:G que 
etapa de opeLaciór1 requerida. 

Procesamiento de Datos (PDAT). 

de maniobra y auxiliares 
deja de circular para que 
realizar (en su caso) otro 
lleve a la instalación a la 

El procesamiento de datos se realiza costeriormente a la 
D!:"ueba, ccn.:.lJl.;!Ldndo los datos adCruiridos duI:'ante la· 
ejecución del ciclo de prueba. Con la información adquirida 
se realizan los c5lculos necc~arios para obtener: potencia, 
energía, tensión diferer1cial, valores eficaces y valores 
pico, jur1ra ca~ 3~s cBpr~~cntdciones qráf1cas y una 
correlación estadistica con las pr~1cba~ ~nteriores. 

Edición Ffn,~.1 de H2sultados (EFRE). 

Es la presentación de un reporte final de la prueba que 
considera la información que se obtiene en los procesos 
IDEN. CALC, CONF, ADAT, PI::·A.T. Este reporte final incluye 
una descripción de la pr~eba, esquemas del circuito, 
gráficos de resultados de los parámetros aplicados 
(corriente, tensión, potencia, etc.), comentarios sohre el 
comportamiento del OBP, etc. 

Etapas de operación de la instalación dur~nte el proceso de 
pruebas. 

En la realización del proceso de pruebas la instalación 
deberá pasar por una serie de etapas operativas. Estas 
etapas operativas son básicamente cuatro a las cuales se les 
Ció ~l n0111Uce de S:t:.;tJUSO, ESPERA. CONFTGURACIOU Y PRUEBA, las 
cuales cubren un proceso de pruebas exitoso, posteriormente 
fué necesario incluir otra etapa que opecativarnente apoyara 
un proceso de prueba, en los casos necesarios de 
retroalimentaciones a la cual '.le le denominó MANTENIMIENTO. 

A continuación se describen las etapas de operación de la 
instalación: 

Etapa de Reposo: En esta etapa el generador no se 
encuentra funcionando y por lo tanto el circuito no se ha 
energizado, solo hay energia para los servicios auxiliares. 
El personal tiene máxima seguridad para efectuar labores de 
inspeccción y mantenimiento del circuito. 
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Etapa de Configut·ación: En esta etapa el generador esta 
operando como motor, sin proporcionar energía al circuito; 
Aqui se realizan las conexiones necesarias en las demás 
áreas para fijar los parámetros requeridos en la prueba. 

Etapa de Prueba: En est~ etapa, la energía proporcionada 
por el generador junto con los parámetros de prueba se 
aplican al OBP. El personal no tiene acceso al circuito por 
estar energizado. El tiempo de energlzado en el caso de 
pruebas de corto circuito es solo de algunos segundos, 
mientras que en las pruebas de carga puede ser de varios 
minutos. 

Etapa de Espera: Es la etapa en la cual se inicia la 
operación del generador como motor al comenzaL una prueba o 
una vez concluida la prueba cuando el circuito se 
desenergiza y el generador sigue funcionando en vacio. El 
personal tiene acceso al circuito. 

Etapa de Mantenimiento: Cuando la instalación se encuentra 
en una etapa bien definida por las condiciones de seguridad 
y ocurre alguna falla en las condiciones establecidas para 
la instalación o en la ejecución de algún comando, la 
instalación deja de estar en la etapa definida y es 
necesario pasarla a la etapa de mantenimiento para corregir 
la fallR y posteriormente regresar a la etapa anterior. 

De acuerdo al tipo de prueba el 
secuencia de estados especifica. 
se ilustran en la Figura 1.2.1. 

circulto pasara por una 
Las secuencias permitidas 

Requisitos de seguridad en el proceso de pruebas. 

Existen requisitos de seguridad que deberá guardar la 
instalación durante las etapas de operación. Los requisitos 
de seguridad se manejan a dos niveles, por área y global. 

La seguridad por área se refiere a que las actividades 
destinadas a seguridad se realizan sobre equipos que 
componen cada área. Los elementos de seguridad son: 
seccionadores de linea, seccionadorc3 de puesta a tierra, 
puertas de acceso y llaves. 

La seguridad global se refiere a las acciones de seguridad 
efectuadas ·sobre todo el equipo del laboratorio. 
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r ;g L2.1 
Secuencio de Eto.pc}S PerMi"tichs 
e n e l D e s o r (' o H c. A 1 .• A t ei r-1 o. tí z o. do 

de Pruebas 

l-17 



EL LABORATORIO DE ALTA POTENCIA MEDIA TENSION DE LA C.F.E. 
Los Procesos De Pruebas. 

Se consideran dos tipos de acciones de seguridad: 
automáticas y manuales. Las primeras se realizan mediante 
la lógica cableada en las instalaciones. Las segundas se 
realizan a criterio del operador. Para ambas la secuencia 
de acciones debe estar prevista para cada posible caso. 

También se consideran dos tipos de condiciones que requieren 
acciones de seguridad: las criticas y las no criticas, las 
dos se indican al ooerador mediante señalización. Durante 
las criticas se~ realizan operaci.ónes de seguridad 
automáticas o manuales que llevarán al circuito a etapa de 
reposo o a la de espera. En las condiciones no criticas las 
acciones serán manuales y el circuito podrá permanecer 
energizado. 

Como se ha dicho anteriormente, de ac..ierdo al tipo de prueba 
a realizar se emplean determinadas áreas las cuales tendrán 
las condiciones de seguridad por etapa de operación que se 
dan en la Tabla 1.2.1. 

Las condiciones o consensos de seguridad están basados en la 
apertura o cierre de los elementos de seguridad en las 
áreas, en forma general son los siguientes: 

Seguridad del Personal (PER}: Las condiciones para las 
áreas GEN, P1'CC, STCC, XL, TTR y RLC, son: Interruptor de 
máquina (IM) abierto, seccionadores de linea (SL) abiertos, 
seccionadores de puesta a tierra (ST) cerrados; para las 
área del OBP se tendrán SL abiertos y ST cerrados. 

Seguridad dül Pcr~o~al y el Circuito (P C): Para todas las 
áreas, las condiciones son: SL aciertos, S~ =errados 
puertas de acceso y llaves cerradas. 

Seguridad del Circuito (CTO): Las condiciones oara todas 
las áreas serán: SL cerrados, ST abiertos,~puertas de 
accceso y llaves cerradas. 

Dichas condiciones son parte fundamentJ.l dentro del proceso 
de prueba. 

En esta parte del trabajo se definieron cada uno de los 
procesos por los cuales pasa el desarrollo de pruebas, las 
etapas de operación por las que atraviesa la instalación y 
una parte importante, los requisitos de seguridad que se 
deben cumplir, los cuales servirán de apoyo para el 
desarrollo de los siguientes temas. 
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CAPITULO 2 

EL SISTEMA DE AUTOMATIZACION DEL LABORATORIO 

Para elaborar. un sistema se deben conocer las necesidades 
del usuario a profundidad, es decir, establecer los 
requerimientos con los que el sistema deberá cumplir. Ya 
definidos los requerimientos se plantearán los objetivos, 
alcances y limitaciones del sistema; posteriormente se 
propondrán alternativas para llegar al cumplimiento de los 
objetivos. Dichas altc~nativas se someten a un completo 
análisis para elegir la óptima y asi desarrollar 
detalladamente el sistema. 

A lo largo de este capitulo se listarán los requerimientos, 
se mostrarán los niveles (:::;istemas y 3ubsistemus) en que se 
dividió la estructura del sistema, las funciones que realiza 
cada nivel y por último, se darán las arquitecturas de 
softwar-e y hardware que componen el sistema para la 
realización de pruebas automatizadas. 

Con respecto a los requerimientos, éstos determinan el tipo 
de sistema a desarrollar (manu~l. scmiJut0m~lico o 
autcm3.ticoJ; '/ t:n consecuencia, los equipos a emplear. En 
el caso especifico del Laboratorio de Pruebas AP-MT se 
tienen loG siguientes requerimientos: 

Se contará con una interface para que el operador pueda 
controlar y supervisar los puntos analógicos y digitales 
ubicados en cada área del circuito de pruebas, desde la sala 
de control. 

La supervisión de los elementos del circuito (interruptores, 
seccionadores, puertas), se efectuará en periodos de 
fracciones de segundo. 
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La supervisión del estado de la instalación se deberá 
realizar antes, durante y después de la prueba. 

Se supervisarán los elementos de seguridad por áreas para 
mantener siempre estable la instalación. 

Se requieren indicadores luminosos y sonoros para las 
alarmas. 

Se podrán recibir, verificar y ejecutar las instrucciones 
del operador. 

Cada vez que el operador lo solicite, el sistema comunicará 
el estado de la instalación. 

Se necesitan diagramas mimicos de cada una de las áreas 
presentados en pantalla con datos suficientes para conocer 
su estado. 

Se requiere de un diagrama m1mico presentado en pantalla de 
todo el circuito de pruebas en el que se indiquen los 
parámetros y las alarmas importantes. 

Se posibilitará al operador para telecontrolar los elementos 
de la instalación mediante pantalla, ya sea alimentando 
comandos o por medio del cursor. 

Se podrá anular la prueba en cualquier punto de la 
operación, excepto durante la ejecución del ciclo de prueba. 

Antes de realizar el cierre o apertura de los elementos a 
controlar, se deberá supervisar el estado de éstos y 
posteriormente cerrar o abrir los elementos requeridos. 

Desde la sala de control se efectuarán los diagnósticos del 
equipo para el control remoto y de la red de transmisión de 
datos. 

Se deberá cegistrar y alm..lcenar la información de los 
estados de los elementos de la instalación. 

Se tendrá capacidad para ejecutar macro-comandos que 
consisten en la operación de mútiples salidas de control, 
dependiendo de las tablas o algoritmos definidos. 

Dentro de la sala de control, cercano al operador se 
contar con un botón de disparo de emergencia 
interruptor de máquina. 
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EL SISTEMA DE AUTOMATIZACION DEL LABORATORIO. 

Se deberá contar con un medio para almacenar de forma 
permanente o temporal la información relativa a las 
capacidades del laboratorio, normas aplicdbles, dalos del 
OBP y de la prueba a realizar. 

Se podrán efectuar autom5ticamente los cálculos necesarios 
para la configuración del circuito de pruebas. 

Se efectuarán los cálculos necesarios que permlton obtener 
la programación, de la secuencia de prueba can los tiempos 
en que se deberan activar los elementos involucrados. 

La configuración del cir-cuito de pr-ueb.) se ;:cdrá realiza:­
por elemento o por área, la configuración incluye el 
posicionamiento de cada elemento y sun vulores {en su caso). 
Acciones que se debcran efectuar previa.mente a energizar el 
circuito. 

Se deberén comprobar los tiempos de la secuencia de prueba 
sin energizar el circuito. 

Se podrán verificar los parémctros dt!l circujto con m!nima 
tensión. 

Se deberé controlar e11 forma precisa el cierre y la apertura 
de los equipos de maniobra (OBP, DCS, interruptor de 
máquina), asi como el arranque y paro de los equipos de 
registro. 

Podrá ejecutarse una secuenc..i.a de prueba a partir de una 
sei'lal enviada por el operador o por otra parte del sistema. 

Los cálculos de los tiempos para ajuste involucrados en la 
secuencia de pr.ueba deberan ser a~t~~3:icos. 

Se deberán ooder almacenar los datos de los ciclos de prueba 
necesarios ae acuerdo a las diferentes notrnQS. 

Los datos adquiridos de los parámetros involucrados en la 
prueba deberán ser precisos. 

Se registr.arán las seílales analógicas durante la ejecución 
de la prueba. 

Las variables a 
analógicas y 
simultáneamente. 

medir será:i 
digitales, 

aproximadamente cien, 
aunque no todas se 

entre 
miden 

Las frecuencias de las variables a medir van desde O a 100 
KHz (-3 dB), y en casos especiales hasta 2 MHz (-3 dB). 
Estas frecuencias deberán considerarse para la transmisión 
de datos. 
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Los equipos registradores serán analógicos y digitales 
capaces de registrar canales c~n frecuencias, altas, medias, 
bajas y ON-OFF. 

La calibración y selección de los equipos para recistro se 
efectuarán a control remoto, asi como el cÓntrol de 
encendido. 

Se tomarán como base para corregir los tiempos de la 
ejecución de la secuencia algunos cálculos sobre párametros, 
el cálculo y la transmición de los parámetros se deberá 
tener en menos de un minuto. 

Una vez terminada la orueba se efectuarán cálculos como: 
Potencia, energia, teñsi6n diferencialr etc. 

La información ad~1irida. la confi_guración del circuito, los 
parámetros del circuito, los resultados áe las pruebas, etc. 
se mostrarán al operador en video mediante gráficas, tablas 
y datos dando opción a imprimirlos. 

Se dispondrá de lo necesario para efectuar correlaciones 
estadisticas con pruebas anterio~es. 

se deberá elaborar un protocolo de prueba en forma impresa. 

Se podrá emitir en forma impresa un reporte final de la 
prueba, que incluya comentarios sobre el comportamiento del 
OBP. 

La operación del sistema se debe realizar con el menor 
número de personas (usuarios) posible. 

Las partes operativas del proceso se asignarán por usuario, 
para lo cual sera necesario personalizarlas. 

Tendrá una interface hombre-máquina en linea de fácil uso 
que permita comandar rápida y flexiblemente el sistema para 
la realización automatizada de pruebas. 

El acceso al sistema esta~á limitado mediante claves de 
seguridad. 

El operador podrá seleccionar por medio de menús cada uno de 
porcesos que realizará el sistema. 

El registro de información necesaria para realizar cualquier 
proceso seca rápida (sobre todo en el proceso de 
programación de secuencia) y de forma iteractiva. La 
información deberá ser validada al momento de ser capturada 
indicando cualquier tipo de violación a los valores 
permitidos por la instalación. 
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Se podrá modificar en linea pacte de la 
almacenada. 

información 

El despliege del estado del circuito se dára mediante 
monitor, aún cuando ya se haya iniciado la prueba. 

El sistema se subdividirá en sistemas y susbsistemas de 
menor complejidad con funciones independientes para llevar a 
cabo el control distribuido. 

Al finali=a=- la ejecución de cada función, se recibirá una 
señal auf> describd si se efectuó coi::rectamente dicha 
función.· 

Existirá sucocr-;i3ión sobre las condiciones de seguridad de 
la instalación y del personal, considerando este punto 
prioritario. 

Complementariamente a los requerimientos anteriores, se 
deben toma~ en cuenta las siguientes consideraciones: 

Las pruebas son de corto circuito, lo que significa que el 
sistema deberá contar con la suficiente velocidad y 
precisión para registrar y procesar las variables 
involucradas, puesto que las pruebas se realizan en periodos 
muy cortos; también se deben de proteger los equipos 
sensibles a las interferenciJs electroinagnéticas producidas 
por el fenómeno de corto circuito. 

Las distancias que existen entre los comoon~ntes del 
ciccuito, las celdas de prueba y la sal3 de ~~~t~ol 
{aproximadamente entre 15 m y 90 ~). Por las distancias y 
número da ~lementos a cablear se debe elegir un sistema de 
transmisión de información eficiente que ayude a optimizar 
el número de cables en la instalación. 

El gran número de cálculos y operaciones a realizar paca 
lograc los valores adecuados en cada componente involucrado 
en la configuración del circuito. 

A grandes rasgos se puede decir: Se requiere de un sistema 
complejo para la automatización del proceso de pruebas. el 
cual estará compuesto a su vez por una serie de sistemas y 
susbsistemas; cada uno de ellos tendrán funciones 
especif lcas pero interactuarán coordinadamente 
intercambiando información. Debido a que los sistemas 
integrantes tienen funciones especificas se tendrá un 
usuario encargado de la operación de cada uno de ellos. 
Dicha operación sera necesariamente fácil, segura y eficaz. 
para lo cual se contará con una interface hombre-máquina que 

2-5 



EL SISTEMA DE AUTOMATIZACIOU DEL LABORATORIO. 

cumpla con lo anterior (incluye monitores, teclados, 
impresoras y graficadores) e informe sobre el estado de la 
instalación, su seguridad y permita modificarlo. 

En base a los elementos, requerimientos y consideraciones 
descritos, se desarrolló el Sistema de Automatización del 
Laboratorio de Pruebas de Alta Potencia-Media Tensión que se 
compone de tres sistemas, cinco subsistemas y unas serie de 
equipos que se detallarán en los siguientes incisos. 
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2.l DESCRIPCION DEL SISTEMA. 

El objetivo final del Sistema Automatizado para el 
Laboratorio de Pruebas de AP-MT es la obtención de 
resultados de las pruebas a equipos eléctricos. de acuerdo a 
los requerimientos y caracteristicas establecidas. Con este 
fin se emplean sistemas inteligentes encargaaos de las 
funciones de supervisión, cblculo, c~rr.u:licació.n, cte. 

Después de un amplio análisis de requerimientos y recursos, 
se definieron 10:3 !Jisteinl!s y subsistemas que en su conjunto 
integran el sistema para desarrollo automatizado de pruebas, 
asi también se definieron los procesos del sistema completo. 

A continuación se llstan y describen los sistemas y 
subsistemas definidos 

l. Control de prueba. 

* Preparación de prueba. 

* Control y supervisión de prueba. 

* Ejecución de prueba. 

2. Adquisición y orocesamiento de datos. 

* Adquisición de datos. 

* Procesamiento de datos. 

3. Gestión de prueba. 

l. Sistema de control de prueba (SCP). 

Tiene como funciones generales: Preparar, controlar y 
suoervisar el circuito de pruebas, asi como ejecutar las 
priJebas, para lo cual cuenta con tres subsistemas que 
intercambian información. 

2-7 



EL SISTEMA DE AUTOMATIZACION DEL LABORATORIO. 

Las funciones 
continuación. 

Descripción Del Sistema. 

de los subsistemas 

Subsistema de preparación de prueba (SPP). 

de describen a 

Tiene como objetivos: Prepara el circuito para la 
realización de la prueba, efectuando la configuración lógica 
de los elementos del circuito dentro de las áreas del 
laboratorio que se empleen dependiendo de la prueba a 
realizar. También debe re3lizar el programa de la secuencia 
de prueba en forma lógica y la progr&mación de los equipos 
de medición según el tipo de prueba. 

Algunas de sus funciones especificas son: 

cuenta con una base de datos que incluye la información 
referente a la capacidad de la instalación, las normas 
aplicables, los datos particulares del equipo a probar y de 
las pruebas a realizar, almacena de forma permanente 
configuraciones del circuito y secuencias de prueba 
derivadas del cálculo o permitiendo al operador 
introducirlas mediante comandos simples. 

Efectúa los cálculos para determinar la configuración del 
circuito y la secuencia de prueba junto con los tiempos a 
que se deben activar los elementos involucrados en la 
prueba, los cuales se pueden imprimir o visualizar. 

Transmite de su base de datos el o 
secuencia de prueba al dispositivo 
secuencia en el momento adecuado. 

los 
que 

programas 
ejecutara 

de 
la 

cuenta con un módulo de mantenimiento fuera de linea con el 
que se incluyen o modifican los algoritmos de cálculo. 

Comunica a los susbsistemas relacionados, el estado del 
proceso en lo que toca a la preparación, mediante el envio 
de se~ales de consenso. 

Subsistema de control y supervisión de prueba (SSP). 

su objetivo es configurar y supervisar permanentemente todos 
los elementos del circuito de pruebas. 

Tomando la información de la base de datos se envla al campo 
la configuración del circuito de prueba (en forma de paquete 
o elemento por elemento) para preparar la prueba por áreas y 
a detalle, incluyendo el posicionamiento para cada elemento 
dependiendo del valor requerido, empleando salidas de 
control digital. 
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Descripción Del Sistema. 

Proporciona al operador los medios para telecontrolar los 
elementos en la instalación mediante una pantalla y el 
cursor o mediante comandos, lo anterior implica tener 
información en la pantalla tal como; Diagramas mimicos por 
área detallada para conocer el estado de su configuración 
lógica o fisica, diagrama unifilar mimico general del 
circuito en el que se indican los parámetros importantes. 

Algunas de sus funciones especificas son: 

Permite interactuar al usuario con la instalación para 
supervisar su estado. empleanJo represent~clones gráficas 
(y/o tabular) continuas, una en forma ')eneral que indica los 
parámetros importantes del circuito y otra por cada área con 
la informacLón necesaria para conocer su estado y decidir 
sobre él. En todo momento so dJrdn ,,:_.s11,1l e acústicamente 
las seflales de alarma de la instalación que se presenten. 

Opera en tiempo real con acceso concurrente a la base de 
datos, para almacenar la infor1nación adquirida y analizada 
del circuito de prueba, también prepara los jato3 necesarios 
para ser transmitidos a las estaciones remotas de acuerdo a 
las prioridades y criterios de oper2ción. 

Recibe, valida y ejecuta instrucciones del usuario para: 
Presentar el estado del circuito en pantalla en cu3lquier 
momento, se puede elegir la opción de conocer solo los 
estados mas significativos en el proceso de supervisión, 
ejecutar macro-corn3ndos consistentes en la operación de 
múltiples salidas de control ya programi3da:; en tabl.as o 
basadas en algoritmos definidos, se puede obte11er un informe 
de los datos alimentados por el usuario y de los resultados 
obtenidos. Se mantiene parte de la información de la base 
de datos CD l~ rnPmoria masiva para que sea actualizada en 
linea ya sea por ~l sistema o por el u~uóric. 

Recibe y envia a otros susbsistemas señal8s del estado que 
guardan para que se continúe con el proceso adecuado. 

Subsistema de ejecución de prueba (SEP). 

Tiene como objetivo ejecutar Íisicamente la secuencia 
programada, es decir, operar sincronizadamente el cierre y/o 
apertura de los equipos irwalucrados en una secuencia de 
prueba, incluyeno el arranque y paro de los equipos de 
registro de datos. 

Algunas de sus funciones especificas son: 
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EL SISTEMA DE AUTOMATIZACION DEL LABORATORIO. 
Descripción Del Sistema. 

cuenta con una interface hombre-máa"Jina que permite la 
intervención del usuario en forma rápida y oportuna. Una de 
estas intervenciones es dar la señal de consenso para la 
ej ecuci6n de la secuencia de prueba tomando par-. esto una 
señal de referencia proveniente del Generador. 

Arranque y paro del equipo de adquisición de datos. 

Intercomunicación continua con el usuarlo para transmitir 
señales de consenso, secuencias y modificaciones en menos de 
un minuto. 

Cálculo automático de los tiempos de ajuste en los equipos 
involucrados en la secuencia de prueba. 

Envio de la se~ales correspondientes a la terminación de la 
secuencia de prueba. 

Sistema de adquis ici 6n y procesamie"'n"-t=-º=----=ª-=e'---'d'-'a'"'t'-'o=s 
(SAPD). 

Su objetivo es obtener información del OB? mediante la 
adquisición y análisis de ser'.ales transitadas que se 
presentan al ejecutar la prueba, proveer al operador 
resultados inmediatos que permitan en su caso la 
continuación de la prneba y posteriormente procesar dichos 
datos para obtener el reporte final de la prueba. 

Subsistema de adquisición de datos (SAD). 

Tiene como objetivo registrar las señales analógicas y 
digitales de las variables involucradas con el OBP. 

Algunas de sus funciones son: 

Activar los elementos para la adquisición, para lo cual 
deberá tener control de encendido, indicado~ de carga de 
baterias y cambios de atenuación. 

Registrar las señales analógicas (100 aproximadamente), 
durante la ejecución de la prueba. 

Subsistema de procesamiento de datos (SPD). 

su objetivo es procesar la información obtenida por el SAD y 
presentar los resultados al usuario con los que se emitira 
un juicio inmediato o un reporte posterior. 
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Descripción Del Sistema. 

Algunas de sus funciones e~pccificcs son: 

Proporcionar al operador los resultados de la prueba en 
forma de gráficos y tabulaciones, desplegándolos en pantalla 
o impresos, asi como lie mD.nera grl!fica e inmediata 
representar el com¡::;ortarniento de los element0s muestreados. 

Efectuar c§lculos y ar1álisis eEtadisticos (en su caso) con 
la información obtenida en la pru(~ba, de forma irunedíata o 
posteriormente ccr. el. :in d::: •:.::';lit!.r i;-.:áficcs ~' repor-tes 
irnprescs de los par!mctrcs de prueba, del circuito de 
prueba, etc .. lo que lnteg~ará ¡junto con los comentarios al 
caso¡ el reporte de prueba. 

Enviar al S~P la inform~ción cue peI:"mita corregir los 
tiempos de la secue~cia de prueba: en m~nos de un minuto. 

3. Sistema de qestión de pnicba (SGP). 

Tiene como ob]etivo realizar la gestión del laboratorio de 
pruebas y de la evolución del 2istema automat!zado para 
mantener la integridad de la i~formaci6n, desarrollando 
nuevos programas de cómputo, apoyar en la creación de las 
órdenes de trabajo y analizar pruebas realizadas 
anteriormente. 

Algunas de sus funciones especificas son: 

Manejar las estadisticas y archivos de prueba, asi cerno 
realizar las funciones de cualesquiera de los subsiste~as 
que administra: el SSP y el SAPD, en caso de ser necesario. 

Definición de aLrlbulos Ue OlJe!:d.Ciún para cada t.!..f-O Ge 
usuario. 

Salvaguarda de los paquetes de aplicación empleados en el 
proceso. 

Procesos dentro del sistema para desarrollo automatizado de 
pruebas. 

Cada uno de los subsistemas anteriores se componen de una 
serie de procesos. Para realizar los procesos 
automatizadamente en las instalaciones y con los equipos del 
laboratorio, se elaboraron una serie de procedimientos para 
computador que a continuación se describen. 
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Descripción Del Sistema. 

Las descripciones que seguirán son generales, dado que en el 
capitulo cinco se detallan todos los procedimientos de 
operación, la finalidad de estas descripciones es definir un 
marco conceptual del cual se partirá para describir la 
estructura de software y hardware que se emplearon en su 
realización. 

En el desarrollo automatizado de pruebas se realizan los 
siguientes procesos: 

l. Definición de la prueba. 

2. Predisoosicíón de la instalaciór.. 

3. Ejecución de la prueba. 

4. Adouirir v procesar la información. 

5. Análisis de resultados. 

6. Gestión del sistema. 

El punto 5 se realiza con auxilio de la información obtenida 
por" el sistema de automatización pero no es una parte 
incluida en el. 

l. Definición de la Prueba. 

La definición de la prueba es la actividad inicial en el 
proceso de prueba y se compone de las siguientes tareas: 

Alta o modificación de la orden de trabajo. 

La orden de trabajo (OT) es un "documento" que se emplea 
para definir y administrar la información necesaria para 
realizar las pruebas por equipo (OBP). Para darle de alta 
se debe asignar un número el cual es único y esta 
indisolublemente ligado al equipo a probar y a las pruebas 
que se realizan a éste. 

La alta de la OT incluye la ejecución de varios 
procedimientos para detallar la información necesaria. A 
continuación se enumeran las tareas requeridas: 

- Identificación del OBP. 
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EL SISTEMA DE AUTOMATIZACION DEL LABORATORIO. 
Descripción Del Sistema. 

- Pruebas a realizar: 

+ Parámetros del circuito. 

+ Pre-ciclo. 

+ Automatismo. 

+ Ciclo. 

+ Post-ciclo. 

+ Mediciones. 

+ Cálculos 

+ Oscilogramas. 

Todos los datos para cumplir con las tareas anteriores se 
alimetan con la ayuda de procedimientos (programas de 
computador) y con rangos especificas de datos, los cuales se 
describen detalladamente en el capitulo s. 

2. Predisoosición de la instalación. 

Las tareas a realizar con la ayuda de procedimientos son: 
Solicitar la instalación y prepararla p~ra la pi.-ueba 
(configuración de áreas, bancos en las areas, etc.), 
preparar los dispositivos de adquisición, programar el 
dist:-o=iti•;c ;;.1r:-a el co::trol :e :!..~ scc:.:cnc:!.a de pr-ueba y 
verificar que todo lo anterior sea correctamente realizado. 

Los procedimientos que se emplean para realizar estas tareas 
son: 

- Configuración del circuito: 

+ Solicitud de la instalación. 

+ Liberación de la instalación. 

+ Configuración del circuito por elemento o por área 
completa. 

+ Configuración global del circuito. 
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Descripción Del Sistema. 

+ Cálculo inverso. 

+ Presentación de unifilares. 

- Configuración de sistema de adquisición de datos. 

+ Preprogramac16n de las tarjetas digitalizadoras. 

+ Preparación del equipo de adquisición. 

+ Verificación del equipo SAD. 

+ Programación de conmutadores, digitalizadores y 
cadenas electroópticas (como medio para transmisión 
de datos). 

- Programación del CPS. (procesamiento y envio de la 
información necesaria al dispositivo), 

3. Ejecución de la orueba. 

Es el proceso en que se efectúa físicamente la prueba, el 
procedimiento para ejecutar la prueba nos da la opción de 
elegir si la prueba será automática o semi-automática. 

La ejecución de la prueba siempre está condicionada a que se 
cumplan una serie de consensos y automatismos; en caso 
contrario no se puede iniciar la ejecución. 

4. Adquirir y procesar la información. 

La adquisición de datos se efectúa durante la ejecución de 
la prueba y el procesamiento se realiza parcialmente durante 
la ejecución, pero la mayor parte de éste se da a su 
término. 

Los equipos de adquisición se programan en función de los 
parámetros de prueba durante el proceso de predisposición de 
la instalación. 

El procesamiento de información se realiza mediante los 
siguientes procedimientos: 

- Obtención de resultados fuera de linea. 
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EL SISTEMA DE AUTOMATIZACION DEL LABORATORIO. 
Descripción Del Sistema. 

• Graficación de oscilograma en pantalla o en plotter. 

• Obtención del resumen de prueba. 

• Obtención del reporte oficial de la prueba. 

5. Análisis de resultados. 

Son las observaciones aportadas por el usuario encargado de 
analizar los resultados obtenidos del procesamien~o de 
información, los cuales se incluyen mediante las facilidades 
que presta el procedimiento de obtención del reporte oficial 
de prueba. 

6. Gestión del sistema. 

Existe una parte indispensable para el funcionamiento del 
sistema, encargado de realizar las tareas para modificar la 
configuración definida para los elementos en las áreas de la 
instalación, aseg•_¡rar la evolución e integridad de las 
estructuras de dato5', los program.J.s que forman el paquete 
para computador (arquitectura de software), definir y 
asignar niveles de acceso para los usuarios 1 etc. 

A la parte encarg0da de efectuar estos procesos se convino 
en llamarle Gestión del sistema para el desarrollo 
automatizado de pruebas. 

Los procedimiento..:. qu0 :;2 c::i.plc3n p~ra re.::!lizar estas tareas 
son: 

- Mantenimiento de tablas del sistema. 

• Definición de usuarios. 

• Tipos de usuarios. 

• Definición de terminales que accesan el sistema. 

- Hantenimineto de tablas. 

•de OT's patron. 

• de OT's de usuario. 

2-15 



EL SISTEMA DE AUTOMATIZACION DEL LABORATORIO. 
Descripción Del Sistema. 

* de la instalación. 

* general. 

- Mantenimineto de la base de datos estática. 

• Depuración de ordenes de trabajo. 

Baja, respaldo y restablecimiento de órdenes de 
trabajo. 

• Administración de periféricos. 

• Diagnóstico de hardware. 

Los procedimientos anteriores se elaboraron de acuerdo a un 
esquema de sistemas y susbsistemas encargados de funciones 
especificas de supervisión, control, cálculo, comunicación, 
etc., el cual a su vez es resultado de un amplio análisis de 
requerimientos y recursos. 

2-16 



EL SISTEMA DE AUTOMATIZACION DEL LABORATORIO. 

2.2 ARQUITECTURA DE HARDWARE. 

La arquitectura de hJrdware del sistema se desarrolló bajo 
el conceoto de control distribuido, en el cual una serie de 
subsistem~s inteligentes se integran en una estructura 
jerárquica con r-elación maestro esclavo. Los subsistemas 
efectúan en su mayoria tareas en paralelo, lo que minimiza 
el tiempo en que se desarrollan las actividades necesarias 
para efcct~3r ~na prueta. 

La arquitectura de hardware cumple con lo siguiente: 

- Es capaz rJe c8ntr·.::1Jr. la::: p:....:stiJs a eq1 . .:.!..9c3 e:éct.:::.cos 
adquirie:1do los datos relativos con un alto nivel de 
automatización. 

- Es modulat", puesto que las tareas relativas al desarrollo 
de pruebas se dividieron en unidades inteligentes, lo que 
representa ¡11ayor- fiabilidad del sistema, pues en caso de 
falla. ésca se pcejc encuadrar rápidamente reduciendo los 
tiempos fuera de opcr~ción. 

- Ssta ccm~~esto en su 
cuales Cuentan con 
falla. 

:n3yoria con equipos COJ';"18rciales, los 
servicio y refacciones en ca~o de 

En la Figura 2.2.1 se muestra la arquitectura je hardware 
empleada en el Sistema Automatizado del Laoor3torlo de 
Pruebas AP-~lT. 

De acuerdo a los subsistemas descritos en la seccion 2.1 se 
tien.t: .J..a. !::iiguient:.e dJ.str:1Duc1ón de equipos: 

Preparación de prueoil: Una microcornpu~adora micro'JAX. 

Control y supervisión: Siete unidades termin3les remotas, 
una e~tación maestra {integradd a la microVAX de preparació~ 
de prueba) y dos computaáoras personales. 

Ejecución de prueba: Controlador programable de secuencia. 

Adquisición de datos: Equipo de medición, regéstrador de 
transitorios. 
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EL SISTEMA DE AUTOr:t\-:"!ZACION DEL LABORATORIO. 
Arquitect:,¡ra De Hardware. 

Procesamiento de datos: una microcomputadora microVAX. 

Cada uno de los equipos tiene las siguientes caracteristicas 
funcionales y técnicas: 

Estación maestra (EM). 

Tiene como función coordinar el control y supervisión de 
1,500 puntos en tiempo real para lo cual transmite comandos 
de control y recibe inform3cióq de las UTR's. La EM se 
integró a la micraVAX de ?reparación de prueba mediante una 
relación de progrDrnas de cómputo denominados 
"ONES?E:C-!JRlVER-PROTOCOLO DE COMUNICACIONES", que ademas 
supervisa la seguridad del circuito. 

Algunas de las facilicfodes que presta el software de la EM 
son: Documentación del circuito; resúmenes de objetivos y 
operaciones; bitácora de datos analógicos y digitales; 
representacionGs en t:0~pc real; =epresentació~ de estados 
del proceso; salidas para instrumentación; unjdades re~ocas 
ilimita.das,· multitareas; multiusuarios; amolia cantidad de 
interfaces de entrada/salida. -

Unidad terminal remota ( UTR). 

Se cuenta con siete unidades inteligentes que controlan y 
supervisan las diferen~es áreas del circuito comunicándose 
con la estaciór. maestra de la cual ~eciben comandos y 
resconden con información relativa al es~ado de la 
instalaciór .. 

Mediante las UTR 1 s se entabla telecomun1cación con los 
elementos de la instalación para se~alización. medición, 
fiJat:" valo::cs de reie:t:t:!IC_:_d a..:'....i.vo¡- ¿-,::..:_;._.:..!.::::: :::.;:t2les 
remotamente. Tiene una car:.tiC3d l!m1 tada de soft;.;are 
(sistema operativo, tabie de coz1figurdc1ón pro9ra~at!c) que 
reside en EPF.OM, la área de da e.os ces1de en ?.AJ.:. 

Las UTR 1 s pcocesan los comandos de control provenientes de 
la estación maestra, determina el equipo a comanda~ y envian 
información a la EM únicamente cuando alguno de los 
elementos del circuito Cill!lbia Je estadc; p~ro datsrminJr 
cuando existe un cambio las UTR 1 s realizan una lectura de 
estados cada 25 mseg. Como paso previo a ejecutar un 
comando verifican el estado de los elementos de securidad 
del circuito. -

Caracterist~cas técnicas de las UTR's: cuenta con un 
procesador central INTEL 8085, memoria de ·16 Kbytes; 
procesador de comunicaciones INTEL 8741A, 65 Kbytes de 
memoria, protocolo de comunicaciones programable, velocidad 
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de transmisión y recepción de 75, 150, 300, 600 y 1200 BPS. 
cuenta además con los módulos: De entradas binarias, de 
entradas analógicas, de mandos, de salidas digitales, etc. 

Microcomputadoras. 

Son dos computadoras microVAX que operan en forma coordinada 
para realizar los procesos de supervisión, preparación del 
circuito, ejecución de la prueba y adquisición de datos. 

Las tareas que realizan los usuarios es a través de estos 
dos equipos principales empleando el soft~are, integrado en 
lo que llamaremos interface hombre-máquina. 

Caracteristicas técnicas: Digital microVAX-II, memoria 
masiva de JOO Mbytes en das discos. unidad de rescaldo en 
cartucho de 95 Mbytes, 16 lineas de seílales a 19800 bauds y 
transervec. 

Controlador programable de secuencia (CPS). 

Tiene como objetivo el enviar las seílales necesarias para 
sincronizar el cierre o apertura de los 24 elementos que 
intervienen en la realización de la secuencia de prueba 
programada. 

Mediante la información recibida de una micracomputadora del 
sistema, progra~a los ciclos de prueba que debe efectuar y 
transmite la senal de listo para la ejecución del cicla. La 
orden de inicio de ejecución la recibe de la microVAX 
encargada del control. 

Al terminar el cicla el CPS envla una senal a través de una 
UTR. Un nuevo ciclo puede ser programado en menos de 10 
seg. 

Caracteristicas técnicas del CPS: cuenta con una interface 
flexible para la edición, verifi=ac:ó~. simulación y 
ejecución de secunecias; se pueden almacenar hasta ~ 
secuencias independientes; tiene capacidad para 24 canales 
de salida, con tres entradas por canal, cada entrada con dos 
eventos (inicio, fin); programable en ciclos y grados de 
linea; rango de programación de l a 9,999 ciclos y de l a 
359 grados; capacidad de recurrencia con contador y para 
automático hasta de 65.SJS veces; 4 memorias de trabajo con 
capadidad de 144 eventos cada una; una memoria de trabajo 
permanente (fijada en fábrica de acuerdo a la información 
del cliente) con capacidad de 144 eventos; precisión de ~ l 
grado eléctrico o 46.J microsegundos. 
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Registrador de transitorios (R'r). 

Su función es adquirir, digitalizar y almacenar 
temporalmente las variables de prueba, pilra ello se comoone 
de los siguientes equipos y módulos: Digitalizadores, 
atenuadores, controladores, conmutadores, 
transmisores-receptores mediante fibra óptica, etc. 

Estos módulos se integran en 
Automar.ed Measurement :\nd 
módulos cada una, dos de 
controlador. 

varia.s canustas CJ1.!·11\C (Computer 
Control) con capaciddá de 25 

los m6du1os contienen un 

Mediante una tar-Jeta de .intecfci.:.:e p..J.rctlela colocdda on un 
pue:-to de la micr:-oVAX, es po::; 1.ble prO';jr<:!mar las funciones de 
cada módulo al igual. ~Je los accesos dir~ctos a memoria para 
la trasferencia de datos qua s~ proce~arán po3teriorinente. 

La capacid·3d de adquisición es de 70 puntos {distribuidos en 
el circuito de prueb~) y posibilita la digitalización 
simultánea de 32 se1"•<Ü1.;:s, con r<J.r:.gos de 2KHz a 2 MH~. 

Los equ.ipos que intE:!qr.J!l el RT con su::J datos técni.cos ::;e 
listan a concinuaci6n: 

Digitalizadores: Lecroy 6310, 1/2/4 canales programables, 
2.5 MH= de ancho de bznda, 12 bits de resolución, 512 Kb de 
memoria, l !-!ohm de impcd2:1cia d<J entrada, 400 mv a. 100 Vp-p 
rango de entrada. 

Atenuadores: Lecroy 8102, 6 entrad~s. DC-150 MHz rdnco de 
resouesta en frecuencia. ·1 % ranqo de pn:::cisión, 50 ofuns de 
imp~dancia de entrada. 

Controlador: Kinetic Systc;ns 3922-ZlA, puerto en paralelo 
( 40 conductores), campatibil id ad can CA:-1,\C-Q bus, DMA, 
longitud máxima del bus 915 m. 

Interface para microVAX: Kinetic Sy~tem 2922-ZlB, puerto 
paralelo, compatibilldad con CAMAC Q-bus, DMA, 22 bits de 
direccionamiento, tiene caoacidad hasta para 8 controladores 
3922. . 

Canasta con fuente autocontenida: Kinetic System 1502-PlC, 
25 ranuras, 52 A de corriente máxima, voltages de ± 6 V, ± 
12 v, 24 V, 50/60 Hz de frecuencia. 
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Computadoras personales (PC). 

Se emplean para tarEas fuera de linea. principalmente para 
funciones d~ configuración. 

Caracteristic~s técn!cs~: HP-V~clra modelo SPU-60, 640 Kb 
de me;nor-ia real, s.izt~ma operatj·;o MS-DOS, .;o HE en disco 
duro, rn!Jnejador de <ll5Co f1•:-:{iblc de l.2 Hb, 7 canur.:is de 
expans .!..6n, ad~pt:-~:2o:r l\IUl ti medo, tarj &ta g ~ á f i cador-a EGA 
{cnhancc.'T!cnt. gn:!phic adapt0r), monitor A'lDIN. cop!"ocesador 
numE:ríca. 

Equipos periféricos. 

Existen una serie 0,~ ,:_.quipos p..::¡,:;_::"-':r~ccz ,~ Jaz co:rp:..!tadoras 
los cuales 3~ c~plca p~ra l~ ca~~ur3, deopl1eg~ ~ !~presión 
de infor:::-,0ciór.. A ccir.t1nu.:JC.ién 3e lJ.star.: Dos im;:¡reooras 
laser mcdelo L~;c.J, do~ gré!fi::~dora~ de olurrws mcdelo 
LVP16-A .. .;, dos :.~r!t:tnr-!les gráfi.cas Tct:trOn:r., cuatro 
terminales VT340. 

La sorie de ~qu1p~ q~e ha sido descrita cumcle con los 
re.quecimicnto:; pliJ.fltr,,:d,.;s dur-3nt.e el .i.nálisiS del sistema 
pa!.".a el je$.J.rro!.lo .,.utc1r1~t.i:c.Cc de pruebas y nos ayuda.rá 
para un.:i; ;r;~j·::- =",;;·,pc;:n::.;-ión de l~ arquitectura de sc!'tware. 
que conjuntci;icnte con el hJ.~d~.:!rc facilitan y garant.L::an la 
obtención do rt:!'UltdJos dt.!: l.}S pr\.icbas como objetivo final 
del labo~ator1c. 
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2.3 ARQUITECTURA DE SOFTWARE. 

El cpnJ·unto de progranoas que componen la arquitectura de 
software mostrado e~ la Flg. 2.3.l, se distribuyen en los 
e.quipvs do córnp..ito de f3cucrdo con las funcione!> especificas 
que deser11peñan. El conjunto de programas t.ie.!1e las 
siguientes caracter.tsticas: 

- Alta velocidad en la odqt.:isicl.ón y procesamiento de datos 
durante tareas criticas. 

- !-!ulti-tareas en fot1L1a sincronizada. 

- Trabajan en tlempo real. 

- Alto nivel de fiabilidad y ~lta calidad de ejecución. 

Los pL-vg r C.1;.0s de c:;;,F...ito 
organizan5o~e en subsistemas 
funcional son: 

* Control supervisorio. 

* Comunicación de datos. 

• Interface hcmbre-máquina. 

realizan vari3S tareas 
que desde un punto de vista 

* Programación de la instalación. 

• Ejecución del ciclo. 

• Administración de la base de datos. 

* Caracteristicas de la prueba. 

* Procesamiento de datos. 

Como el fin de este trabajo es tener une visión operativa 
del laboratorio, sólo se describirá el software que se 
localiza en las microcomputadoras que realizan el manejo de 
todos los subsistemas antes mencionados. 

2-23 



EL SISTEMA DE AUTOMATIZACION DEL LABORATORIO. 
Arquitectura De Software. 

El sistema tiene como núcleo principal la base de datos, 
esencialmente las comunicaciones ~e entnblo.n a través de la 
base de datos y sus rut lnas de acceso. La dio posición del 
sistema alrededor de la base de datos resulta en una alta 
seguridad de la información y simplifica la generación de 
nuevos programas para garantizar la evolución y la operación 
satisfactoria del sistema. 

La información que se maneja en el laboratorio es diversa y 
tiene varios grarlos de volatilid.:i.d, ~lgi..JnS1s datos cambian 
para cada proceso (parte de la información que integra la 
OT), otros prácticamente no cambian (capacidades del 
laboratorio en lo referente a los elementos de cnda área). 

La base de datns se dividió en cuatro grupos: 

Datos de la in~talación: Son datos aue definen la 
confiq-uración fi:>ica di.;1 circuito, por io que sufren pocos 
cambiÓs y estos se dan solo cuando se realizan 
modificac~oncs o adiciones a los eLcm~ntos del circuito de 
prueba. 

Los datos de la in~talación describen el circuito de 
potencia, definiendo c3da uno de sus elementos y sus 
caracteristicas, :.os car.oles de comunicación y el sistema de 
adquisición. 

La información ::;e cncu0ntra d.istribuida en J as dos 
microcomputadoras. li!s computadoras per::;>onales, la estación 
maescra (conce?tualrnc11te naolando). las unidades terminales 
remotas y el controlador programable de secue!lcia. 

Datos del sistema: Es la información aue el usuario 
requiere para acce:;ar y aperar el sistE":ma 'Í ésta constituida 
por la definición de usuario5 del siste;¡:a junto con sus 
claves de acceso, privilegios, p2riféricos disponibles, 
diccionarios de datos, menús, m3~caras para ccptura, 
programas. co111cn1Jos, t.aolas de t:!rrores, etc. Toda la 
información anterior- se integra como el software del 
laboratorio para el desarrollo automatizado de pruebas. 

Datos patrón para pruebas: Estos datos de finen varios 
tipos de patrone~ para elección de parámetros, como son el 
conjunto de variables a presentar en video, tipos de 
algoritmos de cálculo para emplear en el proceso de pruebas, 
etce Estos datos se presentan al usuario para que 
seleccione entre las opciones disponibles y en su caso 
agregar nuevos datos. 
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Datos resultantes de las pLu2bcs~ s~n da~os que se 
obtienen al digitalizar las señales captadas ~ar los 
senGores y como resultado de los cálculos realizados: son 
los datos con ma~:or g::-ado de volatilidad que se ,nanej an, 
pero pueden es~er almacenados simultáneamen~e hasta 150 
conjuntos de dctos resul~antes de las pr~cbas, con el 
inconveniente de quG caja conjunto requiere de 1 a 2 ~!b:;tes 
para su alrr.acc.r.::aüentc, es:.e inconvenir:mte ::;e puede evitar 
respald.J.ndo la ir.forr..ación ~ertcnec.iente a las pruebas en 
cintas magné~ic~s. 

Los ~usbsis~ern3s SQ ccnsiéeron procesos ejecutados por una 
serie de programas, la realización d~ es~os pr=cesos ~e 
efec::.:ia a t!'"avés de comandos, rr.e!"'.ús y másc?.ras para capti..:!.·a, 
adicionalmente se cuenta con la opción de ayuda en linea 
oara cualm .. 1ier n.!.vel de mcr.l!s y para cualcp . .iier c.::mpo dentro ae las m~icaras de cuptu~a. 

La modificac~ón de comandos y menús se realiza nediante los 
prog:-am.:is prr:.v .:.s~os p<~ra tal efecto. 

La oosibilid3d de c~cctu3r los ~recesos requeridos por e! 
usu3rio gwi.i:.--:do:::;e por r.ic!iús JUn~o ccr. la ~:..··"'"-:ª q'.Je se ?resta 
a petic16~. hace de la oFe:3ci6n de un sls~effia ccmplejo, una 
serie de a::t..!.vid2je~ Sl'.7'.'f,les ;r,E:di3nte las cuales se pt.:ede 
exploter e~ su tct~lid~~ l3s C3pacidadcs del !abcrator10. 

Todos los -:>le¡r;•..!ntos aue foi:m3r. el S~ste.'713 r.utomat1za.:lo cara 
Desarrolo de ?rueb~s. dosde el pun~o de vista de! soft~are 
se integran en la ccnfigur~ció~ m~strade efi la Figcra 
2.3.l. A continuación se descr~te~ los ?recesos ilustrados 
en la figura. 

Control supcrvi~orio: Se encarga de cG~:ro23r y st1pervisar 
los procesos de ac\ierdo a los datos recopilados sob=e él 
mismo. encargandose to~bié~ de 13 segu~id3d de: sistema. 

Comunicación de datos: M.1neja los pro"";.:icolos de 
comunicación entr-e las UTR.'s y la rnicroccm;;ut.adcra. el CPS y 
la microcomput.adora. el pr::toc~lc del c;..i.i.;.c en el 
registrador de transitorios que liga el sistema de 
adquisición de d~tos con la r.üc::-ocomput:ddcra, .:;demás maneja 
la trasferencia de datos mediante: m ... J' .. de los dig.!.talizadores 
a la memoria de la comoutadore v de la memoria al disco, 
donde pueden ser e~picados 1nIDediatamente; todos los datos 
resultantes de una prueba 9ueden ser transferidos en menos 
de 10 seg. 
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Interface hombre-m~quina: Se encarga Ue estublecer la 
relación entre el usuario y el proceso, empleando para ello 
una serie de menús, come!1dos, máscaras de captura. reportes, 
etc. representados en ~u niayoria en una serie de monitores. 
También inicializa los procesos seleccionados por el 
usuario. 

Programación de la instalación: Se encarga de traducir los 
datos de orueba convirtjéndolos en los cc~andos necesarios 
para la p~ogram~c!5n Je algunos cie los elementos del 
circuito. 

Construye las órdenes para la estación maestra con las que 
manejará el circL:ito de pct.cr.c.!..a. s~ t..;;¡plean comandos 
simples cor~o CIERRE ELF.>!ENTO X o comandos complejos que 
afectan a más Lle un elemento como FIJE LAS REl\CTANCIAS 
LIMITADORAS DE CORRIENTE= Y. 

Construye los comandos necesarios 
secuencia del prueba en el CPS. 

para programar la 

También construye los com3ndos para programar el sistema de 
adquisición de datos. 

Ejecución de oru~ba: Selecciona y eje~~ta el ciclo 
programado por la microcomputadora de preparación de prueba, 
envia la senal de preparación para los digitalizadores, 
envia el comando a 12 EM para la eJecuclón del postciclo y 
preciclo. 

Administrdción de la base de datos: Posibilita el 
mantenimiento de la iniorrndción quE r;e maneja en el sistema 
de acuerdo a la clasificación ant~$ ~~~~:c~~de. 

Características de la prueba: MerJ1~r.tP e::t.e p!:"ccc~o .se 
define la prusba en lo referente é el OBP y el tjpo de 
prueba; con lo anterior se efectúan le~ c~lculos necesarios 
para la configuroción del circuito de p0tenci~ de acuerdo a 
los dbtos alimentados y la capacidad del circuito, también 
determina los datos necesarios para el ~istema de 
adquisición de datos y la ~ecucncia del c.iclo de pruebe. 

Procesamiento de datos: Se presentan resultados de 
cálculos, reportes, se muentra en pantalla hasta 12 se~ales 
en menos de J minuto y posibilita al usuario pedir más 
cálculos y analizar detalladamente las se~ales. estos 
cesultados son impresos en el reporte de pruebas 
posteriormente. 
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El reporte de pruebas genera una descripción de la orueba, 
incluye la configuración del circuito, gráficos de 
resultados, comentarios y adicionalmente si 5e requiere, un 
informe estadistico con respecto a pruebas anteriores. 

Gracias a la arquitectura de software y su integración con 
el hardware se pueden realizar pruebas de una forma 
sencilla, flexible, rápida y confiable. 
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CAPITULO 3 

CARACTE:RISTICAS DE OPERACION DEL SISTEMA EN EL DESARROLLO DE PRUEBAS 

La forma en que operan los sistemas para ejecución de 
procesos automatizados ha sufrido cambios primordiales 
tendientes a realizar sus tareas de manera fácil, segura y 
precisa. En la operación de los primeros sistemas para 
ejecución de procesos automatizados se requeria de personas 
altamente especializadas en el proceso y en las 
instrucciones (comandos) del computador que controlaba el 
proceso, esta forma de operar tenia el inconveniente de 
hacer el proceso dependiente de pocas personas, teniendo un 
número de fallas considerable por la complejidad de los 
comandos. 

Posteriormente se elaboraron una serie de comandos que 
realizan partes especificas del proceso automatizado, para 
lo cual se les debia "alimentar• con parámetros (datos), 
ejecutar el proceso y esperar que funciondra cor:rectament.e, 
puesto que un parámetro erroneo podia provocar la 
terminación anormal de la función requeridd, si bien esta 
forma de operación tiene desventajas eran menores a las 
precedentes. También en esta forma de operar se requeria de 
personas especializadas en el proceso y los conocimientos 
sobre el computador se relegaban a un segundo termino. Las 
desventajas de esta forma de operar son: la falta de 
validación en linea de la información que "ª alimenta al 
ejecutar un comando asi como de la secuencia de ejecución y 
la dependencia existente de un especialista en los 
pará~etros para Cdda comando y de su forma de alimentación. 

Actualmente la ejecución de procesos se realiza de forma 
interactiva mediante menús o comandos (para usuarios 
•expertos•¡. El empleo de menús reduce drásticamente la 
dependencia en los especialistas para la operación del 
proceso puesto que los menús nos muestran la secuencia del 
proceso además de que el sistema se encarga de la validación 
de dicha secuencia. La forma en que se organizaron los 
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CARACTERISTICAS DE OPERACION DEL SISTEMA EN EL DESARROLLO DE PRUEBAS. 

programas para computadora que integran el sistema es 
modular, lo que permite se clasifique a los usuarios para 
que realicen una serle de actividades coordinadas, con lo 
que se tiene menús especificos para usuarios especificos. 
La inclución de la opción de ayuda en linea a petición del 
usuario, disminuye aun más las fallas de operación. 

Los menús nos proveen de trayectorias para realizar 
funciones especificas, como paso previo para ejecutar las 
funcionas se provee de una pantalla en la cuál sn interroga 
sobre los parámetros necesarios, validandolos de acuerdo a 
los VZ!lores permi.tidos por el sistema, de existir algun 
error se indica y para eliminarlo se puede cccurrir a la 
opción de ayuda que describo los datos adecuados para el 
parámetro. 

La división del proceso en subsistemas y la definición de 
usuarios por subsistema conjuntamente a la existencia de 
menús por cada usuario reduce la dependencia en usuarios 
fuertemente capacitados en la operación del sistema como un 
todo. En su caso un usuario puede operar dos tipos de menús 
para suplir alguna carencia de personal, la especialización 
es requerida solamente para determinar los parámetros de la 
prueba y no en la alimentación y operación debido a las 
facilidades dadas a este respecto. 

El sistema automatizado para la realización de pruebas AP-MT 
tiene las caractertsticas de esta última forma de operación. 

A lo largo de este capitulo se describiran primariamente los 
tipos de usuarios que pueden operar el sistema de acuerdo a 
las funciones d:.:i~~cific.:i~ qt1c ti-ene qua realizar. 
Posteriormente se mostrarán los menús de que consta el 
sistema junto con una breve descripción de su operación 
(pues resulta ser muy simple), para terminar sedaran las 
caracteristicas de los comandos, su relación con los menús y 
otro tipo de información que por el momento llamaremos 
tablas. 
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3.1 TIPOS DE USUARIOS. 

De acuerdo a los sistema~ definidos en el desarrollo de 
software (SCP, SPAD, SGP), se definieron tres tipos de 
usuarios que se encargan de ejecutar procesos particulares, 
como la configuración del sistema de adquisición de datos, 
aunque álgunos procesos pueden ser realizados por los tres 
un ejemplo es la actualización de la orden de trabajo. 

Adicionalemente exisl~ un cuarto usuario que solicita se 
efectuen las puebas a equipos eléctricos que generalmente el 
mismo provee, este usuario no opera directamente el sistema 
solamente observara la prueb3 desde la sala de control y 
posteriormente se le entregara un resumen detallado. A este 
usuario se denomino Usuario Externo. 

Los usuarios definidos son: 

l.- Usuario de control. 

2.- Usuario de adquisición. 

3.- Usuario de gestión. 

4.- usuario externo. 

El encargado de la integridad del sistema, (que como despues 
veremos es el usuario de gostión) define las claves 
correspondientes para cada tipo de usuario (excepto para el 
usuario externo), para identificarlos cu;,,c,·0 entran al 
sistema y asignarle las actividades que pueden realizar. 

De acuerdo al usuario que ópera el sistema se presen~an una 
serie de menús en secuencia lógica los cuales listan las 
opciones disponibles. El usuario selecciona las opciones 
deseadas hasta llegar a ejecut~r el proceso requerido que 
mediante máscaras facilita la captura de los datos 
necesarios, validandolos para detectar cualquier error con 
respecto a los valores permitidos en la instalación. 

A continuación se mencionan las funciones de cada usuario 
brevemente, en el siguiente inciso se mostraran los menús 
correspondientes y dentro del capitulo 5 en cada manual de 
usuario se describiran· detalladamente cada una de las 
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CARACTERISTICAS DE OPERACION DEL SISTEMA EN EL DESARROLLO DE PRUEBAS. 
Tipos De Usuarios. 

funciones a realizar 
correspondientes. 

junto con los parámetros 

Usuario de control.- Es el u~~ario encargado de controlar 
y supervizar la instalación en la realización de pruebas, es 
decir, ejecutar las funciones de lo que en el desarrollo de 
software se llamo Sistema de Control de Prueba. 

Sus actividades inician al ingresar al sistema y solicitar 
la creción de una orden de trabajo (OT) y su actualización. 
Posteriormente se realiza la configuración del circuito de 
pruebas, programación del CPS, ejecución de la prueba y 
obteción de resultados. 

En la alta de la OT, se da una identificación única (n(!rnero) 
a la OT, se puede emplear como modelo una OT estandar (una 
OT creada previamente que contiene los datos generalmente 
emplados para un tipo de equipo). 

En la actualización se capturan los datos referentes al OBP 
sus características y tipo, las pruebas a realizar junto con 
los valores para los elementos del circuito de prueba, el 
preciclo, automatismo a emplear, ciclo, postciclo y la 
definición de) resumen y reporte de pruebas. 

Durante la configuración del circuito de pruebas se solicita 
la instalación o en su caso se libera, se configura el 
circuito por elemento, por área o globalmente, se realiza el 
cálculo inverso y se activa la presentación del diagrama 
unifilar. 

En la programación del CPS se dan las secuencias y tiempos 
de operación de los dispositivos necesarios para completar 
la prueba como es el IM, el DCS, el GCC, etc. 

En la ejecución de la prueba el operador (usuario de 
control) debera decidir entre la secuencia normal, rápida o 
repetitiva, adecuada a la forma en que se debe realizar la 
prueba. 

Usuario de adquisición.- El usuario de adquisición se 
encarga de la captura de información necesaria para los 
equipos para adquisición de datos y procesamiento de 
información, es decir, de realizar las funciones del Sistema 
de Adquisición y Procesamiento de Datos. Al igual que el 
usuario de control puede dar de alta una OT y actualizarla 
(en la parte de mediciones, cálculos y procesamiento). 
Posteriormente se efectúa la configuración del sistema de 
adquisición y sus funciones finalizan con la obtención de 
resultados. 
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Durante la alta de l., OT se rE1gj:~trt.. el HÍ1lín:'.-!r.o paca la 
identJ.fk"c-ión de la OT. 

Mediante la actualización de la OT el usuario puede capturar 
los datos referentes a las mediciones, cálculos y 
representación de oscilogramas. 

En la configuración del sistema de adquisición de datos se 
verifican y programan los conmutadores, digitalizadores, 
cadenas eléctro-optica, en lo que respecta a velocidades de 
muestreo, atenuación, etc. 

Usuario de gestión.- El usuario de gestión apoyara a el 
usuario de control y al de adquisición en la preparación y 
procesamiento de dates para las pruebas (el apoyo se dara 
excepcionalmente debido a la forma de operar), también 
administra y salvaguarda las bases de datos y el software 
del sistema, define las claves de usuarios que tienen acceso 
al sistema. modifica o elabora programas en caso requerido. 
etc, es decir, realiza las funciones del Sistema de Gestión 
de Prueba. 

El usuario de gestión conoce profundamente el software del 
sistema para la realización automatizada de pruebas, puede 
auxiliar a los demas usuarios para efectuar cualquier tárea 
que realicen durante el proceso de pruebas. 

Para administrar el sistema se encarga de dar mantenimiento 
a las tablas de la instalación (elementos del circuito, 
digitalizadores, multiplexores, receptores ópticos), tablas 
de OT's estandar, tablas del sistema (nombres de usuarios, 
tipos de usuarios, terminales para accesar el sistema. 
etc.), depurar, respaldar, y reinstalar ordenes de trabajo, 
admini~trar pcrifcricos y diagno~ticdr el hardware. 

Usuario externo.- Es el usuario que solicita 
pruebas sobre el equipo eléctrico, para lo 
equipo sus caracterlsticas y los tipos 
aplicables. 

se efectuen 
cuál provee el 

de pruebas 

Durante el proceso de pruebas podra observar la prueba desde 
la sala de control y posteriormente se le entregara el 
reporte oficial de prueba. 

se ha dado una consisa descripción de cada 
usuarios que pueden operar el sistema, en ella 
la gran relación que existe entre la f ilosof ia 
diseno del sistema y la forma en que se ópera. 
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CARACTERISTICAS DE OPERACION DEL SISTEMA EN EL DESARROLLO DE PRUEBAS. 

3.2 ESTRUCTURA DE MENUS Y SU OPERACION. 

Para que un usuario ingrese al s1slema para desarrollo 
automatizado de pruebas aparece una máscara en la cuál se 
pide la clave del usuario (nombre) y su contraseffa 
(password)1 ccn esta información se verifica que el usuario 
tenga acce~o al sistema y en caso de poder accesarlo el tipo 
de usuario con el que esta registrado. Con los dato~ 
referentes al tipo de usuario se determinan la~ acti v ldades 
que puede realizar y por lo tanto los inenús y las opciones 
por- menú que estan a su disposir::.ión. 

De comprobar el sistema que la clave y contrase~a son 
correctas se permite el acceso, desplegando primeramente un 
saludo de bienvenida, la hora de entrada y posteriotmente el 
menú principal del sistema. 

La forma en que se despliega la información en el menú 
principal y el resto de los menús se presenta en la fig 
3.2.1 y se detalla a continuación: 

Las dos primeras lineas se emplean para representar el 
estado actual do diferentes partes del circuito y del 
sistema como: OT: Número de orden de trabajo asignada; 
INST: Instalación liberada o asignada; CONTR: Sistema de 
control comunicandose o fuera de c::r:iunicac1ón; MEDIC: 
Si~tema de medición operando o sin operar; EM: estación 
maestra en linea o fuera de linea; CPS: controlador 
programdble de secuencia en linea o fuera de linea; DI: 
digitalizadores en linea o fuera de linea; HX: 
multiplexores en linea o fuera de linea; RX; registradores 
en linea o fuera de linea. 

La tercera linea nos da el nombre del menú que se despliega 
actualmente en el monitor. 

De la linea 4 a la 20 se emplean para desplegar las 
diferentes opciones ejecutables desde el menú. 

La linea 21 se usa para que el usuario teclee el número de 
opción que desee o como después se explicará para teclear el 
comando requerido. 
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Dos· líneas para repr('s~nlación de los estados de. 
la instalación y de los subsistemas. 

Línea ~ el titulo del Menñ 

Líneas para . desplegado 
opciones 

de 

Unea ~l}I GJP.lura de opció1,1 . o _de comandos 
Lmea ae mciisaj es ael sistema 

fi. 321 
Inf onnación dcspleg_~da ~n los Menús 

para DesarroUo Automatizado de 
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CARACTERISTICAS DE OPERACION DEL SISTEMA EN EL DESARROLLO DE PRUEBAS. 
Estructura De Menús Y Su Operación. 

La linea 22 la emplea el sistema para comunicarce con el 
usuario desplegando mensajes. 

üe ácuecdo a la identificación de los usuarios realizada por 
el sistema mediante su clave de acceso, se pue~e deducir, 
que para el usuario de control aparecerá un menu principal 
diferente (refiriendose a las opciones posibles de ejecutar) 
al menú principal que le aparecerá al usuario de 
adquisición, en la figura 3.2.2 se muestra el menú principal 
general en el cuál se enumeran todos los procesos 
disponibles en el sistema (la totalidad de opciones para los 
tres tipos de usuarios) y los menús generales que se 
presentan para los usuarios de control y adquisición. De 
forma similar el re~to de los menús mostrarén un!camente las 
opciones que pueda realizur el operador que trabaje en 
esG momento. 

Una vez que apnrece el menú principal de acuerdo al tipo de 
usuario que se encuentre operando el sistema (pueden estar 
los tres tipos de usuarios trabajando coordinadamente en 
diferentes terminales), se debe seleccionar uria de las 
opciones listadas de acuerdo al proceso a realizar, ya 
seleccionado el número de opción se le da entrada al sistema 
(presionando la tecla <RETURll>) con lo que aparecerá 
nuevamente un menú o un máscara para alimentar las datos 
necesarios para ejecutar el proceso. La aparición de un 
menú o de una máscara depende de en que nivel se encuentre 
el usuario dentro de la estructura de menús, esto resultará 
mas claro de entender si nos referimos a la figura 3.2.J en 
la que se muestra la estructura de menús para el desarrollo 
de pruebas automatizadas. 

Como se puede ver en la 
es jerarquica, en ld 
encuentre el usuario ~ 
desplegará otro menu 
(mediante la captura de 

figura 3.2.3 la estructura de menús 
cufsl <l~p8nJl~ndo del nl·.;el .::::r. q...:.c ::e 

de la opción que seleccione se 
o s~ podrá ejecutar un proceso 

datos necesarios en su caso). 

Como se ha podido "observar"' la operación en base a menús es 
muy sencilla aunado a esta la personalización para cada tipo 
de usuario disminuye fuertemente la posibilidad de errores 
en la operación además de que se dispone de ayuda en linea 
(tecleando la letra H y <RETURll>) para resolver cualquier 
posible duda en la operación. 

En las figuras 3.2.4 a J.2.19 se muestran todos los menús 
generales que integran el sistema, las dos columnas a la 
derecha de las opciones son en primer lugar una posición que 
contine la letra M, P o f. M significa que de elegir esta 
opción aparecerá un menú a continuación, P define que se 
ejecutará un proceso y F quiere decir que el usuario saldrá 
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Estructura De Menús Y Su Operación. 

del sistema. Las siguientes posiciones '7eparodu del e.ampo 
anterior por un espaclo en blanco, indican el tipo de 
usuario para el cuAl eyt5 disponible la opción, las letras 
que ~ueden aparecer son: A, e, G, que respectivamente 
i11dican disposición para el usuario de Adquisic6n, Control y 
Gestión. 

Mediante los menús se tiene una forma sencilla y sin lugar a 
errores para efectuar los procesas en el realización 
automatizada de pruebas. 
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l(MIJ PRlllt:IPAl. 

Estructure De Menús Y Su Operación. 
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Fig. 3.2.3 

Configuración de Menús y Procesos dentro del 
Sistema para Desarrollo Automatizado de Pruebas. 

3-11 



... 
1 .... 

N 

1 ur: I 1 J lli>l'Lllll JtlJT1JKltHlOMIMUJIC1Jr. 
!ll\lFF_LINEt CPSf<FUl:IE !DL{1Ff _LUIEil.t:<OFF_LlliE 1 í:X.CFF _LltlE 

______ M_EN_U_ PRINCIPAL ___ .-1----· 

ALTA Y g;JGllACJOll úE OF.DF.rlES DE TRABAJO 
ACTl.IALIZf.CIC1N DE ll11A ()f.DErl DE TRABAJ<l 
Cof1fJ1JiJf'.AC!üll LIEL ClhCiJ!TU 
PRC'j!\Ar,IAC!ütl DEL S~.D 
PRC>;'.At.JACIOtl uEL cr:; 
EJWJCIOll DE PRUEB;.,; 
(t'JTHICION DE RE:~IJL TA!JOS FUERA DE LINEA 
(11.\G!i•,rnco DE HAl<.iJ'll ,\hE 
S0f1,K i E TEClllCO 
rn1 !JE m1or1 

TECLEE LA OPCIGN DESEADA 

~{ 
/.! 
.ti 
F 
F 
Al 
/.! 
,!! 
F 

Fig. 31.4 

M Meni 

P Prnceso 
A UiuuiD de 

Adqusición 
C Usuuio de 

Conl10I 
Usuuo de 
Gesl1ón 

'-r::::__ ___J 

Menú Principal del S'islema fklíd lharroUo Aulomalizado de Pruems. 

1 
H 
IJ) 
t-l 
H 

~ 
t>J!il 
lll 

"º ~'ti 

~~ 
"º l"I H 
"'o 
oz 

:~ 
ID 
Plll 
C:-H 
IJllJ) 

t-l 

:~ 
" o fil 
"' ID t>l 
1'11:" 
DI 
no 
.... t>l 
O<IJl 

:' ~ 
o 
I:" 

8 
o 
t>l 

'ti 
~ 
e 

~ 



w 
1 ... 
w 

1 lH: .. .1 1 1 m:;1:i.1r.1 1 r:orm·•_irri:oM 1 Mtlll<;t;r. 
EMOPF.l!HEI Cf'SQFFJINE IDl:úFF.LlllE IMX,)FP.LlllE 1 P.K.Off.LlllE 

____ A!,_l_A_X_@_QNACI01'LJ)E ORD~t'ES D_t]1V\BAIQ__ p---- ______ _ 
1 ALTA DE UllA Nl!E'IA OT 'F" ·C lM Mrni J A U1Uaiio de] 
~ t1~f{i_lre8Wi' 8f ,J·;~~(' SlT ftE !t/28Á~/gi ~ ::tf P Pioceso e Q\~11i0slcdó~n l DEFltllCIC>tl ¡,¡ \JN/, (IT EoT AflDAR A IJ'.'AR p ,.¡· --- Con llDI 
1 MOD!fl•:/,CIOll DE LA <lLPA ASüCl,\DA A UNA OT F ..t: G llsu31io de 
R REGRESO AL Mrnll f P.l!IClf'AL M Atli G111ión 
F FIN DE SESIOll F At'j," J 'L::'._ _______ _ 

TECLEE LA OfClüi< UESEAl!A 

fig. 3.2.5 
Ml·nu de "1\lio y A>ií!,Hilción de Ordenes 

del Sh1~ma parn IA'"1rrollo Automatizado 
dt• Trali;ip" 
de Pruebas. 

~ 
¡;¡ 
H 

~ 

~ 
tl 

"'"' lil 

"'º 2;:] 
n~ 
2' o 
H H 
ri o 

z 
l? tl 

"' 3: t"' 
11> 
t:> CJJ 
OH 
lil CJJ 

,_¡ 

"'"' ~ g; 
or.l 
'2 "' "t"' .. 
n ti· ... ,., 
°' CJJ 

?~ 
g 
8 
tl 
l~ 

~ 
gJ 
fÍi 



..., 
1 ... ... 

i lil: ¡ 1 ¡ .Ncl J.il!I 1 C•Jtlltt:Ul·rLVM 1 Mtlli•:c·r. 
EM\JFF.LIUEI CPSOfF.WIE IDl\•fi.ll!IE it.IXC>fUlllE 1 RY.•)ff_LlllE 

__ AC~IJ);'\LlZ,'\QCJH_Q122JlDEN~ QL'l]\ABAJO 

DEflli!(l(.N úi: LA ·j~.WI DE rnr.BAJO J~ .4· 
ftiP::'f.'.'..'." ._ F_E.\l!iAf. 
liEflfa~·k11 "lH . r};:'11>rn Df P?llE&A 
ú2FllllCl'AI f+L r.EP•~f. IE Df. f·KIJEBA 
H.11 i.t:;:•,11 l>f. LA lEfl!lllJIJH DE LA OT 
f.E'cP.E.O Al l.fülll f'11l11Cli'!.l 
fil/ GE füiW 

TEUEE LA op•;1011 uESEAliA 

F AC 
F .. e 
F .1· 
F .4: 
Al A(¡; 
F ,¡a; 

Fig. 3.2.6 

M M•n• 

Pn<.eso 

Menú de "Actualir.dción de Orde1ws de Trnoojo" 
del Sistema para Dt~rrollo Automatizado de Pruehls. 

1 
H 

!.'i 

~ 
tl 

t>:Jt>:J 

"' rtO 

2"' 
¡i~ 
r::n 
'1 H 

:~ 
w tl 
:;: ['-1 .. 
!J rn 
PH .,, ~ 

~~ 
i:: 

.g ¡;¡ 
~ ['-1 

" o tl 
"'"' º"" :'~ 

~ 
o 

"' .., 
¡g 
g¡ 
i\i 



w 
1 ... 
"' 

' ()t: ,·-¡------,-¡¡¡:.1;11i,·-1!-.U-N_l_Y._•!-~r-W_M_lr-.it-.l)-1<.-.t-,~-t 
:MOFF .llNEi Cf'J\1FF .WlE f!JI GFF _Ll!IE fl.f;{ Off. LJllE 1 ~.X OFF .LlflE 

PRUEBAS A RE/\l.IZAR ----~ 
----- fAR~McfkuS·-¡;-rz· <~llt~)l~~~-N: ·¡.;;~EBA ----,r~ ( ~:=J;J 

RHJWSNl ºJf\ f~J;,l;~\S,'IL'M'> ~ ~: M Menú A lliuaiio de 
U.E.firll.-l'. H r_'H 1 !t. l 1

) U.~1 P t.' p Prncl!~o Adq 1nidiin 

'· 1 
¡ 
A 
r. 

' 

p~rn:1(!(;!~ p_r.1 P,t1 :-r.~r ·1 .. ; _ "\' t ,. e uma1fo de 
tl!"./'111kr".·1i t'r. u.,. ld .. .L1Ji_,u!~E.· !' A -- Conh'll 
D;rltli·:lc>ll PE LO'.- •: !Ml!U>:. P A G U1ua1io de 
f1ifl!WlnN DE LA:: ( 1.IRVA.i fiElllV,\DA5 r A Gestión 
l.IElW MITERIOR l.J Acii =1·-
Rot~nfS1j AL ~IErill Plllli(if Al M At1i 
Ftfl [IE '.,;E.\j!'.·rl F L·~-----------

TECltF. l!. ornnN Prn.All:\ 

. ,, Fig. 127 
MPní1 "Prud~s a R<•alizor" cid S1~1emo p:ffo [lt:~;1rrol/o Automalir~do de Pmebas. 
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Menú de "Configuración dd Grcuito" del Sisl!·ma para Dt~rrollo Automatizado de 

Pruebas. 

§ 
~ 
H 
(Jl 
ri 

~ 
t'l fü 
111 
n-o 
2"' 
~~ 
'1 H 

~g 
"tl 

'" 3:1:"' 

" ::> (Jl 
C•H 
.. (Jl 

ri 
Kt'l 

~~ 
o!:l 
"' " '" '1'"' .. 
n tJ 
1-'-t'l 
Qo(Jl 

~~ 
o 
'"' '"' o 
tJ 
l'l 

'1l 
:n 
e ¡;¡ 
i\i 



w 
1 ,_. 

.... 

.. {.li. ' 1 11rc1t1ei JCUJ'llf.\)fj•IJJMtrM.t>ICDt; 
;MOFF.LLIEI CPSDFf .UNE iDl.úFf_lltlE1MXúFF.LlliE 1 , fli>:OFf .LlrlE 

________ j'R0:1[tt\t0:~~~- DEL SA12__ ____ ~, ~ 
f'kEf'AkACIOll E<)UIH• DE P.Ü') (P.X.OSlfJ,CONMUT) I' A 

FR(fjf.:AMAClíA/ riE l'Ofit.1tJl.A.D~iRES 

PkOGRM.IACIC•!I [JE [1k:ITALIZADOhES 
!' 1 .4 
!' A 

PltC11..~~M.!AC!C1t1 L't .:.f1DErJ.t .. ~; ELECTRO (JPTICAS f' l A 

P.EGkESI) AL MEllU !'1'.lrllWAL 

F!N úE !iE~iON 

lECl.EE LA GPCIOll DESEADA 

MI AlV 

f' 1 ~---- -------

hg. 3.29 
MenÍI "l'rogrdlffiKión del SAD" en d Sisle1m par.1 De!.<mollc Aulomalizado de 

Pruebas. 

i 
H 

~ 
H 

E 
tl 

l'J['J 
111 n-o 
a¡:¡ 
g_~ 
"º t'IH 
DIO 
.,z 
.. tl 

"' :r t"' 
" :> en 
<'•H 
111 en .., 
~~ 
" o g¡ 

'O 
(Qttj 
., t"' 
DI 
n t1 

'"'"' °'en 
!' ~ 

o 
t"' 

8 
tl 

"' 
"' :>:! 
e: 
Ol 
ID 

~ 



,-,
 

m
 

)
•
 

~
 

·:>
 
~
 

'.::>
 

2 
"'' 

~ 
~ 

ii':
 
~ 

~ 
s; 

3 
.-. 

o 
9 

·~
~.

 

-
~
 

~
 

~
 
~
 

--
>

 
~
 

;:j
 

~
 

~
 

·
~
 

·= 
-· 

'•
 

~
 

~ 
~ 

:::·
 

"" 
~
 

'Z
 

'Z
 

,, 
z 

"' 
~ 

~
 

;".'
. 

~
 

~
 
~
 
~
 

~
·
 

~
 
~
 ,.. 

,, ~
 

>
 

§ 
-

1 
~'

:.
 

1 

r.
l 

.~
~ 1 

:z
: o 

fü
_ 

,o
 

1 
:z

: 
e-

, 
1 

~
 

1 
::::

:; 
t,..

-.··
· 

1 
·-· 

¡-
:-

] 

; ! 

::<
:: 

m
 

(/
O

 
e 

Q
 

,....
. 

-:
 

o 
1 

>
 

'==
 ! 

>=
? 

O
í 
~
~
 ¡ 

;:
t-

e:
 

:--
...

;e
:; 

¡ 
e,

 -
r:::

! 
,:g

:::
; 

>
 ~

~ 
1 

::::
:; 
-
~
 1 

,..,.
, 

i 
' 

!~
 

•
r
 

;u
! 

::z
 

/S:
 
§~
 

1 
·~
~ 

t 
¡;

;>
<

 

]-
; 

·u
9r

::>
22

ad
o 

n
s 

x 
sr

yu
aw

 
aa

 
92

n~
::

>n
.:

i~
s3

 
'S

\a
3

0
H

d
 

3G
 
o
~
~
O
l
f
l
!
1
f
5
3
0
 
~
3
 

N
a 
V
W
3
~
5
I
S
 
~
3
0
 
N
O
I
~
i
r
a
:
;
!
d
Q
 

3
0

 
S
'
i
:
J
I
~
S
I
H
3
~
v
m
r
.
J
 



w 
1 .... 
"' 

' º" 1 1 1 IHSLLl~I 1 u:r11 Rür••:or.q fMlllL"JJ~ 
;M{JFF.LINE\ CPS.\•Fi.ll:ll \ú\-0Ff.U;lE11.t\0Ff.Lll;E 1 RX:OFUltlE 

DIAGNl~IJ~Ql!~~!~!~{\~~ ._ -- -------rq----]_ __ _ 
flJfl< lul1/d.11Etll J L1!L e AD p 1 A ~ M•no ]¡A 'IEkif\l:ACl•lil DH 

'/Eklf\CACl<)I! DH 

'/Ek\Wr.Cl•lfl f1fl. 
fi'fl• i"lil-MlfJIT(l 1 E LA EM r ,- l_r~_r~~~-- e 
filflC'll1NA~,m~ETO !'EL ~F5 /' 

MI _.1t1.· 

lliUl!lll J~ 
Adquur.iüri 
u~uatlo df 
Conll1JI 
1J;u311b dr-
Gesl1ór1 

f\EGkESü AL MEllU l'l\INCll AL 

Flfl l\E :'L'l'.'N 
F ~~------ _______ J 

TW.EE LA O!'Ci(1H l•f:iEAIJA 

Fig. 3.211 
Ménil "Diagnóslirn de l!ardwan"' riel SisH·ma ¡i;ira Dl'\;lffOilo Automalir&do de 

i'ruPl1as. 

~ 
¡;J 
H 

~ 

~ 
t>J!il 
111 
<TO 
2 ;;¡ 
g. ~ 
"o ... H 
o· o z 
t1 

"'¡¡¡ 
:<:t-< 
"' :ti U> 
PH 
111 {JI 

,..¡ 

""'" U>~ 
" orl 
'O 

"''" ... t"' 

"' nt:> 
.... !'l 
OdJl 

=' m 
o 
t"' 

8 
t:> 

'" 
~ 
¡:J 
¡,; 



... 
' N 
o 

! :.11. s 1 1 1r1~un11 11JJfi1r.urto.1r.1 1 MH:1ct1f. 
ill.OrF_llllEI CP:<:>Fi_ll:IE túl.0fUl:IE ll.1%0ff_lltiE : i:X0FF_ll!IE 

____ '.>!~J'.Qlr[!:___ll:~N!CQ _________ ~ 

~.~.;..;¡ a:i:1~J1E"1i ;i·,, L·E T ;..hLAi LiEL :;L:1Et1A 
MNIT L;t 'f..\f.U-.:~ lil: LA :ilSTAU.CIOU 
~.~A!ITE1i!/.1iE.llt-, L{ ~11': [1E U,;IJA~.h) 
r.~,\rr!t'.i!!.m:ri:u GE 'JT'5 :-rMILlr\KD 
~~ ·\f j ~E.!!lr··~!~['l, rr;I [;f . ¡ :\ _E~() ~'.:T.A TICA 
n!J .. ll1h .. ,ir,,.,,_1•.11• LE l'th1Hh!UJ.:. 

KV.JrLÍJ !.!~~1~'-A:,~rnr1t:E r-itrH~~i1. ('-'lA~rrAeLt\) 
FJH lit LA sr:;:c.¡¡ 

~-1 ·~ ¡~f (1 

,1/ 
.!J 
f 
f 
¡-
/J 
F 

,; 
,; 
¡; 
,: 
t; 
AL.]~ 
Al<' 

M Menú 

Prncoo íl
----

tl.!fiü de 
d1¡usiciGn 
tl.llit> d~ 

Conl1ol 
G Uuiilill de 

Gesluin 

~---¿_M~~- _J 

lECLEE LA O~CIC11/ VEolADA 

-----------·---- J 

fig. J.212 
MeniJ "Soporte Tecnico" en d Sistema para Des3rrollo Automatizado de Pruebas. 

~ 
ra 
H 

"' >-l 

~ 
t:I 

t<ll'l 
111 
n-o 
8 'tl 
~~ c n 
'1 H 

"'º z 
t:I 
.. t:I 

t<l 
:rt' .. 
o"' C•H 

"'"' >-l 
><l'l 

(/)~ 
e 
º¡;¡ 
'º .. t<l 
" t' .. 
n t:I 
1'-t<l 
0.01 ;>s; 
~ o 
t' 
t' o 
¡¡¡ 
;¡¡ 
e 

~ 



I?
-E

 

~-
¡ 

s::
 

~;
= 

·~
 

1 

>
 

z 
z 

"' 
I~ 

~
 - .~
-

! 

I~
 

! 
~
 

I~
 

;.;
 

1
º 

1
~
 
~
 

I>
 
~
-

i 
¡::::

i 
'~
 

·~
'§
 : 

1 
. 

~
~
 \

 ' 
1~
 
~:

 !
 

¡; 
o

·-
1 

~
e
 

...
.. 

=::
 1 

lz
 

s:
~ 

m
~
 \

 
lv

-¡ 
~-
~ 

! 
\::

:; if
 ~

·
-

! 
~é

 
l~ 

, ....
... ;

:¿ 
1 

~
e
 

m;
."' 

:h
 

·
u
9
1
~
e
~
a
a
o
 

n
s 

l 
sr

yu
aw

 
aa

 
e
~
n
~
~
n
;
i
~
s
a
 

·s
vs

aí
lH

d 
ªª 

07
10

H
H

V
Sa

a 
1

a 
N

a 
V
H
a
~
S
I
S
 
1

a
a
 N

O
I
~
'
l
'
d
3
d
0
 
ªª 

S~
I~
SI
ID
I.
r.
::
lV
HV
:l
 



Z
Z

-(
 

i 1 ! 
¡' 

C
"l

 
.-

, 
>

 
u 

C
•r

::
t"

')
C

:>
C

 

¡~
:~
~!

 

·
u
9
1
~
2
~
a
d
o
 

n
s 

x 
s9

ua
H

 a
a 
9
~
n
+
~
~
+
s
a
 

"S
\i

13
íl

H
d 

ªª
 0~

~
0
H
l
!
'
l
f
5
3
0
 
~
3
 

N
3 

v
rr

ai
sr

s 
~
ª
ª
 
N
O
I
~
V
l
!
3
d
0
 
ªª

 51
t:
:l
I~
SI
Ha
J.
::
)\
nJ
1f
:J
 



(
?
-
(
 

;;
j fü 

,. 
~
 

>
 

"" 
t§ 

,.., 
e-

, 
8 

._, 
"" 

~
 

~ 
C

· 

" 
s:

 
~
 

'.3!
 

~
 
~ 

2.
 

>
 

>
 

~
 

"' 
"' 

•::
: 
~ 

C
7 

;;::
: 

~
 

~
 

'" 
~
 

(-;;
 

e:
: 

~=
 

"' 
~ 

~
 

~
 

¡;J
 

;: 
m

 
;:;;

 
~
 

"" 
"' 

~ 
8 

I~
 

,. 
~
 

;?.
 

&~
 ¡6

 
! 

~
 
,. 

"' 
,:::

o 
8 

~
 
,, ¡D

i 
...

; 

~
 

"' 
-
~ 

1 
~
 

'"" 
~ 1 

_, 

ª 
l 

5. 
1 

'=)
 

::. 
' 

CT
 

i 

..,, 
'!:;

 
l::

 
-, 

.,, 
'3}

-, 

~ 
$. 

~
 

.. 
~
,
 

.. 

i 

·
u
9
1
~
e
1
a
d
o
 

n
s 

¿ 
s9

u
aw

 a
a
 
~
1
n
•
~
n
3
•
s
a
 

• S
'<

E
i2

0
lld

 
2Q

 
O

'l'
l0

lI
B

V
S

3
a

 
'I

2
 

N
3

 
'!W

3
.!

.S
IS

 
'I

a
a

 N
O

I;
J'

i1
!2

d
0

 
3

0
 

S
Y

:J
IJ

.S
I!

ff
iJ

.:
:lV

<
l\'

::
l 



C
>

 
..

.,
 

>
 

c
:i

c
n

c
:>

c
: 

~!
i~
!!
 

~
 
~
o
 

·
u
9
1
~
2
~
a
d
o
 

ns
 x

 s
9u

aw
 a

a 
2
~
n
~
~
~
~
s
a
 

'S
V

B
30

H
d 

ªª
 0

~
1
0
H
l
l
\
'
S
3
0
 
~
a
 

N
a 
V
H
S
~
S
I
S
 
~
ª
ª
 
N
O
I
~
\
r
a
3
d
0
 
ªª

 S
~
I
~
S
I
H
a
J
.
:
>
~
 



S
Z

-<
 

>
 

~
 

"" 
'
~
 

"' ~ 
==

 
g 

e:
 

C
' 

·
u
9
r
~
e
1
a
d
o
 

n
s 

x 
s
~
u
a
w
 

aa
 e

1
n
~
~
n
.
:
1
~
s
3
 

·s
v

a
3

0
E

d
 

3
0

 
01

10
m

!1
fS

30
 

1
3

 
N

3 
V
h
-
S
~
S
I
S
 

1
3

0
 N
O
I
~
V
l
l
a
d
O
 

3
0

 
S
V
O
I
~
S
I
1
:
1
3
.
L
:
J
'
t
l
l
'
I
O
 



_,
 '" ª 

1 
~-
--
--
'-
~-
~_
;·
-.
._
,·
~·
""
'·
 ... J

y-
--

-,
 

¡(
~~
l~
o.
~;
:s
, 

\ 
~
I
 

1 
1 
i ~

w 
L

J 
1 

<:
'.:,

: 
~:
~·
i~
i~
· 

~
 
~
~
~
 

·
u
9
1
~
e
~
a
d
o
 

n
s 

x 
s
~
u
a
w
 

a
a

 
q
~
n
~
~
n
i
+
s
a
 

·s
v

a3
íl

li
d

 
3

0
 0

11
0H

l:
l'l

S
30

 
1

3
 

N
3 

V
N

3
is

rs
 1

3
0

 N
O
I
~
V
H
3
d
0
 

3
0

 
S
~
I
i
S
I
H
a
~
'
f
l
!
'
i
i
.
l
 



w 
1 

N __, 

1~ .~\-,-:---;·--¡~-----¡-m;w~;~--¡:J;-;;;;~~1.1-, f11r:u~Ci.~----l 
it.IJ1f_llNEI GP,.(lfF.ll:IE Júl:VfUlllE lt.\f.Ofl'J.!Nf 1 RY.:0ff.LlilE 

MMillNIMIENTO DE OT'S ESJ'1\NDAH j. --------- -······--------····-- ... -- ··-· .. ··-- ... ····--· ---- --,[,, --- J __ 
; :; ll,I ,,,,"" l[~--l~:.;,·.·.;,-· 
~ ,,. P P111c~\I) , A<lqu>1cHm 

ALTf\ DE üf\DEllE:: OE í p,;..b\i~.' E:;T MII!,\R 
BA1A fiF C1?.i)E!ffj f1~ Títt\fY~ 11) 
A~Tl.IAU..'.t..i 'K•~l {1S 1/f:r1EtH.:~ DE Ht.A~i-\1 1·) 
f1Efl_líi.f1Cl(lf'I DE •.lr.f;EilE~ DE lkAf\t\Jíi 

1 

l 
RE.'f'AUY) DE (•F;[¡fti[; f:F. If'.M1:\!(1 
f\E.il1lf\E OE OWEtl~:c ! ·E 1 P.Al\,\Jil 
ME!llJ AllTERIOH 
REC.~ES<) AL 1.\E[ll.I f-i'.llV 11 .•.L 
flll DE 1.f, Sf:;!Oif 

w:m tA or·<:1011 umt..ü,; 

' 1 t 1. llH1a110 ~e f ,; ---- --- Cun1rnl 
/'

1 
''. .. (i U\11\111J 1f1' 

/., 1iu• Ge~ltnn 
/J 4¡¡; ·--i---· 
f' l:·~---------- ______ J_ 

M · "M · · 1 r¡·¡·· " lfi~. 121
1
9 

,.. l' 11 \ d 1•rn1 1 ;io!P111m11·1110 t t· .. s r.\1;m1 ar 1·11 t· .,1stema ¡o:ira 1~rro o ! 111omat1z;¡ o 
d1· l'rut'ba~. 

~ 
~ 
{// ..., 

~ 
t1 

"'"' 11) 

n-o u 
"n '1 H 

º'o 
t1 

2; 

ro a 

"' 3't" 
1\1 
t:ll/I 
C•H 
llll/I 

8 

:~ 
" ofi! 
'O 
IU!'J 

""' DI 
no 
i-'·[l] 

~~ 
o 
t" 

8 
o 
['J 

~ 
"' '1J 

~ 



CARACTERISTICAS DE OPERACION DEL SISTEMA EN EL DESARROLLO DE PRUEBAS. 

3.3 CARACTERISTICAS DE LUS COMANDOS. 

Hasta ahora se ha dado por hecho que se pueden efectuar cada 
una de las tareas para realizar una prueba, seleccionando la 
opción requerida desde los menús que se le presentan al 
usuario en la sala de control, pero aun se tiene la 
incógnita de como una acción tan "simple" pueda realizar 
procesos en los que intervienen una gran cantidad de 
elementos y que debe de cumplir con una serie de condiciones 
tanto de seguridad como de operación, a lo largo de éste 
inciso se dcsc:.-ibirá. la relación que existe entre los menús, 
inacro-comar.dos (peticiones para ejecutar un conjunto de 
comandos), comandos, los estados de los elementos de la 
instalación y las condiciones de seguridad, el comprender la 
relación entre los elementos anteriore~ dará una visión de 
como es que se puede operar de una forma tan ''simple'' los 
proce3os. Tambidn se describlra corno es posible ~jecuta1· 
procesos directamente, opción que !}mpléa generalmente un 
usuario que ya sA ha familiarizado con el sistema. 

Antes de comenzar conviene definir unos terminas que se 
emplearan frecuentemente en los sucesivo: 

Programa: Se refiere a un conjunto de instrucciones en un 
determinado lenguaje de programación que realizan una 
función espccifiC3. 

Archivo: Un conjunto de información almacenada en algún 
dispositivo magnético (discos de las microVAX). La 
información es accesada mediante programas. 

Tablas: Un tipo especifico de archivo en el cuál se 
almacena información con un formato determinado, 
especialmente en lo que toca a macrocomandos y comandos. 

Cuando un usuario entra al sistema tecleando su 
identificaci6n de usuario y su contraseña se ejecuta un 
programa manejador de menús (PMM) que consulta un archivo 
con la información referente a: El nombre del menú, las 
opciones con que cuenta el menú principal (el menú principal 
es siempre el primero en aparecer cuando se entra al sistema 
automatizado para realización de pruebas), los tipos de 
usuarios que tienen acceso a cada opción y el nombre del 
programa que se ejecutara por cada opción (puede darse el 
caso de que sea un nombre de menú). Un ejemplo de dos 
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lineas del archivo Menú para la Prngramaci6n del Circuito se 
dan a continuación: 

Cálculo Inverso PG1306 CA 

R Regreso al Menú Principal MNOOOO CAG 

como se puede observar el nombre de la opción es 
Cálculo Inverso y esta a disposición de los usuarios de 
control y Adquisición, el programa PG1306 se ejecutará 
cuando se elija la opción, can la información anterior el 
PMM despliega en el monitor el nombre del menú, las opciones 
disponibles Je ,::icul!rdo .:ü tipo de u:._o:;uario que se encuentre 
operando el sistemu y pide ~e teclee la opción que se 
requiera, al teclear l.a opción y <RETURN>, el PMM deterrninn. 
la validez de la opción y en su caso ejecuta el programa 
correspondiente. 

El programa que ejecuta el proceso (PEP} elegido {corno el 
PGl 306 para c5.lculo inverso), en la mayoriu de los casos 
despliega una m~scara para capturar los datos requeridos en 
el proceso, de existir algún cambio de los valores en los 
elerr:cntos de la instC'llación por la información capturada los 
cambios se reflejan en los diagrama~ ae ldS área3 Jcl 
circuito mostrad~s en una pantalla anexa {para monitoreo) a 
la que se encuentra empleando el usuario (la pantalla para 
monitoreo únicamente nos sirve para visualizar los 
estados y valores en"'la instalación puesto que no cuenta con 
teclado propio para modificar lo presentado), el PEP también 
comunica al operador el resultado del proceso efectuado 
satisfactoriamente o no efectuado mediante un mensaje que 
cx;;üica lo oc::urrido y que aparece en la parte bajo de la 
máscara mostrada por el PEP. 

De lo anterior surgen varias preguntas: Como es que el PEP 
sabe lo que debe realizar? El PEP se encarga de representar 
los cambios en la pantalla para monitoreo? El PEP tiene la 
capacidad de actuar directamente sobre los elementos 
involucrados en el proceso? Como sabe el PEF bajo que 
condiciones de la instalación se debe efectuar o cancelar el 
proceso? 

Para resolver las pregun~as anteriores se explicará 
brevemente el flujo que sutre la información que interviene 
en un proceso (ver fig J.J.l). 
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CARACTERISTICAS DE OPERACION DEL SISTEMA EN EL DESARROLLO DE PRUEBAS. 
Caracteristicas De Los Comandos. 

Ya elegida la opción del menú se ejecuta el ?EP 
correspondiente el cual se encarga de pedir los datos 
necesarios para el proceso, ~uando estos datos son 
capturados el PEP locali:3 los macro-comandos necesarios 
dentro de la o las tablas de macro-ccmildos [en las cuales se 
enumeran los consensos requeridos para poder ejecutar el 
macro-comando) y las liga con los comandos nocesario::5 que 
incluyen las claves de la serie de consensos ~equcridos fara 
que se efectuen. Una ve: determinada la ser1e dé comande~ y 
consensos el PE? se comunica y envia la tnformación a otro 
por asl decirlo progra~a. encargado todo el tiempo de 
controlar y supervi:ar las condiciones de ln ~nstaiac1ón 
(implementado med 1an te ONSPEC y al cual =-ios r:8fer i i:-•.:::mos 
como PCS). El PCS se enc3i:-ga de dotern1inar la ex1~tencia de 
los consensos necesarios para ejecutar cada uno de los 
comandos basandose en la infor1ndct611 que t!~ne registra~a 
proveniente de las UTR 1 s y en su caso actualizar la 
información registrandola y dcopleg3ndola en la pantalla 
para monitoceo, para efectuar los c::::ma;r,dos se ccr.:unica con 
la UTR's enviandolcs las se~ale3 de config~r3c!ón necesaria 
que afectan .J. los elementos de la instal.:1c1ón, al ccr:,plct.ar 
todos los cc:nandos ¿l ~es envia un mc~saj~ 3l ?E? ~n el que 
describe si se realizo ~1 proceso e la ra:ón por la que no 
se llevo a cabo, el ?EP se encarga je desplegarlo y 
finalizar el proce~o sedlendo el control ~ue~amente al P!~M. 

Existe una forma altern;3tlva p.:n:-:J ejecutar un proceso, como 
'ja se dijo que el P~tM ejec.ltJ ·....;.n ?E? d-2-;:o;¡dicndo del número 
de opción que se elija, si se conoce el ncrnbr:e del PEP 3e 
podra teclear direct~m~nte en la !ine3 de opción en 
cualquier menú, es 1ecir, mediante el co~ando {nombre jel 
PEP) independlentemcnte del menú en al que ~e encuentre el 
operador se podra ejecutar cu3lquie~ proceso dis?on1ble gn 
el conjunto de menús del 3istema siempre y cuando la 
ccndicior.c:: :e =~;;..:::1.:::!.'!d , ti;.-o -:!1~ 1.i~1J.:lr!o y sAc1wnc1a de 
prueba se cu~plan. 

Para dar un ejemplo considerando las dos lineas del archivo 
de menú mostradas anteriormente se tiene que para eJecutar 
el oroceso CALCULO I!'I'IERSO 3e debcra teclear en la linea de 
opción desde cualquier menU el comando Cr\LINVERS siempre y 
cuando el oper3dor sea un usuario de Control ó Adquisición. 

Para una lista completa de los comandos permitidos en cada 
menú de acuerdo al ti~o de usuario, consulte los manuales de 
doperacion en el capitulo 5. 
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CAPITULO 4 

DESARROLLO DE UN SISTEMA PhRA LA El..J\BORACION DE MANUALES DE OPERACION. 

Hasta este mo1nento se han explicado los aspectos referentes 
al laboratorio de pruebas, com~nzando con la descripci6n del 
circuito y rte los procesos, continuando con la exposición 
rlel sistema para el dP.sarrollo automatizado de pruebas, 
posteriormente se reseñaron las características de oneración 
del sistema, explicando como es que mediante el siStema se 
controla, supervisa y efectúa una prueba de forma 
autornatiz~da. Lo concer1tiente a la oncración rtel sistema se 
expuso ligeramente ha]o la jus~if icaclón que en el capitulo 
cinco se elahorarán los manuales de operación. 

Ya que ~1 resultado final principal rle este trahajo se 
resurnir.5. en los manuales de operación, a lo largo de este 
capitulo se generará un sistema para computddor ~l cual se 
le llamara Sistema para la Elahoración de Manuales (SEM) y 
se emplear& en la elaboración de los manuales de op~raci6n 
del capítulo cinco. 

Se comienza con la definición de requerLmicntos, 
entendiéndose por esto la recop1lación de las tunciones que 
realizar& Al sistema, la información tanto de entrada como 
de salida y los lineamie11tos ~n cuanto a la forma de 
operación del SE~. Con la información anterior se definirán 
los ob)etivos de SEM los cuales llevan implícitamente las 
características, y los alcances. 

Ya definidos los requerimientos y objetivns se hara un 
análisis conceptual del SEM, es dec~r se analizar§ el 
sistema como un todo representándolo de acuerdo a las partes 
que lo integran, esta tarea se efectuarS mediante an&lisis 
estructt1rado elahorando 11n diagrama de flUJO de datos 
(OFD) que rcpresent~ en su totalidad los procesos que 
integran el SEM, asi como la información que se maneja y el 
flujo de ésta. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 

Considerando los dos nuntos anteriores, ademSs de una serie 
de arcmmentos \1ue se· enumeran posteriormente, se definirá 
el equÍpo a emplP.ar (de acuerdo las computadoras 
existentes) y en fun~i6n del equipar el lenguaje de 
programación a emplear y la5 utilerias que se adoptarán. 

Posteriorn1ente se de!inir~ detallHdamentP r1ue sucede con la 
infor~aci6n en cada una de las rartes qu~ integran el SEM, 
con lo que se determinará el nGmero de programas que 
formarán el sistema. Lo anterior se hará durante el diseño 
detallado auxiliándose una vez m5s de las herramientas del 
análisis estructuradot <le esta forma se tendrá todo listo 
para la elaboración del sistema. 

Durante la elahoraci6n del sistema se crear§n cada uno de 
los pro~raMas ~cfinidos en el d1sefin detall~do. realizando 
las pruebas pertinAntcs hasta lograr integrar todos los 
programas en el SEM. 

Por 0ltimo se pondrá en marcha el sistema; siempre para este 
punto se da una pequefia capac1taci6n al usuario apoy&ndose 
en un documento para la operaci6~ del sistema, lo antArior 
con el ob1et1vo de aue nosteriormente el personal del 
laboratorio-pueda modificar ios manuales, las acrivirladeF 
anteriores se enmarcan dentro ele la implantación rte¡ SEM. 

Es necesario dcl~rdr ~ue toaos los traoaJo~ real1zadns en 
est'2 capítulo se do~urr1entnrá.n ele la forma rn6~ concisa 
posible, por lo quP se mostrar§n solamente los documentos 
(diagramas, textor;, prnqramas, etc.) necPsarios, c-l 
argumento para esto es: El siste~~ es s6lo 11na herramienta 
a utilizar er1 el trabaJG de tesis ~· por lo c~nto las 
técnicas empleadas en su elaborac16n no se rt~tallarán. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 

4. l DEFINICION DE REQUERIMIENTOS. 

El SEM resolverá las necesidades del usuario en la 
elaboración de manuales debiendo contemplar las facilidades 
necesarias para que ~n usuario sin conocimientos en áreas de 
cómputo pueda explotar el sistema en su totalidad mediante 
una peque~a capacitación, cumpliendo las funciones 
necesarias cara alimentar, modificar, almacenar, revizar, 
imprimir, etC. la información que constituye un manual. 

Tomando en cuenta las necesidades del usuario en la 
elaboración de manuales se definieron los siguientes 
requerimientos: 

Controlar la elaboración de uno o varios manuales desde la 
captura inicial de información hasta la impresión fir-al. 

Registrar los cambios que sufre la información del ma.nual de 
acuerdo a los elementos del indice (capitulo, subcapitulo, 
etc.) en que ocurra. 

Imprimir un reporte con la historia de los cambios que ha 
sufrido el manual. 

Generación y consulta en linea de un elemento del indice, un 
rango de elementos o del manual. 

Proveera un reporte sobre el estado del documento. 

El sistema se deber.á ubicar preferen.te1;.e:-.tc en las 
computadoras donde se encuectra el sistema oara desarrollo 
automatizado de pruebas (una microVAX), dado~ que Bmplear-8 
parte de la información de las ayudas disponibles en dicho 
sistema. 

Será totalmente interactivo. 

Enfocado totalmente al usuar lo (amigable l. 

Debera ser desarrollado aprovechando las facilidades y 
recursos que ofrezca el equipo de cómputo seleccionado. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PhRA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON. 
Defini~ió~ De Re~~erimientos. 

De acuer-do a los anteriores requerimie,1tos se llego a los 
siguientes obJetivos para el SEM: 

se desar-rolla~é como un ~istema a~e involucre la totalldad 
del proceso para desarrollo de manuales en .lo que se refiere 
a textos. 

Será un sistema inter3ctivo que permita 
ttcorporaci6n de información. la 3ctuall~ación e 
as: como la operación por parte del usuario. 

la fácil 
impresión. 

Proveerá un control ef1c3=. r~r1Jc y preciso del proceso 
pcr:.J elatorac1ón de man"J?.!le.s. 

Se generará un sist~:na ~::c1en":.e y amigable empleando Jos 
recurso2 que bri~da el corr.pu~ador. 

Cor.s1dera11do 10:3 req'....:e~lm.:entos y objetivos anterirores, en 
los incisos siguientes se describirá el desar~ollo del SEM. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 

4.2 DISEl'lO CONCEPTUAL. 

El método analizado para el desarrollo de manuales se 
ilustra en el diagrama de flujo de datos de la fig. 1.2.1. 

De acuecdo al método empleado lo que se define primeramente 
es el titulo del mant:al en función del tema que se abordará 
y en caso de que se emplee un pt"ocesador de textos. ül 
formato que tend.rá el dccur.,c:: to e:-i lv que t.oca J. má.rgcn·:?s. 
párrafos. etc. Posteriormente se r~nUr::'2:u:/1n los ter::a:.> q 1Je 
deberá cubrir el manual y de acuerdo a su complejidad o 
simplemente por conver1!enc1a se les descompo~d~5 en los nive­
les necesarios para definir el fnjLc:e. tci:.L:i l.cJ infurm.:lción 
anterjor se regi~tra mediante papel y lnplz en versiones 
denominadas borradores. los borradores se almac~nan en el 
expediente del manual el cu~l se i:a complemcntundo hasta 
obtener el documento final, por supuesto que los bo:radores 
pasarán por una o varias correcciones llegando a una versión 
definitiva autorizada por el U3uarlo respon~uble de la 
elaboración del manual. 

Retomando el proceso gara la elaboración de manuales; 
Posteriormente a la dcfinlción del indice se des~rrollarán 
cada uno de sus ele~cntos (capitu1.os. subca~itulos, 
apéndices, etc.) registrando la información requerida hasta 
completarlos sotl~factoriamente. 

Las modificació~es posteriores la 
autorizada deben se: registradas para 
de los cambios que ha sufrido el manual 
involucra. 

primera im?resién 
obtener una historia 
':/ los elementos qt.:-e 

'ia que se presento >:!l flt.:j:; de Jalus se procederá 3 ~cfinir 
un DFD alterno que curn;>la con los requerimientos '30fi.ni~o:::; 
en el punto 4 .1. p.~ra c'...lmQlir con el requerimiento 
referente a que el SEM este totalmente enfocado al usuario, 
se determinó que TODOS los procesos dentro Cel SEM se 
deberán ejecutar seleccionándolos de~de un menú; los datos 
necesarios pdra cada proceso se capturarán medicnte más~aras 
en las que se indique con men3ajes las caracteristicas de 
cada dato. validandoce en el momer.t.:i e. indlcando para cada 
proceso el resultado (dando un reporte o un mens~Je de 
efectuado o de error), para que se cumpla lo anterior se 
definio el DFD para los procesos de la fig 4.2.2. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTQN. 
Diseño Conceptual. 
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DESARROLLO DE UN STSTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACIDN. 
Diseno conceptual. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Diseno Conceptual. 

Considerando la forma de operación detecminad~ p~r. la t.ig 
4.. 2. 2 y los procesos que debe 11"J.c1.11 l r ...::1 ~istema. Se 
elaboró el diagrama de lo f! 'l ·l 2. 3. 

Para dar un~ pequena explicación del diagrama, se dirá que 
r.n~ndo aparece el menú de opciones. el usuario podrá elegir 
la opción que requiera. de acuerdo a la selección. un 
proceso llamado manejador de menús realizará lo necesario 
para ejecutar el proceso elegido, El proceso pedirá una 
serle de datos desplegando una máscara y mensajes que 
describen las caracterlstica de dichos datos, o el resultado 
de algunas funciones. 

A continuación se describen cada uno de las procesos: 

Manejador de Menús: Dara al usuario la facilidad de elogir 
de una forma muy sencilla el proceso a efectuar. 

Proceao de ident1flcaci6n: Proveerá al usuario de las 
facilidades necesarias para dar de alta~ baja y modificar 
los datos generales del manual y el indice. 

Proceso de Mantenimiento: Proporciona las funciones 
necesarias para que el usuario pued3 editar y borrar un 
elemento del indice. as1 como registrar en que etapa se 
encuentra cada elemento (captura, revisión, final). 

Proceso de Reportes: Da al usuario la posibilidad de 
procesar partes de un manual o el m~nual completo, revisarlo 
antes de la impresión, 1ncertar comandos de control para las 
impresoras, también permite emitir un reporte del estado del 
manu~l y de la historia de las cambios que ha sufrido. 

Procesos Eventuales: Opcionalmente permite definir las 
usuarios que tienen acceso a determinado manual (seguridad 
por manual} . 

Ha~ta ahora se tiene un OFD general. todavia es necesario 
dividir cada proceso en subniveles como se muescra en las 
fig t.2.4 a Ll.7. 

Con la información anterior y los objetivos se tienen ya 
criterios para elegir las herramientas y posteriormente 
proceder al diseno detallado. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA r.A Er.ABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 

4.3 ELECCION DE HERRAMIENTAS. 

Como ya anterioremente se indicó, se cuenta con dos tipos de 
computadores de uso general der.tro del laboratorio los 
cuales se pueden emplear en la ger.e~ación del SEH, de 
acuerdo al equipo se tienen diferentes lenguajes, paquetes y 
utilerias a emplear. 

A continuación se enumeran los equipos y los recursos de 
software con que cuentan {las caracterlsticas técnicas se 
detallan en el punto 2.2 Arquitec~ura del Hard~are): 

Existen dos comQutadoras personales que se pueden emplear en 
el SEM pero puesto que no se cuenta con la estructura de red 
entre ellas, se podrian alojar copias inde9cndientes del 
sistema en cada una, las PC's tienen una serle de 
facilidades en lo que toca ~ lenguajes de programación 'i 
paquetes, en los referente a lenguaJeS y paquetes para 
programación se dispone de: 

- TurboBasic. 

- TurboPascal. 

- RMCobol. 

- Dbase III plus (se pueden obtener versiones compiladas 
utilizando Clipper que también esta disponible). 

En lo que respecta a paquetes procesadores de palabra se 
cuenta con WPerfect, que cumple con las facilidades más que 
suíic1en~es para formatear un documento. 

Las ventajas que representa el empleo de ?C's es que el 
tiempo de proceso es excelente, pue5to que se trabaja con 
solo un usuario a la vez. también el tiempo requerido para 
la progrdmación se reduce dado que TurboBasic y Turbo?ascal 
cuentan con un depurador de errores (DEBUG) al momento de la 
comoilación, aunque esta ventaja no existe en el RMCobol. 
El Osase III plus minimiza el tiempo de programación adem3s 
de permitir elaborar una interface sencilla entre los 
programas de aplicación y el procesador de textos. La 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERAC70/i. 
Elección de Herramien~as. 

facilidad en la interface es una gran vent?ja puesto que 
para alimentar le informacj_ón de los elementos del ~ndi.ce 
(capitulo, apéndice, etc) se ocupará un procesador o editor 
de textos ya existente, pues el elaoorar uno incremcntaria 
en mucho el tiempo de desarrollo y ya que e>:isten U!10S 
magnificas procesadores o edi~ores, la elabo~ación no 
tiene sentidc. 

Pasando al equipo microvr,x una de sus principales ventajas 
es la gran cú~clcidad para almacenar información, su 
velocidad de proceso s1 se considera que pueden existir 
varios usuarios trabalando a la vez y la confiabilidad de 
operación, se cuenta ~con lo~ sigu1entes lenguajes de 
programación: 

- Basic. 

- c. 

- Cobol. 

- Fortr"an 77. 

- Pascal. 

En lo que toca a editores 
cual tiene las funciones 
se emplea conjuntamente 
(Formateador de textos) 
de una fonna completa. 

de textos se cuenta 
básicas para editar 

cor. los comandos 
se pueden formatear 

con EDIT. el 
textos pero si 
del Rut:::OFF 

los documentos 

Con el objetivo de cumpli~ con el re01..1isito de que la 
operación del SEM sea mediante menús Se deberé recu::ri:; a 
una serie de util~rlas ~0~~ ~~~= 

- Las rutinas para manejo de panta~las (SMG}, que se 
encuentran dentro de la libreria de rutinas en tiempo de 
ejecución (Run-Time Library P.outines;. 

- LihT., empleada par resolver las referencias en-re los 
programas y las utilerias. 

El adoptar el equipo microVAX para elaborar el SEM implica 
un aumento en el tiempo invertido para el proyec~o. puesto 
que se deberá tener un conocimiento ffias profundo de la 
máquina y de sus utilerias. pero por otro lado tiene la 



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON. 
Elección de Herramientas. 

ventaja de que este tipo de equipo es mucho mas confiable y . 
potente que las PC's. 

Después de listar los equipos, sus complementos y 
considerando uno de los, requerimientos como determinante 
aunado las caracter1sticns de la microVAX, la 
potencialidad de sus ulilerias y lenguajes. Se eligio el 
equipo microVAX para €1 desarrollo del SEM. En lo referente 
al len~uaje se opto por e} e, pues ~iene las ventajas de 
ser un lcnguaJC ar;;pli3.:i1er.te u!:ilizado en le actualidad, que 
da todas lus fac¡lid~dcs cara la orooramación ez~ructurada, 
transporta.C.l_e, p:.:ovE:e e1 rnoñ.eJÜ Oe iJ_f;Gr:t..odores, 
simplificando l~~ 0~2:ac1oncs con caócnas de caracteres, 
posibilita la c~eació~ de b1bliotecas de rutinas, el código 
fuente es compacto, et~. 

Ya eligidas l3s herramientas para desarrollar el sistema y 
de acuerdo al diseno conceptual se procedera a elaborar el 
diseño detalladc. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 

4,4 DISEílO DETALLADO. 

A partir del diseno conceptual se determinó una estructura 
cara el SEH, en lo referente al número de progrem3s 
ñecesarios para efectuar cada uno de los procesos del 
sistema. Pero el nivel de desarrollo actual, no es 
suficiente para elaborar el sistema. 

A lo largo de e:::e pun::.o se determlndrán di-::!talla.damente las 
caracteristicas de los menús, programas y la estructura de 
datos a emplear. 

MENUS. 

Para facili~ar la ejec~1ción de los procesos dentro del 
sistema, cama ~n requerimiento básico de la operación. se 
emolean una serie de menús que con sólo indicar el punto a 
efectuar mediante el número que le corresponde o las flechas 
(arriba, abajo) y presionar <RETURN>, se ejecuta el 
proceso. 

De acuerdo a la serie de proce~os detect3do5 en los DPD para 
el SEM, se di~ertaron los menGs que se muestran en las 
figuras 4.·Ll a 4..4.5. 

Cada uno de los cuneos listados ~n los ~cnús, involucran 
otro menú o prog~ama para su ejecu=lón. 

LOS PROGRAMAS DEL SEM. 

Para poder detallar las caracteristicas de los programas se 
debe tener una relación de los datos que manej ará.n 
(estructura de datos). Pero aunque la estn.:ctura de datos 
es una de las parte5 que se deter:nina primariamente por el 
papel aue juega en los DCD, en este caso se e:<pondrá 
posteriormente a los programas, pues, 13 práctica ha 
demostrado que si bien se cuenta con un registro de toda la 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABOP-ACION DE: MANUALES DE OPERAC!ON. 

información 
determinar 
información 
facilitar la 

Diseño Detallado. 

que maneja el sistema, en el 
las particularidades de cada 
puede ser modificada con el 
implement¿ción de los programas. 

momento 
progrEima, 

propó:;ito 

de 
la 
de 

En general el diseño detallado de los programas 
retroalimenta a la estructura de datos y por lo tanto al 
concluir el diseño se tendrá una estructura de datos sólida 
para arrancar la elaboración de los programas, pero claro 
tanto los programas como la est~uctura de datos pueden 
sufrir cambios al memento de implemc~t3r el sistema, pero un 
buen diset1o debe prevenir dichos cambios para que de ser 
necesario las modificaciones sean rninimas. 

A los programas ~Je integran el SEM se les ilsignó un nombre 
de acuerde a.1 menú de:3.de el que son ej ccutados y del número 
de secuencia que les corresponde dentro de estos. 

Los programas se listan a continuación: 

Programa 

PGOOOO 
PGllOO 
PG1200 
PG2100 
PG2200 
PGllOO 
PG3200 
PG3300 
PG4100 
PG.¡200 

Nombre 

Manejador de Menús. 
Edición de Datos Generales. 
Edición del Indice. 
Edición de un Elemento del Indice. 
Saja de un Elemento del Indice. 
Reporte del Estado del Documento. 
Generación y consulta d~ un Documento. 
Reporte Histórico. 
Definición de Usuarios por Documento. 
Reporte de Usuarios. 

Las descripciones necesarias para la programación de cada 
uno de los elementos de la lista anterior, incluyendo un 
Diagrama de Flujo de Datos, los detalles de sus funciones, 
las máscaras y ventanas que se emplearán para la 
captura y confirmación, se dan en las páginas siguientes. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Diseño Detallado. 

opción 
PGOOOO 1-...----

Mensaj es~ Ejecuta-proceso 

Archivos de 
menús 

Funciones del programa MANEJADOR DE MENUS (PGOOOO): 

+ Mostrar primariamente el menú principal. 
+ Oesplega= el menú requerido de acuerdo a la 

información del archivo respectivo, o ejecutar el 
programa deseado por el usuario. 

+ Dar las facilidades necesarias para que la 
elección de la opción se realice mediante las 
teclas de Ílechas (t.+J, o mendiante el número que 
identifique la opción. 

Las máscaras empleadas por este programa corresponden a 
los menús mostrados en las figuras 4.4.1 a 4.4.5. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Disedo Detallado. 

Seguridad ---
Usuario-ooc. 

Mensajes 

Funciones del 
( PGllOO): 

programa EDICION DE DATOS GENERALES 

+ Permite la selección de la opción a efectuar empleando 
las teclas de flechas o la primera letra de cada 
opción. Las opciones son: ALTA, BAJA, MODIFICA, 
CONSULTA y TERMINA. 

+ Pide la clave del documento a procesar y en caso de 
estar definida la seguridad, pide la clave del usuario 
y la contrase~a para validar que se tenga acceso al 
documento. En caso de que el usuario deje el campo 
para la clave del documento en blanco, se mostrará una 
ventana con el directorio de documentos. 

+ Permite el empleo de las teclas de flechas para 
t.ransladarce entre l.c::; ::;,,rr:pos de captura en la 
máscara. Facilitando la modificación de la información 
tecleada. 

+ Da una breve descripción de la información que se 
puede registrar en el campo donde se encuentre ubicado 
el cursor, en la linea 23 (empleada solo para 
mensajes). 

+ Actualiza el archivo de datos generales al efectuar 
las opciones de alta, baja y modificación 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACJON. 
Dise~o Detallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa Edición de 
Datos Generales. 

lllSTIMO DE IMVESTIGACl~ES EUCTiUC.IS rwv., 00/JIJ(/\g 
Sist..,. de EloboraoiM de IMJ41es lml' 18'58,Sl 

10pc;_, m,· 
llocuo<nta,[X'{J 

Oatos eeo:,ral~ 

Baja Consulto lb:fifica Ter1in11. 

Clave Oocu.ento: O:XXX-XXXX-!E) 
Proy~eto:f.XJXiX~~1 
mu.o ,¡ l 

FOOM.ITOS' 
w..RCEHfS; lztJJierdo: [99) Derecho: [!SJJ 
Llr.0.S f>(I! PAliJIV., (991. ESPACIO IJH!I[ LINEAS' (91 
TIPll 11! ~lllRACI~; Capitula' (991 Hi"I°'' [9'll 
P>.RRAfOS: Sarigr;,do: [g:!] Sep.uuic.n: [9] Win.lint:M:[OO] 

l 

~---- .fíl> Reg;c.::.:. t Se!ec.:ion ée l\:.'lt'illn -----­
Selcccicne tna oocion lledi~nte lu flechlts: o la l~tra y pre-siooo 41~> 

4-25 



DESARROLLO DE UN SIS TEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Dise~o Detallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa Edición de 
Datos Generales. 

IKSTIMO OE tmSTIGICIG<ES íl.!!:T>!IC>.S 
SisteN. do El.!l:-Jr~cim &, 'kn..i.1let 

Datoi Gentiralas 

FEO'~, ro!JW19 
l{lU, IB,.':B,SI 

O 1 r 1 et o r i o 

IU 11.lllUAL CE ll'EAACICK ?IJU El. USUAAIO CE ACOJISICIQI 
W: t.U.~UJ.L OE CfE?.AClot ?W.. U. l.DJAR10 CE W1Hiíl. 
w; W.Ht;.i.L CE ll'l'UCICll 11JU El. US'JAAIO CE GESTICK 

CI ->fin do Cirectorio de OoC'..r.entos <-
Pr 
Ti 

fO 

_ <.Pfl> ~~n regre':lí, fle"', .. h,H, PP., ?;'...'o -
PARIUFOS: ~rado: ( ] Sep.uac1cn: ( ) lilin.!..ine.u: ( 

~---- <Pfl> ~egrC$3 l :elecc1on c!e 'J;;:c1CJ1 

-

Selecc10t1o!! trl:S opcioo ~dianta las flechas o !a l11tr.s y preS\ond <RET\.'RH> 

INST!MO CE ISV[ST!G.J..C!tilES flECTq1CJ.S FE~.A: 9J/.~MU19 

SistmJ de Elilioracicn de 1Llru.!le'i OOIU: 1!1:56:51 
O.Stas ~nerales 

¡~ Alt I~: ' Doc-.r.ento: eco 
USUARIO, COSE 

COO'IUSEH.l: -

J 1 
Clave Oocu::ento 
Proyecto:( 
mu.a ,¡ 

J 1 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Disedo Detallado. 

Documento-Indice 

Funciones del programa EDICION DEL INDICE (PG1200): 

+ Permite las opciones: ALTA, BAJA CONSULTA y 
MODIFICACION para los renglones del indice, asi 
como la impresión del mismo y TERMINAR. 

+ Pide la clave del documento a procesar y en caso de 
estar definida la seguridad, pide la clave del 
usuario y la contraseda para validar que se tenga 
acceso al documento. En caso de que el usuario deje 
el campo para la clave del documento en blanco, se 
mostrará una venc.ana con el directorio de 
documentos. 

+ Se muestra el indice del documento en una ventana 
posibilitando su consulta (desplazandolo) mediante 
las teclas de flechas, página arriba y página 
abajo. 

+ Realiza los proceso de renombrado sobre los 
archivos de texto por elemento que se requiera, 
resultantes de las modific~ciones que sufra el 
indice. 

+ Da una breve descripción de la información que se 
puede registrar en el campo donde se encuentre 
ubicado el cursor, en la linea 23 (empleada solo 
para mensajes). 

+ Solo permite la baja de un elemento del indice, si 
no existe un archivo de texto relacionado. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Diseño Detallado. 

+ Emplea las ventanas necesarias para que el usuario 
p1.ieda operarlo fácilmente, ofreciendo un medio para 
confirmar el proceso a realizar. 

+ Actualiza el archivo del indice al efectuar las 
opciones de alta, baja y modificación y genera en 
su caso un archivo XX_IND.PRN, con el reporte del 
indice. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Dise~o Detallado, 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa Edición del 
Indice. 

IMSTIMO OE llNESTIGACIClilS EtECTRICAI FECP.lo 00/JNl/19 
S1steit3 dl1 Ela!:orac1cn de iL:..n,Jle:; OC?J.: 13:55.51 

Edicioo del Indice 
~-ciCC'.c:>: Alta !34j11 CC1multa lkdifica lircrire Ter:iina 
Oocu:ento: C:OJ, Renglon: (9'J3.~.S'3'3.9'J".l.'.399l 

PrefJcia. 
l. ll<TRCDLIXICI( 
1.1. El taboratono Ce pruebs. 
1.2. Los wuario-.; ~\ tist~a. 
l 3. La ocerac10., c~diante z:.,.-...:S y ccr.mcbs. 
1.4. Dos orogr.l-.is ti;i1c-:::; ~~nho ¿!:la cp1>r,1ción dr.1 s1ster.!a. 
Z. O?ERICICM DEL SISTOO. 
2.1. (ntrad.1 .si sist~!. 

2.:. ~nos y CCl".3.'"o1:fos. 

2.3. los COO~JS del SIStl.'f'.a. 

f: 
<Pfl:> Pan W:itura rer,.;lC11e:#, F\echJs, P(jllp, Pq.:'r.wn 

1 o: (ffX'fú.:rrtJ.XfffúU'O)fft.XX'fO:X.f(Cj:Y.,X~mt:J.fJ.V...\~iX!~rf!·~fil] 
croxaxrm:amxaxxl!X1xct:mxxxxn(J:mxa.cu:ü.mr<x=1 

erable: ( l 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Diseno Detallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa Edición del 
Indice. 

INSTIMO OE lmSTIGJ.C\Ol<lS ELECTI\ICAS f(Cl(I., SO/JW\9 
'Sisteca Ce [laboracion de ~les 100: 18:56:51 

Edic1on del Ir.dice 
OpeiO!".eS: A.ltzi B.-.ja Ccm.ulta ~tlifi~ horice Teraina.r 
Oocu:::ento: OC), Rer.g!on: [ ) 

I
¡--- USUARIO, OOSE --¡ 

ta!TRASE!Ü, 

1 
'----------' 1 

1!<.'STlilJTO DE ltrt[ST\CAC!C1~::S ElECiR!CAS f[QlJ.: 9J/,J.UV1S 
5\ste;~ de f.latcr~cio;-: de l.l.J,-.ullC$ ~A: 18:$:51 

Edicicn del Indice 
Occ:icr..es: ..lita aaJa Cc.'\<:ulta l.l.;<llfica \c;ir1s:e Terrm~r 
Ooctr..~to: [ 1. R!'N]lon: ( 

O 1 r e e to r 1 o 

\lA ~.l.S'..!.l..L D[ O?ER>.clGN ?JJ;. El US'J/.filO CL ;..C:'J:~iC:~ 

l.C 1,1.1,-..:,•J..L Ot QP(R~CIC~ P>.?J. a lJSW.R\O DE CClfíR(L 
\G V,.V!Ul.L or Oí{;.:J.C1Dt PAFJ. [L USU.i..RlO D[ ULST1;)1 

->fin de Oirector10 óe Dccu::entos <-

¡·L ~ <l'fl> paro rei;""" fleclus. l;!M. P¡¡ll> 

----, 
1 1 

SeleceiGt'lll' t.ria oPtlon 11edil11te las flecMs o la letra y presione <ll.CTU\ti> 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON. 
Cisefto Detallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa Edición ·ael ' 
Indice. 

~~5ycm~·~~~~~~~~~~~/ 

lo; ca:.!r.dos de! sistcn.a. 

Título: [LC'5 e [!. el re1.glc:t1 we se lHDICA,el 
[ Ql • .'e ~iere codificar S/)I: 

~tr.llr4'ble: (SJ ..Pfl> Rci;resa a C-.mtura de Reogloñ 

~~1.,ccione 1JVJ occicn ce~iante ldS ftech.u o la letra, cretione <RElt.PJb 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Dise~o Detallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa Edición del 
Indice. 

Oocu:.erito: ílCJ. RCNJlon: ( 

Prefacio. 
l. IHTRCOO:Clllll. 
l. l. El Jaborator CeseJ. l;:riri:ir el indice de 
1.2. Les usuar 1os 11ste Oorui'!nto Si!llo: 
1.3. l~ oP~r!C1cn 
1.4. Cos orcqra.-::a 
2. CPERACIOI CEL ~-------~ 

Gocur.'!nto: QCJ. Keng!on: l. 

Prefacio. 
l. IHTRCl)XCIU,. 
1.1. El l.:borator 
1.2. los usuarrcs 
l .J. l11 c-po::r1c1an 

Cenen."rdo ¡;,: IHO.PRN 

E~'lRE ~' ii:.11mo 

en del Jister::a. 

1.4. Dos pro~r.!1-::J on éol sistMa. 
1 ~. C?E!'J.C!DI en. ~-------~ 

Prefacio. 
:. lh'.TM..::c:.i.::.;.:.'1. ! 
l. l. El labaratorl 
1.2. Los ~u.v1os 
J.3. La ocerac1cn 
1.4. Dos progra::-..l 

Se GE.~WJ el arch1i'o 
lil: i!1D.Píl.'I 

tecl~e <RETI..'i!H> 

2. CPERACIDI OEL L--------~ 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Dise~o Detallado. 

Histórico 

Documento-elemen~~:____ ( 
...-------- --, PG2100 

.ff' 
Estad~ · 

/comando­
¡¡/ EDIT 

Texto po~~ EDIT ·~ 
elemento \ ~ 

Indice 

Funciones del programa EDICION DE UN ELEMENTO DEL INDICE 
( PG2100): 

+ Permit.e únicamente la opción de EDIT/\R el texto de 
un elemento del indice y TER!HNAR. 
Pide la clave del documento a orocesar y en caso de 
estar definida la seguridad·, p-..de la eleve :1.e:!. 
usuario y la contra~ona para ~al~dar que 30 tenga 
acceso al docum2nto. En ca=~ dG que el usuario deje 
el campo parct :~ c~~·:c d~1 ·1~curnento en bl3~Co, se 
mostrará una vcn~3~a con el d1r8cL0Liü de 
documentos. 
se rnuestt·a el indice del docume¡~!.o en una ven::3:-.a 
posibilitanjo su consulta {despL3zandolo) mediante 
las tecl¡}::; de flcct":.L:s, página arriba y página 
abajo. 

+ Pide el nóxero del elemento a editar, d~ndo las 
facilid31c= ~~ra conf1rm3r la ~lección o 
seleccionar oteo número de forma flaxiblc. 

+ con el núm~ro de elemcn~o capturado se genera el 
nombre de archivo de texto. correspond~ente. E! 
nombre del archivo se emolea como argumcnco para la 
llamada al editor (EDlT): 
Registra en el archivo histórico los cambios que 
sufren los estados de cado uno de los elementos del 
indice. Los estados oermitidos son: Captura, 
Revisión, Terminado. · 



DESARROLLO DE UN SISTEMA PAR/, LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON. 
DiseTho Detallado. 

+ Emplea las ventanas necesarias para que el usuario 
pueda operarlo fácilmente. 
Emplea el archivo de dat:os generales para validar 
la existencia del documento requerido. 

+ Actualiza el archi'JO histórico del documento y el 
o los archjvo del ~exto de los elementos . 

.\- )4 



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON. 
Diseño Detallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el prolJrama EcHción de un • 
Elemento del Tndice. 

1~$1\MO [if llNESTICJ..Cl!:.<iES ElEClt.ICAS fEtHA: 9J/J..t.t\/l9 
Si:;t:":! d~ El<iliotacicn ó~. ?J .• ~.rYJJles H:RA: 13:56:51 
E'dicict\ C.: l.fl [le'l~~.to d-:1 lndi~ 

Qpc1cn~s: Edita Ter::í~ 

D:o.r.!:nto· [XX), Re:-t;lc.;: ts;~2.jrt~.9S9 9'J'3.'.f39J J 
~--- -·--~------------------

1 H D 1 e E 
Prefacio. 

l. ll'lRQfJl.UlOH. 
Lt. El l~cr~torio 6 ~Hut:~~-

1.2. los l)SuMio!.: del sist~e. 

1.3. L." .:;;tr::::!or :-d1J..1te ~~r.us y c~anrbs. 
1.4. Des oro;r~::.!s tlíllC.:):i c,_ntro :.!e la v;,er?c1~n 61 -sistl!lll4. 
2. ti'EF.>CICH ülL SIS100. 
2.1. Entr~ó ~I sistt~.!.. 

2.2. lkru y c-::n~.dc:. 
2.3. Lc.s tT!f . .:::-.:; del sistt"I"~. 

2.3.1 . .llTADTS. ~!\.'!. Oe 11·~ tbe·•a Crc!tn 0'!l Tr~ajo. 
2.3.2 . .1~1COTS • .ld~ .. ~ClCf.l De tne Orden De Trabajo. 

'------ <Píl:- R~~r~u a. Seltccion c'.e C;:iclcn 
~1ec::1ime ~ cpcion ~~:d1<J.:1te las fled\!.S o la letre y orc~iOOt •$.[Tli;N> 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Diseño Decallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa Edición de un 
Elemento del Indice. 

1 Occlr-lent:l:·nc. Renql:;n: !1.l. 

1 H O i C 
?rcfac10. 

J. Hffi\CCO:CICh. 
1.1. E! labor.,tcrio de :::r:.iebas. 
1.2. Los usua,------------~ 
1.3. L.!1 oceraj (sel ftXTO del rer1qlcn iNOlCJ..GO j 
:.4. ~-::s ~re-e¡ e! ZJe ::':!~~.! e:.~!r $::1 . ' 

2. CPBAC!'.:'l ~ ..Pf!> Regresa a C.lPtura c:e ~enqlon _J 
2.1. Entr.!éd al s1steoa 

2.2. Werus f CCl:!i...OOCS 

Z.3. Los ca.oanoos del si~te! 

?rehc1c. 
l.ll!TROCta:lll<. 

1 w o 1 

J.I. [I la.bcrat~---------
1.2. Los U!Ow.ril El TE:<TO ~ ~t" r~lcri te 1 

1.3. La cper~c1 Cl'lCUentra en Rf~ISI(); Si/ho: 1 
1.-t. Dos :>rogn! 
2. ~~?J.::'.1C?! cr~ ~-·· :µ: e-;!:::l:: :e !~C'..:~~r! 
:.L Entra~~:! -

2.3. Los CCl!l.lridl CJ.PTl..lU., ~f\'tSllJ( TE?JJl~OO. 

2.3.1. .U.UOTS.L1 -----------' 
2.3.2. J.SIGOTS.! Tec!~ la pr1•'!ra letra del Edo. 

J 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OP~RACION. 
Dise~o Detallado. 

Segur~ 
~~ Tnd1re 

.. "' 
Documento-elemento 

Mensaje 

Funciones del programa BAJA DE UN ELEMENTO DEL INDICE 
(PG2200): 

?eL·mi.te únicamente la opción de dar de BAJA el 
archivo de texto de un elemento del indice y 
TERMINAR. 
Pide la clave del documento a orocesar y en caso de 
estar definida 13 seguridad·, ptde ia clave del 
usuario y la contrasena para validar que 3e cen~a 
acceso al jocument.o. En caso de que el usua:.-io 
deje el campo para la clave del documento e~ 
blanco, se rnosLLai:.'.i. ...:..'."' • .:l ·:c:-r:t~n;=¡ con ei di=:-ectorl.c 
de documentes. 
Se muestra ei inJ.ic& je:'.. =.oc'..lrnento en una vent.ana 
oosibilitando su consulta (desplazandolol medtarLte 
ias teclas de flechas, p3g ina ar r l ba y pág in~ 
abajo. 
?ide el número del eLeme~to para el cual se j3rá de 
baja el arcnivo de texto, ·dando las facilidades 
necesdria~ 03ra confirmar la. elección o selecciona~ 
ocre nómero.de formd flexibe. 
Con el nGmcro d~ elemento capturado se genera 
nombre de 3rchivo de texto c~rrespoGdien:e. 
nombre del archivo se emplea corno argumento para 
llamada a la utileria del sis~ema operativo pa 
borrar el archivo. 

4- J? 



DESA.~ROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELASORACION DE MANUALES DE OPERAc~oN. 
Diseno Detallado. 

Emp1.e.=: ..:.~s •1ent.anas necesarias para que ei usuario 
?~ej3 operarlo fácilmente. ofreciendo un medio para 
confirmar el proceso a real1~ar. 
~~plea el archivo de datos generales para validar 
:a eKistencia del documento requer1dc. 

+ Act.ualiza el archivo h1stór~cn de~- Ju.;;u1012:1;.tu y da 
de baJa los ~rch1~c del texto de los elementos 
::-equc :-i ~c.s . 

~-38 



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Dise~o Detallado. 

Máscaras y ·1entanas empleadas en el programa Baja de un 
Elemento del Indice. 

ll(STITUTO DE !h.1TST!(:.l.ClQ.'i~S ElfCTRIC.lS fEC}lk !})/, .. Llt{/19 
Si.stl!A!I. 6e (la_l.cr:tc1co et ~'"lUai~ HCR>.: lO:SG:Si 

3.aja do 1.1'\ fle.ia:ento del !ndi~ 

CQc1cnes: Borr3r íerri.1;.: 
Ooor.'<!-nto rx:n. 1<11rigi"'1: (S93.m.m.m.mJ 

i )i o' e r 
Prefacio. 

l. \Nrn=ICN 
l. l. (1 L!..,'x!r.ttcno de prueü~. 
l.Z. los u~u.Jrios del sut~. 

!.3. la ®"racir.n "~,;;~r.te ~JU$ y coe.,,,"'.éo!:. 
! A.[\,;;~ !ll~JJ.':.il;\ tJCfCQS 'ktitro de la CCC:'ll'.;ICft del s1stes<\. 

2. CPEit~C!DI :.J!l StSTLJ,1..1. 
2.1. Entrada ai s1st~. 
2.2. 'ilerus 'f c:::r.:!MCs. 
2.3. los ttn.1f",j\JS del s1st~a. 
2.3. 1 .. AI.UOTS, Alt:i 0e fu' ~ve~a Orden Ce TtJ;ba¡o. 
'l.3 .. 2. ilSICOT5, A~1;r-4c1on Ce 1,.r..,, Orrfon Ce ír"1la10. 

'----- <Pfl) >!e:¡re-:11 11 ~elt'Cc1cn fle Cocroo 
Stilecc1~ t.na ooc1ori 11e(j1.!nto Lu flecrias o la letrJ ¡ ;:r~icr-<l! ·PEi1J:~~ 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERAC'ON. 
Diseno Detallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa Baja de un 
Elemento del Indice. 

1 i D 1 C [ 
Prefacio. 

1. lliffiO'l.JCtlOtl. 
1.1. [l labcro.to1 iú G~ pi..~L ... 1!:. 

i .2. los u!:u~.~------------, 
1.3. la Ot:Cflll [l ~~1~S .::.e 1;:;~ed t:t::lic. E'.:;~)J J 
l. 4. Ocs prog !iV N:.!' 11 ser R[ct..'PEMDC 
2. O?EPJ.CIC" :~~F!FJ.[ BJ.JA S;1l1c: _ 
2.1. Entr~ L ~.;:r;.-. ;~gre!:a a c!;lturc de Renglon 
2. 2. Mr:n;.,; "! C:J.~.!.'lC°'~ 

:? . .2 ~L--!' c~G.idos :l1'!t s1-;t~:'l. 

Pr~fa:io. 

1.lllTRtu.a:IO>'. 
J.1. [1 l.:ilioratoric. d: prueb~s. 

l.2. L~U'i~ . "t .. .,...C ! 
1.3. la ct:er"-\ Ce!:ec t:t.PJ..R et arcn~.vo oe •L"' 1 
l . .t. [)e<; progl. del reng!co 1r.d1cado1 1 
2 CH?J.C\Cli L S1/tto: -
2: 1. Entrad.e. <.?íl> Rr;nsc e ca;::ture dt ~~n¡itcn _J 

2.2.~r.usy~o:; 

2.3. Los cc.r...~nc~s d'!t s:i~tf.'t:'..:. 

4-40 



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABOP.ACION DE M,'JJUALES DE OPERACION. 
Dise~o Detallado. 

Documento-Indice 

Datos 
generales 

Funciones del programa REPORTE DEL ESTADO DEL DOCUMENTO 
.(PG3100): 

+ Permite las opclon2s: COUSULTA del indice 
(incluyendo el estado de cada uno de sus 
elementos) , asi corno la impresión del mismo y 
TERMIN;.R. 

+ Pide la clave del documento a procc::at:" y en caso de 
estar definida la segur iddd, pide ia clave del 
usuario 'I la con~ca.sciia para val ldar que s:e tenga 
acceso al documento. En caso de que el usuario 
deje el campo para la clave del documento en 
blanco, se mo~L1.drd ur .. d 1.:...:nt.J> . .J con el :: : :-E:'':'-".:):: ic 
de docume!1tos. 

+ En una ventana s0 u\u~s~ca el indice del doc~~cntc 
que incluye el estado de cada elemento, 
posibilitando su consulta (dcsplazandolo) mediante 
las teclas de flechas, página arriba y página 
abajo. 

+ Emplea las ventanas necesarias para que el usuario 
pueda opcr~rlo fácilr.cr.te, ofr~ciendo un medio para 
confirmar el proceso a realizar. 

+ Genera el archivo XX EDO.?RN, con el reporte del 
estado de cada uno de los elementos del 1ndice del 
documento XX. 

+ Emplea los archivos, datos generales e indice. 
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DESARROLLO DE UN' SISTEl'.A PARA LA E[,l\BORACION' DE MANUALES DE OPERACTON'. 
Dise~o Detallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa Reporte del 
Estado del Documento. 

ltiSmt.no CE HiVESTIG.~C!C•l[S EUCHllCAS f[O\A: 9'J/JIJV19 
'l1st!':'..1 Ce fl~oracion r.:'e IJ..!.~u.:ilcs fW.: 18:56:51 
Re;.::irtc d(!I Est.-i~ c!el D~:v:'.!ntc 

Ocetr.ento: CXXJ 1 
C::cicr-es: Cc.--.su!h !:,otiale TerC?uk: 

l__.._~~~---~~~~~-~~-~~~~--~~-
1 ~ o 1 e 

?refa.:::10. 
1. lh\r:G(U .. "Cl()i. 
l. l. El l!t'::r1tcrio ~ >:fL~::i!s. 
1.2. Los usuartcs é~I s1stl."!:t. 

1.3. U1 o;::~r.:.=1cn ::di.!.."lt: :w.is y C{\il.""tdos. 
1.4. Des crc:;~.!:~..:.s tipic.:i~ CLntro Ce la ::.::er.:::1cn del ... 
2. Ci'L~ClOi en. S!SiDl.A. 
2.1. lntra6. .l! sis~et.!. 

:.z. M.:.~ y c:1~.!.'~:s 
2.3. los ccr...!."".é:.s '.!:! :;istec:a. 
2.3.1. A.LV..ors • .llt.:i Ce l~u ~.;t!;J OrC.e:i De tr~J¡o. 

2.3.2. ASl~1TS, >~i:;·vl::irn Ce L~~ Cr;en Ce Tr.!!:"-JO. 
'----- <'f'l> h·."gr~;j :i Sele::cior; ~e C;c1on 

m:_IJINAOO 

TEF.\l'tNJ..00 
lERMllUDO 
TEF.\lltiJ..00 
TEFC\llHJ.IXJ 
TEF.\l'IMOO 
Ri:V\SICH 
RE'llSIGN 
REYISIO!I 

SeJf.'ttÍc;-.e tr"'- cp::icn ::'!~!::.."lte las flect'..:~ e la tetra y pres.1cr.e ·11.[Tl.~lb 

r----,-,;¡'::;;x;iOil"!S: C.:....;:../t!l L:-;:.r,;-.c T!'r=s1r~ 
Dccu7'.ent.:i: (l.C) 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON. 
Diseno Detallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el ,>rograma Reporte del 
Estado del Documento. 

1 

~iuies:: Crn.!;ulta h¡;¡fi:.e TerziM 
~ento: 0.CJ 

Prefacio. 
l. IHTROWX l!»l. 
1.1. fl l~or.:ilor 

L2. t'·S usu~ríos 
1.3. ll!; cper.1cior• 
J.•. Do~ progta.-:ta 

G'=..'>!r;::ido M: fCO.F'R~ 

¡¡¡m u" iOlmo 

2. ll?E~<CI(;{ Oll '---------~ 
en del. .. 

lff.lllil\00 
mmw.oo 
f[Pj,{ll(J.00 

TWllHAOO 
TEhlll!U.00 
fü',M11WJO 
RlVISIOO 

1 

--------------------.~---. .---.,....:::,,¡oc.:=:s: Com:ulh lrpri•.e Ter11il\'l 
Dc~t<ílto: (}(J 



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACIQN. 
D!se~o Detallado. 

Documento-elementos 

Comandos 
Proctext 

Datos 
Generales 

Textos po~~" Y 
elemento ~ ~ . 

Mensaje 

"" _,,/" Textos 
procesados (.MEM) 

Funciones del pcog~ama GENERACION y CONSULTA DE UN 
DOCUMENTO (PGJ200): 

Permite úní.comcnte la opción de GEHERAR un 
elemento del indice, un rango de elementos o teda 
el documento y TER~INAR. 
Pide la clave del documento a procesar y en caso de 
estar definidd la s~guridad, pide la clave del 
usuat·io 'l la contraseña 9.:!ra ·.raltdar auc se tentJa 
acceso al do~un1cnto. En c3so de au¿ el usuario 
deJe el can~pa ~3ra la clave d~l - documento en 
blanco, se ma~tr~r~ ~n3 ventan~ con el directorio 
de documcn-::os. 
Se mue~cra el indice del docurr1cnto en una ventana 
posLbilita~do su consulta ¡de~pla=andol.o) mediante 
las tec~as de flechüs, p~~ina a=~1ba y pjg1na 
abaJo. 
EmpJ.c:] las vcnt.J.n~:s neces.:nias para q·~c el 1.!s1.iario 
pueda 0µ2rut lo fdc1imL"nte. ofro;:!Clendo u;-i :ned10 para 
confirm~r el ~roce~o a reali:ar. 
Pide el núme~o de ele~cn:o o r~ngo de ele~cntos a 
proce~ar, dando las facilidades ~~ra confir~Jr la 
elección o seleccionar otr-os núrr:eros de fo=ma 
flexible. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE M.1\.NUALES DE OPEP.ACJON. 
D:seño Detallado. 

+ Con el o los números de elementos capturados se 
genera un archivo de trabalo con los comandos 
necesarios para for~atcar lós textos de acuerdo a 
la información previamente capturada para el 
documento {obtenida del archivo de datos 
generales) . 

+ Da la opción a editar los archivos de trabajo 
generados. posibilit~ndo la inclusión de otros 
comandos. 
Genera los comandos ~Dcesarios para pro=esar los 
textos y los CJc~uta, generando los archivos de 
~cKt=~ ~rocA~ados (formateados). 
Da ooción a editar los arch~vos de textos 
proceSaaos. para incluir codigos de control para 
~as impresoLas o carácteres 9ráf1cos. 
Emplea los arch1vos: Datos gcn~rales, indice y 
texto por elemento. 
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DESARROLLO DE UN SISTE:MA PARA LA ELAEORACION o!;: MANUALES DE OPERACTON. 
D1se~o Detallado. 

Másca,as y ventanas empleadas en el programa Generación y 
Consulta de un Documento. 

-------~---·---- .. ···--.,--
ltlSTITL7C 0( l!f'l[STIGí.C!~i~S [lfCTRICJS F~C?J.: SD/J~:l/19 

Siste-~1.i de EIJ~o;;ra;;:i~n :'! 11.:~,~Jl~s i;!C::A: IS;SS:Sl 
Ce..er.,eicn y Cori:::.ilta de u.'"t 0-cc~;oit:i 

~:;:~;; i;;'.;:,1;~=~:~ CJ:~ 'm ~;, s,; SS1l 1 (5'.fl.9=-9'.1-~!l ;°']¡ 
1 M 0 I C ¡ 

PrefJcro. 
1. INT~C:LtCIUI. 

1.1. El fdt.cr,1t~rio d'! í!ft;·::-J:. 

1 .2. Los L'S'.:-lr 1cs <!~ 1 11 st~i!. 

i.4. Des cro~r.!."'!S t1;u-::;'t ':.! .. :-.~r'l '!'! \! ~ .. ~.-!:1<.:ll .:;,;-! sist!!'::::], 
2. G'[?J.CIC'l C:L SISitvJ.. 

2.1. fntrJéJ JI srst~a. 
2.2. U.:r~.s y c;;-.m.;Ja-s 
2.3. le$ CT.!.~.::: .'!d S¡';t~.a. 

2.3.1. lLT,tJíS, .1.lt"' Ce lJr.J 1'1...;e~1 Cr::cn C'!! Tr..:!;.!JO. 
2.3.2 . .\S/1:'..HS, •~i;;"1c1:;., ~é L'••l Or:::'er¡ :e Tr.i:~¡:i. 

-·-- <.Prl> R=";re:J J ~~J~:c:10.1 =~·~;;;:ion -----­
Si!leccic:~ •.r) ::;::10<i ::d;J.'1!~ /~: tle~r-.1-; e IJ !etr.s Y ore:icr!! t~fjl,,?~> 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA [,A EL,\ilORACION DE MANUAJ.ES DE OPERAc-oN. 
Cisefio Detallado. 

Má~caras y vcn~anas empleadas en el programa Seneraci6n ·y 
Consulta de un Documento. 

IHST\l\JTD C( lh~ESTIGACIC<[S ElECTl!ICAS fEO\I.: !lJ/J•'\119 
Sist~ de Elebcracicn de ll•rolles Kr.l: 18:~0:51 

~neracico y Cal!:ulh c!e IS\ Oocwerito 

~:~:;, ¿;;:;',¡:~·~~ [1 

-·-r·-·- ------

;i,.l,~'ºl" --) ~r · -::.!r te~ r~--:;!~ . 

:·llH;:~ , ~ ú:!UClll< c;L SllT[ll,( 
12 lGill'S .il 
1.3 La c:;.e 2 2 l.l..r:u:; y Cei"'wd'JS 
1.'. Oct:>cr 
2 CPER.A.::IO Si/lto: 
2.1. [ntr::d 
2 2 !kr • .a 

) 8 (2.2 

1 

1--~ 

1 1 

¡ 
1 

--- --------------
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Diseno Detallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa Generación y 
Consulta de un Documento. 

SE GEHERl.ROl LOS >.ROllYCS DE lRAEU), >.ROllVCS A EDITAR, 

Desea Editar alg..no de ellos? Sí/iio; _ 

Generando archivos c;:ra. lWRESIGí: 

ESPERE lll U:V.:llTO 

Desea Editar algo...ria de ello$7 Si/No:_ 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON. 
Diseno Detallado. 

Funciones del programa REPORTE HISTORICO DEL DOCUMENTO 
(PG3300): 

+ Permite únicamente las opciones de IMPRESION Y 
TERMINAR. 

+ Pide la clave del documento a procesar y en caso de 
estar definida la seguridad, pide la clave del 
usuario y la contrase~a para validar que se tenga 
acceso al documento. En caso de que el usuario 
deje el campo para la clave del documento en 
blanco, se mostrará una ventana can el directorio 
de documentos. 

+ Se muestra el indice del documento para confirmar 
la opción de impresión. 

+ Emplea las ventanas necesarias para que el usuario 
pueda operarlo fácilmente, ofreciendo un medio para 
confirmar el proceso a realizar. 

+ Genera el archivo XX HIS.PRN, con la información 
histórica del documento-XX. 
Emplea los archivos, datos generales, indi~e ~ 
histórico. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Diseno Detallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa 
Histórico. 

1m1TUTO DE IHVESTIGACIDl<ES ELECTRICAS fEC)ll,, 9J/JllV19 
Sisteq de Elaboracion de ILmJJ.le'J HOIU: 18:56:51 

Recorte Historico 

Opci~1: l11Pri~ Ter:11.itu1 
Oo=ent°' llCl lWl1JAI. DE OPERACl!ll< PIRI ll USUIRIO DE CC>ITROL 

1 W O 1 e E -----------, 
Prefacio. 

l. IHTRCU.l:t\DI<. 
1.1. El labor.3.torlo de pruebJ.s. 
l.2. los usulrio$ ~1 s1o¡let1<a. 
1.3. Ls coe1ac1cn ~•ante =ienus y CCt"l:lf',dos. 
\.4. Dos pr~gr~.ls tip1cos dentro de la operacicn del s1stC(!la. 
2. OPERACIDN DEL SISTEMA. 
2.1. Entrad3 al SlStMa. 
2. 2. Mtnis y CO'ando~. 
2.3. lo-s ccit~ del sistema. 
2.3.1. >.LH.OTS, Alta~~ Joluevt\ Orden Oc TrabaJo. 
2.3.2. ASIGOTS, .l.si\j1ac1tin De ~a Orden Ce Tr~ajo. 
~---- <Pf\> Regresa a Seleccioo de Opc1cn --------' 
SelccciOOI!! U1.!t ooc1on 11edianb las. flechas o la letra y presione <RCTUR~> 

~"'º' (ICl IW!UJ.L DE Cl'ER>.CICll PARA EL L'S:Jij!IO DE romu:t. 

Prehc10. 
1. 1 l!T Rooo:t 1 Cll. 
1.1. El laborator 
1.2. los usuarios 
1.3. La ot:ere.cioo 
1.4. Dos progr~ 

Desea lm:pri•ir al reoortt.1 
HISTCl\ICll dol Ooco=nto? 

Si/l!o, 

2. OPW.CllJM DEL '---------~ 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUA!.ES DF. O!'ERACTUN. 
DiseBo Detallada. 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa 
Hist6Lico. Reporte . 

-~-,......~----==C:'.'::~:-::::::::::-::::--::-::;:;:;;;;-;;;-;;:;;;,;~---,.-~---~ 
Ooctaent°' [ICJ lllli'J.ll. CE OPW!:IQl PIJ!A El USUIRIO DE !ll<mOL _j L_ _____________ _ 

r------------------i 
1.:~~ém,.! 

S., Ct.'1\(RO el arcllivo 
IC HIS.FRH 

tecl~ <RETIJ!Ub 

l. l. El laborctorl 
1.2. los usuario:¡ 
!.3. la: ocerc.e1m 
l.~. :}os orogrmia 
2. Cl'ERACICH OEL L-------~ 

on del s1stma. 

UOCU!ento: 0.CJ IWll!ll. OE IJ'Wl:llll PARA El \J$UAolO OE !ll<TRCL 

?rcfacio. 
1. IUTROOUCC 1 ()l • 
1.1. ll laboratcr Gur.erurio IC lllS.PR.'l 
1.2. Los usuar1~ ESPERE l.H iiMEHTO 
1.3. La opcracicri 
1 A. Oos crograu oodftl s1stec;ia. 
2. ll'ERACICH DEL 

-
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Disedo Detallado. 

Seguridad 

---­Mensajes 

Funciones del programa DEFINICION DE USUARIOS POR 
DOCUMENTO (PC4l00): 

+ Permite la selección de la noción a efectuar 
empleando las teclas de flechas o la primera letra 
de cada opción. Las opciones son; ALTA, BAJA,> 
MODIFICA, CONSULTA y TERMINA. 

+ Pide la clave del usuaria responsable de la 
seguridad y su contraseña. Para validar que se 
tenga acceso al proceso. 

+ En caso de que el usuario deje el campo para la 
clave, se mostra~á una ventana can el directorio de 
los usuaríos ragistrados en el sistema. 

+ Permite el e~p~eo de las teclas de flechas para 
transladarce ent::-c los e.ameos de c~ntura en la 
másca~a. Facilitando la ~ modific~ción de la 
información tecleada. 

+ Da una breve descripción de la lnEormacíón que se 
puede registra~ en el campo donde se encuentre 
ubicado el cursor, en lu linea 23 (empleada solo 
para mensajes). 

+ Emplea las ventanas necesarias para que el usuario 
pueda operarlo fácilmente~ ofreciendo un medio paca 
confirmar el proceso a realizar. 

+ Se emplea para establecer la relación entre los 
documentos que maneja el sistema y los usuarios que 
tienen acceso a dichos documentos. 
Actualiza el archivo de segurldad al efectuar las 
opciones de alta, baja y modificación 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Diseno Detallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa Definición de 
usuarios por Documento. 

IKSTITUTO CE llNESTIGACIC!iES ELECIRIC>.S FECHA, 9J/JAJV;g 
Sist~ de Elaborllcioo de M.lnual~ HORA.: 13:56:51 

Defin1cioo do UsuJrios pcr Occu::ento 

()pcicruis: Alta Saja Ccmulh \.lcdifica Ter11iri! 
Usuario : (XXXXl 

tloobrc: =xm.rfXf:ffix'l:tff:t:ffü:JXIJ.l 
lRJicacion:(YJ..~'/..'J.JXIJ:ffJXfJJ..X'/.JJ.'tJXfJJXJ.'IID..] 

Telefo.')Qs:CIDXXXXO.l Ut: [).X().):] o O::.CCO.XXX.Xl E.xt: (:0:XXX1 

llOC\.llEKTOS lS 1 GKWOS 

(X] (XXJ m rxx1 m txxl (Xl tXXl 

m rx:o (X] [XX] m [XXJ (XJ (XX] 

mro1 rx1 rxx1 m rxx1 [X] [XXJ 

4lf1> Re;reu a ~leccion do Opcloo 
Sclecc1one lJ\4 oocion cediuite las f\ecMs o la letra"/ presione <RElLffib 

!)pciooes: A.lh~---------~ 
Usuario : (XX:0:.1 

Moetbre: 
l.bicac1on:( 
le1efonos:[ 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON. 
~ise~o Detallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa Definición de 
Usuarios por Oocumento. 

Mo:b 
l.bic 
Talo 

lllSTIMC !lf l!NESTIG.ICICli[S (L[l:1Rlc.IS rtoo, 00/JAJ{/19 
Sh~teiu do Elabor~iOI'\ ée ~¡~ ~: 1B:S6:5l 

Oefinicicn de Uswrios ter Ocetnento 

Esta ~ted $(G'JRO Ge eut:rer ad¡,.._,, la SfGJHCAD 
dl-1 sísteoa (Ve~ 1,,. >ICTA en I~ P.!rte inf~rior}. 

ACTIVIJI SE&.~ID'1l? CSiilial, 

HOTA: fo cJ:>o. de re~pc1.Cu ccn Si -se t1div~a le 
SesJrid.!d y US1[D t.er~ c:I r.es;wr.sW!c de asign.,r 
Ho:tire: '/ C!J;;cs é.e ~Ulrios ud1~te nte 
Dt~gr~~ rel~cion.l.":léolct. coo lo-s doo..nentot. ~ 
pue&n 11:.!r.ej.,,r. Los ncdlr~ y c/~v~ se Podiran 
~ ~& prosr~ de! si!tt'!2 "crifie.mdo ~ •e 
ten.¡~ ;:i:cceso al d~~nto pedidc. USTUI Tt}fSRJ. 
•CWi!l A HllOS LOS OOIDIWTCS. 

Su ra.brt: de u-,uario :era Qi,)$( y la: ~lav11 

usted la: .!S1·,>r1M;,; ¡ ~::;:itic.ua cuando de:ee. 
atJE:U.St:Eim: 

1-

1-=1 
=i 

(5i re~:;a-.c: lfo ter:::iina ~I orcgr~aJ ~ 

Seieccl<-----------------RCT'v"R~~ 



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTQN. 
Diseno Detallado. 

Máscaras y ventanas empleadas en el programa ~~finición de 
usuarios por Documento. 

IHSTITUIO CE llITTSTIGACIOHES 0.ECTI!IC.IS FECHA, WJIJl/19 
Siste::.1 Ce (l.ilicraciCfl de \Lv'wlM HOIU: 18:513:51 

Oefinicion de ~w.rios por Oocwento 

Opciones; A!ta B~ja Consulta Uodifiea Ter11ir.a 
Usuario : tXX'XXJ 

1---c----- O i r o et o r i o------,---...; 
Ho 
lb OJSE IMESIRO CE SEG\.'RIO.lll 
To JA'IO FCO. JAVIER Llll< mruu. 

-> fin del Directorío de lbUilrios 

~-~-- <Pfl> para regresar, flechds. P~. P¡Ai ----­
Seleccione \N opciro aedionte las flech.u: a la letra y presicne <RETUUb 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION OE MANUALES OE OPERACION. 

Usuario­
contrasetla 

Oisetlo Detallado. 

-........_ 

Impr~ 
(XX_SEG.PRN) 

Mensajes 

Funciones del programa REPORTE DE USUARIOS (PG4200): 

+- Solamente aparece una ventana en la que se 
intenoga sobre el nombre del :lSuario y su 
contrasena, este usuario solo puede ser el 
responsable de la seguridad del sistema (usuario 
@@SE). 
Emplea las ventanas necesarias para que el usuario 
pueda operaclo f~c!lmente, ofreciendo un medio paca 
confirmar el proceso a realizar. 

+ Genera el archivo XX USU.PRN, con toda la 
información referente a loS usudrio~ registrados en 
el sistema con la exceoción del @@SE. 

+ Emplea el archivo de seguridad y el de usuarios .. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON. 
Diseno Detallado. 

ESTRUCTURA DE DATOS 

Como último punto dentro del diseno detallado, se ilustra la 
estructura de datos empleada por el SEM, de acuerdo al 
método ELKA v describiendo detalladamente cada archivo y los 
campos que lo integran. 

La estructura se ilustra en lñ figura 4.4.6 y los campos que 
integran cada uno de los archivos. con sus caracteristicas 
se dan a contlr.uación. 

Archivo : DTGEll. DAT DATOS GEHERJ..LES DE LOS DOCUMENTOS. 
Longitud: 209 
:.lave ; ge.cdo Longitud: Pos. Inicial: l 
Organización: Indexada 

Campo 

ge.cdo 
ge.cd.i 
ge.npr 
ge.tdl 
ge.miz 
ge .mde 
ge.lpp 
ge.eel 
ge. tnc 

ge.t.nn 

ge.sip 

ge.lsp 

ge.mlp 

Descripción 

Clave de Documento 
Clave Interna del Documento 
Nombre del Proyecto 
Titulo del Documento 
Margen Izquierdo 
Margen Derecho 
Lineas por Página 
Espacios entre Lineas 
Tipo de numeración para 
Capitulo 
Tino de numeración de 
Ni Veles 
Sangrado para Inicio de 
Párrafo 
Lineas de SeoGración Entre 
lineas de texto. 
Minimo de lineas de Párrafo 
al Final de la Hoja 
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AN 
10 t\1~ 

60 AN 
120 AN 

2 N 
J N 
2 N 
1 N 
2 AN 

AN 

N 

N 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Diseho Detallado. 

Archivo : XX HIS.DAT ARCHIVO HISTORICO DEL DOCUMENTO. 
Longitud: 152 
Llave : hi.fec - hi.ren Longitud: 27 Pos. Inicial: 
Organización: Indexada 
.b2 

Campo 

hi. fec 
hi.hor 
hi.ren 
hi.tit 
hi. usu 
hi.edo 

Descripción Long. Tipo 

Fecha de Registro del Mov. 
Hora del Movimiento 
Clave del elemento del rnd. 17 
Titulo del elemento del Ind. 120 
Usuario que Generó el Mov. 4 
Estado del Elemento 1 

N 
N 
N 

AN 
AN 
AN 

Archivo : xx INO.DAT ARCHIVO DE INDICE DEL DOCUMENTO. 
Longitud: lJS 
Llave : in.nl - in.snn Long1tud: 17 ?os. Inicial: 
Organi:ación: Indexada 
.b2 

Campo 

in.nl 
in.n2 
i.n. n3 
in.n4. 
in.ns 
in.nnn 

!)escr1pción Long. Tipo 

in.snn 

in.tit 
in.edo 

Primer Nivel del Elem~nto 
Segundo Nivel del Elemento 
Tercer Nivel del Elemento 
Cuarto Nivel del Elemento 
Quinto Nlvel del Elemento 
Elemento Numerable o No N'um. 
(0-No num. 1-Numerable) 
Secuencia de elemento No Num. 
(l,9-No Num. O-Numerable) 
Titulo del Elemento 120 
Estodo del Elemento 1 
(0-Cdptura l-Rev1sión 2-Term.) 

N 
N 
N 
N 
N 
N 

N 

AN 
N 

Archivo : MTSEG.DA~ ARCHIVO MAESTRO DE SEGURIDAD 
Lonni tud: 6 
LlaVe : se.usu - se.cdo Longitud: 6 Pos. Inicial: 
Organización: Indexada 
.b2 

Campo 

se.usu 
se.cdo 

Descripción 

Clave del Usuario 
Clave de Documento 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Dise~o Detallado. 

Archivo : MTUSU.DAT 
Longitud: 156 

ARCHIVO MAESTRO DE USUARIOS 

Llave : us.usu 
Organización: Indexada 

Longitud: 4 

Campo Descripción 

us.usu Clave del usuario 
us.con Centrase"'-ª del Usuario 
us.nom Nombre del usuario 
us.ubi Ubicación del Usuario 
us.tel Primer Télefono 
us.exl Extensión del ler. Tel. 
us.te2 Segundo Télefono 
us.ex2 Extensi.én del Segundo Tel. 

Pos. Inicial: 

Long. Tipo 

4 AN 
4 AN 

60 A 
60 AN 

9 AN 
5 N 
9 AN 
5 N 

Los archivos de textos (TEX) y de trabajo que se emplear. 
(RNO, MEM), son generados por el sistema teniendo un.::! 
longitud de registro variable y organización secuencial. 

Como se puede apreciar en la fig. 4.4.6, existe un archivo 
de datos generales (GE) que registra los manuales a 
elaborar, por cada manual registrado existe un archivo de 
indice (IND). para cada elemento o renglón registrado en 
este archivo, exlste un archivo de cextos (TEX), uno de 
tr:abajo (RNO) y uno para el texto formateado (MEM). ·rambiér. 
para cada renglón registrado en el archivo de índice pueden 
existir O 6 má~ de un registro en el archivo histórico. 

Existe una variante de los archivos RNO y MEM. que se de~iva 
de procesar un conjunto de textos de elementos (dos o más 
capitulas. el manuul completo, etc), que r..o se ilustran en 
la fi.<]Ura. 

cuando se define la seguridad en el sistema se genera un 
archivo de usuarios (US) y uno de S!;!guri.daJ 1..:i-i auc 
almacena cada documento con los usuarios que lo pueden 
accesar. 

Por otro lado si esta definida la seguridad, el sistema 
complementa la intorrnución del archivo histórico con la 
clave del usuario que efectuo un movi~iento en el estado del 
texto de los elementos del documento correspondiente. 

Con respecto a los archivos que integran el diagrama de la 
fig. 4.4.6 se tiene lo siguiente: 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALCS DE OPERACTON. 
Ciseno Detallado. 

Existe solamente un archivo de datos generales en todo ·el 
sistema llamado DTGEN.DAT. 

Por cada manual registrado en DTGEN. DAT, existen los 
archivos :<x INO.DAT v xx HIS.DAT, en donde xx corresponde 
a la clave del manuai, Por ejemplo para el manual de 
operación del usuario de control, registrado en DTGEN.DAT 
con la clave MC, se tendrán los archivos MC_IND.DAT y 
MC_HIS.DAT. 

Los a?:"chivos xx_IND.DAT y xx_HIS.DAT. se referencian oor 
su nombre (MC IND. DAT es -:l archi·Jo del índice del 
documento MC, ve~ la NOTA en la fiq. 4.4.6), ligandolos al 
resto de la .:.n:orn~~c.:Sn dentro de C:adu progr3.!T!a. 

Ahora bien para cada el~mento o renglón en el archivo de 
indice, existe un archivo de texto con nombre 
x:.:_999_999 999_999_99CJt99.TSX, -r·t corresponde a la 
clave del docu:nento y la serie de nueves a el capitulo, 
subcapitulo, etc. del renglón a aue pertenece el texto, por 
ejemplo si tenemos reg1strado en.el indice del manual MC el 
renglón: 

:!.3.20 LIBERA, Liberación de la Instalación. 

Se tendra un archivo MC 2 3 20$10.TEX. 
texto de este elemento. -

que contiene el 

Los nombt-es dE: los drch1vos Je trabajo (Rl;Q) y de texto 
formateado (MEM), se generan de un a forma parecida. 

En caso de que se defina la seguridad se crean lo~ archivos 
MTSEG.DAT y MTUSU.DAT, únicos en el sistema. 

Con los expuesto anteriormente ya se tiene a detalle las 
carateristicas de los programas y de la estructura de datos 
que componen el SEM y por lo tanto ya se puede seguir 
a.delante ímplemenlandc. caJa ur1c >::e le:: ;;:c;ra:r..Js, ez'to 
último de narrará en el siguiente punto. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PAF-; LA ELABORACION DE M.l.NUALES DE OPERACION. 
Diseño Detallado. 

~.taxto Flr::I m: 
1 ··~ 1 ¡ B___J . . 

1 L, 
' ¡ ~ 
l 1 

l Hnl ,;-.2,rJ,""',n5. 
: rrvi.srnl,2{c:cnl•. 

J fec.hor .r~n.t1t,csu. 
; e\i:i 

! tit.edc ·-,---<>! 
! fHiSl 

! ~ . .:d1,r.:;;r,tdl..11:. ! 
l a:::!.lco.eel,tr.e,trr., j 
f 'l.ici,lsp,:ilt> i 

i7El 

' i usu.cdti 

¡ ~.cor .• x.ei.l.b1.tel, 
' !X!,te2,e:1.Z 

,-->--
! 

F1g. 4.~.ó 

Est~JC~~ra de la Base de Datos ?ara el SEM 

Campo ··e.mpleado ?ara deterrrunar el namore de archivo a 
::-elaciona=. 



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 

4.5 ELABORACION DEL SISTEMA. 

Puesto que ya se han descrito 
programa detalladamente, es el 
tornando en cuenta la~ bondades 
herramier.tas -:¿ic 3c e~plcarán. 

las funciones para cada 
momento de elabara~lcs, 

'l limitan tes :le .'i..a~ 

El lenguaje e, 9cse<= una grar; car:.tidad je fu!1c::._o:1es ?ero por 
ser un lenguaje de nivel medio, c~ene la l~mitante de ~o 
contar con ::':...lnc1c;;c:; r"lv·c• c::1,:-:::·J:-.'!: :J..:~:-:...:.i:; .:n ::orma 
expedida, ya cr..Je ne ex: is~e form3. j.2' r:~lacionar '....ln nombre d0 
varlable con el :i~o de da:os ~tie le corres;onde ~~ con nu 
longi.tud ¡a n1·1el de cár3cter alf3b&t.i::o. ::·..::::éri.:::o, e~=;. 
por ot:o Laja J~s funciones para ~1nejar ~e~ta~~s ~a~bién e= 
pobre~ 

?or lo anter!or se 1ec1dió deterrn~n3r J jesJ:rcllar 'JD 
los conjun:o d2 ru~1na3 generdles u:L:1:3ble3 ~or tados 

programas de.:. SE!·1. 

La serie Je ru:1~as 1e~erales se agru?~ron en módutcs y los 
mó<lul~s e~ una o~bl~oteca. de esta ~or~a cada ?:agrama ;c~de 
accesar la r~t1n3 mcjtante su namore •1 el de la b1bl1otaca 
que la cent lene al mcr.ie:1-.:o de efectu,;r el enlace ; r..::•Y.; -.:e: 
pr-ogr arna. 

Se elaboraró~ 
(SISEMO.OLBI 
empledda para 
'i .:.es tilui.o~ 

Jos bibliotecas, una para ~ódulos objeto 
·1 ~tra para ~ódulos fuente (SISE~T.T~S. 
r~ferenc1ar la3 descr1pciones de los ~rch:vos 
':Je:~e::.:L..e::i. en todo el Sistema¡. 

~os direc~o::1os 1e ~as bibliotecas se muestran a 
continuación, y ooste~~ormente ~orno ejemplo se muestr3 el 
código fuente del ~.ódulo F VAR de SISE~O.OLB. 
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACTON DE MANUALES DE OPERACTON. 
Elaboración Del Sistema. 

Directorio de la libreria OBJETO: SISEMO.OLB 
Numero de Módulos: 
Otras entradas: 56 

Módulo FILES 

BORRA FILE 
GRA REG HI 
OPEÑ HI­
OPEN::: us 

Módulo F _ VAP. 

CA STRillG 
cof.i REHD Tt\P 
CONV K NF!LS 
oc:s Iuñ 
INDICA REN A 
PIDE OPCIOÑ Pl 
PIDE:::usu_COÑ 

Módulo INPOUT 

ASIGNA_Cf'.AN 

Módulo SC..qEEN 

BORRA CHl\RS 
CAMBIA RE~IOITION 
DISIJJA-RECTAllGLE 
GUAROA-SCREEN 
LIMPIA-FIELDS 
PON CHARS 
RECÜPERA_SCREEN 

Módulo TIME 

DA_OATE_TIME 

BUSCA FILE 
GRA REG IN 
OPEÑ IN­
RENOMBRA_FILE 

CARGA PANTALLA 
CGHV D ~: 
DES DrR DOC 
DES-LINS IND 
LIMPIA T-!ND 
PIDE_OPCioN_P21 
SUMA_lSR 

LEE_CHAR 

BORRAA DISPLAY 
CREA DISPLAY 
FIJA-CURSOR 
IllCERTA LINE 
MODO CURSOR 
f.JON Ll!'lE 
REMÜEVE _DISPLAY 

PON_TIME_DATE 

EDITA FILE 
OPEN GE 
OPEN::: SE 

CARGA T !NO 
co~v K i5 
DES FI ELDS IN 
EDITA RENW­
?IDE OPCION P 
PIDE:::OPCION:::P22 

TTC!-!AN 

BORRA PASTE90ARO 
CREA PASTEBOARD 
FIJA-DISREG SCROLL 
LIMPIA DISPLAY 
MUESTRA DISPLAY 
t-iüN_LlNE_3CROLL 

Empleando básicamente las rutinas listadas anteriormente se 
elabora~on todos los programas. Muchas de las funciones. 
sobre todo del módulo SCREEN, emplean rutinas de la 
biblioteca en tiempo de ejecución (Run Time Library). 
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DESARROLLO DE UN SISTEViA PARA LA ELl\BORACIÚN DE MANUALES DE OPERACION. 
Elaboración D~l Sistema. 

En las páginas síguientes se lista el códiqo fuente del 
módulo E'_VAR de la biblioteca SISEMO.OLB' 

¡• 
MODULO: E' VAR. C 
Fecha verano, 89 
~lab. feo. J. Lima Pascual 
Com Modulo ~ue contiene funciones ~ue realizan varias 

tareas (ver comentarios en cada una) • 

* 1 
; include rms 
~include smgdef 
!tinclude stdio 
;tinclude ssdef 
11 include íodef 
~include descrip 
:íinclt!de ctype 
~include ~<l~eneral 
~include fd~suario 
•inclt1Je fdseaur1dad 
~inclurle fdin¿ice 
~incluJe tdhisto~Lco 

Se ~~plea ?ara ~edir el usuario y la contra5ena con lo que 
cnmorucba :JUR se cieno acceso al documento deseado. Todo lo anterior 
se ~fectua ·cu~ndo la segurL<lad del sistema esta activado. 

Paramecros · 
p_id Es el past~board dande 3parecera la pantalla para la 

~~~tura dal nomnre de usuArio v la contrasena. 
cdo f.'.;;. un ~1f1t1r.tdliur .:1 !.J ·--L1ve del. documento para comprobar 

·~1 ~l 11zu,~r10 t.l!..!n•-' J.cc~so a el. 
usu •,; Es un :1punc.''11Jor ..i ;1:-:,1 c-.:Hiena en l..l cual se envi~ el 

usuario autori~ado. 

Codig1)S de RCtOI:nO: 
l El usuar10 2stJ J.utor12ado para el documenco. 
-l ERROR 3.l J.br1.r td. lrchtvo de usu.:ir1os. 

Contrascna 1nval1da 
ERROR al abrir ~l ~rch1vo de sequr1dad. 
El usuarto no tiene acceso al d¿cumento. 

•¡ 
pide_usu_con(p_id,cdo,usu_w) 
chQ.r *cdo, •usu «.;; 
unsi.gned p id;-
¡ -
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERAc·oN. 

) 

Elaboración Del Sistema. 

extern struct USUARIO us; 
extern struct RAB us rab; 
extern struct SEGURIDAD se; 
extern struct RAB se rab; 
char •msg(2]=(" USÜARIO:","CONTRASENA:"),con_w[SJ=" 
int rms status; 
unsignea s_idJ; 
s_idJ=crea_display(9,3B); 
dibuja rectangle(s idJ.l,1,9,JB); 
pon_chars(s_idJ,rnsg[0],4,12,0,0,0,0); 
pon_chars( s_idJ ,msg[ l], 6, 12 ,O .0,0 ,O); 
muestra display(s id3,tJ id,6,22); 
strncpy(usu_w," - ",4); 
strncpy(us.usu," ",4); 
cap string(s idJ,4,24,4,0,0,0,us.usu,O); 
cap-string(s-id3,5,2~,4.0,0,9,con w,0); 
borra display(s id Ji; -
rms status=svssfewind(&us rab); 
if(rm~ ~tatuS!~RMSS NORMAL) 
( - -
printf(''error rewind us cod=%x\n",rms status); 
exit(rms status}; -

} 
rms status=syssget{&us r.ab); 
if(ñns statUS!=RMSS NORMAL&&rms Status!=RMSS RNF) return(4); 
else - - - -
if ( rms st.a tus= :=R.MSS RUF) return ( 5); 
else - -

if(strncrnp¡us.con,con w,4)!=0) return(6); 
if(strncmp(us.usu,''@@SE•':4)==0) 
( 

strncpy(usu_w,"@@SE",4); 
return ( 1); 

) 
crns st3tus=syssrewind(&se rab); 
if(r:ms Stdt.USi=L;.M3$ NO?.MALi 
( - -
pr1nt.f( "error rewi.nd se cod""%x\n", rms_status¡; 
exit(rms status); 

) -
strncpy(se.usu,us.usu,4); 
strncpy(se.cdo,cdo,2); 
rrns status=syssget(&se rab); 
if ('tms_statl..!s ! =F.MSS _::oFü,..J .. L&& rms_sta tus! =RMS$ _RNF) return ( 7); 
if(rrns status==RMSS RNF) return(B); 
strncpY(usu_w,us.usÜ,4l; 
::eturn( 1); 

!• 
•/ 
edita_renw(tp,ren_w) 
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char tp(],ren W[139J; 
( -
chat" :i1rblanks=" "· 
int des,1; 
for(i•O;i<70;i++)ren w[i]•' '· 
conv_k_d(tp,ren_w); -
des=strlen(ren w); 
if(des>l9)des=l9; 
1f[tp[15] !='1') strncpy(ren w,blanks,des); 
strncpy{&ren w¡des]," ",l);-
strncpy ( & ren:wrctes+2J,&tp[17], ( 70-( des+2 J l l; 

J 
!• 

Se emplea paca covertir una cadena del formato 
l.2. al form3to 0010002000000000 empleado generallzadamente 
en los elementos del indice 

Parametcos 
tp Apuntador a la cadena a convertir 
r w A.puntadoc a la nueva cadena 

•/ -
conv d k(tp,n w¡ 
char-tp(] .n_w[J; 
{ 
int il,i,pp=O,pw=O,j,k,sw=O,nc=O; 
for(j=O;j<l5;j~~Jn w[j ]=' '; 
for (pp=O;pp<19;J -
{ 

) 

sw=O; j =pp; 
for( ;tp(pp] !=', '&&pp<l9;ppH) 
{ 
if(tp(pp]!•' '&&SW==O)¡i=pp;SW=l;) 
if(pw!=O&&(tp[pp]==' ' 11 tp(pp]=='\0' )) {SW•2;break;) 

J 
nc=pp-J; 
if ( ne> J ) ne= l ; 
for(k=pw;pw<tk~{J-~~)):pw++) n w[pw)= 1 D'; 
for(k•j ;k<(j•nc) ;k++) n_w[pw++)•tp[k]; 
if{sw==Z)break; 
iÍ{-r+pp>l8! lpw>l.-1) tJP=l9; 

for(j =pw;j<lS;j ++ ¡n_w(j] ••o'; 
J 
!• 

Se emplea pac-a covertir una cadena del formato 
001oooiooooooooo al formato 1.2. em~le3do generalizadamence 
en los elementos del indice 

Pararnetros 
tp Apuntador a la cadena a convertir 
r_w Apuntador a la nueva cadena 
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*/ 
conv k d(tp,r w) 
char-tp(],r w[J; 
( -
int pw,sw,i; 
pw=sw-0; 
for(i=O;i<l9;i++)r w[i]=' '; 
for(i=O;i<l5&&pw<l9;i++) 
( 

if(tp(i]!='O'&&sW==O) SW=l; 
if(sw!=O) r_w[~w++]=t~[i]; 
if ( ( i== 2 i i i ==5 1 : i==8 \ 1 i== 11) &&pw<l 8) 

( 
if(SW=•l) 

¡r_w¡pw++]=' .'; SW=O;) 
el se 

break; 

l 
if(pw<l9)r_w[pw]='\0'; 

) 
I* 

Se emplea para desplegar el directorio de documentos 
p id es la identif icacion de pasteboard en el que se despliega 
eI directorio 
*/ 
des dir doc(p id) 
unsigned p_id; 
( 
extern struct RAB ge rab; 
exte.rn struct CEMERAL ge; 
char •msg_p[S]=( 
'' D i r e e t o r i o , 
''ERROR. al accesar archivo o archivo vacio'', 
"ERROR, al cargar tabla ", 
" ---> Fin del Directorio de Documentos <---

<PFl> para regresar. Flechas. PgDown, PgUp. "); 
char t_n[3VJl591.:-c~[l}; 
int i,n=l,n 1=10,n d=C,n w=O,rms status,codret=O; 
unsigned s Td:,s idJ; - -
modo cursor(p id,l); 
s_idZ=crea_display{l4,64); 
s idJ=crea display(l0,58); 
aTbuja_rectangle¡ s_id2.1.1,14. 6-11: 
pon_chars(s_id2,msg_p(O],l,21,0,0,0,0); 
muestra_displ.ay ( s_id2, p_id, 6, 9); 
rms status=sysSrewind(&ge rab); 
if(rms status! =RMSS NORMAL) 
( - -
printf("error rewind ge cod=%x\n",rms_status); 
exit(rms_status); 

4-67 



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA ~ ELABORACION DE MANUALES DE OPERAC-ON. 
Elaboración Del Sistema. 

) 
ge rab.rab$b rac=RAB$C SEQ; 
rms_status=sys$get(&ge=rab); 
if( rms status! =RMS$ ~lORMAL t l rms_status==RMSS_EOF) 
( - -

) 

pon_chars(s_id2,msg_p[l],14.5,0,0,0,0); 
for(n=O;n<SOO;n++¡; 

el se 
( 
while{rms_status!=?.MSS_EOF ~~ L:ílS status==RMSS_NORMAL) 

( 
strncpy(t n[n],ge.cdo,2);strncpy(&t n[n][2]," ",2); 
strncpy(&t n[nj[.\],ge.tdl,S.\): -
n+= l; -
rms status=syssget(&ge rab): 
if(~==30)rms status~RM§S EOF; 

) -
if(rrns status!=RMSS EOF) 
( - -

) 

pon_chars(s_id2,msg_p[2],l<,S,0,0,0,0); 
for(n=O ;n<SOO ;n+t 1; 

el se 
( 
strcpy(t_n[n],msg_p[lj); 
for(n d=l;n d<(r.+l)&&n d<(n l+l);n d++) 
pon cfiars(s-idJ,t n[n a1.n a,1,0,070.sa); 
n a==l; - - - -
pon_chars(s_id2,msg p¡.1].14,10,0,0,0,0); 
muestra display(s iJJ,p id,8,12); 
codret=Cap_string(s_id2~10,60,l,0,0,9,res,O); 
while(codret!=-11) 
( 
if( {codret==-11 jcooret>=-=-2:..¡r..:.:-.. _:!-'n' 
r 
0

(codret==-l)?(n_w=l¡:(n_w"n_l); 

) 

for(i=l;i<(n w+l)&&n d!=r.;i•+) 
( - -
incerta linc(s ldJ,n l,t n[++n d],58,l,0,0,0); 

) - - - - -

el se 
if((Codret==ll lcodcet~=-22)&&n_d>n_l) 
( 

) 

(codret==ll?(n w=l):(n w=n l); 
for(i=l;i<(n w+l)&&n df=n I;i++) 
( - - -
incerta line(s idl,l,t n[(n d--)-n_l],58,2,0,0,0); 

) - - - -
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codret=cap string(s id2,l3,63,1,0,0,9,res,O); 
) - -

) 
) 
modo_cursor(p_id,0); 
borra display(s id3); 
borra-display(s-id2); 
ge rab.rabSb rac=RABSC KEY; 
rms_status=syssrewind(&ge_rab); 
if(rms status!=RMSS NORMAL) 
( - -

) 

printf {''error rew ind ge cod=%x\n 11
, rms_status); 

exit(rms_status); 

strncpy(ge.cdo,• ',2); 
return( l); 

!* 
Se encarga de carear el archivo de indice a una tabla (t ind) 

de regresar el numéro je renglones mas uno (para el letrero de 
---> fin de indice <------) en la variable apuntada por n_ren, 
NO SE EMPLEA LA OCURRENCIA CERO DE LAS TABLAS. 
En caso de no existir los archivos xx_IND.DAT y xx_HIS.DAT :o~ 
genera y despliega un aviso. 

Parametros: 
s_idl pantalla a donde se envian los mensajes {en este caso 

cuando se genera un nuevo archivo de i~dice}. 
tp_ind tabla de apuntadores a la tabla que contiene la 

informacion. 
t_ind tabla de datos que contiene l~ informacion de cada 

renglon del indice. 
cdo clave del documento de indice a cargar {archivo 

cd o IND. DAT) . 
n_ren apuñtador a un entero que dara el numero de renglones 

mas uno. 

Codigos de Retorno: 
l Funcion compl~tJda sin ~rror. 
9 Error, al abrir el archivo de Indice. 

10 Error, al leer el archivo de indice. 

cualquier otro tipo de ecror no manejable termina el programa 
y manda un mensaje alusivo y el valor hexadecimal del codret. 
•/ 
carga_t_ind(s_idl,t_ind,tp_ind,cdo,n_ren) 
char •tp_ind[250],t_ind[25D][lJ9J,•cdo; 
int ""n ren; 
unsigned s_idl; 
( 
extern int SW_OPEN; 
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extern struct RAB in rab; 
extern struct INDICE-in; 
extern struct RAB hi_rab; 
extern struct HISTORICO hi; 
;har :msg_p[ J = ( 

"Se GENERO el archivo de indice para el documento. presione <RETURN>", 
--------------> Fin del Indice del Documento <------------------" 

"Se GENERO el archivo historico para el documento, presione <RETUR?Z>'1
}; 

char res ( l]; 
int codret,i,rms status,n bel1=2; 
if(SW OPEN==l) -
( -

rms status=sys$close(&in fab); 
if¡rms status!=RHS$ NORMAL) 
( - -
printf("error al cerrar in cod=~x",rms_status); 
exit(rms status); 

} -
rms status=syssclose(&hi fab); 
if(rms status!=RHSS NORMAL) 
( - -
printf("error al cerrar hi cod=\.x",rms_status); 
exit{rms status); 

) -
SW OPEN=O; 

) -
strncpy(IN FILE,cdo,2); 
codret=opeñ in(s idl.O); 
if(codret!=l) -
( 
codret=open in(s idl,l); 
if(codret!=ll rnturn(9); 
smgSring bell(&s idl,&n bellJ; 
pon chars(s idl.rnsg p¡1].22,3,o,o,o,O); 
cap-string(s idl,2c~79,l,0,0,9,res,O); 

) - -
strncpy(HI_FILE.cdu,2); 
codret=open hi(s idl,O); 
if(codret!=lJ -
( 
codret=open hi(s idl,l); 
if(codret!=l) rnturn(9); 
smg$ring bell(&s idl,&n bell); 
pon chars(s idl,rnsg p[JJ,22,3,o,o,o.o¡; 
cap-string(s idl,22~79,l,0,0,9,res,O); 

) - -
SW_OPEN=l; 
•n ren=O: 
rms status=sysSrewind(&in rab); 
if(rms_status!=RHS$_NORHALJ 
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} 

{ 
printf{"error- rewind in cod=%x\n".rms status); 
exit( rms status); -

} - . 
in rab.rab$b rac=RABSC SEQ; 
rms status=sys$get(&ln-rab); 
if(rms status!=RMS$ NORMAL&&rms status!=RMS$ EOF) return(lO); 
limpia-t ind(t ind); - -
if(rms-status=~RMS$ EOF) 
{ - -

*n_ren.=l; 
strncpy(t ind[•n ren],msg p(2],78); 

} - - -
el se 
( 

} 

while( rms status! =RMS$ EOF && rms status==RMS$ NORMAL) 
{ - - - -

*n ren+=l; 
strncpy(t ind(•n ren],in.nl,139); 
rms status=sys$get(&in rab); 

} - -
if(rms status==RMSS EOF) 
( - -

•n ren+=l; 
strncpy(t ind(•n rcn],msg p(2],78); 

} - - -
el se 
e 
printf(''error al leer sec in cod=%x",rms_status); 
exit(rms status}; 

} -

for(1=l;i<250;i++) tp_ind[i]=t_ind(i]; 
return(l); 

!• 
Se emplea para llenar de blancos todo el ar~eglo que almacenara 

~os renglcnc~ ~e~ i~~ic~. 

Parametro: 
ti direccion del incio de la tabla (simplemente el nombre 

de la tabla) . 
•/ 
limpia t ind (ti) 
char tI(Z50](139]; 
( 
int i,j; 
for(i=O:i<250;i++J foqj=O;j<l39;j++) ti(i][j]=' '· 
return( l); 

J 
!• 
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Se emplea para localizar dentro de la tabla un renglon deseado 
por ejemplo 001001000000000, y en el caso de altas incer~ar un 
renglon en blanco y rno~trarlo en video inverso, para los domas 
casos (baja, mod,etc) no se lncerta un renglon en blanco sino 
que solamente se muestra en video invecso el t:"englon localizado. 

Parametros: 
s_idl Se emplea como paramctro para otra funcion invocada 

dentro de esta. 
s_id2 Es dond8 se encuentra despiogado ~l indice y donde 

se canbiara a video iOVCI."'SO 11lguno de ::;us :'."'3!1gloncs. 
ren_d Es el renglon que se busca en formato display ejm. l.l. 
n ren un apuntador dl numero de renglones del indice. 
tP_ind nombre de la tabla de ~puntadores que 3~unt3 ~ la tabla 

que contiene la informacion del indice. 
op numero que indica desde que tipo de rutina es llamada 

la funcion op=- O alta, l= buJa. •:o:1sulta, r..odif. y que 
va a doterminar el que sn. incerte o no und linea en bla!'lco. 

Codigos de retorno: 
O cuando la llave buscada es encontrada en la tabla del indice. 

dif O cuando la llave no es encontrada. 
REN_A para los dos casos el numero del indice determinado. 

•/ 
com_rend_ta?(S_idl,s_id2,ren_d,n_ren,tp_ind,op) 
char *ren_ct.~tp_ind( J; 
int n_ren,op; 
unsigned s idl,s id2; 
( - -
'.:har •msg_p [ J = ( 

); 
extern int N LS,REN' A,REN TOP; 
char ren_dw(l5); - -
int 1.ren_aw,com,n_d: 
'..!TIS i '.]'r.'=!d !:'Cr._1. .,,S~·~G~:~_~E\'!::!:1.SS; 
conv d k(ren d.rcn dw); 
com==l T - -
if(n ren==l)REN A=l; 
else- -
( 
for(i=l;i<n ren;i+~l 
( -

) 

com=strncmp(tp_ind[i],rcn_dw,15); 
if(com>~O)break; 

(com<O)?{REN A=n ren):(REN A=i); 
) - - -
if((DP••l)&&REN A==n ren)REN A-•l; 
if(REN A>=REN TOP&&REN A<(REÑ TOP+N LS)); 
else - - - - -
( 

ren_aw:REN_A; 
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(REN A>N LS)?(REN A=ren aw-S):(REN A=l); 
REN ToP=REN A; - - -
des::::lins_ind ( s _id2, REN_,\, n_ren, N_LS, &n_d, tp_ind) ; 
REN A=ren aw; 

) - -
if ( Op>=O) incerta_line ( s_id 2. ( REN_A-REN_TOP+l) ,msg_p( o J. 70. 2. o. o. o) : 
cambia rendition¡s id2,(REN A-REN TOP+l),l,l,70,ren 1,0); 
return(com); - - - -

} 
!• 

Se emplea para interrogar al usuario si el renglon que se 
indica mediante esta rutlna es al que quiere afectar con una 
alta, baja o modificacion, en caso de re~ponder afirmativamente 
se termina la r-utina regresando 1; de lo contrario y en funcion 
del valor del cumpo op se da un scroll del indice en la pantalla 
hasta que sea afirmativa la r~spuesta (para alta,baja,modif). 

Parametros: 

p_id 

s idl 

s_id2 

V 

nv 
tp_ind 

n ren 
ren d 
op -

Codigos 
o 

-11 
l 

•/ 

pasteboard que se pasa como argumcto a otra funcion 
internu. 
es la pantalla donde se muestra en determinado campo 
el valor del renqlon que se muestra en video inver::o. 
es la pantalla adonde se muestra en vtdeo inverso un 
renglon. 
es el arreglo que contiene las coordenadas donde se 
deben presentar los campos para captura o exhibicion. 
numero de renglones (campos) en v. 
nombre de la tab!a de ~puntadorcs que ~pu~t3 ~ la tabla 
que contiene la informacion del indice. 
numero de renglones del indice. 
renglon en modo dis9lay el cual se quiere .'}fectar. 
tipo de funcion que se desea: 
O Alta c~ando com=O (de cornp rend tap) 

Alta cuando com!=O (de comP renO tap) 
Baja - -
Consulta 

de retorno 
Este no e~ el :cng~cn q~c so de~c3 
regreso a campo para captura de renglon. 
El renglon ~ndicado es correcto. 

indica ren a(p id,s idl,s id2,v,nv,tp ind,n ren,ren w,ren d,op) 
char •tp_iñd[2SOJ ,ren_w[ll9] .cen_d[19J: - - -
int v[20][6],nv,n_ren,op: 
unsigned p id,s idl,s ld2; 
{ - - -
char •msg_p[ ] ={ 
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); 
extern int N LS,REN A.REN TOP; 
char res [ l J ; - - -
int codret,sw in,n d; 
uns igned ren I =SHGS'H P.EVERSE, ren 2=:5t-lGSM REVERSE/ SMGSM BLIUK; 
SW in=Q; - - - - -
poñ_chars(s_idl ,:nsg_p[O] ,v[l)[O] ,v[l)[l] .0,0,0,19): 
if(op!~l&&(REN A!-=n ~en)} conv k d(tp ind[REN AJ,ren d); 
pon_chars( s_idl, ren=:d. '-º[ l J [C;, VrTJ ( l 1:-0 ,o ,o .oT; -
camb1a_Lendition( s_ldl ,v[ l J [O!, v~ l J [ l}, l ,v [ l] [ 2], ren_2,0 J; 
if(op==l) 
( 

) 

cod ret =cap_ s t r ing (:;-_id 1 , 15, 76 . l , o. o, 9. re::::, o J ; 
~~{codret!~-1:1 coJret%0; el5e ~eturn(-11}; 

el se 
codret=pide_sn(9_~J,op;; 

cambia rendit1on(s idl,vfl][Oj,v[lJ[lJ,l,'J[lJf2].ren 2,ren 2); 
if( codt=°et==O&r,op=-=l; ;;etui·r:. (0 J; - -
if{codret==-11 J ceturn(codret); 
if(codret!=l) 
[ 
cambia renditlcn(s id2.(REN A-REN TOP+lJ,l,l,70,ren l,ren l}: 
ed!ta_renw(tp_ind[REN_AJ.reñ_wJ; - - -
pon char-s~:::; :!..d2,C"en W.(REN A-REH TOP+l),l,l,0,0,0); 
if ((REN_A-REN_ TOP-+-1) ==N_LS&°&REN_A<n_r-en) 
( 

REN 1'0P=REN A; 
des-lins ind(s id2,RE!l A,n r-en.u LS,&n d,tp ind); 
if(Op==O) lncerta llne(s 102,(REÑ A-REÑ TOP<11.msg p[OJ ,70,2,Q.0,0); 
cambia renditi.ontS id2,(REN A-REN-TOP+l),!,l,70,t"eñ 1,0); 
limpia-fields{s i.dl,v,nv,2.(nv-1)); -
if(op!~O) des fields in(s idl,tp lnd[REN AJ,v); 
sw_in=l; - - - - -

~lse 
if(((RE.N A+l)>n ren&&op==OJ\:((REN Af-l)==n ren&&op!:::O)) 
( - - - -

REN TOP=RE~1 A= l ; 
des-lins inO(s id2.~EN A.n ren,N LS,&n d,tp ind); 
if(op==O)incerta_llne(s_id2,(REN=A-REN=TOP+I¡,msg__p[0].70,2,C.0,0); 
cambia rendition(s ld2,{REN A-REN TOP+l) ,l,l.70,ren 1,0); 
limpia-field3(S idl,v,nv,2,(n•:-l)); -
if (op!-;;O ¡ des_fields_ln ( s_ldl, tp_!.nd [REN_A), v): 
sw in=l: 

) -
iffsw in==OJ 
( -

if(opo=O) 
pon_chars { s_id2 ,msg_p( o], ( ++REN_:..-:-:-,:!.r .:....'!'JP+l J, l, l, O, O ,O); 

el se 
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REN A+=l; 
cambia rendition(s id2,(REN A-REN TOP+l) ,l,l,70,ren 1,0); 
limpia:::fields (s_idL ., ,nv, 2, Tnv-1) T; -
if(op!=O) des_fields_in(s_idl,tp_ind[REN_A),v); 

return ( codret); 

I* 
Se emplea para formatear un numero de renglon de indice del 

la forma 00100100000000001 a el nombre de archivo al que pertenece 
de la forma nf l 1$01.TEX (op=O) o nf l 1$00.TEX.* (op=l). 

Parametros - - - -
f apuntador a una cadena de ld forma 00100100000000001 
fw apuntador a la cadena donde se regresara nf_l_l_$01.dat 

(O .dat.*). 
nf clave del documento de dos posiciones a la que pertenece 

el renglon. 
op O para regresar solo hasta la extension .dat 

1 para regresar hasta .dat.* 

•/ 
conv _k_nf ile ( f, fw, nf, op) 
char f[],fw[j,*nf; 
lnt op; 
{ 
int l,lfw; 
conv k d( f, fw); 
lfw=strlen(fw); 
lf(lfW>l9)lfW=19; 
Eor(i=O;l<lfw; i++) if(fw[i)=='.' )fw[i]=' '; 
lf(fw[lfw-1)=='_' )lfw-=l; -
fw[ lfw++) =' S'; fw( lfw++] =f( 15]; fw(lfw++] =f( 16]; 
if ( op==O) 

( strncpy(&(fw(lfw]),".TEX",4);lfw+=4; ) 
else 

{ strncpy(~(fw[lfw]), ".TEX.•" ,6) ;lfw+=6; 
fW(lfw]='\0'; 
for(i=l!'w;i>-l;i--¡fw[i+3]=fw(i]: 
strncpy( fw,nf, 2); fw( 2] = '-'; 
return( l); 

) 
/* 

Se emplea para moscrar el indice dando opcion d scroll mediante 
las teclas de Pgdown, Pgup, flechas hacia arriba y hacia abajo, para 
terminar el scroll se debe teclear ?Fl. 
Parametros 

s idl Pantalla en la que se despliega el mensaje msp_p[l] 
s-id2 pantalla donde se despliega el indice 
tp_ind nombre de la tabla de apuntadores que apunta a la tabla 

que contiene la informacion del indice. 
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n ren numero de renglones del indice. 
n:lm numero de linea para desplegar el msnsaje msg_p( l J en la 

pantslla s idl 
codigo de retorno -

-11 significa que se ~ecloo PFl para terminar la consulta. 
•/ 
des ind(s idl.s id2,tp ind,n ren,n lm) 
cha<' •tp Ina¡ 250]; - - -
int n reñ; 
urtsigñed s_i~l.s_id2; 
( 
;hai: •m3g_p[3]•( 

<PFl> Para Captura Renglones, Flechas, Pgup. Pgdown 
" "); 
extern int N LS' REff A' RE:N TOP: 
int i,j,n_l•N_~s.n_a•o,n_w=O,codret.des~o: 
int sw in,m ~1~n lm,m ci=lO,rn ct=72; 
char ,en w¡IJ9J.re~: - -
RE:N TOP~R!:N A; 
smg$ring beil(&s idl,0): 
pon chars(s 1a1.msg p[l].m ri,m ci,o.o.o,o¡; 
des-lins ina(s id2,REN A,n-ren,N r.s.&n d,tp ind); 
cod"í'et~cap strTngts 1d2.n I.10,1-:-0.0.9-;-&res-:-o); 
n d-=l: - - -
while(codret!=-11) 
{ 
if({codret~=-ll ¡codret~=-2l}&&n_d<n_ren) 
{ 

) 

(codret==-l)?(n w=l):(n w=n l); 
for(i=l:i<(n w+l)&&n d!~n ren;i++) 
( - - -
for(j=O;j<70;j++\ren_w(JJ=' 
lf(++n a~"º ren) 
strcpy(ren:w,tp_lnd[n_d]); 

el se 
( 
edita_renw(tp_ind[n_d],ren_w); 

) 
REN TOP+=l; 
incerta line(s idZ.n l,ren w.10,1.0,0.0); 

J - - - -

el se 
if( (codret==l I icodret•=-22)&&n_d>n_ll 
{ 

(codret==l)?(n_w=l):(n_w=n_l); 
for(i=l;i<(n_w+l)&&n_d!=n_l;i++) 
( 
for(j=O;j<70;j++)ren_w¡j ]=' ': 
edita_renw(tp_ind((n_d-n_l)],ren_w); 
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REN TOP-=l; 
incerta line(s 1d2,l,ren w,10.2,0.0,0); 
n d-=l;- - -

) -
) 
codret=cap string(s id2,n l,70,1,0,0,9,&res,0); 

) - - -
smgSdraw line(&s idl,&m ri,&m ci,&m ri,&m ct,0,0); 
return ( l T; - - - - -

!* 
Se emplea para desplegar un numero determinado de lineas de 

indice en la pantalla a partir de una definida 
Parametros: 

s id2 pantal~a donde ~e de~plcgaran los renglones del indice 
r:d numero de renglon del indice para com1:nzar el despliege 
n ren numero de r:-englones que contiene el indice. 
n:l n~xc:~ d~ linc3s que se pt1odc desplegar como maximo en 

s id2 gene~almente dado por N LS 
n_d apuntador a un entero para reSresor el numero de lineas 

desplegadas. 
tp_ind nombre de la tabla de apuntadores que apun~a a la tabla 

que contiene la informacion del indice. 
Codigos de retorno 

Solo se afecta el contenido del apuntador n_d para dar el 
numero de renglones desplegados ha~ta el termino de la llamada. 
*! 
des lins ind(s id2," d,n ren,n l.n d,tp ind) 
char•tp-ind[JT - - - - -
int r d,ñ ren,n l,•n d; 
unsigñed s id2; - -
( -

) 

extern int N LS,REN A,REN TOP; 
charren w(85],•msg-p[]=(T "); 
int lin .1; -
lin=REN A-REN TOP+l; 
for(•n_a=r_d;(•n_d)<(n_ren+l)&&lin<(n_l+l);lin•+,(*n_d)++) 
( 

} 

for(i=O;i<?O;i++)ren w(i]=' '; 
if( ('n d)==n ren) -
pon_cfiars(s=id2,tp_ind[(*n_d)J,lin,1.1,o,o,o¡; 

el se 
( 
edita renw(tp ind[('n d)],ren w); 
pon_cfiars(s_1a2,ren_w~lin,1,1~0.o,o¡; 

) 

if(lin<(n l+l)) 
fer( i=liñ; i<(n_l+l); iH)pon_chars (S_id2,msg_p[O] ,i, l, l,0,0 ,O); 

return( 1); 
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,. 
Se emplea para sumar o restar- UNO al nivel del renglon del 

indice que s~ a~~ee. 
ejemplo: 

001001000000000 ____ , 002001000000000 
( se puso en el argumento la direccion del primer caracter de 

izq. a derecha se obtiene la cadena mostrada) 
Si se da la direccion del cuarta caracter se obtendra: 

002005000000000 ----> 002006000000000 
Parametcos: 

tp apuntador al primer caracter ::vl nivel al que se le 
sumara o restara uno 

op 0 para sumar uno 
1 para restar une. 

No se regresa codigo de retornv sino que simplemente se afecta 
el nivel indicado 
•/ 
suma_lsr(tp,op) 
char tp{ J; 
int op; 
( 
int nw=O,i,var=O; 
(Of-==O)?(var=l):(var=0-1); 

) 

nw• (tp[0]-'0' )•lOO+(tp[l]-'0' )*10+(tp[2]-'0' )+var; 
for(1=2;i>-l;1--) 
( 
H(nw>=lO) 
{ 
tp{ij=(nW\10)+'0'; 
nw/=10; 

} 
el se 
( 
tp[ i] =nw+' O'; 
nw=O; 

) 
) 

!• 
se emplea para desplegar el contenido de los campos de 

una mascara. 
Parametros 

s id Pantalla en la que apeceran los datos 
tp Apuntador a la tabla que contiene los datos 
v Apuntador a la tabla que contiene el renglon y columna 

para cada uno de los datos en tp 
•/ 
des_fields_in(s_id,tp,v) 
unsigned s_id; 
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c:1ar tp[]; 
int V[20][6J; 
{ 

} 

pon_chars( s_id, &tp[ 17], v[ 2] [O] ,v[ '2] [ l] ,O ,O .o ,v[2][ 2]); 
pon_chars(s_id,&tp[ 77] ,v[ 3] (O] ,v( 3] [ l] ,0, o, O,v(3] (2]); 
(tp[lS]=='l' )?(tp[lS]='S'): (tp[l5]='N' ); 
pon_chars(s_id,&tp[lS] ,v[ 4] [O] ,v[4] [ l] ,O ,O ,O ,v[-1] [2]); 
(tp[lS]•='S' )?(tp(lS]='l' ):(tp(l5]='0'); 

!• 
Se emplea para pedir la opcion,que puede ser:ALTA,BAJA.MODIFICACION, 

CONSULTA o TERM!Nl-..R para lo cual se deba digitar la pri~et""a letra de 
la opcion o con las -> o <- posicionarce y teclear <RETURN> se regresa 

un numero entre l y 5 el cual representa l =al ta, 2=baj a ... S=terminar 
Para.metros: 

s id Pantalla dentro de la que s:e petlira la opcion 
ren linea paru desplegar el primer letrero para la opcion 
col columna p~ra desplegar el primer letrero de opcion 
op_w oocion viaente ~l U.;:imar la funcion 

Codigo de· retorno; 
Regresa el numero que corresponde a la opcion tecleada. 

*/ 
pide opcion p(s ld,row,col,op w¡ 
unsigned s Id; - -
int row. coI. op_w; 
e 
int i.istat.ren,ren a,wren=S.t bell=2: 
uns igned ren l. ren 2; -
unsigned char inp; 
char •msg pfl;'' <PFl> Regre~a a seleccion de OPCION "· 
int m ri=Il.m ci=20,m cc=SB; 
ren l;;SMGSM BLINK1SMGSM REVERSE; 
ren=:2:SHGSM=BLINI-:; -
ren=op w; 
smg$riñg bell(&s ld,&t bell); 
smg$draw-line(&s-id,&rn-ri,&m ci,•m ri,&m ct,O,O); 
cambia rendition(s id.row,coI+(rcn~ll*9,I,s,ren l,OJ; 
lee char(s id,&inp); -
whiie (1npT-aE7) 
{ren a:c:.cen; 
if (inpo::=•A. 1

: :i:-.p__,,"'':l') rcn=l: 
el se 
if (inp==·a·::1np=='b') ren=2; 
el se 
if (inp=i= 1 C' 11 inp== 1 C 1

) reno::J; 
el se 
if (inp=~·M 1 !Jinp=='m') ren=4; 
else 
if (inp=='T'::1np=='t') ren=S; 

~f ( inp==ESC) • ESTA ffSfS fJO DfBf 
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lee char(s id,&inp); 
if (inp==9l) 
e 

J 

lee_char(s_ld,&lnp); 
{if (lnp==68) ren==l?ren=wren:ren--; 

el se 

) 
J 

if (1np~=67) ren>=wren?ren=l:ren++; 

if (ren!=ren a) 
( -
cambia renditian(s id,row,col+(ren a-1)*9,l,B,ren l,ren l); 
cambia-rendition(s-id,row,col+(ren=l)*9,l,8,ren l~O); -

) - - -
lee_char(s_id,&inp); 
J 
if(ren!=5) 
( 

pon chars(s id,msg pfl,21,21,0,0,0,0); 
cambia renditlon(s-id,row,col+(ren-1)*9,l,6,ren l,ren 2); 

) - - - -
return ( ren); 

/* 
Se emplea para pedir la opcion que puede ser:ALTA,BAJA,MODIFICACION, 

CONSULTA, IMPRIME o TERMI~!AR para lo cual se debe digitar la prirnern 
letra de la opcion o con las -> o <- posicionarce y teclear 
<RETURN> se regresa un numero entre l y 7 el cual represen~a l=alta, 
2=baja ..• 7=terminar 
Parametros: 

s id Pantalla dentro de la que se pedira la opcion 
ren linea pnra desplegar el primer letrero para la opcion 
col columna p<!ra desplegar el primer letrero de opcion 
op_w opcion vigente al llamar la funcion 

Codigo de retorno: 
Regresa el numero que corresponde a l~ opcion tecleada. 

•/ 
pide opcion pl(s id,row,col,op w) 
unsigned s Id; - -
int row,coI,op_w; 
( 
int i,istat,ren,ren a,wren=6,t bell=2; 
unsigned ren l,ren 2; -
unsigned char inp; 
int m ri=21,rn ci=20,m ct=SB; 
ren l~SMGSM BLINK:SMG$M REVERSE; 
ren:::z=SMGSM=BLINK; -
ren:op w; 
smgSring_bell(&s_id,&t_bell); 
cambia_rendition(s_id,row,col+(ren-1)*9,l,8,ren_l,O); 
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lee char(s id,&inp); 
whiie ( inp T =RET) 
{ren a=ren; 
if (inp=='A' 1 linp=='a 1

) ren=l; 
el se 
if (inp=='B' ! linp=='b') ren=2: 
el se 
if (inp== 1 c•¡Jinp:o:='c') rcn=3; 
el se 
if {inp..,.='M' l l inp=='m') ren=4; 
el se 
lf (inp=='I 1 :Jinp== 1 i') ren=S; 

el se 
if (inp=='T'::inp=='t') ren=6; 

if ( inp==ESC) 
( 
lee char(s id,&inp); 
if (inp"-"=91) 
( 

} 

lee char(s id,&ino}; 
( if-( inp==6a) ren~= l ?ren=wren: ren- - ; 

el se 

) 
} 

if (inp==67) ren>=wren?ren=l:ren++; 

if (ren!=ren a) 
( -
cambia rendition{s id,row,col+(ren a-1)~9.l,8,ren l.ren l); 
cambia-rendition(s-id,row,col+(ren=t)*9,l,8,ren i:o); -

} - - -
lee_char(s_id,&inp); 
} 
if(ren!=6) 
( 
cambia rendition(s id,row,colc(ren-1)*9,l,8.ren l,ren 2); 

} - - - -
r~turn ( cen J; 

I* 
Se emplea para pedir la opcion de EDITA o TERMINA en el ?rograma 

PG2l00 
Parametros: 

s_id Pantalla dentro de la que se pedira la opcion 
ren linea para desplegar el primer letrero para la opcion 
col columna para desplegar el primer letrero de opcion 
op_w opcion vigente al llamar la funcion 

Codigo de retorno: 
Regresa el numero que corresponde a la opcion tecleada. 

•/ 
pide_opcion_p2l(s_ld,row,col,op_w) 
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unsigned s id; 
int row,coI,op w; 
{ -
int i,istat,ren,ren a,wren=2,t bell=2; 
unsigned ren l,ren 2; 
unsigned char in~T 

) 

ren l=SMG$M BLINK 1 SMGSM REVERSE; 
ren=2=SMG$M=BLINK; -
ren=op w; 
smgSriñg bell¡&s 1d,&t bell); 
cambia rendition(s id,row,col+(ren-1)*9,l,8,ren 1,0); 
lee char(s id,&ino); -
wh1Ie (inpT=RET) . 
(ren a:::ren; 
if (lnp=='E' [ :1np=='e 1

) ren=l; 
el se 
if (inp=='T'\\inp=='t') ren=2; 

1f (inp=•ESC) 
( 
lee char(s id,&1np); 
if (inp==9l) 
( 

) 

lee_char(s_id,&inp); 
(if (inp==68) ren==l?ren=wren:ren--; 

el se 

) 
) 

if (inp==67) ren>=Wren?ren~l:ren++; 

if (ren!=ren a) 
( -

) 

cambia_rendition(s_id,row,col+(ren_a-1)*9,l,8,ren_l,ren_l); 
cambia_rendition(s_id,row,cal+(ren-1)~9,l,S,ren_l,O); 

lee char(s id,&inp); 
) - -
if(ren!=2) 
( 
cambia rend1tion(s id,row,col+(ren-1)*9,l,8,ren l,ren 2); 

) - - - -
return ( ren); 

!* 
Se emplea para pedir la opcion de BORRAR o TERMINA en el programa 

PG2200 
Parametros: 

s_id 
ren 
col 
op w 

Codigo 

Pantalla dentro de la que se pedira la opcion 
linea para desplegar el primer letrero para la opcion 
columna para desplegar el primer letrero de opcian 
opcion vigente al llamar la func1on 

de retorno: 
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Regresa el numero que corresponde a la opcion tecleada. 
*/ 
pide_opcion_jl22(s_id,row,col,op_w) 
unsigned s Id; 
int row,coI,op w; 
{ -
int i,istat,rcn,ren a,wren=2,t bell•2; 
uns igned ren l , ren 2; -
unsigned char in~; 

) 

ren l=SMG$M BLIN1<,SMG$M REVERSE; 
ren-2=SMG$M-BLINK; -
ren;-op_w; -
smg$ring bell(&s id,&t bell); 
cambia rendition(s id,row,col+(ren-1)*9,l,8,ren 1,0); 
lee char(s id,&inp); -
whiie (inpT=RET) 
( ren i!l=ren; 
if {inp=='B' l linp== 1 b 1

) ren=l; 
el se 
if (inp== 1 T 1 Jlinp=='t') ren=2; 

if ( inp==ESC l 
{ 
lee char(s id,&inp); 
if T inp==9I, 
{ 
lee char(s id,&inp); 
(if-(inp=·66) ren=•l?ren=wren:ren--; 

el se 

) 
) 

) 

if (inp==67) ren>=wren?ren=l:ren++; 

if (ren!•ren a) 
( -
cambia_rendition(s_id,row,col+(ren_a-1)*9,l,8,ren_l,ren_l); 
cambia rendition(s id,row,col+(ren-1)*9,l,8,ren 1,0); 

) - - -
lee char(s id, &inp); 
) - -
if( ren! =2) 
( 
cambia rendition(s 1d,row,col+(ren-1)*9,l,8,ren_l,ren_2¡; 

) -
return ( ren) ; 
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Con el objetivo de ejemplificar la programación estructurado 
empleada al elaborar el resto de los programas del SEH, se 
listan a continuación dos de ellos: 

/* 
Programa: PGOOOO Manejador de Henus 
Elaboro Feo. J. Lima 
Fecha verano,89 
Comen. Este programa se posibilita al usuario a elegir las 

opciones de los rnenus del SEMI empleando para ello 1=l 
numero que tiene asignado en el mcnu o las teclas de 
flechas, tambien ejecuta los procesos seleccionados. 
Siempre despliega el menu principal primariamente. 

*/ 
# include rms 
#1nclude climsgdef 
# include smgdef 
llinclude stdio 
# include ssdef 
i!include iodef 
finclude perror 
# include descrip 
#define CHH '\137' 
#define CVM '\174' 
#define ESC '\033' 
#define RET '\015' 
l!define L_T 40 
#define HI T 18 
# include titpan 
#include fdseguridad 
globaláef int SW SEC=O; 
char fO[ ll], El (ll], f2[ ll J, fJ[ 11], f4[ 11] ,fS[ 11] ,f6[ 11]; 
char: f7 ( 11 ¡,fa ( 11 J, f9 [ ll J, flO [ 11 J; 
char •p_file[ll]=(f0,fl,f2,f3,f4,f5,f6,f7,f8,f9,fl0); 
char * f name= "MNOOOO. FMT", "f namew=" 11

; 

unsigned int row_adv=2.pos_cÜr; 
int wren=O,coderr=O; 
main() 
( 
;har *msg[4] =· ( 

"Seleccione una opcion con las flechas o el numero y presione <RETURN>". 
"No se dispone actualmente de esta opcion, intente otra.", 
"Existe un error en archivo de la apelen elegida."); 
int opcion,i,j.istat,sw pase=O,codret; 
unsigned p id,s idl,s idZ,s idJ,s id4,s save; 
p_id=crea_jiasteboard (); - - -
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s idl=crea display(5,80); 
s-id2•crea-display(l5,80); 
s:id3=crea:a1splay(3.80); 
s 1d4•crea display(22,80); 
modo cursor(p id,l); 
row adv=l; -
for-(i•O;i<2;1++) 
( 

) 

fija cursor(s idl,1+2,21); 
pon_Iine(s_idl,tit(i],O); 

dibuja rectangle(s idl,l,l,5,80); 
dibuja:rectangle(s:1a2,1,1.1s,eo); 
codret=open se(s id4,0); 
if (codret•=l) -
( 

SW SEC=l; 
sys$close(&se fab); 

) -
borra display(s id4); 
while- ( strcmp( f-name, "FIN") ! •O) 

{ -
pon time date(s idl,2.71); 
i f (strnciñp ( ( f name+7), "EXE" , 3) •=O) 

( -
s save=guarda screen(p id); 
coderr=ejecuta(f name); 
strcpy(f name,f ñamew); 
recupera-screen(p id,s save); 

) - - -
el se 

coderr= l; 
1stat•smg$begin display update(&s id2); 
if (istat?•SS$ NORMAL) exit(istat); 
if(coderr==l) -
coderr=muestra menu(s idl,s id2); 

if (coderr!=l) - - -
( 
strcpy(f name,f namew); 
muestra iñenu(s Idl,s id2); 

) - -
istat=smg$end_display_update(&s_id2); 
if (istat!=SSS NORMAL) exit(istat); 
fija cursor(s IdJ,2,1); 
pon Iine(s id3,msg[O],O); 
fija cursor(s idJ,2,l); 
pon_I1ne(s_id3,msg¡coderr),O); 
if (sw_pase==O) 

{ 
sw_pase=l; 
muestra_display(s_idl,p_id,l,l); 
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muestra display(s id2,p id,6,1); 
muestra-display(s-id3,p-id,21.l); 

) - - -
opcion=pide opcion(s id2); 

) - -
modo cursor(p id,O); 
borra display(s idl); 
borra=display(s-id2); 
borra_pasleboarc(p_id); 
) 
ejecuta(f_n) 
char • f n; 
{ -

J 

int status,cstatus1mode; 
i f ( ( s ta tUS=V fo ck ( ) ) ! =o) 
{ 

) 

if(status<O) 
return(2): 

else 
( 
if((status=wait(&cstatus))==-1) 

C'eturn(2); 
el se 
if (cstatus==CLIS IMAGEFNF) 

return(2); -
el se 

return( 1); 

el se 
( 
if((status=execl(f_n,0))==-1) 
return( 2); 

) 

mu~stra menu(s ida,s idb) 
unsignec s ida~s idbT 
{ - -
extern char •p_file(J.~f_name,•f_namew; 
extern int wren,coderr; 
extern unsigned int row_adv,pos_cur; 
FILE •filel; 
int tstat.i,j,n=en; 
unsigned ren 1; 
struct dscsdescriptor_s titv; 
char wtren[L_TJ,tren(L_T-4),npro[7].tpro,fill,*pnpro,•pyg=".­
char wnren; 
for (i=2;i<l5;i++) (limpia display(s idb.i.2,i.79);) 
filel=fopen(f name,"r"); - -
if (filel==tlULL) return(2); . 
istat=fscanf(filel,"%ld%35c%6s%lc\1C",&nren.tren,npro.&tpro,&till); 
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if ( lstat="'O 1 1 istat ! z:S) return ( 3); 
tren[L T-5]•'\0'; 
if (nrEin>S} 

(row adval; 
pos=cur=(lO-nren)/2+2;) 

el se 
{row_adv:::i2; pos_cur~(l0-nren~2)/2+2;} 

pon chars{s ida.tren,4,23,0,0,0,0); 
ren-l=SHGSM-REVERSE; 
wreñ""nren; -
fer (l=O;i<wren;i+-4 l 
( 
istat=fscanf(file1,n~1d%JSc%6s\1c\lc",&nren,tren,npro,&tpro,&fill); 
if (1.c¡tat="'-0[\istat!,,,5) rc.turn(3;: 
fer (j=O;npro{j] !='\0' ;j++) (npro[j)"'to'...l?pe:rinpro(j ));} 
strcpy(p file[i).~pro); 
if (npro[OJ=='M') ¡strc•t(?_:"ile[i] ." .~T"';} 
el se 

if (npro(O]=='P'/ [::;trcat.{p_fLLefi].".EXE");) 
el se 

if lnpro[OJ !•'F' 1 return{3); 
tren(L T-5]='\0'; 
wnren-=ñren; 
wtren(Q):::i(charJ (nren+.:.a¡; \oltren[l]='\O'; 
strcat(wtren,pyg); strcat(wtren.trenJ; 
pon chars(s idb,wtrcn, {i"cow adv+l+pos cur} ,MI T,0.0,0,0); 
)- - - - -

cambia rendition(s idb,l+pos cur,MI T,l,L T+J,SMG$M REVERSE,0}; 
fclose(filel): - - - - -
return{ l); 

pide opcion{s id) 
uns19ned s id7 
( -
extern int wren; 
extern char *f name,Kf namcw,•p file[]; 
int t,istat,reñ.ren_d;- -
unsigned ren_l; 
unsigned char inp; 
asigna_chan(s_id); 
fija cursor(s id.pos cur+l.MI T); 
lee char(s ict-:-&inp) ,- -
ren-l•SHGSM REVERSE; 
ren";l; -
while {inp!•RET) 
(ren_a=ren; 
if (inp>46&&inp<(wren+49)) ren=inp-46; 
1f (inp==ESC) 
( 
lee char(s id,&inp}; 
if (inp .. 9l) 
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( 
lee char(s id,&inp); 
(1f-(inpa=65) ren~=l?ren=wren:ren--: 

el se 

) 
J 

) 

if {1np~::a66) ren>mwren?ren:l:ren++; 

if ( ren ! =iren_a) 
( 
cambia rendition(s id,((ren a-l)*row adv+pos cur)+l,MI T,l,L T+J, 

- ren l , ren I) ; - - - -
cambia_rendition(s_i0,((rBñ-1¡~raw_adv+pos_cur)+l,MI_T,l,L_T+J, 

ren 1.0); · 
fija_cursor{s_id,((ren-l)•row_adv+pos_cur)+l,MI_T); 

) 
lee char(s 1d,&inp); 

) - -

) 

strcpy(f namew,f name); 
strcpy(f=name.p_11le(ren-l]): 
return ( ren); 
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!• 
Programa 
Elaboro 
Fecha 
Comen. 

PG120Q Edicion del Indice de documento 
Feo. J. Lima 
verano,89 
Este pcograma se emple para dar mantenimiento al 
indice de los documentos, mediante 5 opciones que 
son alta, baja y modificacion de renglones ademas 
de poder generar un archivo para impresion del 
indice. 

•/ ª include rms 
! lnclude smgdef 
Hnclude stdio 
f include ssdef 
i# include iodef 
•include descr~p 
tinclude ctype 
#lnclude fdgeneral 
q1nclude fdusuario 
1 include fdseguridad 
iinclude fdlndice 
finclude titpan 
int SW SEC.SW OPEN=O.N LS=lO; 
int REÑ A,REN-TOP; -
main() - -
( 
<;har •msg(] = ( 

"Seleccione u~a opcion con las flechas o la letra y presione <RETURN> 
"ERROR, al abrir el archivo DTGEN (datos generales) elija apelan", 
"ERROR. documento inexistente ~lija opcion". 
"ERROR. al leer archivo de USUARIOS, elija opcion''. 
"ERROR. USUARIO inexistente. ellj a opcion" , 
"ERROR. CONTR!ISEHA invalida, elija o pe ion", 
"ERROR, al leer el archivo de SEGURIDAD, elija opcion", 
"USTED no tiene autorizacion para este documento, elija opcion", 
"ERROR, al generar drcnivo de INDICE, el.ijd opcion .. , 
"ERROR, al leer archivo de indice, elija opcion". 
" <?Fl> Para regresar al campo de O?CION ", 
~ERROR. opcion invalida para indice vacio. elija opcion", 
"ERROR. al imprimir indice del documento, elija opcion" 
); 
char •tp_ind[250].t_ind[250][1J9],ren_d[l9],cdo_w[J].res; 
int var(20](6],nvaL,opcion,i,j,istat,codret,opcion_w=l, 

ans status,n ren=O.n bell~2; 
int m rI~11,m ci;l7,m ct;72; 
unsigñed p_id7s_idl.s=id2; 
p_id=crea_pasteboard(); 
s idl•crea display(22,BO); 
s=id2=crea=display(N_LS,70); 
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dibuja rectangle(s idl,6,J,17.76); 
dibuja-rectangle(s-idl.17,5,21,76); 
for (i~O;i<2;i++) -

( 

} 

fija cursor(s idl,i+l,21); 
pon_Iine(s_idI,tit(i],OJ; 

pon time date(s idl,l,71); 
muestra aispljy(s idl.p id,1,1); 
muestra-display(s-id2,p-ld,7,6); 
asigna chan(s idl); -
codret~inlcio(s_idl,var,&nvar,p_id); 
lf(codret .. 1) 
( 
limpia fiolds(s idI,var,nvar,O,(nvar-1)); 
pon chars(s id1:-msg¡codret¡,22,J,l,O,O,O); 
opclon=pide:apcion_pl(s_idl,4,16,opcion_wJ; 
opcion w=opcion; 
while(0pc!on~~6) 
( 
pon time date(s idl,l,71); 
pon-chars(s 1a1:-msg[ll],m ri,m ci,O,O,O,O); 
codCet=cap Cdo ren3(p id,S idl~s id2,var,O,ren d,cdo w, 

- - tP_ind7t_ind~&n_ren,opcion:w); -
smgSdraw line(&s ídl,&m ri,&m ci.&m ri.&m ct,O,O); 
if(codret.:lJ - - - - -
( 
switch(opcion¡ 
{ 
case l: /• Alta de Renglones de Indice */ 
while(codret!=-ll) 
~~~~~;2alta_in(p_id.s_idl,s_td2,var,nvar,sn_ren,tp_ind,ren_d); 

case 2: /* Baj~ de RcnqlonGz de Indice ~1 
while(codret!2-ll&&codret!=l2) 
codret=baja_in(p_ld.s_idl,s_td2,var,nvar.~n_ren,tp_ind,ren_d); 
break; 

case 3: !• consulta de Renglones de Indice */ 
while(codret!=-ll&&codret!=l2) 
codret:consulta_in(p_id,s_idl,s_id2.var,nvar,&n_ren,tp_i~d.ren_d). 
break; 

case 4: /• Modificacion a Renglones del !ndice •/ 
while(codret!=-ll&~ccdret!;l2) 
codret=modifica_in(p_id. s_id 1, s_id2, var, nvar. &n_re:n, tp_i~d, ren_d) 
break; 

case 5: 1~ Imprime a Renglones del Indice •/ 
codret=imprime in(p id.n ren,tp ind); 
break; - - - -

case 6: /* Fin de proceso no se toma ninguna accion "/ 
break; 

default: 
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) 

codret=l; 
break; 

Elatoración Del Sistema. 

) 
if(codret==-ll)codret=l; 
pon_chars(s idl,msg¡codret],22,3,1,0,0,0); 
limpia fielas(s idl,var,nvar,O,(nvar-1)); 
if(SW OPEN==l)for(i=O:i<l39;i++)tp ind[n ren+l][i]=' '· 
limpia display(s id2,1,1,10,10¡; - -
strncpy(ren_d,msg(0],19); 
fija cursor(s idl,16,76); 
opcion=pide_opcion_pl(s_idl,4,16,opcion_w); 
opcion w=opcion; 

) !* fiñ del while) */ 
) 
el se 
( 
smgSring bell(&s idl,&n bell); 
cap striñg(s idl~22,79,I,o,0,9,res,O); 

} - -
cms_status=sys$close(&ge_fab); 
if(rms status!=RMS$ NORMAL) 
( - -
printf(tterror al cerrar ge cod=\x",rms status); 
exit(rms status); 

) -
if(SW OPEN==l) 
( -

' 

rms status=sysSclcse(&in fab); 
if(rms status!=RMSS NORMAL) 
( - -
printf("error al cerrar in cod=%x",rms_status); 
exit(rms status); 

) -

Íf(SW SEC==l) 
( -
~ms status=sys$close(&us fab); 
if(rms status!=RMSS NORMAL) 
( - -
printf( "error al cerrar us cod=\x", rms_status); 
exit(rms status); 

) -
rms status=sysSclose(&se tab); 
if(rms status!=RMS$ NORMAL) 
( - -
printf("error al cerrar se cod=\x",rms_status); 
exit(rms status); 

) -
} 
borra_display(s_idl); 
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borra display(s id2); 
borra::J>asteboaro(p_id); 

) 
!• 
•/ 
lnicio(s_id.var.nvar,p_id) 
unsigned s id,p id; 
int var(20J[6J,*nvar; 
( 

) 

int codret=O; 
codret-carga pantalla(s id,"PG1200.FMT"); 
if(codret!=l) return(cooret); 
codret=carga_vars ( s _id," PG1200. VAR", var ,nvar¡; 
if(codret!=l) return(codret); 
codret=open ge(s cd,O); 
if(codret!=l) return(codret); 
codret=open_se ( s_1d, o); 
if(codret==l) 
( 
codret=open_us(s_id,O); 
if(codret!=l) return(codret); 
SW SEC=l; 

) -
el se 

return(l); 

!* 
•/ 
cap_cdo_rens(p_id,s_idl,s_id2.v,nc,ren_d.cdo_w,tp_ind.t_ind,n_ren. 

00 W) 
char •ren_d,•cdo_w.•tp_J.nd[250],t_ind[250J[l39]; 
int v{20](6),nc,•n ren,op w; 
unsigned p id,s idl,S id2T 
( - - -
extern struct GENERAL ge; 
chat •msg p[ J = ( 
"Clave deI documento (2 pos. alfanumedca:;, E:SPACIOS para Dit. )" 
): 
char usu t(4 ¡; 
int codret=O,rms status,n d; 
pon_chars(s_idl.msg_p[OJ,22,3,1,o,o,o¡; 
strncpy(cdo_w,ge.cdo,2); 
do 
{ 
codret•cap_str ing(s_idl ,v(nc] (O) ,v[nc] [1 J ,v¡nc¡ [ 2] ,v(nc) ( 3] ,v[nc] ( .¡], 

v(nc][S¡,ge.cdo,msg_p(O]): 
if ( codret==-1 i l codret==-11 l return ( -11); 
if(strncmp(ge.cdo," ",2)==0) des_dir_doc(p_id); 

) while(strncmp(ge.cdo,• ",2)=•0); 
rms status=sysSrewind(&ge rab); 
if(rms_statuS!•RMS$_NORMAL) 
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( 
printf( "error rewind ge cod=\x\n", rms status); 
exit(rms status); -

) -
ge rab.rab$b rac=RAB$C KEY; 
rms status=syssget(&ge-rab); 
if(rms status!=RMSS NORMAL&r.rms s~atus!=RMSS RNF) return(2); 
if(rms-status=·~RMSS-RNF) - -
( - -
strncpy(ge.cdo, .. ·.~); strncpy(cdo_w," ",2); 
return( 3); 

} 
codret=l; 
if(SW SEC==l&&strncmpCcdo_w.ge.cdo,2) !=O) 

codret=pide usu con(p id,ge.cdo,usu t); 
if(codret!=l) - - - -
e 
strncpy(ge.cdo," ",2); strnc~y{cdo_w," ".ZJ; 
return ( codret); 

) 
if(strncmp(cdo w,ge.cdo,2)!=0) 
( -
codret=carga t ind(s idl,t ind,tp ind,ge.cdo,n ren); 
if(codret!=l) return(codret); - -
) 
REN A=l; 
if(oo w!=S) 
desTnd(s idl,s id2,tp ind,•n ren,17); 

el se- - - - -
( 

REN TOP=REN A; 
des-lins ind(s i.d2.?.Eti A.'n ren,tl LS,&n d,tp ind); 
)- - - - - - - -
if(op W!=S) 
codret=cap rens(s idl,v,ren d,l,op w); 

el se - - - -
codret= 1; 

return{codrt!t.); 
i 
!• 
•/ 
alta_in(p_id,s_idl,s_id2,v.nv,pn_ren,tp_ind,ren_d) 
char •tp ind[],ren d[l9J; 
int •pn ren,vpo][6J ,nv: 
unsignea p id,s idl,s id2; 
( - - -
extern struct INDICE •pin.in; 
extern struct RAB in rab; 
~har •msg_p[J=( -

<PFl> Regresa a captura de renglon 
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"ERROR, insercion invalida de r-englon numerable. teclee <RETURN>'", 
"ERROR, renglon invalido para alta, teclee <RETURN>", 
"ERROR, solo pueden existir 10 renglones no num., teclee <RETURN>" 

); 
char ren_w[l39],ren_dw[l5],•tpw,res(]=" "; 
int t_n(lSJ=(O.o.o.J.J,3,5,6.5,9,9.9,12.12.12), 

codret=O,i,j,com,sw 1n.rms status.n ren,n d,n bell=2; 
int m ri•l7,m ci=l9,m ct•74; - - - -
unsigñed ren l=SMGSM REVERSE: 
n ren= *Dn ren: -
limpia fieids(s idl,v,nv,2.(:w-1)); 
for{i=Ú;1<139:i++.lren w(i}=' 1

; 

com=com_rend_tap(s_idl,s_id2,ren_d,n_ren.tp_ind.OJ; 
if(com••O 1 
e 
while(codret!=l&&codret!=-11) 
( 
codret=indica ren 3(p id.s idl.s id2,v,nv,tp ind,n ren, 
ren w, ren d, O·¡-; - - - - - -

} - -
if(codret=•l) 
{ 

(tp_ind(n_ren+l][l5J•='l')?(tp_ind[n_ren+l][l5]='S' ): 
(tp ind[n ren+l](lS]='N' ¡; 

pon_ch<lrs r º~id l. msg_p[ l J ,m_r Liii_ci .o:-o, o, o 1: 
codret=cap tlelds in(s ldl,v,nv,n ren,tp ind,(n ren+l).0,2,4); 
pon_charsrs_idl,msg..Jl[OJ,22.J,1.0:-0,01: - -
smgSdraw line(&s idl,&m ri,&m ci,&m ri.&m ct,0,0}; 
(tp_ind[n_ten+1¡[1SJ=='S' )?(tp_ind[n_ren+IJ[l5J='l' 1: 

(tp_lnd[n_renTl ](15]='0'); 
) 
it(codret•=-11); 
el se 
if(tp ind(n !."0nl-l}ll5j=i-"' 1 0 1 J !• Reng ins no num '11:/ 
( - -

if(REN A==l&&n ren"=i) 
{ - -
strncpy(tp ind[n ren+l],"001000000000000",15); 
tp inct en ren 1 e 16 T =·o· : 

) - -
el se 
if(REN A=•n ren) 
{ - -
if{tp ind[RE/I A-1][15]•='0') 
( - -
strncpy{tp_ind(n_ren+l],tp_ind(REN_A-l],15); 
tp_ind(n_ren+l](l6J=tp_lnd[REN_A-1)[16]-'0'+1+'0'; 

) 
el se 
{ 
strncpy(tp_ind[n_ren+l],"000000000000000",15); 
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strncpy(tp_ind{n_ren+l],tp_ind[REN_A-l],J); 
suma_lsr(tp_ind[n_ren+l],O); 
tp ind(n ren+l][l6]='0'; 

) - -
el se 
( 
if(tp ind[REN A][lSJ=='l') 
( - -

} 

if(REN A!=l&&tp ind[REN A-1][15]=='0') 
( - - -
strncpy(tp_ind[n_ren+l],tp_ind[REH_A-l],15); 
tp _ind [ n_ren+l ¡ ¡ 16 J =tp_ind [REll_A-1 J [ 16 ]- 'O' +l+ 'O' ; 

) 
el se 
( 
strncpy(tp_ind(n_ron+l],tp_ind(REN_AJ,15); 
tp ind[n can+l](l6]•'0'; 

} - -

el se 
( 
strncpy(tp_ind(n_ren+l],tp_ind[REN_AJ,15); 
tp ind(n ren+l][l6]=tp ind(REN A)[l6J; 
cooret=renumera nn(n ren,tp in0,0); 

} - - -
) 

) 
else /~ !ns Numerado *I 
( 

if(REN A==l&&n ren==l) 
( - -

) 

strncpy(tp_ind(n_ren+l],"001000000000000',15); 
tp_ind(n_ren+l][l6J='O'; 

else 
if(REN A==n ren) 
( - -
if(tp ind[REN A-l](lSJ=='O') 
( - -

) 

strncpy(tp_ind[n_ren+l],tp_ind[REN_A-1),15); 
tp_ind[n_ren+l](l6)•'0'; 

el se 
( 

} 
) 

for(i=l4;i>O&&tp_ind[REN_A-l][i]•='O';i--); 
strncpy(tp_ind[n_ren+l],tp_ind[REN_A-l],15); 
suma_lsr(&tp_ind[n_ren+l][(t_n[i])],O); 
tp_ind[n_ren+l][l6]•'0'; 
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el se 
( 

) 

if(tp_ind[REN_A][lSJ:.'l') 
{ 
strncpy(tp_ind(n_ren+l],tp_ind[REN_A],15); 
tp_ind[n_ren+l][l6]='0'; 
renumera nu(n ren,tp ind,O); 

) - - -
el se 
{ 
codret=2; 
} 

) 
} 
else !• cuando en la comparacion es mayor •/ 
( 
if(n ren==l) 
codret=1: 

el se 
codret=indica_ren_a(p_id,s_idl,s_id2,v,nv,tp_ind,n_ren,ren_w,ren_d,l: 

if(codret=•l) 
( 
{tp_ind[n_ren+l](l5]==' l' )?(tp_lnd[n_rentl] [lS]='S'): 

{tp ind[n ren+l][lS]='N' ): 
pon_chars(s_idl,msg_p(l],m_ri,m_c1,o~o.o.o); 
codret=cap_tields_in(s_idl,v,nv,n_ren,tp_ind.{n_ren+l),0,2,~); 
pon chars(s idl,msg p(0],22,J,l,0,0,0); 
smgSdraw liñe(&s idl.&m ri.&m ci,&m ri,&m ct,0,0); 
( tp_ind[n_ren+l J[1s J == · s• ) ? ( tp_ind(ñ_ren+l] ( 15] =' l'): 

(tp_ind(n_ren+l][l5]='0'); 
} 
if(codret==l) 
( 
if(n ren!=l) 
( -
codret=valida _ren_a( t¡i _ ind [REtl_A-l], ren_d); 
if(codret==l&&t¡i_ind[REN_A-1][15]!='1') codret=J; 

} 
if(codret!=l) codret=3; 
el se 
( 

if(REN A==l&&n ren==l) 
( - -
strncpy( tp_ind ( n_ren+ l], "001000000000000 •, 15); 
tp ind(n ren+l][l6]='0'; 

) - -
el se 
( 
conv d k(ren d,tp ind[n ren+l]); 
tp_indfn_ren+1¡¡161=·0·; 
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) 

} 
) 
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} 
if(codret==l) 
e 

) 

llena tp(tp ind[n ren+l)); 
tp ina[n reñ+iJ[lJ7J='O'; 
strncpy(Tn.nl,tp ind(n ren+l),138); 
gra reg in(O); - -
tpw~tp_Ind[n_ren+l}; 
for ( i=n_ren+l; i>P-EN_A; i--) tp_ind [ i ¡ =tp_ind [ i-l]; 

·tp_ind[P-Et-1 AJ =tpw; 
cambia renoition(s id2,(P-EN A-REN TOP+l),l,l,70,ren l,ren l); 
n_ren= T •pn_ren) += i! - - - -
des lins ind(s id2,REN A,n ren,N LS,&n d,tp ind); 
if(tp_ino[REtl_AJ[lSJ=='l'l- - - -
e 
for(i=l4;i>O&&tp ind[REN A][i]=='O';i--); 
strncpy(ren_dw.tp_ind[REÑ_AJ.15); 
suma lsr(&ren dw[{t n(i])],O); 
conv-k d(ren dw,ren-d¡; 

) - - - -
return( l); 

) 
el se 
( 
if(codret!=-ll&&codret!=O) 
( 

J 

) 

smg$rlng bell(&s idl,&n bell); 
pon chars(s idl,msg p[codret),22,3,1,0,0,0¡; 
cap=string(s_idl,22~79,1,0,0,9,res,O); 

cambia rendition(s id2,(REN A-REN TOP+l),l,l,70.ren l,ren l); 
des liñs ind(s id2~REH A,n ren,N LS,&n d,tp ind); - -
limpia r1elds(s idl,':,:iv.2~¡nv-1)); - -
codret;cap rensTs idl,v,ren d,l,l); 
if(codret=~-ll)return(-11);-
return( l); 

!• 
•! 
llena_tp{tp) 
char tp(J; 
( 
int 1; 
for(i=l7;i<77&&tp[i]!='\O';i++);for(;i<77;i++)tp[i]=' '· 
for(i=77;i<l37&&tp[1J!='\0';i++);for(;i<l37;1++)tp(i]=' '· 

) 
!• 
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•/ 
valida ren a(tp,ren d) 
char tp(],ren_d[l9JT 
e 

) 

char rdw[ 15]; 
int i,j=O.ni[S],na[SJ; 
conv d k(ren d,rdw); 
forcI=o;i<l3Ti+=Jl 
{ 

) 

ni ( j J = ( tp ( i J - 'o' ) • 100+ ( tp[ i+l J - •o' ) • 10+ ( tp[ i+2] - 'o' ) ; 
na(j ]=(rdw[i]-'0' )*lOO+(rdw(i+l]-'O' )•lO+(rdw[i+2]-'0' ); 
j+=l; 

for(i=O;i<S&&ni[i]==na(i];i++); 
if( (ni[i]+l) !=na[i] )return(O); 
for(j=i+l;j<S;j>+) if(na(j]!=O) return(O); 
return(l); 

/* 
•! 
pide_sn(p_id,opJ 
unsigned p id; 
int op; -
( 
char •msg p[]=( 
" " -
" <~Fl> Regresa a captura de Renglon 
"Es el esoacio aue se IUDICA donde", 
''desea in~ertar.un renglon S/N: 
~Es el renglon que se INDICA el 
"que quiere d.:ir de Baja S/N: 
"Es el renglon que se INDICA el 
"que quiere Modificar S/N: "); 
char res(l]; 
lnt codret; 
unsigned s_ldJ; 
s_idJ=crea_display(4,4lJ; 
if(op==l)op=O; 
pon chars(s idJ,msg p[op+2],2,5,l,ü,O,O¡; 
pon=chars¡s=ldJ,msg=p(op+3],3,5,l,0,0,0); 
dibuja_rectangle(s_id3,l,l,4,4l); 
pon_chars(s_idJ,msg_p[l],4,3.0,0,0,0); 
muestra display(s idJ,p id,17,20); 
smg$ring_bell(&s_Id3,0JT 
codret=cap_string(s_idJ,J,36,l,0,0,0,res,O); 
borra display(s idJ); 
if(codret==-11/-return(-ll); 
if (res (O]==' s' 1 1 res (O J == 'S' ) 
return(l); 

el se 
return(O); 
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) 
!• 
*/ 
renumera_nn(n_ren,tp,op) 
char •tp[J; 
int n rnn,op; 
( -
r.har tw[250J[l7]; 
extern struct INDICE *pin,in; 
extern struct RAB in rab; 
int i,j=O.k,var=O,rmS status,ren w=O; 
pin=(char*)&in; - -
(op••O)?(var=l):(var=0-1); 
( op=•O)? ( ren_w=REN_A) : ( ren_w=REN_A+l) ; 
if (op ! =O) 
( . 

} 

for(i=REN_A;i<n_ren&&(strncmp(tp[n_ren+l],tp[i],15)==0)&& 
tp(i] (15]=='0' ;i++) 

( 
if ( ( tp( i] ( 16 ]- 'O' ) ==9) return ( 4); 

} 

for(i=ren w;i<n ren&&(strncmp(tp[n ren+l],tp[i],15)••0)&& 
- - tp(iJ[lS]•='O';.i++) 

( 

} 

strncpy ( tw( j J. tp( i J, 17); 
tp ( i] ( 16] = tp ( i] [ 16 J - 'O' +va r+' o' ; 
j +=l; 

j -=l; 
if(op!=l) 
( 
for(i-=l;i>(ren w-l);i--J 
( -
:.t.r~c?'.z-'{ !.~. nl, tpr i], l J8); 
gra_reg_in (O); 
renomb::3_f!.len ( tw[j}, tp[ i]. &ge. cdo); 
strncpy(in.nl,tw(j],17); 
gra_reg_in ( 4) ; 
j-= l; 

} 
} 
el se 
( 

j =O; 
for(k•ren w;k<i;k++) 
( -
strncpy(in.nl,tp[k],138); 
gra_reg_in(O); 
renombra filen(tw[j],tp[k],&ge.cdo); 
strncpy(In.nl,tw[j],17); 
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gra rsg in(4); 
j+=I: -

) 
strncpy(tp[REN_A],tw[j-lJ,17); 

) 
return ( l); 

) 
/* 
•/ 
renumera nu(n ren,tp,op) 
char •tp[J; -
int n ren ,op; 
( -
char tw[2SOJ[l7]; 
extern struct INDICE ~pin.in; 
extern struct RAB ir. rat; 
int t_n[lS)=(O,O,O,J-;-J,3,ó,6,6,9,9,9,12,12,12); 
int i,j=O,k,n,rms status,ren w=O; 
pin=(char•¡&in; - -
for{n ... l4;n:>O&&t9~RE~J_;\] ( n)="= 'O' ;n--); 
(Op==O)?(ren w=REN AJ: (ren w~REN A+l}: 
lf(t n(n]==O) - - -
( -

) 

for(i=ren w:i<n ren;i++) 
( - -
strncpy(tw[j], tp[ i] ,17); 
j+=l; 
suma lsr(tp[i),op); 

) -

el se 
l 

) 

for(i=ren_w;i<n_ren&&(strncmp(tp[REN_A],tp[i],t_n[n])==O);i++) 
{ 

) 

strncpy(tw[j J, tp[ i], l 7); 
j+=l; 
suma_lsr(&tp[i][(t_n[n])],op); 

1(7~~!=1) 
{ 
for(i-=l;i>(ren w-l);i--) 
{ -

) 

strncpy( in.ni. tp[ .l], 138); 
gra reg in(O); 
renombra filen(tw[j],tp[i].&ge.cdo¡; 
strncpy(In.nl.tw[j].17); 
gra_reg_in( 4); 
j-=l; 
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} 
el se 
{ 

) 

if( i==REN A+l) 
( -
strncpy(in.nl,tp[REN_A],17); 
gra reg in(4); 

) - ,-
else 
( 
j=O; 
for(k~ren w:k<i;k++) 
( -

) 

strncpy(in.nl,tp[k),138); 
gra reg in(Ol; 
renombra_filen(tw[j],tp[k],&ge.cdo); 
strncpy(in.nl,tw(j],17); 
gra reg in(4); 
j+=l; -

strncpy(tp[REN A],tw(j-l],17); 
) -

return ( l); 
) 
!• 
•/ 
renombra filen(fo,fd,nf) 
char fo[),fd[],•nf; 
( 
char fow[J=" 

fdw[ ]=" 
int i,lfow.lfdw; 
conv k nfile(fo,fow,nf,O); 
conv:k:nfile(fd,fdw,nf,O); 
renomb=a_f!le(f~w.fdw,O); 
return; 

) 
!• 
•/ 
cap_rens(s_id,v,ren_c,in,nmsg¡ 
char ren_c[ 1; 
int in,v[20][6],nmsg; 
uns igned s id; 
( -
<;h~r •msg_p[] = ( 

"Renglon a dar de ALTA (hasta 19 posiciones de numeres o puntos)", 
"Renglon para dar de BAJA (hasta 19 pos. de nwrneros o puntos)", 
"Renglon inicial para CONSULTAS (hasta 19 pos. de numeres y ¡>untos)", 
"Renglon inicial para MODIFICACIONES (hasta d pos. num. y puntos)", 
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"ERROR, Solo se permiten Numeres o puntos, CORRIJA", 
• <PFl> Para regresar al campo de OPCION • 
} ; 
int sw err~O,j,lon,codret,ren l=SMG$H REVERSE; 
int m r1~11,m ci,17,m ct~72; - -
pon cnars(5 id,msg p¡6¡,m ri,m ci,0,0,0,0); 
whiie ( 1) - - - -

( 
if(sw_err==O) pon_chars(s_id,msg_p[nmsg],22,3,1,0,0,0); 
codret=ca::i_string( s_id, v( in](O], v¡ in] [ 1] ,v[ in] ( 2) ,v[ in] [ 3], v¡ in] [ 4], 

v[ in] [ 5], ren_c ,msg_p[nmsg]); 
if(codret=o-1 l icodret==-11) 
( 
pon_chars(s_id.msg p[0],22,3,1,0,0,0); 
smg5draw linc(&s id,&m rl,&rn ci.~m ri,&m ct,0,0); 
return(-ll); - - - - -

) 
sw err=O; 
loñ=strlen(ren e); 
if(lon>l9)lon=l9; 
for( j =O ;j <lon;j ++) 
( 
if(isdigit(ren c(j])••O&&ren c[j]!=' .') 
( - -

sw err::i:l; 
smgSring bell(&s id.O); 
cambia_renditlonTs_id. v¡ in] (o J, v[ in J [ 1 J, l ,v[in] [ 2], ren_l, O); 
pon_chars(s_id,msg_p[S],22,3,1,0.0,0); 
break; 

) 
) 
if(sw err==O) 
( -
pon charsts id,msg p[OJ,22,3,1,0,0,0); 
smgSdr.-aw liñe{&s id,&m ri,&m ci,&m ci,r..m ct~O~O); 
return(l); - - - - -

) 
) 

) 
/* 
•! 
baja in(p id,s idl,s id2.v,nv,pn ren,tp ind,ren d) 
char-•tp Ind[ 1:-ren dfl9]: - - -
int •pn ren,v¡20¡¡6¡,nv; 
unsignea p id,s idl,s id2; 
( - - -
extern struct INDICE •pin,in; 
~har •msg_p[]=( 

<PFl> Regresa a captura de renglon 
"Baja efectuada correctamente, teclee <RETURN> • 
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"ERROR, al dar de baja renglon, teclee <RETURN>", 
"ERROR, renglon invalido para baja (tiene subniveles), <RETURN>", 
"ERROR, existe archivo de texto para este renglon(baja inv.),<RSTURN>" 
); 
char ren_w[l39],ren_dw[l5],•tpw,res[]=" •,file_edi[JSJ; 
int t_n[lS]=(O,O,O,J,),3,6,6,6,9,9,9,12,12,12), 

codret,i,j,com,sw ln,rms status,n ren,n d,n bell~2; 
int m ri•l7,m ci•l9,m-ct•74;- - - -
unsigñed ten l=SMG$M REVERSE; 
n ren~ *pn ren; -
ir(n_ren==l) return(l2); 
limpia fields(s idl.v,nv,2,(n•t-1)); 
com•ccm rend tap(s idl,s id2,ren d,n ren,tp ind.l); 
pon_chars(s_Ia1,msg_p[lJ7m_ri,m_ci.07o.o.o¡; 
des fields in(s idl,tp ind[REN A],v); 
whiie(codret!=l&&codret!•-llJ -

codret=indica ren a(p id,s idl,s id2,v,nv,tp ind,n_ren, 
ren w. ren a. 2); - - -

smg$draw liñe(&s Tdl,&m ri,&m ci,&m ri,&m ct.O,O); 
if(codret==l) - - - - -
{ 

if(tp_ind[REN_A][l5]=='0': iRE:H_A==(n_ren-1) l 
codret=l; 

el se 
codret=valida ba(tp ind); 

if(codret•=l) - -
{ 
conv_k_nfile(tp _ind(RE:N_A],flle_edi.&ge.cdo,O); 
codret=busca file(file edi); 
1• - -

Solo se permite la baja cuando no existe un archivo 
de textos es decir cuando e: codigo de retorno de 
busca_file es igual a cero lo cual comprueba que no 
existe el archivo d~ texto~ para el renglon del 
indice que se quiera dar de baja 

•/ 
if(codret••O) 
( 

if(REN A==(n ren-1)) 
{ - -
strncpy(in.nl,tp ind[REN A],17); 
gra reg in ( 4); - -

) - -
el se 
if(tp ind[REN AJ[l5]•='0') 
( - -
if(tp_ind[REN_A+l][l5)!•'0') 
{ 
strncpy(in.nl,tp ind(REN AJ,17); 
gra_reg_in( 4); - -

} 
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el se 
( 
strncpy(tp ind[n ren+l],tp ind[REN A],17); 
renumera nn(n reñ,tp ind,l); -
strncpy(tp ina[n ren+lJ." ",17); 

) - -
} 
el se 

renumera_nu ( n_ren, tp_ind, l); 

tpw=tp ind[REN AJ; 
for(i=REN A;i<ñ ren;i++) 
( - -
tp_ind[i]=tp_ind[i+l]; 

) 
tp_ind(n_ren]=tpw; 
cambia rendition(s id2,(REN A-REN TOP+l),l.1.70,ren l.ren !); 
( •pn ren 1 -= l; - - - - -
n reñ'=(*Pn ren); 
des lins.iñd(s id2,REN A,n ren,N LS,&n d,tp ind); 
pon=chars(s_idl,msg_p[2J,22,3,l,o,o,o¡; -
smgSring bell(&s idl,0); 
cap_striñg(s_idl~22,79,l,0,0,9,res,O); 
pon_chars(s_idl,msg_p(0),22,J,l,0,0,0); 
if(REN A>l) 
conv k d(tp ind[REN A-1],ren d); 

else - - - - -
strncpy(ren d,"l, ",19); 

return( l); -
) 
el se 
codret=S; 

el se 
codret=4; 

J 
if(codret!=-ll&&codret!=O) 
e 
smg$ring bell(&s idl,&n bell); 
pon_chars(s_idl,msg_p(codretJ,22,J,1,o,o,oi: 
cap string(s idl,22,79,l,0,0,9,res,O); 

J - -
cambia_rendition(s_id2,(REN_A-REN_TOP+l),l,l,70,ren_l.ren_l); 
limoia fields(s idl,v,nv,2,(nv-1)); 
codret~cap_rens(s_idl,v,ren_d,1,2); 
if(codret==-ll)return(-ll); 
return( l); 

J 
/* 
•/ 
valida_ba( tp) 
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char •tp(250]; 
( 

) 

int Lj=O,ni[S] ,na[S]; 
for(i=O;i<lJ;i+=l) 
( 
ni[j] • ( tp(REN_AJ [ i ]- 'O') *100+ 

( tp(REN_AJ [ i+l ]- 'O') '10+( tp[REN_AJ [ 1+2 ]- 'O'); 
na[j ]=(tp(REN A+l] [i]-'0' )•100+ 

(tp[REN=A+lJ[i+l]-'0')•10+(tp[REN_A+lJ[1+2]-'0'); 
j +=l; 

) 
for(i=O;i<S&&ni[i]==na[i];i++); 
if(i==O)return(l); 
if(ni[i]==O)return(O); 
return( 1); 

!• 
•/ 
consulta in(p id,s idl,s id2,v,nv,pn ren,tp ind,ren d) 
char •tp-1nd[].ren-d[l9J"? - - -
int •pn ren,v¡20¡¡6J,nv; 
unsignea p id,s idl,s id2; 
( - - -

) 

extern struct INDICE •pin.in; 
char •msg p[]={ . -

<PFl> Regresa a captura de renglon, <RETURN> continua Consulta " 
); 
char ren_w[l39],ren_dw[l5],•tpw,res[]=" •· 
int codret,com,n ren; 
int m ri=l7,m c1;9,m ct=75; 
unsigned ren_l=SMGSM=REVERSE; 
n ren= *pn ren; 
it(n ren==l) return(l2); 
limpia fields(s idl,v,nv,2,(nv-1)); 
com•com_rend_tap(s_1d1,s_id2,ren_d,n_ren,tp_ind,l); 
pon_chars(s idl,msg_p(l],m_r1,m_c1,o.o,o.o¡; 
limpia_fielas(s_idl,v,nv,2,(nv-1)); 
des fields in(s idl,tp ind(REN A],v); 
whiie(codret!=-ll) - -
( 
codret=indica_ren a(p_id,s_idl,s 1d2,v,nv,tp_ind,n_ren, 

rnn w, ren o, l ) ; 
) - -
smg$draw line(&s idl,&m ri,&m ci,&m ri,&m ct,0,0); 
cambia_rendition(s_id2,(REN_A=REN_TOP+l),l,l,70,ren_l,ren_l); 
limpia_fields(s_idl,v,nv,2,(nv-1)); 
codret=cap_rens(s_idl,v,ren_d,1,3); 
if(codret==-ll)return(-11); 
return(l); 
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modifica in(p id,s idl,s id2,v,nv,pn ren,tp ind,ren d¡ 
char •tp-ind[],ren-d(l9]; - - -
int *pn ren,v(20][6].nv; 
unsignea p id,s idl,s id2; 
( - - -
extern struct INDICE *pin, in; 
;har •msg_p[]=( 

<PFl> Regresa a captura de renglon ,. 
éhar ren_w(lJ9J,ren_dw(151,*tpw,rec(}•• "; 
int t_n[lSJ=[O,O,O,J,J,J,6,6,6,9,9,9,12.12,12), 

codret,i,j,com,sw in,rmz status,n ren,n d,n bell=2; 
int m r1=17,m ci=l9,m-ct=74;- - - -
unsigñed ren l=SMGSM REVERSE; 
n ren= :iton ren; -
i1'(n ren~=l) return(l2); 
limpia_fields(s_idl,v,nv,2,(nv-1)); 
for(i=O;i<l39;i+•)ren_w[1]=' '; 
com=com rend tao(s idl.s id2,ren d,n ren,tp ind,l); 
pon_chars¡s Ia1:msg_p[lJ:m_r1,m_c1,o:o.o.o); 
limpia fields(s idl.v,nv,2,(nv-l)); 
des fields in(s-idl,tp ind[REN A],v); 
whiie(codret!=l&&codret!=-11) -
( 
codret=indica ren a(p id,s idl,s id2,v,nv,tp ind,n ren, 

ren w,ren d,4); - - - -
) - -
smgSdraw_line(&s_idl,&m_ri,&m_ci,&m_ri,&m_ct,0,0); 
if(codret==l) 
( 
strncpy(ren_w.tp_ind[REN_AJ.138); 
(tp_ind[REN_A][lSJ=='l' )? 
(tp_ind[REN_A][lSJ='S' ):(tp_ind[REN_A][lS]•'N'); 
pon chars(s idl,msg p(l].m ri,m ci,0,0,0,0); 
codret=cao rields iñ(s 1d1:v.nv:n ren,tp ind,REN A,l,2,3); 
pon_chars(s_idl,msg_p(OJ.22,J,1.o:o.o¡; - -
smgSdraw_line(&s_idl,&m_ri,&m_ci,&m_ri,&m_ct,o.o); 
(tp ind[REN AJ[lS]=='N')? 
(tp:::ind[REN:::AJ[l!;]='O'): (tp_ind[REN_AJ[l5]='1' ); 
if(codret==l) 
( 
llena_tp(tp_ind[REN_A]): 
strncpy(in.nl,tp_ind[REN_AJ,138); 
gra reg in(O); 
cambia rendition(s id2,(REN A-REN TOP+l),l,l,70,ren_l,ren_l); 
edita renw(tp ind[REN_A],reñ_w); -
pon_cnars(s_ia2,ren_w,(REN_A-REN_TOP+l),l,l,O,O,O); 
if(tp_ind(REN_A][lSJ=='l') 

4-106 



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 

J 

) 

J 

Elaboración Del Sistema. 

( 
far( ii::l4; i>O&r.tp_lnd{REU_A) [ 1] "'"'.o 1

; i--); 
strncpy(ren dw,tp ind[REtl A],15); 
suma_lsr(&rCn dw[{t_n(iJ)],O); 

) conv_k_d ( ren_Ow, ren_d); 

return(l); 

el se 
strncpy ( tp _ind [ REN_A 1 , ren_w, 138); 

if { codret t "'-11 r.&codret' ""º) 
( 

) 

smg$rtng beil{ r.s idl, &n ball); 
pon_charS(s_idl .iñsg_p{c0dret}, 22, 3, 1,0 ,O ,O); 
cap_string{ s_idl, 22, 79, l ,0 ,0,9,res,O}; 

cambia rcnditlon(s id2, (RE!~ A-íl.EN TOP+l),l,l,70,ron l,ren l}; 
limpia=ficld!i(s_idI,v,nv,2,(nv-1)); - -
codret=cap rens(n idl,v.ren d,1,4); 
lf ( codret .. ';-11) reEurn { -11); -
rcturn( l J; 

!• 
•/ 
imprime in(p id,n ren,tp lnd) 
char "tP indf): - -
int n reñ; 
~nsigñed p_id; 

<,:har *msg_p[} • ( 

J: 

Desea IMPRIMIR el indice de 
este Documento Si/Ho: 

Generando XX UW. PRÑ 
ESPERE UN MÜMEN'I'O 

Se GENERO el archivo 
XX IHD.PR!l 

tecl'éa <RETURN> 

extern struct GENERAL ge; 
chnr res[}•" "; 
int codrct,miz,mde,n bell .. 2; 
unsigned s_ida,s_idb'T 
if(n rcn= .. l) return{l2); 
s_ida•creo_display (7, 31): 
s _idb .. crea_display ( s, 29) ; 
dibuja_rectangle(s_ida, l, l, 7, 31); 
pon_chars (s_idb,msg_p¡ l J, 2, 1,0 ,O ,o ,O): 
pon chars¡s idb,msg p[2J,3,l,0,0,0,0): 
muestra_display (s_iCla. p _id. 7. 24) ; 
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) 

muestra dü;play{s idb,p id,8,25); 
smgSrln9 bell (&s Tda,OJT 
codret<=cii'p str1n9(s idb,J,24,1,0,0,0,res,O); 
res[OJ=tou¡1peqrcs[Ü]); 
if(res(OJ !=-'S') 
( 

) 

borra_d!::;play( s_ida): 
borr.J._disp1.Jy(s_1db); 
relurn(l); 

limpia display(s !db,2,1,4,1); 
strncpy( &m:g_p¡ 3}[ H J ,ge. cdo. 2); 
pon_chat's(s_!db,msg_p[ 3]. 2, l ,0,0,0,0): 
pon_chars{ s_!db ,msg_p[ 4. J, J, 1. 0,.0 ,O, O); 

miz .. (ge.mi :!fo]-. o') "10+(ge .miz[ 1] - '0 1 ); 

mde= (ge. mde( O J- 'o')"' 100+-{ge .mde[ l }- •o•} *lO+(ge.mde[ 2J- 'O 1 ); 

codt'et=gen_rep( tp_ind, n_ren ,miz ,mde); 

if(codret,,,.,.1) 
( 
limp!a_d i,:,pJay( s_!db, 2, 1, 4, l); 
strncpy(&msg p[6J(9J ,ge.cdo,2); 
pon_cha["s( o_Idb,msg_p( 5] .2, l ,O ,o ,o ,O); 
pon_chars (s_!db,msg_p[ 6], J, l, o ,o ,O ,O): 
pon_chars ( s idb,msg_p( 7 J, 4. l ,O, o ,O ,o); 
smgS ring beIJ ( r.s ida, &n b'.}11); 
res(OJ~·-·; - -
codret=cap_~tr: tng(s_idb, 5. 29. 1, O, O, 9, res ,O J; 

) 
el se 
codrct=lJ; 

borra_ display ( s _1da); 
borra_ display ( s _ j db); 
return{codret); 

¡• 
•/ 
gen rt;:¡.i{tp,n ren,miz,mdc) 
char •tp[ J; -
int n_ren,m!;:,mdc; 
( 
char 11 f name="XX IUO.PRN"; 
int 1,f;-p_c ,lin•S, lon, fil, t[ J=( 1, l ,1,2,2, 2. J, J, J,4 ,4 ,4,5,5, SJ; 
FILE *fp; 
strncpy( f_name, ge. cdo, 2); 
fp ~ fopen ( f_name, "w", "rat=cr", "r fm=var"): 
if( fp--NULL) rcturn( o); 
fprintf( fp, "\n\n\n\n\n"); 
for(j=l :j<n_ren;j+•) 
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J 

( 

} 

Ela.bortici6n Oo~ Sistema. 

for {1•1'; l>O&&tp¡j ][ 1l""'º•;1--); 
¡t¡ tj .. l )?( fil•4); ( !11•6); 
grabo l !n 1 fp, tp( 11 , &l!n ,mlz ,mde, f 11); ¡r ¡liñ>56&& (j 1 •(n_rcn-111) 

) 

fprintf( fp, "\f\n\n\n\n\n"); 
lin=S; 

Eprlntf(fp, "\f"); 
fclosc(fp); 
return{ l.): 

,. 
•/ 
graba_l in { fp, tp, l in, pe ,mde, fil) 
ch ar • fp, tp( l; 
lnt •lin,pc,mde,fil: 
{ 
charren dfl9],ren_w[lJ2); 
tnt i,j ,K,pcw,lon; 
for ( k .. o; k <l J2; k~+) ren_ wr k}"' 1 

tf(tp{l5]=-'1') 
{ 
strncpy(ren d," ".19); 
conv le d f tp "7 ren d); 
lon .. St-ilenc rcn a): 
if{ lcn>l9)lon=:l9; 
el se 

tf(ren d(!BJ.o'.')rcn d(lBJ•' 
else - -

ren d{lon-lJ=' '; 
1f{fl'f••6) pc•pCH; 
strncpy (&ren_w[ pe), ren_d,lon); 
: lon., fil)? ( pc,,,pc+lon+l): {pc=pc+fil}; 

J 
el se 

H(ftl••61PC"pc'4; 
pcwcpc; 
for( 1•136; l>! n&tp¡ iJ--' •; 1--); 
tpf1+1]'*'\0'; 
1• l 7; 
if 1 fil··•) 

{ fprtntf(fp, "\r\n"); (•lln)+•l; ) 
whUe( l) 
( 
toe (; pc<mda&&tp[ 1] ! = 1 \O• &&1<136; i++ ,pe++} ren_ ~r pc]=-tp¡ i J; 
H(t••ll6)break; 
lf(tp[1J••'\0' )brcak; 
for( 1-•l,pc-• l; tp[i J ! •' '; 1-- ,pe--¡; 
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J 

ren_w[pctl)""'\O'; 
ii=d; 

Elaboración Del Sistema. 

fprintf(fp, "\s\n'', ren_w); 
(•linJ + .. 1: 
pcmpcw; 
for(k..::O;k<l32;k.t+)ren w[k}"'' " 

J -
ren_w(pcfl}"'' \O'; 
fprintf(fp,"\~;\n",ren w); 
(•lin)+.,,,,l; -
if( fil·=•) 

( fpr:lntf(fp,"\r\n"); r•ltn)+=l; 

1• 
•/ 
cap_fields_ in ( t;_ !d, v, nv, n_r:cn, tp_ind ,n_r, op, ini, f ln) 
char *tp 1ndf250); 
int v[20}[6J,nv,n r,op,in!,fin; 
unsigncd s_id; -
( 
;ha; *msg_p[ )"' ( 

"Primera parte del titulo par:a el renglon (60 pos. alfanumericas). 
"Segunda parte del titulo para el renglon (60 pos. alfanumericas). 
"El renglones NUHERADLE (Una posicion alfabetica So N)", 
" ES CORRECTA LA IN!-'ORMACION? (SIN): _ "); 
char cad_w{l0),rcs[2J="S",1'1pw; 
int codrot""O ,campo<= O, sw_en::""O, i=ini, t_d [ 4J=-(0,17, 77 ,15); 
unstgned ren 1, ren 2; 
int m ri~l 7 ,iñ ci"'l7,m ct=74.; 
ren f;SHG$H REVERSE! si=fGSM BLINK; 
ren -2 .. SHGSH-BLINK; -
wh1Ie(codrefJ=:-ll) 
( 
campo•i- ( !ni-1); 
if{sw err=,,.0) pon_chars(s_!d,msg_p(campo},22,3,1,0,0,0}; 
Codret•Cap_str lng(s_id, Y( 1 j[O j ,Y( 1) { l J, Y( 1) f 2 j, Y( 1 j (3 j, 

sw err,.o: 
lr(codret 1 "'1 J 
i+•codret; 

el se 

Y[ 1J[4] ,v(i )(5), 1 tp_ind(n_r]+t_d[ campo]), 
msg__p{campo¡): 

valida ( s_id. v, &1,&sw_ err, tp_ind [n_r J) ; 
if{codrot,,,=-11) 
roturn{-11 J; 

el se 
if( i<inl) 
i•inl: 

el se 
if( i>fin) 
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J 

( 

J 

Elaborac16n Del Sistema. 

smgoring boll(&s id.O); 
smg$draw-line(&s-1d,&m ri,&m c!,&m ri,&m ct,O,O); 
pon_chars(s_id,msg_p[ <T. 21.16. o .o.o.o); -
cap_string(s_id, 21, SJ, 1,0 ,0,0. res ,O); 
m ri=>21 ;m cirl6 ;m ct•72; 
siñgSdraw r1nc(&s Id,&m ri,&m c!.r.m ri,&m ct,O,O); 
!f(resroJ .... •s• J jt="es[OJ;; .. •s• ,- - -
return(l}; 

el se 
i .. 1n1; 

) /Jfl fin del V/HILE tt¡ 

/'lf 'lf/ 
valida(s !d,v,1,sw err.tp) 
char tttpT -
int •i, •sw err; 
1nt v[20J[6¡; 
uns igned s id; 
( -
C:h~r 111msg_p{ JJ=( 

"ERROR, Si el renglon es numerable teclee S de lo contrario N,cordja" 
); 
uns!gned ren_l. ren_2; 
int num w•O; 
ren l=SH"C$H REVERSEJ SHG$H BLillK; 
ren-2•SHG$H-DLHfK; -
H(•i.-4) -

( 

) 

tp[ 15] =toupper ( tp[l5]); 
1f ( tp( 15] 1 = 'S' &&tp[ 15] 1 • 'N') 

( 

) 

1tsw_err•l: 
srng$ r ing_bell ( &s_id, o); 
cambia_rend!tion(s_id, v(4 J (O] ,v[4 J [ l], l ,v( 4 J ( 2]. ren_l, o); 
pon_chars ¡s_id .mog_p( 1] .22. 3 .1 .o.o. o); 

else (*i)t=l; 

el se 
l'i)+•l; 
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Oe fot'ma similar se elaborarón el resto de lo!; programas ~· 
despue!:I de los procesos de compilación y enlace con lii3 
bibliotecas necesarias, se obtuvier6n los módulos 
ejecutables por cada programa, ademas !;e creo el archivo 
SEM.Cül-L que Qjecuta el programa maneje.dar de menús y que 
por lo tanto da acceso al SEM. 

Ya generado el !'.;istema solamente falta una breve cxpl!c.ac16n 
de como operarlo para logt'ar toner una forma fácil de 
elaborar y modificar los m!!nualcs del capitulo s. 

Un breve manual operativa del SEH se da en el siguiente 
punto. 
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4. 6 OPERACION DEL SISTEMA. 

El objetivo del SEM es facilitar la elaboración 
mantenimiento de manuales. Fue elaborndo pen!lando en que el 
u::.uario tuviera la información neccsar ia sobre lo que puede 
realizar en todo momento, esto se logra emplenndo mensajes ~, 
ventanas de información y confil'.'maci6n. 

Es conveniente aunque no indi~pensable conocer- la 
1nform3cl6n y los archivos que se manejan en el SEH, ant.es 
de entrar a expl 1.car cómo opoL·a.n cada unn ele los proceso. 
Para familin.rizarce con estos datos se describi1:á brevemcn.Lc 
el proceso para elaborar un manual de forma parcial, 
mediante el SEH y pos ter iormcntc se ex:p1 icl'lrá la forma de 
mancj ar cada proceso en particular. 

El prirner pasa para l.ll elaboración de un manual, es 
describir sus datos generales, os declr, definir su titulo, 
algunos datos de refl~rcncia ~obre el proyecto al que 
portenece y una p1nte importante los datos que se emplearán 
al fonr,ateac el docuiner:to, corr.o márgenes, sangr 1.a al 
prlr.cip!o de pl!.cru(o, tlpo de numeración a cmpleilr, cte. 

r.os datos anteriores se registran con el proceso de Ediclén 
de Datos Güncrales t los datos generales de todos los 
documentos se almacen.-:m en tin archivo llamado DTGEN .DATJ. 

Para este ejemplo Sllpongamos que se registro el Hanllal de 
Operación para el Usuario de Control con la clave HC. 

El paso siguiente es definir el contenido del manual, es 
decir, e.l indice mediante el proceso Edición del Indice. 
Supongamos quu :;e !"':'!Ji">trAn los siguientes tres elementos: 

PREFACIO. 

l. INTRODUCCION. 

l. l El Laboratorio De Pruebas. 
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El sistema generará. un archivo con nombre HC IND.DAT para 
guardar los elemento:J anteriores. Como se pu8de observar en 
el nombre del archiva, las dos primeras letras corresponden 
a la clave del manual y el resto describe su contenido (el 
INDice). 

Y6 registrados lo::> element0s se procede a captut"ar Ja 
información que correr>ponde a cada uno de ello~ mediante el 
proceso de Edición de un Elemento del Indice, este 
pt"ocedimiento fácilita la elección del elemento requerido e 
invoca al editor del sistema para efectuat" la captura. 

Al terminar la captura el sistema genera los siguientes 
archivos por- elemento: 

Elemento: 

PREFACIO. 
l. INTRODUCCION, 
l. 1 El Laboratorio De Pr-ucbas. 

Archivo: 

HC 1$00.TEX 
HC-1$10.TEX 
HC:.1_1$10.TEX 

Como se puede ob.::¡crvar nuevamente las dos pt"imeras lctr-as 
corresponden a la clave del manual, las que le siguen hasta 
el signo $, dan el capitulo, subcap1tulo, ntc. al que 
pertenece el texto y de las do~ siguientes, la primera 
define !11 se trata de un elemento numerable o no numerable. 
Como PREFACIO es un elemento no numerable le corresponde 
cero. El siguiente dígito es el número consecutivo del 
elemento no numerable (note que al ser no numerable la 
primera parte HC l $, es igual) . Se pueden tener hasta 10 
elementos no numOrable por elemento numerable. 

En el caso del elemento numerable 1. INTRODUC::ION, se tiene 
$10, donde el l marca el elcn1ento como numerable. El 
segundo dígito no tiene t"elevancia en este caso y siempre 
será cero. 

Como poso :;iguiente se procesan los elementos, pat·a poder 
ver un documento p~rcial ya formateado. 

Al ejecutar el proceso Generación y Consulta del Documento 
se dan loz renglones 1. y l. l, en el proceso de generación 
el sistema primariamente crea el archivo HC CAPi. rc:-:o, con 
la información necesat"ia para el progriima formatcadot" 
(PRDCrEXT), dandonos la posibilidad de editarlo. Yd 
generado el archivo HC_CAPl .RNO se procesa y da como 
resultado el llt"Chivo HC_CAPl .HEH, el cual se puedo editar 
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para consultar 
carácteres como 
la impresora) 
impresora, etc. 

Operación Del Sistema. 

el texto formateado (el archivo contiene 
<CR><LF>,<ESC>f, etc., necesarios para 

o para agregar comandos de control para la 

Ya generado el archivo HC_CAPl.HEH, y con la ayuda de los 
comandos PRINT o PRTREH (ejecutados fuera del sistema) se 
tendra la impresión dol documento formateado. 

Ademas de los pr.oceso~; menc!onddos, existe otros encargados 
de fac11!tar el seguimiento de la elabo?:"ación de los 
manuales y de la. segur id ad de la información, pero estos los 
descubrirá a medida que lo requiera. 

Despues de las explicacior.es dada::;, ya se podra entrar al 
sistema. Para entrar" <ll .cisterna teclee SEM y presione 
<RETURN>, aparece el Menú pr incipaJ, de!lde el cual podrá 
llegar a. lo!.: restantes menús que listan todos los proceso3 
ox istentes. 

Para ev! t<:tr repet lcJ onf!s 1nfructua!iu:.; dl momento de explicar 
la forma de operar cada uno de los procesos, a continuación 
se describen las partes comunes en la mayor!a de ello!J: 

En todos los lug.ues donde se observe <RETUHN> o <PFl >, 
etc., se hace referencia a las teclas rotuladas con RETURN y 
PFl, etc. 

Para facilitar la captura do informac1ón dentro de los 
campos de la3 máscaras do cada procc!lo, se pueden emplear 
las teclas rotuladas con una FLECHA A LA DERECHA, para 
regresar un carácter !Jin borrarlo, FLECHA A LA IZQ. para 
desplazar el cursor un poskión a lcr izq., EACKSPACE par-a 
borrar el cáracter a la izquiorda del cursos, DELETE borra 
el car6cter en el que se encuentra el cur-sor. 

Las máscar-as que cuentan con.más de un campo para captura, 
usted podr-a mover libremente el cursor entre ellos empleando 
las teclas FLECHA PARA ARRIBA y FLECHA PARA ABAJO. 

cuando usted capture la información de un campo y llegue a 
la última posición y teclee un carácter-, el cursor se 
desplazará automáticamente al siguiente campo, recuci:::dc que 
de tener algún er-r-or ou ~1 dato capturado puede r-egresac 
lecleando <FLECHA ARRIBA>, lo anterior solo ocurre cuando 
el cursor esta en el úl t 1mo espacio Uel campo y se presiona 
cualquier cáracter válido, de otra forma para mover el 
cursor un campo adelante puede recurrir a la teclas <FLECHA 
ABAJO> o <RETURN>, 
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A continuación se describen la forma en que se operan cadd 
uno de los procesos del SEH, de acuerdo al orden de 
apar 1c16n en los menús, 
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EDICIOH DE DATOS GEUERALES, 

1.- Teclee l dentro del men:.1 principal y presione 
<RETURH>, aparecer~ el menú !den ti ficación del 
Documento. 

2. - Teclee .:. y presione <RETURU>, aparece la máscara para 
edición de datos generale5. 

3 .- Seleccione la opción requerida {ld ta, naja, Co:isulta, 
Modifica, Termina), mediante las teclas de flechas o la 
primera letra de 1<1 opci6n y presione <RETU!U.::., el 
cun;or se posiciona en el campo de Documento del manual 
el cual PO'.JlBILlTA LA CONSULT1\ AL DIRECTORIO DE 
DOCUHEHTG;5 . 

Desea efec":.u<.ir unñ Alta ? 

.ia.- Presione la letra A para. elegir la opción de Alta y 
t!'.?clce <RETURN::., el cursor se posiciona en el campo 
Documento. 

4b.- Capture la clave el resto de la información 
requerida, ob::>erve que siempre se despliega un mensiJje 
en la últirna linea de la pantalla, describiendo el tipo 
do dato que debe capturar. 

4C.- Al llegar al último campo y corno}P,tPJr1n 'J pr1J:ic!1.!!r 
<Ré:TUHih, se POSIBILITA LA HOD!f'ICACION DP. LOS CAMPOS 
CAPTURADOS. 

Si desea cancelar la alta del documento actual presione 
<Pf'l> y terminarli el procc::>o de alta, seleccione otra 
opción u otro documento. 

Desea efectuar un Daj a ? 
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sa.- Presione la letra B par-a elegir la opción de Baja y 
teclee <RETURN>, el cursor se posiciona en el camp':) 
Documento. 

sb.- Capture 1;1 clave, con los que se desplega::án los datos 
generales del documento requerido }' se mostrará el 
mensaje: 

Desez '.:lar- de BAJ/\ este registi:o? S/N: 

de teclear S se cfcctua la 
seleccionar una opció:-1. df:> 
baja el registr-o y t.ambién se 
otra opción. 

Desea efectuar un consulta ? 

baja y se regresa 
lo conl~a:-!.o ;-i.o se da de 
regresa a seleccionar 

6a.- Presione la letra C par-a elegir la opción de Consulta y 
teclee <RETUH~.f>, el cursor se posiciona en el campo 
Documento. 

6b. - Capture 1 a el dve, con los que se desplcga i:án los datos 
generale:.> del documento roqu<.:>::-!do './ se r.:o::;:.rarfi el 
mensa) e: 

su rcg1str-o de Consult~, Presione <RETURN> 

al presionar <FETURN> podrá seleccionar otra opción. 

Desea efectuar ~ina Madi ficac1ón ? 

7a.- Presione la letra~ pau:1 elegir la opción de Modifica y 
teclee <'PRTlt~n¡.,., e!. ::-.i!:".:vr se 1-Ju.siciona en el campo 
Documento. 

7b.- Capture la clave, los datos generales del documento se 
despliegan, mediante las teclas de flechas llegue al 
campo o campos qun desea mod lficar. 

7c.- Al llegar al último campo y completarlo o presionar 
<RETURN>, ne POSIBILITA LA t-lODIFICACION DE LOS CAMPOS 
CAPTURADOS . 

Si desea canc:elar la modificación presione <PFl> y 
ter-mine el proceso, seleccione otra opción u otro 
documento. 
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EDICION DEL INDICE del documento. 

l.- Teclee 1 dentro del menú principal y presione 
<RETURN>, aparecer~ el menú Identificación del 
Documento. 

2. - Teclee 2 y presione <RETURN>, aparece la máscara para 
edlc!6n del 1ndlce. 

3.- Seleccione la opción requerida {Alta, Baja, consulta, 
Modifica, Imprime, Termina) p.:-r;, cada renglón o 
elemento del in:Jice, mediante lü::: tecl,'ls de flechas o 
la primer-a letra de la opción y presione <RETURN:-, el 
cursor se posiciont1 en el campo de Documento el cuül 
POSIBILITA LA CONSULTA AL DIRECTORIO DE DOCUMEHTOS. 

Desea efectuar una Al ta ? 

ola.- Presione la letra A parn elegtr la opción de alta y 
teclee <RETUFJI>, el cursor :::e po::;iciona en el campo 
Documento. 

4b.- Capture la cla'Je, observe que r:iempre se despliega un 
mensaje en la última lir.ca de la pantalla describiendo 
el tipo de dato que debt.1 capturar. 

Al capturar la clave del documento por primera vez 
aparecen los mensajes: 

Se GEl.;Ei\O ~: 1\tchlvc. hl.:il6tic0 pdtO til <locumenlo, 
pre::; ion e <nETUHt:> 

Se GENERO el Archivo del indice para el documento, 
presione <RETURrb 

Al presionar <:RETURN> se PERMITE LA CONSULTA AL 
INDICE. Al terminar la ccnsul ta el cursor pasa al 
campo de Renglón, 
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4c.- Capture el número de renglón a dar de alta y presione 
<RETURH>, notará que se despliega una llnoa. en blanco 
dentro de la ventana del indice, indicando el lugar en 
el que se incertdrá el número de renglón que usted 
captur.o, jnmediatament~ despues aparece una ventana 
para confirmar la lncersión del renglón en la po.stci6n 
indicada. 

Si respc.HiJe s, el cursor p<l::>d d- pr .!._1;-¡er· ca:r.po de 
titulo, para C.Jpturar los datos necc~arios, al llegar 
al últir.10 ca:npo y pre~ionar <RETUfi!/>, SE POSIBILITA I.1\ 
HODIFICACION DE Lo;:; CAMPOS CAPTUP..f,DOS. 

De responder con N, ld linea en blanco se desliz-" un 
renglón abajo y n•_;cvamente aparece la ventana para 
confirm.'.!.ción y a$i sucesivamente. 

Si desea cancelar la alta del el~mcnto actual o 
terminar, pre31one do!J veces <PFl >, cuando apareszca la 
vontane de conf1rrr.ac.t6n, de esta forma podrá 
selecclonoc otra opc16n u otro documento. 

Desea efectuar un Baja ? 

Sa. - Presione la letra B pare elegir la opción de Baja y 
teclee <RETURN>, el cursor se po~ tclona en el campo 
Documento. 

Sb.- Capture la clave del Documento, este campo PERMITE LA 
CONSULTA t~L INDICE, al terminar la consulta el cursor 
pasa al campo de Renglón. 

Se. - Capture el número de rcngl6n a <lar de baja y pre::; lona 
<RETURlh, notar6 que se !nd ica el renglón a dar de 
baja con una linea blanca inmediatamente despues 
aparece una ventana para confirmar la baja del renglón 
indicado. 

Si responde S, se da de h1j a el renglón y la linea en 
blanco se (~cs'!.1.:-:a u:-: rPnr:rl0n, ¡¡p~recicndo nuev.:Jtnt?nte la 
ventana de conf1rmaci6n de baja. 

De responder con N la linea en blanco se desliza un 
renglón abajo y nuevamente aparece la ventana para 
confirmación de baja y asl sucesivamente. 

Si desea cancelar la baja del elemento actual o 
terminar, presione dos veces <PFl> al aparecer la 
ventana de coílfirmación para seleccionar otra opción u 
otro documento. 
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Desea efectuar una Consulta ? 

6a.- Presione la lotra e para elegir la opción de Consulta y 
teclee <RETURrh. el cur-sor se posiciona en el campo 
Documento. 

6b.- Captur-e el documento, este campo PERMITE LA CONSULTA AL 
INDICE. 

6c:.- Capture el número de renglón a dar de alta y presione 
<RETUR!b. notará que se dcspl 1ega una linea en blanco 
dentro d~ la vcntan.:i del inJict>-, indicando el renglón 
del que se muost!"a la informilci6n en la parte inferior 
de la pant~lla. 

Prc::;ia.~<.i;.jo <HETURN>. 
siguientes del índice. 

consulta los elementos 

Si desea terminar la consulti1, or-e~ionc c;PF'l> para 
seleccion11r otra opción u otro doCumento. 

Desea efectuar uno t-lodificac16n ? 

7a.- Presione la letra H p;ira elegir- la opción de 
Modificación y teclü.; dlF.TUR:l>, el cursor se posiciona 
en e) campo Docum•.:!n!..o. 

7b.- Capture la cla.,•e, este campo PF:HtHTE LA CONSULTA AL 
INDICE. Observe que ~iempre :;e despliega un mensaje en 
la última linea de Ja pantalla describiendo el tipo de 
dato que debe capturar. 

7c. - Capture t'.?l número de renglón a modificar y presione 
<RETURN>, notará que se despl lega una linea en blanco 
dentro do la ventana del Indice, indicando el r~nglón a 
modificar, inmediatamr.!nte despues apan~ce una ventana 
para confirmar la mnñlfl.~~.-if·:-: del :-cr,':i::-n. 

Si responde S, el cursor p~.sa ~] prir'IC!'." ca;>;.p::i de 
titulo, modifique los datos necesarios, al llegar al 
último campo y presionar <RETURH>, SE POSIOILITA LA 
HODIFICACION DE LOS CAMPOS CAPTURADOS. 

De responder con ti la linea en blanco se desliza un 
renglón abajo y nuevamente apar-ecc la ventana para 
confirmación de la modificación y as! sucesivamente. 
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Si desea cancelar la modl.ficación del elemento actual o 
terminar, prer;ione dos veces <Pfl>, cuando aparezca la 
ventana de confirmación, de est11 forma podrá 
seleccionar otra opción o otro documento. 

Desea Imprimir el indice 

7a.- Pre:Jionc la letra I para elegir la opción de Impresión 
y teclee <RETURth, ~l cursor se pos i e tona en el C<lmpo 
Documento. 

7b.- Capture la clave. Se despliega el indice del documento 
correspondiente y aparece una ventana pata confirmar la 
impresión 

De ret;ponder cor: S apnrecen otras dos vcntiJnas de 
aviso~. en la últlm<l ~e pide teclear <flETURlh, para 
regresar a elegir una opción. 

De responde-e N, se regrcs<l. a elegir una opción. 

Este proceso gcnet·a un archive xx IND.PRU, el cual 
podrá imprimirse mediante los cornañ"dos PRINT o PRTREM, 
fuera del SEH. 

Desea Terminar ? 

Ba.- Presione la letra T para elegir la opción de Termina y 
tecleo <RETURN>. de esta forma termina el proceso y se 
regresa al menú anter !or. 
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EDICION DE UN ELEMENTO DEL INDICE. 

1. - Teclee 2 dentro del menú principal y presione 
<RETUR~h, aparecerá el menú Mantenimiento del 
Documento. 

2. - Teclee l y prer; tone <RETURN>, aparece la máscara para 
Edición de un Ele:T'ento del Indice. 

J.- Seleccione la opción requerida (Editar, Terminar), 
mediante las teclas de flechas o la primer.a lf!tra de la 
opción y pr.E:sione <RETURN>, el cursor so pos letona en 
el campo de Documenlo el cual POSIBILITA LA CONSULTA AL 
DIRECTORIO DE OOCUME'NTOS. 

Desea efectuar La Edición de un elemento del indice ? 

4a. - Prc5iono la letra E para elegir la opción de Edición y 
teclee <RETURN>, el cursor- se posiciona en el campo 
Documento. 

4b. - Capture la clave, este campo PERM 1 TE LA CONSULT1\ AL 
INDICE, al terminal la consulta, el cursor llega al 
campo de renglón. 

4c.- Capture el número de renglón a editar y presione 
<RETURN>, notará que se despliega una linea en blanco 
dentro de la ventana del indtce, indicando el renglón a 
editar, inmediatamente despues aparece una ventana para 
confirmar la edición del renglón. 

Si responde s, aparece la panlal la paro edición de 
texto::;, i:?r:. 1.1 cu.:>l ::;e podr;'l c3pturar la inforrn:.ción 
refet"entc al elemento seleccionado. 

Para captura la información debet"á ::ieguir las 
siguientes indicaciones: 

l.- De aparecer * en la última linea teclee la letra 
C y presione <RETURN">, si es la primera vez que entra 
a esta opción para el elemento referido, la pantalla 
contcndr-a lEOF] en donde _ representa la posición 
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del cursor. Si no es la primera vez se mo.GtrarA la 
información previamente captur.Jda. 

2.- Realizc los cambios o captura de informactón 
necesaria según sus requcr imiento!:i. empleando las 
teclas correspondientes y auxiliado por las teclas de 
<FLECliA ARRIB1\>, <FLECHA ABAJO>, <FLECHA IZO>., 
<DACKSPACE:>, etc, (para ur.a completa descripción de 
como editar textos mediante este m6scat:"a refiet:"acc al 
manual VAX E!JT Reicrence Manual). 

3. - Cuando tonr,l..ne do capturar .la información t.uclcc 
<C'l'HL/Z> notilrl.i que <lparecc un ~.Gtcri.::;co en la última 
linea de la pan tal la. 

4.- Teclee EX!T o QUI"r dependiendo lo que der;ee, con 
EXIT guardará todos los cambios que baya realL::udo, con 
QUIT abandonarf.i los cambios real L'!ac!os. 

Al presentar-ce nuevamente la máscara para edición de un 
elemento del indice se despliega una ventana para 
registrar el estado del documento. En primer lugar se 
muestra el estado actual del documento y se pide se 
confirme, si se confirma, la linea que indica el 
elemento a editar $8 desplaza y pide la nuevamente la 
confirmacion de la edición. En caso de resoonder can U 
a la pregunta sobre el estado del documenta·, se pide el 
estado y desaparece la ventana, notará que la linea se 
desplaza un elemer.to hacia abajo y nuevamer1t.e se pide 
la confi rmaci6n pare la edición y asi sucesiv.1mente. 

De responder con N la 1 inca en blanco se desl lza un 
renglón abajo y nuevamente aparece la ventana para 
confirmación de la modificación y asi sucesivamente. 

Si desea regresar a selccionar una opción teclee 2 
veces <PFl >, cuando aparezca. la ventana de 
confirmación (con el priner <Pfl> se regresa al campo 
de rcn:¡l":~). 

Desea Terminar ? 

Sa.- Presione la letra T para elegir la opción de Terminar y 
teclee <ílETURN'>, de esta forma concluye el proceso de 
edición de un elemento del indice y se regresa al menú 
anterior. 

4-126 



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION. 
Operac16n Del Sistema. 

BAJA DE UN ELEMENTO DEL INDICE del documento. 

1.- Teclee 2 dentro del menú principal y presione 
<RETURN>, aparecerá el menú Mantenimiento del 
Documento. 

2. - Teclee 2 y pr-es 1 one <RETUíl:N>, aparece la mfJscara p.u-a 
Baja de un Elemento del Indice. 

J.- Seleccione 1a opct6n requerida (Baja, Termlnar), 
mediante la::; tecla!:: de flecha::; o la primera lotra de la 
opción y presione <RETlJfUh, el cur:;or se posiciona en 
el campo del Documenlo que POSIBILITA. LA CONSULTA AL 
DIRECTORIO DE DOCUMEUTOS. 

Desea efectuar un Oaj a 

4a.- Pt"esiom~ 1~ letr" B p?1ra r:ilegir la opción de Baj.1 y 
teclee <RETURN>. el cursor se posiciona el campo 
Documcnlo. 

4b. - Captur~ la clave del Documento, este campo PERMITE LA 
CONSULTA AL INDICE, al terminar la cansul ta el cursor 
pasa al campo de Rangl ón. 

4.c, - Capture el número de renglón a dar de baja y presione 
<RETURN>, notará que se indica el renglón a dar de 
baja con una linea blanca inmediatamente despues 
aparece una venland paro cvnfirmar ld {Mja u~l Lt;-:!ngl6n 
indicado. 

Si responde S, aparece otra ventana de confirmación, de 
contestar nuevamente con S ::;e da de baja el archivo que 
contiene el texto sobre el renglón del 1ndice senalada 
y la linea en blanco so desliza un renglón, apareciendo 
nuevamente la ventana de confiarmación de baja. 

De responder con N en cualquiera de las dos ventanas, 
la linea en blanco se desliza un renglón y nuevamente 
aparece la ventana para confirmación de baja y asi 
sucesivamente. 
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Si desea cancelar la baja del texto del elemento actual 
o termlnar, presiono dos veces <PFl >, cuando aparezca 
la ventana de confirmación de asta forma podrá 
seleccionar otra opción u otro documento. 

Desea terminar? 

sa.- Pre!lionc la letra T para elegir la opción de Terminar y 
teclee <REJ'URrl>, de esta forma ter:ntna el proceso y se 
regresa al menú anterior. 
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REPORTE DEL ESTADO DEL DOCUMENTO. 

1.- Teclee J dentro del menú principal y pI:"eslone 
<RETURN>, aparecer~ el menú Impresión de Reportes. 

2. - Teclee 1 y pre::1J ano <RETURN:>, o:i:parcce la máscara para 
lo impresión del Reporte del Estado del Documento. 

J.- Seleccione la opción requerida (Consulta, Impresión, 
Terminar). mediante las teclas de flechas o la primera 
letra de la opción y presione <RETURN>, el cursor se 
posiciona en el campo del Documento que POSIBILITA LA 
CONSULTA AL DIRECTORIO DE DOCUMENTOS. 

Desea Consultar el estado de los elementos del documento? 

4a. - Presione la Tecla C p<Jra elegir la opción de Consulta y 
teclee <RETURN::., el cut'sor se posiciona en el ca;npo de 
Documento. 

4b.- Capture el Oocumonto, esto le permtto COUSULThR EL 
INDICE DEL DOCUMENTO esta vez lambién mostrará el 
estado de cada uno de los elementos, al terminar la 
consulta podrá elegir otra opción. 

Desea generar el reporte 

Sa.- Presione la !otra I para elegir la opción de Impresión 
y tecl~e <RETun:::., el cuc.:>ot se posiciona en el campo 
Documento. 

5b.- Capture la clave. Se despliega el indice del documento 
correspondiente y aparece una ventana para confirmar la 
impresión 

De responder con S aparecen otras dos ventanas de 
avisos, en la última se pide teclear <RETURN>, para 
regresar a elegir una opción. 
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De responder N, se regresa a elegit" unn opción. 

Este proceso genera un archivo xx EDO.PRN, el cual 
podra 1mpr-im1rse mediante los comañdoG PRINT o PRTREM, 
fuera del SEM. 

Desea Terminar: 

6a.- Presione ln lotr:e T parl'I elegir. la opción do Terminar: y 
teclee <RE'fURN>, de esta forma finaliza el proceso y 
se retorna al menú anterior, 
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GENERACION Y CONSULTA DE UN DOCUMENTO. 

1.- Teclee 3 dentro del menú principal y presione 
<RETUR?i>. apareced. el menú Impresión de Re por-tes. 

2. - Teclee 2 y pre:;;ione <RETURN>, aparece la máscara para 
la Generación y Consulta de un Documento. 

J.- Seleccione l~ opciór, n;qu.:ir!.du (Genera, Terminctr), 
mediante las teclas de flechas o la pr !mera lotra de la 
opción y presione <RETUHN>, el cursor se posiciona en 
el campo del Documento que l'OSIBILITA LA CONSULTA AL 
DIRECTOHIO DE DOCUMENTOS. 

Desea Generar un Documento ? 

4a.- Presione la Tecla G para elegir la opción de Genera y 
teclee <P.ETURH>, el cursor se pouicior.a en el campo de 
Documento. 

4b. - Capture el Documento, esto 
INDICE DEL DOCU!·mtnO, al 
indice, el cui:-sor se úb!ca. 
renglón, 

le perm! te CONSULTAR EL 
salir de la consulta del 

en el pr- imer campo de 

4c.- Teclee el nómci:-o de renglón Jn!c!~l para la generación 
del documento y presione <RETURN>, el cursor se 
translada al segundo campo del renglón. 

4d. - Capture el segundo renglón y presione <RETURN>. 
aparece una pantalla para confirmar el rango de 
renglones, de responder N. 5e regrc:.a al pdmer campo 
de rongl6n; do responde" S continua el proceso 
desplegando una ventana con el mensaje: Generando 
archivos de trabajo y sus nombres, posteriormente 
aparece otra ventana preguntando si se quieren editar 
los archivos de trabajo, si responde con S pase al 
punto 4e, de responder con N se continua el proceso 
(pase al punto 4f) 
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4e. - Si repondi6 con S so muestra con fondo blanco un nombro 
de archivo y se pregunta si es el que se quiere editar, 
de responder S se despliega la pantalla para edición 
con el contenido del archivo indicado: de responder con 
N, se indica el siguiente archivo y asi sucesivamente 
hasta llegar al último y continuar el pr-oceso. 

4f.- Se dcspllega una •1entana con el mensaje Generando 
archivos para impresión. posteriormente se muestra otro 
mensaje que pregunta si se quiere editar alguno de los 
archivo:'.i gení!r8dos, do responder con S (si responde con 
H pase al 4g) !Je indica con fondo blanco un archivo 'i 
se 1nter-roga sobro ::;i e:.; el que se desofl. editar, si 
respondo con S se despliega la pantalla de edición con 
la infot"mación del archivo sena.lado; de responder con N 
cont ir.u,"! el proceso. 

4g.- Pat"e este punto ya so han generado los archivos para 
los renglones capturndos y se puede elegir otra opción. 

Este proceso genere lo~ archivos • HEH que se ind 1 can en 
las ventanas, los cualo3 pueden ser impt"e::;os con los 
procedimientos PRINT o PRTREM, fuera del sistema. 

Desea Terminar ? 

Sa. - Presione la letra T para elegir la opción de Terminar y 
teclee <RETURN>, de esta forma concluye el proceso y 
se regresa al menú anterior. 
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REPORTE HISTORICO. 

1.- Teclee J dentro del menú principal y pre:.ione 
<RETURN>, apat"ecerA el menU Impres i6n de Reportes. 

2.- Teclee 1 y presione <RETURN>, se muestra la má5cara 
para el Reporte Histórico. 

3.- Seleccione la opción requerida {Imprime. Termina), 
mediante las teclas de flechas o la primera letra de la 
opción y presione <RETURU>, el cur-sor se posiciona en 
el campo del Documento que POSIBILITA LA CONSULTA AL 
DIRECTOR ro DE DOCUMENTOS. 

Desea Imprimir {generar) el reporte 

4a. - Presione la letra I para elegir la opción de Impresión 
y tecle.e <ílETURlh, el cutsor ::;e posiciona en al campo 
Documento. 

Sb.- Copture el Documento, so despliega el indice del 
documento correspondiente y aparece una ventana para 
confirmar la impresión. 

De responder con S aparecen otras dos ventanas de 
avisos, en la última se pide teclear <RETURN>, para 
regresar a elegir una opción. 

De responder N, se regresa a elegir una opc16n. 

E!lte proceso genera un archivo xx HIS. PRN, el cual 
podra imprimirse mediante los comañdos PRINT o PRTREM, 
fuera del SEH. 

Deseo Terminar ? 

6a. - Presiono la letra T par u. elegir la opción de Terminar y 
teclee <RETURN>, de esta forma finaliza el proceso y 
se retorna al menú antet"ior. 
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DEF!NICIOU DE USUARIOS POR DOCUMENTO. 

l. - Teclee 4 dentro del menú pr lncipal y presione 
<RETURN':>, aparecerá el menú Pt"Ocesos Eventuales, 

2. - Tecleo l y presione <RETURN>, aparece la máscara para 
Definición de Usuarios por Documento. 

J.~ Seleccione la opción r:equerida {Alta, Baja, Consulta, 
Modifica, Termina), medldnte las tc,~ias d•:? f1echas o la 
primera letra de la opc 16n y presione <RETURN>, el 
cursor se posiciona en el campo de Usuario el cual 
POSlB lL!TA LA CONSULTh AL DIRECTOR 1 O DE USUARIOS. 

Desea efectuoir una Altn ? 

t.a.- Presione la l<:.>lra ;.. uara. Plegir la opción de alta y 
teclee <RETUíUl>, e1 Ctirs:or se posiclona el campo 
usuario. 

4.b.- capturo el nornbri.~ y el rc;:;to de la información 
requerida, observe qt:e ziempre se despliega un mensaje 
en ) a última Une.1 de la pantalla describiendo el t..ipo 
de dato que debe capturar. 

4c.- Al llegar al último campo y complelarlo o presionar 
<RETUP.?:>, :;e POS1BIL1Tf, LA MOOIFICACION DE LOS CAMPOS 
CAPTUR>\DOS. 

Si deseo car.ccl(H la alta de1 unuario actual, presione 
<t-f·~,. :i ;:;c:r::-::c:.-..n° ntra opcUm o capture otro usuario. 

5a.- Presione la letra B p1H{' elegir la opción de baja y 
teclee <!H-;TlJRN>, el cursor se posiciona en el campo 
Usuario. 
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Sb. - Capture el Usuario, con los que se dcsplegarlm los 
datos del usuario requerido y se mostrará el mensaje: 

Desea d.~r de BJdA este registro? SIN: 

de teclear se efectua la 
seleccionnr una opción, de 
baja el registro y ta;nbión se 
otra opción. 

Desea efecttiar un consulta ? 

baja y ::;:e regresa a 
lo contrario no se da de 
regresa seleccionar 

6a.- Presione la letra e para elogir la opción de Consulta y 
teclee <RETURU>, el cursor se posiciona en el campo 
usuario. 

6b.- capture el Usuario, con lo que so desplegará los datos 
del usuario pedido y mostrad! el rnensaje: 

Su t"egistro de Consulta, Pre:::;ione <RETURH> 

al presionar <RETURN> podra seleccionar otra opción. 

Oosea efectuar una Modificación ? 

7a.- Presior.e la letra H para elegir la opci6n de Modifica y 
teclee <RETURth, el cursor ::;e posiciona en el campo 
usuario. 

7b.- Capture el usuario, lo!:i datos del usuario se 
despliegan, mediante la5 teclas de flechas llegue al 
campo o campos que desea modificar. 

7c. - Al llC'']~r "!.l ólttmo cmnpo y completarlo o presiona 
<RETURH>. se POSIBILI'I'¡\ LA MODIFICACIOU DE LOS CJ\MPOS 
CAPTURADOS. 

Si de.sea omitir la modificación actual presione <PFl> 
y seleccione otra opción o otro documento. 

Desea Terminar ? 

88.- PresiOnt! la letra T para elegir la opción de Terminar y 
teclee <RETURN>, de esta forma finaliza el proceso y 
se regresa al menú ante["ior. 
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REPORTE DE USUARIOS. 

Este procedimiento sólo puede ser ejecutado por el usuario 
@@SE o maestro do seguridad del si5tcma. 

1.- Teclee 4. dentro del menú principal y presione 
<RETURN'>, aparecer A el rnenú PHC~ESOS EVENTUJ...f,ES. 

2. - Teclee 2 y presione <RETURN>, aparece una ventana en 
la que se pide su clave de usuario y su centrasen.a, 
postcr1orrr.cntc des?Jparecerfl. la ventana y en la última 
linea del r..cnú se presenlii un men.~ajc que anuncia la 
generación del reporte o que la contrasei\a o usuario 
son erroneos, presione <HE'l'URH>, para poder elegir 
otro punto del MemL 

Es te proceso genera un arch i. vo SEMUS. PRN, el cual podra 
imprimirse mediante los co:-nandos Píl.HlT o PRTREM, fuera 
del SEM, 

Con las descripciones ..,nL.:iric.rc.s ya :se li.P.ne en forma 
detallada como operar el SEM y por lo tanto sólo resta 
emplearlo en la elaborarci6n de los manuales de operación 
del Sistema Para Desarrollo Automatizado de Pruebas, esto se 
completará en el siguiente capitulo. 
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MANUALES DE OPERACION DEL SISTEMA 

Como resultado de los conocimientos adquiridos acerca de la 
instalación y funcionamiento de los equipos en los que se 
elabor6 el sistema para desarrollo automatizado de pruebas y 
del sistema mismo, y por otro lado mediante la aplicación 
del SEM, se claborarón los manuales de ope-rac16n para los 
tres tipos de usuarios qu+: intervienen en el desarrolo 
automatizado de pruebas. 

Cada uno de los manuales es un docurr.enlo, por dese,! rlo ast 
idependiente, y corno una medida práctica se decidio 
p!"escntarlos como ancxo5 (del A al C), dotándolos con la 
numeración que les cortt!spone prop1 mr.ente como documentos 
indepcnd lentes. 

Por lo üntcrior debido a que ya se hi:!n manejado 
ampliamente los conceptos relacionados con cada uno de lo~ 
usuarios, se omitieron los puntos dC? estC! capitulo, que como 
se puede consultar en el indice se refere!1cian a los anexos 
correspond icntes. 

Es bueno aclarar que el mensaje: 

AL MOMENTO DE IMPRlMIR El, Mr.tlUAL NO SE cus:;T:, c0~1 ESTF. 
C0!-1.ANOO. 

aparece en los manuales de operación, debido a que hasta el 
momento de imprimir este trabajo, el grupo de personas que 
realizó el sistema, no contaba con la 1nfot:mac1.6n detallada 
de dichos procesos, que como se verá corresponden en sus 
mayoria a reportes, 
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COtlCLUSIOt:ES. 

El Sistema para Desarrollo Automatizado de Pruebas tiene como 
objetivo controlar- los procesos de monera efectiva. segura, 
rápida y económica. y por consecuencia, emplear las 
instalaciones en forma apropiada y óptima. 

Los manuales de operación dan los conocimientos necesarios 
para operar el s1stC!ma pues, a través de ellos, los usuario:; 
tienen contacto con la instalación y el proceso de pruebas. 
Es por ello, que después de estudiar las partes que integrar. 
la instalación, las estructur.:is y funcionamiento del sl-:;tema 
en su conjunto, se adquirió la información necesaria para 
elaborar los manuales empleando el 51 stio~ma desa.rrollado para 
tal efecto. 

Los manuales resultantes de este trabajo, poseen una 
estructura que les per-mite ser una herramienta sencilla en su 
manejo, pero indispensable para el funcionamiento del 
laboratorio, debido a que son un material de consulta 
cotidiano cm la operación del Sistema para Desarrollo 
Automatizado de Pruebas. 

Mediante los manuales cRri-"l ~1suJ?rJa conc=c y lii.:ineja los 
pr-ocesos que debe realizar durante las pruebas. sin tenec que 
conocer profundamente un sistema tan complejo; de esta manera 
:.e cumple con dos objetivos, por un lado, entregar al 
usuario los manuales que le permiten conocer y operar el 
sistema, y por el otro, asegurar que el sistema realice 
óptimamente sus objetivos al ser manejado adecuadamente. 



Es as! cerno se da por concluido e:;te trabajo, en el cual se 
planteó el problema de conocer las instalac1one!; y la forma 
de operar de forma sistematizada un sistema complejo. 
basándose en los manuales desarrollados a su vez mediante la 
herramienta que de una forma illternativa se elaboró. 
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PREFACIO. 

MANUAL 
AUTOLAPEM 

(.E:~r'<c ~ s-E 
.. AB.Jó\.l TCR.:) 

Este manual contiene 1 ~, iüfut1naci6n necesaria para la 
operación d~l c.' !;t~mct para control de pruebas automatizadas, 
qui=:! forr.rn parte del sistema instalado en el equipo de 
cómputo del Laboratorio de Pruebas de Alta Potencia-Media 
Tensión. 

COMO USAR ESTE MANUAL. 

Este manual se d!vidlo en dos capitules: 

C3pitulo ! • !:NTRO!::UCCION se da un~ ot"~·;e descripción del 
laborator!o de pruebas, sus objetivos, el circuito eléctrico 
empleado para efectuar las pruebas y la arquitectura de los 
equipos utilizados para automoltiza?: el desarrollo de las 
pruebas. También sc> .11encionan las funcl.ones de los 
diferentes 1isuar tos dentro de la operación del sistema; se 
expltc;, coniú se emplea una serie de menús yto comandos; para 
term1ndr con la descripción detallada de como funcionan dos 
programas tipicos del sistema. 

Este capitulo permite al usuario fa.mil! iH .!.lacse con el 
sistema y la forma de operarlo. 

Capitulo 2, OPERACION DEL SISTEHA describe la manera de 
entrar al s1stem~. enumerando los menUs y comandos que lo 
integran para posteriormente describir a detalle cada 
comando. los datos que requiere y la forma de alimentar 
dichos datos. 

USUARIOS A QUIEN VA DIRIGIDO. 

El ~lstema para desarr~l!o 3utcrn~t!:3dc ~r ~r~eb3s, esté 
compuesto por un conjunto de sistr>m;l:; ~11c3m'!.nados .3 realizar 
func tone~ part !.cul..ne~ ~"..le ope t"an complementar ta y 
armónicamente. La operación del sistema se dividió en ~res 
pa~tes (adquisición, control, gestión}. Este manual esta 
dirigido al usuario encargado de la parte de gestión de 
pruebas, al cual se denominará durante todo el documento 
como USUARIO DE GESTION. 
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El usuario de gestión podrá ejecutar todos los procesos 
{mediante comandos¡ que ~e describen a lo largo de este 
manual. 

CONVENCIONES SHPLEADAS A LO LARGO DEL MANUAL. 

convenc16n 

<NOH. 'r'ECLA" 

<:NTl/NT2> 

Significado 

Indica que se deberá oprimír la tecla 
que lleve el nombre de UOM.TEC:J.., por 
e)e~plo para indicar que se debe oprimir 
la tecl3 RETURN se tiene <RETURN>. 

Se emplea cuando se debe oprimir la 
tecla con el nombre de NTl y 
simultáneamente presionar la tecla con 
nombre NT2, por ejemplo: 

<CTRL/Z:> 

Nos indica que se debe oprimir la tecla 
<CTRL> y simultáneamente opr.1mir la 
tecla con la letra 7.. 

La información que aparece sombreada 
y subrayada :-eflej a campos 
proporcionados y modificad_.QS unicamente 
por el sistema ¡el usuario no podra 
modificar esta ir.formación). por 
ejemplo: 

OT: llooz 

En e~te caso el número de OT es 
proporclonado por el sistema y el 
usuario no puede modificarlo. 

Una porción de linea sombreada indica la 
~rea en la cual el usuario deberá 
capturar información. ejemplo: 
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CLAVE DEL CLIENTE: ~ 

Gffif'·C·A ['( 
~:.-:;cq,._ ~c1<11r~ 

En el ejemplo anlcr1or se tiene una ácca 
para ceptut"ar has la 7 caráctere-s 
destinada B la clove de) client('. J,l 
igual que en todos los casos en que 
aparasca esta convención dentro de lns 
mb$corns que cont1en{! c:::;te manual, la 
1n!'ormacJ6n EQPOTE/J un cjl!rnplo y 
usted en su CB:10 d1.•iJt.:!tf1 cart•Jrar lo que 
le correspond,1. 

Ex15te una EXCf.PCION /) 13 conw.-nc16n y 
so ref1e~c ., Lt lnfonMc16n que apar<:cc 
en todas la~ pnnt.J l l tts del s 1Stl~ma 
(h~11tro de la::; pr!mer.:J!;. dos linC?as a las 
que se les denomina l r r'\•~·'IS de ostudo de 
1-:t inst.al<1c16n, Li información q"t..:e 
apBrece sombreada r,n (~~td:,_; Jo.s lirn.~-=ts p:; 
proporcionada por •::J :.> isternd y no pudran 
SPi.- carr,hli!!clas por el usuario, en 
i:-eal iUild usto:; ... -:....:.:~r",.~· d'..>bcrian aparecer 
somb::eados y subrdy:do!; corno se exp1.:c=1 
en la convt:.!nc1ón anh~r 1or, ¡mro por 
clttrldad en l~ 1rr:presiéin de l~ pantdl)a 
so omite el subraJ."'do. 

Se emplea para rno!:l'lr,11 el lirea donde 
aparecen lo::> mem><:~jec~ que el sistema 
envia r:u.1ndo :;e efecua un proceso. 

{ t J7 l La OT dE?finidd no existe 
<nEl'URtí> J 

En este ceso muestra el mer.:;djc 
número 37 que no~; dice que ¡.., orden de 
tz:-ab<!jo a la q<rn :::e hizo referencia no 
existe. tos s tmbolos l J no se 
muestran en ~l rnoni tor, r;ol.o ::;e emplean 
en lds impresiones de l .:is mflscaras de 
este rnanu~l par-o indiCdt" la posición y 
long1 tud con las que aparecen en el 
monitor. 
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Al igual que en al caso .intar ior en la 
área sombreada también se capturan datos 
pero la 1n!ormac1on tecleada por el 
usuario no será visible, se emplea sobre 
todo para los casos en que se piden 
contraseti.'.ls de acceso, ejemplo: 

CLAVE DE US'JARIO: ~3]J 

Para el caso Bnter 1or al teclear 
CLAVEUSU no será visible dentro del 
área. 
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CAPITULO l 

INTRODUCCION 

Gt~E"<C!A OE 
LAí:QCAlCl<!O 

En esta parte del mnnuel se de ser iben en forma brovo los 
objetivos y elementos del Loboratorio de Pruebas de Alta 
Potencil!.-Mediai Tensión, haciendo incapie en el sistema para 
desarrollo eutomntizado de pruebas. del cual se describe el 
formato de los menús y comandos que lo integran asi como la 
forma de ejecutarlos, para finalizar se dan los ejemplos do 
como funcionan dos programas tlpicos dentro del sistema. 

l-1 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

INTRODUCCION 

l. l EL t.ADORATOTIIO ne PRURDAS. 

C(RENCIA OE 
LABOR~ TORIO 

El Laboratorio de Prueba~ de Alto Potencia Medie Temü6n 
t1ene como objetivo principal obtüncr' los resultodo!J de las 
pruebas aplic.ados a equipo:; eléctricos; para lo cual se 
compone de una serie do elementos el6ctricos que integran el 
c1rcui.to de p::ucbas mo:Jtrado en lu figur-a l .1.1. como se 
puede o:iservar <!:<isten una gran cantided de elementos que 
requieran ser conf19ura<los, o.dcmb.s del grupo de variables 
involucradas en le prueb~ (tensiones, corriento!l', cargas} 
qua doben ser medidas y registradas a lo lar90 de cada 
prueba pl.!ra podor elaborar un dotallado reporte de pruebo. 

Pzu:a poder reali::e.r la supervisión, configuración, rogistro 
y proceso de variable~ en laa etapas opotlltivas de las 
pi:t.1ebas se emple.eiran los equipos agrupados en la 
configuración mostrada en lo. figura l. l. 2, denomlndolos 
junto con los progroma:J nccesarioz alojados en las 
comput.adoras: Sistemo para Dmiarrollo Automatizado de 
Pruebas. 

Los equipos mostrados en la fig Ll.2. comunican, comandan, 
suporv 1Z4!1 y registran la mayor parto de los olementoa y 
variables dentro del laboratorio de pruebas, modiante una 
set"io de sistemas panJ computador divididos operAtivamente 
como sigue: 

Sistema de Control de Prueba. Se encarga de preparar, 
controlar y superv1zar el circuito de prueba, as! como do 
ejecutar las pruebas. 

Sistema de Adquis1c16n y Procesamiento de oatos. Obtiene la 
información del comportamiento del objeto bajo prueba {ODP), 
mediante 11.1 adquisición y anAlisis de sanales tranattarias 
que se presentan al ejecutt:1r lo prueba; proveo al operador 
resulte.dos inmediatos que permiten en su caso la 
continuación de 1(\ prueba y posteriormente procesa loi:s datos 
adquiridos para obtener el reporto final de la prueba. 

1-2 
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INTRODUCCION 
El Laboratorio de Prueba:;. 

I~ GERENCIA 0[ 
l ABORA TORIO 

Sistema de Gestión de prueba. Realiza lo gestión del 
laboratorio de pruebas y garantiza la evolución del sistema 
automatizado manteniendo la integridad de la 1nformac16n. 
Desarrolla nuevos programas de cómputo, también apoya la 
creación do nuevos ordenes de trabajo (OT) y el anAlisis de 
pruebas realizadas anteriormente. 

Todos los sistemas anteriores fueron implementados en las 
compute.doras del sistema~ desarrollando o personalizando 
paquetes de programas. 
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INTRODUCCION 

1. 2 LOS USUABIOS DEL SISTEMA. 

Cti~Et•CIA o:: 
l.ABORA!Ot:!:O 

Con en el objetivo de facilitar la operación del Sistema 
para Desarrollo Automatizado de Pruebas y siguiendo la misma 
división operativa empleada en los !J'!!J'tcmas que lo integran, 
so definieron tres tipos de usuarios encargados cada uno de 
funciones ospecif!cas y que conjuntamente efectuan en su 
total id ad lo!f pruebas. 

r.os usuarios definido.'.J !'>O listan continuación 
conjuntamente con sus funciono:i: 

Usuario de control, so encarga de al!metar los datos 
necesarios p~ra configurar los elementos del circuito 
olóctrico que participarán en ln prueba de acuerdo al tipo, 
para lo cual puedo solicitar la cronc16n y actualización de 
una OT en lo rofet'cnte a las características y tipo del ODP, 
los valores de lo!J elementos del circuito de prueba, el 
prcciclo, automatismo a emplear, ciclo, postciclo y la 
def1ci6n del resumen y reporte da prueba. 

Durante la configuración del circuito de pruebas solicita la 
instalación o en su caso la libera; configura el circuito 
por elemento, por área o globalmente; realiza el cálculo 
inverso. 

En la ejecución do la prueba controla y superviza la 
realización de la prueba y deberá decidir entre la secuencia 
normal, r.1pida o repcti ti va, adecuada al U.pe de objeto. 

También participa en la obtención de rosul tados. 

Usuario de adquisición, se encarga de la captura de 
información necesaria para los equipos que efectuarán la 
adquisición y procesamiento de información. 
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GE~f.l.oC1A OE 
LA.90RA TORIO 

Al igual que el usuario de control puede dar de alta une OT 
pet:"O solo puede actual!zarla en lo referente a mediciones, 
cálculos y procesamiento de información. 

Posteriormente se efcctúl'l la configuración del sistema de 
t'ldquis ición VPr 1 ficando y p1·ogramando los conmutadores, 
digitalizadores. cadenas electro-óptica. en lo que respecta 
a velocidadc.s de muestreo, atenuación, etc. 

Sus funciones finalizan con la obtención de re~rnltados. 

Usuario de gcsl16n. define las clave:J de ust.1<lrios que tienen 
acceso al sistema; apoyZ'l a el usua.rio de control y .!11 
usuario de adquisicón en la preparación y procesamiento de 
datos para las prueba'..: (el apoyo se díl.rá excepcionalmente 
debido a la forma de operár J, tamb!ón administra y 
salvaguarda las bust~s de datos y el ncftware del sistema, 
modifica o elabora programas en ca!;o requerido. 

Para administrar el ~1!ltema se l!rlCdcga de dilr IT•üntnn!m!ento 

J ~ 1 gi~!11 ~=~~~~s, d~ul~~pl!~~;~;~c ~~~e¡~~;~~~~n;~~ i~~; ¡ ~ ir~~;f~~ 
de OT's estándar. tabl.:is del :;!::ite:-.1.::i (n(1:nbres de usuarios, 
tipos de usuarios, terminales pa:-;i accesBr ~1 sistema, 
ele.), depur.J.r, respald:!r, y reinslüla orden')S de trabajo, 
admlnistrar periféricos y didgnosticar el hardware. 

Estü ma.nufll esta dedicado iJ exp11c,~r como ci usuario de 
gestión puüde manejar los menús y comandos nece::;arios para 
efectuar ladas las funcione~ que le corresponden en el 
desarrollo automatizado de pruebas. 

En lo referente a la~; modificaciona::; que tenga que efectuar 
!;ctrLl la :;c.::.!c ::!e p:-cgrJ.'7'.2~ ;:i:!.:-c. <::':':-".¡''.l'::::!do:>r !]'l"" lnt~grnn el 
si!.iturna t:.u:<l desarrollo autorn,"1ti=ado dt> pruebas, deber.-S 
consultar lo~t mñnualo~• t/.cnicos respectivos. 
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CERENCIA. or 
lA00RA TORIO 

Para cumplir uno de los objetivo!> principales del Sistema 
pan~ Desarrollo Automatizada de Pruebas que consiste· en que 
la oparoc16n del mismo sea lo mllS sencilla y seguro posible, 
~e implemantbron un.e serü! de menús pera pre!Jentar les 
eictivid&de!:> Cf..J(! puedo realizar cada uno de los usuarios del 
sistema. 

Loa menús con!Jistón en una: lista de actividades que pueden 
ranlizar 103 usuario!!, con el formato g€:!naral mostrado en la 
figura 1.3.l. En la figura 1.3.2 ilustra el menú principal 
para el usuario do gestión. 

Como !le pucd~ VCr' en la figuca 1.J.l las dos primeras lineas 
del menú se emplean portJ mostrar el estado actual de 
difei-entes partes del circuito y del sistema, la información 
que contiene se muestra en la figura 1. 3. 2 y se expllca a 
continuación: 

OT: Nos indica cuando lo instalación tiene osignl!da una 
orden d~ trabajo y si os ta relacionado con una OT estándar, 
tomemos por ejemplo: OT: ooo l /STO l muestca que la 
instalac16n tiene asignada la orden de trabajo 1 y esta OT l 
se encuentra relacionada con la OT estbndar STOl. por su 
puesto que solamente puede aparccec- 00011 dado que una ar no 
necasariamente tione que esto:r relacionada con una OT 
estAndar; o simplement~ el área de::;pués de OT: puede estar 
en blanco, senalando que no existo una OT asignada a la 
1nstalac16n. 

PR: Esle mensaje solo e.parece dorante ll~ ejecución di:: la 
prueba {en el figura 1. 3. i no se muestra pero se localiza en 
el Area en blanco entre OT: e !NST:) y nos indica ol 
n(Jmero, tipo y ciclo de prueba que su e5ta ej ecut~ndo para 
la orden de trnbajo indicada en OT: pot' ejemplo: PR! 
0008/CC/CO nos indlca que e~ la octavé\ prueba para la O'l' de 
trabisj o que indique OT: y que e.sta prueba es de corto 
circuito {CC), con un ciclo de cierro apertura {CO). Este 
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mensaje no aparece en la flgura 1.3.2 puesto que solo ne 
exhibe al usuario que ejecuta la prut!ba y a par:tlr del 
momento en que se cmpiezi3: a ejecutar. 

INST: !ndica cu.'lndo la 1nslal<1C!ón se encuentra en el 
proceso de ejcct:~.16n da prucb3 o cuando cslá l ibrc. en 
primer caso se dü"ph~g<J.c-,ft lNS'f': USO/l p11n1 sel'lalar que la 
instalación se encuentra ocupL1da en 1.::1 oj ccución de \.JO a 
prueba en ltt CELDA 1, para el. segundo caso INST: LIB 
muestra que la instalación se encuentra lJbre. 

CONTR: Manifiesta cudndo el Bi:o>Le;;,~ dP contrril se encuentra 
comunicAndose con todos los de.mas ~•istem"'s {CONTíl.: Of'J o 
cut1ndo no cxlztc ccrrun1cact6n con él (CONTR: OFFCOH), 

HEDIC; Indlc<:1 r::u,1ndo el slstcma dü rr:udlción se encuentra 
comunic:ándo::ie con Jos dema::;- ~lstcin.,~ (MEDIC: Ol<) o cuando 
no existe co:rn.;nicei<::J6n con él {MSDIC: OFFCOM}. 

EH: Senala cuarido .l¡j er;t~c-16n maestrd ~e encuentra 
trabajando j1Jnto con los demaz ::>i5terrns rt:~: OY.) o cuando 
no esta funcion<lndo {EH: OFF_LJNC::J. 

CPS: senaL1 -:•l e~tcido :J"'°l .::cn•.:-ol?dor programable de 
secuencia el cunl ~~ pue-dl) encontn:n fuera de operar.16n 
(CPS: OFF L!UE). í}n pt'O{;ramoclón (Cf'S:t.:-rs PROG)' listo 
para ejec\itac Ja prueb.1 icPS:. CPS_LIS'lO); --cuando se e!3ta 
ejecutando una prueba ul tipo de pnicb,, y el ciclo de que !'.>e 
trata (CPS: CC/CO) o si ter.minó anonM.lmcnte la ejCcuci6n 
de una prueba (CPS: f...BOHTO_PDf,J. 

DI: Indic¿, cuando lo:.; digitali~adorc::; se encuentran 
apcr~n'1o d<J.ndo el tipo y ciclo de prueba ¡DI: CCICO) o 
cuando SC! encuentro ..-.l;-, o;-..,r...,r (DI: OFf'_LHJE:). 

MX: Mucstr<l cuilndo Jos mul tiplcxon.is ~::.; '.<Jn funcionando i;zn 
linea con los demas s1stemm; (KX: OX ~ cuando se 
encuentran fuera de linea {MX: OFF_LIUE). 
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0os ~;~~~~~éc§!:V 
Llnu -·~~ _el titulo del Menii 

Líneas para . desplegado de 
opciones 

G[:([~ • .: A CE 
:_A::;;R:. TC~·:: 

Fig. 1.11 
Información desvle!!ada en los Menús del Sistema 

para Desárr~ Automati1.ado de Pruebas 
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ar: ,1 

!lf:Cff_lllt : tl"i· { 
j 06T:Ll~ : CDl'nl::Q! : l(OIC.~ 

~ 01: '/ : ~:t!f"_UI{. : RX:íff_LJ~ 

\fM.l~HCIPJ.L 

g !.4&HT!H\W\(l(Tt) te T.lf.lAS [(l SIST™' 

ll. ~(}(SO,._ K"ttlnl11C!PA.l. 

r fU( OC l.I. SfSltJI fll))JJl"J 

THUE U Cl'CUJt [fSf1DA.: 

Figura l.J.2. 
Menú Principal (HNOOOO) para el usuario de Gestión. 
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RX: Ensena cuando los equipos que inlegran el regi::;trado de 
transitorios se encuentra operando (RX: OK) o cuando no 
operan (RX: OFF_LINB). 

La inform3ción que cntregirn lo~; dos lineas de estado es 
medular pnra ::;upcrvisar li3s opcrr.1.cione~ que se llevan a cabn 
durante el dcsnrroll o automatL~rH.lo de pruebas, 

Posterlo::- a la linna de e»tudo se encuentril una de 
ident1ficac1 n del menó en lo cual se da el nombre del menú. 
en la figur~ 1.3.2 es MENU PRit:CIPAL. 

En seguida se emplean las lineas 4 A 20 para enúmerar las 
diferentes opciones cjecutable.s desde el menú. 

La linea 21 se emplea para que el usuario teclee el número 
de opción que desee (despuér; se verá que tarnbién se puede 
alimentar el comdndo a e:Jecul.:ir). 

La lined 22 la emplea el sistema para comuntca1·se con el 
usuario desplegando mensajes que seJialan generalmente los 
errores ocurridos durante ld captura de lcis opciones, etc. 

Como se puede observar los menús dan und forma soncilla y 
sin lugai= a errare::> de efectuar los procesos en el 
desarrollo automatizado de pruebas, puesto que los menús nos 
indican la secuencia lógica. 

Existe una forma alternativa de efectuar un proce::;o no 
importando en que menú se encuentre el usuario, esto se 
puede dar cuando se alimeta directamen.lt:: en la linea 21 
destinada a la captura de opción el nombre del comando a 
ejecutar por ejemplo, si en algún menú se encuentra la 
opci611 1 ALTA DE UNA NUEVA OT que ejecuta el proceso 
necesario para dar de alta una nueva OT mediante el comando 
ALTAOTS, el usllario tiene la opci6n de ejecutar esto mismo 
proceso desde CUALQUIER menú tec.leando ALTAOTS en la linea 
21 ( 11ned dé opción) y prc~ionando <RETllRN>. 
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A lo largo del manual se montrarán los menús que aparecen al 
u::rnar1o de gestión y se describirtin detalladamente todos los 
comandos que puede ej~cutar para desarrollar los procesos 
que tien~ asignados. 
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1.4. DOS PROGRAMAS TIPICOS DENTRO DE LA OPERACION DEL 
SISTEMA. 

La mayor1a de los proced1m1entos que se ejecutadan por un 
comando necesitan cierta cantidad de información 
(par6.metros). para poder r-ealiznr los procesos que integran 
el Ststema para De!;arrollo Automati::ado de Prueb3s. Para 
alimentar la lnform!lc16n requerida se cuenta con una máscara 
para captura de dat.os relaciona con C1Jda comando que lo 
necesite, 

Un ejemplo t1pico de unu m.!;scara p.Jra caplura de datos se 
muestra en l~ figura l. 4.. l. en este ca~o se trata de la 
máscara para el comando ALTAOTS, que se despl lega al 
ejecutar la opción 1 ALTA DE UNA HUEVA OT dentro del menú 
de ALTA Y /\SIGNACION DE ORDENES DE TRAB/'-10 o eJ ecutando el 
comando ALTAOTS desde cualquier: menú, es decir tecleando en 
la linea de opción su nombre y presionando <I<F.TURrh, 
se ejemplifica o continuación: 

TECLA LA OPCTON DESEAD/,: ALTAOTSc::RETURN> 

En la figura 1.4.1 se pueden obser•,i;:i.r las ya fdmiliares 
lineas de i!sl.du, :;t.::9'4.!. .. :L:i.:; de t.:r:~ 1 !r.<>,., f'>.'1 1<'1 rpie ,;p,1rcce el 
nombre del proceso que ::::ü esta Pjecut"ndo .i conti.nuación 
varlil:i lineas p:ira capturar la información requerida por el 
proceso; en este ca!:io en especifico se pueden capt.urar 4 
(RESPONSABLE, CLAVE DEL CLIENTE, CLAVE DEL CONSTRUCTOR, 
CELDA ASOCIADA A Li\ OT) de 5 campos. puesto que el dato que 
aparece en OT A DAR DE ALTA: modificado y proporcionado 
únicamente por el sistemñ. 

En la penúltima linea a la cual se denominará LINEA DE 
OPCIONES se listan varias faci.lidddt::!S con que ::;e cuenta pRra 
efectuar la cDptura de datos. 
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Dos programas 1.'lpico::; Dentro de la Op~ración del Sistema. 

La última linea este. rcscrvi!lda p6ra los mnn~(ljes que cnvia 
el sistema como rosul tado de la captura de datos 
(generalmente los errores en que se c&ign} y algunas veces 
d1.agnóst;1co~; dol proceso. 

~ real idnd cuando opa rece por pr 1mcr11 •10?. una má:;car., los 
campos para captura en !iU moyor1a se muestnln an bliJnco, en 
la f!g. t.4..1 se muc:;.tra tod<.1 la información .rcqucridil pot" 
el procedimiento de alta de una OT, siguiendo las 
convenclone::; dcf!nldns en el manual. En realidad solamente 
el campo en el que podcmo:; captur:ar inforrnac16n se despliega 
con un color que contrasta con el del monitor (Mun1tot: 
Negro~ Campo: Blanco, pol:' ejümplo) como 5~ ilu::;:Lra en la 
figura l . .f. 2. en donde !iQ obzcrva uno ltt. .. '-'~ e(J'Jivalente a un 
carlicter que :;e cncuontra parpndeanado (esto sólo !>e ve en 
el monitor, en la flg. 1.4.2 se ilu:slril con el simbolo _) 
Y que indica la poslclón exat::la en la cual ne puede capluret 
un caráctor de infonnación o real izar otr-as opciones que s-c 
expl !can po!;ter iorm~~n te. El mov imolo del cursor se puede 
efectu"r mediante las t(!cla::;: que Uenen dibujad.'}!: fl~chas 
(Hacia errlba, abajo, derecha, izqulorda). ::;implemente 
capturando 1nformacl6n o efectuando alguna opción 
d lsponlbl~. 

Las teclas que tienen dibujada uno flech<t tienen la~ 
siguiente::;: funciones: 

<:FLECHA 11.RRIUA>: Se emplea. pclra mover el cursor del campo 
en que se encuentra, al campa que esta 
inmediatamente arriba o inrnedt.atamente a 
la i~quietda. Si el cursor .se encuentre 
en el primer campa de la máscara y se 
pr!?~ion~ esta tecla, al cursor se 
po!:li.Cionarh en el últlr"lo Cl'lrnpo de la 
m&scara stmulando un movim1Pnto circular 
(cuando el primer campo de ld má5c:ara es 
del tipo dado poc el !:i:i stema esto no !'.:C 

cumple). 
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1 061 :L!~ ; Cll~:~ J lrfDIC:Qí 
) O!:~ l ~'00:'-'0( : RX.\f_í"'L,/lf: 

OTAr.iAOC WA: ~ 

fif:!roCJel.[: !~.l..WS 

um: OCL tUDITE: ~~.-lAP 

QJ.)t OCL W6ikCilR: ~_. 

Figura 1.4.l 

Hásca:c-a para Captura de Datos del Proceso 
Alta do una Nueva Orden de Trabajo. 
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Dos programas Tlpicos Dentro de la Opecación dol Sistema. 

OT: ~·.·;./.'.. l lhST;LlfV : Dlílll:I>: : 'l!J!C:CJ; 
CW:!!LlX~ : O"S;~ : DI:~. : ll.(;Cff_l0( : R,r;(ff~llt( 

CT A GIR CC M..fA: [1),)1 

llOPIWSU' .11: 
QJ.'r{ 111. Q.l(Hl[: 

~.'SCCIO.AUOf: 

a-.nt ,S.... lg, l·ln 1,rorf ln,D-dtf ,I..alk .K-Olp,V-~ 1. TM'>-f_XI 

Figura l . 4. 2 

H6scot"a. pat"lll Captura de Datos del Proceso 
Alta do una NUova orden de Trabajo. 
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Dos programas T1picos Dentro de la Operación del Sistema. 

<FLECHA ABAJO> : Se usa para mover el cursor dol campo en 
que se encuentra al que esta 
inmediatamente abajo o a la derecha, 
tombién tiene el efecto de movimiento 
circular, como la flecha hacia arribo 
pero en sentido inverso. 

<FLECHA I:Z.Q. > 

<FLECHA DER • > 

Su utili.:a pllci:i 1r.ovcr el cursor dentro 
del ácen que corresponde a un campo uno 
posición o ln izquierda, si no teclea 
.:FLECHA IZQ.> en la primera posición de 
campo el cursor se ubicarb en la última 
posición dol mismo campo simulando un 
movimiento circular. 

Se emplea para mover una posición a la 
derecha el cursor dentro del mismo campo 
de cnptura, si se persisto on teclear 
<FLEOlA DER.> en lo última posición do 
campo el cursor so ubicar6 en la primern 
posición del mismo campo simulando un 
movimineto circular. 

AdemAs do las teclas de flechas existen otras que nos 
facilitan la cnptura de datos en un campo y que enumeran 
a continuación: 

La tecln que se encuentra en la esquina supe~ior derecha del 
teclado principal y quo tiene dibujado un "pentAgono" 
conteniendo una •x• o en 1ügunos casos tiene dibujada una 
flecha gruesa orientada a l.a izquierda, (por focilidoJ de 
aqui en adelante se roferenciarh. con <BACKSPACE>). so 
emplea para borrar tÜ carácter que se encuentra a lit 
izquierda del cursor y desplazar el cursor junto con la 
información restante (en referencia al cursor) una posición 
a la izquierda, veamos un ejemplo (la posición del cursor se 
ilustra con _}: 

012].• 0134 
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Dos programas Tipico:::; Dentro de la Operac.t.6n del Sistema. 

Antes Después 

La tecla <,> del teclado auxiliar (KEYPAD), tiene una 
función ligeramente diferente a la de <BACKSPACE> y 
consiste· en borrar el carácter en el cual se encuentra el 
cursor, nunque tambión despla:::a la información restante una 
posición o la izquierda, ejemplo: 

ante~ después 

La tecla .:RETURN> t lene una función importantisima durante 
la captura de datos dentro del ~istcrn~ y se emplea para dar 
constacia de que la información tecleada en un campo es la 
que se necesita para ese campo (se registra para ese campo) 
y por lo tanto se quiere avanzar al siguiente, en realidad 
al teclear un dato y presionar <RETURH;. ul cursor avanza al 
siguiente campo, registrando y validando la información 
tecleada, por lo tanto es UECESARIO teclear <RETUIUh 
siempre que se ha capturado un dato (existen contadas 
excepciones qL1e se senalar!in cuando se presenten). 

No lo OLVIDE siempre que teclee un dato presione <RETURN>. 
a menos que se indique lo contrario EXPLICITAHENTE. 

Con las explicacionc:; anteriores ya se tiene la información 
suficiente para capturar los datos que necesita un proceso, 
ahora se estudiará como se da de alta una nue11a orden de 
trabajo. 

En primer lugc,r aparece la máscara mostrada en la figura 
1.4.2, como se puede ver el 11alor OT A DI~ DE ALTA: lo 
proporciona el sistema por lo que de ninguna manera podremos 
madi ficarlo, tamb16n se puede ver que en el campo 
RE.SPON'St~DLE': ;,pari:o>cP. el para sef\alar en que lugar se 
encuentra el cursor y -por lo tanlu adonde se puede dar 
entrada a datos, para capturar IDEN simplemente se presionan 
las teclas que corresponde y se teclea <RETUR?h, para 
confirmar que este dato es el que deseamos capturar. Como 
el sistema pro11ee en algunos casos de validación inmediata 
(realiza un chequeo del dato capturado contra los 
información permitida para éste), se puede presentar un 
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aviso de error como el que se ilustra a continuación: 

{ / 1 7 J EL VALOR DEL DATO NO COINCIDE CON LA TABLA DE 
VALORES POSIOLES teclee <RETUR~b] 

r' 
tecle~ 

18 I EL Vl\LOíl. DEL DATO NO ESTA EN EL RANGO PERMITIDO 
<RETURN>) 

Para solucionar este problema lo primero que debemos 
confirmar es al no haber escrito incorrectamente el dato. de 
encontrarse algunn omisión se podrá corregir con las teclas 
que se describieron anter tormente ( <BACKSPACE>, <FLECHA 
ARRIBA>, etc.), pero si no es este: el caso, posteriormente 
se descrlbic-án alguna::; facilidades que lo ayudarán a 
encontrar la orr1!si6n. 

Cuando no encuentra ni11gún en la información 
capturada al presionar <RETURth el sistema posiciona al 
cursor en el siguiente campo hasta llegar al último campo a 
capturar, de presionar <íl.ETU!Hb en este caso el cursor 
regresará al primer campo de la má:::;car.J. para optativamente 
efectuar algún cambio en los datos, si no es tiste el caso se 
deberá teclear <TJl.B> pero la [unción de esta tecla junto 
con las demas opciones listadas en l~ linea de opcionc:::; se 
ilustt'an 'J explican a continuación: 

B"'ant, S"'s lg, l" !ni, p,, fin, D=dcf, Zc:bl k, li" hlp, V.:oval, TAB=EXIT 

Para poder entender dos de las opciones consideremos la 
figura 1.4.J, en la cual el monitor se reprnsenta con el 
marco de lineas anchas. 

Corr.o se puede observar pa!:'il. el proceso X se deben capturar 
una serie de datos que por ra;:ones de espacio no caben en 
una sola máscar.aT por lo que debemos tener una forma de 
cambiar de una máscara a otra para completar la captura. 
Para poder movernos entre las máscaras existen dos opciones 
B•ant y s,.sig. La primera opción se emplea en el caso de 
estar en la máscara MCD2 y desear retornar a 1 a MCDl, para 
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poder lograrlo debemos tecloar unn lotra B (mayúscula) en 
cualquier campo dentro de HCD2, dejar un espacio a 
cont1nuac16n y teclear cRBTURU> (cuando el sistema detecta 
que la letra capturada corresponde a una opción la 
información que contcnia el campo previamente a teclear la 
letra de opción permanecerá idéntica después de que so 
ofectua 111 función, claro ::;iornprc y cuando la función 
ejocutade. no afecte el contenido del campo o campo!:i 
ox.plicitamente) de esta forma aparecerá desplegada en ol 
monitor la HCDl. 

De forma oimilar si nos oncontre.mon en la HCDl y 90 desea 
capturar o modificar los datos de HCD2, se emploei lei opción 
S•sig, tecleando la letro S dejando un e9ptic1o en blanco a 
conttnuaci6n y presionando <RETURN>. 

Dentro dol S1stemti para Desarrollo Automatizado de Pruebas 
ostao dos opcione9 no ee cmpléan en la actualidad y sólo se 
implemetaron para que en mod1f1cac1ones posteriores que 
sufra el si:Jtema se puedan oprovochar. 

Las opciones I•ini y F•fin, se emplean para ubicar el 
curnor en el primer o últi.mo campo de la m6.scara do datos 
actual, al igual que las opciones anteriores para ejecutarla 
se debo teclear I o F seguido de un espacio y posteriormente 
<RETURN>, la informac16n que con tenia el campo en que so 
teclea I o P ae prosentar6.n sin cambios después do que se 
ofcctue le función. 
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~PARA CJ.PTIJV. DE DATOS 1 
(l(;l) 

111.SC.W. PARA CJ.PTUU DE DATOS 2 
CIC2J 

Figura l. 4. 3 

Estructura de HAscaras para Captura de Datos en 
un proceso con gran número de Campos. 
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La opción D·dcf se emplea para tomt.11r el valor que ese campo 
tenga por definido por omisión (se puede saber que valor es 
empleando la opción V"'val). 

Emplear ·z·blk os una opción radical pues deja TODOS los 
campos de la m6scarn en espacios, este com .. rndo afecta iJ todo 
lo capturado hnsta antes de que es ejecutado. 

La función H•hlp (del inglés Help) o ayuda pre~enta una 
breve explicación dol campo para el que fue empleado, esta 
es una de las facilidades que bt"inda el slst~ma para peder" 
corregir errores. 

Un ejemplo de la apllcactón de cstn opción se mue:>:tra en la 
fig 1. 4. 4. en la cual se da la pantalla que aparece al 
ejecutar la opcion H para el campo CELDA ASOCIAD/\ A LA OT. 

Toda:J las pantallas que son resultado do invocor la opción H 
tienen a su vez una linea de opctoncs que se ilustra a 
continuci6n y de las que se da una explicación: 

A"'anterior, S<>slguiente, I= inicial, f=f in: 

Imagine que la 1nformac16n correspondiente a el campo en el 
que se empleó la opción se encuentra almacenado en un gran 
pergamino y que a este pergamino sólo se puede ver mediante 
una ventana ¡quo en realidad es el monitor) de 20 lineas, 
para poder desplazar la ventana a lo largo de todo el 
pergamino contamos con la opción S que nos sirve p~ra 
consultar la información que se encuentra una ventana 
adelante de la que actualmente esto.mas viendo, de forma 
similar A so emplea para retroceder de venti;rna en ventana 
hd!ilo el inicio del pergamino, ~unque t~mbi6n se cuenta con 
la opción ! la CUlll independientemente del lugar que c5temos 
consultando, regresará al inicio, la opción F da par 
terminada la consulta a la !nformac16n y regrosd a la 
máscara de captura. 

Pare poder efectuar cualquiera de estas opciones (A,S,I,F) 
sólo se deber6 presionar la tecla correspondLente y NO es 
NECESARIO tecleaC" dlETURN>. 
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Regresando o las opciones V•vo!!il se usa para desplegar 
información del campo de!Jdo el cual se invoca. la 
info:i:meci6n que se despliega para el campo CLAVE DEL 
CONSTRUCTOR: so ilustra en la figura 1.4. 5 el tipo de 
información mostrada es el que se sigue para todos los 
campos, la linea de opciones que aparece es la misma qun la 
explicada en le opción H•hlp. 

Por último TAB•EX!T se emplea para solir de la máscara de 
captura y rcgre:r.ar nl menó. TAD se refiero a: que se debe 
presionar la tecla rotulada con "TAD" al presionar <TAB> 
aparece lb l1nea ::;iguicnto: 

SE CONFIRMA LA ACTUALI2ACIOH DE DATOS (S/N/QUIT): 

Cuando se responde a este mensaje con S los datos antes 
capturados son reg1strado:J. el proceso f1nol1za y se regresa 
al mon(l, en el caso de respoder con N el cursor se ubica en 
el primer campo de la pantalla y s~ puede reanudar el 
proceso de captura sin que la inform.1ci6n anter iormentc 
capturada sufra ningún cambio, tecleando Q (O'JIT) todos los 
datos capturados :Jan abandonados, el proceso terminado y se 
regresa al menú. 

Con el ejemplo anterior se presentó una de las formas mas 
frecuentes de manejar la captura de datos necesaria para los 
procesos dentro del sistema. 

A continuación se darA un segundo ejemplo, éste se refiere a 
la forma de dar mantenimiento a la información contenida en 
tablas. 

Suponga que de alguna fo.rma, que se explicará posteriormente 
se llega a la pantalla (máscara) mostrada en la figura 
1. 4. 6, aunque esta pantalla s61 o aparece al usuar lo de 
adquisición, se opera de la misma forma que todas las 
pantallas de formato similar que aparecen a lo largo del 
sistema pai:o todos los usuario.:;, p::= lo que dP.ber~ saberla 
manej oc cor rectamente. 
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Ol:O'JJl!S'TU1: 

cv :tff _L'lic : O'S :~ 
: H5'1.l1!V ; O'..lffil:CK : ILOlC:et:: 

1 01:~ : lt.::Cff_Lll{ : ~:a'f_L!t{ 

CI dlto a.n • Kta IQ..ll *llltltltlll s:G 11 óa lt cel~ 
OI Pl'\Jfbtl Q,.111 .. '4 1 ut.\llm 

1-ColóalitPí\.l!bll 
2- Celo. m ~ruu 2 

0..IQ.Jler otro n.-ro oc IMJIOJ. 

~ter1or,S...l11Jlinf.1,1.1nlclal,f•fln: 

Figura l. 4. 4 

Información mostrada al Ejecutar la Opción H•hlp 
en el Campo CELDA ASOCIADA A LA OT. 
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En la pantalla mostn1da en le f1g 1.4.6 aparecen en primer 
plano las y<J familiares linü~~ de estado, seguidl!ls de una 
linea que 1dent1fica el tipo de 1nformac!6n a la que se le 
dar6 mante~)imlcnto y la phgJna. en que nos encontrar.los (estas 
páginas son horizont.ales y su maneja se explico 
posteriormente). a cont!nuac16n aparece uno ] 1neo de titulo.s 
quo dan nombre a cttda uno de los datos de lo~ ccnglones de. 
la tcbla, los 11nea~ siguicntos se cnumer:on sacuonciolmente 
dando el número de t"e.gistro dentro de la tablo .o coda 
renglón, postedormento se dcspllt~ga la lineo de oparocianes 
y para termino.r :38 ~r.cut:Jnt!-.~ la yei t"lmbión famllil'lr linea de 
mensajes dol :Jistcm~. 

A continuacj 6n se do.ser 1bon cado una do las oponte iones y 
campos de ln linea do opc:iracioncs: 

Primariamente ~e trataeó el uso do 
RENG{llf, I, '!:', +, -1 : como ya sa dijo lo$ 

renglones do lo tabla se despli'Cgan de unn forma numor~da 
para definir !:Obr-e que renglón queremo::; efectuar alguna 
operac:t6n, so tienen 5 formas. lo. prlmorb tft es 
proporcionar directomonto el número do ronglón, por ejemplo 
si so quiere afectar ol renglón número f¡ tendre.'T\OS que 
tocloar S f:lfi el campo de REHG y pozl12r iorm~nte <:éRETURN:. 
como so muestra a continuación: 

RENG( tlt, I, F, -t, - ) : <RETURlt:> 

La aegund~ formo. { I) se emplea cuando se quiere afectar el 
primer renglón y se tend r a: 

ReNG(tll, I, F. -t, -) : dlETURN> 

La torcorn forma emplea p.n=:. ~f('ctar el último c-en9l61'l de 
ln tabla, do forma similar al segundo caso sólo quo ~qu1 se 
teclea F en lugar do r. 

Las dos ultimas opciones par.e localizar un registro se 
refieren a un dcspla;:amineto de renglones hacia odelante 
•+• o hacia atrlts .. _., los dasplazM'l!entos se raallzein con 
respecto nl número que so muc:Jtra en primer lugar on la 
pantalltt (en la fig. l,4.6 es el renglón uno)~ por ejemplo 
si se desoo. afectnr el renglón 4. de a.cuerdo a la figura 
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1.4.6 se tondria: 

RENG( flt, I, F, +, -) ; +3 <RETURN> 

Le opción se emplea de forma similar pero par.., 
desplazamiento en orden descendente es decir si el número 
del primer renglón exhibido en la pantalla es 4 y queremos 
afectar el renglón 1 tendremos: 

REUG( ltt, I, F, +, - ) : - 3 <RETURth 

Un caso especial para el campo RENG es CU.!!ndo el espacio 
para el número de renglón .se deja en blanco y se presiona 
<RETURN>, para este caso el cursor se ubica en el campo 
corl:"espondlente a la operac16n o efectuar (OPER). como se 
puede ver a continuación: ( ilustra. la posición del 
cursor) 

OPER(D,C,M,A,Il,H,F,Q): 
<RETURN> 

C REHG( lft, 

de:;puós de presionar <RETURN>: 

OPER(D.C,M,A,B,H,F,Q): _C RENG(ill. 

1, F, +, -) : 

I, F, +, - ) : 

El cursor se encuentra en el campo de operación y por lo 
tanto podremos cambiar la opción a realizar y después 
teclear <RETUR?h (para que el cursor pase al campo de RENG) 
Y seleccionar el número de renglón para afectar. 

Con lo nnterior se puede localizar cualquier renglón en la 
tabla y afectarlo, pero la información qiJc contienen las 
tebla:: t!cn~n r:it:-.., cnr~rtPrt~tlca que se describen 
con t inu ac 1 ór:. 

Un renglón o registro de la tabla puede t.ener mas 
informac 16n de la que es posible ver en la pantalla como se 
muestra, en la figura 1.4..8 en ln cual ol monitor es 
representado por el rectAngulo con lineas anchas. 
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Según lo 1 lustrndo no existe ningún problema para consultar 
los datos de la ptigina uno, puesto que caen dentro del área 
del monitor y puesto que se puede di:lr el número de renglón. 
tampoco ex t tC! problema pan:1 consul t.Jr ln información de 
cualquier dato que caiga dentro de la página uno, para poder 
modificar la información de las paginas posteriores a Pl y 
para poder regresar a la Pl se implementaron el campo 
COL{~, -J: empleando el ~ig.1.0 + pura avanzar una pAgina 
hacia lo derecha de la que actualmente se emplea ( rocuorde 
que en la e::;quino superior derecha se da el nómeco de página 
en el que se encuentra ubicado actualmente), por ejemplo si 
se encuentra 1m la PAGINA: l/2 y so desea avanzar a la 
PAGINA: 2/2 se teclea "•.. y ;,e pre:.iona. <RETURJh el 
rc.:;i...:ltddo se ilustra figura 1.4..7, para regresar a la 
PAGIUA: 1/2 se dC!be teclear "-" y presionar <RETURlh. 

Ha:;:;to el momento Sf! sabe como accesa.r cualquier regi!ltro y 
la 1nformacJ6n de calquier página, es el momento de 
describir cada unr.i de las oporaciónt:!s que ::;o puedan realizar 
sobre la informacJón. 

La secuE:nc!a para E::ectuar una funciónº" la siguiente; 

1. Elegir la. función (D,C,H,A,B,H,F',Q una a la vez) y 
pre!>ionar <RETURfl>, el cursor se poJ!Ci()narlí sobt·e el campo 
de REHC. 

2. Dar por cualquiera de los 5 métodoo. el renglón a afectar 
por la función s~lcccionada en l. y presionar <RETURN>, el 
cursor se ubica en ol campo COL. Una alternativa para 
cuando se dese<l. regresar al campo do operación es dejar el 
campo RENG on e::.pac!o::> y tcclar <RETURN> con lo que el 
cursor regre::;d al c<Jmpo deseado. 

3. Seleccionar el avance "-+" retroceso di:o p.4a1n<i. 
des-cado o ~1,..,pl{'~cn.tc <lcj•H el c!1pac10 en blanco para 
pcnnanecnr en la mi::;ni.1 pág!nil, presionar <RETURH>, se 
ral iza la funcion {ver 1 a p"1rto ~•igu!ente para la 
c..;plicac16n de lo::; pasos a seguir por cada función). después 
de concluir la función el cursor se ubica en el campo RENG. 
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OT: O:X'1¡'SID1; 
01:C'ff_t.:1!l :crs.~ 

: 1~T:LIW : OJ\TR:I)( : ~OIC:!A 
: Ol:ctAD : IGU:ff_LHC ! Pl:llf_ll'-f 

m.cx.; : a.~1t en cnITT1U.:Tm 
TJro; A llJDn O:: ()(TmJS: 07 KM.ID [( CIC: o 
vM..oo oc ocna_t, 
\'i.l.001.lll!llLI: 
V,1,LCR w.t1.0; 
ueu oc V,1LtWC1(JI: 1.1a: rotmtc.ua 
!ll.Ul<.4. lte100C LA CU.VE: 00 

TN!U MHCIOO OC '01UOJ.clCJI OC : 00 fWl.liTOS 
•'t',l,L(JI • OC~IPCICfi 

ll[-5'(2 llGTlluro oc llMSTl~lCMS UfClí\lrJS (l!f) PJJJ11!PJ..,ICP.. 
C1(--Llt" O'.Ml~I~ fCOCPJl OC [l[CTn1CIOAO {C1[) l~TO 

1.-anterlor. S.¡llfJlmle. l•lnlcla1, f·fln: 

Figura l. 4. 5 

Información Mostrada a Ejecutar la Opción V•val 
para el campo CLAVE DEL CONSTRUCTOR. 
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OT: OO'Jl~DI ; : JIC>T.UIV : CIWm·CJ: : llDIC.r;a' 

rw r:fT ttlf : '..Y'S.t;t;.la! : 01 a::;m : ricun wc : RX;CTf me 
••• - cino OM'H.Joo PW R(Ql'TWS CPTl(l)S ••• PAGll"J.'7 112 

:01..m:S1..or: KJWJ:;JOJ: r : OC:;tJllf'CICH : 
1 : 5 l OC [CJn / í!l : OCUCOI {CJJtro JRAlf : 
']: 5 l 2.l-Al.lfUi : 16 7 ! Al.lllKTAi.H)~ f'05HIV : 

J: l 5 \ LU-1'.ATffiY : .e O l Rl.ro...o, R2'-.IJil>RlllO; 
-4: l : 5: SU-tJ.IJfG: 16 11 : C.l.L.l!RICICJHfJi.1,TIVA ! 
5 : J : s : sn-r!ntt1 : 1e 2 : srw::r1~ ce ES(.l,.U, : 
6 : .e : n : OC-(a<fll : J6 o : ucnaR rtl.HPO TPJM : 
T : : 1J : SU)~. !Ni : 16 1 : >i.11.(l<TJCI~ fUSlllV : 
8/ :21:trrBAmr: .e o: o :R1-ro.n,R1'ol.llAAlllO: 
9: : n: srt-CAl..l<G: 1a 11 :CJ.i..leRJCl()t--~r •• mv': 

!O; : 7.J: Sfl-(!OUI: I!: 2 : ~l[a:t(tjf.( [st.IJ.A : 
11; 1: DC-{CR!.W : '1C : OCUOOI. [QJIP'J TR..l.H: 
12 : 1 : sn -ALIPOS : 1a : At. lllKTJ.Cr~ ro;mv : 
1J ! 1 : LH-B.1.llJIY: -4 : O : Rl..OOJJ, Rz..NCAAIUO: 
H : • 1 : sr(t..t.U{C : 18 11 : c.tL reruttetHf14ATIVA : 

(J>{.11(0, e, w, A, o. H, r. O):C RDG(tt•. t, r. +, -) :OJJ Ol..(t, -} : • 

{ 

Figura l.< .6 

Pantalla Tlpica para dar Hanten1miento a la Información 
Contenida en Tablas dentro del Sistema. 
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4. Soloccionar el nuevo renglón a afectar o dejar en 
espacios el campo (pora quo ol cursor regrese al campo de 
OPER y se seleccione otra func16n) y presionar <RETURU>. 

s. Repetir lo anterior cuonta2 veces sea necosario. 

Las funciones son: 

D, se emplea para sustituir por COMPLETO la tabla que se 
esta modificando por la correspondiente a la OT estándar 
["elaclonnda, por supue~t.o usta opción sólo e:; funcional 
cuando se tiene referencia a una OT estándar. 

Esta es la única operación que afecta a toda la tabla y 
hasta que usted este familiarizada con ella es conveniente 
que se opoye en el Usuario de Gestión. 

C, se emplea para consultar el registro que so desee, su 
efecto es poner el renglón seleccionada en la pr !mera linea 
par.a despliegc de renglones de la pantalla. 

H, se usa para modificar la información q\.W contiene el 
renglón seleccionado. para ofcctua.r cst~ función (p1'SO 3 en 
la secuencia definida renglones arriba) .1:1parece una serie de 
campos con la información que contiene el renglón y otra 
linea de funciones que substituyo 8 le linea de operaciones, 
estas dos lineas se muestra a continuación: (suponiendo que 
el renglón seleccionado es el uno) 

ENC_EQREM 26 ENCEf'lD... etc. 

B"'ant ,S .. sig, I 0 ini, Fa fin, D=dof, Z•blk, Hchlp, v .. val, TAD.,-EXI 

Como se puede ver se trata de una minimAscara para captura 
de datos como la que so explicó al principio de este tema, 
todas las funciones que se explicaron entonces son valederas 
en este punto excepto D y S que aqu 1 no ti en o ninguna 
func16n. Para cualquier duda de cómo manejar esta pequen.a 
m6scara haga referencia a la explicac16n dada en ALTA DE UNA 
NUEVA OT dentro de este mismo punto del indice. La única 
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IMr. en llDQ.(lj 1 
P"3in1T 1Mf.OC1.P.!JO..CJl2 
(PIJ 

IW. 00. IUJll.CNn 

Figura 1.4.7 

•.• P4glnan 
CJ'n) 

Paginación Empleada en las Pantallas para Dar Mantenimiento 
a la Información contenida en Tablas Dentro del Sistema. 
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diferencia es que en aquel ejemplo los campos se mostroron 
de una formo vet·ticol y e.qui se pre::;cntan en forma 
horizontal, recuerde que al tcclar cualquier camblo en la 
información que contiene un campo. al finalizar el cambio se 
debe presian~t:" <RE'l'URN> y P"'ra dar por terminada la 
modi!lcnción tecle~:: <TAD> y rc~pond:-o:- lo qu~ se adecuri " 
sus n~cesidadcs. 

A. e::ita opcrnci6n se cmple5; \)ltrn ln~crtar un renglón } :.'! 
table pan• lo cuul !:ie d..'l el nú:net"o n inscr.ta?:', ::;upongu {f.Je 
J.o.:;~u !.n!1"::-t.'.H" '..in:~ : iflu=:i. c:1.tre ol r•:-:191.::·,n J ~' 5 V:1t.oncr.<.'J 
usted deba aoloccionot· ltt operación A y el renglón 4, para 
rolüizar lo función upa.recen loa misme.s do'.l lineo:¡ que en la 
oparsc16n H, ounque para este co90 como se trata del renglón 
4. el qua so EMPLEA como REPERENCI,\ paro ol alta, lo::i datos 
son diferc.ntes ol eje.-nplo anterior. 

SEL_CALllEG 16 11 CALIBR ••• cte. 

B•ant ,S•n1g, I•ini, F•f in, D•def, Z•blk ,J-1 ... hlp, V•val ,TA.B•EXl 

En la moyoria do los ca9os lo!I Jatos ll dnr: do l\lta son 
totalmente diferentes a los quG el sistema tom6 como 
referencia, por lo que éste e:.; un buen ca!.lo para emplear la 
opción Z•blk.. Al terminar de capturar la infoanación 
necesaria se presiona como ya se sabe <TAB> y se da lo 
respuesta adecuada (S,H,Q), inmediatamente apereccr.!i en la 
pantalla el nuevo renglón insertado en el renglón 4 y en 
renglón quo llevaba esto nómero ahora tendr6 el S. 

H, deapliega un texto con unn explicación del campo donde se 
encontraba el cursor antes de invocar la función (ver opción 
H en ALTA L>E UNA tWI::l/A OT). 

F, sirvo para dar por terminado~ los cambios a la tabla y 
salvarlos regresando a la máscara o menú anterior. 

O~ aborta los cambios que se efectuaron en la tabla~ es 
decir no los salva y regre::in al menú o m6scara anterior. 
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con los dos ejemplos anteriores ya so pueden efectuar la 
captura de datos para todos los procesos del si!itcma. 
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A lo largo do este cap1 tu lo se describe la forma de entrar 
al Sistema pl.'lrZ'l Desarrollo Automatizado de Pruebas, también 
se listan los menús que aparecen al usuario de gestión y la 
forma de recorrerlos para posteriormente dar una desct·ipc16n 
operativa de todos los proceso que puede emplear el usuar.!o, 
mostrando las mti.scaras p<lra captura de datos que 
corresponden y la forma de operarlos bllsandosc en lo 
descrito en el punto l.4. Por lo anterior, es NECESARIO que 
antes de emplear este c<1pl tu lo Sú lc<J. por lo menos el pun lo 
1.4, para evitar dudas y problemas en la forma de operar. 
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2. l ENTRADA AL SISTEMA. 

(,(ói::',: A ~[ 

l-'EO.:i.Ai::;l.! O 

Los equipos de cómputo en genoral osttln prov1!:ito!:3 de ciertos 
proced1m1onto!:: de seguridad que garantizan la conftabf] ldad 
e 1ntegr1deid de l:'l totalidCld d,~ la 1nformac!6n que 
almaccna!I; por otro lado también se garontiza 
cofidencialidad habilitando el acceso a ciertas apl!caciónos 
(sistemas} nólo a un determJnado grupo de usuarios. Para 
administrar estos do!i t!pon de :.egur!dndcs existo un usuario 
que en el caso de este sistema es el usuario de gestión, til 
define el nombt"o de usuario (username) y l~ contrasol'ia 
(password) tanto para entrar al computador como para entrar 
al sistema en ::;1 (alguna::; veces por fac!J 1cJad ::;on los mi::>mos 
nombro::; y contrase.'ld3, poco de cualquier forma tendrán que 
~er capturados dos veces). 

Para poder entrar al s!sterrw f!~; NECESARIO qui! el usuario de 
gestión le haya asignado a usted una clave para 
pr1mar1amento entrar al computador y otra .{aunquo puede acr 
la misma) para accesnr el Sistema para Desarrollo 
Automatizado de Prueba.s. en el ca~o de que usted no cuente 
con las claves, será inútil cualquier intento para emplear 
los servicio::; del computador y del sist~ma. 

Ya que se cuenta con las claves y mediante el man! tor que se 
le asigne para su sesión de trabt'ljo podrc!í entrar al 
computador. 

Dt!ntro del monitor se ob:::;ürva lü stguicntc linea: 

Usernamo : 

En la cual se deborá captuC"ar el nombre de usuario an-ignado 
para la entrada al computador. pre!l!onando las teclas 
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Entrada al Sistema. 

correspondientes, al termtnar presione 
irunedtatamcnte apar-ece la siguiente linea: 

C.f.qU1".;A. DE 
L,i.8Jf1A rcq•o 

<RETURll>, 

En esta linea debe teclear la contrasena que le fue asignada 
para la entr"'da al computador y oprimir <HETURlh, obset've 
que al teclcn.r l<I contrasena los carácteres capturados no 
aparecen en el monitor, esto sucede para conservar en 
secrolo la conlra:::ena de acceso. 

De cometec algún error al capturar los datos anteriores 
aparece la 11nea: 

User author lzat1on failure 

Paca tener una nueva oportun 1dnd de teclear la clave se debe 
presionar <RETURth con lo que aparece nuevamente la linea 
para alimentar el usuario y posteriormente la contrasefla, 
esta vez tenga mucho cuidado al hacer la capturd, en caso de 
que persista el letrero de error consulte con el personal 
que instalo el sJstema, pues posiblemente algún dato sea 
diferente al que usted tiene. 

Cuando no se comete ningún error, aparecen una zcr1o de 
mensajes e 1nmedi atamente después, 1 ~ r~n:JlL:. ::;o pone 
bl;,nr.0 y :e- .::!c::;pllé:!CJd lo l1nea: 

DAHF. Nm.!ílRE DC USUARIO: 

En esta área debe teclar el nombre de u su ario (hasta 10 
posiciones alfanuméricas) que tenga a:::;ignado para entrar al 
Sistema para Desarrollo Automatizado de Pruebas, en la 
captura de .información puede emplear las fa;cilidades que 
proveén las teclas que se definieron en el punto 1. 4. 
{excepto <FLECHA ARRIBA> y <FLECHA ,\DhJO> J, al terminar de 
capturar su nombre de usuario teclee <RETURN>, al hacerlo 
el sistema validll el dato camparandolo con la li:;ta (tabla) 
de usuarios autorizados, de encontrar que su clave no se 
encuentra registrada enviar! la siguiente linea de error: 

2-3 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACIOU DEL S!STEHA. 
Entrada al Sistema. 

4J Uombre de U!.:uario nó válido Tech~e 'RF.T> 

.JU<Eht!.\ t;: 
lA8Ct!A.•,::.:: O 

Como s~ 1nd1ca St.' debe tcclcdr <RETUHN:. par., que se tenga 
otra oportuntda.d de tc-.:1ar nuevamente c-1 no:nbre del u~uario, 
el sistema .sólo permite tre::::; lntenlos, de no lograr cnpturar 
el nombr~ a lo~ tre::; !nt.l.!ntos el u:>utlr 10 snrA de~r.;orrnclado 
del sistema, tent1=>ndo q11c~ repetir el proceso desde la 
entrada al cc;.-.r,utddor. 

Oc ser el nombre de u3uario correcto se pr.•:.l!:lentn lo linea: 

D~me clave de usuario: 

Aqu1 se debe t~clcar l"' contrasella (hasta czn·áct:ec:es 
alfanuméricos) que tiene n~ignada para a.::ccsBr. el :sistema 
(lo que se tecleA no aparece reflcjddo en el monitor) y 
presionar <RETURN>, nuevamente ::;e vál lda que la contrnsefia 
sea corr-ecta para el nombre de U5Ullrjo, si existe alguna 
equivocaclOn se anuncia con : 

5: C3 ave del uzuario no vál1d.a Teclee <RET> 

Nu~var:'lentc t.:11 teclear <FlETUR!b :Je tiene otrn oportunidad 
para capturar la contrasena. El sis-temd da tres 
opor tunldades. 

Ve ser correcta ln conlrasena el s1sterr,a no!i interroga con: 

DAME TlPO DE USUARJO: 

Como ~·a ,.rnt.es ::;e mcnc1on6 existnn tras u~uarJos de!ini<los 
para el 5i~tema: t\dquis1c16n, C0:--,t..[ol, Gc~ti6n. 

t:n el campo de und pos1c16n pard el Upa Ce l~~uai:·io debe 
capturar la primera letra del tipo de usuario al que usted 
corresponda, en e5te c,no e~pccif1co G y po5terlormente 
(RETURN>, si por algunil clrcunstancia no :;e teclea <G> el 
sistema enviará el mensaje: 
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J / Tipo de usucrio lnvAlido Tecleo <RET> 

o 

G(«!.:•.i: A 0( 
LA8CRA TORIO 

¡ B/ Tipo de u~uar!o no permitido par?\ este U!iUat"io Teclee 
<RET> 

Después de tech~ar <RETURN>, podrá recapturar el tipo de 
usuario as13gúresc de presion-Jr- G, cm c.J.so de aparezca 
nuevdmente algún error notifique al perzonal que instalo el 
sistema. 

Los datos anteriores ~on ncccsacio!i par" poder entrar al 
sistema, ya capturados se concluye el procedimiento de 
entrada y a continuación aparece el Henú Principal para el 
usuario de gestión, desde el cual y apoyado en otra serie de 
menus podr~ ejecutar las opciones que requiera. 
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OPERACION DEL SISTEMA. 

2. 2 HENUS y COHAtmos. 

Gt:R00,:1A :E 
LAeoi:u .. TCRIQ 

Yo dentro del Sistema para Desarrollo Automatizado de 
Pruebas aparecf!n una serio do menús que se ilustran en lns 
figuras 2. 2 .1 a 2. 2. 9, en los cuales aparecen todos los 
proce::rns que puedo roa.llzor el usuario de gestión. 

La forma en que se manejan estos menús es muy simple y los 
mismo:::: menús proveen de l!'I información necesaria en formo de 
opción o tecleando en lo linea para opciones l., letra H y 
presionando <RETURN>, con lo que aparece un texto de ayuda 
para el menú en que fue empleado. 

En real 1 dad C\1ando se el !je una opción del menú y se oprime 
<RETURH>, h~y posibilidad de que apacesca otro menú en el 
cual se da una opción (ver flgut'a 2.2.4) para regresar al 
menú desde el que se invocó y otra para regresar al menú 
pricipal optbtlvamenle, las dos opciones se ilustran a 
continuación: 

A HENU ANTERIOR 

REGRESO AL MENU PRINCIPAL 

Empleando las don opcior:es antnriores por otro lado 
seleccionando algún numero se puedP'~ recorrer en su 
totalidad los menús del sistema de ar:;...l!P'.~v a la forma en que 
astan estructurados, la estructura de menús del sistema se 
muestra en la figura 2.2.10. 

Es recomendnble segu 1 r 
menús O"l:r;, P-l(>r:11tl'l!'" 

encuent?-ar. org~nl zados 

la sucuencia que lleva los 

!~'\rn~r~~~:~~~ l ,~ r{~~ 1 c~n d~ 0~j ~~~~~6~~ 
aunque recuerde que usted ttenc la última palabra y rm el 
caso de que quisiera realizar algún proceso en una secuencia 
inválida el sistema. se encargara de set't.alarlo. 
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::;:;::;.~-.c.t. ~:.: 

L;.eo:;_:.~:;- e 

Como ya se dijo anteriore~ente existe una forma alterna para 
ejecutar un proceso, capturando el nombre que tiene llsignado 
el comando que lo ejecuta y presionando ,;fiE.T!Jl<ti> en la 
l1nea de opciones para ClJALQUTEíl. rtl<::!llÚ. la validación sobre 
la secuencia de ejecución de procesos también se realiza. 

Gracias a las validacioncz que efectúa el sistema, las dos 
formas de ejecutar un proceso tiene el mismo grado de 
seguridad, pero es tina buena reco;ncndac16n familiarizarse 
primero con la operación mediante menús. para ~espués 
emplear los co,T1andos que requieran. éihocd si desde 
cuaquier menú. 

En la Tabla 2.2.1 se da una relación de los ccmandos que se 
pueden ejecutar desde cada menú. 

Para este momento ya se sabe como entrar al sistema y además 
como ejecutar los procesos que tiene asignado como usuario 
de gestión. En el siguiente punto se describirá la 
información necesaria para cada pcoce5o y la forma en que se 
debe alimentar. 
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ar, I : JNST:LIB/ : romux : liEDIC:!lC 
EW:Cff _LHf : CPS: ·¡ · iOJ,'/ '':W<,a'F_lllf' iRX,a'F_Ulf' 

IEIU PRltCIPll 

9 w.t.HTENJWIEHTO OC T.l&A> OCL SISTOIA 

RCWSO ~ ll)U PRl!CIP~ 

F flH [[ U SBICJ< (lflnlT) 

E'ig. 2.2.1 

:;:::;;::~c:A. Jt: 
;..:.eci;;::. 7o~·o 

Menú Principal (HENUOOOO), para el Usuario de Gestión. 
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OT; OC01/SlD1 l : INST:L\B/ l !JlITR:!J( : \EDIC:F)( 
Oil;Cff _L.llf. : CPS:ct/lll : Ol:ct/Ol : W:!1f_LltE ; RX:Cff_lUf. 

SOPORTE TECNICO 

W.OODl.llillENTO C€ J.l8LAS DEL SISIDCA 
w.tclEHIMlEMTO tE TJ.Bt..IS 0E Ll llGT..tlACIDN 
W..'imUW!EtHO OC OT'S CE LGJAAIO 
M.1.Hl(Hll,jlEITTO oc or·s ESTAHllrA 

5 WJ<tr:H!MIENTO r:t LA BOO ESTATICA. 
>J).llH1STRACJC»t (( ~IFERICOS 
""'1U<IWIEIITTl GEJ€Rl.L 1:( TlllUS 
AEIA1ESO AL \(ll.I ffiUCIPAL 
flM I:( U S(Sll)I (l.CIDIT) 

mllE U. CPCllJI OCSUDA: 

Fig. 2.2.2 

c::-.s•.c:. e:: 
~.!.9J~.:. ""0~1': 

Menú Soporte Técnico (MENU9000), para el Usuario de Gestión. 
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~·-
'=&.~~ - \~...,... 

ar: Oll1ron1 : t l~LLIB/ : CtHT"R !'.X ; ).{:JlC:CK 
EW:Cff _ll~ : C?S:tZ'tll : 01 :1:;:.10J : ~:Off _Lit.E : f\X:Cff _t .. lt-.~ 

UAtnf.NIMIENTO TABLAS oe: LA INSTALACION 

UElt:KTOS 00. CIROJITO 
CUIJlES OCl a'S 
DIGIT,1.1..IZJa:RES 
ltl.Tlf'l.Dll\ES 
R!W'TmES (l'Tl(lJS 

6 Ct'H"HJJl...Ct~ tt: LOS CRATES 
)itJU .AHTERICR 
R!íllESl'.l .U. l,(t{J pq¡~IPAL. 

flK OC U Sl:S\111 (lOOlJTl 

F1g. 2.2.J 

Henú de Mantenimiento de Tablas de la Instalación 
(HENU9200), para el usuario de Gestión. 
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Menós y comandos. 

OT: Olll/STilt : : INST:llS/ l c:owm.:CK : lof.DIC:CK 
EM:CfF_lltE : CPS:~ : 01:~ , : WX:CfF_LI~ l RX:CfF_L!Nf. 

DIGITALIZADORES 

aJWOl) 6810 

2 CIMIJ«IS ES'TAT10JS 6310 

3 O'.J4IJO'.lS OltWUOJS 6810 

~ SU<SIBlll!l>lXS 6810 

5 FRW..UCUS 6810 

R Pírl\f:SO ll. lUtJ PRl>CIPll. 

f flM [f U. S(S1Clt (UXJl.IT) 

m:u:t L.\ Cl'Cl()I OCS<Jjll,, 

Fig. 2.2.4 

Menó de Digitalizadores (HENU9230), para el 
Usuario de Gestión. 
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OT: CDJT/Sml \ 
6i':CJ"F_U.lf. 1 VIS:~ 

: l'6T:L1at : cnmux : t.EDJC:OI: 
; Ol:a:JC:I ; lll:CFF_UIE ; RX:Cff_lltt: 

UULT IPLEXORES 

2 ca.wms OC LOS Wl.TIPlD'OU:S J: l 

4 1,f)lJ ~HJ~ 

f flH OC U. SES!~ (LOllJT) 

Fig. 2.2.S 

Menú de Multiplexores (MENU9240), 
para el Usuario de Gestión. 
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OT:~l/S.IDll 
¡v,cff~I,_\~· I CFS'f!!ll 

:1KST:L1BI la:JiTR:~ t~IC;OI, 

1 Dt,CREJ ••. 1 "'''l'4J.!:e. 1 "''lfl',L\><: 

CADENAS DE LIEOICION 

1 ~tClCKS[(íJNIO.IS 

2 Ol4IJ01i DE LOS RfWITCflS 

r ftll oc u srn~ iL(IDJT) 

rea.u u C1'C1~ rl"SLJru: 

Fig. 2.2.6 

Menú Cadenas <lo Hcd!c!6n (MENU9250), 
para el U~u~rio do Gestión. 
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CONFIGURACION DE LOS CRATES 

1 O!G!TM..ILID:riSPrn.CRArt 

2 "1.TIPl.DIH:S~O'.At! 

l PíttPTIKS Pal (JIA 11 

" lllff:roM..ll(J(JflWCIPAL 

f FUI CE U Rlll:W (UMIT) 

Tia.a U CF'CICIK ~: 

Pig. 2.2.7 

Ken<J. conf1gurnci6n de crates (ME.NU9260), 
para el usuar:'.'io de Gestión. 
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Henús y ccmandos . 

01:~ln1m11 
Ol:~f...l.1.tE' : !YS:ecip:i 

: IKIT:LfB/ : COírn.:('I{ : w¿n1r.:?{ 
: 01 :~ . I M:qJ'f_LlfE 1 RX:Cff_lf~ 

J.IA.HTEUllAIHITO DE OT'S OE USUARIO 

2~[:(('tli(¡.{$[f~ 

3 Rfmru:tta=mucctlW!4.0 

-4 r.f:g>,1.1.ro OC Cf(:(!f:S OC TiVB.1.,JJ 

1. 11.tt..1mrrn1rn 

R Rt:tFISOAl..li(HJPP.l!C\P,t,t 

r r 111 oc LA SfSl!Jt (LmvJ) 

Fig. 2.2.8 

Henú. de Mantenimiento de 01" S de Us1Jar ta 
(HENU9300), parZli el usuario de Gestión. 
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01,lJXl!tlílttll 

OHffJI~ ICl'S'°""' 
: \)tlf :~/~ l CDffiUI( t KD!C:~ 

l DI:~ : i«:{ff_~ff.E : RX:{ff_lff.E 

l(AITTENl),llfNTO OE or·s ESTAHOAR 

F flMtftJ.:<Slt'H(l~f) 

Fig. 2.2.9 

Henú de Manten1m1ento de OT'S da E.stAndnr 
(HENU9400), para ol Usuario de Gestión. 
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F1g. 2. 2.10 

Estructura de Menós pare el usuario de Gestión en 
el S tstema para Desarrollo Automatizado de Pruebas 
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M ~ 11 U COMAMOOS 

St"fU\Tl UOHCO Olllllil.ll) ACllSIST, &a:Sf.l,JICA, f'lRlflR, 
lrorlJll 

WJíllMlillOITO A n.sus [:( u ll.EK:lF;C, CJ.iW.[SO'S 
fllST>J •• A.füM CWd.G2lll) 

OIGITAl..llAOCRESl\lhUIZlll CQ.l,llj8\0,ESTAT15810,0llWE!SIO, 
SOt93810, rru:csa10 

W.Tlf'lO!lllS GEJU?Vlll C111.Ul!X:Z, Oll.UllO, a:ta'IWX 

CMtAA.'i ({ ~OiClGI lilllm'" .. iH 1llllC, CIMA.IU, AH>:U 

ONJWU.CICJi oc LOS mms Dl~IT. WJXPCIUT'E, Rll'O'J.Tr 
""""71lll 

W.TDtlLllfl<TO(l(OT'Sll FUIOlS, WADTS, RrSTCP.OTS, 
lSJAAlO flUll.mlJl 8l.CXll'OTS 

w.a.KTfMlwttMTo oc ors ALTASTD,11.U.1.STD,AC'llSTD, 
[Sl&>IUAl~Jd.R.n)) """"" --

Tabla 2.2.1 

comandos y Menús desde los que se Ejecutan. 
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2. 3 LOS" COM.AUDOS DEL SISTEMA. 

GE~(NCIA DE 
LABORA TORIO 

Ha llegado el momento de lister los comandos que puede 
emplear el usuario de gestión para ejecutar procesos dentro 
del s iste."T'e. 

En la descr 1pci6n de cada com.Jndo 
esquema: 

tomó el siguiente 

l. Se ident!f1cn ol coml'l.ndo dando su nombre y el proceso 
que ejecuto, a.si como una pequcnd explicación de 
objetivos. 

2. So ihl!ltra en su casa la mAscara para captura de datos 
relacionada con cadn proceso. 

3. Se describe brevernontc cadd campo dentro de la m.6.scara 
para captura de datos (recuerde que puede emplear varias 
opcioneg para obtener rna~ informecion sobre el campo que se 
captura). 

4. Su dan comentarios sobr-e la form.3 de realizar la captura 
de datos. 

Es NECESARIO estar familiar izado con los dos ejemplos que se 
dieron en el punto 1. 4, para hoccr mas ágil la captura de 
do.tos para cad.'I proceso y también para comprender facilmente 
las explicaciones que so den en el punto 4, para cada 
comando. 

Dentro de este manual solo so contemplan las tareas 
operativos del usuario de gestión. Para una descr1pi6n 
d~t.allaUa Je lo::; prog!'c:-"":":<; y estructuras que integran el 
sistema, consulte el mrmual técntco del sistema para t!l 
desarrollo automatizado de pruebas. 

2-19 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACIOH DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 

2.J.l ACTLSIST, Mantenimiento Da Tablas Del Sistema. 

GERENCIA DE 
LABORATORIO 

OBJETIVO: Actualizar la información que se encuentra 
registrada en tablas y que de:.icribe algunas caracteristicas 
del sistema. 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

... .icT\W..llllCIClt {( US T~ m. SISltMI. ..,. 

klt,s.s lg, 1· lnl,r ·f 1n,Ood9f ,Z..Olk,K-hlp,V-w.1, TJ&.01 
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cu•rn.:1" o:: 
cA!:l;::>lAiCí<.'.J 

NOMBRE COMPLETO DEL ARCHIVO: Campo alfanumérico 
de 10 posic1one5, empleado para definir la tabla n 
modificnr. 

COMENTARIOS DE LA OPERACIOU: 

RECUERDE que despué::; de caplurnr cualquier cui.!pO DEBE 
presionar c:RETURN>, tambión puede emplear 1,.•at·ias teclas 
pan'l facilitar la ;-.::>~i!'ic~ció:i. y c."l~itura de d,Jto:.; (<FLECHA 
ARRIBA>, <FLECHA ABAJO>, <BACKSPACE>, etc). Para tener 
una descripción d(italladei de ll'!ls c<Jracterist!cas de cada 
campo, emplee la opción \'..,val o H=hlp cm lo!i campos que lo 
desee, al finelizar. :;iu captura debe tucluar <Tl~Il> y dar la 
opción que corre5ponda (S,H,QJ. 

La mayor parte de la informaci6n qUf! t"!mpler! el sistema en 9U 
operac16n, se encuentre contenida en tablds, do esta manera 
la información se agrupa de a.cuerdv tipo y así es 
facilmentc rcferenc!ada. 

2-21 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEt. SISTEKA. 
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GEFffNC!A. 0€ 
lASOR.tTQRJO 

Ejemplo si se teclea USUARIOS, se presiona <TAB> y s, 
aparecerá la siguionte más.car~. 

Ol- 'f, ; .. : : UISr:Ll!V :ro"1JUJI lKD:lC!IX 
Ol:Cff LI~ : t1'$; '/·· : DI! / .. : M:l·Cfí LllE l RX:i;ff_lllE 

••• í&w!U:S !l.C fU:i:t¡¡ .11.USJA tl SISIT\44. ••• -
l ICWff: ! ULl.'ftS : ll~ 
1:un:w.:~ :• 
z :Ui'Oi: : CUf'Oi : i: 
3 ilf'OG ¡ {lJf'(}I : blriC 

~(O, C. 1', A, B. H, F, O):~ P!Ki(Hf, 1, r. +, -} :OJ~ at(+, -} : ; 

Mediante esta mltsc~ra, se puede modificar la información 
referente a los usuarios que puedtn cp~rar el sistema. 

Pllra un.?t ex.pl1cac16n detalla.da de como operar estl!i má.scara, 
examine el punto l. 4 de este manual. 
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2. 3. 2 1'.CTLSTD, Actual 1 zación De Or-denos 
Estli.ndar. 

CSRE .. CIA O~ 
¡_.\i)0RAT0Rl0 

De Trabajo 

OBJETIVO: Crear o modificar la serie de erchivos que 
contienen l., 1nfonnacl6n relacionada con une OT est~ndar. 

KASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

: 11GT:l..1tv : romtta : 1rED1C:IJ: 
lDl:~-t;¡ '. !WX:Cff_ll!IE. :R:t:~ .. ~I~ 

1Mnt,S-.1g, 1.1n1.r..f1n,o..ditt .Z~lk ,!Wllp, y • .., 1. T 1i&a1 
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(.(R[~.Cit.. 0( 

LA80RATC~l0 

CLAVE DE LA ORDEN DE TRABAJO: Campo alfanumérico 
de cuatro posiciones que define el número de OT 
que so toma como reforcnc1a para identificar le 
serie de archivos que scrAn modificados para 
carnbtnr alguna!l Uu ln car<1cte:risticas de la OT. 

TIPO DE ARCHIVO A MODIFICAR: Campo al f!:!:numér ice 
de cinco po!licionos que determina el grupo e 
archivo a madi ficar. 

COMENTARIOS DE LJ\ OPERACIOH: 

RECUERDE que después de captut:"ar cualquier campo DEBE 
presionar <RETURN>, también puede emplear: verlas teclas 
para facilitar la rnodificación y captuca de datos (<FLECHA 
ARRIDA), <FLECHA ABAJO>, <BACKSPACE>, etc). Para tener 
una descripción detallada de las caracteristicos de cada 
campo, emplee la opción V•val o Hchlp en los campos que lo 
desee, al fin.3l!zar su captura debo teclear <TAB> y dar la 
opción que corr.osponda (S,N,OJ. 
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GEREt~CIA DE 
LABORATO~IO 

Al tecleer una OT. un tipo prosionnr <TAD>, <S>, aparece 
l.a siguiente pantalla: 

DIFiCTCAY SOISICl:(GfSTJOO.STOOI] 
re1a:oo_.ocr 

En la cual se muestra la serie de archivos del TIPO 
capturado para la OT c::;tándar definida. se da un cj cmplo 
sencillo de un directorio de eirchivos del tipo CCIC, pero en 
genereil pueden aparecer mas, inclusive puede ser necesario 
emplear las opciones A• Anterior, S• Sig (para una 
explicación detallada de estas opciones vea el punto 1.4 de 
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C[R(t4[1A .::r 
LA8CR,\ 1fl'1 C 

este manual). Al localizar- el archivo o si se desea crear 
uno que no se incluyo en el directorio, oprima <F>, y a 
continuación aparece la linea: 

NOMA RE COHPLETO DEL ARCHIVO QUE DESEA MODIFICAR?: 

Teclee un nombré d.: orchivo de hasta ;._3 pc!:ilcionc::: (nume:ros 
y/o letras), t11mbión puede teclear <H> o simplemente 
dejarlo en blanco. 

Si despues de teclear <H> presiona <RETURlh, apareceril el 
directorio de archivos previamente definido, como se mostro 
anteriormente. 

Si deja el campo en blanco o teclea un nombre de archivo que 
no coincide con los listados en el direclorio, se muestra la 
linea siguiente: 

SE CRE:\ EL r .. nCHI\'O? S/U: 

A lo cual, de responder con N se regresa. a la primera 
pantalla. pero de responder con s. aparece otra máscera en 
la cual se pueden dac de alta los datos l'."equeridos, y que es 
muy similar a la pantalla que se mostracá posteriormente, 
con la úntce dife:-encia de que ésta no contendrá datos, 
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Gt.RS·~C:iA DE 
LA9GG.t..TORIO 

Si teclea un nombre de archivo que coincida con alguno de 
los listados en el directorio y presiona <RETURlb. aparece 
la siguiente m~scara: (suponga OT ost6nda~ STOl, Tipo de 
archivo ~Ic, archivo cerceo_. DEF). 

~'.(~i~fMll!~J?i1a.o P~D~~;;~,:~~ l ~;~:~~ l !Rl~;~~~ 
l l'.J'OUC I flflO{TO: rAS[ / CIQ.OS 1 í1UDJS: WJllstG \ PiTEROCIJ. \ 

1 I C : l_H_t_; J. ¡ 12 \ ~ !ZO. I 00 
2: A : l_Z2_2_\ S ! tJ.( 1 3 \ 13--4. 1 CD 

~(O, e, 111. A, B. H, r. Q):; ROG{t+t, 1, F, •• -) :Q!_! Cll.(+, -) : ~ 

en la cual se podr6: modificar la información necesaria para 
actualizar la OT. 
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COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

GERU•t•A. DE 
LABOR,e.<o~·o 

Como se puedo ob~orver 1 a pr imer,1 lino.'l de datos emplea 
para de( in ir la atonuación do l volt y lon parámetros que 
requieren los raceptorn3 ópticos para tt"abajar ti este nivel 
de l!;tenuac16n !lOn: 

F '"' 16, A "' O, w • 

Es muy importante estar familiarizado con el tipo de 
recept.otcs ópticos con que se cuenta en e) sis toma y con los 
valores de los par-6melros que se deben ompleat· para 
progr-amat:los. 

Las tablas de la instdl~c16n son \lna forPJa sencilla de 
reducir el trabajo al sJstem.:i y ~ lo:::i usurlos de adquisición 
Y de control, pues si aJguno d1.1 cllo5 deso.1ro configurar el 
receptor óptico con sensibilJdad uno, esta tabla tiene la 
tnfonnar:l'.on nec('S.".i:i~. 

p,1ra una lista de 111::; funciones dül receptor y los valores 
de los parámetro~, vea el mdnuiJl de u su ar !o de lo!> 
receptore-s ópticos. 

Para uno cxplicacJ 6n detnllada de como manejar esta máscara, 
con:ml te el punto l. ·i de este manual. 
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2.J.4 ALTASTD, Alta Do Ordonc:::; De Trabajo Estanár. 

GERE~<CIA D:: 
LA3QP,J.70Cf,Q 

OBJETIVO: Rcgi~trar uno OT est~ndar dentro del sistema. 
para que posteriormento sea tomada como modelo para las OT 
definidas por el usuario. 

HASCA.RA PARA CAPTURA DE DATOS: 

"' N.TACElJIAOTESTAl(l.IA 

llJ,ll' [( "llref8'S(, m!l! 
klt,S-Clg, l•ln/ .r.flnJ)odlf ,Z-blk,K-hlD,V-WI, T.IB-al 
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CER[l,CtA C:: 
LA90f;:A roR;:::> 

CLAVE DE LA ORDEN DE TRADAJO: Campo alfanumérico 
de cuotro pos !clones que define el número de OT 
estándar a registrar. 

CLAVE DEL TIPO DE ODJF.TO: Campo alf;,numérico de 
tres posiciones que determina el tipo do OBP que 
describirá la OT. 

DESCRIPCION: Campo alfnnumérico de veinticuatro 
posiciones destinado a teclanr una breve 
referencia de la OT. 

CON BASE EN <OTS o STD>: Campo alfabético de 
tres posiciones que describe ~1 la OT a registrar 
se basará en una OT empleada por algún usuario 
(OTS), o en una OT estándar {STO}. 

CLAVE DE LA ORDEN BASE: Campo alfanumérico de 
cinco posicioneu que detennirrn la OT eslánd<ir o el 
número de OT que servirá de referencia par-a 
regi!:ltr(1r la nueva OT ost.!ndar. 

COMENTARIOS DE LA OPEMCION: Capture la información 
necesaria empleando las teclas correspondientes, auxiliado 
por <FLECHA ARRIBA>' <FLECHA ABAJO>, <DACKSPACE> y las 
opciones disponibles (V:val, H""hlp. z,.blk. etc.), al 
terminar presione <1'1\B> y responda s, N, Q, segUn requiera, 
recuerde emplear S par salvar la información registrada, N 
para tener otra oportunidad de capturar- y f'lOdificar los 
campos de esta pantalla y O para abandonar la información 
registrada y regresar a la p{lnlalh1 anterior. 

!.O.!; -J~::; ·.::ltir.:c:: c.1m~c::: :;en cptat!·;c::; y de dcj-:i.r:lo.::; cr. 
blanco, el sistema genera los archivo~ necesarios para lo OT 
ct6ndar, pero sin que contengan 1nformCJci6n; recuerde que el 
sistema incluye el comando ACTLSTD. 
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Si captut"a datos válidos en los dos últimos campos se 
generan los archivos que definen la OT estándar e rcg19trar, 
como una copia de los archivos de la OT de referencia (CLAVE 
DE LA ORDEN BASE) , 
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2, 3. 5 BACKUPOTS, Respaldo De Ordenes Do Trabajo. 

GEF<ENCIA DE 
;_:.9CRA !O:t1('! 

OBJETIVO: Obtener una copia do respaldo en cinta de la 
información relativa a una OT, ya sea parcial o totalmente. 

HASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

: 115T:lfBI l CllO'R:WI: l '°IC:" 
: º''''/' ... 1 '"•"'f_L!lt 1 Rl·~[_ljlf 

Rf!J'l.:JXl ut CIH'TA (BIOJ.P) ... 

SE Rfií WTDU RESPAt.00 Fa:1 PR.EBAS llOl'f!CJJ,IJ.(~ 

O Cl lJ\A OT CUIUTA. 

Cl.A'tt a: UCIH'TA: rpl1 

OT:~t 

TIPQ a: RESP.ILJll: ~ 
~parau-.pr\dll, 
..ar. oara la DT cnolet1 

llW<l ll m.w,, OOi 
(SCllO 11 ti!» Q1 í«ltlalei:I f:llS f1l) 
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GE.i<.f:',::; f•í 
LABQ~A~'";l:i,1::) 

CLAVE DE LA CHITA: Campo al fumérico de seis 
posiciones en el que se reg islra el nombre de la 
cinta sobre la que so copiarA la tnfocmaci6n 
referente a uno OT. El sistemi! checa que esta 
clave co1nc1da con el ncmbrc del volumen de la 
cinta. 

OT: Campo numérico de cuatro dlgitos que defina 
la OT n respaldar. 

TIPO DE RESPALDO: Campo alfa.bético de dos 
posiciones que describe cuando un respaldo 
9olamentc contemplat"A la información relativa a 
una pruebo. (PRJ, registrada en una OT o cuando so 
respaldan todos los datos de una orden de trabajo 
(OT). 

NUMERO DE PRUEBA: Car.ipo numérico 
posiciones empleada para definir el 
prueba a respaldar, en su caso. 

de tres 
número de 

COMENTARIOS OC: LA OFERACIOH. 

Este comando adem6s de copiar la 1nfot:maci6n requerida 
cinta, la BORRA del disco, es decir, si usted respalda la O'l' 
0002, el sistema copiara la información relacionada con esta 
OT a cinta y la borrara del disco, por lo tanto el sistema 
ya no podra accesarla hasta que se emplee el comando 
RESTOROTS, el cual copia la OT de cinta a disco. 

RECUERDE que después do capturar cualqui<Jr campo DE!3E 
presiona.r <!?~'!J?N', también puede emplear varias teclas 
para facilitar le modificac16n y capluL-.:i de ::bt-:-~ (<FLECHA 
AP.RIBA'>, <FLECHA ABAJO>, <BACKSPACE>, etc), Para tener 
una descripción detallada <lB l.:1~ caractcr1sticas de ca.da 
campo, emplee la opción V•val o H .. hlp en los campos que lo 
desee, al finalizar su captura dobe teclear .::TAB'> y dar la 
opción que corresponda (S,N,Q}. 
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2.3.6 B~JACYrS, Bajas De Ordenes Do Trabajo. 

GEREN:::\A 0[ 
LAfü;ílATORIO 

OBJETIVO: Borrar dol sistema la información que integra una 
OT. 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

: 1161' :llat : CllITTtct< \ .CUIC:(t': 
1 DI:~ .. "l ltt:~f¡,.lt!C \ RX:Cff_ll1~ 
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G(R[NC1A DE 
LASOR.I. TOR10 

NUMERO DE ORDEN DE TRJ.:BAJO: Campo numérico de 
cuatro d!gitos que define lo orden de trabajo a 
borrar. 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

Puede emploar la opción 
expliczttivo dol campo 
utilizar la opción 'H', 
primerl!!I posición del 
oprimir <RETURN>. 

'H', para que aparezca un texto 
NUMERO DE ORDEN DE TRABA.JO. Para 
debe teclear la letra H en la 

campo, dejar un espacio en blanco y 

cuando se ejecuta este comando el sistema borra todos los 
archivos que corr:csponden a la OT definida, con lo que 
pos ter lo remen te NO PODRAN ser recupera.dos. 

Debo estar TOTALMENTE seguro de queret· borrt1r una OT, antes 
de emplear este comando. 

Para salir de lai m6.scara y regre!lar al ménú antarlor, deje 
el campo en blanco y teclee <RETUR!h. 
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GEfftJ;CiA DE 
L;..GC1'ATOR1Q 

2. 3. 1 BAJASTD, Bajas Do Ordenes De Trabajo Estándar, 

OBJETIVO: Borrar dol sin:tema lo 1nformoc16n que integra una 
OT estándar. 

MASCARA PARA CA.P'l'URJ\. DE DATOS: 
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G(P(NCIA 0( 
LABORA TORIO 

CLAVE DE LA ORDEN DE TRABAJO: Ca:npo alfanumérico 
do cinco digitos que define la orden de trabajo 
estándar a borrar. 

COMENTARIOS DE LA OPE.RACIOU: 

Puede emplear la opción 
explicativo del campo 
Utilizar la opción 1 H', 
primera poslción del 
oprimir <RETUR?h. 

'H', para que aparezca un texto 
CLAVE DE LA ORD~l DE TRABAJO. Pll ra 
debe teclcor l~ letra H en la 

campo, dejar un ospeicio en blanco y 

cuando se ojecuta este cc."';'Jando el sistemn borra todos los 
archivos que corresponden a la OT estándar definida, con lo 
que postor tormente NO PODRAJ-1 ser recuperados. 

Debe estra TOTALMENTE seguro de querer borrar una OT 
estándar, antes do emplear esto comando. 

Para salir do la mhscara y regronar al monó anterior, deje 
el campo en blanco y teclee <RETURN>. 
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2.3.B BDOESTATICA, Hantenlmiento De Lo BDD Estática. 

C[l<f"ICA :_1 f 
LABOliATCr:<1Q 

AL MOME:N'TO DE IMPRIHIR EL t-WWAL HO SE CUENTA CON ESTE 
COMANDO. 
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2. 3. 9 COHARX, Com~ndos De Los Receptores Optlcos. 

G(;;i:;¡,¡C•A O!: 
LA8CRA.lC"'º 

OBJETIVO: Registrar y modificar lo5 comandos que so 
emplearán para programar la forma de operar de los 
receptores ópticos de la. instalación, durante el proceso de 
prueba. 

MASCARA PARA CAPTURA DE D1\TOS: 

:rowrn:rt.1.: 
1 :LH [${1\..tl: e: O : 
2 JL[[-IOOUS: e: O l 
3 llfE-BATtRY: 41 O 1 
4 P.PA-[G[M : 2(: O : 
5 :HC-WIDI t :zs: O I 
e \SH-E.SCrul\ lB',0 \ 
1 :sn-.1.n100: 1e: o : 
a :sEl-.1.n:so 1 1a: o 1 
9;su-.m;_:u:1e:o: 

10 lSU-ATE10: JB: O: 
11 l!ll.-Art5 t lB! O 1 
12 ;st:L-ATU 1 16: O i 
1J :sn-AITJ J 1e1 o: 
H :~(.lllf'c;l 16:0 l 

' : o Es e R 1 pe 1 o H 
--0 :a:m:rna wsnra:1 
--0 ll'KG. TAA.J. (111 1..()1 
--0 1R1..f0..0, R2·.!WillLLO 
--0 :11'~ (íl.J11U ROOTO 
--0:E1Q't{;(íl.[0JlPOTIUJ( 
-1 \SUECCICHOCEVU 

OJ,l.l!IUICICtlOC 100'/J 
l lATUl!N:l(lj(.(50\'Ct. 
2 :.1.mu1e100 OC 20 YO 
3IATCN..l.ICl~OC10 

-4 1AltNJ,liCI~ !f: ~ 'ftt. 
5lATEtüll:l~OC 2 
B:ATHl.LlCICtlei 1 ~ 
7 :1,í._lli[k'TJ<:lili f{GlTI~ 

~(O, e, w. A. e. H, r, Q):C l'!HJ{IM, 1. r. t, -) :O~~ Ol..(t, -) 1 ~ 

2-40 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEKA. 
Los comandos del Sisteml.'I. 

COHENTJl.R!OS DE LA OPERACJON: 

Gt:f.>p;(:IA 0[ 
LA801<A TORrO 

En la primera linea de datos so dcftn16 un comando que al 
ser enviado al receptor, responderá con el valor del 
par.!metro w que tiene a.signado. En reülidad cuandc :;e 
quiere :;aber e! V!!lo:- que L!eae algún rr:!Ceptor, el sistema 
por facilidad m<Jnejar~ el comando LEEESCFUN, pero claro, 
como el receptor no comprende este término, el sistema 
te-aduce el comando LEEESCPUN o los partimi:itros F=O, ArO y 
W"'-0. envlilndo sus valores en el formato requerido. 

Es muy importante ostar familiarizado con el tipo de! 
receptores ópticos con que se cuenta on el sistema y con los 
valores de los parámetro~ que se deben emplear para 
progr-amarlos. 

Las tablas de la instalación :;on una forma sencillí! de 
reducir el trabajo .Jl sisten:<:1 y a los usuarios de 
adquisición y de control, pues si alguno de ollo~ deseara 
configurar el receptor óptico con atonuación uno, esta tabla 
tiene la informacion necesaria. 

Pftra una lista de las funciones del receptor y los valores 
de los parAmetros, vea el manual de u su ario de los 
receptores ópticos. 

Para una explicación detallada de como manejar la máscara de 
captura, consulto el punto l. 4 de este m<'ln'!J~l. 

2-41 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA, 
Los Comandos del Sistema. 

2. 3 .10 C0MAHUX2. Comandos De Los Multiplaxoros 2: 1. 

CERE'~~ A ~'( 
LA8CP.ATCl'../i0 

AL HOHENTO DE IHPRH!IR EL HANUAL NO SE CUENTA CON ESTE 
COMANDO. 
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2. J .11 tOHAHUX3, Comandos De Los Multiplexores J: 1. 

G!::-"E·.~ :. ~ ~ 
._,r.g-·;u.• :;; ~ 

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL HANUAL NO SE CUENTA CON ESTE 
COMANDO. 
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2.3.12 COHA6810, Comandos Digitalizadores 6180. 

GEi:trnc:..i DS 
LAB'.J~AiC:;¡1Q 

OBJETIVO: Registrar y modificar los comandos que se 
emplel'lrán par1'1 pt:ogramar la fonna do operar de los 
dlg!tolizndores 6810, durante el proceso de pruebn. 

MASCARA PJ\RA CAPTURA DE DA.TOS: 

~:ctVi!i}i~'; C1'S::fZ' : 01;_ i~:pSI: ~:~~~ : 1FJ~;~ri¡¿ 
.. ; füWaJ; í{Gl.~ÜS P.iiU LA 6310_tl.:,Ü1.K<1 ••• .. 

: alWm : f: A 1 1 ! DE SCR IPC 10.11 
1 ;PT PlSO.. L' 1!3/ 01 e ;P.íSO..U:li'.:tl T1t~ fh'IK( TillCJVS 
2 !PS)f'!;1), !!!'. 1! O :si:16!6ll1C'.J.'l [(l C.IJl.I!_ 1 
3 IPS sum E: 16: 71 o :2JGIBILICl.C rLl CA.li.IL 2 
A; :PS-Sf.SÚ: 1a: J: o :srlGIBILHl.IVCHCJJW.J 
5 :P(SCl6Ú; 1s: 4: o :satS1e1uMJ en ux.1;. 4 
6 :Pt.-TM.fl.-C \&: 5: o :LCt·GIT.D en eu:o: 
1 !f't-Cffst.-E: 16; 131 o 1CffSfT fM EH:x:xs l[CiUU LCM' em 
s :F\-CJF:iú: rn: 1: o :cnsn Ett SLCO:S uc1w HIG~ em 
g :PO-tnoút lf1: e: o :a.ror 

10 :P(f'OOl-E! ie: 9; J :Pfl()tHír[ en TiUCUP. 
11 JP-(.t.m.-E: 16\ 10: 7 l~![líl:l CH TlllC;:IK 
12 :P(vocrfr: 15[ lll o :vALrn stf'f.RICR oc Y1:k1,l,'\J, mHWI 
13 :p(voo1-E: 16l 12: o :vALCR llf"ERICR ({ i1NTk'U. TillOCD 
1-4 :r(nci;(c: te~ tJ: o :n.um: tu nrn.ro1 

Cf'DICU. e, v. A, e. H, r. Ol:C R:OG{m, 1, f, •· -> :~.1.~ Dl.(;., -> 1: 
[ 
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COMENTARIOS DE: LJ. OPERACION: 

G(>?tNCIA L'E 
l A90RA l0>11Q 

En la primera linea de datos .3e definió un comando que al 
ser enviado al digitalizador. pr-ogramarA la rosoluci6n del 
tiempo entre tr1ggers. En realidad para programar el tiempo 
entre triggers, el sistema por fac.ilidad manejará el comando 
PTRESOLE', pero claro, como el digitalizador no comprende 
este tármino. el sistcr.rn traduce el comando PTRESOLE n los 
parAmetros F•l6, A•O y W•O, env!o:ndo !Hrn valores on ol 
formato rcquer ldo. 

Es muy importan.te estar f.J::iilL:nizado con el tipo do 
digitalizadores con que se cuenta en <Ü s1stcm3 i' con lo5 
valore!> de los p.;irhmetros que se deben emploar pai:a 
program.:Jrlos. 

Para una lista de las funciones de los d1g1.tal tzadoros y los 
V<3lorcs de los parámetros, vea el manual MODEL 6810, 
WAVEFORH RECORDER OPERATOR' S H/\tlUAL, LEC[~Q\'. 

Para una e)(plicecl6n dvtallnda de como manejar la rntJscara de 
captut:'a, consulte el punto 1.4 de este manual. 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA. 
Lo:i Comandos del Sistema. 

2. 3 • 1 J CAHALESCPS, Canales Del CPS, 

GE.REHCtA CE: 
LA80RA TORIO 

OBJETIVO: Registrar como están asignados los canales del 
CPS 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

:c..wL1rmc111o;rAS:CFrcn1 w::c. : ~c..t ,' lfc-G: [l.R-cs ¡µ;:M 
11 1 !f-14-1-\ A\ e: O 1 O.COllt o o 1 0,00ll 2001 

2 :1-H-1-: a: e: o l O.OCOl: o o 0.CWJ 200: 
311-14-1-: e¡ e: o 1 o.co:n: o 0,CWJ 2001 
~ :ocs ~ M : C : O : a.ro:o: o 0.00ll 2001 
5:Cf!P :AIC: 1: O.COll: o O,OOll 2001 
9!a.Jl i81C!l: O.OOlll o 0,(lll) 2001 
7 ltll' :c:c:1: O.OCOli o.ocoo : 100 l 
! [OOP 1AlC121 O.(((l): 0.CWJ 2001 

91 g :(B' :n:c:21 a.ocrot o 0.00ll 2001 
101 1o;ll!t' ;c:c:2: O.COXl; o O.CWJ 2001 
111 lll!MT-M.t<¡AlClOl O.COll l O.OOll 2001 
121 12 llHT-m.< l B 1 C! O I O.[lll)l 1 o 0.CWJ 2001 
13: ll:ll<T-NJ.(!C:CJ01 O.OOll: o l 0,CWJ 2001 

CPUl(D, c. 111, A, a, H, r. O):¡ Rf:l't(tff, '· r' •• -) :~1.~ w.c ... -) : ~ 
! 
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M.ANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA. 
Los comandos del Sistema. 

COMENTARIOS DE LA OPERACIOH: 

GE><'ENC1A DE 
lABORATCR•O 

Dentro ae asto tabla se registra como están asignados los 
canales del CPS, de tal forna que el s tstema pueda saber que 
elemnetoS comandar durante el desnrrollo de una prueba. 

Para modificar la infotm!l.ción que contiene la tabla debenlá 
conocer- exactamente como son estfin asigandos los canales d~l 
CPS, pues cualquier falta de precisión provocará. errores en 
la operación del sis temo. 

Para una explicación detallada de como manejar la másce.ra, 
comml to el punto 1. 4 de este manual. 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACIOH DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 

2.3.14. CONFIHUX, configuración Da Los Hultiplexores. 

GE~!:t-.t J. n 
LAOORA ~c.:«o 

AL MOMENTO DE IHPRIHIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE 
COMANDO. 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA, 
Los Comandos del Sistema. 

2, 3 .15 DIGPCRATE, Digitalizadores Por Crate. 

G€:({(~'CIA C[ 
:..A:.lO~:.TO'<O 

OBJETIVO: Registrar algunas caructeristicas do los 
digitalizadores de la instalación, incluyendo su ubicac16n 
denlro de lo!J cr.3te!l. 

MASCARA PARA CAPTURl\ DE DATOS: 

OT: :·:1 : : llGT:LJBI : OlffR:~ /lf1llC:tJt: 
OUfF. ll!E ICl'S,cr¡µl \Dl:CCll.lJ : \t(:Cff_L.J~ I RX:?,'f¡_,LHC 

... -u;1cx;1l)I OC OlGlTAl.11.AD.l'US [H LOS OUT(S ••• 
:Tlffi[H1.ltl.MSC>J..l®TE \SlOT lTAA..Cll. !CJJIJJ. ffi!.DHil 

1: • ro : 01 17 : ., : O\ -1 
2: .. : 01 17 ., 1 02 -: 
31 '1 1 01 11 ., : "' -<I " 01 17 ., : "' ""' s: "' 01 12 " : 01 -o: 53 01 l 12 <I : 02 -1: 53 : " 1 12 " 00 -5' 01 12 '' " 

.,.,, 
21 : 01 07 " 01 -\O !ó 01 07 " 02 -11 "' 01 01 ., ro -12 57 01 "' " "' -13 a 02 11 " 1 01 -" "' 02 l 11 " 1 02 -

CPm(O, c. w, A, e, H, r' Q):~ 
[ 

P!N:i(Ht, 1, F, +, -) :O)~ al.(•,-) : X 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPER,\CTOU DEL SISTEMA. 
Los comandos del Sis toma. 

COHEHTARIOS DE LA OPERACION: 

GU./U,;:·A ::.¡_ 
l~ílCR.\~C;,,:¡ 

Dentro de cst<J tdbl., se registra la ubicación fisJco de los 
digita11;;ador:es. de tol forma que el s1~tema pueda saber on 
que lugar encontrnr en.da uno do los digitalizadores y 
Cierta~ c •. •1.r<lc.:teristic3s para ::;u empleo. 

Para modificar la información qu<? contiene l;, tabla deborá 
conocer exdc• .. amonu~ la ub1cac1on f~~nca de los 
digi tolizodores involucrados, pues cualquier falta de 
precisión provocar6 errores en la operocJón del sistema. 

Poro uno explicación detoll~da de como manejar la m6scaro, 
consulte el punto l. 4 de este manual. 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPEAACION DEL SlSTEHl\, 
Los Ccmando9 del Sistema. 

GERE'iC'A DE 
L.A3C'~.HORIC 

2. 3 .16 riINAM6810, Comandos Dinámicos Digitalizadores 6810. 

OBJETIVO: Reg.i.:;tro.i:- '/ ¡,,,::dlf:!.c~r los comandos que se 
emplearAn pa:-a manej er les funciones dinámicas, de los 
digitalizador-es 6810. 

MASCARA PARA CAPTURA DE D1\TOS: 

:i.cn1c·c.: 
1 RX:C:fT_LllE ~~'.cfFri~' ; CPS:OC/CJ I Ol;~:l.UV t ~~~~ 

... Pwil:~ 01iu.w1cos OCL 01G1r~1va:R. 6810 ... -
\ClU.'00 :F:,i.; W : DESCRIPCIOM 

1 lPD !UCA El 171 01 O llUl:ro OC CJJW..ES .li':HVOS 
2 :FU-rru:TR-Ei 17: 91 O :1ot.BTiiAS OC rnf.iM!!ll.il. 
3 :ft(TISEG-E: 11110: 01f~1l0Cl S({}(MlO 
4 :PD-l&G.-E: 17! 11: O:• OC ríl!lLtfi~ {l 9} 
5 lPD-l&Gt-[\ 17! 12l O :1 OC S((i()f!C$ (H B) 
8 IPO-fREC(E: 11: u: O lf"REO.OCIA OC MLSmEO Fl 
1 l?J-rn:CÚ\ 171 15: O lrnro.utl"- OC IUSTil.EO f2 
8 IFU-rosn-E: te; 1~: o ;lUSTRAS {I: FUSTiWlIR {l 6) 
9 :ro-POSrtf[: 1Bl 11: O lw.ISTIUS OC K.5HllCU:R {ti S) 

10 ;PO-Wkt.-l/ 171 lJI O ,'OJ.GJli,l.Clal ~ IT!:~!CH.~ 
11 :PS-S(Kil-E: IS\ ll O :SOGIBIL!O>ll 0Ct CIJ\.IJ... 1 
12 jPS-S(Kn-E: 1!: 2; O /Sl'.lfilBlllOlD OCL UJW. 2 
13 ¡p,fS(lG3-E: 1e: 3: O :S061Blll0.tll OCL C>JW.. 3 
14 1P(stt<S(E: 10: •: O JSfKSl91L!CWJ OCl C»IA!. ~ 

Cf'ER{O, C, W, A, 8, H, Í, D):~ RE!{i(IH, 1, f, +, -) :013 Cll..(+, -) : ;¡, 
[ 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTE:HA. 
r.os Comandos del Si:;tema. 

COMEtfTARIOS DE LA OPERACION: 

C(Rf".,C·A ü[ 
lA8Qf\AtQtilQ 

Como se puede observar en la ¡::rür.~ra l!na so definió el 
comando PDH!.füCAS, que 5C emplearl1 p.ira úl numóro de canales 
activos de lo:; dtg:itallzadores. 

En rc.,lidnd el s!.stern."I maneja por facilidad e1 ccmaado 
PDHUHCAE, pero al ner cnv ! t1das D lus d1gi talü:odorcs, la 
informac16n r.¡~c !>(: trasmite son los valores de lo:J 
pdr6metros, Fe l 7, A--0, W•O. 

Es muy importen to conocer la sr.:ir ic dll funciones dinámicas 
que pueden tener los digitali:cdorcs. para modificar la 
1nfoi::maci6n contenida en esta tabla. 

Ll'ls tabl~s de la im1tala.ción son una forma sencilla do 
reducir el tr.,.bajo al sistema y al u5uorio de e.dquislción, 
pues si deseo efectuar le func.1.6n conv1nr.ici6n de 
frecuencias, solo t.cndrli quo tccloat.' PDCOFREE, en el c11:npo 
correspondiente y el sistema e c11carg•nll do enviar la 
lnforrnziclón neces<'lr1<J .'.ll dlgitali zador ( p .. 11, A•l l, w .. o). 
Para una llst<'l de los (\melones dinfunicas .Y los valot"e!l de 
los par/;rnetroz nccesaclo~, con::;ulte el ma.nual HODEL 6Sl0, 
WAVEFORH RECORDER OPERATOR'S 1-1 .... ~NUAL, LECf!OY. 

Para una explicación detall~da de como manejaL la máscara 
para capturn, consulte el punto 1.4 de este manual. 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA. 
Los comandos del Sistema. 

2. 3. 17 ELEHCIRC, Elementos Del Circuito. 

G[f<!:'•~·" ,)¿_ 
LA8~1<;.•;:R10 

AL HOHENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE 
COMANDO. 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA. 
Lo!J Comandos del Sistema, 

GEREllClA o:: 
C.!iB·J~ATORIO 

2. 3 .10 E.ST/\T6810. Comandos Estáticos Digitalizadol'.'es 6810. 

OBJETIVO: Registra!'.' y modifica!'.' los comandos que !ie 
emplear/in para manejar las funcione!l estáticas de los 
digittillzadores 6810. 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

OL /.' f : llliT:L13! : a::tíTIUF. ! ~OIC:O!: 

Ol~~ff~~ ~~ OCL ~r~:~;;mZJ.OCR 68;0~~~-llli: : RX:tFf ... lllf: 

:cn.wro :r;A: 11; O[SC:R!PCIOM 
1 :PT Rf~ e 1e: OJ o :Rrro.U:letl TIGro rnrcr-.ERS {11..D)cJ) 
2 ll'l-(ff!l-E! 1s: a: o :llJ(}CHSfT [fllfCJ1JU {lfl) 

J iPL -mgi-r: 1s: 1: o :aro cnsn EH ucruu oai 
<4 :ro-1uoo-E: 16J e: o :1t1rn..ocn 
5 l?f-P[l(l(ll 16! g: O !POClt[l(J[ OCl TRl!llR (•j 

6 lPT-.iro:t-[\ 15l 101 2 :1ltftJ.lllHCTO CH TRIOD (}C) 

7 :P(\'[H'JS-El 16: llt 128 lV.IJ.CRstP"..RICRCI\"[HTAA.ITRHlD 
B :r(vn«t-[l 16: 12l lifl tV.IJ.ffi l'f"[ill(R oc \'fHT..l,/(.\ TRICWI 
9 tP(fl.{hT-[1 1e: JJ: O jfl.UfiE [{l TIHCUR (EXWllú} 

10 lPS-CfFSl-[I 17l 1l l2S :CfS!:(l OCL CAH.IJ.. 1 {SllLffi!CA) 
l1 :PS-CfFS1-E: 171 2t 128 JCfS$fT OCl CAK.lL 2 {Sll{ffit!:.-') 
12 !PÚHSf[¡ 17l a: 12S :cr!iSCT OCl CJJW.. 3 (SllUJllCA) 
13 ws-aTS4-EJ n: •: 1zs :ocssn en CAH.&J.. • cs11CTR1!:.-') 
14 w(rmn): 11: si o \flCHTE CJJUJ. 1 <M: tt'.l 1tMRr1ruJ 

~(O, C, M, A, B, H, f, OJ:C ROO(tt1, 1, F, +, -) :.J~ ca..(t, -) : ~~ 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPt.RACIOH Dt::[, SISTEHf,. 
Los Comandos del Sistema. 

COMENTARIOS DE L/>. OPERAC!O!l: 

:::0f.;'t•.::, .. C'( 
-.,:.¡,::~:.. ~JRIQ 

Co:-r.o se ptrnde observar en la primera linea se definió el 
comando PTRESOLE, que c;nplearl'l para· LA RESOLUCIOH DEI, 
TIEMPO DE TRIGGE:H de los d ig 1 tal tzadores. 

En realidad el ststctnL' 1na.neja por f<,ci lidad el comando 
PTHESOLE, pero /\l ser cnv 1 u.do a los digltali:::adores, la 
información que su tra=:::mi te ~;on lo!i valores de los 
parámetros, F•lG, A•D, W•O. 

Es muy importante conocer la serie de funciones estáticas 
que pueden tener los digitalizadores, para fl\Odificar la 
información contenida en esta tabla. 

Las tablas de le. instalación son una forma sencilla de 
reducir el trnbajo nl sistema y al usuario de adqul5!ci6n, 
pues si desea efectuar la función acoplamiento del trigger, 
solo tendrb. que teclear PTACOPLE, en el campo 
correspondiente y el sistema e encargará. de enviar la 
información necesar-la el digitalizador (F=<l6, A=lO, w.,2). 

PBra una lista de las funciones estáticas y lo:J valores de 
los parámetros necesarios. consulte el rnanual HODEL 6810, 
WAVEFORH RECORDER OPERATOR'S HANUAL, LECROY. 

Para una explicación detallada de como mnnejar la máscara 
para captura, consulte el punto 1.4 de este manual. 
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MANUAL 
AUTOLAP[M 

OPEAAC!O!I DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 

2.J.19 FREC6810, F'recuonclas Digit.,,lizadores 68l0. 

AL HOMEtrro DE UlPR!MIR EL MAUUAL NO SE CUE'N1'lt CON ESTE 
COKANOO. 
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AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistemll. 

2. 3. 20 HEDIC. Hed letones Definida!l. 

GU~E~.C=A DE 
~A!30RATCR•O 

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE 
COMANDO. 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEH.t\. 
Lo!J comandos del Sistema. 

2. J,21 MODTADLA, Mantenimii:onto Goncral ne Tablas. 

GE:Rt•1,:1A OC 
l.~90"1,TCR!O 

OBJETIVO: Actualizar la información que se encuentra 
almacenada on las tablas del sistema. 

KASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

OTo : •• '.( 

Dl.ITt_l.11( l ""' I 
: 06LUat : CffiT!HJ< l W:D!C:~ 

: O!: I l Knff_LOf. l AA:trf_l!lf: 
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CAMPOS: 

MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACIO~ DEL SISTEMA. 
r.os Comandos Óf':1 S 'lstema. 

c::_:¡::"c:.s. :t 
!.AEOR.r.TCR10 

NOMBRE DE LA Tlú'lr:.A A ACTUALIZAR: Campo 
alfanumérico de nueve posiciones que se emplea 
para c~ptura~ el t~po do tabla a modificar. El 
sistema toma este dato como ceferencia para 
determinar el formato de la información 
registrar. 

llOMBRE DEL ARCHIVO {abajo de entrada¡: Campo 
alfanumérica de cinca posiciones que contiene la 
información a modificar. El sistema emplea la 
infotinac16n que se encuentra en este archivo para 
hacer una copia de trabajo a la cual se le 
realizan los cambios requeridos y de acuerdo al 
nombre del archivo definido en el siguiente campo 
la información modificada podrá ser almacenada 
sobre el mismo nrchiva de referencia o ~n uno 
diferente. 

NOMBRE DEL ARCHIVO (abajo de salida): Campo 
alfanumérico de 15 posiciones que define el 
archivo en el cual se almacenará la información 
modlficada ~on este procedimiento. Cuando este 
nombre coincide con el del campo anterior, la 
información modificada sustituira a ld que 
contenta el archivo originalmente. De no 
corresponder los nombres la información se 
almacen~rá en el archivo definido. 

DIRECTORIO (abajo de ent~ada): Campo alfanumérico 
de 4 posiciones que detcrr:üno. el directorio en el 
que se encuentra ubicado el archivo de ent~ada. 

DIRECTORIO (abajo de salida): Campo alfanumérico 
de 4 posiciones que deter:mina el directorio en el 
que esta o estará el archivo con la información 
actualizada. 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEP.A. 
Los Comandos del Sistema. 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

CE~E•.c,.:. JE 
_A8Ct.?:.. ·c;o:,J 

RECUERDE que después de capturar cualquier campo DEBE 
presionar <RETURN>. también puede emplear varias teclas 
para facilitar la mod1flcac16n y c~ptu~a de datos {<FLECHA 
A.RRI2J\.>. <FLECHA ABAJO>, <Si1.CKSPACE>, etc~. Para una 
descripción detall~da de las caractcr1~t1cas de cada campo, 
emplee la opción 'J..-val o H=hlp en los campos que lo desee. 

Al teclear- <TAB>, 's ·, apa::ecerá u11a nueva máscara que 
corresponde a la información relacionada al NOMBRE DE TABL.A 
A AC'I'UALIZAR. Una expl!cación de como manejar esta máscara 
se puede consultar en el punto 1.4 de este manual. 

2-60 



OPERACION DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 

2.J.22 MUXPCRhTE, Multiplexores Por Crate. 

OBJE1'IVO: Recistrar la ubicación de =t;::da uno de los 
multiplexores en lo$ crates. 

M.3.SCARA PARA ChPTURA DE DX:'O$: 

~T: ; !ICT:l!E/ : C::!-t'nl:Gi \ l.CDIC:O( 
t~:Cii-_L,'l : V'S:IT1Cl'.l : Ol:lL'CO : ~:Off ll1'é \ RX:'Cff_Lli.t 

•u U:IC!..'.:i~'S :.¿ ~U..T!PL!;C'."~S ES lCS cr~.ATES •• ; 
l O\ATE l StOT ; 1 Ll'X : PCG. Jlfl. 

1: 01 05 01 01 
2: 01 05 "' "' J: 01 05 03 03 
': 01 05 "' "' 5: 01 : "' IJ5 01 
s: 01 "' IJ5 "' 7: 01 IJ5 rn 03 
'; 01 : (E Cll O< 
3: 01 rn Cll 01 

10: O! G7 10 "' 11; 01 07 11 : IXJ 
12: 01 07 " "' 13: o: 08 13 01 
H: 01 Oll " "' 

O"GlfD, :. •. •. 8. H. r, O):C ~.:: 1C(•u. r. F.•·~) :013 ax.e+,~>: 
[ 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERJ\CrON DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 

COMENTA.qIQS DE LA OPEP.ACION: 

.:;¿;;:•;;:,:. :~ 
;.,.:.g-:::<:.~0:::::;:: 

Dentro de esta tabla ~e regts:ra 13 ~bicac!6n fisic3 de los 
mu!.tiplexores. de :a:. for;r.a cr..:.e el sistem~ pueda sal'"i~r en 
que posición de :os c~~tes encontrarlos. 

Para modificar la in:or~3C!6n que con~~ene la ~abla deberá 
conocer exacta~ence la ~cicac!ón f!s1ca de !os ~ult1plezores 
involucrado3, p1..!es cualquier :'.".~ta de p:ec!si6~ provocará 
e=rore~ e~ ~a operaci6~ del s1stema. 

Para una explicación detallada de como maneJar la máscara, 
consulte el punto l.~ de este manual. 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema, 

2. J. 23 PERIFER, Administrución De Pee 1 fer leos. 

co:~:: .. c,:.. DE 
LAfk•l;AT{11,1Q 

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE 
COKJ\NDO. 
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OPERACION DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 

G[Rf':NC·A üE 
L,t.801'.Ao iOR·O 

2. J. 24 PURGSTD, Depuroci6n Do Ordenes Da Trabajo Estándar. 

OD~1I:TIVO: G~rnnU?dr que la 1nformact6n que pel'."manccc ('fl el 
s!stomt11 es lo correapondiente a la Cíltima versión de los 
archivos que describe~ a las órdenes de trabajo esthndar. 

MASCARA PAPJ\ CAPTURA pE DATOS: 

SIN w.scJ.RA 

COHENTA.RIOS DC LA OPEHAClON: 

En gcner~l. lo!; com~ndo!.i que se etTip1ean para modificar la 
1nformoci6n de tablas y otros tipos de información, toman 
cetmo r~fcrcncil!I un archivo con el número de ver-s16n que se 
defina y que por omisión e.G la may6r, por ejemplo, si 
tenemos los arch! V0.'3: 

USUA.Rl OS , 'l'/\t-.; l USUARIOS.TAB;2 USUARIOS.TAB;J 

~;c~~~~ut~~u~J.r~~~·~~~~ P~fº :;7~tL~.:ca~~,;.~:~~ L~~~rm~~~~~ ~~! 
contenga el .lrdiivo ccn o). númoro ::13J'Ot de versión ¡ 3) y al 
final gerH~rar~ otro ,rd11vo r:on c>l M'!<?••ir) r.r.~b:rn. pr>.ro con t:r. 
número da versión mllyor: er1 uno que el de referencia, en este 
caso 4.. 

Por !(l antP.rior: Oi" r~·c:':'prcnóe> que e~ con•n•:1i.cntc tener un 
comando quo sol arn~n toe doj e la úl t irr.a ve rsi6n de los 
archivos, pnra emple~r el espacio on dü~co r<lc1on.:i.lmentc. 
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OPERACION DEL SISTEMA. 
Los Comandos tlel Sistema. 

Es conveniente ejecutar periódicamente esto comando y de 
preferencia dcsp•Jcs de dar mrinten1m1cnto a la 1nformac16n 
con l,;,s órdenes de trabajo estándar. 
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AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTF;MA. 
tos Coml\ndos del S1stem'1. 

2.3.25 PUR01'~, De<purac!ón De Orrlenes Oc: Trabajo. 

CU•fHt··' Ct: 
l,C.!lt:H<AT(}RtO 

ORJSTJVO: GarantJz~r qu~ 1<1 1nforrNtC16n que permanece en el 
sistema es l.:.i cor:rt•!:pondlent.c a la últimcs vecsi6n de los 
archlvo3 rel.'Jcionados con l rm 6cdénl:!,; 'Je trabajo. 

MASCAR>. PA .. tth. CAPTUP.A DE DA't'OS: 

SIN MASCARA 

CCMEH'rA.HIOS DE L!i OPERACIOH: 

En gener.,l. los coman<ios que ~e i;:.~plcl"ln p<3c-a modificoc la 
información de tab.l as y otros tipo:; do d~tos, teman como 
referencia un archJ vo con ol númoro de vor~dón que $0 defina 
Y que por omisión la rnaycr. por újcmpln, si tenemos los 
art::h1vo!3: 

USUAR!OS,TAB; l USUAHtOS.7'/\.D;2 UGUA.R 1 OS. TAB: J 

ol cjecut<)t un comando pard modificar 1'1 1nfonnaci6n del 
~rch1vo USUJ\JUOS.TAB, ol sistema lomurá los datos. que 
contenga el a.rcnl'~l• ce:-. <:"1 númoi:o mayo~: de ver$l6n (3) y al 
final generará aLLo or.ch1vo con el ml!.>JuV ;-.:::""hr-,... pero con un 
número de v~r-s:ó:l ml1•1or en uno cr:.1e el de n~f{~n:mcia, en esLti 
c~so ~. · ~ 

Por lo nnterior se comprende que e5 convonicntc tener un 
comundo qu(~ solJ.rncnte deje la úlUm!1 versión de les 
archivos, para emplear el ospacto on di::;c::o nicionalmente. 
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:;~.:¡¡·•,¡(' ¡.. [·[ 
'· .1.~.:;;.?;i·~;;1c 

Es conveniente ejecutar- per16d1camento e3te comando y de 
preferencia despue!I de dar manlenim!ento a la información de 
las órdenes de ti:-ab~jo. 
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OPERACION DEL SISTEMA, 
Los CCJmandos del S lstem3. 

2. J. 26 RESTOREOTS, Restare Do Ordenes De Trabajo, 

G~R::~.CtA DE 
LASC:-1,\TCRiO 

OBJETIVO: Recupera la infocmación relacionada con una OT, 
que fue alm . .,,cenada en cinta con ol comando BAKCUPOTS y da 
una. copia manejable por el sistema (en disco duro). 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

OT: /. : llGT:Ul!I l W.1lUJ( 1 liEDIC:at 
[Jj,<ff_LHE : '1'So {. l Ol; (. ! ~:Cff_lhE : RX:tff _ll.IC 

W'IA oc 111!1',t,W) EN Cli<U. A Ol!ID (RíStmn 

Sf FUOC CEtHUI KR ~ IKJIVHU!liS 
0 OC IJi.A OT D.11\flA. 

CUY[ttLACllfT.I.!~· 

OT:OOJ1 

Tlf'OOCOFIA: F\l 
..m..wainpru!Ool, 
..oT•para1.NOTC01t1ll11 

IUlJ<) oc flU]A' (1)9 
(oolosltt¡:olMcqilatoe-PRl 

B-Mt.s-e lg, 1.1n1 .r .f ln,Ood&f .Z-b lk,1~1¡;1,Y·~ 1, l.1.8-[X r 
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GE'i(•.o:·,e, :)!: 
LAC0~.<..10":·0 

CLAVE DE LA CINTA: Campo alfanumérico de seis 
posiciones en el que se registra el nombre de la 
cinta que contiom~ la lnfoc:mación referente eri la 
OT. El si~tema checa que esta clave coincida con 
el nombre del volumen de la cinta. 

OT: Campo numérico de cuatro d1g1to~• que define 
la OT a recuperar. 

TIPO DE RESPl\LDO: Cdmpo alfabético de dos 
posiciones que descr-ibe ClHrndo la rescuperación 
solamento contemplarfi la información relativa a 
una prueba ( PR). rcgi~trada en una OT o cuando se 
rccupetull LoJo~ loa Jdlo~ J..:: ur.<1 orden de trabaje 
(OTI. 

NUMERO DE M1UEBl,: CC1mpo nurnér leo de tres 
posiciones emplead,\ para definir el númet'O de 
prueba a rccupcrdr tlf! ld OT registrada. 

COHENTJ,RlOS DE LA OPERACION. 

El !;islema se enc~r:~a de detenninar el dlrr.ctorlo en que 
alojnra los archivo5 requeridos, de .:iC'Júrdo a la información 
almar:enada en cinta, 

HECUERDE que despuós de captui·,ir cualqu 1er campo DEBE 
prc~{ionar <RETURN>, también puede empletlr· varidS teclas 
par-a facilltar la modtflcación y captura de d.:stns (<FLECHA 
ARR1BA'), <FLECHA AB/dU>, <fü,l'.~'.SPACE:>, etc). Para tener 
\.na dcscr1pc16n det,lllada de l<1:J caractedsticas dl~ cada 
campo, emplee ld opci6n v,,-val o ¡¡,,,hlp en los Crttf\pos que lo 
desee, nl final.l..::ar su captur<l det:e teclear <TAB> y dar la 
opción que corrcspor.cl,1 (S,N,Q). 
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e ~ 

Los Comandos del Sistema. 

2. 3. 27 RXPCRATE, Rc?ceptores Por Crate. 

Gf.REM'.1A Dt 
LA80~AHJq¡Q 

OBJETIVO: Registrar algunas cnracter!sticas de los 
receptores ópticos de la inst:alac16n, incluyendo su 
ubicación dentro de los crates. 

l-'.,.\SCAr<A PARA CAPTURA DE D1\TOS: 

OT: ' f l J)fil:l!IY r romu11: 1 .r.DIC:D!C 
OUJ'f lUf: l CPS: f 1 01: ."1 .. : ~CUff lflE: l RX:lff_li-JE 

· -lB·1CJC1(1( oc rut:PTtPrs crrni~ EH n oo.rr ~ .. a· 
N.11-CNCPT 1 M .. M-0\.l.Tt Klil-Sl...OT tu1+RX 

1 1 
2 2 
3 .. ·3 

' 5 

' 1 7 

• 
' 10 10 lD 

11 
12 

" 14 

11 
12 
13 

" 

11 
12 
13 
14 

~(D, C, M, l.. B, H, f, Q):~ flte(Ht, 1, f, t, -) :W~ CO..(t, -) : ,'. 
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OPERACION DEL SISTEMA. 
Los Com:rndo:; del Si::tterna. 

COMENTARIOS DE LA OPEHACIOH: 

G(RfNC•.i. DE 
L"-!:10RA~OR10 

Dentt'o de esta tablo se registra la ubic11ci6n flsicu de los 
receptort;!s 6pticos, de tal for-ma que el sistema pueda. saber 
en que h.:g"-r cncontrnr ct'lda uno de los receptores y ciertas 
caracteristica::; para su empleo. 

Para modificcsr la información que contiene la labla deberá 
conocer cxactrur.entc la ubicación fisicn de los r-oceptoros 
!nvo.!.uccndos. pues cua1<1utor falta dC" precisión provocar-6 
errores en la operación del zistema. 

Para une. oxplicación detallado do como manaj er la m6scara. 
consulte el punto 1. 4 de ostc manutil. 
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CE11"(t;C!A DE 
LA3CRA 1"CR:Q 

2. 3. 28 SENS6810, Sensibilidad Digitalizadores 6810. 

OBJETIVO: Rc.gistrar la sen!31b1lidad que pueden manejar los 
digitalizadores de la instalación. 

HAS CARA PARA CAPTURA DE DATOS : 

at .,.,.,.,, / !~,:llll/ 1 roffil:~ : llD!C:~ 

01'.t#J1.f:\· \.r:::~Blll~~:~~·~sl:J~~6~ ... l Rt:CIT~L1~ 
11 PIOO-f'IOO (V) I MClSICH (l'i): 
2 : 0.-'»3 0.100 
3 : 1.0'H o.is 
~ ,' 2.~ 0.9J 
!i/ U93 
61 10.24:"0 2.5 
1 1 25.00 B.Z> 
8\ 51.2!) 12.!i 
9 l 102.~ 25 

G'Eil(O, C, Y,'-· 8, H, f, Q):~ f..E.K;( .. t, 1, f, t, ~) ~~.~ LU.(t, -) : ~ 
( 
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Los Comandos del Sistema. 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

(,[;;~ ','._ A 

U•a.~.::l~ O 

Corno se puede obser'.'ar en la primera linea, para definir una 
sensiblidad de 0.4.0% v, con un.':!. prec1s16n de 0.100 mv, el 
parámetro que rcq~lii:'re el d1gitdllz8dor e!l w,,.o. 

La mayor parte de la lnformac.tón que empJ.ea en el sistema en 
su operación encuentra contenido un tablas·, de esta 
manera la. !n!:-ormación ~e .e1grupo Ju ...l.::ucrdo ~ :;u tip<l y por 
lo tanto e~ íacilrnentc localizad~ pot el sl~lema. 

Para una lista compJcta de las funciones y los parámetros 
que manejan los digitalizadores consulte el manual P.HODEL 
6810, WAVEFORM HECORDE'R OPCRATOR' S HAtlUAL, LECRO'l. 

Una explicación detallad.'! de corno manejar lc1 m~scara para 
captura se da en el punto l. 4 de este manual. 
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CPS: Controlador programable do secuencia, cnvia la 
información necesaria para sincronizar el cierre o apertura 
de los elementos q•Je intervienen en la real1<:ac16n de las 
::¡ccueniag de pru~btl. HedLrnte la información rccib.icla desde 
und microcompub1dora, progrmnn los ciclos de prueba que de\Je. 
efectuar y trasmite la senal d<? listo, para la ejecución del 
ciclo. 

EM: Estación maestra, es la parte del sistema que coordina 
y supervisa los 1. 500 puntos en tiempo real, para lo cual 
transmtte comandos de ccmtrol y recibe 1nformaci6n de les 
UTR •S. La EH !i•~ integró il una de las C"Ornputadoras del 
s 1 stern<J. mediante una ri:-1 ación de programas de cómputo 
denominada "ONSPE.C-DP.I\'ER-PROTOCOLO DE C'OHUNICACIONES", que 
adcr..<1:: S'Jpervi~a l!! seguridcid del circuito. 

KEYPAD: o tt.~cl.:ido a.u¡: i 11-ar, debido n la , gran cnntidad de 
teclas que actud.lme~1te ccntiencn los teclados y para 
optimizar su uso, ~e ag~upan en do::; teclados dentro del 
r:n smc gabinete, el kcypad $e compone un te amente de números, 
<. >, e:,:., etc. 

Hi\CRUCOKANDO: Es un orden que se envia al sistema para que 
efectue un grupo de procesos. El macrocornando se integra 
por una serie de r.omandos, cilda comando 1·e<1l iza una función 
""~pr>r 1 f1 r:-~, 

OBP: Objeto bajo pn.lt.:!b·1., :;e refiere al equipo elllctrico quu 
se someterá a prueba. unos ejemtJlos de ODP son: 
Seccionadores bajo carq<1, transformadores, interruptores, 
tableros blindados, ~te. 

G-1 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

.:;€:"'1U.:J.. ;:;¿­

.:,g:J~.:. ·::::: 

O'l': Orden de trabajo, es un "documento" que se emplea para 
definir y almacen11r la info!'."maci6n necesaria para reaU.iar 
las pruetias por equipo (OOP). /\1 darla de alta se le asigna 
un número que dcb~ ser único y que esta indisolublemente 
ligado al equ !pu a prob.:lr y 1 as pruehC'!s que se le 
apliquen. 

UTR'S: Un.!da;Je::; t.tJ::-m.inJ.les rerriolas, son unidades 
inteligentes que controlan y supervisan las diferentes é.reas 
del circu1 to comunicándose con la estación maestra de la 
cual reciben comandos y responden con 1nformaci6n relativa 
al estado del le. instalación. 

TECLADO AUXILTAH: ver KEYPhD. 

TECLADO Píl.INCIP!~L: Por ln gran Cl'lntld~d de teclas que 
cctualrnente contienen los teclados y para optimizar su uso, 
se agrupan en dos teclados dentro del mismo gabinete, el 
teclado principal se compone de todos las teclas 
alfabéticas. numéricas y otras como <RETURN>, <FLECHA 
ARRIBA>, etc. 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

GE~Er'.¡C:t. Di. 
ll..S:ii<A~C~IO 

Este manual contiene la información necesaria para ln 
operación del sistema. para control de pr:ueba3 automatizadas, 
que forma ·parte del sistemn instalado en el equipo de 
cómputo dol Laboratorio de Prueba.:; de Alto Potencia-Media 
Tensión. 

COMO USAR ESTE !-!.ANUAL. 

Este manual se divldlo en dos capitulas: 

Cap! tulo l, HITRODUCCION se da una breve descripción del 
laboratorio de pruebas, su~ objetivos. el circuito eléctrico 
empleado para efectuar las pruebas y la arquitectura de los 
equipos utilizados para automatizar el desarrollo de las 
pruebas. También se mencionan las funciones de los 
diferentes usuarios dentro de la operación del sistema; se 
explica como se emplea una serie de menús y/o comandos; para 
terminar con la dcscrlpclón detallada de como funcionan dos 
programas t1p1cos del sistema. 

Este cap1tulo permite al usuario fam1liariz,1rsc con el 
sistema y la forma do operarlo. 

Capitulo 2. OPERAC!OH DEL SISTEMA describe la manera de 
entrar al si!lte:na, enumerando Jo:.; menús y comandos que lo 
integran pat"a posteriormente describir a detalle cada 
comando, los datos que requiere y la forma do alimentar 
dichos datos; se finill!?.a con la explicación de como salir 
del sis tema. 

USUAH!O~ A Q'JH:::: ... , .. n:::r.:::cr:o. 

El sistema pat"a desarrollo automrltizado de pruebas, está 
compuesto por un conjunto de sistemas encaminados a realizar 
funciones particulares que operan complemontaria y 
armónicamente. La operación del sistema se dividió en tres 
partes (adquJsiclón, control, gestión). Este manual esta 
dirigido a los usuarios encargados de la parte operativa del 
control automatizado de pruebas, al cual se denominará 
durante todo el documento como USUARIO DE CONTROL. 
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Cf.RE!'IC\A DE 
L~f!OR A TORIO 

t:l usuario de .:sdqui::;ición podrá cjecutilr lodos lo~ procesos 
(mediante co:n3ndos) que se describen a lo ln.rgo de este 
manunl. 

CONVENCIONES EHPLEA!)J\S /\ LO LARGO DEL HANUM~. 

Convención 

<1.:0M. TECI.A> 

<NT1/H'l'2> 

Slgnifica<lo 

Indica que :;;e dcbor6 oprim1.t· la tecla 
que lleve el nombre de NOILTECLA, pol'. 
ejemplo para indicar que se debe optimir 
la tccló RE:'Uml :J(' t lene d1CTUllN>. 

Se emplea cuando se debe oprim1x la 
tecla con el nombra de UTl y 
simultánaamente presionac la tecla con 
nombre NT2. por ejemplo: 

<CfRL/Z> 

Nos indica que se debe oprimir la tecla 
<CTRL> y ::;imultáneamentc oprimir la 
tecla con la letra. Z. 

La información que aparece sornbt:"eac.la 
y subrayada refleja campos 
proporcionados y rnodl fi~EdQs unicamente 
por el sistema (el usuoI:"io no podn~ 
modifica?:" esto información). poI:" 
ejemplo: 

OT: l.mmJ 
En este caso el número de OT es 
proporcionado l'ºL el si~tc.>mn y el 
usuario no puode modificarlo. 

Una porción de linea sombreada indica la 
ltrea en la cual el usuar lo deberá 
capturar información, ejemplo: 
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GE:R01CIA 0( 
LAl30RATQRIO 

En el ejemplo anterior so tiene una llrea 
para capturar hasta 7 cai:-ácteres 
destinada a la clave del clif::mte. Al 
igual que en todo:; los caso:: en que 
aparcsca osta convcnc16n dentro de las 
mAscaras que contiene este manual, la 
información EQPOTEH es un ejemplo y 
usted en su caso debec[s capturar le que 
le corresponda. 

Existe una EXCEPCICN a la convención y 
se refiere a la 1nform~ci6n que aparece 
en todas las pantallas dol sistema 
dentro de lo!J pr !meras dos 1 incas a las 
que se les denomina lineas de estado de 
la instalación, la información que 
aparece sombreada en estas dos linaos es 
proporcionada por el sistema y no podran 
ser cambiadas por el u su ar 10, en 
realidad estos campos dcberian aparecer 
sombreados y subrn.yado.s como se explica 
en la convención anter 1'.:1r, pero por 
claridad en la impresión de la pantalla 
se omite el subrayado. 

Se empleo para mostrar el área donde 
aparecen los mensajes que el si:Jteme. 
envia cunndo se cfccua. un proceso. 

[ 1 37 I La. OT definida no existe 
<RETUF.N>] 

En este caso se muestra el mensaje 
nómero 37 que nos dice que la. ordon de 
trabajo a la que se hizo referencia no 
existe. Los simbolos [ ] no se 
muestran en el monitor, solo se emplean 
en las impresiones de las má!lcaras de 
este manual para indicar la posición y 
longitud con las que aparecen en el 
monitor. 
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Al igual que en el caso anterior en la 
área sombreada también se capturan datos 
pero la informacion tecleada por el 
usuario no será visible, se emplea sobro 
todo para lo!i casos en que se piden 
contre;senas de acceso, ejemplo: 

CLAVE DE USUARIOo ~ 

Paro el caso anterior ol teclear 
CLAVEUSU no será visible dentro del 
6rea. 
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CAPITULO l 

IllTRODUCCION 

GERENCIA 0( 
LABORA TORIO 

En esta parte del manual se describen en forma breve los 
objetivos y elementos del Laboratorio de Pruebas de Alta 
Potencia;-Hedia Tensión, haciendo 1ncap1e en el sistema para 
desarrollo automatizado de pruebas, del cual se describe el 
formoto de los menú.s y comandos que lo integnm as! como la 
forma de ejecutarlos. para finalizar se dan lm1 ejemplos de 
como funcionan dos programas tipicos dentro del sistemn. 
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INTRODUCCION 

1.1 EL LABORATORIO DE PRUEBAS. 

El Laboratorio de Pruebas de Alta Palencia Hedia Tensión 
tiene como objetivo principal obtener los resultados de las 
pruebas a:plicadas a equipos el~ctr!cos; par-a lo cual se 
compone de una serio de elemento~ elé.ctr-icos que integran el 
circuito de pruebas mostrl!do en la figura l .1.1. como se 
puede observar existen una gran cantidad de elementos que 
requieren ser configurados. adem6s del grupo de variables 
lnvolucra.dr.is en la prueba (ten::;ionc::;, corrientes, cargas) 
que deben ser medidas J.' registradas a lo largo de cada 
prneba para poder elaborar- un detallado reporte de prueba. 

Para poder realizar la supervisión, configuración, registro 
Y proceso dl! variables ún las etapas operativas de las 
pruebas se emplearon los equipos agrupados en la 
configuración mostrada en la figura 1.1. 2, denomindolos 
junto con los programas necesarios alojad os en las 
computadoras: Sistema para De!lorrollo Automatizado de 
Pruebas. 

Los equipos mo::;trados en la fig 1.1.2. comun1can. comandan, 
superv!zan y registran la mayor parte de los elementos y 
variables dentro del ll'Sborator1o de pruebas. mediante una 
serie de sistemas para computador d1vid!dos operativamente 
como sigue: 

Sistema de Control de Prueba. Se encarga de preparar. 
contro1<'!:'" '.,' ::'....:¡::.cr·,,..1:.!<lL el cit<.:uilo de prueba, as! como de 
ejecutar las prueba~. 

Sistema de Adquisic l6n y Procesamiento de Datos. Obt !.ene la 
informoc16n del comportamiento del objeto baja prueba (OBP), 
mediante la adquisición y análisis de seriales transitorias 
que se pr-esentan ol ejecutar ln prueba; prove~ al operador 
resultados inmediatos que permiten en su caso la 
continuación de la prueba y posteriormente procesa los datos 
adquiridos para obtener el reporte final de Ja prueba. 
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GERENCIA 0( 
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Sistema de Gestión de prueba, Hcali:-a la gestión dC!l 
laboratorio de pruCb.'.l~~ y garantiza la evolución del sistema 
autom1Jtizndo rn<Jntcnicndo la integridad de liJ información. 
Dosarrolla nuevos programas de cómputo, también apoya la 
creación de nueva~ onlonc~ de trabajo (QT) y el nnálisis de 
pruebes rcali~ad;~~:; anteriormente. 

Todos los :Jistcf!H~~l nnteriorcs fueron implementados en las 
computadoras del sistema, dcs3rrollnndo o personali:ando 
paq-.Jctes de progr;)mas. 
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l. 2 r.os USUARIOS DEL SISTEHA. 

CEREtlC!A DE 
LABCRA 101110 

Con en el objetivo de tacilitar la operación del Sistema 
para Desarrollo Automatizado de Pruebas y siguiendo la misma 
división operativa empleada en los sistemas que lo integran. 
se definieron tcos tipos de USUllirios encargados cada uno de 
funciones capocificlt!J y que conjuntamente ofectuan en su 
totalidad las pt·uebas. 

LO!i usuarion definidos so listan a continuación 
conjuntamente con SU!l funciones: 

Usuario do control, so encarga de alimetnr los da.tos 
necesario!J paira configurar los elementos del circuito 
eléctrico que participarlin en la prueba de acuerdo al tipo, 
para lo cual puede solicitor la cronción y actualización de 
una OT en lo referente e las caracteristicas y tipo dol OBP, 
los valores de los elementos del el rcui to de prueba, el 
preciclo. automatismo a emplear, ciclo, postciclo y la 
defición del resumen y reporto de prueba. 

Durante la configuración del circuito de pruebas solicita la 
instalación o en su caso la libera; configura ol circuito 
pot' elemento, por área o globalmente; realiza el cálculo 
inYergo. 

En la ejecución do la pruebo controla y superviza la 
realización de la pruoba y deberá decidir entre la secuencia 
normal, rápida o repetitiva, adecuade. al tipo de objeto. 

También participa en la obtención de resul todos. 

usuario de adquisición, se encarga de la captura de 
1nforma;c16n necesorie. para los equipos que efectuarán la 
adquis1c16n y proceso.miento do información. 
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Al igual que el u:;uario de control puedo dar do alta una ar 
pero solo puedo actuolize.rla en lo referente a mediciones¡ 
cálculos y procesamiento do información. 

Posteriormonte so ofcctún la configuración del sisterno de 
ndqu1sic16n ver! ficando y progn1 .. 'l'ltsndo los con.irutadores, 
dig!talizador;es, cadenas electro-óptica. en lo que respecta 
a velocidades de rr.ue.!Jtreo, otenuaci6n. etc. 

Sus funciones finelizan con ln obtención de rosultedo!'J. 

Usuario do gestión, define las el oves do usuar !o!J que ticnon 
acceso a:l s1stc.'1lts; apoya a el usuario de control y ol 
usuario do adquisicón en la preparación y procc!lamiento de 
datos pora las pruebas (el apoyo so dnrá excepcionalmente 
debido a la formo. de operar}, tnmblón administra y 
salvaguarda la3 bases do datos y el software del sista.""na. 
modifica o olnbora prognunas en caso requerido. 

Para administrar ol sistema so encargo da dar mantonirnionto 
a las tabllrn de la 1nsta.lac16n (olomentos del circuito, 
digitalizadores, mul t iplcxorc!l, rocoptore:i ópticos), tablas 
de 01' 1 s estándar, tablas del sistema (nombres de usuar tos, 
tipos de usuarion, torminalcu pare accesar el sistema, 
cte.), depurar,, respalda e-, y rein:Jtala ordenes de trabajo, 
administrar perifórico:¡ y diagnosticar el hardware. 

Este manual estll dedicado a explicar como el usuario de 
control puede m<mej(lr los menús y comandos nece9ar1os para 
efectuar todas lll.s funciones que lo corresponden .. Wl ol 
desarrollo eutoml'lt i~~do <ln prueba!:. 
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1. J LA OPERACION MEDIANTE MENUS Y COMANDOS. 

G(R[P;C•A 0( 
L.ABORA.roq:o 

Para cumplir uno d() los objetivos principales del Sistema 
para oes&rrollo Automatizado do Pruebas que consiste en que 
la operación del mismo soa lo mas sencilla y segura posible, 
so implementaron un~ serio de menúr: paro presentar. las 
nctivide.des que puede realizar cada uno do los usuarios del 
sistema. 

Los menús consistonen en una lista do actividades que pueden 
realizar los usuarios, con el formato genoral mostrado en la 
figura 1. 3 .1. En la figura 1. 3. 2 ilustro el menú principal 
para el usuario de control. 

Como se puede ver on la figura l.J.l las dos primeros lineas 
del menú se emplean para mostrar el estado actual de 
diferentes partes del circuito y del !'.Jistema, la información 
que contiene se muestra en la figura 1.3.2 y se explica a 
continuación: 

ar: Nos indica cuando la instalación tiene asignada una 
orden de trabajo y si esta relacionada con una ar estándar. 
tomemos por ejemplo: OT: 0001/STOl muestra que la 
instalación tiene asignada la ordon de trabajo 1 y osta OT 1 
se encuentra relacionada con la OT estándar STOl, por su 
puesto que solamente puedo aparecer 0001/ dudo que una OT no 
necesariamente tiene que estar relacionada con una OT 
estándar; o simplemente el área después de OT: puede estar 
en blanco, ~f'rl~J~ndo TJ~ ne ~x!.:::tc t:n.:: OT .J.!iignad.J. l.:i. 
1nstalac16n. 

PR: Esto mensaje solo aparece durante la ejecución de la 
prueba (en el figura 1.3.2 no se muestra pero se localiza en 
la área en blanco entre OT: e INST:) y nos indica el 
número. tipo y cyiclo do prueba que se esta l'jccutando para 
la orden de trabajo indicada en OT: por ejemplo: PR: 
oooa1cc1co nos indica quo es la octava prueba para la OT de 
trabajo que indique 01': y que esta prueba es de corto 
circuito (CC). con un ciclo de cierre apertura (CO). Este 
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men:rnjo no oporece en lo figura 1.3.2 puesto que solo se 
exhibe f!l usu-1rio que cjc·.:"Jta la. prueba y a partir del 
momento en que se ü;npinza o ejecutar. 

INST: Indica cuand~J la instalación se encuentra en el 
proce!:>o de ejecución de prueba cuando est5 libre. en 
primer caso s(~ dcspl·~g.Jr,J. HIST: US0/1 p;u·a !::C!'\.alor q'..lo la 
instal~ción se encuentra ocupada en l..J. ejecución de una 
pruebf! en la CELDA l, partl e 1 !'.icgundo c~::;o INST: LIB 
muestra que la instolación se encuentra libro. 

CON'TR: Hanifie!Jta cuando c.1 s1~lemd de control se encuentra 
comunicándose con todo::; los d(•mlls ~!~temas (CONTR: OK) o 
cunndo no existe comunicac16n con él {CONTR: OFFCOH). 

MEOIC: Indica cuando el !listcma do medición encu1~ntra 
comunicándose con los de.mas sistemas (HEDIC: m:) o cuando 
no oxistc comunicación con ól (HEDIC: OFFCOH). 

EH: Senala cuando la estación mae~Jlru se encuontra 
trabajando junto con lo!; dema~ !:>istemas (EH: OK) o cuando 
no esta funcionrmdo (EH: OFF_LINE). 

CPS: senalo el estado del controlddor programable de 
::;ecuencill el cual se puede encontrar fuera do operación 
(CPS: OFF_LINE), en programación {CPS :CPS_PROG), listo 
para ejecutar la pruebo (CPS: CPS LISTO); cuando se esta 
ejecutando una prueba el tipo de pru'Cba y el ciclo di: que se 
trata (CPS: CC/CO) o si terminó anormalmente la cjecuc16n 
de: unu pi.~cL<l (Ct:.S: ;,G01~¡u_Fi3Aj, 

DT: Indica cuar.cto lo::;- cHgitali::adotes :;e encuentran 
operando dando el tipo y ciclo de prucb<:i {DI: CC/CO) o 
cuando se encuentra sin operar (DI: OFF_LTNE). 

MX: Muestr<'l cu11ndo lo:; multiplexores estan funcionando en 
lineo ccn los demas sis temas ( MX: OK) o cuando se 
encuentran fuera de linea (MX: OFF_LlNE). 
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~~if!i:~~~--~~}·. 
Linea pm e! titulo del Menú 

Líneas para . desplegado de 
opciones 

crH1,c1. c.:; 
LA2CRJ.~QR O 

Fig. 1.11 
Información desclefada en los Menús 

para DesárrOO<> Aulomatil.ado de 
del Sistema 

Pruebas 
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OT: 0011r.;m1: : IK>T ll~ ; CY<~'il '.'.>:. : \G~C ::a.'. 
EW.<:rf_LJI-( ; ~a:..'U'.l : Jl:a:..:t:U ! lj)_íJf_ll."l. ; R.l.:tf_l!~ 

UE~U PR 1 NC t PAL 

F for OC LA st:SI~ 

Figura l.J.~. 

.;~: ::·;:·,.: ::~ 

_.:.::;:.:.·:~e 

Menú Princ1p<ll (H!JOOOOJ pdt""_, el U~uar10 de Cont:-ol. 
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:.~::;ti.:·" :~ . .:.::;;:;.::,;.,: 

RX: Ense~a cuando los equipos que integran el reoistrado de 
transitorios se encuentra op~rando <RX: OK) O cuando no 
operan (R;<: OFF _LINE 1. 

La ir.fo::rnaci6n q-.Je entrcg::rn l:i.s do~ lineas de estado e::. 
meduLu- p,;ra ~·..:.;;(!:"·?!~ar lu.s cr;er.:=ciones que se lle·.:an a cabo 
duranta el dcsarro11c a\1to~a~:2ad0 je pruebas. · 

?C!:terior a la l!.nec de ·~s:tado se encuentra una de 
ider..~!.f''ic"!c!:;n del r:-.-:-:iú er. 1a c...:al se da el r:cmbre del menú, 
en la f1gu:a J..~.: e::. !-!E::,'ü ??IHCIPAL. 

E:n segu~da =e e:;-iplc4'r. l.)s lir:eas .; A 20 !?are enúrnerar las 
diferente.'.'.; c.; .. :io:-:.c~ ejecu~ablns desde el mcnG. 

La line~ 21 ~e €'.m?lee p~.:ra. q-ue el US\H!rio teclee el número 
de opc16n que desee ( Cc.:p.n).s; !:e verá q-.;e t.arnoién se puede 
al!ment~r el caman1o ~ejecutar). 

La linea 22 la c~~!úa ~l sistema oara c0~unicar:e con el 
usuario de~plcg~;Jo ffi0nSaJcS qu~ sen~:a~ gencral~en~e los 
er-rores ocur :- i.:!c::: C1.:;:-;)ntc la c3;:--:u::-<;: de las apcior:.es. e-:.c. 

Cerno s~ c~cje o~3ccvdr los ffienús dan una forma sencilla y 
sin ~u9a: e e:r~rús de ~:ec:uar los p:ocezo~ en el 
desarro.:10 a;.;tc:1,~";..:;o:<:dc de p:r~c~.:'ls, puesto ~'...!e !.o:;; menús nos 
ind~can la ~acucn=1a 16g!ce. 

Existe una forma .::l u~=n3c·.·~ de e[e:.;:•Jar un proceso no 
impo=t~ndo en que mer.~ $e c~cuen::e el usuat1c, esto se 
pu-sdé óc:r cuando se al.ir..et.~ d1rccu:L'>'·Cntt! e[" la .linea :21 
destinaaa e .l..d :::...,~ .... ~" cit' o;:icl6n el no.'"'."lbre éel comando a 
~:ecut.=r por eJ ert?l;~ ~;~, er. i!igúr. ::.':o'ii:, __ Pf1':"uent:a la 
opc16r. J ;..¡,7;.. =:::: u.-;;,, NUE'.'h OY qut: e:¡c-=-..:~a e.i proceso 
nece~aric para dar de al~a una nueva C7 ~c~!~nte el ccmando 
A.LTA07S. el :..;::;...:3r10 tiene le c-.:c¡ór: de e1ec:utar este m1srr.o 
pro-=:-esc- 'ie:::::(: c·,.;,;:,QU1E?.. :r.cn0 :ecle<Jnjo A.LTÁOTS en la linea 
21 1 lin~a ce opc16n¡ y prc~:onanóo <RETURN>. 
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A lo largo del manual se mcstrar6n los menús que oparecen nl 
usuario de control y 9e describirán detolladamento todos los 
comandos que puede ejecutar para desarrollar los procesos 
que tiene as 1gnados. 
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l. 4 00.'.J PHOGRAI..<.AS 1'1PICOS DEHTHO DE LA OPERACIOfl DEL 
SISTEMA. 

La mayada de lc!1 pr-acedimientos que se ejecut.adan por un 
ccmando neccs1 tan cierta cantidad de información 
(pai;á:netros), paca poder reali:dr lo?; proc(•sos que integran 
el Stste:r.a par~ Dt:Siirrollo Autom.'!t!zado de Pruebas. Pa:r.a 
alimentar la 1nformnc16n requet'ida se cuenta con una máscara 
para captura de datos releciona con cada CC..."i'!lando que lo 
necesite. 

Un ejemplo tlpico de una má!:icarei p.!lr.:t captura de dato:; se 
muestra en la figur,~ 1.4 .1, en c!lte caso se trata de la 
máscare para el ccn~ndo ALTAOTS, que !iC despliega al 
ejecut~r la opción 1 ALTA n;..: m;,\ NUE'•'A OT dentro acl menú 
de ALTA Y ASIGNACIO!I DE.: CIWENES DE T&'\EAJO o ejecubrndo el 
comando ALT/,CTS desdu cualquier menú, e~ decir tecleando en 
la 11ne"" de úpción ::.u nombre y pre~ionando <Rf:.'TU!W>, como 
:Je cj cmpl f f j C""! i'l c0r. t j :1uaci611 ~ 

TECLA LA OPClClN DE!::EAD/1 ~ J\LT}\OTS<RETU!-ill> 

F:n la figura i . .;, .1 st.:~ pur>den obse-r··Jar las ya f.t!miliarcs 
11neus de eslado, :;eguidr1s- de una linea en la que <1parece el 
ncmbi-e dül proce3o que r>e esta eje cu tondo a continuación 
vorias lineas par~ captur<Jr la 1nfonnac!6n requerida por el 
proceso; en este caso er. t'1spnc1 fico ~e pueden capturar .;, 
(RESPONSABLE, CLAVE DEL Cf,IE!'l'rE. CLAVE; DEL cons'rRUC'l'OR, 

CELDA ASOCIADA A LA OT) do "i ~:•...,:_""':"'::, t·'..!c::.'..v que tú aato que 
.:i.p~re:cc 1::n Ul' A DAR DE ALTA: ('~' nodifiCi.ldo y proporcionado 
úni camc.:nte por el sis temo. 

E.n le penúltima linel!I a la cual so denominaré LIHE:A DE 
OPCIONES se listan varias facilidades con que se cuenta parn 
efectuar. la captura do datos. 
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~"8Ci<1<"'0'i10 

Dos programas 1'ipicos Dentro de la Operación del Sistema. 

La última linea esta reservada para los mensajes q~e cnvla 
el sistema como rosult.edo de la cnpturil ae datos 
(generalmente los errores en que ~e caigi:q y alguna::; veces 
diagnósticos del proceso. 

En rcalid;:,d cuando ap<irect: por primero. vez una m6scara los 
campos pdra capturll en S\l mayorin se muestran en blanco, en 
la fig. l. 4. 1 so muestra toda la información roquo:1:ida por 
el procedimiento de alt~ de uno OT, siguiendo las 
convenciones definidos en el méinual. En realidad solamcnto 
el campo en ol qu~ podemos capturat" información se despliega 
con un colot:" que contrt1stn con el del monitor {Monitor: 
Negro, Campo: Blanco, por ejemplo) como so ilu:-.;tro t~n ln. 
figura l. 4.. 2, en donde so obsorva uno área equivalente o un 
carácter que se encuentra pEn·padeanado (esto !:iÓlo se ve en 
el monitor. en le fig. l.4.2 se ilustra con el simbolo ) 
y que indica la posición exacta en la cunl se puede cnptu"i"ar 
un carácter de información o re.i.l izar otra:; opciones quo se 
explican posteriormente. El movirnoto rJcl cursor:- se puede 
efectuar mediante las teclas que tienen dibujadas flechas 
(Hacia arriba, ,-,b.J.jo, derecha, izquterdo), simplemente 
capturando información o efccb.rn.ndo <1lguno opción 
disponible. 

Las teclas que tienen dibujada una flcchn t lC'nen 1 as 
siguientes funciones: 

<FLECHA ARRIDA>: se emplea parn rr.ovet" el cursor- del cempo 
en quo so encuentra, al cnmpo que esta 
inmediotamente arriba. o inmediatamente a 
le izquierda. Si el cursor se encuentro 
en el primer campo de lo máscara y se 
presiona cstn tecla, el Cut"sor ~e 
posic1onar6 en el últifl'!o campo de la 
mc'lscat.:l ::i?r.u) ~ndo un movimiento circular 
(cuando el primer campo de la máscara o~ 
del tipo dado por el sistema est.o no se 
cumple). 
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Dos progre.irnos Tipicos Dentro de la Operación del Sistema. 

ül: •.. .I ... : i~T Lit/ : (Th1P Íli. : lofDll'.l)(. 
[W.CH_Uff. : O"S:ct:Al} : Ol:OCAll : Lte·Cff_Lllt.: : RX:!Jf_lHC 

al A twl OC ,l.LU: OOJl 

Cll'f[ en n lflrf(. C1f-UP 

e.-Mt,S.-slQ,l•lnl,f .. fln,MJf,Z.Olk,H-hlp.V .. vll.lAS~(JI 

Figura 1.4.1 

Máscara para Captura de Dalo!i del Pr0ccso 
Alta de una Nucvn Orden de Trabajo. 
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Dos ptogrdmas 'l'ip!co!> Dentro de la O[H~ra.ct6n del Sistcmn. 

GT: ... ./ ••• : IKil :LHV : w.;;;. ()'. : }f_VIC·~ 
[W.tff_l,0{ : m;.c::/ru : Dl ::tllll ; W:·.l::t'f _lllt: : R.i.trf_LI!( 

OT A Cll-A ll .N.11: OCOl 

cu'tf OCL a.1om, 

6-«lt.~lg,l•lnl,r .. f1n,D-wf.Z-tilk,K-tllp,V·•"'l!,TJ3..{X.I 

Figura 1.4.2 

Máscara para Captura de Datos del Proceso 
Alto de una Hueva orden de 'T'rabajo. 
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Dos programas Típicos Dentro de la Operación del Sistema. 

<FLECHA ABAJO> : Se u:::;<J para mover el cur::;or del campo en 
que encuentra al que es tu 
inmed1at,1rnento abajo o a la derecha, 
tambil!n tiene el efecto de movimiento 
circular, como la flecha hacia arriba 
poro en sentido invcr:::o. 

<FLECHA IZQ.> 

<?"LECHA DER. > 

ne utiliza para mover el cursor dentro 
del área que corresponde a un campo una 
posición a la izquierda, si se tecleo 
<FLECHA IZQ.> en la primera posición de 
campo el cur~or !lo ubicar.§ en l~ ül tima 
po.sic16n del mi!Imo campo simulando un 
movimiento circular. 

Se cmploa para mover una posición a la 
derecha al curoor dentro dol mismo campo 
de captur~. si se persisto en teclear 
<FLECHA DER.> en ln última posición de 
campo el cursor so ubicarA en la pr imora 
posición del mismo campo simulando un 
movlminoto circular. 

>.dem!s de las teclas do flechas oxiston otra!i quo nos 
facilitan la captura de datos en un campo y que ne enumer1m 
a continuación: 

La tecla que se encuentra en la esquina superior derecha del 
teclndo principal y que t!ono dibuJ a.do un "pentágono" 
conteniendo una "X" o en a.lgunos cnsos tiene dibujada una 
flecha grue9a or !entada a la izquierda. (por facilidad de 
aqu1 en ndelante se referenciarA con <l3ACKSPACE>). se 
emplea para borrar el carácter que se encuentra e la 
izquierda del cursor y desplazar el cursor junto con la 
información restante (en re.fercnci~ el cur::or} una. ¡;os1c16n 
a la izquierda. veamos un ejemplo {ln posición del cursor se 
ilustra can _}: 

0121• 013• 
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Dos programas Tlpicos Denlro c!l! la Oper.:.lci6n del Sistema. 

La tecla 
función 
consiste 
cursor, 
posición 

Antes Después 

e:,> del teclado nuxiliar (KEYPAD), tiene une 
l iqcrRrnente difm:enle il la de <Bl\CKSPACE;.. y 

en Garrar el cui·áctor en el cudl se encuentra el 
i3Unquu tiJmbiGn dc!ipln::n 1:1 tnformac16n restante una 
ll la i::qu1erda, ejemplo: 

0124. 

ante!'3 despu6s 

La tecla. .::Rf:TUP..tb tiene una función importantisima durante 
la captuc:a de datan dentro del sistema y se emplea para dar 
constacia de que la información tecleo.da en Wl co.mpo es la 
que JJe naces! ta para ese campo (se registra para eso campo) 
y por lo tanto ::;o quJei:-c avanzar al :-:>iguicnte. en roalidad 
fÜ tt!clear un dato y presionar <RETURN> el CUt"Sor. avanza al 
siguiente campo, rogistrando y validando lo información 
tecleada. por lo tanto es NECESARIO tcclanr <RETURN> 
siempre que se ha capturado un deito (existen contadas 
excepciones que so scnalarán cuando se prc::::cntcn}. 

No lo OLVlDE !Jiempro que teclea un dato presione <RETURti>. 
a menos quo ::;e indique lo conlrnrio EXPLICITAHEHTE. 

Con la!l oxplicacioncs antoriore:t ya se tiene lo 1nformoc16n 
suficiente para c~pturar los datos que necesita un proceso, 
ahoro se estudinrh. cerno se da do alto una nueva orden de 
trabajo. 

En ¡.irimuL lugar a;-e.!'f'" .. "' l;, rn.6scara mostrada en la figura 
l.4.2, como se puede ver el valor OT A DAH IJ.t .. ALTA: lo 
proporciona el sistemo por 1.o que do ninguna manera podremo!l 
modif1crsrlo, también so puede vor: quo en el crimpo 
RESPONSABLE: aparece el _ para !lenalaI:" en que lugar so 
encuentrri el cursor y por lo tanto adonde se puedo dar 
entre.de a da toa, por a capturar IDEN :Jimplem~nto se presionan 
las teclas que corresponde y se teclea <RETURlh. pare 
confirmar que este dato es el que deseamos capturar. Como 
el sistema proveo en elgunos casos de validric16n inmediata 
(realiza un chequeo del dato capturado contra los 
información permitida paro éste), se puede prcsentrir un 
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aviso de eeror como el que se ilustro a continuación: 

[ 1 l 7 / EL VALOR DEL DATO HO COINCIDE CON LA TABLA DE 
VALORES PO~IBLES teclee <RETURH> J 

o 

{ j 18 I Ef, VALOR DEL DATO NO ESTA EN EL RANGO PERMITIDO 
teclee <RETURN> l 

Para solucionar esto problema lo primero que debemoo 
confirnrnr e!I el no hnbcr escrito incorrectamente el dato, de 
encontrarse olguna omisión se podr6 corregir con las teclas 
que se describieron antor!ormonto ( <BACKSPACE>, <FLECHA 
ARRIBA>, etc~), poro si no es este el caso, posteriormente 
se describir6n algunas facilidades qua lo nyudarán a 
encontrar la omisión. 

Cuando no so oncuentrn ningún error- en la información 
c8pturada al presionar <RETURH> el si::;:tc.ma po3iciona al 
cursor en ol siguiente campo hastn llegar al último campo a 
capturar. do pres ionnr <Rl?TUR1b en os te caso el cursor 
regrosarA al primor cümpo do la máscara par.::i optativamente 
efectuar algún cambio en lor; datos, si no e::; 6r::te al caso so 
deberá teclear <TAB> pero la función de esta tecla junto 
con las demas opciones listadas en la linea de opciones se 
ilustran y explican a continuación: 

B•ant, S•sig. I•ini, F•fin, D•def, Z•blk, H•hlp, v .. val, TAD•EXIT 

Para poder entender dos do las opciones consideremos la 
figura 1. 4. J,. en la cual el monitor se rcproaenta con el 
marco de l inl':l"!I' anche:;. 

eomo ae puede observar para el preces.o X :;o deben capturar 
una serie da datos que por razones de espacio no caben en 
una sola máscara, por lo que debernos tener una forma de 
cambiar de una máscara a otra para completar la captura. 
Para poder movernos entre las m6scaras existen dos opciones 
B•ant y S•sig, La primera opción se emplea en el caso de 
estar en la m6sce;ra MCD2 y desee;r retornar a lti: MCDl. para 
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poder logrdt·lo debemoG- teclear una letra n (mayúscula) en 
cualquier crunpo dentt"o de HCD~. doj;,.r un espacio a 
continuación y tecle'lr <HETURN> (cuando el !:i1stcm'1 detecta 
que le. letra capluradu corresponde a una opción la 
1nfonnac16h que con tenia ol campo prev !amento a teclear la 
letra de opc.i 6n p<'rmanP.cerá idéntica de3pu6s de que se 
cfectua lo. función, claro siempre y cuando la func16n 
cjccutoda. no ofccU• el ct.:intenido del c;impo o campos 
explicltamonto) de nst=s forma nporccerá desplegada en el 
mon! ter la HCDl. 

06 formo oimilor !!1 nos oncontC'amo3 en lo. HCDl y ae de!lon 
capturar o modificar los dotas de HCD2, !JO emplea lo opción 
S•sig, teclo~ndo la letra S dejando un onpacio en blanco 
continuación y pre:Jlonendo <RE:TUR?h. 

Dentro del Si::;temn par3 Desarrollo Automoti::rndo de Pcucban 
estas dos opcione9 no so emplóon en lo actut!:lidad y !lólo se 
implcmotaron pat"a que en modificnciones pa!ltcriorc!l que 
!lUfra el cistcma. se puedan aprovechar. 

Las opciones I•ini y F•fin, ne emploan poro ubicar el 
curaor en el primor o último campo do ls métscara de do.tos 
actual, al igual quo las opcione3 anteciot::e!I para ejecutarla 
so dobe teclear l o P seguido de un espacio y posteriormente 
<RETURN>, lo información que conton1a ol campo en que se 
teclea I o F so presentar6n sin cambios después do que se 
efcctuo la función. 

1-21 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

IHTRODUCCION 

GE.RENCIA DE 
l.ABC'RATORIO 

Dos prognunas Tipico:s Dentro do la Operación dol Sistema. 

W.SCl.RA PARA CAPTU'.A ()[ DATOS 1 
(1.1:1) 

llASCl.RA PARA C>.P1U!.1. DE DATOS 2 
Cl.t2) 

Figur_a 1.4.J 

Estructura de Máscaros para captura de Datos en 
un proceso con gran número de campos. 
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La opción n .. dof ::ic cmplc.J par.:i tornnr ol vnlor quo ese campo 
tenga por- definido por om1s16n (~e puede s<:lber que valor es 
empleando la opción V<=V:!l). 

Emplear Z·hlk es una op.:.:ión r:odic<i.l puü.:: dojn TODOS lo~ 
campo~ do la mázcera en c~p1Jctas, esto comando afecta a todo 
lo capturado h11sta nnte~i de quo c!J ejecutado. 

La función H=hlp (del inglés Help} o ayuda pro:rnnta una 
brcvo expl1cnc16n dol campo para el que fue empleado, esto 
es una de lan facilidades qua brinda el sistcria para poder 
corregir or-rorcs. 

Un ejemplo de lo apl1cac16n de esto:i opción BO mue::>tro en la 
fig 1. 4. 4 on la cual !iO da la pantalla que nparece al 
ej ocutar la opcion U p3ra ol campo CELDA /l.SOCIADA A LA OT. 

Todas las pantallas que son ro::iulb1do de invocar l& opción H 
tienon o su vez una linotl do opciones quu se ilustra n 
continución y do la!J que ::ie da unn explictlc16n: 

A .. antorior ,S•siguicnte, I• inicial, F•fin: 

Imagino quo ln información correspondiente a ol crunpo cm el 
que so omploó la opción ::>e encuentra almacenado en un gron 
pergamino y que a en to pm::gomlno sólo so puodo ver med tanta 
uno ventana (que en realidad os ol mon1 tar) de 20 11noa3, 
para poder desplo.zor la ventana a lo largo de todo el 
pergamino contamos con la opción s que nos ::;irvo para 
consultar la información que se encuentra un.a ventana 
cdclente de le q'.lC nctu~lfT'cnt"' ~!1t'l"lmt"J~1 vl,..n<lo, Of\ forma 
similar A so emplea po!!.ro rotrocedt:~r de ventano en ventnna 
hnsta el inicio del pergamino, aunquo tambi~n ne cuenta con 
la. opción I la cual independicntemento del lugar quo estemos 
consultando. regrcsar6 al inicio, la opción F da por 
terminada la consulta a la información y regresa a la 
m6scara de captura. 

Para poder efectuar cuelquiera de estas opciones (11.,S¡I,P') 
eólo so deber6 presionar la tecl8 correspondiente y NO es 
NECESARIO tecle.ar <RETURlh. 

l-23 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

HITRODUCCIOtl 

GE"ENCIA Q[ 
LA80RA10R10 

Dos programas Tipicos Dentro de la Operación del Sistema. 

Regresando a las opcione~ v .. val se para desplegar 
información del CiJmpG desde el cucil invocil, la 
información que se desplinga par¡] el campo CLf,VE DEL 
CONSTRUCTOR: ilustra la f iguriJ l. 4. 5 el tipo de 
1nformac16n mostrada es el que so sigue paro todos los 
ca.-npos, la l 1nea de opciones que aparece es la misma que la 
explicada en la opción H ... hlp. 

Por último TAB•EXIT se emplea para ~nl 1 r de la m&scara de 
captura y regresar al menú. TAB so rofieLO a quo se debo 
presionnr lo tccl a rotulada con •TAfl" e.1 pr.esionar <TAB> 
aparece la linea aiguiento: 

SE CONFIRMA LA ACTUALIZACION DE DATOS (S/N/QUIT): 

Cuenda se responde a esto mensaje con S loa datos antes 
capturados son regi!ltrados, el proccao finaliza y se regresa 
al monú, en el caso de rospoder con H ol cursor ne ubica en 
el primer campo do la pantalla y se puede reanudar el 
proceso a~ captura sin que ln inform~clón anteriormente 
capturada sufra ningún cambio, tecleando Q (QUIT) todos los 
datos capturados aon abnndon1';do::i, el proceso terminado y se 
regresa t.Ü menú. 

Con el ejemplo anterior se presentó uno de los formos mas 
frecuentes de manejnr lo captura de datos necesaria para los 
procesos dentro del sistema. 

A continuación ac darb un 5egundo ejemplo, óste so refiere a 
la forma de dar mantenimiento a la información contenida en 
tablas. 

Suponga que de alguna forma .. que so explicDr6 posteriormente 
!la llcge ~ lo. p~ntalll"'I (mfiisl"'.~rr.i) mnstrada en la figura 
l. 4.. 6, aunque estll pantella sólo aparece al usuario de 
adqu1sic16n, se opera do la misma forma que todas las 
pantallas de formato similar que aparecen a lo largo del 
sistema pti.ra todos los usuarios, por lo que deborb saberla 
manejar correctamente. 
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01: O:Cl/ST01 : : 11Gl;l1tv : (l)<fR:(J( / li(D!C:tx 
(W:l'ff _lllf. : O'S.~ : 01:~ : ~.Cff_LUl. ¡ RX.t:JF_Lllf: 

(1 dato Q._., to!I esta 1QJI llCllCltJrd:I n OI 00 1& Clll111 
ó:t ~ QJf Sil w.. utlllW" 

1-Cltldl.4'~1 

2-C!lldldaprut;4l 

A.-MltMIO(". S-Sl'1Jlmto, l•lnlclal, f·f1n: 

Figura 1.4.4 

Información mostrada al Ejecutar le Opción H•hlp 
en el Cmnpo CRLDA ASOCIADA A LA OT. 
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En la pantall;:i mostrada rm la fig l.4.6 aparecen en primer 
plano las ya familiares linea~ de estado, seguidas da una 
linea que idcntificn el lipa de información a la que se le 
dará mantenimlonto y la p.S.gina en qun no~ cncontt:"amos (c5tas 
páginas son horizontalc!J y su manejo se explica 
postet"iormonte), a contlnuaci6n apnrcce una linea de titulas 
que dan nombre a cada uno dü los datos de los renglones de 
la tabla, la::; lineas siguientes se enurneJ:"a.n sccuenctalmente 
dando ol número de registro dentro de la tabla a cada 
renglón, posteriormente so despliega la linea de operaciones 
y para terminar se cncucntr~ .!.n ya tarr:bién famll lnr Une!!i de 
mensajes del sistema. 

A cont1ou!!ic16n so do!lcr iban cada una de las oporacionc!:l y 
campos do la llnea de operaciones: 

Primariamente trutarli ol u~o de 
RENG(tlt, I, F, +, -) : _ como ya so dijo los 

renglones de 111 tabll.'l so despliegan do una formn numerada. 
para definir sobre quo renglón queremos efectuar algunn 
oporac16n, se tienon 5 formas, la primerll ffl es 
proporcionar directa.mento ol número do renglón, por ejemplo 
si se quiero afectar ol renglón nQmoro 6 tendremos que 
teclear S en el campo do RE?lG y po:;teriormento <RETURll> 
como se muestra a continuación: 

RENG( 11 t, I, F, +, -) : <RETURU> 

La segunda forma ( I l so emplea cunndo se quiero afectar el 
primer renglón y .se tendra: 

RENG( lft, I, F, +, -) : <RETURN> 

r.a tercera forma emplea para afectar el último renglón de 
la tabla, de forma similar al segundo caso sólo que aqui se 
teclea F en lugar de I. 

Las do:l ultimas opcione::i para localizar un registro se 
refieren o un dosploztimineto do renglcno~ hacia adelante 
•+" o hacia atrás •- 11

• los desplazamic.nto:J so realizan con 
rospecto al m1mcro que se mucstrn en primer lugar en la 
pantalla (en la fig. 1. 4. 6 os el renglón uno), por ej amplo 
si se desea afectar el renglón 4 de acuordo a la figura 
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1.4.6 se tenddn.: 

RENG( f Pi, l, F, +, - } : +3 <RETURN> 

La opción so cmplm..'1 de forma similar pero para 
dcsplazl'Ulllento en orden descendente C$ decir si el número 
del primer renglón exhibido en la pa.nlalla es y qucrcrr.·.J~ 
afoctat· el rünglón l tondrC'~'UO~: 

REllG( tt t, I, F, +, -) : -3 <RETURN> 

Un caso especial para oJ cumpo HEN1..; e~ cuando el espacio 
para ol número do renglón so doj a en blanco y so presiona 
<RETURN>, por a es le caso el cursor so ubica en el campo 
correspondiente n 1.a optn·ación a ofecluar (OPE:R), como se 
puede ver a continuución: ( ilu!itra la posición del 
cursor) 

OPER(D,C,H,A,13,H,F,Q): 
<RETlJHN> 

C REHGillf, 

después de presionar <RETURtl>: 

OPER{D,C,H,A,B,H,f'',Q): _C HEt.'G(lfC, 

I, F, +, -) : 

I. F I +' -) : 

El cursor se encuentra en el ce.ropo de operación y por lo 
tanto podremo:l cnmbior la opción a realizar y despuós 
teclear <RETURth {paro que el cursor pase al compo de RENG) 
y seleccionar el número do renglón para afectar. 

Con lo anterior se puede localizar cualquier renglón en ln 
tabla y afectar.lo, pero la información que contienen las 
tablas tienen otra caractcristica que se describen 
ccnt1n..:aci6~. 

Un renglón o registro de la te.bla puede tener mas 
información de la que es posible ver: en la pantalla como se 
muestra, en la figura 1. 4.. 8 en la cual el monitor es 
representado por el rectAngulo con 11noas anchas. 
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Según lo 1lu!.:trado no existe ningún problema. para consultar 
los datos de la página uno, puc~to que caen dentro del área 
del monitor y puesto que ~e puede dar el número de u.>nglón, 
tampoco cxite pr-oblema para consultar la información de 
cualquier dato que calga dentro de 1.:i. ptlglni'.! uno, para poder 
modificar ln información do las paginas posteriores a Pl y 
para poder regresar l.t la Pl se implemenlaron el campo 
cor,(+, -) : empl'~..,ndo el :s1gno + pan1 avanzar uno pCíg!na 
hacia la derecha de lo que actualmente se empleo ( recuez:-de 
quo en la esquina superior derecha ne da el número de página 
en ol que se oncuentro ubice.do nctualmente), por ojomplo si 
se encuentra en lo PAGIHA: 1/2 y se desea avanzar a la 
PAGINA: 2/2 se teclea •+• y se presiona <RETURN> el 
resultado se ilu!ltra figura 1. 4. 7. para regresar a la 
PAGINA: 1/2 se debe teclear •- 11 y presionar <RETURN>. 

Hasta el momento se se.be como occesar cualquier registro y 
la información de caJquior ph.gina, os el momento de 
describir cnda una do lns operacióncs quo so puedan realizar 
sobre la información. 

La secuencia para efoctuar una función os la siguiente: 

l. Elegir la función (D,C,H,A,8,H,F,O unei a la VOZ) y 
presionar <RETURN>, el cursor se posicionorá sobr;c el campo 
de RENG. 

2. Dar por cualquiera de lo:l 5 métodos el renglón a afectar 
por la función seleccionada en l. y pros ion ar <RETURN>, el 
cursor se ubica en el campo COL. Una alternativa para 
cuando se desea regresar ol campo do opernción es dejar el 
campo REHG en espacio:J y teclar <RETURN> con lo que el 
cursor regresa al campo deseado. 

J. Soloccionar el avance "+" o retroceso de p6.gina 
deseado o simplemente dojar ol espacio en blanco para 
permnnecer en la. misma p6gina, presionar <RETURN>, se 
raliza la funcion (ver la parte siguiente pnra la 
explicación de los pasos a seguir por coda función), después 
de concluir la función el cursor se ubica en el campo RENG. 
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Ol: IXIJ1/STil1 : 
Oil:Cff,_LI,~ : CJ>S:c:tol 

: UGT:LIR/ : ClffiM)( : lilOJC:(S. 
: Ol:OC/tU : W:;tff_ll~ : RX:l'.ff_Ull: 

C\'E-OG: aJ.\o'E OCL !DGTKl:lCJI. 
Tll'O: A H.JLM OC Ol'JUCG; CI1 MJlro OC OCC: O 
't'M.a\OCOCfN!..T: 
V>.UJI WIHIKI: 
VALCR M>.Xllll: 
l>81..A OC V.illD.l.CICti: TJll: OlGTIIJ:.HB 
CU.U.W. llCIO OC U. aJ.VE; ro 

1.WA k'.)ICI~ OC VM.IO#l:l(t( [l : 00 HOCh'i!JS 
• VIJ..CR • [(::ilJ\1f'Cl{)I 

11[·5'2 llG"TIMO OC !IMSllt"..1(:1CtU lL[CHll.::.>.$ (11[} f'AJ..MUU,WTI. 
CfE..uf o:Ml$1c:M FUO..t.L OC UECTRICIDo'll {C1[) IRN\IATO 

Figura 1.4.5 

Informac16n Mostrada a. Ejecutor la; Opc16n Vsvol 
para el campo CLAVE DEL CONSTRUCTOR. 
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01 ! Cllll/StOI : : 1161:llll/ : romUl< : KDtC:ac: 
fM:CFf_ll~ : CFS:~ : oux:,l'llJ : WX:(ff lite : RX:(ff lll[ 

••• CIC.O CJlllUOO PNU. RiCIPltJl.[S O'TIDlS ••• P.lli0iA7 112 
;aurc:s:t.01: o.ux;rro : r ocsoi1PCret1 : 

1 : 5 : OC [mol : 2!i : OC!t«R [QJIPO lPJJI : 
2 : 3 5 1 SU-AllPOS : 16 7 : Allll:ti'l'.ICICN R'.JSITIV : 
3 : : 5 ! LH-tu.mn : ~ o : Rl-00..0, R2.,f,W,/l(LLO : 
4 : : 5 : S(L-C>J..tt:G ! 16 11 : CALIER.ICICH4CC.ATIVA l 
s• : s:scL-cXt™:1s 2 :snccc1C1tCE:EstJU.: 
6 ' : n: uc-cmrw : 26 : ocuco camo lKA."1: 
7 : ~ ~ Z3 \ SU)llN:C : 16 : JJ.11.[NT>Cllli ro.illtV : 
8 ¡ : ZJ: UE_SATUIY l 4 O : Al.ro.tl, A2·J.WJllllO ! 
9: : :n: sn CAL>f:G: 16 11 : C>J..l!t'.W:JCtl-KGATIVA: 

10: : 7J: SH-Csttl.JI l 16 2 : SCUO:l[J4 OC [!rJJ..A : 
11 : 4 1 : oc-cwu : 26 : EKil«R cw1ro TIUJ(: 
12: 4 1 l: SU-At.IPOS ! 16: O : ALlliCHT.lCIClff'OSITIV l 
ll l 1 : lIT-eATUIY : 4 O l O : Rl..f'D.JJ; R2..J.W.lllll0 l 
14 : 1 : sr(CALJ.CG : 15 : o • 11 : C>J..IM.ICICW-KG.UIVA. : 

CJ1Jl(D, c. w, A, 11, "· r. C):C IVC(•u, t, r, t, -) :013 D:l(t, ~): • 
[ 

Flqura l. 4.. 6 

Pantalla T1p1ca para dar Mantenimiento a la Información 
Contenida en Tablas dentro del Sistema. 
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4. Seleccionar el nuevo teng16n a afoct:ar o dejar en 
cspnctos el campo (para t¡uc el cur~-.or rcgrl:!se al campo de 
OPER y se ~u1ecc1onc otril función) J' prc:;1onilr <RBTllRN>. 

5. Repetir lo anterior cuaotds vecü=:: sea necesario. 

[.~;, funciones son: 

D, so omplen para sustituir por COMPLETO la tabla que s~ 
este modificando por la correspondiente a la OT est6ndar 
releicionada, por ~upuo::;to esto opción sólo es funcional 
cuando so tiene referencia a una OT ostf!r.dar. 

Esto es la única operación quH afectl.\ a lada la tabla y 
hasta que usted C!lte familiarizo.da con ello conveniente 
que se apoye en el usut1rio de Ge3t16n. 

e, se emplea para consultar ol rcg1.3tro que !lo deseo, su 
efecto e!J poner ol rcn~Jlón seleccionada en lo primera linea 
para despl1.eg1:. de rcnglcnc::; de la p<intnlln. 

H. so usa para. modificar la 1nfarrnac16n que contiene al 
renglón solecciono.do, parn ofcctuor e~ta funr.:ión (paso 3 en 
la secuencia definido renglones arriba) aparecú uno serle de 
cl!.mpo~ con la inform~clón que contiene el renglón y otra 
linea de funciones que !;ubstituyc n la linea de operocionc3, 
esta~ dos llnc<.ls ~e n1uostrc a cont1nuec1.6n: {suponiendo quo 
el renglón selcccionudo es el uno) 

ENC_ EQRE:H 26 EHCEND, • • etc, 

B•ant, S·sig, I • 1.ni, F•f in, o .. duf, z ... blk, H«hlp, v ... val, TAB•EXI 

Como se puede ver so trata do una minim.3sc11i-a para captura 
de da.tos como lo que se explicó al principio de este tema, 
todas la.s íunc!ones que se explicaron entonce!: son valederas 
en este punto excepto n y S quo aqui no tiene ninguna 
función. Para cualquier duda de cómo manejar esta pequena 
máscara haga rcfcrcnc!e n ln explicación dnda en ALTA DE UNA 
NUEVA OT dentro de estE.1 mismo punto del indico.. LD. única 
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Dos programas Tip1cos nentro de la Opcrac16o del Sistema. 

INr. OO. tt>Q.l:M 1 
PlQiM 1 lit'. rn IDO.at 2 
(fil 

INf. OO. ROQJlt n 

PIÍQin12 
(Pl) 

F~gura l. 4. 7 

... P';ina n 
CPnl 

Paginación Empleada en la~ Pantallas para Dar Hantenimiento 
a la Información conten~da en Tablas Dentro del Sistema. 
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Dos prograr.ta:;; Tipico::; Dentro de la Operación del Sistema. 

diferencia es que en aquel ejemplo los campos se mostraron 
de una forma vertical y aqu1 presentan en forma 
horizontal. recuerde que al teclar cualquiur cambio en la 
ir1formaci6n que contiene un c.:i.'Tipo. al final l::ar el cambio se 
debe presionar <HE'rURfh y p.Jra dar por terminada la 
modificación teclear <TAB:> y responder lo que se adecua a 
su!; ncr:es !dadc!:. 

A. osta open1.ct6n st? ('mplea pnra in!wrtar un nmgl6n en la 
tabla para lo cual se da el número a insert<Jr'.", suponga que 
desea insert.!lr una linea entre el renglón 4. y 5 entonces 
usted debe !ielecclonar la operación A y el renglón 4, para 
realizar la función i3parocen la:J mismas dos lineas que en la 
operación H, aunquo para este caso como trata del renglón 
4 el que se EHPLEA como REFERENCIA p!!ra el nlta, los datos 
son diferentes l'll ejemplo anterior. 

SEL_CALHEG 16 11 CALIBR .•• etc. 

B•.e.nt ,S .. sig, l• ini. r· .. f in, Dad et, z ... tJlk, H.:hl¡.i, V•val, TABaEXI 

En la mayoria do los coso::;: lo!l da.tos dar de altil son 
totalmente difel'.'entos a los oue el sistemn tomó como 
refel'.'encia, por lo que éste es uñ buen caso pnra emplear la 
opción Z•blk. Al terminar de capturar la información 
necesaria se presiona coma ya se sabe <TA.El;; y se da la 
respuesta adecuada (S,N,0), inmedintumente aparl!cerá en la 
pantalla el nuevo renglón !n!iertado en el renglón 4 en 
renglón qu~ 1 levtibl'I P.str> n<1rnero ahora t.endrA el s. 

H, despliega un texto con una explicación del campo donde se 
encontraba el cursor antes de invocar la función (ver opción 
H en ALTA DE UNA NUEVA OT) • 

F, sirvo para dar por terminados lo5 cambios a la tabla 
salvarlos regresando a la máscara o menú antei-ior. 

O. aborta los cambios que :se efectuaron en la tabla, os 
decir no los salva y regrasll o.l menú o mA::;cara anterior. 
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Dos programas Tipico::; Dentro de la Operact6n del Sistema. 

Con los dos ejemplos anteriores ya se pueden efectuar la 
captura de d3tos p~ra todos los procesos del sistema. 
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CAPITULO 2 

OPERACIOll DEL SISTEMA 

1~ GEREtlC1..i. OC: 
L,f..80RATORIQ 

A lo largo de este Cllip1tulo se describe lo forma de entre.e 
al Sistema para Desarrollo Automatizado de Pruebas empleando 
la contraseno que previomente el usuario do gestión a 
definido para cada usuaria, tmnbién se listan los mcnú.s que 
aparecen al usuario de adquisición y la. forro/'.!. de recorrerlos 
pnra posteriormente dar una descripción operativ8 de todos 
l.os proceso que puede emplear el usuario, mostrando las 
m6scaras para captura de datos que corresponden y ln forma 
de operarlos básondoso en la descrito en el punto L.4, por 
lo ante:rior es NECESARIO que antes da emplear este capitulo 
se lea por lo menos el punto 1. 4, pera evitar dudas y 
problemas en la forma de operar. 
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OPERACION DEL SISTEMA. 

2. l ENTRADA AL SISTEMA. 

GE'"U~C!A. DE 
<..A90RA TORIO 

Los equipos de cómputo en genernl est.'1n provistos de ciertos 
procedimientos de s"'gutid<iJ que garantizan la confiabilidad 
e integridad de la totalidad de la información que 
almacenan; por otro lado también se garantiza 
cofidencialidad habilttando el acceso a ciertas aplicaciones 
{sistemas) sólo a un dnterrninado grupo de usuarios. Para 
administrar estos dos tipos de seguridades existe un usuario 
que en el caso de este sistema es el usuario de gestión 
(usted¡, Usted define los nombres de usuarios (username) y 
las contra.senas (password) tanto paca entrar al computador 
como para entrar al sistema en si (algunas veces por 
facilidad son los mismos nombi:-es y controsenas, pero de 
cuolquier foC"m., tendrán que ser capturados dos veces). 

Durante el proceso de instalac16n del sistema !Je le 
proporcionará nombre de u su ar lo y contrasena, la cual 
tiene definida una serie de privilegios para realizar las 
funciones que tiene asignadas. 

'la que se cucnt.a con las claves y mediante el monitor 
disponible para su sesión de tr.Jbajo podr~ entrar al 
computador. 

Dentro del monitor se obset"va la siguiente linea: 

Usernnme : 

En lo cual se deberá copturar el nombre de usuorio asignado 
para la entrada al computador, presionando las teclas 
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OPERACION DEL SISTE.Hl\. 
Entrad.:i al Sistema. 

correspond lentes, al terminar prc~1onc 
inmediatamente apdrccc la ::.1guiento linea: 

Password; 

CERf1'iCIA 0[ 
l~80RA TORIO 

...:RETURN>. 

En esta linea dPbe tcclc<n- la conlra~ena que le fue asignada 
para la entrada al computador y oprimir <RE'l'URlh. ob::;ervc 
que al teclear l<l contrasena los caráctcres capturados no 
aparecen en el monilor. esto !;uccdc para conservar en 
secreto la contrascna de acceso. 

Du cometer algún error nl coptur-ar los datos anteriores 
aparece la linea: 

User authori;:atlon fnllurc 

Para tener una nueva oportunidad de teclear la clave so debe 
presionar <RE.'"'I'URN> con lo que aparece nuevamente la linea 
para alimentar el usuario y pm1tericrmcntc la contrascna. 
esto ve;: tcngd mucho cuidado al h<Jcer la captura, en caso de 
que persista el letrero de orror consulto con el usuario de 
gestión pues posiblemente algún dato sea diferente al que 
usted tiene. 

cuando no se comete ningún error, aparecen una serie de 
mensnjcs e inmediatMlcnte después, la pantall~ se pone en 
blanco y se despliega la linea: 

DA.HE NOMBRE DE USUARIO: 

E::n esta área debe teclar el nombre de usuario (hasta 10 
posiciones al.fanumédcas) qua tenga asignado para entrar al 
S.lsterna para Desarrolla Automatizado d~ Prueba~. en 16 
captura d~ infon:-• .:>.cllio puedo emplear lns faciliciades quo 
proveón las teclas que se def.lnieron en el punto 1. t. 
(excepto <FLECHA ARRIBA> y <FLECHA ABAJO>), al terminar de 
capl.urar su nombre do usuario teclee <RETURll>, al hacerlo 
el sistema valida el deito comparandolo con la l!:¡ta (tabla) 
de usuarios autorizados, de encontrar que su clave no so 
encuentra registrada cmviar.ti la siguiente linea de error: 
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OPERACIOH DEL SISTEMA. 
Entrada al Slstcmn. 

4 I Nombre de usuat"io no válido Teclee <RET> 

G(Rf.1,C•A DE 
L A8QRA T0~1C 

como se indica se deba teclear- <RETUHN> pan1 que se tenga 
otra oport\J.nidad de teclar nuevilmentc el nombre del usuario, 
el sistema sóln pcrmi te tres intento::;, de no 109rnr c<Jpturar 
el nombre a lo:; tres intentos el usuario ::rnrá desconectado 
del sistema, teniendo que repetir el proceso desde la 
entrada al computador. 

no sor el ncr.ibn:i de usuario correcto ::;e present.;, la linea: 

Dame clave de usuario: 

Aqui so debe teclear la contrasona (hasta 7 car6ctores 
alfanwnéricos) que tichO asignada para accesar el sistema 
(lo quo se teclea no aparece reflejado en el monitor) y 
presionar <RETURN>, nuevamente se válida quo la contrasena 
sea correcta para el nombro de usuario, si existe alguna 
equivocación se anuncia con 

SI Clave del usuario no válida Teclee <RET> 

Nuovamente al teclear <RETURJh se tiene otra oportunidad 
para capturar la centrasen.a. El sisteme de tres 
oportunidades. 

De ser correcta la contrascna el sistema nos interroga con: 

DAME TIPO DE USUARIO: 

Como ya antes se mencionó existen tres usuarios dofinidos 
para ol sistema: Adquisición. Control, Gestión. 

En el campo de una posición para el tipo de usuario debe 
capturar la primera letra del tipo de usuario al que u9ted 
corresponda, en este caso especifico e y posteriormente 
<RETURN>, si por alguna circunstancia. no se teclea <C> el 
sistema enviará el mensaje: 
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OPERACIO!l DEL SISTEMA. 
Entrada ill Si~tcma. 

3 I TJpo de usuario inv~lido Teclee <RET> 

G~RENC•A DE: 
l ASCQA TORIO 

/ ef Tipo de usuario no permitido para e!'ite usuario Teclee 
<RET> 

Después de teclear <RP.TURH>. podrá recapturar el t.lpo de 
usuario ascgúre.se de pt·osionar C, en caso de aparezca 
nuevamente nlgün error notifiqu<.:! al U!JU,"Jr!o de gestión. 

Posteriot" a la captura del tipo de usuario so despliego: 

NUMERO DE [..i\ ORDEH OC TRABAJO: 

Este campo es optativo y se emplea para definir la OT (hasta 
cuatro posiciones numéricas) con la que trabajaremos 
(si empro y cuando se haya dado de al ta prev iwnente). claro 
que la asignnci6n de una OT se puede hacer posterloremente 
empleando una opción de menú. 

Si no se desea a.signar una OT, simplemente se presiona 
<RETURN>, por ejemple en el caso de que se desee d.e:r de 
alta una OT. 

Para capturar el número de OT no es necesario teclear los 
ceros a la izquierda, por ejemplo en las tres lineas 
siguientes mue:Jtran lo que responda el sistc.mn al capturar 
le OT número l. 

NUMERO DE LA ORDEN DE TRABAJO: <RETURN> 

Resulta en: 

HUHERO DE LA ORDE?l DE' TRABAJO: 0001 

y se despliega el men!Jaje: 

SE ASIGNO LA ORDEN DE TRABAJO 0001 
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OPERACION DEL SISTEH/\. 
Entrada al Sistema. 

G(R(t~(IA CE 

l.&SORA TQRlO 

51 se t["atc. do t1.signnr una orden de trabajo que no existe se 
muestca el mcnslljo: 

37 j La OT dc(1n1.da no exl:Jte Teclee <RETURlh 

En CllSO do que aparezca esto letrero es rocomendablo dejar 
el campo en bl.:inco y prcslonnr <P.ETURlh, pues 
posteriormente so podr:.1 asignar la OT desdo un menú, claro 
que si el error C!l muy obvio ::io puede dar la ar correcta 
simplemente. 

A continuacion se despliega: 

NO~DRE DE LA OT ESTNWAR: 

QUo se emplea para relacionar la orden de trabajo a:Jignada: 
on la linea anterior con una orden de trabajo estándar, esto 
dato tambión es optativo y si no se quiero capturar una 
orden de tre.baj o cstAndar simplemente ::;e teclea <RE."TURN>. 

CUando se captura una orden de trabajo e!JtAndar ol sistema 
v6:11da si existe entro las que tiene registradas y do no ser 
as1 presenta el siguianto mensaje: 

49 I }lo existo la OT est6ndar deseada Teclee <RET> 

De estar registra aparece el mensaje: 
tecleo STOl) 

(suponga que se 

SE. ASIG.i.t"O Llt. WT~~ro.~'ll: STOl PJ\PJI. OBJ INT 

Las datos antcriorc~ son noce:uJrios paro poder entrar al 
sistema, ya capturados se concluye el procedimiento de 
entrada y a continuación aparece el Menú Principal para el 
usuario de adquisición, desde el cual y apoyado en otra 
serle de mcnus podrá ejecutar las opcionos que requier8. 
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OPERACION DEL SISTEMA. 

2. 2 HENUS ~ COH.AfiDOS. 

(,[;o[ ... C1A ll~ 

l"-6CRA"f0Rl0 

Ya dentro del Sistema parn Desarrollo Automatizado de 
Pruebas aparecen unti sor !e do menús que se ilustran en las 
f !guras 2. 2 .1 a 2. 2. 9, en los cuales a.parecen todo::; los 
procesos que puede ree:lizar el usuario de control. 

La forma en que se manejan estos menús es muy simple y los 
mismos mentís proveen de lo 1nformac16n necesaria en forma de 
opción o tecleando en la linea para opciones la letra H y 
presionando <RETURN>, con lo que aparoce un texto de ayuda 
para el menú en que fuo empleado. 

En realidad cuando :rn elije una opción del menú y se oprime 
<RETURlh, hay posibilidad de que aparesca otro menú en el 
cual se da una opción (ver figura 2.2.4) para regresar al 
menú. de!l'do el quo se invocó y otrn para regresar al menú 
pric!pal optativamente, las dos opciones se ilustran a 
continuac.ión: 

;.. HENU ANTERIOR 

R REGRESO AL HENU PRINCIPAL 

Empleando las dos opclono::i anteriores y por otro lado 
seleccionando alg:.i.n nUniei::o !>e pueden i::ecorrer en su 
totalidad los menús del sistema de acuerdo a la forma en que 
es tan estructurados, la estructura de menús del sistema se 
muestra en la figurl! 2.2.10. 

Es recomendable seguir la secuencia que se lleva en los 
menús para ejecutar los procesos, puos en los monús se 
encuentrnn organizados en unB secuencia lógica de ejecución. 
aunque recuerde que usted tiene la última palabra y en el 
caso de que quisiera realizar algún proceso en una secuencia 
inválida el sistema se encargara de senalarlo. 
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OPEV~c1m1 DEI. SISTEMA. 
Hcnús y Comandos . 

cr•m-.1c·• oE 
LA.BOR>. lC~tO 

Como ya so dijo antoriorcmente existo una forma alterna para 
ejecuta.r un proceso, capturando el nomhro que tiene asignado 
el ccrnando que lo Eljocuta y prosionando <RETURN> en la 
linea do opciones paro C'tJALQUil::H menú, la validación ~obre 
la secuencia de ejecución de procesos tambión se realiza. 

Gre.cias a las validaciones que efoctúo el sistema, las dos 
fOI:"tnti.s do ejecutar un proceso tiene el mismo grado de 
seguridad, pero es uno buona recome:ndación familiarizarse 
primero con la operación mediante menús. para después 
emplear los comandos quu se requieran, ahora si desde 
cuaquicr menú.. 

E:n la Tablo 2. 2 .1 se da una relación de los comandos que so 
puodon ejecutar desda cada menú. 

Para este momento ya ne !!abe como entrar al sistema y ademAs 
como ejecutar los proce9os que tiene asignado como usuario 
de control. en el siguiente punto se descr1blr6 la 
información necesaria para cada proceso y la forma en que se 
debe alimentar, 
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OPERACION DEL SISTEMA. 
Monús y Comandos, 

! ll5T:LHV / Cffirn:QI; ¡ KDIC:a<: 
: 01:~ · 1 lf(·CTr_wc : ru:crr_L_l;l.f 

Mrnu PRIUC/PAL 

3 ~lfU.M:IOO!:UCJIOJITOOC,'IJTEM:lA 

1 CBfDCICJI OC R!.!UHOOS ~OC ll'f:A 

F ílNOCUSESl{JI 

Fig. 2.2.l 

GERENCIA DE 
LABORA TORIO 

Menú. Principal (M.ENUOOOO), pera el Usuario do Control. 
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OPERACION DEL SISTEMA. 
Menús y Comandos. 

Ol: tmtl'S1U1 1 
[M,<fr_l11( ICPS'\!>!XI 

ALTA Y ASIGHACION OPOEHES OE TRABAJO 

4 OCflN1CI()( OC LA OT ESTAKWI l lSAA 

S llDJFIC.M:ICJftl: LA CIUIA -.SO:UOA AOOOT 

r FIN oc S[S¡(I( (Lto:un 

F1g, 2,2,2 

Menú. de Alta y Asignación de Ordenes de Trabajo 
{HENUlOOO) • para el Usuario de Control. 
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OPERJ\CION DEL SISTEHll.. 
Henús y comandos. 

01: OlJl/STDl : !lt5l';ll8/ ;a:tiTll.tJi: ;KD!C.ca: 
EW:(JT _Lll'E : CP.i .trJm ! 01 a:/JJ : l.CU'.H_Ll>E : 11.l':trf_Lli.!: 

A.CTU.4.l I ZAC ION OE onornrs DE TRABAJO 

1 CUl"!CICH CI LA ITTUI CI TRJaA.D 

J Cl.ílMICICli OCl llf'.U.01 OC f'P:..CBA. 

4 OCflMICli)j{'(t!U:POHEOCmu1 . ..1. 

5 IW"r<!ShliOC L.l.CUIMICUJl!'.l: t.1.01 

f flHff ~Sll>l 1LOCD.íl) 

Fig. 2. 2. 3 

Menú de Actualización de Ordenes de Trabajo 
(HEUU1200). para el Usuaria de Control. 
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OPERACION DEL SISTEMA, 
Henós y Comandos. 

OT ; OXl1/STD1 : 

OC:!!JI~ \ CPS:~ 
l 11'5T :LHJ/ : a:t<TIUJ{ : ILDIC:Cll: 

\ Ol:o:fµJ "· : ~:CfF_lHf : RX:~.F-Ll.tE 

PRUEBAS A REAL 1 ZAR 

1 PJ;..1,1.Clmi CU Cl~ITO et m.IBA. 

2 C:UIHJCICtl lll eta.o (CPS) 

J. IOU AXTERJm 

R RftMSOJ.lllNJmlN::IPJ.l 

F FIHOCstSlat(lllllJT) 

Fig. 2.2.4 

Menó. de Pruebas e: Realize:r (MENU2200) * para el 
usuario de Control. 
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OPERACION DEL SISTEMA, 
Hcnús y comnndo!i. 

OT: Olll/STD 1 : 
flU¡'[~Lllt:. i C>'S·tl;'.l!J 

1 116T:L1~' : CT:lfTR{l( l '°IC:{J{ 
1 DI:~ . l ~tU;~"f_lllf: 1 RX:tFf •. ,ll~ 

CO~iFIGUñACIOtl DEL C!ílCUlTO 

ZU.ICITlD rl: lA HGTAUCtCH 
Ll&:RACI~ OC l&. llCTJUCJ~ 

3 c,ij,810({(1.lf'A(l.LClfCUJTD 

rof !Cl.PX!Clt Q.IJ.W. [U CllVJITU 
CUElllPXICH CU CIFV.HTO Pm /tP:I.A (PJrNJETK!) 

6 (I)f IClllJCICJt CIOO.Jtro rm unurro (DIRf:CTD) 
(:.IJ.QlO llMRSO 

ex crw IWIJCll'.Jt en Cloo./ITU 
CDtJJ(X)S OIRf:CfOS 

R Plffif.SON...CttlffiltCIPA!. 
í ílNOCS(S!(l((LCOl.JT} 

Fig, 2. 2. 5 

Henú de configuración del Circuito (HENUJOOO). 
para el Usuario de Control. 
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OPEtu\CION DEL SISTEMA. 
Henús y comllndos • 

l 11\ST:U~' ! O:t(TiHJ~ t W:OiC:1].{ 

: DI ''E'1P . : "''~P1~ : "'"fJ!¡>: 
CA.Malo DE ETAPA Of:L crncu1ro 

1 CJ,j,(l:!Q A W/JA tt" RE.Prol 

1 C.00/0A. WPAitt ESPGV. 

4 Ci.tie10ACTN'Att~ 

S. C.WS!O l. trN'A U, lriWITT.MlWtfKTO 

F flM tE SCS!OO (tOOllT} 

l'ig. 2.2.6 

Hen<.i de Comblo de Etopo del C1rcui to ( HENU J 300) , 
para el Usuario de control. 
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OPERACION DEL SIS'l'EHA. 
Menús y comandos. 

OT:CDJlf.iTDt: 
Dl:CfFJilf: :CPS:t'C/O:! 

: HGT :UB/ : Ol<l'R:{Ji : l{OJC:~ 
! D!:ll.?1Il : l«:tTf_lt/'lf 1 R.'l::ITTJ)!f 

CONF 1 GUAAC IOU DEL CPS 

1 l'lllJtl.l,LICICJtC{ ~W:ICl.1.5 

R fl(R[SO >J.. 'fHJPRUC!P>.L 

r r1wocu.n:s1cw 

Fig. 2.2.7 

Menú de Configuración del CPS (MENUSOOO), 
para el Usuario de Control. 
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OPERACIOU DEL SISTEHA. 
Menús y Comondos. 

i l~:l'HV l a:H!~;~ : \EDIC;(I( 
1 01•5;:~ : llU;ff .. L_lf!, : RX.WE • .l.l~ 

OOTEHCIO~I DE RESULTA.DOS FUERA DE L IUEA 

1 OOlDC1Cll Cf.t F!"!lAO [{ M.tB.1. 

3 t.!JTD(ICH OCl. PfPam: CflCOL oc m.w. 

R P8P.M:lU.'°Ul.IPRllCIPú.. 

F flM OC LA.$6\Qt (ll)l)JT) 

Fig. 2.2.s 

Meno. de Obtención de Resultados FUera de L1nea 
(MENU7000), para el uauario de Control. 
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OPE:RACIOH DC:L SISTEMA. 
Menús y Comandos. 

Ol; oo:ntoiIDl: 
t1Uff ... ~l.~, : cPS:~ 

; 11Gi.t:~ : ~ni~ : ~n:c ~ 

:01:~ :lll:ll"f_Lllf. :R1:Cf~_LIN! 

01>..Gl-OSTICO HAílOWARE 

F f\!I Cf LA S[Slíli {lil'.IIJT) 

Fig. 2.2.9 

Menú de Diagnóstico de Hardware lHEUUOOOO), 
para el Usuario de Control. 
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OPERACIOH DEL SISTEMA. 
Monús y Comandos . 

Fig. 2.2.10 

Estructura de Menús para el Usuario de control en 
el Sistema para Desarrollo Automatizado de Pruebas 
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OPERACIOU DEL SISTEMA. 
Menús y Comandos. 

lil[MU COWUIDOS 

J.:..TA V ASIGi.l.CICJI ti!: arutS IJ.T~TS, A.SIC...'TS, tu.5CTS, Cil::s.Il 
[( 11JJ.U.J) OL.\iU\00')) UDHllD 

.i.cru.u.IZJ.CJ(H OC ~ES Df DH01S, R!SU.Cll, P.Er"'tfilE, l~l!!T 
TmUJ Gm.Zln> 

r~:.nv.s "R!J.llZA.!!. OLY.J2ZI1> ouc1fl.C. cm1is 

Ol<fl(UIJJ:l(H OC!. c:rnomo llGTAl. .. U:!Ol, llEr'M, UWCIF.t'.:, 
OIJWXDJ lll"OSTA,CQ,()IRDl,C'J.llk'l'CP;S,IXrotflG 

~10 l! CT.IJ'A !XL C1?.2J!TU CTMú"C<'.J, CT>!!fíiU, CT.l.o:Nf!G, 
Ol>f.ImJJ CT.1.P'i!1í~. DWJ!TI.X 

~FIGJV.cHll rn:t tl1S F'RO'.X:PS, aJdJIRCf"S 
(l(](!fil)) 

OOTOCICH OC R[stlJ>OOS H.~IU HSJO, K[P'()TI( 

OC LtMIA ua.mml 

01.l!JCS11cooe:w..;oo,p;r mmnr, VE!IJHPS 
OOUltllll 

l---~-----l-----------' 

Tabla 2.2.1 

Comandos y Menús desde los que se Ejecutan. 
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OPERACION DEL SISTEMJ\. 

2. 3 LOS COMANDOS DEL SISTEMA. 

C(R[NC'A 0( 
LABORA TO~IO 

Ha llegado el momento de listar los comandos que puede 
emplear ol usu!!rio de control para ejecutar procesoa dentro 
del sistema. 

En la descripción do cada comando se tomó el siguiente 
esquema: 

l. Se identifica el comando dando su nombre y el proceso 
que ejecuta, as! como una poquena expllcac16n de sus 
obj et! vos. 

2. Se ilustra en su cano la máscara para captura de datos 
relacionada con cada proceso. 

3. Se describe brevemente cada campo dentro de la m.§scara 
para captura de datos (recuerde que puede emplear varias 
opciones para obtener mas informacfon sobro el campo que se 
captura). 

4. Se dan comentarios sobi-e la forma de realizar la captura 
de datos. 

Es NECESARIO estar flllTliliar izado con los dos ejemplos que se 
dio ron on el punto 1. 4. para hacer mas ágil la captura de 
datos para cada proceso y también para comprender facilmente 
las explicaciones que se den en el punto 4, para cada 
comando. 
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OPERACION DEL SIS1'EKA. 
Los Comandos del Sistema. 

2.3.l ALTAOTS, Alta D~ Una uucva Orden De Trabajo. 

(.ER(liC1A DE 
1..A00RAT0~10 

OBJETIVO: Registra los datos generales de una orden de 
trabajo dentro del sistema. 

MASCARA PARA CAPTURA DE DJ..TOS: 

l IMST:l~ 1 aJím:! 1 WJIC:IJI: 

1 º''11?1!! : "'''ff"~lll' : "'''!T>.~ 

OiA[l.IACf.&i..l.l: ~ 

R(~[: !~1~ 

aJ.VE tEt C. TOO!: ';!1~ 

(U\{W.~: ~ 

CU.il.I. ASOCl.W. A U 01: 

s-.int ,S-Stq, l· lnl ,r ·f ln,().()l!f .l~lk,tWl 1p, i; .. .,..1. TAS..O 1 
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OPERACION DEL SISTEMA. 
Los comandos del Sistema. 

CEF!ENC1A OE 
LABORATORIO 

OT A DAR DE 11.!..TA: Campo numérico de <. dig!tos 
enteros que defino ln OT a dcr do al ta, asto ca.11pc 
es proporc1on.::i.do por el sistema y por lo tanto 
usted no podr6 modificarlo. 

RESPONSABLE: Campo alfanumérico do 10 po:Jiciones 
que so emplea para registrar el usuario 
respon:u!ible {dentro dol sistema) de lti OT quo so 
esta dando do alta, generalmente os una clttvo que 
coincide con la que tiene asignada como usuario do 
control. 

CLAVE DEL CLIEN1'E: Campo alfanumárico do 7 
posiciones destinada a la captura do la clave del 
cliente para el cuol ~o efectuarlin las pruebas que 
se registren en la OT que se esta dando de alta. 
CQnsulte las tablas que el usuario de gestión le 
debe proporcionar con las clavos de los clientes 
registrados y en caso do que el cliente en 
cuost16n no aparezca 1 pida al usuario de gestión 
que lo registre y que lo proporcione una tabla 
actuelizada. 

CLAVE DEL CONSTRUcroR: Campo alfanumórico do 7 
posiciones en el que so registre la clava J&l 
con::::tructoc del equipo corrcspondiento a la OT a 
dar de alta. Siga en mismo procedimiento de CLAVE 
DEL CLIENTE para conocer la clave del constC"uctor. 

CELDA ASOCIADA A LA OT ! Campo numérico de l 
posición en el que so define la celda de prueba en 
que !Je efectuarán las pruebas para esta orden de 
trttbajo. Actualmente existen do:J celdas de 
pruebas la 1 y la 2. 

COMENTARIOS DE LA OPl':RACION: 

2-22 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEHA. 
Los Comandos del Sistema. 

GERE"ICl,11.. DE 
LA80RA10RIO 

Para una detallada cxplicac16n de como manejar esta m.§::icara 
refilirase al punto 1.4 de e5to manual. 

RECUERDE quo de:Jpuós de capturar cualquier campo DEBE 
presionar <RETURN>, también puedo emplear varias teclas 
p&ra facilitar ln modificación y captura do da.tos (<FLECHA 
ARRIB>.>, <FLECHA ABAJO>, d!ACK.SPf~CE>, ütc), p~ra tener una 
descripción dotallBda de las caracteristicas de cada campo, 
emplee la opción V•val o H=hlp en los campos que lo desee, 
al finalizar su cnptura debe teclear <TAB> y dar la opción 
que corresponda (S,N,O}. 

Recuerde consultar las tablas de clavos de clientes y de 
constructores quo le debe proporcionar el usuario de 
gestión. 
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GERENCJA DE 
LP.OORATQQJO 

~~--'~~~~~~~~~~--" 

OPERACIOll DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 

2.J.2 ASIGOTS, /\!Jignación De Una Orden De Trabajo. 

OBJETIVO; Definir- la or-dcn de trabajo la que se registra o 
modifica. información y de la que el sistema obtendr~ los 
datos para realizar una o var-1as pruebas. 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

OT: . :· .- / - : JICiT:Llet : cnmu1t : ~IC:e»: 
[Mlff_ll~ : Cí'S:tc,ltll : Ol:cr.A'Xl : ia:lff_Lllf: : Rx:t!f_LU( 
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OPERAC!ON DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 

GE~~ '.t :. ¡ ~ 
LAE?('¡;.t.•c;; \; 

NUMERO DE ORDEN DF. TRABAJO: Campo numér ice de 
cuatro digito!i enteros que define lo OT de trabajo 
que se emplea p~ra registro y modificac16n de 
1nfoC"maci6n y de la que el sistema obtiene los 
datos necesarios (previamente registrados por los 
usuario!l) para la C"ealizac16n de pruebas. 

COMENTARIOS DE LA OPERAClON: 

Par.e capturar el número de lo OT solo so teclean los digitos 
signlficntivos (aunque es v611do teclear los ceros a la 
izquierda, esta de sobra) al terminar presione <RETURN>, el 
campo se ajustara con los ceros a lct lzquierdd quo sea 
necesario y desplegará el mensaje: (si capturó l l 

SE ASIGNO LA OHDE!l DE TRABAJO 0001 

Note que también en la 11nca de estado aparece OT: 
par" sen.alar que asignó la OT número l. 

0001/ 

2-25 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DE[. s rsTEMb. 
Los COffiilOdos de) Sistemi'.l. 

2.J.J ASICSTD, Oef1n!cl6n tJe una or Estlmdar A Usar. 

G[G[•JC":. D( 
LA80~AlC~•O 

OBJETIVO: Define: una o.rden 
sistema (coma astánddr), 
los procesos a efcctu3r 
trab.ejo. 

de trabajo rcglslradd en el 
pi!ra seC' tomadd como modelo para 
la OT asignada en su sesión de 

MASCARA PARA CAPTUHA DE DATOS: 

01: OOJ1! : llGf llfJ ; CPIH! ()( : W:OIC:a.: 
cu:ar _lllf. : ª''Ht.1ro ; Cl:D:/OJ : lll:Cff_tlft'. : Rl.CfF_lJt( 

,lllf)lf [{u or (Sf.1.+.{]IJl: STOl 
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OPERACION DEL SISTEt'-!A. 
Los comando::; del Sistema. 

NOMBRE DE LA OT ESTANDAR: C<?rr.po alf<mum6rico de 
cuatro posiciones que define la OT estándar q-• .ie se 
empleará como modelo para la OT de trabajo que se 
encuentre asignada en el momento de c.~jccutar este 
proceso f recuerde que la OT ~signada es la que se 
encuentra en el campo OT: de la linea dH estado, 
por ejemplo OT: 0001/ ¡. 

COMENTARIOS DE LJ\. OPERACION: 

Para captura el nombre dt~ la OT estándar ::ie teclean la 
lnforrnación correspor.'.licnt.e, al terminar presione <RETURlh, 
~ continuación r;e despJcg<1ru el rnC'nú de:>de e] cua!. s~ in1;oc6 
el comando con el mensiljc: (~1 capturó STOl) 

SE ASIGNO LA ESTANDAR: STO! PARA OBJETO INT 

Es importante que usted conozca a que tipo do OBP 
corresponde la OT estándar que quiere emplear, pues debe 
corresponde!'." al OBP de su o!'."dcn de trabajo, en el caso 
anterior el mensaje describe que la OT e:;tllndar STOl se 
refiere il IHTERRUPTOR ( INT}. 

Note que tambión en la linea de estado aparece OT: 
0001/STOl parll ser'lalar que se definió como modelo para la 
OT: Oüül. l.a or estándar STOl, por lo tanto el OBP 
relacionado con l.a OT: 0001 debe ser un inlerruptor. 

Para obtener lnformaclón acerca de la sede de OT estándar 
dcf!nidils dentro del sistema consulte al usuario de gestión. 
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OPERACION' DEL S!ST'EHA. 
Lo::> comandos del Si::itamD:. 

2. 3. 4 CALlNVERS. C.Slculo Invecso. 

CE.ITE"C:1A U( 
LA:!ORilo TORIO 

OBJE':'lVO; E.ste proce::>o !le encarga de efoctuar el cáculo 
invet"so de la lnstdlación, ~s decir, determina los 
parámotros de prucb.J, di! acuerdo o la conf!guract6r. de los 
elementos dol circuito de pruebas, y de e5ta forma se checa 
la congruencia de la información que se h1' c.Jpturhdo contra 
la que actu.ilmcnte encuentra configucada en el cl:::-cuito 
de pruebn. 

MASCARA PAR/~ CAPTURA DE OATOS: 

SIN P..ASCARA 

COHENTAR!OS bE: LA OPERJ1CION: 

Puesto que este pr-occdimicnto emplea parte do los elementos 
del circuito para determino.e las condlc:loncs actuales y asi 
c.elcular los parhmtec-os de prueba, los campos que se 
ffi\J.C~tran a continuac16n deben ~parecer en las lineas de 
estado: {suponga OT núnaHo 1 asignade., una prueba de corto 
circuito y un ciclo de prueba de corra.r, abrir) 

OT:OOOl/ o OT:OOOl/STOl, INST; USO/l, cps, CCICO. 
DI: CC/CO, HX: ONLINE 

de no aparecer estos datos el ::;istema enviara un mensaje de 
error-. 

Coma resultado de esto proce~o 
montidor A·i:or~~ 1u"" se t:!mplea 
que exite una árüa en la cual 
calculados, claro siempre y 
correctatemente. 
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OPEMCIOU DEL SISTEMA. 
Los Comandos del S!stcm<S. 

GERENCIA 0(. 
LABORA lOR1C1 

Si el proceso termina correctamente se presenta la linea: 

de lo contrario se mue:Jtra: 

COHANDO NO EJECUTADO. 
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OPERACIOtl DEL S!STE!-'.J... 
Los Comandos del Sistema. 

2. 3. 5 CO!-iDIRCPS, Com<indos Di rectos { CPS). 

OBJE':'IVO: E.::;~e procuso !•e encargcJ de env.ia?:" la información 
necesaria al CPS para modiftcar o programat una secuencia de 
prueba. Cada L!flO de los Cdtácteres que teclee es enviado 
directamente al CPS y sus efecto5 son mostrados en el 
monitor del CPS, por la forma cie op'O'-:::-ar de e~te ccmar.rio, 
para P.rnplear.!.::: :;e debe conocer como programar el CPS (para 
una descripción completa de la !nform<lción porm!t1da 
consulte el Manual de Progra:nuclon del CPS). 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

or. cm11Srn1 ; : 1~q1a.r ; cam;-cr : w:o;c,a.; 
[M Cl'f _WE : IT'S .OJO:l : DI tCltO : liCUH _Ulf_ : RX:CH _lllf. 

OlU..l(C'S .l. MJV[L WD.10 

HfLP 
lllSERTA SlQUC!.I. 
TRAJ(SflERt SfCJJIC!.1. 
vtR SECOO(U. ctV'ILAD.\ 

r u.utsflOO: J. llll. ffilll 
IERWIKACaum:.1.r1~ 
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Los Comandos del Sistema. 

c:i;:~.,:::;. r.!: 
L:.e:1<.1. ~CI< ::; 

CARACTER A ENVl!,R 1\L CPS: Campo alfanumérico de 
una posición quü corn~sponde cat'~ctcr 
significativo para el CPS. 

COHENTAJHOS DE LA OPERAcrm1: 

Puesto que este procedimiento generalmente emplea para 
modificar la información del los ciclos de prueba programado 
en el CP~ par.J una OT, los carr.pos que muestLan o 
continuac!6n deben aparecer en las lineas de estado: 
(suponga OT númaro 1 EH> ignada) 

OT:OOOl/ o OT:OOOl/STOl, INST: USO/l, CPS: diferente de 
espacios o de OFFCOM 

de no aparecer estos dato~ el sistema enviara un mensaje de 
error. 

2-31 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 

GERE~Ki" DE 
~A3:1'"T0¡:¡•0 

2.J.6 COHDIREM, Conf1gurac16n Del Circuito Por Elemnnto 
Comando5 Di recto~ 

OBJETIVO: Esto proceso se encarga do enviar la información 
necesaria a la EH para configurar (mediante dos opciones) 
los elementos dentro del circuito de prueba, los cambios 
1:1feclué:!.dos en la 1nstC1lc~ci6n se rcflt;!jéln en el monitor 
AYDIH, empleado para supervisar la instalación desde la sala 
de control. 

t-'.ASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

CT; COJl/SIDl ; 
OHff_lllE. : O"S·CC'Ul 

: ll6T:LU!I l a:tiTlH:t: ¡ ~DIC:!X 
: 01.a:tal : IO. Cff_lltf. : RX·trf_ll!E 

SetlimtD;. lon.!SOOOllU'l!~lcrio::n la 
flt&elcn ~tra 00 Cmtrol ~r~IGCTlo· 

1. Por«.! !MT[?i~ tnS!í llA.CJJIM 

2.Pa"~ 

Z-blk,IW\Jp, TM..o:IT 
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C.!P!'.'C:..t.. :'E 
lABOR.i.~OQ1C 

ELIJA OPCTOtl: Campo nurnórico de un digito que se 
emplea p.Jrn manifnstar la formu en que se desea 
mandlllr la información a la estación maestra. 

COM.Et:TAHIOS DE LA OPERACION: 

Puesto que este procedimiento envia 1nfocmacton d la EM, con 
el objeto de modificar el el est11do de los elementos del 
circuito, los campos que se muestran a continuación deben 
aparecer en las line.:is de estado: (supong.:i 01' número l 
as1gntida) 

OT:OOOl/ o OT:OOOl/STOl, INST: USO/!, EM: ON_LINE 

Para captura la opción simplemente teclee el número que 
corresponda, para salir del proceso teclee <TAD> y Q. 
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,;if.?~).';·A i:l!: 
u.:.ioi:,, ;o~:a 

Si so ~eclea la opción l aparece la pantalla que se muestra 
a continuoc16n: 

OT: C001/SIDI ! ; 116T.U9/ : m<l''il:C.li : W1lll:::r>: 
aun U)(. : CPS:a::.roJ: : OLIJ:IOJ : i:.u:H u1.:.:: ; R::: ar_L:1{ 

- fUC1Dt!S P::<J. ra:w..t 9..ft;<.Y!StlllC -

V JOCO '" "' 1'f3 '" 
1 

.IJfTIR\00. 7 ' 7 ? 

7 ' 9 

j llllJl lfllJl roma. ? 
C00.11. 

' s ' """" 
..,.,. l(Jl5 lfllJl ¡ 

-> mm 
1 ' 

, OOER ,_ R!Tlmlt l[1f/T '™" IEJ<JJ 

CT<l>! [stAI'( o Rl1\J'J4 
<1'8> flM \ll<J(l<SP{C 7 

Q'Je describe una plcnt1lla del teclado auxiliar dando una 
descrlpc16n de las funciones que se pu~dcn ef...,ctuur dc:::dc el 
teclado principal y del auxiliar, cada tecla tiene una 
función de control que realizar. los efectos de cada una de 
estas teclas se muestra en el monitor AYDIN para 
supervisión, que se encuentra en la sala de control, note 
que al presionar alguna tecla del teclado auxiliar se 
efectuan cambios en la información desplegada en el monitor 
AYDIN, por ejemplo si teclea en número <0> del teclado 
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GEREflC A Di'.: 
LA2".)q.t..~Q~;::J 

auxiliar. aparece en lu [Mntal La 1\YD!H el MEtlU ONSPEC en el 
cual se puede despla;:ar de opción a opción mediante las 
teclas <:FLECHA DEH. >, <FLECHA IZ'):... Pcl!:'a regresar a la 
máscara anterior :::implemente teclee <TAB>. 

Esta opc l.ón nos pcrmi te manejar di rectarncn to los menús para 
el control supervisorio de La inst,;ilociór.. 

Si se teclea la opción 2 aparece lü pantal 121 que se muestra 
a continuaclór.: 

IJT:roJl/STUI: : !1-f>l UBI : CUllRC>i. :llO!C:CI< 
(!J.Cfí_ll!( : !YS.CC/'.JJ : 01 c::/OJ : 1.cun _wc : 11>: lJf _Ll!-l: 

a:M..HlCX:HlN OIR!Ct.1. CúllTRQ !";!J'[RVISZJllO 
WlllOOlWO'.JS 

E.llCJ.Sllt(fJ..(U.~RHlllERA 

OCIJ(VAl.rR, SEPIDe:POSHRl®llllf 

PAAA. íltW.IZAR OICilH: flH 
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en la cual :>e lntf.!rroga sohrc el comdndo 11 envl<"r a la 
nst.ec16n maestra, pac-Ll unu relación complctd {je los cornados 
que acepta la F.M consult.ü r~l 1-:anunl de U:;uario del Si!;tcmil 
(SUPEíl.CES), al lgud.1 qu(? ) '' nrctón anterior los cambios 
efectuados al f!)ocutac al•JG!l corndndo se refluji.rn ~n rr,onitor 
pata ~upervisiéin. 

Si se tecleo on cc;;'~r.do '-'<'d 1du <l contim1.:i.c16n se duspliegn 
la ltnea: 

TIME OUT (seg.) : 

E:n este linea se dub<: tecleor el tierno m6x.imo (en seg. J en 
el que se debe ejecutar el comando y Tcclf1ar <flETURN>, para 
ejecutar el comando. 

Existe Ott"a 11nea pc:sra c~ptura do datos que solamente 
aparece cuando el comnndo tecleado requiere un valot" para su 
funcionamiento, por ejer.iplo cuando se qulere fijar un valor 
de tensión en el generador. Ln 11.nea que aparece se muestra 
a cant1nuaci6n: 

DAME: VALOR DEL CAHPO: 

en la cu4l ~e puede teclear un valor numóc1co de hasta 9 
posicH>nes. Despue.s de tecle<lt· el valor presione <RETU.RN>, 
para ejecutar el comando. 

Si el comando se ejecuto ~orrcctamcnta ~parece el mensaje: 

EOOCOH: EH RESPONDIO COMANDO EJECUTADO 

Pero si exista algún probelma yse cumplo el time out sin 
e-jecutarce el comando se d<.!!ipl lega: 

EDOCOM: SE CUHPLiü C:t. ':'I!!E'. f)UT DE ESPERA 08 RESPUE$T/\ DE EM 

En esta pantalla dcbn captura:r un comando válido par.a la 
estación maestra y presionar <RETUlUl>, puede emplear las 
teclas <FLECHA IZQ.>, <FLECHA DER.>, <BACKSPACE::.., para 
facilitar la captura del comando. 
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Para salir del proceso dejo el campo en blanco y presione 
<RETURN>, a cont1nuac16n dpa.rnce lil pantalla anterior. 
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2.J.1 C:ONFCIRC, Conf1gurac16n Global Del Circuito. 

G~f<(!1'":1A :'.¡!:_ 
\,./.9(.JQA íO~IQ 

OeJE"rl.VO: Esto pt:ocaso ~E? cncacgi, de enviar lu información 
necesilria a la EM par-a qua realice las funciones de control 
ut.ipcrvisorlo para configurar ceda uno de los Qlem~ntos del 
c.trcu1.to qi.;e toma ptst:te E?n la prueba. r...a cQnflgureci6n se 
efectua de acuetdQ a los di,tos que se capturen. p;.u:a poder 
realizar esto~ el protedim1ento emplett la lnf<n:mac16n ql.le o 
lo largo. de ve~ios ptoceso se h~ g<mer<'ldo, por ejemplo 
recuerde lt\ ecmptlac16n de p:eirbmi:,tr<:>$ dt?l circul ta dentro 
del \:)t'OCOS<:l PA.fLAMt:TROS DEL CIRCUl.TO OE PftUESA. 

AA$CARA PAAA CAf'TURA DE DATOS: 

Oí: tm1/S11.H: 
['¡l:(ff _l.Jlf : Q>S;<X:/Cn 

~ \IG!:l!SI ; rnmu• : IL.O!C:!):. 
: CU)'.:..Ul : \U:·IJ"í _U~ : l<):·~f _t.llf. 

nPGr! c.1a..a: m 

fWot,S..slg,l·inl .r .. fln,()...)Jf ,l-.blk,~ID.V•V.l ,TM5-tll 
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Para una descripción de la li::;ta de valores permltido:::> pcira 
cada campo pued!.' emplear la opcl6n v,,val, recuérdelo. 
CAMPOS: 

PRUEBA: Cdmpo 1'11fabñt1co de dos pUn iciones que 
describe el tipo de prUC!bil a efectuar al OBP de la 
OT a:>ignadt1 (lti que ~e mueslrd en el campo OT: de 
lo linea de estado, por ejemplo OT: 0001/). 

TIPO DE C/,HGt"\.S: Cilmpo ;:ilfubót1co de '1 posiciones 
en el que se captura ol tipa de cargas a emplear 
dentro de ló prueba dplicablc al OBP registrado en 
la OT asignada. 

TIPO DE CICLO: Campa alfanumórico de 7 po:::;ic!ones 
en el que se registra el ciclo a realizar. El 
campo se compone de una secuencia du letras C 
(cerrar), O (abrir) y números decimales que 
indican el lil.!mpo de ilpertura cierre en 
segundos. 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

Puesto que este procedimiento emplea información de una OT y 
la env1a a la EH, los campos que ::;e muestran a cont1nuaci6n 
deben aparecer en las lineas de estado: (suponga OT número 
l asignada) 

OT:OOOl/ o OT:OOOl/STOl, lNS'f: US0/1, EM: ON_LHlE 

RECUERDE que después de capturar cualquieL campo DEBE 
presionar <RETURH>, puede emplear varias teclas para 
fac111t.::u: l.J. ;r,e;JlfL::.)ci6r. y C_jp!:ur:: de rl~to5 
{<FLECHA hRRlBA~ • .:FLECHA AEf,JO>, <BACKSPACE>, etc), para 
tener una de!;cripción de tal lada de las caracterisltcas de 
cada campo emplee la opción Vcval o H=hlp, en los campos 
que lo desee. Al finaliza[" su captura debe teclear <TAU> y 
dar la opción que corresponda (S,N,Q). 
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2. J. B ETACONFIG. Cambio A Etapa De Conf1gurac16n. 

OBJETIVO: Este proceso se encarga de enviar la 1nfot"mac16n 
necesario a la EM para poner a la instalación en la etnpa de 
configuración. 

HASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

SIN HASC\RA 

COMENTARIOS DE LA OPER.t\CIOH: 

Esta comando se ejecuta simplemente tecleando ol número que 
corresponde al proceso dentro del menú en que aparece, o 
capturando ETACO!lF!G y p!:esionando <RETURN>. en la linea de 
opciones de cualquier menú. 

COMENTARIOS DE LA OPERACIOH: 

Puesto que este procedimiento onv!a información a la EH, con 
el objeto de modificar el estado de la instalación, los 
campos que se muestran a continuación deben aparecer en las 
lineas de estado: (suponga OT número 1 asignada) 

OT:OOOl/ o OT:OOOl/STOl, UlST: USO/l, EH: 
espacios y a OFF_LINE 

diferente a 

De no aparecer esta 1nformaci6n en los campos dentro de las 
lineas do P..!it<'tdo, ~l ~i:-~c:r.a dc::;plagarii uu men!>aje de error. 

Puesto que este comando modifica el estado de la 1nstalac16n 
provoca cambios en la 1nformac16n desplegada en el mon1 tor 
AYDIN de supervisión, instalado en la sala de control. 
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G(l<(NCLA 0( 
LABORA TORIO 

Si el comando concluyó Sl'.lt1sfactor1amcnte se despleg1H6 el 
mensaje: 

SECUENCIA EJECU'fADA 

y en lo lineo de esttido podrá. ver EH: ET/\CONFIG 

Pero si por nlguno circunstancia no termina correctamente el 
proceso se dcpliega el mensaje: 

ETAPA INVALIDA 

EH CONTESTO NO EJECUTO KACROCOMANDO 

Al aparecer cualquiera de estos mensajes usted podrlii toclenr 
la opción del menó que desee. 
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2. J. 9 ETAESPERA, Cambio A Etapa De Espera. 

':ii:.:r .. :·.:. :..:: 
~1-t1:(;¡: cc1:...v 

OBJETIVO: Este proceso so encarga de enviar la información 
necesaria a la EM para poner a la instalación en la etepa de 
espera. 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

SIN MASCARA 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

Este proceso se ejecuta simplemente tecleando el nOmero que 
corresponde al proceso dentro del menú en que aparece, o 
capturando ETAESPERA y presionando <RETURN> en la linea de 
opciones de cualquier menú 

COMEtlTAR!OS DE LA OPERACION; 

Puesto quo este procedimiento envía 1nformac16n a la EH, con 
el objeto de modificar- el estado de la 1nstalac16n, los 
campos que se muestran a continuación deben aparecer en las 
lineas de estado: {Suponga OT número l asignada) 

O'r:OOOl/ o OT:OOOl/STOl. INST: USO/l, EH: 
ospacios y a OFF_LINE 

diferente a 

De no aparecer esta información en los campos dentro de ll'Js 
lineas de estado, el sistema desplegará un monsaje de error. 

Puesto que este comando modifica el e::itedo de la instalación 
provoca cambios en la información desplegada en la peintalla 
empleeida para superv !sar el circuito (monitor AYO IN). 
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Si el comando concluyó sotlsfoctorinmcnto sa desplegará el 
mensaje: 

SECUENCIA EJECUTADA 

y en la 11.nca de ustndo podrá ver EH: ETAESPERA 

Pero si por alguna circunst.ancla no termina coC"rectrunente so 
depllega el mensoj e: 

ETAPA INVALIDA 

EH CONTESTO NO EJECUTO HACROCOMANOO 

Al aparecer cualquiera de estos mensajes usted podrá teclear 
la opción del menú que deseo. 
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2. J .10 ET AMANTEN. Cambio A Etapa Do Hantenimicnto. 

G(l<[~(•A 0( 
LA0C'"Al0RIQ 

OBJETIVO: Este procoso se encarga do enviar la 1nformac16n 
necesarla a la EH para ponec- e l:! !nc;talaclón en la etnpa de 
mantenimiento. 

HASCA.RA PARA CAPTURA OS DATOS: 

SIN MASCARA 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

Esta opción se ejecuta simplemente tecleando el número que 
corresponde al proceso dentro del menú en que aparece, o 
capturando ET.AMANTEN y presionando <RETURN>, en la linea de 
opciones de cualquier menú. 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

PUesto que este procedimiento envia información a la EH, con 
el objeto de modificar el estado de la instalación, los 
campos que se muestran a cont1nuac16n deben aparecer en las 
lineas de ostado: (suponga OT número l asignada) 

OT:ODOl/ o OT:OOOl/STOl, INST: USO/l, EM: diferente 
a espacios y a OFF_LINE 

De no aparecer esta información en los campos dentro de las 
lineas de estado. el si::>tema desplegar[! un mensaje de error. 

Puesto que este comando modificd el estado de la instalación 
provoc.?J cambios en la información desplegada en la pantalla 
de monitoreo (monitor AYDIN). 
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G(Ñ:(NCl.A C( 
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Si el comando concluyó so.tisfoctorlamcnto so do9plegar6 ol 
mensaje: 

SECUEnCIA EJECUTAD!. 

y en la linea de estado podrá vet:" EH: ETAHA?ITEN 

Pero si por alguna cfrcunstancia no termina correctamente so 
depliega el mensaje: 

ETAPA INVALIDA 

EM CONTESTO HO EJECUTO HACROCOHANDO 

Al aparecer cualquiera de estos 1ncnsajos usted podr6 teclear 
la opción del menú que desee. 
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2. J .11 ETAPRUEBA, Cambio A Etapa Do Prucblll. 

Gf.Rf"l:'..'-4 C[ 
LAIJQRATCl<IO 

OBJETIVO: Euto proceso se encarga do enviar la informeición 
nece!iaria a la EH para poneC" a la instalaclón en la etapa de 
prueba. 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

SIN MASCARA 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

Esta opción se ejecuta simplemente tecleando el número que 
corresponde al proceso dentro del menó en que aparece, o 
capturando ETAPRUEBA y presionando <RETURN>, en la linea de 
opciones de cualquior menú. 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

Puesto que este procedimiento envia información a la EH, con 
el objeto de modificar el estado de la instalación, los 
campos que se muestran a continuación deben aparecer en las 
lineas de estado: (suponga OT número 1 asignada) 

OT:OOOl/ o OT:OOOl/STOl, INST: USO/l, EH: diferente 
a espacios y a OFF_LINE 

De no aparecer esta información en los campos dentro de las 
lineas de estado, el sistema desplegará un mensaje de error. 

Puesto que este comando modifica el estado de la instalación 
provoca cambios en la información desplegada en la pantalla 
de monitoreo (monitor AYDIN). 
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Si el comando concluyó salisfactoriemente so desplegayorá el 
mensaje: 

SECUENCI1\ EJECUTl>Dl• 

y en la l 1net'l de estndo podrá 'ler EM: ET APRUEBA 

Pero si por alguna circunstancia no termina correctamente se 
depliega el mensaje: 

ETAPA nrJALID~ 

EH COHTESTO NO EJECUTO MACROCOHANDO 

Al aparecer cualq'..liern de estos mensajes usted podrii tccleer 
la opción dol menú que desee. 
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2, 3. 12 ETA.REPOSO. Cambio A Etapa Do Reposo. 

G(RENCIA DE 
LABORATORIO 

OBJETIVO: Esto proceso se encarga de enviar la informeción 
necesaria la EH para poner a la instalación en estado de 
repo!lo. 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

SIN MASCARA 

COMENTARIOS DE LA OPE:RJ\CION: 

El comando so ejecuto simplemente tecleando ol nllrnero quo 
correJJponde al proceso dentro dol menó en quo aparece. o 
capturando ETAREPOSO y presionando <RETURN>, en la linea de 
opciones de cualquier mena. 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

Puesto que esto procedimiento envia información a la EH, con 
el objeto de modificar el estado do la. instalación, las 
campoa que se muestran n continuación deben aparecer en los 
lineas do estado: (suponga OT número 1 asignada) 

OT:OOOl/ o OT:OOOl/STOl, INST: USO/l, E:M: diferente 
ei espacios y a OFF_LIHE 

De no aparecer esta 1nformoc16n en los campos dentro de las 
lineas de estndo, el sistema desplegar6. un mensaje do error. 

Puesto que f:!ste comondo modifica ol c::tado do la in::;talaci6n 
causa cambios en la informnción desplegada en la pant:tilla de 
monitoreo (monitor AYDIN). 
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GERENCIA 0( 
LABORA lOl<IQ 

51 el comando concluyó satisfnctodamente 
mensaje: 

desplcgorá el 

SECUENCH~ EJECUTAD/\ 

y en la linea de estado podrls ver EH: ETA.REPOSO 

Pero si por alguna circunstnncia no termina corroctrunente 
depliega el mensaje: 

ETAPA INVALIDA 

EH CONTESTO NO F..JE:CUTO HACROCOMANOO 

Al aparecer cualquierll de estos mensajes ustod podr6 teclear 
la opción del menú que desee. 

2-49 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA, 
Los Comandos del Si~tcma. 

2.J.ll OEASOTS, Liberación Do Una OT De Trabajo. 

G[R(NC!A DE 
~ A80Q A TORlQ 

OBJETIVO: Libera una orden de trabajo prcvillmcnte asignada. 

MASCAR>. PARA CAPTURA DE DATOS: 

SIN MASCARA 

COMENTARIOS DE LA OPEMCION: 

Esta comando se oj ecuta sL'"ttplemonte tecleando el número que 
corresponde al proceso dentro del menú en que aparoco, o 
capturando DEASOTS y presionando <RETURN>. en la linea de 
opciones de cualquier menó. 

Esta opción solamente se puedo aplicar cuando en la linea de 
O!Jtndo aparece OT: xxxxx/ donde xxxxx os el nómero de OT 
que se libcrar6, da otro modo el sistema envil!l un mensaje de 
error. 

cuando se efectuo correctamente ol proceso el sistema 
despliega el mensaje: {Suponga OT: 0001/ ) 

ORDEN DE TRABAJO 000 l LIBERADA 

en la linea de mensajes dol menú desde el cual fue ejecutado 
ol proceso,. a continuación usted podrA elegir la opción del 
menú que desee. 
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2.J.14. OEFCIRC, Parámetro::; Dol Circuito De Prueba. 

GEREND.A. DE 
LP.80RA TOR10 

OBJETIVO: Describo la información necesaria para una prueba 
en lo que respecta a lo!l valeros de cargas u emplear de 
acuerdo a norma y los valorC!l de los parámetros del 
circuito. También mediante la compilación de los dato::> 
ca.pturado!I genera la información necesaria para que el 
sistema configure el cir·cu!to de pruebas. 

MASCAF.A PAR;\ CAPTURA DE D!SOS: 

aT:cp:i:TISTUl: ; l~l:L"!tv : Willl.:()( : Wl!C:Qlt; 
íliH:ff_llll. : 11"5.tr,JDJ: : Ol:t'CltD. : IO'.:ll'F_tHE : RX:!J"f_LI.~ 

•••• OCf!lllCi(H ([LO') P.li'Wi:m:JS oc tffMA y en Cli=:JJl'lO .... 

TIPOOC CIPiiA.5: ~ 

1.CUOl!CtCl'IOCLOSP.IPJ.IC1'ROlOC~ 

2.IUIMlCl!lltflClSP.tR>.ILTOOSOCLCIPDJ!TO Cf'Cl()l: 

3. CUf'IL.atlCll IX LOS PWJE.Tiai Cf.L CIFOJl10 
.(, VERIF!CJrCl(ll CE !'.IR.l.KIPUi D..íri'IL,l.J.:G 
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GE.RENCIA Ot 
LABORA TOR!G 

Pare unei descr 1pc16n do lu lista de valores pormt tidos para 
cada campo. puede emplear la opción v .. val, recuérdelo. 

PRUEBA: Campo alfabético de dos posiciones que 
describe el tiro do prueba a efectuar al ODP de la 
OT asignade (la c;J.e se muestra en ol campo QT; do 
la linee de estado, por ejemplo ar: 0001/), para 
una lista de las pruebas pcrmi tidas puede emplear 
ln opción V•val on este campo. 

TIPO DE CARGAS: Campo alfabético de 4 posiciones 
en el que so registra el tipo de cargas a emplear 
en la prueba: que se aplicar& al OPD registrado en 
la OT asignada. 

QpCION: Campo numérico de un diglto, emplea.do 
para seleccionar una de las opciones listados a su 
izquierda (l. 2, 3. 4.), por ejemplo para compilar 
los parhmetros del circuito se debe teclear 4.. 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

Después de capturar el campo do prueba y tipo el cursor se 
ubica en el campo do opción, teclee el número de opción que 
desee 'J presiono <RETUR.U>. el cursos so posiciona en ol 
campo prueba, si no tiene ninguna corrección PRESIONE 
<TAB>, a continuación aparece la linea: 

SE CONFIRMA LA ACTUALIZACION DE DATOS(S/N/Qult): 

A la cuol dcberA responder con s en el caso quo desee 
efectuar la función que contiene el campo de opción (Gi 
contiene 2 so har&. la DEFINICION DE LOS PARA.METROS DEL 
CIRCUITO). Si responde con N desaparece la linea de 
confirmación y tendra una nueva oportunidad para cambiar los 
campos de PRUEBA, TIPO DE CARGA, 'J OPCION. Si responde con 
0 ( QUi t} termina el proceso de PARA.METROS DEL CIRCUITO DE 
PRUEBA 'J todos los datos que haya c8pturado a nivel de 
opción (l, 2, 3, 4.) quedan registrlldos en el s1stem0;. 
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GEREt<C!A DE 
LA8011 A TOR10 

Si se captura un tipo de pcueba un tipo du carga junto con 
la opción 1, 512' teclea <'l'J,ü:- s, aparece! la pantalla que 
se muestra a continuación: 

GT. 0.:01/STOl : j l't,i Ui;/ ; :.:,t,--;~1.'.; : \{~I(" tt-( 

íii rH_l!lf. l O>; a::r.'.J : Ol:CD1ll : \<t.~F_Ui.t::. : :.;, ll'f_L11E.. 

ruw.crw.c (( !H~ P>il.>. 1'11me.PTrJ\!"S 
f<(U'.A. r:t cmm c1~1rn 

lp.. 3XOJ (a) Yp ... ·1cu:m (T') fp .. fD (t~) 

f~J:UA.~:1.1. .. lOO(i!:J 

Vtt .. Z3 ('a.~l 

TTJ\. 
f.A.· "' 

TJ .... 47(1lcroc~.) 

OC~AO..{ C>J..tllE L!(;P>AAUílffiltl CIPf"'.JITO (Sil1J? 
f)...,yit,S.-Stg,!•lnl,f·f!n,~f.Z-Oll:;,t\...tilp,V-~al.TJ.3..{'0 

en esta máscara se cap·~uran lo~ parámotros do norma para 
prueba (dependiendo del tipo de prueba registrada), 
aplicable al OBP de la OT asignada ten la pantalla mostrada, 
un interruptor con prueba de corto e ircu i to) . 
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(",(l;f~ICIA 0( 

lAAOQA TCl<IQ 

Capture la información necesaria empleando las teclas 
correspond!entcs, auxiliado por <FLECHA ARRIBA>, <FLECHA 
ABA.10>. <BAC!<:SPACE> y la5 opclone:J disponibles (V•val, 
H•hlp, Z•blk, etc.), al terminar presione <TAB> y 
responda s. N, O. según requiera, recuerde emplear S para 
sa.lvar la información registrada, N para tenor otra 
oportunidad de capturar y modificar lo::> campos de esta 
pantalla y O para abandonar la 1nf"ormac16n t'Cgistrada y 
regrezair a la pantalla anterior. 

Notara que independ!tlntemento de la información que se 
capture ya soa para un interruptor, un trasformador u otro 
tipa de OBP, siempre aparecerá la linea~ 

DESEA QUE CALCULE LOS PAAAHETROS DEL CIRCUITO (SIN¡:? 

Pe capturar S y prosionl'Jr <TAB>. la pantalla so pone en 
ble.neo y aparece la linea: 

CALCULANDO LOS PARAHETROS DEL CIRCUITO 

Lo que indica que se calculan los pe:rhmetros para 
conf1qurac16n del circuito en lo referente al generador, 
transformadores. rcactancias lim!tadoras. etc. parAmetros 
que podra consultaz::- y modificar ejecutando la opción 2 
(DEFINICION DE LOS PARAJ.IETROS DEL CIRCUITO), de la pantalla 
a.nterior. Al terminar los clilculos. apnrcco la pantalla 
anterior. 
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:-;[RE".CIA DE 
~ABOGA lORlO 

Si se caplur<'l. un t!po do pruoba y un tipo de carga junto con 
la opción 2. se toclea <TAD> y ~. apaI:"Cco la pantallll que 
se muestra a continuac16n: 

: r~r:L'lf./ : CDfl'il:C»: : l.fDIC;~ 
: Dl;~ _,_" : ilt.::!f: . .Ylí. : Rl:CffJ·H~ 

-- fN\.l¡,[_!Kli l:il Cl~lHIU --

12]{JWU! 

lfd: rrP.11~ {JqJ.) Vr: .mr~-3 (K\o') ír: ?.'-':~(Hz) 

rn.1JO~~ 

Crnn:lm P'f!&.trlc.l"",.xuñrfo; ~ /:~,TP,t Tera101 ~ria: ~.O(""") 

TDGlí.tl 11WGITCRIA [( li.U5T.l.fl0::11Uf.1!10 
R; 1!ffi\f (Cl.a) C: ~;.1 (rf) CUlrxlcn: rB¡:A'; 

ClffilS CI C2 

en!:~;·~~ (Cl"m):~~~ (Lll'loe.l'lltwr¡t) : !}~IJ {rf) : $;:~ (rf) 

klt.$-.;l!],l•ln!.f·fln,D-óll,Z·llil,l~1ro,Y~l,TJ8-l.XI 

----------------~~-.,,··~·-·-·--

en esta máscara ne captura los par6.metros para configuración 
de los elementos del circuito de pr:ueba. pero si usted al 
ejecutar la opción DEFINICION DE LOS PA.RAMETROS DE. NORMA 
respondio con S al pregunta DESEA QUE CALCULe LOS PARAMETROS 
DEL CIRCUITO (S/H), esos cAlculos se vcran reflejados en los 
campos que ahora observa y no es conveniente que lo!'.t 
modifique, de haber respondido N ~ ln prcgunt11 anterior los 
campos aparecen en blanco para que pueda capturar la 
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1nformac 16n que requiera. 

Los campos se de!:icciben a contlnuación: 

GE~(NC1A 0[ 
LABOR ... 1QR1Q 

Ifd: campO numérico de 3 enteros con cuotro dec1mnlcs que 
representan la corriente del generador al efectuar lri 
prueba. 

Vr: Campo numér leo de 7 cntoro!J con un decimal quo 
repre~cnta la ten~16~ raforcnc!a del generador al efectuar 
ln prueba. 

Fr: Campo numérico de 2 enteros con un decimal que define 
la frecuencia del generador al efectuar la prueba. 

Conexión Primario/Secundnrio: Dos campos alfabético.::¡ de 5 
posiciones C.!!lda uno. que dan la conexión del pr-imario y del 
secundar lo del transformador. 

Tensión Secundar lo: Campo numér leo de 3 enteros con un 
decimal que define la tensión del secundario pat"a la prueba. 

REACTANCIAS LIMITA.DORAS: Campo numórico de tres enteros con 
cuatro decimales qua representa el valor de la reactancias 
limitadoras para la prueba. 

R: Campo numórico de 5 enteros con tre!l decimales que 
representa el valor de las cargas resistivas del banco para 
la TTR. 

C: Campo numérico de 5 enteros con J decimales que 
representa el valor dra las cnrgas cnpacitivas del banco para 
la TTR. 

Conexión: Campo alfab6t1co de 5 posiciones que define el 
tipo de conexión del banco para la TI'R. 

Valor (abajo R}: Campo numdrico de 5 enteros con un decimal 
que reprosonta ol valor do las cargas resistivas que se le 
aplicarAn al OBP. 
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0::'<!: ... ·:1t.. or 
.:.e0;;,t.10Rio 

Conexión (abajo R}: Campo <!lfabétlco de 5 posiciones que da 
la conex16n del banco de carga~ resistivas en la aplicación 
de l.:t prueba. 

Valor (übajo t.): Campo numérico de enteros c:on tres 
decimal que rcrre:::enta el vaJor de las carga::; lnduct.ivas que 
se le ilplicarán al OSF. 

Conexión {abajo L): c:~mpo alfablit1co de 5 p051Ciones que da 
la conexión del b.J:nco de c<Jr-gas inductivas en la ap11ca:ci6n 
de la prueba. 

Valor {l!bajo Cl): C<.i.rr:po numérico de s enteros con un 
decimal que represente el V'2lor del pr 1mcr banco de cargas 
capacitivas que 5e le aplica~án dl OBF. 

Conexión (abajo Cl l: CMlpo alfabético de S posiciones que 
da la conexión del primer banco de. cargas cr:i.pac1tiveá en la 
apl1cac16n de la prueba. 

valor tabajo C2): Ca~po numérico de en~eros con un 
decimal que repre.::.enta el valor del segundo banco de cargas 
capac1t1vas que se le aplicarán al OBP. 

Conexión {abajo C2}; Curnpo alfabético de s pos1c1ones que 
da la conox.16n del segundo banco de carg.JZ capacitivas en la 
aplicación de la prueoa. 

Siga las recomend~ciones de operación de las máscaras 
anteriorez ~a.~a c.?!!pturas los campoc. 
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~¿-~•,::·A .::: 
v:.¿-:-":.¡::;:;!Q 

Si se captura un tipo de prueba y un tipo de carga junto con 
la opc.!.on 3. se teclea <TAB> y s, se compilan los 
p3.rámetros que se r-egistraron en la opción 1 y :, la 
compilaci6n con::Jiste en generar todo3 los datos necesarios 
(comandos) para que el sistema !'ueda conf!.gurar los 
elementos del circuito de acuerdo los paró.metros que 
corresponden a la prueba. 

Al ejecutar esta opción se presenta el mensaje: 

COHPlLANDO LOS PARAHETROS DEL CIRCUITO 

cuando desaparece usted pedro elejir otra opción o salir de 
este proceso. 
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Si se captura un tipo de prueba y un tipo de C3rga ]Unto con 
la opción 4, se teclea <TAE> y s. aparece la pantalla que 
se rnues'tra a continuación: 

JT: rm1,:;rn1; ill)T·l!V . <::;'i¡:l; ""'( 

EM:Jf lit! - ~ CPS:a:JO) ; OUL'm ; W'.::YF _L!!{ 
... - ;i~r.s en. s1~1110 cr;.p1u.0J ... 

: ::awm :ra: 1KJ1 ~ Vij.ffi :sn..;ss: 
1 ;crpquc.1.J..: 7 : :r.:s1: :i.mn: a 
2 :1ro : 1: ~: ~.a:m: e 
3 :vi:; : 1 : i:ns1 : ~s :rro: o 
• :fP ; l : c:J.:'2 : 00,J.U)¡ ü 

5 ~c~n.cr: 1 : .TS1 l a.ax.o: 
6!.IJ;'G( :1:1J2SJ; a.i:n:o: 
1 :~i ex. : 2: :.:.es: 125.cx::ro: 
!:S[(CX :2:~; 2.CO'Xl: 
i :A:C} : 1: ~\O: 

io :xt : 1: ~3l ! 

11 :m.R : 1 :~· 
12 ~m.-c : 1 : 540 : 
!J :rm-cx :1; ~,: 
1•:CJ.P.-~ :i:~: 
1s:c.1(R_cx12:~"t3! 

10.COXJ: 
Cl.1331! 
c.a:ro: 
o.a::m~ 

'J.OCCO: 
íl.OOXl! 
:.OCOJ: 

l.fi'lC.C!!'. 
: ~.):CH Li~ 
?.L~:~~ ~ 1/1 

IP".)(0, c. w. A,ª· ri, r. O):C :;(Kj(•··· l. r .•. -) :013 CU.(t, -) ; 

En la pantalla se muestran los comandos que el sistema 
genero para configurar los element.os dentro del circuito de 
pruebas. aunque es posible modificarlos NO :::s CON"JENIENTE 
HACERLO pue:;¡ se ;iuede ocasionar una configuración erronea de 
algún elemento del circuito. 
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En caso de que sea necesario motlific~~ la información que se 
muestra en la p.~nt a 11,:i. c0!1S\Jl tE: el J:U!lt;o l . .: de e::;te manual 
para conocer la iol:'ma de operar esta mti:scara de captura. 

Para salir de esta má~car~ teclee la opc16n F s1 reali:o 
algún cambie y lo quiere guardar o Q en el caso cont:.rario. 
con ez::as .Jcs ct=c16ne::; :;e regre;:a a la pantalla ~nterior. 
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2. 3.15 DEFCPS, Def!nic16n Del Ciclo (CPS). 

G[!<(UOA DE 
LA.:JQRAf(lK\0 

OBJETIVO: Capturar y procesar la información nocosar i.a para. 
obtenui:: los d.:itos con que se programará el CPS, do acuerdo a 
un tipo y ciclo de prueba especifico. 

MASCARA PARA CJ\PTURJ\ DE DATOS: 

OT : IDJl/STOl : \ ll<ST:LIW : m.1R.G: : liCD1L:CK 
OH1f~l1tE : CPS:a:ttl) : 01:~ ,. l 'IL'(:IJ'í_Lltf. \ Pl:tff:..l,llt: 

rffllílC!CW ['(L CIO..O ti. ~!U PI.JU. [l C. P. S. 

T\POOCPIUB.I. tt 

TIPO OC C1QO A P.f_.ll IZAA 00.l&:Xl 

TIPOOCSl~I~ (P,H) 

1. PirDUJCl.lS \ 
2. ~ll)I OC TIOl'OS ,,. íf'CICJI: 1 
3. Oll'ILAA C!Cl.O ! 
~. VOi CIClO Oll'IUOO f 

&o.Yit,s..Glg,\.lnl,f•fln,O.Wf.I..t:i1k,~IP,Y•V31.TNl-é'XI 
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GE~EHCIA 0( 
l.4SORA.TORiO 

Para una descr:1pc16n de lo lista de valo(OS permitidas para 
cada campo puedo emplear la opción v .. val, rocuerdelo. 

TIPÓ DE PRUED/\: Campo alfabético do dos 
posiciones que describe el tipo de prueba 
aplicablG al ODP de la OT asignada ( l.e que se 
muestre. en el campo OT: de la linea de estado, 
por ojomplo OT: 0001/); pera una lista de las 
pruobos perm1 tidas puede emplear la opc16n v..-val 
en este cainpo. 

Til'O DE CICLO A REALIZAR: campo nlfcnum6rico de 7 
posiciones en el que se registra el ciclo a 
realizar, generalmente es una secuencia do letr"s 
e (cerrar}. o (abrir) y nú:moros decimalo!l que 
indican el tiempo do apertura o cierre en 
segundos. 

TIPO DE SlNCRONIA: Crunpo alfabético de una 
posición quo da el tipo de sincronla a efectuar 
durante la ej ecuc16n del ciclo de pnH'.l:ba. solo 
ex1ten do.s po!11b111clades P para sincroni.a positivo. 
y N para negativa. 

OPCIOU: Campo númerico de un dlglto..- empleado 
para seleccionar una de las opciones listadas n su 
izquierda (l ~ 2, J, 4), por ejemplo para compilar 
el et.ele se debe teclear 4. 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

Dospues de ceptura:r el campo de: tipo Oe prueba~ tipo de 
ciclo y tipo do sinct"onta, el cursor so ubica en el campo de 
opción, teclee el número de opción que desee y presione 
<RETUIUb, el cursor se posiciona en el campo tipo prueba, 
si no tieno ninguna correcc16n PftESIONe <TAB>, a 
cont1nue.c16n aparece la linea: 
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SE CONFIRt-1.A LA /\CTUALIZACIOH DE OATOS{S/N/Quit): 

'~l- '<C•1,:1 A OE 
• f.~I'. ;;¡, Tt:RlQ 

A la cual deber-a u~spondcr con s. si desea ofectu~r la 
función quo conliune el campo de opción (si contiene 2 se 
harb la PROGRAH/\CION DE 'I'IEMPOS}, Si re:.:;ponde con H 
desaparece la linea de conftr-mación y tcndra una nucvn 
oportunidad para cambiar los campos capturados. Si ccsponde 
con Q (Qui t) termina el proceso de DEFINICION DEL crcr.o 
(CPS), todou- los Jatos que h<1Y<l lt~clc~ao a nivel de opi:1.6n 
(1, 2, 3, 4) quedan regU;trndos en el sistema y aparece el 
menú de!lde el quo se ejecuto el proceso. 

Capture la información n0ces.-u· 1a empleando la.!1 teclas 
correspondientes, auxiliado por <FI,EClL\ ARRIBA>~ <FLECHA 
ABAJO>. <DACKSPJ\CE> y la~ opciones dispon1 bles ( 'l/s.vnl, 
H•hlp, z .. blk. etc. ) . 
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GEf..'E~•~"'' OE 
LA80RATOf<10 

Si se capturan los datos necesarios, la opción 1, se teclea 
<TAB> y s, aparece la pantalla que se muestra 
continuación: 

OT: COJ1/ST01 : l llGl:UB/ : ro<IR:Qi: 
uu::n .. luc : CPS:CC/Ol : 01:o:tm : ~HfFJr~ 

•u RffmEICIAS P.IAA a. CICl.O lll CPS ••• 
;R.EHR(l(;l.l..:'llll\stG:ClO.O'.i:GU.'XlS: 

:lolO!C:IX 
1 PJ:;Cff LHf. 

PAGtNA.711,1 

1 : tO : ro l XC 
2/ tl 120 o 
31 +2 100 o 
4: tl 240 o : 

CPER(O, e, w. A, El, H. f, Q):C RfJ(i{ot, I, F, •• ~) :003 CXl.(t, -) : . 

En esta máscaira se listan les referencias para el ciclo del 
CPS de acuerdo a los datos capturados anteriormente, en caso 
de que sea necesario modificar la información que se muestra 
en la pantalla, consulte el punto 1.4 de este manual para 
conocer la forma de operar esta máscara de ceiptura. 
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GE«!:~JClA OE 
LA6C•'<•\TQ\?!0 

Para salir de esta máscara teclee la opción F si realizo 
algún cambio y lo quiere gudcdar o O en el cazo contrat"lO, 
mediante estas Uas opc16nes so regn:>5ü a la pantalla 
anteriot:.· 

Si se capturan los dat.o~ necesarios, la opción 2, se teclea 
<TAB> y s, aparece ]d pantalla que se muestra 
continuación: 

Dl: OCDl~Ol : : UG7:UEV : WiiR·.Cl: : ~JC:~ 
Bt.11f U.lf : Cñ O'.:ltll l D! :t"t/CO l !((·<fr _u~ : liX:t'ff LO< 

... - OCflk!C!OO Cit C!Cl.O PJ,IU. EL ú'"E. .... rAGt/ilJ"." 1/1 
: í.f'f.PJI; : Hf\0110 : F .IS( : CIO.OS : Gl.YXC ~ li\UstG : IUHRHCJ..\ ; 

1 1 C: : 1-tl,-.t- I '. : D l ~fl : TO 1 
2: e : i-t{-1-- 10 o rn 
3: e : 1-14-1- TO 10 
~ : e : ocs 2!) n 
5: C : CI~ '.ll T1 
s: !el§' 3'J Tl 
1: : [U' e 
•: lhl-liJ'J: 

" e 11(1-N...J;( 

1a: e IHT-.lilt 

: :JJ 

"' "' ., o : 

" 13 
13 
lJ 

{}>ffi(O, e, w. J, e. H, F. Q):C R!:tG(Mf. '·f ... -} :era CU.(t, -) : 
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G!:r<!')•CI~ 0( 
.. 1.ao .. r.rc~10 

En esta má:;cara se listan la información necesaria para que 
el sistema defina el ciclo del CPS de acuerdo a los datos 
capturados antoriormcnte, en caso de que sea necesario 

~~~!~~~=r 01 1~un~~f~~~ª~!6~str~an~:1 ~~~=t~~n~ge; 8 r:nt~~~~ 
do operar esta máscara de captura. 

Para salir de esta máscare teclee la opción F si realizo 
alg{ln cambio y lo quiere guardar o Q en el caso contrario, 
me dlante estas dos opc16ne~ se regresa a la pantalla 
anterior. 

Si se capturan los datos necesarios, la opci6n 3, se teclea 
<TAB> y s. se compila los datos registrados el las opcion 
anteriores, la compilación consiste en generar toda la 
información necesaria pe.ra que el sistema pueda programar ol 
CPS para ejecutar el ciclo de prueba. 

Al ejecutar esta opción se presenta el mensaje: 

COMPILANDO EL CICLO CPS 

cuando desaparece usted podra elcj ir otra opción o salir de 
ostc proceso, 
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GC'<O,CU· O~ 
l,ldORA TOP10 

Si se capturan los datos nocesado~, ld opción 4, se teclea 
<TAB> y s. apilrccc la pantalli.1 que se muestra 
continuación: 

Ol: ln}llS!Ol: : IKil:LltV : a:wnuJt 
lW:~~-l~~Q ~l~AAt. El!a°~'~ : llí:tfí_l!f! 

: CA.>;: [KT : IM\...C: !Ml-G 1 f!IH:: f114-~ ; 
1: 1 61; 799; 21il: 293! 
2: 
J¡ t 

•: 
5 : 2 
s: 
1: l: 1 
8: 3 
9: 1 

10: 
11: 
12: 
1J: 
,~ : 5 
15l 5 

' : 

n: :m: 27il: m: 

70: ni: 270: 3)J: 

l&J; o: J-IO: º' 

210: o• 410: o• 

: ).(OIC:!)( 
J llX:Cff l!I[ 

PJ.4!1.i..( 1/1 

11''[~(0, c. li. "· B. H, r. CJ:C R.IC(•u, 1, r. 1. -) :CCJ a:ll+, -) : 
[ 

En la pantalla se muestrlln la información que el sistema 
gone:-o para programar el CPS de acuerdo al ciclo de prueba 
definido, aunque es posii..Jlt; f.lc,;!.1 ficl)rl!) NO ES COUVENIEHTE 
HACERLO, pues se puede ocasionar un ciclo de prueba er:ronco. 
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(;(Rt••tl.A 0( 
LAHJRAl(jRJO 

En caso de que saa nec:ezJ:nio rnodtfi.C::at" 1;~ in(ormae:1.6n que se 
muestrl!I en la pantalla, c::onsultc el pt.mt:o 1. <t de esto rnnnual 
para conoc~r- la forma de operesr- C$t:.a m6!;c:~rn de captur"'. 

PQra1 se;li?- de e$ta mfiscarll teclee lti. opc:ión F si realizo 
algún cambio y lo quiere qu4r-dai:- o O en el caso contrario, 
mediante c~tti.s dos opc16nQs se r:~gre:¡ e a la pante:lla 
anterior. 
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GPERAClOU DEL SISTEMA. 
1.1:;:; Co1n<1:v!o~ del S1:>tem.:s. 

2 . .J.16 DCfOTS, oef1n1ci6n De La Orden oc Trabajo. 

·:.~i:;[•,CIA [)( 
LA801<A.lORIQ 

OBJETIVO: Registrar la dc3cr ipci6n de la O'r, notas sobre 1.a 
OT, el lipa y parbmctros del OUP con que t.•sla relacionada. 

HASC\RA Pl·.!tA CAPTUIU, DE DATOS: 

O!· COJ1/S101 : ! UGT·l16/ : eootl:()'.. \ liCOlC;(I( 
E1i1 CJf_Lht. : a·;·CCJUJ ! 01 CC1'J : liCCCH_Utf. : RX (ff_LllE 

•••• 0CíllflC11)(0Cl.ICJO:t-10ClRAilJ....0 

01 , ro:n 

1. OC50Hf'C.1Cf' [( lA (l{(H [[ TfU8>JJ 
2. t(f1MIClíJ4 CU TIPO OC m.flD 

J. [U IMlCICJt [( LQi P.IP.Alllm> Cfl m . .uo 
~ MJH.S RfU.Tlll.IS A U fl«H OC TJUaU) 

lhlnt.~s1g,1 .. 1n1.r.11n.o..oe1.z-ti11.:.,tt-tilp,'T.~al,T.IB-Ell 
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Ct~::~.C1/.. DE 
lj.EC.RAlQ;o¡Q 

OT: Campo numérico de cuatro d1g1tos enteros que 
determina la OT de trabajo para la cual se 
definirán las caractoristicas quo se listan en las 
cuatro opciones que 5C muestnm po::itoriormentc. 
Este campo lo determine el !<istema de acuerdo a la 
OT t.isignada en el momento de realizar la 
definición y usted no puede modificarlo. 

OPCIOU: El númet·o de opción que tiene asignado la 
función que so desea realizar, por ejemplo para La 
OESCRIPCION DE LA ORDEN DE '!'AA.BAJO. debe teclear l 
y a~i sucesivamente. 

COMEUTARIOS DE LA OPERACIOH: 

En el campo de opción debe teclear un número v611do de 
acuerdo a la lista que se encuentro a la izquierda de este 
campo ( l, 2, J, y 4.}, pos ter 1ormcnte DEBE teclear <RETURll>, 
el cursor se mantondra en la misma posición, si no desea un 
cambio de opción, PRESIONE <TAB>. con lo que aparece la 
linea: 

SE CONFIRMA LA ACTUALIZACIOll DE DATOS ( S/ll/Qu1 t) : 

A la cual dcbero responder con S en el caso que desee 
efectuar la función que contiene el campo de opción (si 
contiene 2 se har-á le DEFINICION DEL TIPO DE OBJETO). Si 
responde con N desaparece la linea do confirmeci6n y tendrti 
una nueva oportunidad paro cambiar al campo de OPCION: • Si 
rosponde con Q (Qui t) termina el proceso de DEFINICION DE LA 
ORDEN DE TRABAJO y todos los datos que haya tecleado a nivel 
do opción (l, 2, J, 4.) quedan registrados en el sistema. 
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Lo:: Co;;iar;do:.: di!l ~1:;t~~mo. 

Si !>C caplur.::i. OPCION: l, <TJ.lh, 
que se mUe5tra .1 continu<lcilin: 

-~:.; ~ . ', :. 

aparecera la p.:int."ll la 

en esta méscara podra captura la información correspondiente 
para lo cual debera seguir }.:is siguientes indicacionc:;: 

l.- De aparecer • en la Ultima llncd leclee la letr<l e y 
presione <RETURU>. si es 1<1 pr lm1na vez que entra .::i estd 
opción para el número de OT referido, la pantalia contendra 
LEOFJ en donde _ repcesent.1 la po3lcl6n di:l cursoi::. si 

na e~ la primera vez se mostr:arj l<J información previamente 
cap tu rada. 
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CE.RE•.C1A D( 
LA9Cf1A'!C'Ri0 

2.- Realize los combio!J o captura de 1nformac16n necesaria 
según sus requerimientos empleando la!J teclas 
correspondientes '/ auxiliado por las teclas de <FLECHA 
ARRIDA>. <FLECHA ADJ\JO>. <FLECHA IZO>>. <BACKSPACE>, etc. 
(para una: ccmpleta descripción de como editar textos 
mediante esto rná!icara tefieracc al manual VAX EDT Refcrcnce 
Manual) 

3.- cuando termine de c<:iplurar o registrar información 
teclee <CTRL/Z> notara que aparece - un asterisco en la 
(11 tima l inca de la pantalla, 

4.- Teclee EXIT o QUIT dependiendo lo que desee. con EXIT 
guardara todos los cambios que haya realizado, con QUIT 
abandonara los cambio!J real izados, 

Como resultado del pnso 4. se mo::Jtrara la pantalla previa 
(DEFINICION DE LA ORDEN DE 't'RABA..JO) y usted podra 
seleccionar, entre otra opción o terminar. el proceso. 
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G!:R[tJO" 0( 
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Si 5C captura, OPClON: 2, <'l'AU>, 5 apn.rccerd llJ pantalln 
que se muestra a contim_1,1ci6n: 

OT: 00'.ll/SlOI : : !!(;T:lllV : OJ<lR:(]( / ILOIC.CJl( 
{M;{ff_LOC :O'S:~ 1 OH::r.1m : w:u:ri _utt: : RX:r:fF _U}( 

llf'OOCIJUTOA~ 

llOllJJ: Cl TIPO[( WJ:TO· 1111 

k1l,So.$IQ, 1 .. 1n1 ,f .. fln,!).drl .Zooblk.H-hlp,V-val, 1,1,8.-{XI 

en esta máscaro se captura el tipo de OBP para la orden de 
trabejo asignada, esta pantalla ::;ola tiene un campo para 
captucac trc!; car.5ctcres alfa.bóticos (INDIQUE EL TIPO DE 
OBJETO:), para unn lista de tipos de objeto~ vfsl!do:; put"df! 

~~~~~~~r ln la op~!~~ur~·~:i ti~o ~=h~Ljuto c~re~~~~e ~:~~~RN> ~l 
<TAB>. s. con lo anterior habra definido el tipo de , objeto 
y apareccra la máscara para dofinición de la orden do 
trabajo. 
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GERft1C11. 0[ 
L:.8QRAlQQlQ 

Si se captura algún número de OT vál1<lo, OPCION: 1, <TAD>. 
S apareccrb la pantalla que se rnucstra a continuación: 

llT:oo:n1ST01: ; ltG1:LIB/ ; !llfiiU)( : l.fJJlC:(I(. 
Ol:Cff _LOE. l CPS:CCOJ : OLOJUJ : ~·íH_LI~ : p.x,crr_UtE 

llf'O OC IM'TUR.PTl'.Jl: lll.lm!i CU'H'.:ltwJ lK1URPT1VA; 120 {Ka) 

rACT~ en mno mo cu #ME: 12 

F<CSISTHCIA[{IDfJ,tl:tO (•lllCH6): 

í>a:A 

"" 
,...,, 

"" '"'' :xn 

s-.ot,5""lg, 1.1n1,r.f1n,D-d:tf .Z~lt.,IW\tp,v.val, TNW.1.1 

en esta máscara so registran las c1u·acteristicas del tipo de 
OBP. en este caso de un interruptor, aunque la información a 
capturar esta en función del tipo de OBP seleccionado en la 
opción 2. 
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Gfi\O;CIA Ot 
Lt.íl('RAlOR10 

Capture la 1nfor-mac16n necesaria empleando las teclas 
correspondientes. auxiliado por <FLECHA AHRIBA>, d'LECl!A 
ADAJO>, <DACKSPACE> y ln:::; opciones disponibles (V~val, 
H•hlp, r.•blk, etc.), al terminar presione <TAB> y 
responda S, N, Q, según n~qui~ra, recuerde emplear s pac 
salvai; la 1nfonnaci6n rcgistr.'.ld;J, N pnra tenor otra 
oportunidad de capturar y modificar los campo::; de esta 
pantalla y O p~ra abandonat" la in formación registradci y 
regresar a la pon talla anterior. 

Si se captur.a, OPClON: ~ • .:TAU>, s ::;._. 11e'Jª a.1 p1·occno, 
registro de NOTAS RELATIVAS A LA ORDEN DE TRABAJO que 
funciona oxactWTionte igual que lo. opción l, por lo tanto 
refiera.ce a las explicaciones dadas anteriormente. 
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2.3.17 IMPRIOT, Impros16n De La Definición De La OT. 

G(RENCIA Of 
l.AOQRAlORIO 

AL HOMEHTO DE IMPRIMIR ESTE MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE 
COMAtlOO. 
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2. 3 .18 IMPOSTA, Conf 1gurac16n Del C1rcu1 to Por A rea 
(Parámetro}. 

OBJETIVO: Fijar un valor para las elementos de un3 ároa.. 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

01: tUll/STDl 1 
Ol:ll'~J1~ :Cf-'$;~ 
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Gfl.l(l<C1A Df 
l t.8Qf.IA fORIO 

NOMBRE DEL AREA VALOR PRUEBA: Campo 
alfanumórico de 15 posicione:: que se compone de 
tres datos, como sigue: Nombre del Arca {ejemplo 
XL), signo val oc requer !do en el área 
(ejemplo 0.155). 

Para determinar los nombres de las !reas que 
integran el circuito de pruebas configurables 
mediante este proceso consulte las tablas 
respectivas, quo le debe proporcionar ol U!J\1ario 
de gestión. 

COMENTARIOS DE LA OPER.ACION: 

Este proceso so encarga de onv !ar la información necesaria a 
la EH parai quo so encargo do configurar los elementos dentr;o 
de una ~reei del circuito, fija:ndo los dotas capturados n la; 
Area correspondiente. 

Puesto quo este procedimiento env!a información a la EH, con 
el objeto de preparar el circuito para ·realizar la prueba 
descrita en la OT asignada, los campos que se muestran a 
cont1nuac16n deben aparecer en las lineas de estado: 
(suponga OT número 1 asigno.da) 

OT:OOOl/ o OT:OOOl/STOl, IHST: USO/l, EH: ON_LIHE 

RECUERDE que después de capturar el campo DEBE presionar 
<BE'.rURN> y que puedo c.-nplear las tecli!!ls <FLECHA IZO>. 
<f"LEOUf DER>, <BACKSPACE>. para facilitar la captura de 
datos. 

Pera salir del proceso deje el campo en blanco y presione 
<RETURH>, a continulllción apairece el menCl desde ol cual 
ejecuto el comando. 
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CPS: Controlador: programable de secuencia, envia la 
información necesar la pal:"a sincronizar el cierre o apertur-a 
de los elemento:> que intervienen en la realización de las 
secuenias de prucbc'.I.. Hcd!ante la 1nformac16n recibida desde 
una microcomputadora, programa los ciclos de prueba que debe 
efectuar y trasmite la senal de listo. para la ejecución del 
ciclo. 

EH: Estación maestra, es la parte del sistema que coordina 
y supel'.'visa los 1,500 puntos en tiempo real, para lo cut.111 
transmite comondos de control y recibe información de las 
UTR'S. La EH se integró a una de las computadoras del 
sistema mediante una relación de programa!; de cómputo 
denominada •atlSPEC-DRIVER-PROTOCOLO DE COHUNICACIONES", que 
ademas supervisa la seguridad del circuito. 

KEYPAD: o teclado auxiliar, debido a 
teclas que actualmente contienen 
optimizar su uso, se agrupan en dos 
mismo gabinete, el keypad se comptH:t· 
<.>, <,>, etc. 

la gran cantidad de 
los teclados y pare 

teclados dentro del 
unicamente de números, 

HACROCOHANDO: Es un orden que se envie al sistema para que 
efectue un grupo de procesos. El macrocomando se integra 
por una serie de com<'lndos, cl'!da comendo re<"liza una función 
especifica. 

OBP: Objet:o bajo prueba, se refiere al equipo eléctrico que 
se someterá a prueba. Unos cj emplos de OBP son: 
Seccionadores bajo carga, transformadores, interruptores, 
tableros blindados, etc. 
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OT: Ordon de trabaJO, es un "docurriento" que se emplea par-a 
definir y almacenar la información necesaria para realizar 
las pr-uebas por equipo (OBP). 1\l dat:la de alta se le a::;igna 
un número que debe ser único y que esta indisolublemente 
11.gado al equipo pt·ob.:ir y a las pruebas que se le 
apLiqucn. 

UTR 'S: Unidades te !'.'minales remotas, son unidades 
inteligentes que conlrol~n y supervisan las diferentes áreas 
del circutlo L:v111;.rn1c.:indo!;C cor-. l.:i e~~ación rnae!;tra dn la 
cual reciben co;:-.andcs y responden con 1nformac16n relativa 
al estado del la lnsta.lación. 

TECLADO AUXILIAR: ver KE"iPAD. 

TECLADO PRINCIPAL: Poi:: la gr.'.ln cantidad do teclas que 
actualmente contienen los teclados y para optimizac su uso, 
se agru¡Mn en do:.; lccl.Jdo:; dentro del mlsmo qabincte, el 
teclado pr ir.e ipal compone de todos - las teclas 
alfabética~, numér icns otras como <RETURN>, <FLECHA 
ARRIBA:., etc. 
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OPERACIOH DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 

2.3.19 IHSTAUCIOH, Soi1c1tud De LB Instale.c16n. 

GERENCIA. 0( 
l .ABQR.A. lORIO 

OBJETIVO: Hediante este procedimiento el operador solicita 
al sistema la 1nslalac16n, para efectuar los procesos de 
prueba. 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

S IU HASCJ\RA 

COMENTARIOS DE LA OPERJ\CIOH: 

Estll comando se ejecuta simplemente tecleando el número que 
corresponda al proceso dentro dol menú en que aparece o 
ce.pturando IHSTALACIOH y pro:Jionando <RCTURN>, en la linea 
de opciones de cualquier menú. 

Esta opción :::;olamente sa puede aplicar cuando en la lineo. de 
estado nparozca OT: xxxxx/ donde xxxxx es el número de OT 
asignado y para la cual se solicita la instalación, con el 
objetivo de realizar la prueba que describe. 

También el campo INST: debe ostat" en blanco. Si no se 
cumple alguna do las dos condiciones antet"iorcs el sistema 
envit1 un mensaje do error. 

cuando oe efectua correctamente el proceso el sistema 
despliega. el mensaje: (suponga OT: 0001/ 

INST: USO/l en la linea de estado 

la cual nos informa qua le insteldción esta ocupada en la 
realiza.ción de una prueba do lo OT: 0001. 
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Oespues <le que el sistcmei envio este mensaje usted puede 
seleccionar otro comando. 
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2.3.20 LIBERA. L1ber.J.c16n Do Lo !nstalac16n. 

CCR(nCzA O[ 
l#.flQR.; TORIO 

OBJETIVO: Not1 ficar al ::;:is tema que la instalación ya no 
acr6: emplea.da por el operador y quo por lo tanto queda libre 
para ser utilizada por otro usuario. 

PROCESO: L1bcrac16n do la In!J.talac16n. 

MASCARA PAR.A CAPTURA DB DATOS: 

SIN MASCARA 

COMEHTARIOS DE LA OPERACION': 

este coro.ando so ejecuta si.npl'O.lTlento tocleanc.la ol número que 
corresponde al proceso dentro del menú cm que eparacc o 
capturando LIDERA y prcsion...,ndo <RE'TURl'l> en la linea de 
opc!oncs de cualqult:r menú. 

Esta opción ::iola.mente so puede aplicar cuando en la line::i de 
estado Z!parezca 01': xxxxx/ dondo xxxxx es al nú.moro de rrr 
que se asignado y para la cual esta ocupoda la im1tolac16n 
ademas el campo INST: debe con tenor USU/xx.xx:x, si no so 
cumple alguna de las dos condiclone!i anteriores ol sistema 
envl<!t un mensaje de error. 

cuando se efectua correctamente el proceso el sistema 
despliega el rnen~aje: {suponga OT: 00011 y INST: USUll) 

SE LIDERO r..A. INSTALACIOH DE ESTE OPERADOR 

la cual non informa que ln 1nslnlüc!.ón f110 libarnda para que 
otro u~uat"!o pueda emplea["la pas.ter.lormcnte. 

Oespues de que el sistema muestra este mensaje usted puede 
solecciono.I:' otro comendo. 
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GERENCIA DE 
LABORA TOR\O 

2.J.21 M.ODICELD, Hodificaci6n De La Celda Asociada A Una 
OT. 

OBJETIVO: Cambiar la calda en la cual se ejecutará la 
prueba definida en la OT as ignoda. 

MASCARA PA.Rh CAPTURA DE DATOS: 

OT: I 

"''lfFJ.!!!: : ""'~ 
: IKSl:lJ~ : Cl>AA:~ 1 llIHC:~ 

1 º''lfilll : "''Wf-Lll!!' 1 «>e,lf/1)~ 
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GERENCIA OE 
LA.SORA TORIO 

truEVA CELDA A ASOCil\.R A LA OT: campo num6r1co de 
µna posición que define la calda de pruebas en la 
cual se ["eali::arán las pruebas de la OT de trabajo 
que se encuentre as 1gnada en el momento de 
ojecutar este proceso (recuerde que la OT asignada 
es la que se encuentra en el campo ar: de la 
11.neo de estado, pot: ejemplo OT: 0001/). 

COHEN"l'AAIOS DE LA OPERACION: 

Para capturl'lr el número de celda se teclea el dígito que 
correspondo (actualmt:ot.~ su cucnt.~ con dos celdns de prueba 
la l y la 2 l, y se prcsioml <RETURN>, a continuación se 
desplegara los siguientes mensajes iufot:metivos: 

I 92 I PRECAUCION. Al reasignar la O'l' d otra celda, es 
necesario 

92 I recompilar el ciclo CPS y el sistema de ADQUISICIDN 

y posteriormente oporcce el menú degde el cunl se invocó el 
comondo. 

RECUERDE que despucs de capturl'!.r el cnmpo DEBE presionar 
<RETUR.N>, tnmbión puede capturar la letra H (hlp) en en 
campo para que se despl icge un texto de ayuda. 
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2.3~22 OKCONFIG. confi9urac16n Del Cic-culto. 

GHlENCIA O! 
VEORATORIO 

08.JETIVO: Este proceso se efectúa como paso previo a la 
ejecución de una prueba e informa al sistema. la aprobación 
del operador con respecto a las condiciones que guarda el 
c1rc::uito y los equipos qua intervendrán en la ln prueba. 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

SIN HASCAflA 

COHEl!TJ.RIOS DE LA OPERACIOll: 

En este punto el operador debe asegurarce de qua las 
condiciones de los equipos que intervcndr.§n en la prueba 
estén operando correctamente de .ecuordo a la programación 
previa. pera lo cuol se debe auxiliar del monitor .A.YDIH 
emplado paz:a control supervisorio y de las lineas de estado. 
Un ejemplo tlpico de la tnformact6n que C(?ntienen las l!nens 
de estado par.n este momento es el siguiente: (OT n<.unero 1 
asignada# una prueba de cot"to circuito y un ciclo de prueba 
de cerr~r # abrir) 

OT:OOOl/ o OT:OOOl/STOl, INST: USO/l, CPS: CC/CO, 
DI: CC/CO, l<X: ONLme 

de no aparecer estos datos el sistema usted no deberh 
ejecutar este proceso y tendr.6 que realizar los pasos que se 
ro<)1.11erltn part!I llegar a las condiciones prev.tas a la 
oj ecuc 16n de una prueba. 

Si el proceso termina correctamente se presenta la linea: 

COMANDO EJECUTADO ••• 

de lo contrario se muestra: 

COMANDO 110 EJECUTADO. 
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2. 3. 2J PROGCPS, Progl:"amac16n De secuencias. 

GEREJ<CIA OE 
l.A.8:QRATQRIO 

OBJETIVO: se encarga de enviar la información necesaria al 
CPS, pal:"a que prcgr1r;;e 1..:n•1 secuencia do prucb.,,, 

HASC/útA PARA CAPTURA DE DATOS: 

OT: 00Jl/STil1 : 
Ol:CffJ.;UE 1 a>s:a;..rro 

: llGT:l{S/ /CD<rn:CJ: I 01C:Ol( 
! Ol:trJOl : lt:t:~.,P~ 1 RUff.Jltf. 
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TIPO DE CICLO: Campo alfanumérico de 7 posiciones 
en el que se rcgi::.tra el ciclo a realizar, 
generalmente es una secuencia do letras e 
{cerrar), O (abrir) y números decimales que 
indican el tiempo de apertura o cierro en 
segundos. 

COHE.h"TARIOS DE LA OPERACION: 

Para poder realizar esto el procedimiento emplea le: 
información que a lo largo do varios proceso sa ha estado 
generando por, oj emplo recuerdo lo compilación do ciclo 
dentro del proceso DEFitlICION DEL CICLO ( CPS) • 

Puesto que este procedimiento emplea 1nfonnac16n de una OT y 
la envia al CPS los campos que se muestran a continuación 
deben llparecer en las lineas do estado: (suponga OT n(J.mero 
l asignada) 

OT:OOOl/ o OT:OOOl/STOl, IUST: USO/l, CPS: diferente 
de espacios o de OFFCOH 

de no aparecer estos datos el sistema enviar6 un memraje de 
error. 

Al teclear el tipo de ciclo y presionar <RETURN> el sistema 
despliega la linea : 

NUMERO DE SECUEltCIA : 

El cual se debe capturar un campo númerico de tres 
posiciones que define el número de secuencia para el ciclo 
capturado, recuerde que el nOmero de secuencia es el •6rea• 
dentro del CPS en donde se almacenen los dntos para un ciclo 
do prueba y que el CPS puede guardar hesta 4 ciclos (uno por 
cada secuencia de prueba) • 
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GER[.NCIA 0( 
LM3CRA10R!O 

De no querer enviar ningún ciclo al CPS deje el campo do 
TIPO DE CICLO: en blanco y presione <RETURth, a 
continuación :rn mostrnr:-h el menú de:;de el cual fue ejecutado 
este comando. 

Si usted se encuentra corca de la pantalla del CPS podrá 
observar- qua al ejecutar este proceso se despliegan varios 
renglones con información. esto es debido a que el CPS esta 
aceptando y almacenando la información del o los ciclos de 
prueba que se capturaron. 
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Los Comandos del Sistema. 

2. 3. 24 PRUEBA, Ejecución De Prueba. 

OSJeTIVO: Efectuar la Prueba que se Describa. 

H.ASCARA PARA CAPTURA DE. Dl~TOS: 

01: OXJV l m: tl11Jt1:IQl ! llCJ:Wl'l : tnml:~ : ILDIC;ll( 
OUJt l 0'$:tf'SJl,SJI> l Ol:IT.AXI : ~;(J( : RX:Clt 

r».TOSti:f'l:l.W DlTI2SttlC\IOJITO 

CUTt: 1 2 3 4 1 2 " 

Sl.OT::S!ill l52D 

WUL: 2 1 4 1 2 3 3 

lll. TIPO CID..O<Sl 6 
l"ll: tJJI a:~;: ".O,;::;'. C:0.1$1JJ ll'MI 

! IDlllBJl, llJ(ll'aa: l IDllSISI 1 SIS! ?l 
in, 1lm PW. OlOOIAIO OE U m& 
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GElitNCIA_.O( 
LABORA lCRIO 

DES: Campo alfabótico que se emplea para teclear 
un texto opcional. que puede describir algún razgo 
especial de la prueba a ejecutar. 

PDA (Abajo do NO.): Campo numérico de 3 
posiciones que cmpl~a t~l ~:~t.cr.,'1 p<!r.J. ccutabilizar 
las pruebas que se efectuan para la OT asignada. 
este campo lo asigna el sistema y el U!lUario no 
podrn modificarlo. 

PBA (Abajo de TIPO): Campo alfabético de dos 
el tipo de prueba 

asignada (la que se 
de la 11 nea do estado, 

posiciones quo descr !be 
aplicable al OBP de la OT 
mue!ltra en el campo OT: 
por ejemplo OT: 0001/). 

PBA (Abajo de CICLO(S)): campos alfanumérico de 7 
posiciones en el quo so registra el ciclo o ciclos 
a realizar, generalmente es una secuencia de 
letras e (cei:-rar), o (abrir) y números decimales 
que indican el tiempo do apertura o cierre en 
segundo::;. 

GO: Campo elfab6tico de una po::;ic16n qua da el 
tipo de sincron1a a efectuar durante la ejecución 
del ciclo de prueba, solo ex!ten do~ posibilidades 
P para s1ncron1a positiva y N para negativa. 
cuando se teclea P o H y se presiona ..:RETURN>, el 
sisteml'I comlen:o:~ l:i: c:jccuclén Ju la prueba. 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

RECUERDE que despuó:::; de capturar cualquier campo DEBE 
presionar <RETURN>, también puede emplear varias teclas 
para facilitar la modificación y captura de datos (<FLECHA 
ARRIBA>, <FLECHA ABAJO>, <BACKSPACE>, etc), para unei 
descripción detallada de las caracteristicas de cada campo, 
emplee la opción V•val o H•hlp en los campos que lo desee. 
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En esto caso ol inicio de la prueba se da despu~s de teclear 
en ol campo de GO: ya sea P o N y se presiona <RETURN>, si 
el sistema encuentra las condiciones adecuadas- para la 
prueba, 1nmediatamente ejecuta el primer ciclo descrito, en 
el caso de· que sean dos ciclos, al tcrrnin8r el primero, ul 
sistema espera n que so cumplan nuevamente les condiciones 
de prueba y en ose mor..i:mlo ejecuta el sogundo ciclo. 

Gran parto de los datos do la máscara tiene como objetivo 
dar información sobro los digitalizadores y procesos que 
intervienen en la prueba. 

COmo puede ob:iervar on l.8 parte superior 9o enumeran el 
ere.te, slot y ntlrnero de canales que se emplear6n pnra 
recolectar los datos tanto de la prueba corno del circuito. 

En la parte derecha y bll.ja, se muestrn una lista do los 
procosos que so e!octuan durante la prueba y que 
necesariamente deben estar presentes. 

En la parte derecha se muestra el estado de cada proceso, en 
la m6scara se aparece 'INSTA, pues para este ejemplo se asWTie 
que cada uno de los procesos se encuentra instalado, poro 
tAmbién se podre ver algCma vez. los letreros OFF_L y 
FIN T, ol primero indica que el proceso no ha podido ser 
instalado y el segundo nos dice qt,1e el proceso ha terminado 
correctamente junto con la prueba. 

Al teminer la prueba se muestran los siguientes mensajes: 

NUMERO DE DATOS TRANSFERIDOS • 486540 Til;>(PO EHPLF:Al>O 
l<N LA TRANSFERENCIA • 1. 3 

en dando el tiempo se da en segundos. 

Al aparecer estos mensajes el cursor se ubica en el campo 
DES: dando oportunidad para efectuar nuevamente una prueba, 
o teclear <TAS~ para poder salir al menó. anterior. 
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2.J.25 REPORTE, Definición Del Reporte De Prueba. 
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AL MOMENTO DE IHPRIHIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE 
COMANDO. 

2-91 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEf~ SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 
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G[RENOA 0( 
LABORATORIO 

AL HOHEllTO DE IHPRIHIR EL MANUAL HO SE aJEHTA CON ESTE 
cacANOO. 
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2.3.27 VERIFEH, Verificación Dcd Funcionamiento De La F.H. 

Af, HOMENTO DE IHPRIHIH EL H1\NUAL NO SE CUENTA CON ESTE 
COMANDO. 

2-93 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 

GlF<[NCIA O[ 

lAfl0RA10Rt0 

2. 3. 28 VERICPS, verificbción Del Funcionamiento Del CPS. 

AL HOHEH'I'O DE IHPRIHIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE 
COIWIDQ. 
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CPS: Controlador programable de secuencia. cnv1n ln 
información necesaria para sincronizar el cierre o apertura 
de los elementos que intervienen en la realizac16n de las 
secucnias de prueba. Hediantc la información ["6Cib1da desde 
una microcomputadora. programa las ciclos de prueba quo debo 
efectuar y trasmito la sena! de listo. pnra la ojccución del 
ciclo. 

EH: Estación maestra, es la parte del si::;tema que coordina 
y supervisa: les l, 500 puntos en tiempo real, por a lo cual 
transmite comandos de control y recibe información de lo:J 
UTR' S. La EH se integró a. una du las computadoras del 
sistema mediante una relación de programas do cómputo 
denominada "ONSPEC-DRIVER-PROTOCOLO DE COHUUICACIOHES", quo 
8demas supervisa la seguridad del circuito. 

XEYPAD: o teclado auxilier, debido a 
teclas quo actualmente contienon 
optimizar su uso, se ogrupon en dos 
mismo gabinete, el keypad se compone 
<.>, <,>, etc. 

la gran cantidad de 
los teclados y para 
teclados dentro del 

unicnmen te de númoros, 

KACROCOHANOO: Es un orden que se cnvla al sistema para que 
efectue un grupo de procesos. El macrocomando :Je integra 
por una serie de comandos, cada comando realiza una función 
especifica. 

OBP: objeto bajo prueba, se refiere al equipo eléctrico que 
::e someter6 a prueba. Unos ejemplos de OBP son: 
Soccionadores bejo carga, transformadores, interruptot"es, 
tableros blindados, etc. 
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OT: Orden tle trabilJO, u:.; un "documento" que :::e emplea para 
definir y almacenar lu información necesaria para rclllizar 
las pruebas pot' equipo (OBP). Al dilrla de ulta se le asigna 
un número que debe ser único y que esta indisolublemente 
ligado al equipo a probar y a la!J prueba::> que se le 
apliquen. 

UTR 'S: Unidades terminales remotas, son unidades 
inteligentes que controlan y supervisan las diferentes áreas 
del circuito comuniclindosc con la estación maestra de la 
cual reciben comandos y re!::pondcn con 1nformdc16n r-elat!va 
al estado del la instalación. 

TECLADO AUXILIAR: ver KEYPAD. 

TECLADO PRINCIPAL: Por- la gran cantidad de teclas que 
actualmente contienen lo!l teclados y para optimizar su uso, 
so agrupan en dos teclados dentro del mismo gabinete, el 
teclado principal se compone de todos las teclas 
alfabéticas, numéricas otras como <RETURN>, <FLECHA 
ARRIBA>. etc. 
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Este manual contiene la 1nform<lc16n necesaria para la 
oporac16n del sistema para control de prunbas automatizadas. 
que forma parte del nistem~ in!;talado en el equipo de 
cómputo del Laborotor io de Pruebas de Al ta Potencia-Modia 
Tensión, 

COMO USAR ESTE MAUUAL. 

Este manual s~ d1vl.d1o en dos capitules: 

Capitulo 1, INTRODUCCION se da una brevo descripción del 
laboratorio do pruebas, sus objetivo5, el circuito eléctrico 
empleado para efectuar las pruebas y la arquitectur-a de los 
equipos utillzcdos paro. automatizar el desarrollo de la!! 
pruebas. También so mencionan los funciones de los 
diferentes usuarios dentro de la operación del sistema; se 
explica como se emplea una serie do menús y/o comandos; pat"a 
terminor con lo dcscr!pc16n detallada de como funcionan dos 
programas t!picos del sistema. 

Esto capitulo pocrnite al usuat"io familiadzarse con el 
sistema y la forma de operarlo. 

Capitulo 2, OPERACION DEL SISTEMA desct"ibe la manera de 
cntrat" al sistema, cnumct"ando lo::; menús y comandos que lo 
integran para posteriormente describir a detalle cada 
comando, los dato::; que requiero y la forma do alimentar 
dichos datos; so finaliza con la explicación de como salir 
dol sistema. 

USUARIOS A QUIEN VA DIRIGIDO. 

El sistema para desarrollo automatizado de prueb<ls. está 
compuesto por un conjunto de sistemas encaminados a realizar 

!~*~~:ent~~rti~l~~=~ocifne del º;:~~~~a ~~m~~eT~~a~~a tre; 
pnrtes (adquisición, control. gestión}. Este manual esta 
dirigido a los usuarios encargados de adquirir información 
durante el desarrollo automatizado de pruebas, a dicho 
usuario so le denom1nar6. en todo el documento como USUARIO 
DE AIJQUISICION. 
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En el ujcmplo anterior se tiene una án~a 
para. capturar hasta 7 car6ctcros 
destinada a la clave del cliente. Al 
igual que en todos los cnrios en que 
aparesca esta convención dentro do las 
m6scoras que contiene ostc manual. la 
información EQPOTEN es un cj e.mplo y 
usted en su caso deberá copturar lo que 
le corresponda. 

Existe una EXCEPCION a la convención y 
se refiero a la información que aparece 
en todas lan pant1ülas del sistema 
dentro de las primeras dos- lineas c las 
que sa les denomina lineas de estado do 
la instalación, la información que 
aparece sombreada en csto!J dos lineas es 
proporcionada por el sistema y no podran 
ser cambiadas por el usuario, en 
realidad estos campos deborian aparecer 
sombreados y subrayados como so explica 
en la convención anterior, pero por 
cllllridad en la impresión <le la pantalla 
se omite el subrayado. 

Se emplea para most["ar el llreo donde 
aparecen los mensajes que el sistema 
envie cuando se efccua un proceso. 

[ 1 37 J La ar defJ n1d~ no eY.iste 
<RETURN>J 

En esto ca.so se muestra el mensaje 
nWnero 37 que nos dice que la orden do 
trlllbajo a la que se hizo referencia no 
existe. Los s!mbolos [ J no ao 
muestran en el monitor, solo se emplean 
en las 1mpres1one!J de las mllscaras de 
este manunl para indicar la posición y 
longitud con las que aparocon en el 
monitor. 
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El usuario de adqu1sic1.6n podrá e::)ccutar todos los procesos 
(mediante comandos) que se describen a lo largo de este 
manual. 

CONVENCIONES EMPLEADAS A LO LARGO DEL MANUAL. 

Convención 

<NOH. TECLA> 

<NT1/NT2> 

Slgni.ficado 

Indica que se debed~ oprimir la tecla 
que lleve el nombre de NOH. TECLA, por 
ejemplo para indicar quo se debe oprimir 
la tecla RETURU se tiene <RETURN>. 

Se emplea cuando se debo opri.mir lo 
tecla con el nombre do NTl y 
simultAneamente presiont:tr la tecla con 
nombre NT2, por ejemplo: 

<CTRLIZ> 

Nos indica que so dobe oprimir la tecla 
<CTRL> y sirnultbnoamento oprim1.r la 
tecla con lo letra Z. 

La información quo aparece sombreada 
y aubrayada refleja crunpos 
proporcionados y modifice.d_Q3 unicamente 
por el sistema {el usuario no podra 
modificar en ta información), por 
ejemplo: 

OT: imml 
En esto ceso el número do OT es 
proporcionado por el sistema. y el 
usuario no puedo rr.o.1!:!c~rlo. 

Cna porción do linea sombreada indica la 
Area en la cual el usuario debor6 
capturar información, ejemplo: 

V 
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Al igual que en el caso anterior en la 
área sombread<i tambión ::¡e Cilpturan datos 
pero la informac1on tecleada por el 
usuario no será vi~ible. ~e emplea sobre 
todo para lo!; Cil!lo:J en que se piden 
contrasenas de acceso, ejemplo: 

CLAVE DE USUARIO' ~ 

Para el ca::¡o anterior al teclear 
Cf.AVEUSU no será visible dentro del 
área. 
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INTRODUCCION 

CE.R[NClA 0[ 
LABORA lOR!O 

En esta parte del manual se describen en forma breve los 
objetivo!I y elementos del Laboratorio de Pruebas de Alta 
Potencia-Media Tensión, haciendo incapic en el sistema pare: 
desarrollo automatizado do pruebas, del cual 9e describo el 
formato de los menús y comandos que lo integran e.si como lo 
forma de ejecutarlos, para finalizar se dan los ejemplos de 
como funcionan dos programas ti picos dentro del sistema. 
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1. 1 EL LABORATORIO DP. PFIUEB/\.S. 

CJ;:RO•CIA DE. 
l-'90t<ATORIO 

El Laboratorio de Pruebas de Alta Potencia Hedia Tensión 
tiene como objetivo principal obtener los resultados de las 
pruebas aplicadas a equipos eléctricos; para lo cual se 
compone de una serlo de elementos clóctr1cos quo integran el 
circuito de pruebas mostrada en la figura 1 .1.1. como se 
puede observar existen una gran cantidad de elementos que 
roquiez:-en ser configurados, ademh.s del grupo do variables 
involucradas en la prueba (tensiones, corrientes, cargas) 
que debon ser medidos y registradas a lo largo do cada 
prueba para poder elaborar un detallado reporte de prueba, 

Para poder realiza[' lo supervisión, configuración, regi.stro 
y proceso do variables en las etapas operativos de las 
pruebas se emplearon las equipos agrupados en ln 
configuración mostrada en la figura l .1. 2, donomindolos 
junto con los programas necesarios alojados en las 
computadoras: Sistema para DesBrrollo Automatizado de 
Pruebas. 

Los equipos mostrados en la f ig l. 1. 2. comunican, comandan, 
supervizan y registran la mayor parte de los elementos y 
variables dentro del laboratorio de pruebas. mediante una 
serie de sistemas para computador divididos operativamente 
como sigue: 

S!ste.ma de Control de Prueba. Sa encargi3 de preparar, 
controlar y ::;upcr'.'1:::ar el circuito de prucb~. e~i com-::i de 
ejecutar las prueba~. 

Sistema de Adquisición y Procesamiento de Datos. Obtiene la 
información del comportamiento del objeto bajo prueba (OBP), 
mediante la adquisición y anAlisis de senales transitorias 
que se presenten al ejecutcr la prueba; provee al operador 
resultados inmediatos que permiten en su caso ln 
continuación de la prueba y posteriormente procesa los datos 
adquiridos para obtener el reporte final de la prueba. 
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El Lclborator lo de Pruebas. 

GEr<U;()A DE 
! AE!Of.IA lOR!O 

Sistema de Gestión de prueb<J. Realizo la gestión del 
laboratorio de pi-ucbas y garantiza la evolución del sistema 
automatizado manteniendo la inlegrid.Jd de ln información. 
Desarrolla nuevos progrMas de cómputo, también apoya la 
creación de nuevas ordenes de trabajo (DT) y ol análisis de 
prueba::; real i::ada.!'.> antcrlorr.,cntc. 

Todos los sistemas anteriores fueron implementados en las 
computadorns del sistema, des~rrollando o personalizando 
ptiquetes d~ programas. 
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l. 2 LOS USUARIOS DEL SlSTEHA. 

GERENCIA OC 
LABORA l"Of/10 

Con en el objetivo d~ f.Jcilita.r l<'t opet"acl6n del Sistema 
par-a Dazarrollo Automatizado de Pruobas y ~iguiendo la misma 
div!si6n operativa cmple~da en los sistemas quo lo integran, 
se definieron tres tipos do usuarios encargados cada uno de 
funciones especificas y qua conjuntamente efectuan en su 
totalidad las pruebas. 

Los usuarios definidos se listan cont1nuac16n 
conjuntamente con sus funciones: 

Usuario de control, se encarga de ~limetac lc!l datos 
flf'.!cesarios para configurat' los olcm~nto:J del circuito 
cl6ctr1co que participarán en la prueba de acuerdo al tipo, 
para lo cual puode solicitar la creación y actual1z.ac16n do 
una ar en lo referente a las carecter1stlcas y tipo del OD:P, 
los v"'lore:i de log elemento::; del circuito de prueba. el 
preciclo, automatismo 6 emplea e, ciclo, postciclo y la 
do!ic16n del resumen y rnporte de pnioba. 

Durante la configuración del circuito do pruebas solicita la. 
instalación o en su caso lo libera; configura el circuito 
por ele.mento, por área o gJobolmcntc; realiza ol cálculo 
inverso# 

En la ejecución de l.!2 pruobn control~ ::::u~rviza la 
realización de la prucb.!! '} deberá decidir entro le secuencia 
normal, rAp1da o repetitiva,. adecuada al tipo do objeto. 

T&nb1én participo en la obtenct6n de rcsul todos. 

Usueirio de Ztdqu1s.1ci6n, se encarga de ln captura de 
informac16n necesarie para los equipos que efectuarán la 
adquis1c16n y procesM11ent() da 1nformac16n. 
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Al igual que el usuario de control puede da.r do e.lta una OT 
pero solo puede nctualizarla en lo referente a fI'edicionos, 
cálculos y procesamiento do infonnación. 

Posteriorrtiento se efectúa la conf1gurac16n del 91stema de 
adquisición verificando y programando los conmutadores. 
digitalizadores, cadenas electro-óptica, en lo que respecta 
a velocidades de muestreo. atenuación, otc. 

Sus funciones finalizan con ln obtención do renultados. 

Usuario de gestión, defino las clnvc:J de usuarios que tienen 
acceso al sistema; apoya a el usuario de control y al 
usuar lo de adquis ic6n en la preparación y procesamiento de 
detos para las pruebas (ol apoyo so dar6. excepcionalmente 
debido n la forma do operar) , también adminiotra y 
salvaguarda las bases do datos y ol softwaro del sistema, 
modifica o elabora programa!J en caso requerido. 

Para administrar el sistema se enc1uga de dar mantenimiento 
a las tablas de la instalación (elementos del circuito, 
digitalizadores, multiplexores, receptores ópticos), tablas 
de or• s estlmdar, tablas dol sistema (nombres de usuarios, 
tipos de usunrios, terrninalo::. para accesar el 9istema, 
etc.), depurar, respaldar, y reinstala ordenes de trabajo, 
administrar periféricos y diagnosticar el hardware. 

Esto manual esta dedicado a explicar como el usuario de 
adqu1sic16n puede manoj ar los menús y comandos necesarios 
para efectuar todas las funciones que le corresponden en el 
desarrollo automatizado de pruebas. 
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l. 3 LA OPERACION MEDIANTE MENUS Y COMANDOS, 

Gf~(t<Ct1' Ot 
l A!JORA TORJO 

Para cumplir uno de los objetivo::; principales del Si!itcma 
para Desarrollo Automatizado de Pruebas que consiste en que 
la operación del mismo sea lo mos sencllln y :;cgura posible, 
se implementaron una serie de menús para presentar las 
actividades que puede realizar cada uno de los usuarios del 
sistema. 

Los menús consistenon en una listr.i do activ!dndos que pueden 
realizar los usuarim:i, con el formato general mostrado en lo 
figura l. 3. l. En la figura l. 3. 2 ilustC"a el menú principal 
para el usuario do adquisición. 

Como so puede ver en la figura 1. 3 .1 las dos primeras lineas 
del menú se emplean para mostrar el estado actual do 
diferentes parte!J del circuito y del s!!;tcma, la información 
que contiene se muestra en la figura 1. J, 2 y so explica a 
continuación: 

OT: Nos indica cuando la instalación tiene asignada una 
orden de trabajo y si esta relacionada con una OT ost.6.ndar, 
tomemos por ejemplo: ar: 0001/STOl muestra que la 
instnlación tiene asignad8 la orden de trabajo 1 y e9ta OT 1 
se encuentra relllcionada con la OT estándar STOl, por su 
puesto que solamente puedo aparecer 0001/ dado que una OT no 
nocesar1amente tiene que e:Jt<ir relacionada con una OT 
estAndar; o simplemente ol Area despuós de OT: puede estar 
en blanco, senalando que no existe una OT asignada o lo 
instalnc16n. 

PR: Este mensaje solo aparece durante la ejecución de la 
prueba (on el figura l. 3.2 no se muestra pero se localiza on 
la área on blanco entro OT: e INST:) y no!l indica el 
nWnero. tipo y ciclo de prueba que se esta ejecutando para 
la orden de trt.1bajo indicada en OT: por ejemplo: PR: 
0008/CC/CO nos indica que es la octava prueba para la OT de 
trabojo quo indique OT: y que esta prueba es de corto 
circuito (CC}, con un ciclo do ciorre apertura (CO). Este 
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mensaje no opa rece en la figuro 1. 3, 2 puesto que solo se 
exhibe al usuario que ejecuta la prueba y a partir del 
momento en que se empieza a cjcc"Utar. 

INST: Indica cuando la instalación se encuentra en el 
proceso de ojecución de prueba o cuando cstA libre. en 
primer caso se desplegará INST: USO/l para senalar que la 
1nstalnci6n se encuentra ocupada en la ejecución de una 
pruebo en la CELDA 1, para el segundo caso INST: LIB 
muestra quo la in:1talaci6n se encuentra libre. 

CONTR: Hanifiesta cuando el sistema da control se encuentra 
comunic6.ndosc con todos los demas sistemas (CONTR: OK) o 
cuando no existe comun1caci6n con él (COlITR: OFFCOH). 

MEDIC: Indica cuando el sistema de medición se encuentra 
comunic6ndoso con los demas sistemas (HEDIC: OK) o cuando 
no existe comunicación con 61 (HEDIC: OFFCOH). 

EM: Scnala cuando la estación maestra se encuentra 
tre.bajando junto con los demas sistemas (EH: OK) o cuando 
no esta funcionando (EH: OP'P_LINE). 

CPS: Sonala el estado del controlador programable do 
secuencia el cual se puede encontrar fuera de operación 
(CPS: OFF_LINE), en programación (CPS:CPS_PROO), listo 
para ejecutar le prueba (CPS: CPS_LISTO}; cuando se esta 
ejecutando una prueba el tipo de prueba y el ciclo do que se 
treta (CPS: CC/CO) o si tormin6 anormalmente lo ejecución 
de una prueba (CPS: ABORTO_PBA). 

DI: Indica cuando los digitalizadores se encuentran 
operando dando el tipo y ciclo de prueba (DI: CC/CO) o 
cuando se encuentra sin operar (DI: OFF_LINE). 

HX: Mueotra cuando los multiplexores astan funcionando en 
linea con los dcmeis sistemas (HX: OK) o cuando se 
o.ncuentron fuora do 11noti (MX: OFI."_LIUE). 
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nttrr_LHE : C?S:CC'W iDI:~ :v:r::CfF_lllf: :RHff_lllt: 

MEHU PRINCIPAL 

B L.la.t!l)I OC F'R.UJS 

7 amttl()I oc R.[9..l.UOOS íl.(JU oc Ll~,1, 

! Ql.IG{ITTJC0~1 

F FINClLASfSllH 

i[Cl[[ LA CJ'CJ!)j ClSODA: :l 

GE'\E~CA 0[ 
LABGR.\T,JR;Q 

Figura l.3.2. 
Menó Principal (MNOOOO) para el Usuario de Adquisición. 
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RX: Ensena cuando los equipo~ que integran el registrado de 
transitorios se cncuontr.:J operando (RX: OK) o cuando no 
operan (RX: OFF_LINE). 

La información qua entregan las dos lineas de estado es 
medular para supervisar las operaciones que se llovan a cabo 
durante el dos arrollo automatizado do pruebas. 

Posterior a la linea de estado so oncuontrc una de 
1dent1ficac1S:n del monú en la cual so da el nombre del menú, 
en la figura l. 3. 2 os HEHU PRINCIPAL. 

En seguida se emplean las linotis 4 A 20 para on'1merar la::i 
diferentes opciones oj ocutablcs desde el menú. 

La linea 21 se emplea pa.ra que ol usuario teclee el ntimero 
de opción que desee (después se verh que también se puede 
alimentar el comando a ejecutar). 

La linea 22 la emplea ol sistema para comunicarse con el 
usuario desplegando mensajes que sonalan gonoralmento los 
errores ocurridos durante la captura de las opciones,. etc. 

Como se puede observar los menú.n dan una forma Doncilla y 
sin lugar a errores do efectuar los procesos en el 
desarrollo automatizado de pruebas. puesto que los menú.s nos 
indican la secuencia lógicts. 

Existo una forma alternativa de efectuar un proceso no 
importando en que menú so encuentre el usuario, esto se 
puede dar cuando so alirnota directamente en la linea 21 
destinada a la capturu de opción el nombre del comando a 
ejecutar por ejemplo, si en algú.n menQ se encuentra la 
opción l ALTA DE UNA NUEVA OT que oj ecuta el proceso 
necesario pt:u;a de.r dld alta une nuov.:. OT mediante el comando 
ALTAOTS, el uauario tieno la opción do ejecutar este mismo 
proceso desde CUALQUIER meno teclenndo ALTAOTS en la 11neei 
21 (linea de opción) y proDlonando <RETURN>. 
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A lo largo del manual se mo!:llrarán los menús que apar-eccn al 
usuario de adquisición y se describirán detalladamente todos 
los comandos que pu1~de ejecutar pdta desctrrollar los 
procesos que tiene asignados. 
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1.4 DOS PROGRAMAS TIPICOS DENTRO DE LA OPERACION DEL 
SISTEHA. 

La mayor1a de los procodim!ontos que se ejecuta.dan por un 
comando naces! tan cierta cantidad do información 
(par&netros}, paira podar realizar los procesos que integran 
el Sistema para Desarrollo Automatizndo do Pruebas. Para 
nlimentar la información requerida se cuontn con una m6scara 
para captura de datos relaciona con cada comando que lo 
necesito. 

Un ejemplo t!plco do una m6.scaro para captura do datos se 
muestra on la figurai 1. 4 .1. en este caso se trata de la 
m.!scara para el comando ALTAOTS, quo se despliega al 
ejocutar la opción l ALTA DE UNA NUEVA OT dentro del menú 
de ALTA Y ASIGNACION DE ORDENES DE TRABAJO o ejecutando el 
comando ALTAOTS desdo cualquier menú, es decir teclaando on 
la linea de opción su nombre y presionando <RETURN>. como 
so ejemplifica a continuación: 

TECLA LA OPCION DESF.ADJ\: ALTAOTS<RETURN> 

En la figura 1. 4 .1 so pueden observar las ya familiares 
lineas de estado, saguidns de una linea en la que aparece el 
nombro del proceso que se esta oj ocutando a continuación 
varias lineas para capturar ln información requerida por el 
proceso; en este caso en especifico se pueden capturar 4. 
(RESPONSABLE, CLAVE DEL CLIENTE, CLAVE DEL CONSTRUCTOR, 
CELDA ASOCIADA A LA OT) de s campos. puesto que el dato que 
aparece en OT A DAR DE ALTA: es modificado y proporcionado 
0.nicamonte por el sistema. 

En la penOltima linea a la cual ao denominar6 LINEA DE 
OPCIONES se listan varias facilidades con que se cuenta peira 
efectuar le. captura de datos. 
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La última. linea esta reservada para los mon!>ajos que cnvia 
el sistema como resultado do la captura do datos 
{generalmente los errores on que se caiga) y algunas veces 
diagnósticos dal proceso. 

En realidad cuando aparoce por primero vez una m6scZ11ra los 
campos parti captura en su moyorla se muestran en blanco, en 
la fig. l. 4. l se muostr a toda la información roquer ida por 
el procedimiento do alta de una ar, siguiendo las 
convencionos dof1n1das on el manual. En i::calidad solamente 
el campo on el que podemos capturar 1nformnci6n so despliega 
con un color qua contrasta con el del monitor (Honltor: 
Negro, Campo: Blanco, por ejemplo) como se ilustra on la 
figura 1, 4. 2, en dondo 9e observe una 6reo equivalente a un 
carh.cter que oo oncuentrn parpadeanado {esto sólo se ve en 
el monitor, en la fig. l.4.2 ao ilu::itra cor1 ol s1mbolo ) 
y que indica la posición exacta on la cual se puedo captuCar 
un cer6cter de información o realizar otras opciones que eo 
explican posteriormente. El mov!meto dol cursor so puede 
efectuar mediante la:J teclas que tienen dibuj adem flechan 
(He.cia arriba. abajo, derecha, izquiorda). simplemente 
capturando información o efectuando alguna opción 
disponible. 

Las teclas que tienen dibujada unn flecha tienen las 
siguientes funciones: 

<FLECHA ARRIBA>: Se emplea para mover el cursor del campo 
en que se encuentra, al campo que esta 
inmediatamente arriba o lnmedi.e.tamento a 
la izquierd.e.. Si ol cursor so encuentre 
en el primer campo de la máscara y se 
presiona esta tecla, ol cursor so 
posicionarA en el último campo de la 
mli.scara simulando un movimiento circular 
(cuando el primer campo de la mli.scara es 
del tipo dado por el sistema esto no se 
cumple). 
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Dos progre.mt.is Tipico::; Dcnt1ü de lo Opcr•1Cl6n del Ststema. 

OT: ,..,/,., 
Ol:tffJ.ltE : C:PHX:.,<tl) 

: !IGT:Utv ! ronR:~ J lri.1HC.l:X 
: O!:l;'CllJJ : 1.1)'.:Cff._LUt: : AX:Cff_lttt 

lf_!'i'()CIN.(; ll:l~l..u&f 

Cl.t.'lt (ll '1!0IT(; OI...vt' 

CU..'tt !Xl CUGlr.1.0m: ~?Z• 

C(Ul4 .t.'tX:l.W. ,a, U OT: 

Fi'JLlt.'"l\ l. 4. l. 

M4!ic:ar-a par-a Captur:-A de Datos del Proceso 
Alt.ts de una Nueva Orden Qc 'l'ra.ba.jo. 
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OT: .".'."./,·-.· 
EM:Cff_lHE \ CPS;{!!f.D 

: HGT:llEV : WffR:CIC : IEO!C:t'..; 
1 Dl:{T'~ : 1.tqTr_tlfr ; AX:r;if:_l.1~ 

OTAOJ.J\l:(J.1..TA: roJl 

REs:'ONS.llll[: 

Ct>,Yf!UO.IEHTl: 

C!LOA~llO.ALAOi; 

B-.Yit,S-i;lg.lalnJ,f•fln,Doó:if,Z..tllk,H-tiJp,Vavaj,f,13.(XJ 

Figura 1.4.2 

Máscara para captura de natos del Proceso 
Alta de una Nueva Orden de Trabajo. 
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Dos programas Tjpicos Dentro de la Opero.c16n del Sistema. 

<FLECHA ABAJO> : Se usa pa["a mover el cursor del campo en 
que encuentra. al que esta 
inmed latamente abilj o o a la derecha, 
también t.iene el efecto de movimiento 
cit:"cultH, cerno la flecha hacia arriba 
pero en sentido invcr!>o. 

<FLECHA IZQ.> 

<FLECHA DER. > 

Se utiliza [HHd mover. el cursor dentro 
del 6rca que corresponde a un campo una 
posición a l..3 izquierd'-1, ni se teclea 
<FLECHA I:.'.Q.> en la primera posición de 
ca.11po el cL:.::.sur ~e ·.Jt::~ 1:cl:·1 .~-. L.! últi!T'i1 
posición del mir,;rio c~;npa simulando un 
movimiento circular. 

Se emplea para mo'H'r posición a la 
derecha el cursor dcr~lto del mismo campo 
de captura, si persiste en teclear 
<FLECHA DER.> en 1 a última posición do 
campo el cur!:lor se ubicará en la primera 
posición dP-1 mi$mo campo sir.iulando un 
movimlneto circular. 

Además de las teclas de flechf!.s existen otras que nos 
facilitan la Cdptura de datos en un campo './ quP. se enumeran 
a cont.1nuaci6n: 

La tecla que ~;e encuentra en Ll e!:;qu1nCJ superlor derecha del 
teclado prlncip;Jl y que tiene dibujado un .. pentAgonon 
conteniendo una "Y." o en algunos casos tienü dibujada una 
flecha gruesa orientada a la izquiet:d<!, (por facilidad de 
aqui en adelante se refercnctará cori <BACKSPACE>), se 
emplea para borrar el carlicter que se t:rncucntra a la 
1zqu!erda del cursor y desplazar el cursor j~nto con la 
informac16n restante ten reterenCld al cuL::;ut ¡ uno posición 
a la izquierda, v-:3:11c1s un ejemplo ¡la i11x;icl.6n del cursor se 
ilustra con ¡ ~ · 

OlJ.1. 
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La tecla 
función 
consiste 
c;ursor. 
posición 

Antes Después 

<, > del teclado oux111ar {KEYPAD), tiene una 
ligeramente diferente o la de <BACKSPACE> y 

on borrar el car6ctor en el cual so encuentra el 
aunque tamb16n dcaplaza la lnformac16n restante una 
a la izquierda, ejemplo: 

012]4 0124 

ante~ deapués 

La tocla <RETURN> tiono una función importantisima durante 
la captura de datos dentro dol sistema y ao emplua para dar 
constacia do qua la 1nfoanaci6n tecleada en un campo es la 
que ne necesita para ese campo (se regiatra para ese campo} 
y por lo tanto se quiere avonzar al siguiente, en realidad 
nl teclear un dnto y presionar <RETURlb el cursor avanza ol 
siguiente campo, registrando y validando la información 
tecleada, por lo tanto os lfECESARIO teclear <RETURN> 
siempre que se ha capturado un dcito (existen contadas 
excepciones que se senalarán cuando se presenten) . 

No lo OLVIDE siempre que teclee un dato presione <RETURH>. 
n monos que se indique lo controrio EXPLICITA.MENTE. 

Con las oxplicacionos anteriores ya se tiene la información 
suficiente para capturar lo:J datos que necesita un proceso, 
ahora so estudiará como so da de al ta una nueva orden de 
trabajo. 

En primer lugar aparece la m6sca.ra mostrada en la figura 
1.-4..2, como so puodo ver el valor ar A DAR DE ALTA: lo 
proporciona el sistema por lo que do ninguna manera podremos 
modificarlo, también so puedo ver que en el campo 
RESPONSABLE: ep!!!rec~ el parn ssnalar en que lugar so 
encuentra el cursor y -por lo tanto adonde se puede dar 
entrada a datos, para capturar IDEN simplemente se presionan 
las teclas que corresponde y so teclea <RETURN>, para 
confirmar que este dato es el que deseamos capturar. Como 
el sistema provee en algunos casos de validación inmediata 
(realiza un chequeo del dato capturado centre los 
información permitida para ésla), sO puede presentar un 
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aviso de error como el que :.>e ilustra a continuación: 

[: 17 I EL VALOR DEL DATO HO COINCIDE CON LA T/\DLA DE 
VALORES POSIBLES teclee <RETURU>] 

[ J 18 I EL VALOR DEL DATO NO ESTA EN EL RANGO PERMITIDO 
teclee <RETURH>} 

Para solucionar este problema lo primero que debemos 
confirmar es el no haber escrito incon:octamente ol dato, de 
encontrarse olgunei om1!l16n se podrá corregir con las teclas 
que se describieron anteriormente ( <DACKSPACE>, <FLECHA 
ARRIBA>, etc.), poro si no es C!.:te al caso, posteriormente 
se describirán alguna~ facilidades que lo ayudar6n a 
encontrar la omisión. 

cuando no se encuentra ningún en la 1nformac16n 
capturada al presionar <RETUIDI> el sistema posiciono!!! al 
cursor en el siguiente campo hasta llegar al último campo a 
capturar, do presionar <RETURN> on e!> to caso ol cursor 
regresar6 al primor campo de la méscara para optativamente 
efectuar algún cambio en los datos, :Ji no os óstc el caso se 
debor6 tecleer <TAB> pero la función de esta tecla junto 
con las demas opciones listadas en la linea de opciones se 
ilustran y explican 8 continuación: 

B•ant' S•31g' I•ini' F•fin' D•dof' Z·bl k 'H•hlp, v-vol 'TAB•EXIT 

Para poder cntendor dos de las opciones consideremos la 
figura 1. 4. 3, en la cual ol monitor se represento con el 
marco de linea:.; ancha::;, 

como so puede observar para el proceso X so deben capturar 
una serie do datos que por razones de espacio no caben en 
una Bolo mllscara, por lo que debemos tanor una forma do 
cambiar de una máscara a otra para completar la captura. 
Para poder movernos entre las máscaras existen dos opciones 
B•ant y S•sig. La primera opción se emplea en el caso de 
estar en la m6scara MCD2 y desear retornnr a la MCDl, para 
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poder lograrlo debemos teclear una letra B (mayúscula) en 
cualquier campo dentro do HCD2, dejar un espacio a 
continuación y teclear <RETURU> {cuando el sistema detecta 
que la letra capturada corresponde a una opción la 
información que contenia el cdmpo previamente a teclear la 
letra de opción pcrmancccd1 id6ntict1 despuós de que se 
cfectua la función. claro siempre y cuando la !unción 
ejecutada no afecte el contenido del campo o campos 
expl ic 1 tamente) de esta form<l aparecerá desplegada en el 
moni ter la MCDl. 

De forma sim.::.lar si nos encontrnmos en la HCDl y desea 
capturat" o modificar los d1ttos de MCD2, se emplea la opci6n 
S,,.sig, tecleando lil letra S dejando un uspacio en blanco a 
continuaci6n y presionando <RETUHN>. 

Oentl:"o del Sistema para De~arrollo Automatizado de Pl:"uebas 
estas dos opciones no se empléan en ld actual id ad y s6lo se 
implemetal:"on pul:"a que en modificaciones posteriores qul'1 
sufra el s istt!ma se puedan aprovechar. 

Las opciones ¡,..ini y F=fin, !W umplP.<rn para ubicar el 
cursor en el pl:"iiner o último campo de la máscara de dato!l 
actual. al igual qiie las opc1ones anlerior-::s para ejecutarla 
se debe teclear I o F seguido de un espacio y posteriormente 
<RETURtl>, 1 a !nformac16n que con tenia el campo en que se 
teclea T o F se presentarán sin Cl.lmbios despt1és do que se 
efectue la funci6n. 
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llASC.1.1\A PARA CAPTI.m DE IJ.l.TOS 1 
(ICIJ 

llASCARA PARA CAPMA DE ll.l.TOS 2 
(lC2) 

Figura l. 4, J 

Estructura de Hc!r.scaras para Captura <lt:! Datos en 
un proceso con gran número de Campos. 
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La opción D•dcf sa emplea para tomar el valor que ese campo 
tenga por definido por omisión (so puede suber que valor es 
empleando la opción v ... val). 

Emplear Z•blk os una opción radlcel pues dcj a TODOS los 
campos de la mA!lcaro en O!lpocios, e::ite comando afectt1 a todo 
lo C!!pturado hasta antes de que es ej ccutado. 

La función H·hlp (del inglós Help) o ayuda presenta una 
breve explicación del campo para ol que fUt:l umploado, osta 
es una do las facilidades que brinda el slstcml!! p1'.ra poder 
corregir errores. 

Un ejemplo de le aplicación de esta opción so muestra en lo 
fig l.'-' en ln cue.l so da la pantalla qua aparece ol 
ejecutor la opcion H para ol campo CELDA hSOCilú>A /\. LA OT, 

Todas lao pantallt19 quo son resultado do invocar la opción H 
tienen a su vez una 11noa do opciones que DO ilustra, a 
continuci6n y da las quo se dn um1 explicación: 

A•anterior ,S•s1guiento, I•lnicial, p .. f 1n: 

Imagino que la 1nformaci6n corcespond1ente a el campo on ol 
que se empleó la opción !lO encuentre almacenado en un gran 
pergamino y quo a esto pecgamino ~6lo se puedo ver mediante 
una ventana (que en realidad es el monitor) do 20 lineas, 
para poder dosplazar la ventlllla a lo largo de todo el 
perg&nino contamos con la opción s que nos sirve para 
consultar la informaci6n que se encuentra una ventana 
adelante de la que actualmente cstamo9 viendo, de fotma 
similar A se emplea para retroceder de ventana en ventana 
hasta el inicio del pergamino, aunque tambi6n so cuenta con 
la opci6n :r la cual independientemente del lugor que estemos 
consultando, regresar6. al inicio, la opción F da por 
terminada la consulta a la 1níotmacl6n y regraRll a le. 
mAscara de captura. 

Para poder efectuar cuolquiora de estas opciones (A,S,I,P) 
sólo se deber& presionar la tecle. correspondiente y NO ea 
NECESARIO teclear <RETUtub, 
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Regresando a la!l opciones V•val se usa para desplegar 
información del compo desde el cual r,e invoca. la 
información quo so despliega para el c.1.mpo CLAVE DEL 
CONSTRUCTOR: ::ie ilu:.:;tro en la figura 1.4.S el tipo de 
información mostrada e5' ol que se sigue para todos los 
campos, la linea de opciones que aparece la misma que la 
explicada on la opción H•hlp. 

Por último TAB•EX!T se emplea para 57.!lir de lll mtiscara de 
captura y regrenor al menú. TAB se refiere n quo se debe 
presionar la tecle rotuladt1 con "TAO" ol pro:.:;ionar <TAB> 
aparece lo linea siguiente: 

SE CONFIRHA LJ\ /i.CTUALlZACION DE DATOS (S/H/QUIT): 

Cu"ndo 9e respondo n este mensaje con S los do.tos nntes 
capture.dos aon registrados, el proceso finaliza y so regresa 
al menú, en ol coso de reapoder con N ol cursor se ubico en 
ol primer c&npo do la pantalla y zc puede ree.nudnr el 
proce:::w do ce.pturn sin que la info::mac16n anteriormente 
ce.pture.do :Jufro ningún cambio, tecleando O (QUITJ todos los 
datos copturados son abandonados, ol procoso termino.do y so 
regreno. !.!.l r:-:cnú. 

Con ol ejemplo anterior se presentó una de le.s formas mas 
frecuentes de manejar lo coptura de datos necesaria para los 
procesos dentro del sistema. 

A cont1nue.ci6n se dar6 un segundo ejemplo, óstc se refiere a 
la forma de dar mantenimiento a la informaci6n contenida en 
tablas. 

Suponga que de algun8 formo, que se explicará posteriortnente 
se llega a la panln:la {::'.!::cern} 1T10!:trocla en la figura 
l. 4. 6, aunque estn pantalla sólo e.parece al usuario d~ 
adquls1c16n, so opere do la misma forma que todas la!l 
pantallas de formato similar que o.parecen o lo largo del 
sis toma paro todos los U!nlerios, por lo que deber A saberla 
manejar correctamente. 
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: IH'.'>l:ll6/ : crnTR:~ \ WDIC:l)( 
I DI:~ ~ .•. 1.0::~.f .. Ll}E l RX:t'ffJ/.~ 

[!WlOCJ.l!M!'l$aaq,¡lw!1cltard:.16'la1D! laco1~ 
00 prt.l!ba¡ cµ:i r.ie ~-a a ut 11 lzar 

1-Coló.lóJprl.Slal 
2- C.aldaOOpnxtlo; 2 

Q.nhJ,;lor otro n.mro es tnvalló.l. 

,,...mterlor, 5'-1llg..1l!Ylte, 1·1nlelal, r-f!n: 

Figura 1.4.4 

Información mostrado nl Ejecutar la Opción H"'hlp 
en el Campo CELDA ASOCIADA A LA OT. 
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En la pantnlla mostreda en la fig 1.4.6 aparecen en primer 
plano las ya fam111nres lineas de estado, seguidas do una 
linea que identifica el tipo de información es la que se le 
dará mantenimiento y la página en que nos encontramos (estas 
páginas Son hori:ontnlcs y su manejo se explica 
posteriormente), e continuación aparece una linea d'J titulas 
que dan nombre a cada uno de los datos do los renglones de 
la tabla, las lineas siguientes se enumeran secuencialmente 
dando el número de registro dentro de la tnbla a cada 
ren9l6n. posteriormente se despliego la linea de opera.clones 
y para terminar se encuentra la ya también familiar lince de 
mensajes del sistema. 

A continuación se describen cado una de lan opernciones y 
campos de la linea de operaciones: 

Primariamente se tratará el uso de 
RENG(lll, I. F, t, -) ! como ya se dijo los 

renglones do la tnbla se dospliCgan de una fot""ma numerada 
para definir sobre que renglón queremos efectuar alguna 
operación, se tienen 5 formas, ln primera 111 es 
proporcionar directamente el nWncro de rcngl6n, por ejemplo 
si se quiere afectar el renglón número 6 tendremos que 
teclear S en el campo de REHG y posteriormente <RETURN> 
como se muestt·a a continuación: 

RENG( ltf, 1, F, +, - ) : <RETUHtl> 

La segunda forma { I) se emplea cuando se qu icre afectar el 
primer renglón y se tcndra: 

RENG(ltt, I, F, +, -) : .:RETUHN> 

La tercera forma se emplea para afectar el último renglón de 
la table, de forma simllar al segundo caso s6lo que aqui se 
teclea F en lugar de I. 

Las dos ultimas opciones para localizar un regl!>Lro :.e 
refieren a un desplazamineto de renglones hacia adelante 
"t" o hacia atrás "-", los desplaz~mientos se realizan con 
respecto al número que se muestra en primer lugar en la 
pe.ntalla (en la fig. 1.4.6 es el renglón uno), por ejemplo 
si se desea afectar el renglón 4 de acuerdo a la figura 
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1 • 4. • 6 se tend r 1.a : 

RENG(ltl, I. F. +, -) : +-1 <RETURJh 

La opción· se empleo de forma similor pero para 
dcsplaz.a.'Tllento en orden descendente es decir si el número 
dol primor renglón exhibido en la pnnta.1 ln es 4 y queremos 
afectar el renglón 1 tendremos: 

RENG{ lt t, I, F, +, -) : -3 .::RE:l'URU> 

Un caso especial paro el campo RE:NG cuando el espacio 
para ol número do renglón se deja en blanco y se presiona 
<RETURN>, P'-ra este caso el cursor se ubico. en ol campo 
correspondiento o la operación ei efectuar (OPER}, cerno so 
puede vor a continuación: ilustra la posic16n del 
cursor) 

OPER{D,C,H,A,B,H,F.Q): 
<RETURN> 

C RENG(ltf, 

después de prosioner <RETURN>: 

OPER{D,C,H,A,B,H,F,Q): _C HENG(fft. 

I, F, +, -) : 

I • ¡.- • + • -) : 

El C'.lrsor so encuentro en el campo de operación y por lo 
tanto podremos cambiar lll. opción n real.izar y después 
teclear <RETURN> (paro qua el cursor pase al campo de RENG} 
y seleccionar el número de renglón para afectar. 

Con lo anterior se puede localizar cualqtlier renglón en la 
tabla y afectarlo. pero la información que contienen las 
tablas tienen otrn caracterlstica que se describen a 
contlnuac16n. 

Un renglón o registro de la tabla puedo tener mos 
información de la que os posiblo ver en la pantalla como se 
muestra, en la figura l.4.8 en la cual el monitor es 
representado por el rectbngulo con lineas anchas. 
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según lo ilustrado no existe ningún pr.-oblema para con::;ultnr 
los datos de la página uno, puesto que caen dentro del ftreu 
del mon1to('" y puesto que se puede dar el número de renglón, 
tampoco exite problema. para consultar lrJ. información de 
cuolquioc dato que co1ga dentro do la página uno, para poder 
modiflceir la información de las paginas posteriores a Pl y 
para poder rcgrc!l1'ff ll l;t Pl se implementaron el campo 
COL(+, -) : cmploando el :;igno + por a avon;=ar una página 
hacin la do rocha de la qua actual.Jncnto !lo emplea (recuerde 
quo en lo csqvirrn superior dorecha se da el número de pAginn 
en el qua se encuentra ubicado oct.unlmcntc), por ejemplo s1 
se encuentra on lo PAGINA: 112 y !JC dc9eo avanzar a. la 
PAGINA.: 2/2 flC teclea •+• y se presione <RETURN> ol 
resultado se ilustro figura l. 4. 7, pllra rogrosar a la 
PAGINA: 1/2 se debe tccloor •-• y presionar <RETURN>. 

Hasta el momento se :-;abe como acce3ar cualquier registro y 
la información de calquior- ph.gina, e~ el momento de 
describir cada una de lu5 opornc16ncs q\le pueden realizar 
sobro la información. 

La ~ccuoncia para <.>fectuar una función es la siguiente: 

l. Elegir la función (O,C,H,A,B,H,P,Q una a la vez} y 
presionar <RE:TURlh, el cursor !le posiclonnrb. sobre ol campo 
de REHG. 

2. Dar por cualquiora de los 5 métodos el renglón a afectar 
por la función seleccionada en 1. y presionar <RETURN>, ol 
cursor so ubica en el campo COL. Una altcrnati.va para 
cuando se deseo regresar ol campo do operación es dejar el 
campo RENG en espacios y teclor <RETURH> con lo que el 
cursor regre!:id al compa de!!~"'~º. 

3. Seleccionar el avance "+" o retroceso de páginn 
deseado o simplemente dejar el espacio en blanco para 
permanecer en la misma pAgina, presionar <RETURN>, se 
raliza la funcion (Vor la parto siguiente para la 
explicación de los pasos o seguir por: cado función}, después 
de concluir la función el cursor se ubica en el campo RENG. 
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CY[-06:0.AY[[:fi~ 

TIPO: A NJLR:l OC OOUllSi U1 KllJD OC OCC: O 
Y.lil.m lE ttHil.T: 
VAUR lil/MhlJ: 
Y.lril..m WA.ll'IJ: 
THl..A OC Ylll~/(J(: TJB: CD5Tfl.C,UB 
attJM llCIOOCUa..AVE: 00 

na.A .llllCICM (( Yll J[llCf(I( oc : 00 DllUfT05 
'" YALCR l:UOIJPCICM 

llE·M"l llfiTIMO OC llMSTICW::l(H.5 EU.ClRlOO (IÍE) PMJl:IRA,IGI. 
ITT..t...W a:ittSlQC FCWW.. rl: filCTIUC!lVO (CJ'E) [11..11\M.M 

Figura l. 4. s 

Información Mostrada a Ejecutar la Opción V•val 
para el campo CLAVE DEL CONSTRUCI'OR. 
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OT: CO>TISTill : : lt6T:llB/ l ro<TIH>: l ILOIC:(I( 
Ol tff lnc : D'S a:/O'] 1 Dl:CtAll / liCHfF LHE : RX:Cff LOE 

... c1a.o Dlf'tl.100 PAAJ. PlClPTCR[S Cf'llll'JS ••• P.J.Gltu.7 112 
:ai.m:si..OT\ NlUOOIO'l: r A OCSCRIPCI~ 

1: 
2: 
1: 
•: 
!:: 3 
6 : 4 
1: 4 
81' 
9\ 4 

10: 4 
11: 
12: 
13: 
14/ 

1 5 /UCE~W /26 
l 5 1 S{L-.ILIF'($: 16 
: 5: lH-BATERY: 4 
1 5 / Sll-°'JEG 1 16 

5: Sfl-ES:fl.H: 16 
23 : nc)Cf!W : 26 
23/SUM.IPCS/\5 
ZJ : LEE-B>.!IRY : ~ 
23 SE.l-CIJJ((;: 16 
1J St"l-[5Cfllrc' / 16 

OC-E~OI : 2fi 
Stl->.Llf'ctl : 16 
lEE-BAH~Y : • 
Sl'.l=CAl.l{G l 16 

Eta:IUR [IJJIPO nu.H / 
ALl~HT/.ClCHPll51TIV: 

Rl.roJJ, R'l·J.\WllllD i 
CJl.IE'AAC!CW-ti!TJ.llVA: ll 

o : 2 SHEctltflOCE!Ol.A 1 
: ncocrn ECJJIPO w.-; : 
/ AL!\EHTAC!CH POSlTh': 

o:R1~,P.2.JJ,VJl.lLLIJ: 

1\ : Dl!Efl.IJ:lett-li:GA.T1VA : 
2 ISU[ctl!JIOCESCALA / 
o : EH:::ocu~ [CJJIPO TilJ..'( : 

IALllUl'TAC!tfo!PCl51l1V: 
/ Rl.oo.D, R2·.IJMILl0 / 

: 11 1 C.&.l.IBRN:I004E¡¡.\,T\VA ! 

CP'íR{O, C, V,•, !l. H, f, Ol·C Pf)fj<tt•. 1, f, +, -) :D.1.3 CO..(•. -l; • 
[ 

Figura 1.4.6 

Pantalla Tipica para dar Mantenimiento a la Información 
contenida en Tablas dentro del Sistema. 

l-30 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

INTRODUCCION 

GE.RENCIA 0[ 
LABORATORIO 

Dos programas T1picos Denlro de la Opf~ración del Si::itema. 

c.. Seleccionar el nuevo nmglón a afecta e- o dejar en 
especias el campo { par<l q1.10 el cursor regrese al campo de 
OPER y se seleccione ot:rn función) y presionar <RETURN>. 

s. Reputir lo tmterlor::- cuantas veces sea nccesaric1. 

t~ae funciones son: 

O, uo cmploo pe.rn ::.•1st1tulr por COHPLE1.'0 lo tabln que se 
este modif"ic.!!.ndo por la correspondienlc n ln 01' estándar 
relacionada, por supuesto e!Jta opción sólo es funcional 
cuando 9C tione referencia o una OT estándar. 

Esta es la único. operación qua oíocta n. toda la tabla y 
hosta que usted e~to fruniliari:ada con ella E"s convonionte 
que sa apoye en el Usuario de Gestión. 

C, ne omploa para consultar el registro que se desee, su 
efecto es poner el renglón seleccionada en la primera linea. 
para desplioge do renglones de la pantalla. 

M, se uso. pera modificar lo información que contiene ol 
renglón seleccionado, para efectuar esta función (paso 3 en 
la socuoncia definida renglone9 arriba) apareco una trnrie de 
campos con la información que contiene el renglón y otra 
linea do funciones que substituyo a la linea de operaciones, 
estas dos lineas se muestre a cont!nuoc16n: (suponiendo que 
el renglón seleccionado es el uno) 

EllC_EQREH 26 EHCENO... etc. 

B•ant, S•sig, l•ini, F•f in, D•dof, Z•blk ,H•hlp, V•val, TAB•EXI 

Como ae puede ver se trata do una minim6scara pnra captura 
de dDtos como l.o que se üXplic6 <:.l principio de este temn, 
todns las funciones que se Bxplicaron entonces son valederas 
en este punto oxcepto e y s que t1.qu1 no tiene ninguna 
función. Para cualquier duda de cáno manejer esta pequena 
m6scara haga referencia a ln explicación dada en ALTA DE: UNA 
NUEVA OT dentro de este mismo punto del indice. La Cmica 
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lilf. 00.WUCH 1 
Píai,.. 1 lll!f. Dn WIJ.[t( 2 

CPO 

Pégin12 ..• Pigit'lln 
{Pl) (f'n) 

llCf. OO.. ROIJJN n 

F~gura 1.4. 7 

Paginación Empleada en la:¡ Pantallas para oar Mantenimiento 
a la Información conten~da en Tablas Dentro del Sistema. 
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diferencia es que en aquel ejemplo los campos De mostraron 
de una forma vertical y aqu1 se presentan en forma 
horizontal, recuerde que al teclar cunlquicr cambio en la 
información que contiene un campo, al finalizar el cambio se 
debe presionar c:RETURH> y para dar por terminada la 
modificación teclear <TAS> y responde[" lo que se adocua a 
sus nece~; !dadas. 

A, esta operación se emplea para insertar un renglón en la 
tabla para lo cual se da el númoro a insertar, suponga que 
desea insertar una. 11noa entre el renglón 4 y 5 entonces 
usted debe solcccionar la operación A y el renglón 4.; para 
realizar la función aparecen las mismas dos linoas que en la 
operación M, aunque para este caso como se trata del renglón 
4 el que se EMPLEA como REFEREt¡cr;, para el alta, los datos 
son diferentes al ejemplo anterior. 

SEL_CALNEG 16 11 CALIBR •.. etc. 

B•ant' s-s ig. r .. ini. F• ! in. D=dcf. Z•blk. u .. hl p I v ... val. TAB•EXI 

En la mayoria de los casos los datos a. dar do alta son 
totalmente diferentes a los quo el sistema tom6 como 
referencin. por lo que óste es un buen coso para emplear lo 
opción Z=blk. Al terminar de capturar la 1nformaci6n 
necesaria se presiona como ya se sabe <TAB> y se da la 
respuesta adecuada ( S ,H ,Q), inmediatamente apareceré en la 
pantalla el nuevo renglón insertado en el renglón 4 en 
renglón que llevaba este número ahora tondrA el 5. 

H, despliega un texto con una explicación del campo donde se 
encontraba el cursor antes de invocar la función {ver opción 
H en ALTA DE UtlA NUEVA OT). 

F. sirve para dar por terminados los ce:mbios a la tabla y 
salvarlos regresando a le m6scara o menú anterior. 

Q, aborta los cambios que se efectuaron en la tabla, es 
decir no los salva y regresa al menú o mb::>ca.cu anterior-. 
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Con los dos ejemplos anteriores ya se pueden efectuar la 
capturtri do datos pare todos los procesos del sistoma. 
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A lo largo de este capitulo se describe lt.i forma de entrar 
al Sistema para Desarrollo Automatizado de Pruebas empleando 
la centrasen.a que prev lamente el usuar !o de gestión a 
definido para cado usuario. también se listan los menos que 
aparecen al usuario de control y la forma de recorrerlos 
para poster!onnentc daI:" una descripción operativa de todos 
los proceso que puede emplear el usuario. mostrando las 
máscaras para captura de datos que corresponden y la forma 
de operarlos básandose en la descrito en el punto 1, 4, por 
lo anterior es NECESFJUO que antes de emplear oste copitulo 
se lea por lo meno!! el punto l. 4, para evitar dudas y 
problemas en la forme de operar. 
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Los equipos de cómputo en general están provistos de ciertos 
procedimientos de seguridad que garantizan la confiabilidad 
e integridad de la totalidad de la información que 
almacenan; por otro lado tamblón se garenti:-o 
cofidenciolidad habiliter.do el occcso a ciertas aplicaci6ne!l 
(sistemas) sólo :i un determinado grupo de usue.rlos. Po.i:-o 
administrar estos dos tipos de seguridades existe un usuario 
que en el caso de este sistema es el usuario de gestión, él 
define el nombre de usuario (uscrname) y la contrasona 
(password} tanto para entrar al computador como para entrar 
nl sistema en si (algunas veces por facilidad son los mismos 
nombres y contt:'Bsenns, pero de cualquier foi:-ma tendrán que 
ser capturados dos vece~). 

Para poder entrar al siste."l1a es HECESlúUO que el usuario de 
gestión lo haya asignado a usted una clavo pnr0; 
primariarr.ento entrar ol computador y otra {aunque puede ser 
llll misma) pan1. accesar el Sistema par:-l!I D.:H:>arrollo 
Automatizado de Pruebas, en el caso de que usted no cuente 
con la!J claves, seré. inútil cualquier intento para emplear­
los servicios del computador y del sistema. 

Ya que se cuenta con las claves y mediante el monitor que se 
le e.signe para su sesión de trabajo podrli. entrar al 
computador. 

Dentro del monitor se observa la siguiente linea: 

U::iername : 

En la cual se dcberh. capturar el nombre de usuario asignado 
para la entrada al computador, presionando las teclas 
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corrcsponJ.ientes, al terminar presione 
inrr:ectiatdmente ;,parece la S"lgu!ente linea: 

Pl!ssward: 

... 

.-~~-
~ CC:.~'_; 

G('<P.::1A ::r 
~A0Qli:.:.7C;;' ':J 

<RE'TURN>, 

En e:¡ta llnea dote tt.:clear lü contrasel\a que le fue asignilda 
para la cntr..,da al computador y oprimtr <RL'TURt-b, observe 
que al tecle~i: lb contr<t!:;el'\<i loG carácteres capturados na 
aparecer:. en el i:ic>ni tor. f!~to !.iUCede par~ con!icrve.r en 
secreto 1.o contr-ascn..:i. dc- acces0. 

De co¡,ieter algún e.rrnr ~1 C,:tp'....urar· lo.s: <luto::. ante e: icr-es 
aparece lo l in1Jo: 

User auUiori::atlon f()j, \urc 

Para tener und nu1Jva opoctun1dad de tccle;u la cla\'e ze debe 
preslona.r <:F2TURN:- con lo que 8:pilrccc nuevamente la linen 
para altrn~ntar el ur;uario y po!ltariormente la contrasena. 
estn voz tenga mucho cuidado al hacer L'l captuca, en caso de 
que pers:ista el lutrero de ert:"or consulle con el usuario de 
ge:>t16n pu~s posiblemente algün dato sea dlfercnt.e al que 
usted tiene. 

Cuando no se cornete ningún error, aparecen una serie de 
mensaje::; e 1nmed 1 i:1:tarncnte después, l ,,,, r·::-c:-: ~.::.l l.1 .::;e pone en 
blanco y Be de!;pJ1e']1 !.J J.S.11t=d: 

En esta área debe tüclar el nombre de usuario (hasta 10 
posiciones alfanuméricas) que tenga asign,:do pat"3 entrar al 
Sjstema para Desarrollo ;,utc:r..atizado de Pniebas, en la 
captur.:i de información puede emplear lan facilidades quo 
proveén las teclas que se definieron en el punto 1. 4. 
(excepto <Ft.ECHA ARRIBA> y <FLECHA ABAJO> J , al terminar de 
capturar su nombre de usuar lo tr..~clce <RETURtb, al hacerlo 
el sistema valida el dato cornpar!lndolo con la lista (tabla) 
de usuarios autorizados, de encontrar que su clave no se 
encuentra registrada enviará la siguiente linea de error: 
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4.J Nombro de usu.;,rio no válldo Teclee <RET> 

.~[.qf .,: . .c. :.-r. 

.A!!~·W.l"'.'(;11:.C 

Como se 1nd1ca se debe toclear .;RETURN> pura que $C tenga 
otre oportunidad de teclar nu~Y.,mcntc el nombre "el u~uar!o, 
el sistema !,;Ólo permite trc!5 intentos, de no lograr capturar 
el nombre d lo::: tres intentos el u~uario !wrá dosconcctado 
del s!stcmn, teniendo que repí:lir ol proce:::;o desde la 
entrada al ca:npu t~1dor-. 

De ser ol ncmbre de us-u<1rio correcto se presenta la linea: 

Dllme e lo.ve de u::>udr lo: 

Aqui se debe teclear ln contr:'<l!H;~.-, (hasta ·1 car.áctere::; 
alfanumérico:;) qun :lene asignad~ put:"<i accesar el nistcma 
(lo que 5C lecled no aparece reflejado en el monitor) y 
presionar <RETUP./b, nuev.:1mcntc! se válida que la contrasena 
sea c:orrectri para el nombr,o de U5uario~ si existe alguna 
equ1voc:ac16n se dnuncte con 

s l Clave del usuario no v~lida Teclee <RET> 

Nuevarr1t!tH~ ,;.l ":.f•r:lear <:RE:TUfW> tiene otea oportunidad 
pera capturar- lo contrdsc-!'.3. El sistema déS tres 
oportunidades. 

De zer coru:cta .1<1 contn.1sf~ñd el sJ!;ternu no!; interroga. con: 

DA!-IC TIPO Dt: USUARIO: 

Como ya .anter.o se mencionó existen tres usuarios definidos 
pera el sistema: Adquisición. Control, Gestión. 

En ol campo de Ulla &-.:.: te 16n para el t 1 po de usuario debe 
capturar 14 pr 1m~ra lf.:!tra del tipo U,,; ·..¡:::'.Jar!o al que usted 
corre~pon<l<.1, en c~te caso l!Sp•,:!Cif1co C y posteriormcnlc 
<RETURN>, :::;1 por alguna c1n::un;;;t<1ncia no 50 teclea <:C::. el 
sistem<l enviará el mensaje: 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SIS'rEMA. 
Entrtida al Si!itema. 

3 j Tipo de usuac!o inválido Teclee <RET.> 

VE~E: ... ::·11i ~E 
LAéCqA YCl{,:J 

/ aj Tipo de u!Juarlo no permitido paro oste usuario Teclee 
<RET> 

Despuós de teclear <ReTURN>, podrá recapturar el tipo de 
usuario ascgúrer:e de pI:e!ilonar C. en caso do aparezca 
nuevamente algún error notlfJqtie l'l.] ~:~u:H"io de gestión. 

Posterior a la C.Jp'.:.-..::a del tipo de u:1Uario se despliega: 

NUMERO DE L/\ OHDEN [;E TRABAJO! 

E'stc campu e!; optativo y !".lo emplea p,Jrd definir ln OT (ha!ita 
CUbtro posiclonos numéricas) con la que trablljaremos 
(.siempre y cuando se hay~ dado de alta p:-ev1<.1mcnte), claro 
que la asignación df'. Und OT se puede hat~cr po3terioremento 
empleando una opción de rr,enú. 

Si no se des1~a asiondr un<3 OT. sJmplernentc so presiona 
<RETURN), por ejC:nplo en el c.1so de que se desee dar de 
alta una OT. 

Pdra capturar el nllm11ro de OT e:.; necc:;:.irio 
ceros a 1,1 1::qu1t>rd<"1, por Pjt~mpl:::• cr: l.i.:;: 
s1gu1cntc!.i 1.-,uestn.rn lo que re~•ponde el si:;tt1ma 
la OT númur:o l. 

teclear los 
tres 11nea5 

al capturar 

NUHERO DE LA ORDEN DE TRABAJO: <RETLIRN> 

Resulta en: 

NUMERO DE LA ORDEN DE TRABAJO: 0001 

y so despliega el mensaje: 

SE ASIGNO LA ORDEN' DE TRABAJO 0001 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACIOU DEL :::OIS'l'EMA. 
f:ntrad<J al Sistema. 

GC:OE\/C.A ~¡: 

LABOR.41"0":C 

Sl se trata de asignar una orden de trabajo que no existe se 
muestra el mensaje: 

37 J Lo OT dof1n1dn r.o cx1:;;le Tecleo <RETURH> 

En C-'SO de que oparozca e~te lotroro es recomondabla dojtlir 
el campo en bl<Jncu y pre!ltonar <RETURU>, pues 
postct'!ormento se podr6 a.signar la OT des-de un menú, cl<iro 
que sJ el error e~; ;r.uy obvio se puede dar la OT correcta 
sirnplem1::nte. 

A continuaclon !iC despliega: 

NOHBHE oe LA 0'1' ESTA.N'DAH: 

Que se emplea para relacionar la orden do trabajo asignada 
en la linea anterior con un<l orden de tr.:ibajo estándar, este 
dato tamb16n e:3 oplativo y ni no so quiere capturar una 
orden de trabajo cstánd<.ir simpll!,íllcnte 5C teclea <RETUflN>. 

Cuando ne captur.1 una orden de trabajo e:.>tándar el sistema 
vAl ídu sl uxi ste entre la:; que tiene registr-ada!; y de no ser 
asJ presenta el siguiente rrH:n!:>dje: 

49 / tlo existe la OT estándclr deseada Teclee <HET> 

De estat regist n.1 aparece el rnensaj e: 
tecleo STO l) 

(suponga que 

SE ASIGNO LA ESTAUDAR: STO! PARA ODJ lNT 

Los datos anh,,rfc:-c.: :::;..,¡i r1ece5ar1on paro poder- entrar al 
si!:>ternll, ya captur.Jdos !iO concluye el procedtmlcnto de 
entrada y a contlnuac16n apdt·ecc C!l HenU Principal para el 
usuario de adquisición. desde el cual y apoyado en otre 
nerie de menus podr~ ejecutar las opciones que requiera. 
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AUTOLAPEM 

OPERACION DE[, SISTEMA, 

2. 2 HENUS 'i. COMANDOS. 

GERENCIA. OC 
LABORA TORIO 

Yn dentro del Sisl1Jma para Desarrollo Automatlzodo do 
Pruebas ¿iparucen una serio de manús que se ilustran en las 
figures 2. 2 .1 a 2. 2. 7, en los cual o::; aparecen todos los 
procesos que puodo roolizar el usunr !o de adqui!J ición. 

La forma en que no m"tnejan estos mon(1s os muy simple y los 
mismoB menú!J provoco do lo intormac 16n ncccsar la en forma de 
opción o tocloando en l.a linea para opc!oncn la letre H y 
presionando <RETUIUh, con lo qua ~parece un toxto do "lyuda 
paro el mon(J en que fue empleado. 

En realidad cuando se olijo uno. opción del menú y :ie oprime 
<RETUR.t'f>, hay posiblUdad de que .ap1lresca otro menú en el 
cual se do una opción (ver figura 2.2.4) para regresar al 
menú dc::.dc el que :Je invocó y otrn pi!l'."n regresar ol menú 
pricipal optotivamente, las do::; opctonc:::; :Jo ilustran o 
continuoción: 

A HEHU .,\t-;'TEHIOH 

R REGRESO AL HEHU PRINCIPAL 

Empleando las dos opciones anteriores y por otro lado 
seleccionando algún número se pueden recorrer en su 
totalidad lo!J menúa del sistema de acuerdo n la forma en que 
estan estructurados, lo cst['\lctura. de menús del sistema. se 
muestra en la figur-a 2. 2. 8. 

Es recomendable seguir lo s~cuencl a que 1 l(wn en los 
menós para ejecutar los procesos, pues en los menús se 
encuentran organizados en una secucncla lógica do ojocuc16n, 
aunque recuerde que usted tiene la última palabra y en el 
caao de que quisi.ara reializar algún proceso en una secuencia 
1nv611da el sistema so encargar o do senalarlo. 
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MANUAL 
ALITOLAPEM 

OPERACIOH DEL SISTl::HA. 
Menús y Comando::;. 

GER(o.¡C1.A DE 
lAf.iC'"-l<lQRIO 

como yn se dijo antcrioremcnte existe una forma alterna para 
ejecutnr un proceso, capturando el nombre que tiene asignado 
el coma.ndo que lo ejecuta y pcesionanda <RC:'l'URth en la 
linea de opciones para CUALQUIER menú, ln validación sobre 
la secuencia de cjccuc16n de procesos tilmbién se real.iza. 

Gr.ocias n la!:! validacionos que efectúa el sistema, las dos 
formos de ejecutar un proceso tiene el mismo grado de 
seguridad, pero es uno buena rccomcndaci6n fllimiliarizarse 
primero con ln. operación mediante menús, para después 
emploar lo!l comandos que se requior1rn, ahora si desde 
cua.quier menú. 

t::n lo. Tabla 2. 2.1 ~e da uno relación de los comandos que se 
pueden ejecutar desdo cada menú. 

Para este momento yn se sabo como entrat: al sistema. y adem6!: 
como ojocutar los procesos que tiene asignado como usunrio 
da adquisición, en el siguiente punto se describirá. la 
información necosaria para cada proce!lo y ln forma en que se 
debe alimentar. 
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AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA, 
Menús y Comandos. 

OT:CDJlr.iTDli 
EW:(ff_l!/( ! cPS:CC1'0 

: 1ffil:l!B/ lC>iTiU)(. :~OJC:ct 

: ouvm : w::orr_u~ : R.HH_tl!E 

MEtlU PRINCIPAL 

( O:ff HlRIC 11'..'fl OCl SJ.D 

1 CllTUCIOO OC PD.UT.o:JS FlUU OC Ll!O 

B Dl>üOSTIOJl'..IJú()Af 

F í!N OC LA ~Stat 

Fig. 2,2,l 

G::RENCIA DE 
LA80R.i.TOF<IC' 

Menú Principal (HENUOOOO), pe1ra el Usuario de Adquisición. 
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AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA. 
Menús y Comando::>. 

OT: D.D1/ST0l : : !N')Tl/~ !CT)lTil:CJC t'fD1M»( 

OHfF _l Hf : O'S : a:¡ro : Ol;ct/Ol : w..crr~LOf.: : RX:Cff_lHE 

ALTA Y ASIGNACION ORDENES CE TRABAJO 

~ FUol CC SCSI()( (l(DJJt) 

TEClEE U. CPC!tl4 11.SUJA: .,, .. :i. 

Fig. 2.2.2 

Menó de Alta y Asignación de ordenes do Trabajo 
{HENUlOOO), pera el usuario de Adquisición. 
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AUTOLAPEM 

OPERACIOH DEL SISTEMA. 
Menús y Comando~. 

OT:(ll]l/SID1; 
Ol.trf_LI~ : cr".i.C:.l'Jl 

l ltCT·UB/ ; CUílll:(); : YlllC.C*. 
: Cl.a::.ito : 'll'Hff _ll)[. : RX:Cff _Utf 

.-.cTUAllZACIQtl DE ORDENES DE TRABAJO 

1 ar1111c1~crL1.crui¡oc1RJ&..l."l 

5 l~>;IJ.S!~0CU.(lflH!Ct(Jl0CtJ,QI 

f flHOCSf.S\!)t{locnJl) 

Flg. 2.2.J 

Menú de Actualización de Ordenes de Trabajo 
{MEHU2000), para el Usuario de ;,dquisici6n. 
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AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA. 
Menús y Comando!> • 

OT: Oll1/SID1 : 1 ilGT.l\3/ : roílFI:~ : IÜllC:(f( 
OHff _l ltt \ cr:>ti:!OJ : IJl.C!'./GJ ! ~:Cff_LH«; : RY.·'f!_lll( 

PRUEBAS A REAL l ZAR 

3 OCf!lllCICil OC U.S \CD\CICifS 

~ ::U!lllCICI! OC tfti CJl.CllCG 

f flMOCstSlm(lrolJT) 

Fig. 2.2.4 

Menú de Pruebas a Realizar {HENU2200), para el 
Usuario de Adquisición. 
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AUTOLAPEM 

OPERACIOH DE'L SISTEMA. 
Menús y Comando::;. 

Cl:c:r.cl/STDl: 
CV:Cff JHE l O"'S .a:/lll 

: lt-fii:Lll!/ : Cl);T~:Q( ! \{.iHC:!JI: 
! DUt/Ol : llX:Cff_LHC : RX:Cff_Lllf. 

CONF IGURACION SAO 

5 CllWOJ> D 1 N:CJ(S 

F ílHCf.l.l.SFSl(tj(LClDJ;) 

m:UfLAl'.f'CletttlS[.iüA:. 

Flg. 2.2.S 

Menú de Configuración del SAD (HENU4.000), 
pera el usuarlo de Adquisición. 
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AUTOLAPEM 

OPERACIOH DEL SISTE."'fA. 
Menús y Comando5. 

01:rJJJ1nm1: 
DHff_tl,lf: : Cf",;·O:/T: 

l PtiT;t!IV l (l)iTP. rJ< ¡ lo(OIC:(J{ 

: 0!·0::_1111 : liC1 íTf_tlti: : RX·Cff ... (11( 

OBTEHClOU DE RESULTADOS FUERA DE Utlf.4. 

J CllIT!CJ:Jj tU PJJ'CRTt CflC!AL OC fR[B.I. 

f flllOCLA.Sf"SICH (tcmfl) 

. " 

F1g. 2.2.6 

Henú de Obtención de Resultados Fuera de Linea. 
(MENU7000), para el usuario do Adquisición. 
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AUTOLAPEM 

OPERACION" DEL SISTEH./\. 
Menús y Comandos. 

OT; COJTtslOI l 
[11.(fF_l'f~ l CPS.t'CUI 

l !IGT :llal : mm\:CI{ t lri!DIC.CK 
: Dl t::ltll : \l(:Cff~Utf. ! RX:(ff~lt).{ 

OIAGUOSTICO HARDWARE 

1 VU\\FlCt.CJClf Cll fUCl(JWjl[HTO CU S.llJ 

F FIN {I ~ S[Sl()t (LCW..11) 

Fig. 2.2.7 
Menó. de Diagnóstico de Hardware (HENU8000}, 

parai el Usuario de Adquisición~ 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACIOtl DEL SIS'l'E~_,\. 
Menú~ y Comando~. 

Fig. 2.2.B 

cu~::"<C<A DE 
LA3(;RA;orhO 

Estructura da MenCls para el usuario do Adquisición en 
el Sistema pare Desarrollo Autometizedo de Pruebas 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA. 
Menús y Comandos. 

W E 11 U COWANOOS 

11.TI Y l.SIOOCllll IJ: IJWl[l ALTAGTS, ASllZITS, OClSO'J'S, .UICSTD 
[(TR>.P..U) GDl.llClll) lrnlC!lD 

l.CllJJ.1.11.J.tlCMOCIJlroiCSOC DEJOTS, RESUCH, RIPCl!:T[, IU'lltaJ 
1PJJ!IJJ 00</JUJ) 

mt!J.S A P!JJ.ll.AA (j.f}IJZJIJ) om:m, c.u..ru.os 

CQfílllPJ.l:llJIOO..SJJl f'Rf:S.W, PRCQIJX, mIDIG 
omml:i) HUXru. Olll I KS.l.!J 

CBTOCllJI OC IU:SU.T>.OOS f1IRA 111.>.rn:.u. R!Slll>I. RU11ffr 
[(LlllL\ootml)J) 

DIJ.OOSTIOJC:Cw..cnu.RE m1rs.in 
OOIJm]) 

- --

Tabla 2.2.1 

Comandos y Menús desde los que se Ejecutan. 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEI.. SISTEMA. 

2, 3 LOS COHNWOS DEL SISTEMA. 

GERENCIA 0( 
LA80RATORIO 

Ha llegado ol momento do listar los comandos que puedo 
crnploaC" el usuar-!o de adquisición para ejecutar procesos 
dentro del sistoma. 

En la descr1pc16n do cada comando so tomó el siguiente 
esquema: 

1. Se identifica el comando dando su nombre y el procoso 
que ejecuta, as! como uno poquena explicación de sus 
objetivos. 

2. Se ilustra on su caso ltt máscara para captura de datos 
relacionada con cada proceso. 

J. Se describe brovumente cada campo dentro do la m6scnra 
pllra captura de datos (recuerde que puedo emplea e- varies 
opciones pnra obtener mas 1nformac1on sobre el campo que se 
captura). 

4. So dan comentarios sobro la forma de rcol!znr la captura 
de datos. 

Es NECESARIO estar familiarizado con los dos ejemplos que se 
dieron en el punto 1.-t. peira hncer m1ts ágil la captur"a de 
deitos para ceda proceso y también paro comprender facilmente 
las explicacionos que se den en el punto 4.. para cada 
comando. 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPEHACION DEL SlSTEMf,, 
Los. Comando:¡ del Z1~lcma. 

2.3.l ALTAOTS. /l.llc De Una Uueva Orden De. Trabajo. 

C(R(NCtA 0( 
LABORATORIO 

OBJET.IVO; Reo1slra lo::; datos gener<!lcs de una orden de 
trabajo dentiO del sislemci. 

MASCAR.A Plt.RA CAPTURA DE DA1'0S: 

OT: : .. -.1: •• ; llC!:LIB/ : camt.~ ! W:OIC:et: 
EW:~í~lllt:'. : CJ'S·CC/lll : ou:r...m : 111.'(:<ff_Lltt: : íll.tff_(lfl 

OT A OAA [( .IJ..TA: (DJ\ 

PiSPC»6>&l: ICl:!ITl..tru 

a.J.'.'E en Q.IEIITT: tn-lN' 

Q.A\f Cf1 O:Hi'IRJ:lf)l: ~..Il2~ 

CU!l.l.ASOCll&.AUOT: 

6-«lt ,S-6 IQ, l•ln l ,f .. f ln,[)..Qsf ,l-blk ,tMllp, y .. '11.1. T'6-0:I 
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CAMPOS: 

MANUAL 
AUlOLAPEM 

OPI-:Pi'\CI OH DE[, SI STEHA. 
Los Co;nando!; tlr!l Sistema. 

GEi'i(NCIA Of 
LAílCRATQf\10 

OT A DAR DE ALTA: Carnpo numórico de 4. digitos 
enteros que define lo OT a dar de al ta, a::; te campo 
es proporcionado por el sistema por lo tanto 
usted no podrá modificarlo. 

RESPONSABLE: Campo alfanumér1co de 10 po!llciones 
que cmplo!! para regi~trar el usuario 
responsable (donl["o del sistema) de la OT quu so 
esta dando de alta, genoralmenle es una clave quo 
coincide con lo quo tiene asignl'!;da como usuario de 
adqu!s1c.t6n. 

CLAVE DEL CLIEN'l'E: Crunpo alfilnumérico de 7 
posiciones destinad,1 <:i la capluL-<i de la clave del 
cliente parn el cual so efectuarán las pruoba!i que 
se registren en la OT que se cstM; dando de al ta. 
Consulte las lilblos que el usuario do gestión le 
debe proporcionar con las claves de los clientes 
registrados y on caso de que el cliente en 
cuestión no aparezca, pida al usuario do gestión 
que lo registre y que lo proporcione uno tabla 
actual i znda. 

CLAVE DEL COHSTRUC'l'OR: Campo alfanumérico de 7 
posiciones en el que se registra la clave del 
constructor del equipo correspondiente a la OT a 
dar de alta. Siga en mismo procedimiento de CLAVE 
DEL CLIENTE pi!ra conocer la clave dol .:onstructor. 

CELDA ASOC1A!1r.. 7'. LA OT: Campo numérico de 1 
posición en el que so defino la celda do prueba en 
que se efectuarán las prucbos para esta orden de 
trabajo. Actu~llmentc existen dos celda~ de 
pruebas la l y la 2. 

COMENTARIO::> DE L/\. OPERACION': 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA.. 
Los Ccmando::. del Si!> terna. 

G(Q;ENCI-' 0( 
LJ.80RA TOtl!Q 

Para una dot~1l.l1'.da expl!c;,c16n de como m<Jnejar e~ta m.é::::;car-o 
ref16rasc al punta 1.4 de este mr.rnu.:il. 

RECUERDE que después de captur.1r cualquier campo DEBE 
preoionar <RETURN>, te.rnbión pucdL' 1~mplear varias teclas 
par~ facilit~r J~ r.,::;id!Uccic!ón y captura de datos (d'l~EC!i.', 
ARRIBA>, <!:'LECHA !\UJ\.T(i>, <Bt\CJ.:3P/,CE-:., etc), para tenar una 
dc:Jcripción detallad.;: 1fo la~ Cftract.erl!:lticas de cadi'l: campo. 
emplee la opción v .. val o H•hlp en los campos quo lo desee, 
ril final1zer su captur~ debe tecle~: ..-;T.\fh y Car l.:i opción 
quo corresponda (S,H,QJ. 

Racuordo consultar los tablas de claves do cl!entes y de 
conntructoros q'Je le debe proporc1ontir el usuario de 
ge.ntión. 
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MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERAClON DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Slglem<', 

2. 3. 2 ASIGOTS, As ignacl6n De· una Orden De Trab<ij o. 

OBJETIVO: Dofin!r la orden do lrabuj o la que !."iC registra o 
modifica información y de la que el si.:;tema obtendrá los 
datos para realizar una o vnrias pruebas. 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

OT: " . / · l IHST:L!(ll t Olml,Qí. : ~OIC:C«. 

flJ:~JJ1.~ : O'S:~ : DI·~ ' t \CX:tff ... Wt. : R:!::Cff_Wt: 
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CAMPOS: 

MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERAClON DEL SIS'l'EHA. 
Los Comandos del Sistema. 

GERENCIA or 
LABORA TORIO 

NUMERO DE ORDEN DE TRADAJO: Campo numérico de 
cuatro digi tos en toco~; quo def!ne la OT de tI:'.:i.bajo 
Que se emplea par;1 regjstro y mod!fJcoctón de 
informdclGn y d" li• qu(• • .. .d '.;iS~em.J. obtic::·; le:: 
datos necesarios (provtrunente reg1strados por los 
usuarios) pnrc la r.enliza.ción de prueba~. 

COHENT1\RIOS ne LA OPEBACIOH: 

Pat"a capturar el número dt\ la OT solo zc teclean los dlgitos 
significativos (aunque: es válido teclear lo~ ceros a lo 
izquierda, esta de .:;obra) nl terminar presione <RETURN>1 el 
campo se ajustara con lo;:; ceros a la izquierda que sea 
necesario y desplegará el mensaje: (si capturó l) 

SE ASIGNO LA ORDEN DE TRABA.JO 0001 

Noto quo tMlbión en la linea de estado aparece OT: 
para sen.alar que so a!;ign6 la OT número 1. 
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AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 

2. 3. 3 ASIGSTD, Def in1ci6n Do Una OT Estándar A Usar. 

GE:RENCd1. DE 
LABC~ATORIO 

OBJETIVO: Define una ordon de trabajo registrada on el 
sistema (como estándar), para ser tomada como modelo para 
los proceso~ a: efectuar con la OT asignada en su sesión de 
trabajo. 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

OT: Cllll/ ... : 
OU'ff_t.'.11( :CFS:IX'./CO 

JrQffi ({ LA ar ESTNOM: ~ 

2-23 



CAMPOS' 

MANUAL 
ALJTOLAPEM 

OPERACIOH DEL SISTEMA. 
Los Comandos dol Sistema. 

GERENCIA Ot 
LA80RA TOR:C 

NOHB!lE DE: LA OT I:STA.."IDAP: Cempo alfanumérico de 
cuatz:-o posiciones que defino la OT e:Jtándar qua se 
empleará como modelo p.:ira la OT de trobojo que se 
encuentre nsigne:da en el momento de ejecutar este 
proceso (recuerde que la OT asignada es la que so 
cncucnti:-;i un i:.-1 <.'1mp() (Yl': de la linea ele estado, 
por cjomplo OT: 0001/). 

COHENTARIOS DE LA OPERACIOH: 

Para captura el nombre de lo O'r c.:>tándar so teclean 111 
información correspand lente, al terminar presione <RETURN>, 
a continuación se dosplogar~ el menú desde el cual se invocó 
el comando con el mensaje: (si capturó STOl) 

SE ASIGNO LA ESTANDAR: S'l'Ol PARA OBJETO HIT 

Es importa:nto que usted conozco a que tipo de OEP 
corresponde la OT estándar quo quiere emplear, pues debo 
corresponder al OBP de su orden de trabajo, en el ca!lo 
anterior el rnensajn describe que la OT estándar STOl se 
refiere a un INTERRUPTOR (HIT) , 

Note que también en la linea de estado aparece ar: 
0001/STOl para sel'!.alar que se definió como modelo para la 
OT: 0001 la OT estándar STOl. por lo tanto el OBP 
relacionado con la OT: 0001 debe ser un interruptor. 

Poro ol.itt!nOt" infotT11dci6n acorca do la ~cric de OT c!:t6.ndar 
definidas dentro del si:Jtema con~ultc al usuario de gestión. 
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AUTOLAPEM 

OPERJ\CION DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 

2. J. 4 COMDIRSAO, Comandos Directos ( SAD). 

GER!'.:~lC" A D[ 
LA90"':\T'.)~10 

OBJETIVO: Este proceso se encarga de env1ar la información 
necesaria a los elementos de sistem;;,; de adqu151ci6n de datos 
para modificar o programar las funcionas que tienen 
asignadas durante una prueba. 

MASCARA PARA CAPTURA DE Of\TOS: 

OT: WJ1/ST01 : 
[W:ltí_lf}f : IYS;ct/lll 

1 llGT:LIB/ lCD\'ílHf: /l(DIC:CK 
: Ol:C'Cllll : IO::tff_lHE : RX:tff_Lltt 

c:awo:is DHU:cm:; J.L s1srrw. oc A.-'UJ!SICltli oc CATOS 

t. cnmu.Es ~rtlfl".i <Z. C, 1, 0) 6. !nielar prctrlQ;]lr 

'4. Prcvt.alr 11J1tlp\!DDf8'i 9. L66r Tlflf'OSm trl¡pJr 

CPCI~:' 

oorr HJGEG FnCl(J( 
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OPER/\CION DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema. 

CERENCIA DE 
LABORATORIO 

OPCION: Campo numór leo de una pos ici6n que se 
emplea para eln9tr una de las opciones que se 
mue::;:tnm on la parte ~uperior (de l a 9). 

i:Rl\Tr:: Una posición numérica que determina el 
crnte donde encuentra el dispositivo a 
comandar. 

SLOT: Campo numér-ico de do:i posicione:; que 
describe el ::Jlot en el que se locoliza ol 
dispositivo a comondor. 

F: Campo numérico de do::i posiciones que junto con 
A y W definen la función a realizar. 

A: Campo numórico de dos posiciones que junto 
los campos F y w. definen la tarea a ejecutar:. 

W: Campo numórico de seis posiciones que 
conjuntamente con P y A. detcrmlnon la operación a 
efectuar. 

NUHSEG: Campo numórico de una posición. 

FUNCION: Campo alfanumérico de una posición. 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

Para una relación completa de la funciones a ejecutar, vea 
el manual HODEL 6610, WAVEFORH RECORDER OPERA'I"-OR'S MANUAL, 
LECRO~. 

Por ejemplo para fijar la cantidad de muestreos por segundo 
e 64 K, se pondria: (suponga CRATE s. SLOT 3) 

CRATE 5 SLOT 3 F 1 7 A 10 W 6 NUHSEG FUNCIOU 
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Los Comandos del S 1 s tema. 

CtRE~•ClA 0( 
LABORA TORIO 

Puesto que este procedimiento so emplea para modificar las 
funciones de los elemontos del sistema de adqu1sic16n para 
una prueba relacionada con una OT detct"minada, los campos 
que se muBstran a continuación deben aparecer en las lineau 
de estado:· (suponga OT número 1 asignada) 

OT:OOOl/ o OT:OOOl/STOl, INST: USO/l, HEOIC: OK, 
DI:, HX: y RX: diferente de espacio::; o de OFFLIHE 

do no aparecer estos datos el sistemo enviarla un mensaje de 
error. 
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AUTOLAPEM 

OPERACION DEL S ISTEHA. 
Los Comandos del Sistema. 

2..J.5 CJ..LCULOS, Dcfin1c16n De Los CAlculos. 

Gí:i<l•,c1,11 Dl 
, A(!CP A 1.)RLO 

AL HOHENTO DE IMPRIMIR EL HANUAL NO SE CUENTA CON ESTE 
COMAllDO. 
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OPERACION DEL SISTEMA. 
Los Comandos del Sistema, 

2.3.6 DEASOTS, Liberación Do Una OT Do Trabajo. 

GERENCIA Dl 
lABQRAlOl<IQ 

OBJETIVO: Libera una orden do trabajo previamente asignada. 

MASCAR~ PARA CAP'l'URA DE DATOS: 

SIN MASCARA 

COMENTARIOS DE LA OPERACION; 

Esta comando se ejecuta slmplc.-nente tecleando el número que 
corresponde eil proceso dentro del menú en que apareco, o 
cnpturando ousors y presionando <RETURN> I en la linea de 
opciones do cualquier menú. 

Esta opción solamente so puedo aplicar cuando en la 11.nea de 
estado aparoco OT: xxxxx/ dando xxxxx es el número de OT 
que so liberor6, de otro modo el Bis tema onvia un mensaje de 
error. 

cuando se efoctua correctamente el procono el sistema 
despliega el mensaje: (suponga OT: 0001/ 

ORDEU DE TRABAJO 0001 LIBERADA 

en le linea de mensajes del menú desde el cual fue ejecutado 
el proceso, a cont1nuac16n usted podr6. elegir la opción del 
menú que desee~ 
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OPERACION DEL SISTE.l.LJ\. 
Los Comandos dol Sistema. 

2.3.7 DE-FOTS, Def1.nlci6n De La Ordon Oe Trabajo. 

CEF<E">C;A Ot 
lA20~Ar0RiO 

OBJETIVO: Registn;r la descripción de ]a OT, notes sobro la 
OT, el tipo y po.rámetros dol 0!3P con que o!:ite. z:olllcionada. 

W.SCAAA PARA CAPTURA D2 P1\TOS: 

OT: tmT/Srol: °' llf _i:itt: · : rrs,trAlJ 
: INSl .Ue/ : WITR:~ l \ED!C:~ 

: Dl:~ : 'it.:Cff_lHI:. : RX:tfJ,Jltf. 

ar :2! 

t. t!SrnlPClrt4 OC U tKUI OC 'fR.AB,1..1) 

Z. !Xf!NICIC.. tfl ftF'O OC !B.110 

3. IXFllOC!ttl oc lCS PAAMEtMS rn au:ro 
4. llll~ Af:U.TIYJS ~ tA tJQ)t e! TR.W..D 

Uit,S..SIQ,l•lnl,f•f!n,[)..Q¡tf,Z-O!k,l~!p,V.~l.t"6-0:I 
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OPERACION DE[, SISTEMJ.. 
Los Comandos del S 1.!;tcma. 

G(R[,..CIA Q( 

l A80R A TORIO 

OT: Campo numérico de cuatro digitos enteros que 
determina la ar do trobnj o para la cual se 
Clefinirbn las caracter1st1ca5 que se listan en la:s 
cuatro opciones que se muestran postorionncnte. 
Este campo lo determina el sistema de acuerdo a la 
OT asignada en el momento df! realizar la 
deflnic16n y usted no puede modificarlo. 

OPCIOH: El número de opción que tiene asignado ln 
función que se do:Jeo realizar. por ejemplo para La 
DESCRIPCIOH DE LA OROEH DE TRADAJO, debe tcc:le!!r 1 
y asl sucesivamente, 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

En ol campo de opción debo teclear un número v6.lido de 
acuordo a la liste. que so encuentro a la i~quiorda de este 
campo ( 1, 'l, 3. y 4), poster lonnente DEBE teclear <RETURN>. 
el cursor se mantendra en la misma posición, si no deseo un 
cambio de opción, PRESIOHE <TAD>. con lo que aparece la 
linea: 

SE CONFIRMA LA ACTUALIZACION DE DATOS(S/N/Qult): 

A la cual debera responder con S en el coso que desee 
efectuar la función quo contiene el campa do opción {si 
contiene 2 se hará la DEFINICION DEL TIPO DE OBJETO). Si 
responde con N desaparece la linea de confirmación y tondra 
Wla nuevo opoi:tunidad para c.a.r.r.blar el co;r.po de OPCIOtf:. Si 
responde con O (Quit) termina el proce~o de DEPINICION DE LA 
ORDEN DE TRABAJO y todos los datos que haya tecleado a nivol 
de opción (l. 2, 3, 4) quedan registrados en el sistema. 
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GEP::~1Ci~ CE 
·~~ea~;.. TJi<IO 

Si so captura. OPCION: 1, <TAB>, S aparecera la pantalla 
que se muestra a continuactón: 

en esta m6scara podra captura la información correspondiente 
para lo cual deber a seguir las siguientes indicaciones: 

l. - De aparecer * en la última linea teclee la letra e y 
presione <RETURN>, si es la primera ve2 que entra a esta 
opción para el número de OT referido, la pantalla contendra 
LEOF] en donde _ representa la posición del cursor, si 

no es le primero vez se mostra.rá la información previamente 
capturada. 
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Gi:R[l~CIA DE 
~ A!":CR:.. ;Ql'.l1Q 

2, - Roalizo lo:i cambios o captura de información ncccsor la 
según sus rcquer imicntos empleando las teclas 
correspondientes y auxiliado por las teclas de <FLECHA 
ARRIBA>. <FLECHA ABAJO>; <FLECHA IZO>>, <BACKSPACE'>, etc, 
(para una completa descripción de como P-dlter texto::i 
mediante este máscara refiorace al manual VAX EOT Refcrcnce 
Hanual) 

J, - cuando termino de capturar o registrar información 
teclee <CI'RL/Z> notar-a quo ap.Jrcco un asterisco úD la 
últlml!I linea de la pantalla. 

-t. - Teclee EXIT o QUIT dependiendo lo qua desee, con EXIT 
guardeni. todos los cambios que ha.ya realizado, con QUIT 
abandonara los cambio~ roalizados. 

Como resultado del poso 4. so mostrara la pantalla previa 
1 OEFINICION DE LA ORDEN DE TRADAJO) y usted pod ra 
ueleccionor, antro otro opción o turm!ner el proceso. 
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UE.R(NCTA. OE 
LA80RATO~IQ 

Si se captura, OPCIO?i: 2, <TAS>, S nparecera la pantalla 
que se muestra u continuación: 

OT: !DJl/SlOI : 
Ol:t'ff_Lll( :CPSa;;ro 

: UGT :LHI/ l ro<m ·cr; : ~OIC:C!i 
l Ol:!Xltl) : l1(T;;t~'F_lll'E iRl:Cff:..l.1~ 

ll()JW: fi TIPO OC m...ETO: UIT 

B-Mt,S...lg, 1 .. 1nl,f•f ln,G-OOf ,Z.Olk,K-hlp, V-'11 I, T.&B-llr 

en esta máscara se captura el tipo de OBP para la orden de 
trabajo asignada, esta pantalla solo tiene un campo para 
capturar tres carácteres alfabóticos (INDIQUE EL TIPO DE 
OBJETO:), para una 11st8 de tipos de objetos vAlidos puede 
emplear la opción v .. val o H•hlp, en este campo, al 
terminar la captura del tipo de objeta presione <RETURN>, 
<TAB>, S, con lo anterior habra definido el tipo de objeto 
y aparecera la máscara para definición de la orden de 
trabajo. 
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CERWCIA DE 
LA80RAT0Fll0 

Si so captura algún número de OT válido, OPCION: 3, <TAD>, 
S apnrecerá la pantalla que so muestra a continuación: 

OT: OCOl/Sltll : 
oi.~r_w~· ; Cf'S.C:.".JJ 

: HGT:LllV : o::tml:lli: : ~IC:~ 

: DL~"?'J : il.'"l;.Cff_WE : RX.tff .. ~~lf: 

rnooc llITTifl\.PlUI: I~ Clf.ICICllll llflOO .. PTl'iA: ·~·'.·}~(KA) 

TUCil~ .a.:1Jl.\I. OC CP(RJ.CI~: ·.;;;~(Kv) íACTCR CC ld\ITI..D: ,t:.~? 

f.ICTlJI en N\10 PCJ..O D..( ,i,ffi[: ·:~:-~ 17 

RfS!SIDC!.I. OC CWT.ICTO {lll!CJ-LS)· 

fl&B .. :~ 
Tlílif'IJ OC íPE.R.IClCH (k'i). ClEmf: .,OJ .lrPOITUU.: ~: .. ~ 

B-ent,S-Clg,l•lnt,í•fln,Q...cJe1,ZoCllk,H-ll!P,'i•val,TM-O"l 

en esta máscara se registran las caracter1sticl!ls del tipo de 
OBP, en este caso de un interruptor, aunque 18 información 8 
capturar esta en función del tipo de OBP seleccionado en la 
opción 2. 
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G(R[llOA DE 
L.!80'"'.ATOl<IQ 

Capture la 1nformac16n necesaria empleando las teclas 
corrcspondicntü!J, au:dliado por <FLECHA ARRIBA>, <FLECHA 
ABAJO>, <BACKSPACE> y las opciones disponible::: (V=val, 
H•hlp, Z•blk, etc.), al terminar presione <'fAD> y 
responda S, N, Q, según roqulera, recuerde emplear S par 
salvar la lnformnción registrada, N para tenor otra 
oportunidad de capturar y moJificaL· los. Cdmpos de esta 
pantalla y O para abandonar la !nformac16n registrada y 
rogresei::- a la pantalla anterior. 

Si se captura, OPCION: 4, <TAB>, S so llega al proceso, 
registro de NOTAS RELATIVAS A L.J\. ORDEN DE TRABAJO que 
funciona ex.!!lctamcnte igual que la opción l, por lo tanto 
refioraco a la!! explicaciones dados anteriormente. 
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OPERACION DEL S ISTEHA, 
Los Comando!:! del Sistema. 

2. 3. B DEFSAD, Do fin 1ci6n Do Las Modicionc!!. 

GERENCIA DE 
; A80ílATCRIO 

OBJETIVO: Se emplea para capturar la información necesaria, 
en lo referente a las mediciones para un determinado tipo y 
ciclo de prueba. Tumbién procesa los datos capturados, 
generando los comando~ necesarios para programar los equipos 
oncargtridos de medir y obtener información durante la 
realización de le prueba. 

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS: 

0T:Cl'9,1/ : l l!CiT:ll!V : OliTR:¡Jt : llDIC:tx 
[lj,!Jf_lf>I' :""'"""' i Ol:ctft!J : ll(:CfF .. LI~ : RX:Cff_t'l>E 

uu CllflClRN,;IQ; OCL Sl51TMA OC A.'Xl!ISlCICll ll; IUTOO .... 

PfUBJ.: Tll'O: 

1. r.crrn¡c¡at a: LA5 ioi:DICl(ri.~ 
2.0CílHICtCHOCtA.EO.llCIJ.SYlllCRIJ.OCLJ.6310 CfCl(Jij: 
3, !l\f'tl.ICICfi OCl S!STOl.I. OC k'IJJISICICH 

<t, cttru..TJ. te REC!PH.RES IDl'llJOOS 
S. Ol&.l TA OC OHlIT Acr.RE.s CllP t UOOS 
8. ro&l.TJ. OC OIGITAl.IUOOU:S tnl'IUDlS 

klt,S...lg, l• lnl ,f .. f ln,D-dof ,Z..Olk,H-hlp, V·va 1. T,IJ!.fXI 
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CtR(~CIA Ol 
LABORATO'<!O 

Para una. descrlpc16n de lo lista de vnlcrcs permitidos pora 
cada campo puede emplear ln opción V•val, recuérdelo. 

TIPO: Campo alfabético do dos posiciones que 
describe ol tipo de prueba aplicable al OBP de la 
OT asignada (la que se muestra en el campo OT: de 
lo linea de estado, por ejemplo OT: 0001/). 

CICLO: C&npo alfcnumórico de 7 po:Jlcione!l en el 
que se reg!stn1 el ciclo a realizar, goneralmente 
es una secuencia de letras e (cerrar), O {obrir) y 
nómeros decimales que indican nl tiempo de 
apertura o cierre en segundos. 

OPCION: Campo numérico do un d!gito, empleado 
para selecc!onnr una de las opciones listndas a su 
izquierda (de 1 o 6), por ejemplo 3 para compilnr 
el sistema do adquisición. 

COMENTARIOS DE LA OPERACIOH: 

Despues de capturar el campo do tipo do pl:'uoba y ciclo, el 
cursor se ubica en el campo de opción, tecleo el número de 
opción que desee y presione <RETURN>, el cursor ::>e 
posiciona en el campo tipo prueba. Si no tiene ninguna 
corrocción PRESIONE <TAD>, a continuación aparece la linea: 

SE CONFIRMA LA ACTUALIZACION DE DATOS (S/N/Quit): 

A la cual debera responder con s. si desea efectuar le. 
función que contiene el campo do opción (si contiene 3 so 
hor6 lo COHPILACION DEL SISTEMA DE ADQUISICIOll). Si 
responde con N desaparece la linea de confirmación y tondra 
una nueva oportunidad para modificar los campos capturndos. 
Si responde con Q (Quit) termina el proco:JO do DE:FIHICION D~ 
LAS MEDICIONES y todos los dntos que haya tecleado a nivel 
de opción ( l a 6) , quodnn registradas en el s!steme: y 
aparece el menQ desde el que se ejecutó el procoao. 

2-38 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERAClON DEL SISTEMA. 
Lo:; Comar:do5 del Sistema. 

GERE'<CtA DE 
LA8.J'1A TQtf10 

Si se capturan lorl datos necesario:;, la opción l, !.lo teclee. 
<TAB> y S. aparece la pDntalla quo so muestra 
continudc16r,: 

CT. OCDI/ : 1'6TUB/ :mmu:J( :.rn1C;l)(. 
EW.:tfF _ll>f : CPS:CLIUl ; 01.o::;¡;o : lil.X:Cíf _Llli. ; íl.X.tn _lilf 

•
0 llJll11lCU'.:tl [i 'OtillrS.{S A ~HI •u P.1.'.ill\li 1/1 

: IOI. LCG.:Fcr:s11wr:cn.m:POSl\.l.lf'I.! [(S}llPCllll 
1 : VOi. :e :•• IA.L'l.l../0111 lE~l~AWlfl[ 

2 : 1ax::m :a :•• lAIWll:OJ:2 c:FJl. &SIMA Clrni.f OCS 
Jt 1= :e [IUQ:Joi: O!i: 1 o:m.!Yl3l~CIEAArOCS 

~ l IC052f.1 tl<l :vncc: 01: 2 o:m. Olft.l.CTO !:2 OC 
s:v•"" :• :·· :~1: 00:2 ITltSllJIVl.l..U: 
G/ IW.. :• :·· :f!DSA: 11:2 -[( WDJIHA 
7: l~ :e :u :cv.1Jo1: 13:2 o:m. [f WDJUU 
8l llC :e tl<l :va« 1 lS .' 1 (ffiq. OC li.J.OJIHA 
g:w :; :iua:t1: 17: 1 TUG1CH\l.l.l.LE 

10:"'3 :•• l'i"CTU: 19;2 TE~I~ (l(Jf?Jrol 
11: " :u \In.O: 21: 2 01~. [( DIT.ll:l{)I 
12:PIM tl<l :CYA.H:?J:2 l f\Un.&. lMT. OC IWJ.HHA 

(J>[R(O, C, 11, A, 8, H, F, O):C ~~(HI, I, F, t, ·) .013 Ol..(+, -) : 
[ 

En esta máscara se listan las variables que se medirán al 
efectuar una prueba, dando una descripción de cada variable, 
en lo que toca a color (aplicable en su representación 
gráfica)# fase,. amplitud, etc. En caso de que sea necesario 
actualizar la información que se muestre. en la pantallai, 
consulte el punto 1.4 de este manual para conocer la forma 
de operar esta máscara do captura. 
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GE:,rnc:t.. DE 
i. Af;QRA TORIO 

Para s~üir do esta mAscara tecleo F si realizó algún cambio 
y lo qui&re guardar o Q en el co:,,o contrario, mediante esta:::; 
dos opciones se regresa n la pantalla anterior. 

Si so capturan los datos ncccsar ias, la opción 2, se tecloa 
<TAB> y S, <!parece lll pantalla que ::.e muestra a 
continunci6n: 

OT: q:JJl/ ! : HIST:Lllil i fl).1R:IX l L(DIC.~ 

°'~:':fJ~a;s~~,45 TNl~~~~A &lO¡ l((:Cff_llll: lp~;:~-~~t: 
:T>AJ1Klbf:CJ..X: ILUICl~l: líEDlCletl2: ~ICIGIJl ~DICICli 4 

1: ...cm: 4 :• VOi e:• 1ax:so s:• u:o::sc e:• 1CDS:rx 
2 : 41 m : " :· VAY Ai• 1~ A:• 1\8 a:• ne 
31u/J2:4 ,•• vr,v e:• v:; :• lE 1• PIW 

CPERCO, e, w • .1., e. H, r, oi:c RfN:i{Mt, 1. r. •, -l :013 ene+. -l: 
[ .. 

En ostn. m.6.scara se listen las datos necesarios paro definir 
la programación de la tarjete. digitalizadora 6610 (para una 
descripción completa de ce.da campo consulto ol manual MODEL 
6810, WAVEFORM RECORDER OPERATOR'S MANUAL, LECROi'). En caso 
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GlRE~C'A tll 
L.i.l~(Jf< A Tl.l¡;.!0 

do que sea necesario actualizar la información que se 
muestra en la pantalle, consulte el punto 1.4. de esto manual 
para conocci· la forma de operar esta m6scar_-a de captura. 

Puede notar que en ol campo PAGINA se muestra 112, rocuoI:de 
que para llegar a la .segunda ptiginu debe tcclenr "+" en el 
campo COL(+,-) 

Para !lal ir do esta máscarn teclee F' si realizó algún cambio 
y lo quiero guerdar o O en el caso contnsrlo, rnediuntc o.::.tas 
do::J opciones so regresa n la pantalla anterior. 

Si se capturan los datos nece9arios, la opción 3, so teclea 
<TAB> y S, se compilan los datas registrados en las 
opciones anteriores,. la compilación consiste en genera.r toda 
la información nece::rn,ria pnra quo el s1stemo puede programar 
los equipos que su encargan de las mediciones durante el 
ciclo de prueba. 

Al ejecutar cata opción se prosentan. los ::>iguicntes mensejes 
sucesivamente: 

COHPILA.NDO CONMUTADOR .•• 

COHPILAllDO DIGITALIZADORES { 6810) , •• 

COMPILANDO RECEPTORES ELECTRO-OPTICOS 

cuando desaparecen usted podrA elegir otra opción o salir de 
esta proce!:>o, 
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GtRtNCl4 DE 
LABQRAhiR!O 

51 so capturen los dato:--> nece:Jarios. l.a opción 4, se teclee 
<TAB> y S, aparoce la pantalld. quo se muestra 
continonción: 

Dt:OCDf/ 1.'!>l:U!V : WlfiLO: : ITTlfC:Q{ 

OHff)llC :iJ>S:l't/CJ ~ DI .OC/~1.l : l«:Cff_\flt : RX:Cf'f_llt~ ... cu:ta cn.fl!l.lro PAAA R.:a:PtOOLS CPT!OX. ... f'..llil!ilk J/.t 
:CP) 1 ~:~m: 1oum1ro: f • • OCSJllPCHll 

1: 3 5: ne Hfilw :x Q : nn~R WJ iPO ffiJJ( : 

2: ' 5 :sU-i\t!Nl> l 1S 7 : ~hV.1J.:iC?i M!T!V : 

ll ' s l tff)>..run· t . o !Rl~,RP.WJ.il!LlO: 

•: 3 : 51 sn t'1Jt:cr: rn 11 : CJL!ffi,ll;lffi...l'EGMIY,1,: 
s: 3 : 5 l S(L-ESOlM i !S ' : SU[CC!~ tE ESO.U. : 
e: ' :n:tt(l/Jl.OI :2'l o : : ncna:R laJIPO l'llJJ( : 

i: ' : 21: Sf:L .illroi: 18 o : l M.l\l)íl>l:t()( POSUJV : 

•: :n:u(e.i.rtRr: ' o : íU...ro.D, R2~1Wiilll0 ! ., : Z3 :ctL_C.l.JJUj,: 16 ll ; C.U..tSW:H:&•-KGATl'f" 1 
ID: ' : Z3: st:L}stntl: 15 2 i St:l[l'.tl(P([I[~A l 
11: ' 1:nc_t\J\OI :n : Ell:f.lfiR ülHffi TIUtt t 
11i ' i :sn_~!f>ai: rn l,IJ...!lo(HlJ.C.1Cf!f-OS111Y: 
13: ' 1 :LH_MITRr; ' o : ! Rl.ro.D, R2-AUAA!ll0: 
l~ : ' 1 : sa_c~.JfG: ta : 11 : CJ.1.tftQ.:!tH-lf:GA.HVA l 

{P(P;(O, t, W, l., 8, ti, f, O):C fiDV{Ht, 1, r, •, -) :Ql;I Dl.h, ~}: 

r 

En la pantallo. se muestran la información que el sistema 
generó para programar los receptoras elec:tro-6pt!cos de 
acuerdo al tipo y ciclo de prueba definida, aunque os 
posible modificarla NO ES CONVENIENTE HACERLO. pues se puede 
ocesiona:r una programl!ción errónea. 
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En caso do que sea nocesario modificar la información que so 
muestra en la pantalla, consulto el punto 1.4 de este manual 
para conocer la forma de operar esta máscara de captura. 

Para sali°r de esta mt!J3cara teclüo F, si realizó alg-Lln cambio 
y lo quiere guardar o Q en el caso contrario. mediante estas 
dos opciones se regresa a la pantall,, anterior. 

Si se capturan lar; dato::; necesar io!l, la opción 5. s:e teclea 
<TAB> y S, apon•ce la panta;lla que so muestra 
continuac16n: 

:auT[ !SLOT/ IOUCCJCO : f 
1: 1 s:+a::>MJTw: 
2 ! 1 S l +l[ECl)Ut: 
3: S [ ltUífllU.Q: 6 • 

' : 5\i<nMJl'AAf : ,, 1 : S: tlHO>W.l. 
6 1 S; IOCKllotm 6 : 
7 9 : +OHUT.W 

' : s: •lEEtr»U . : 1 •: IOCilTllL.00._ 6 : 
10: a:~Jl!! : 
11 : 8: •LWl»U 
12: 1 •: IOCHTUlbl ' 13: 1 IO!'f{DWTAAf. 

" : 1 : 10: +LHOJIU 

6 

o : 

o 

1 ~ rISOUl'(;!{li 

o:Cl'.HitJTOLAVIA{.1.)0 
O l CUGU.TlJ (L fSl.l.000 
O: l({H11flCA fl HJ.lM 
C : DJWTC lA VlA {A) 0 
o: cvrumnrmroo 
o: l((HflF!CA[l~/:!J 

o:cr.tWTolAW(A)O 
o: rrm..lTO Et rmro o 
O! IOCH11flCA El tf.lCM 
O J OJ.UilOU VIA (AJ O 
O : CD&UO fl [SJ,100 O 
O: IOCXTlflD. EL lt.1L80 
O\CCtUJ!OlAW.(A)O 
O : OlGA.10 El [ST,IOO O 

CPOl(O, e, V, A, B. H. r. O):C RDG(Mt, 1, f, t, -l ·013 CU(+,-) 
[ 
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C.(Rto..,·tiA OE 
L~aoR"TQR¡Q 

En la pante.lla se mucstrdn lo información que ol $lst~ma 
geneC'6 para programat" los conmutadores de nc:uet'do .el tipo y 
ciclo de prueba definido, aunque es posible modificbrlo NO 
ES CONVENIE?'ITE HACC:ílI.O, pues se puede oct;isjonar una 

·programación errónea. 

En caso de que oeo O<:!CeSl'l!'.'1o modificar lt'\ información que se 
muestro en la pan tal la, consulte nl p·>Jnto l. 4 de est(! manual 
para conocer lo formll :le operar esta m&scara de captura y en 
lo referente a los ccmandos pC?rmi tidos por- los conmutadores, 
el m~.ri.ual de referencia para programact6n del conmutador. 

Para salir de esta m6!lcara tecleo F, si t"oal1.z6 elgún cambio 
y lo quiere guardar o O en el caso contrar-io. mediante e:::.tas 
dos opciones so ragrosa a la pantalla anterior. 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL S ISTEKA. 
Los Comandos del Sistema, 

G(llENCiA CE 
LA80RA10i\10 

Si so capturan los dato~ nocesario!:i, la opción 6, so teclea 
<TA.B> y S, aparece la pantalla que se muestra a 
continuación: 

OT: 00J1/ 1 llél':UIV : COO'TíUl~ : 'ínlC:(.J{ 
Bl:(ff_Ulf. l CPS:O:iOJ : C!:tl:/tl) : W::Cff LHE / RX11.ff LU!. 

CIQO D:W'll;DJ PAA.l OIGITll.1001\ES - PAGl~:-1/1 
:oon:~o¡¡ ,l{M.LOOICO: f 1 >.. • : ttsrn!PCll'.11 : 

1 t ; 17: i'O_IUCA_l : 17 O ~ ~ !0.(T'.J iI C.~J\IJ.ES ~ : 
2: 1 11: ro mm E: 11 : o -1 : tLtSTJlJS oc ftirmm:;: 
3: 1 : 17: PO-l,l..S{G-[ : 17 : 10 5: TUJ.A·o rn Si.GUTO 

~ : : 17 l PO-Gil. -[ : 17 : 11 1 1 ' ({ Sf()[KlQ; Cl Bl ! 
5 / / 17 : KJ-taGfr ; 11 12 O; t OC SlW:KTO!:i (11 !!) : 
e: : 11: PO-fRf:Cl-[ : 17 \~ 9: fR[Cl..[1ClA. oc \U:Sm: 
1: 1 : 11: rn-rru:cú: 11 15 g: filfMH:tA.OC~KSTP.: 
e: :1T:K1-msn-t11B H o:Y..Esffi..l'iocrosm1m~ 
9: : 17 l Ftl-PJ!iflÚ : 15 15 00 t ILlSTRAS OC POSTil!CX: 1 

10 l 1 : 11 1 PO-C(f'RE-E ¡ 17 : 13 1 : Cl.l(lll\.ill()l t:t fVi:DJ t 
11 i 1 17 l rs-s:H~l-E : 1B 1 !i: SOfll!!!LIC.lll CU CJ.X: 
12: 1 : 17 l f"i-SE:MSZ-E 1 lB 2 : 5: 5t:IG!fí1LID,lll OCL C»1 i 
13: 1 : 17: rs-~·.rn~:ú : 16 J : 5 : SflGISIUOJD [ll C>R: 
H : 1 : 11 : r(sr.16-(E : 16 5 : Sl!Gmlll[WJ tll O.Ji : 

CPER(D, C, lil, A, B, H, f, Ol:C PIH:i(m, 1, f, +, -) :013 Ol..(+, ~) : 
[ 

En la pantalla se muestran la inform.,ción que el sistema 
generó para programar los digi ta.liza.dores de acuerdo al 
tipo, ciclo do prueba. y variables definidas, aunque es 
posible modificar la serie de comandos, NO ES CONVENIENTE 
HACERLO, pues so puede ocasionar una programación errónea. 
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En caso de que sea necesario modificc1r lo 1nformnc16n que se 
muestra en la pantallu, con::>ultc el punto 1.4. de e::>tc manual 
para conocer la forma de operar esta 1náscara de ca.ptur-a. 

Para salir- de esta máscllra toclee, F !Ji realizó clgún cambio 
y lo quiere guardar o Q en ol caso contrario, medil!lnte estas 
dos opclone'.;; se rcgro!ia a la pantalla anterior. 
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2. J. 9 GRAFICAS, Graficac16n De Oscilograma!l. 

GfRE~lCIA Of 
L~90RATOR10 

OBJETIVO: Obtenet· las represontac!onos gdtficas de J.03 

variables medidas durante la cjc·cuc16n de una prueba. 

MASCARA PARA CAPTURA. DE DATOS: 

OT: WJl/'STnl: l HGT.LtlV ! (llffiUl( : li[IJIC:llt 

OUJf_LIU: \O'S.= : our.itn : lll::tfF_LHf : RX:ctT_ll/E 

N.1UIOOCPIU.11.1.: 
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GER.ENCl.A DE 
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NUMERO DE PRUEBA: Campo numérlco de 3 digitos 
enteros que define el número de prueba para el 
cual se requiere la representación gr6f!ca de las 
variables medidas. El número debe estar dentro 
del rango de pruebas oíectuadll.~ .:11 O!lP rcl~cionada 
con la OT quo se encuentra Rsignada en el momento 
do efectuar este proceso. 

DISPOSITVO DE SAt.IDA: Cnmpo alfanumérico do 5 
posiciones que ~e e;mplea p.lr~ determinar el 
periférico que presontorá las grh.fica de los 
variables. Algunos dispositivos que tienen ln 
capacidad de graflcac16n son: el monitor 
Tektronix, terminales VTJ41, graficador, etc. Las 
claves asign:i.das nl monitor Tektronix. y o la 
terminal VT341, son respectivamente: TEK4.l y 
VT34l. 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

Dependiendo del dispositivo do salida se logra determinado 
número de prestaciones para manejar las gráficas. Los 
dispositivos que brindan mayores facilidades son los 
monitores gráfiCO!l (VT34l, Tektronix). Para manejar las 
grAficas mediante estos dispositivos deber6. seguir las 
opciones que se muestran en ol monitor. 

2-48 



MANUAL 
AUTOLAPEM 

OPERACION DEL SISTEHA. 
Los Comando!; dnl Slstemu. 

2.J.10 IMPRIOT, Impresión De Le Definici'n De Una OT. 

GEP.01C1A. Q[ 
LABO~ A rnqio 

AL MOMENTO DE IMPRIMIR ESTE MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE 
CO>IANDO. 
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2. 3. ll FRESAD, P["epar1..1ci6n Del Equipo De Adqt.11s1c16n. 

G(RE:NCIA 0( 
LABORATORIO 

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAI, NO SE CUENTA COH ESTE 
COMAllDO. 
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2. 3 .12 PROGOIG, ProgI:-amac16n Los Digitalizadores. 

CEREt<CIA 0[ 
LABORA TQRtO 

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE 
COMANDO. 
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Los Comando~ del Sin tema. 

2. J. lJ PROGHUX. Programación Do Conmutadores. 

CEi<f.!¡CIA Q[ 
LABORA TCR10 

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON RSTE 
COMANDO. 
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2. 3. 14 PROGRX, Program,1ci6n De cadenas Elcctro-Opticas. 

o'.'.;(ó'<ft-ICIA D[ 
~A¡-j(.ílAiQRIO 

AL HOHENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE 
COMANDO. 
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2.3.15 PRUEBA, Ejecución Oe Prueba 

OBJET!VO: Efectuar la Prueba quo 

MASCARA PARA CAPTURA DE: l1ATOS: 

De~criba. 

OJ: CUIV 1 ffi: CJJllCl:IO) : H6L\.$l/l : romt:CJ: : l(DIC:[I( 
tM:C!C : QlS.:CPS_llSTO: O(·g:..w ¡ .a:DI: l Rl:!X 

CAATL 1234 12 • 

~01 :3SIU lSID 

tw.L: 2 t -4 1 2 3 3 

PU.:;¡ ~1;7¡ co,:c/;a.a~~1$ll 6 
""I~ i ""'IBIR j 1011i.oc j 1011sm j mr !"'J 

ocs,~P.u\ltlllJ<T!"'IOll'.U~ ::e,: 

8'-lnt,S-.i;,J•lnl.F...fin,D-óaf,Z-tilk,tfo+il11.~·~~1.TA!oo(XI 
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DES: Campo alfabético que se emplea para teclear 
un texto opcional, que puede describir algún rasgo 
éspec!al de la prueba a ej ecut.ir. 

PBA (Abajo de NO.): Campo numérico do 3 
posiciones que emplea el sistema para contabilizar 
ln~ pruebas que ::;e cfc~ctuan para la OT asignada. 
este campo lo asigna ol sistema y el usuacio no 
podra modificarlo. 

P.BA (Abajo de TIPO): CMtpo alfabético de dos 
posiciones que describe el tipo de prueba 
aplicable el OBP do la OT asignada (la que so 
muestra en el campo OT: de la linea de estado, 
por ejemplo OT: 0001/). 

PBA (Abajo de CICLO(S)): Campos alfanumérico de 7 
posicionos en el que .:;e registra el ciclo o ciclos 
a realizar, generalmente es una secuencia de 
letras e (cerrar}, o (abrir) y números decimales 
que indican al tiempo de apertura o cierre en 
segundos. 

GO: Campo alfnbótico do una posición que da el 
tipo do sincronía a efectuar durante la ejecución 
del ciclo de prueba, solo cxitcn dos posibilidades 
P para .s1ncron1a positiva y N para negativa. 
cuando se teclea P o N y se presiona <R.ETURN'>, el 
sistema cornienzn la ejecución de la prueba. 

COMENTARIOS DE LA OPERACION: 

RECUERDE que despu6:J de caplurar cualquier campo DEBE 
presionar <RETURN>, también puede emplear varias teclas 
para facilitar la modificación y captura de datos (<FLECHA 
ARRIDA>, <FLECHA ABAJO>, <RACKSPACE>, etc), para una 
descripción detallada do las caracterlsticas de cada campo, 
emplee la opción V•val o H•hlp en los campos que lo desee. 
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1 AOOr;A TCR1Q 

.En este caso el 1n1c1o de l ~ prueba se da después de teclear 
en el campo de GO: y.-i sea P o N y se prcsion.::i .;RETUHN::., si 
el sistem" cncucntcd las condiclones adecuadas para la 
prueba, 1runcdtatamF?nt.c ejecuta el primer ciclo descrito, en 
el caso de que ::;ean dos ciclos, al terminar el primero, el 
sistema espera a que ne cumplan nuevamente la::; condicione~ 
de prueba y en ese momento ejecuta el ~1egundo ciclo. 

Gran parte de las datos de la máscara tiene como objetivo 
dar información sobre loz dJgital!zadores y procesos que 
intervienen en la prueba. 

Coma puede observat en la parte superior se enumeran el 
crate. slot y número do canales que so cmpleartrn pilra 
recolectar los dato!'? tanto de la prueba como del circuito. 

E!n la parto derach<"! y baja. se muestra una Usta de los 
procesos que se efcctuan durcmte lij prueba y que 
necesariamente deben estar presentes. 

l:n la parte derecha se muestra el eztado de cada proceso, en 
la m~scara se aparece INSTA. pues para este ejemplo se asume 
que cada uno de lo!:! procesos se encuentra instalado. pero 
también se podra ver algúna vez los letreros OFP_L y 
FIN T. el primero indica que el proceso no ha podido ser 
1mifalado y el segundo nos dice que el proceso ha. terminado 
correctamente junto con la prueba. 

Al terminar la prueba se muestran los siguientes mensajes: 

NUMERO DE DATOS TRANSFERIDOS • 486540 TIEMPO EMPLeAOO 
EN LA TRAflSFERENCIA = 1. J 

en donde el tiempo se da en segundos. 

Al aparecer estos mensaje$ el cursor se ubica en el campo 
DES: dando oportunidad para efectuar nuevamente una prueba, 
o teclear <TAB> para poder salir al menú anterior. 
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2.3.16 REPORTE. Definición Del Reporte De Prueba. 

CE'<t'<CtA Ot 
LA[iJtUd()RIO 

AL HOHEHTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUEHTA COH ESTE 
COMANDO. 
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2.3.17 RESUMEN, Definición Del Rasumcn De Prueba. 

CERt~iCIA 0( 
l A!lOHAl0Rl.J 

AL MOMENTO DE IHPllIHIR EL HJ\NUAL NO SE CUE?ITA COH ESTE 
CO>IANDO. 
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GtGf:NCIA 0[ 
LABORATORIO 

2. 3.18 VÍ::RIFSAD, VeC"1ficoci6n Del FUncionamiento Del SAO, 

AL HOHENTO CE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE , CUENTA CON ESTE 
COMANDO. 
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