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INTRODUCCION.

BEn los laboratorios eléctricos dedicados a pruebas, es
necesario tener un control adecuado de los procesos gue se
efectian en ellas, para esto se debe contar con la
informacién necesaria de los parémetros importantes en forma
oportuna y adscuada. Con esta informacidn, los respensables
del desarrolio del proceso pedran decidir con oportunidad vy
acierto las acciones a tomar para mantenerlo deatro de los
midrgenes de operacidén correcta.

racen en complejidad,
considerar y estudiar
sar las capacidades
goder controlar estos

un medio para la
ficacidn, anilisis vy
tar los procesos de
por el operador de
de deciziones.

A medida que los procesos da prueb:s
la caantidad de informacidn gue se d
aumenta rapidamente hasta llegar
de la comprensidn del hombre.
procesos complejos, se debe cont
adquisicidn de datos, sU

almacenamlento, con el fin de rs
una manera facilmente interpr
pruebas, la cual le ayudard en 1:

Este medio de adqgulsicldn, eaenalisis, almacenamiente Yy
presentacidn de datos. gque tamblén tiene la posibilidad de
controlar el procesg, e5 un sistema de automatizacidn que
actualmente se trnplementa en baze de computadores, los
cuales comparten re :CUrsSos @ Lnformacidn.

LOS procesos gue cusntan con un Sistema  autaomatlizade de
operacidn parecen ser la alternpaciva d&ptima a segquir en
todos los casos, pero exlisten razones econdmices dado el
costo de la tecnologfa 2z emplear: por lo cual, este método
de realtzacifn de grososos zllo €5 cosleaule en  aguellos

rl los oparadores, la exactitud ea ios
dates a registrar, recisidn en  la securncia de
ejecucidn, la posibilidad de E;COG;LQ”L&CLuﬁ réapida de sus
partes, la sefalizacidn de las condiciones del circuito,
etc.,, son decterminantes en el disenio del sistems para la-
ajecucidén del procaszo. Contro  de  estas sistemas ze
encuentra el sistema de control supervisorieo y adgquisicidn
de datos del Laboratorio de Altz roleonclia Mcdla Tensidn de
la CFE.

donde: La segu

En los procesos automatlzados, jusgan una parte importante
las herramlentas de operacidn gue se entregan al usuario
final, es decir, la serie de manuales, diagramas Y
recomendaciones que debe censiderar el personal gue operara
el sistema. Por lo anterior se planted como objetivo de
este trabajo, copnocer e} sistema automatizado y Jdocumenter
con manuales la operacidén del mismo.



En el Capftuio Uno: Sse dan las generalidades sobre el
Laboratoric dJde Pruebas de Alta Potencia Media Tesién, su
configuracién fisica determinada en funcién del tipo de
pruebas, la pormatividad existente y una descripcién de las
secuencias de pruebas que se realizan en el laboratorio.

En el Capitule Dos : Se describe el sistema de
avtcmatizacién, esfi como los equipos (hardware), y la
arquitectura de les programas para el computador ([software)
gue lo inteagran.

En el Capfitulo Tres: Se caracterizan los tipos de usuarios
del sistema, se da una descripeoidn de la operacién del mismo
mediante mants v las caracteristicas de les comandos
empleados en la ejecucidn de algunos procescs.

describen log regquerimientos del
los manuales de operacidn,
wana el anédlisis, Jdisefio,

erminar se 4¢scribe la operacidn del

En el Capitule Cinco: Se presentan los manuales de
aperacién para cada tipo de usuario.

Finalmente: Se dan las conclusiones y bibliografia.
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CAPITULO 1

- EL LABORATORIO DE ALTA POTENCIA MEDIA TENSION DE LA C.F.E.

Los estudies que se realizan para la optimizacién Y
desarrolle de los processs de generacidén, transformacidn,
transmisidén y distribucidn de energia eléctrica, tienen una
gran importancia, pues de elles se desprende la utilizacién
de nueves materiales y equipos gue permiten responder a las
necozidades de expansidn de 1os procesos eléctiricos, como es
el caso dzl crecirmicnto dindmico de las redes de transmisidén
que mancjan cada v mayores petencias y tensiones.

Bstos equipoes dobido a sus  caracteristicas criticas  de
operacidn, deben sSer probados antes de su utilizacién o
fabricacidén en serie, para comprobar su  comportamiento
correcte bajo ias condiciones reales con que trabajaran en
el campo.

Para realizar las pruebacs a equigos eléctricos, se disend y
deseritollé ¢} Latcoraterio de Prucbas de Alta Potencia-Media
Tensidén (AP-MT), gue <e integra como parte de las
instalaciones del Laboratorio de Prucbas y Ensayos de México
(LAPEM) de la CFE, ubicado en Irapuato, Gto.

g2l latoratorio de pruchas esta compueste por una serie de
instalaciones, que son las sigquientes:

~ El circuito de pruebas de potencia.

- Un conjunto de equipos para <comando, sincronizacién y
sepalizacién.

- Una serie de cquipos para medicidén y registro (andlogicos
y digitales).

-~ Un conjunto de instalaciones auxillares como: circuites
de {luminacién, circuitos de alimentacién de corriente
directa, sistemas de alre a presién, tratamiento de
aceite, hexafloruro de azufre, etc.



EL LABORATORIO DE ALTA POTENCIA MEDIA TENSION DE LA C.F.E.

Dentro del Laboratoric AP-MT, se reallizan pruebas que por
sus cbhjetivos se pueden clasificar, en las siguientes:

Investigacién y Desarrollo: Se aplican a equipos
eléctricos con el objetive de estudiar el comportamiento de
sus componentes y materiales ante efectos térmicos Y
dinémicos de corto circuito, en condicieones particulares de
servicio, considerando su comportamiento como fuente de
informacién para diseflos o redisefios de egquipous.

Prototipo y Aceptacidn: Se aplican a protetipes para
verificar su comportamiento bajo condiciones normalizadas o
para la aceptacidn de un suministro, mediante ol estudio de
una muestra de éste.

Otro objetivo dea las pruebas es conocer el desarrolle de
fendémenos complejos, que aun ao han sido estudlados
completamente por técnicas de calcule, como es &1 caso del
arco eléctrico de interrupcién.

En la Tabla No. 1.1 se indican parte de las pruebas gque 3¢
realizan en el laboratorio AP-MT, seflalando los equipos en
que se aplican.

Para la realizacidn de las pruebas se cuenta con una serile
de equlipos especiales integrados en un circuito de potencia.

Algunos de estos eJquipos son: El Generador de Corto
Circuito, Trasformadcres de Corto iveulto, Baacos da
Reactancias Limitadoras, Interruptor de Respaldo,
Dispositive de Cierre Sincronizado, Banco de Regulacidn de
la Tensidén Transitoria de Restablecimiento (TTR), Circuite
de Cargas, Seccionadores, ete., que en  conjunto nos
proporciconan los siguientes pardmetros de prueba:

Potencla en corto clircuito para 0.3 seq. de 2250 MVA;
tensidén de 2.3 a 38 kV; corriente de 130 kA: fracuencias de
16 2/3, 50, 60 Hz; carga capacitiva de Ii.6 MWYAR; carga

inductiva de 24.3 MVAR; carga resistiva de 24.3 MW.

Las magnitudes de los parametros y métodos que se emplean en
pruebas a equipos eléctricos y que por lo tanto determinan
en parte el disedo del laboratorlo, se tomaron de las Normas
Naciconales e Internacionales tales como IEC., ANSI, NEMA,
CCONIE, etc.
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TIPS OF PRUEBA / QBJETOS A PROBAR

P2 3 45 8 7 8 ¢ W oo

Interripeion de corrients da corte circuito § X | X

Ciarra bajo corto eircuite X XX
Conaxidn y desconoxidn de | iress on vacio X
X

Jesconexion ge corrientas de carga

;
i
Conexicn y desc, de bateriz ce cabacitorss f
!
H
;

interripcion da sorrientes de sobrecarga

Jptarnipeion de pequeiias corr, tnductivas { xlx !

Resistancia a los esfuerzos efectrodindmicos 4‘ X X1 X X|pxpxjpxix [x | X
Areo de potsnciz i X —x“
Respuesta durante el corto circuito X
Caientamiento X X1 Ylx{xlx{ix (x

0BJETOS 4 PROBAR

1. Interruptores 7. Botivas de bloouso

2. Fusibles 3. Ractanctas fimitadores

3. Contactores 3. Sistema de barres

4. Seccicradares bajc carga 10. Cabios

5. Cormutacores 11. Trarsforsaderes de cofvionte

6. Transformadores 12. Tablercs biindades
TABLA 1.1

Principé&les Pruebas y Eguipos a Probar
en el Laboratorio AP-MT.



1.1 EL CIRCUITO DE PRUEBAS.

El circuito de pruebas (ver Figura 1.1.l) esta compuesto por
un conjunto de equipos y elementos que tienen como objetivo
proveer las altas corrientes y tensiones aplicables al
Objeto Bajo Prueba (OBP), asi como manejar las sefales
provocadas por el fenémenc de la prueba.

Los equipos se agruparen en A4reas funcionales, como se
ilustra en la Figura 1.1.1, e individualmente tienen las
sigulentes funclones:

Subestacién (SE): Proporciona la energfa necesaria para
arrancar y excitar al generador.

Generador (GEN): Se encarga de suministrar la tensidn
necesaria para las pruebas, esta tensidén se adecua por los
restantes elementos del circuito antes de gque se aplique al
OBP.

Primario de los Transformadores e Interconexién con el

Generador {PTCC): Se encarga de carrar 21 circulto en el

momento adecuado y establecer asi las condiciones de
transferencia de potencia o abrirlo como medida de seguridad
al conclulr la prueba o al presentarse alguna condicidén de
emergencia.

Secundarlo de los Trasformadores (STCCY: Tiene la funcién
de proveer los nlveles de tensién requeridos al GBP.

Reactanclas Inductivas (XL}: Se encarga de limitar la
corriente de corto circulto al valor fijado para la prueba.

Tensidédn Transitoria de Restablecimiento (TTRY: Se encarga
de regular el transitorio de tensidn gque se presenta por la
apertura del OBP, en especial cuando se trata de
interruptores.

Pruebas (PBAS): Incluye las celdas y &rsas ubicadas =en el
interior y exterior de las instalacicnes, gue se =mplean
para alojar el OBP y someterlo a las condiciocnes regueridas.
También incluye el cuarto de contreol, desdz el cual se
programa y monitorea la ejecucién de 1la secuencia de
pruebas.
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EL LABORATORIO DE ALTA POTENCIA MEDIA TENSION DE LA C.F.E.
El Circuito De Pruebas,.

Cargas (RLC): rTiene como objetiveo fijar las cargas
resistivas, capacitivas e inductivas que se emplean en el
desarrollc de la prueba.

Los equipos gque constltuyen cada una de las dreas
anteriores, tiene caracteristicas de configuracidn vy
nperacidn especificas. A continuacién se darén algunas de
ellas, para los equipos de mayor importancia de cada una de
las 4areas.

Generador de corto circuito (GCC).

El generador esta ubicado en el &rea del generador y toma
como alimentag¢idn la energia proporcionada por la
subestacién, para proveer la tensidén necesaria en la
realizacidén de las pruebas. Esta tensidn se determina de
acuerdo a los pardmetros de frecuencia, tensidén y corriente
de excitacién, fasoes a utilizar = instante de

sobrexcitacidn, todos ellos se fijan externamente,

El GCC es una méguina rotatoria sincrona, de disefio
especial, cuenta con su propic sistema de control vy
proteccién, que en caso de emergencia envia seflales para  la
desexcitacidn de la méguina y desconexidn del arrancador
estatico. Bajo estas condicicnes la miguina Yrena perdiendo
su inercila aproximadamente en una hora.

Interruptor de maquina [IM).

EL interruptor de maguina csta ubicado en el irea del PTCC y
tiene wuna funcidn muy importante dentro de la operacidn del
circuito de pruebas y en la seguridad de los elementos gue
la integran, se encarga de Interrumpir el circuito cada ve:z
que se presente un exceso de corriente o cuando se cumple el
tiempo fijado para la prueba. Adicionalmente impide la
alimentacidn del circuite. cuando se detectan situsaciones
inseguras en la {instalacién como, tener alguna puerta de
sequridad abierta, configuracidén de seccionadores errdnea,
etc., este funcién forma parte de la seguridad en la
supervisién de pruebas.

El IM es un dispositive que ofrece maximas garantias en su
operacidén, ya que permite realizar maniobras gque se encargan
de la seguridad del equipo. Cuenta con relevadores de
proteccidn que se calibran para inhibirse durante 1la
secuencia de prueba, pero que operan Iinmediatamente cuando
la corriente ¢ el tiempo se exceden de los procramades.

1-6
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El Circulto De Pruebas. -

Las funcicnes de clerre y apertura se efectQGan a criterio
del operador o siguiendo un programa establecide, pero
siempre bajo las reglas de seguridad vigentes.

Dispositivo de cierre sincronizado (DCS).

El DCS esta ubicado en el 4rea del PTCC y su funclén es
establecer el corto circuitco en sincronia con cualguier
punto de la onda de tensién, con una precisidn de ¢ 1 grado
eléctrico, lo gue es equivalente a * 46 microsegundos en
una onda sLnoxdal de 60 Hz, su funcionamiento esti ligado a
la supervisién vy légica de operacidn de la instalacidn, ya
que éste no puede abrirse en condiciones de corto circuito,
esto obliga a abrir primariamente el interruptor de méquina.

de soportar las condiciones de corto

El DCS es capaz
efactuar el cierre de éste.

circulto al

El DCS esta formado por tres polos independientes, cada uno
de ellos se opera con una senal de giecre de al menos, 5
milisequndos (% 100 microsecundos) de operacidn, estos
tiempos de clerre son psquefios y constantes.

Transformadores de corto cilrcuito (TCI).
Los transformadores se dividieron funcionalmente en primario
y secundario, el primario esta ubicado en el adrea PTCC y el
secundario en STCC.

Primaric de los transformadores de ¢orto circulte {PTCCY.

El primario del transformador recike la energia proveniente
del GCC y se encarga de inducir tensién en los devanados del
secundarioc del transformador. Estd compuesto por seis
devanados para cada una de las fases gque vienen del
generador.

Fisicamente son tres unidades monoféasicas ceon resistencia
excepcional a los efectos electrodinamicos de corto
circuito, alslamientos adecuados para soportar las
frecuentes tenstiones transitorias vy potencia continua en
pruebas de calentamiento. Estas unidades se pueden
interconectar mediante 16 seccionadores moncpolares, los
cuales estan motorizados (para control local y remoto), con
lo cual se pueden conseguir las siguientes conexliones:
monofésica y bifasica a tierra, monofasica, bifdsica vy
trifisica en delta.



EL LABORATORIC DE ALTA PQTENCIA MEDIA TENSION DE LA C.F.E.
El Circuito De Pruebas.

Secundario de los transformadores de corto circuito
(srcey.

El secundario del transformador se encarga de proveer al OBP
la tensién requerida pars la prueba mediante la induccién
provocada por el PTCC: se compone de doce devanazdos , cuatro
por fase, dos para 2.5 kV y dos para 10 kv, los doce
devanados se conectan mediante 40 seccionadores monopolares,
moteorizados (para control local y remeotol}, con lo cual
podemos obtener los sigulentes valores de tensidn por fase:
2.3, 5, 10, 12.5, 15, 20, 22.5 y 25 kV. Los dos devanados
de 2.5 kV vy los dos devanados de 10kV se pueden conectar en
conbinaciones sarie [} paralelo, estrella, delta o
moncfasica.

Reactancias limitadoras (XL).

Log bancos de recctancias limitadoras estin ubicadas en el
drea de reactancias inductivas y su funcién es limitar la
corriente de cortoc «circuito que s2 presente durante la
ejecucién de las pruebas: las reactancias son tres pancos
con 13 reactores cada unn, gue 3e pucden conectar mediante
48 seccicopnadores monepolares motorizados (para control local
y remeto). 31 la interconexidn de los reactores es en
paralelc (en cade banco). se obtienen los valores de 30 a

122.8 ohms para la reactancia vy de ¢ a 70 kA, para la
corriente de acuerdo a los parémetrogs de prueba. Estos
bancos a su vaz se cerectan en  gserie con el gircuito de
pruebas.

Bancos para lz regulacidén de la tensién transitoria de
restablecimiento (TTR}.

Estos bancos estén ubicados en el é&rea TTR y se encargan de
regular la tensidn transitoria proveocada por la interrupcién
del corto circuite,

Los bancos gque regulan la TTR estén compuestos por
resistencias y capacitores; sus valores siguen und serie
geométrica de coeficiente 2, el banco de resistencias (R},
esta compuesto por 24 resistores (8 por fase), con valores
entre 4.62 v 300 onms. Se concctan en serie mediante 24
seccionadores. Esta conexidn proporciona un rangoe de
regulacién de 4.62 a 750 ohms de acuerdo al pardmetro de
prueba reguerido. E1 banco de capacitores (C), esta formado
por 30 capacitores (10 por fase), con valores entre 3.75 nf
y 2000 af, a 1la tensiéon nominal de 38 kV se conectan en

1-8
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El Circuitoc De Pruebas.

paraleloc mediante 30 seccionadores con lo cual se logran
valores de 7.5 nf a 4000 af. Los capacitores, pueden
conectarse en delta en el caso de pruebas de interrupcidn de
corrientes de cables en vacfio, Para este casc se tiene un
valor méximo por fase de i2 micrufarads.

Los bancos R y C se conectan en serie mediante 54
secclonadores, del tipo monopolar, motorizados (para control
local y remoto), la conexidn entre fases es en estrella, con

el neutro aterrizado, aunque también es posible conectar las
tres fases con el neutro aislado.

En pruebas monofasicas, se tlene que el conjunto R y C se
conecta entre fase y tierra.

Adicionalmente se cuenta con un elemento tripolar
motorizado, para conectar a tierra el banco completo de
capacitores y tres seccionadores monopolares, motorizados
para conectar los bancos completos por el lado de los
capacitores y en su caso aterrizarlos.

Objetos bajo prueba (QBP).

Los OBP's se ubican en el Area de PBAS en especial en las
celdas de pruebas en donde se les aplican los parametros de
prueba generados por los dispositivos del circulto (tensién,
corriente, asimetria, factor de potencia).

Area de cargas (RLC).

Estan ubicadas en el A&rea RLC y se integran como cargas
resistivas-reactivas y resistivas-capacitivas; que se pueden
conectar al circulteo de pruebas para obtener una diversidad
de arregles que permita tener los pardmetros de carga que
compensen las fases del circuito.

La conexién con el cilrcuite de pruebas y los puntos de
tierra se realizan mediante 7 secclonadores tripclares,
motorizados (para control local y remoto), ademds se cuenta
con un interruptor tripolar para la conexién de las cargas
resistivas y dos seccionadores monopolares para aterrizar
los bancos de capacitores.
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1.2 LOS PROCESOS DE PRUEBAS.

Para realizar en el laboratorio, pruebas de prototipo,
aceptacidn, investigacién o desarrollo se requiere efectuar
una serie de actividades y procesos como pasos previos a la
obtencién de resultados. Dichas actividades en forma
general son:

- Identificar el OBP y sus caracteristicas basandose en la
informacidén proporcionada por el fabricante.

- Establecer tipo de prueba a realizar.

- Seflalar las normas a utilizar de acuerdo al OBP y tipo de
prueba.

- Determinar las magnltudes de los parémetros de acuerdo a
las normas.

~ Preparar los elementos de la instalacién para lograr los
parédmetros de prueba (la preparacién de los elementos
requiere de una cierta sencuencia de operacién y del
cumplimiento de algunas condiciones de seguridad).

- Preparar el OBP, es decir, instalar el OBP en la celda de
prueba correspondiente, efectuar las conexlones
necesarias a las lineas de alimetacién, etc.

- - Alistar los equipos de medicién.

-~ Ejecucién de la prueba una vez logradas las condiciones
anteriores, aplicando fisicamente los parametros de
prueba y registrando las magnitudes de los parémetros
resultantes del comportamiento del OBP.

~ AnAlisis de los resultados obtenidos, tomando en cuenta
los parametros aplicados, las observaciones de la
inspeccién fisica del OBP, etc.

- Emisién del juiclo sobre el comportamiento del OBF y un
reporte detallado de la prueba.
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Después de un estudio sobre todas las actividades a efectuar
para peder realizar una prueba, se determind acruparlas por
funciones, de esta forma se encontrd que la identificacién
del OBP y de sus caracteristicas, del tipo de prueba, de las
normas a utilizar y las magnitudes de los parametros de
prueba se relacionan con la funcién de IDENTIFICACION, por
lo que se agruparon en lo gue se denominé el PROCESO Dk
IDENTIFICACION. De la misma forma las actividades restantes
se agruparon por funciones a laz cuales se les denomind
PROCESQS vy al ronj;unio gque forman, el PROCESO DE PRUEBAS.

Del examen de la secuencia de operacidn de la instalacidén en
la realizacién de wuna prueba se observd que ésta pasa por
las sigquientes condiciones: reposo, configuracidn, prusba y
agpera, a2 las cuales se les llamo ETAPAS DE UFERACICN. Para
que la instalacidn pueda pasar de una etapa a otra, es
necesario que e cumplan clertos estados de abierto o
cerrado =n elgunos elementos de la instalacidén, estados que
se consideran como condiciones o permisiveos a los cuales se
les denomind CONSENSOS.

Operativamente hablando, el procesoc de pruebas empieza con
la identificacidn del OBP, la cudl requiere informacién de
entrada gue parcialmente se procesarad y serad tomada por los
siguientes proceses y asi sucesivamente, haszta llegar al
término con la edicién final)l de resultados.

De acuerde al orden secuencial en gque se ejecutan cada unc
de 1los procesos, se da a continuacién una descripcidn
funcional de cada unc de elles y la informacién que manejan,
posteriormente se describen las etapas de operacién de la
instalacién y las condicicnes de seguridad.

Supervisidén (SUPE).

Este proceso se realiza en paraleloc con todos los demés
procesos, durante toda la ejecucién de la prueba y sus
objetivos son:

Mantener bajo control la instalacién, vigilando que 1las
actividades que realiza cada proceso sean llevadas a cabo
correctamente {en especial los procesos CSEG, AELE, PREC,
POST), asi como presentar los cambios o las alarmas de los
equipos de la instalacién de acuerde a lo establecido en les
reguerimienteos de seguridad de la instalacién y del
personal.

La informacién que recibe son los estados de posicién
{abierto,cerrado} del OBP, de los equipos y la instalacidn.
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L.os Procesos De Pruebas.

Identificacién (IDEN).

Consiste en definir el programa de pruebas en base al
registro de las caracteristicas del OBP, la definicién de
las pruebas a realizar de acuerdo a las normas y las
capacidades del laboratorio.

Cuenta con la informaclién relativa al nombre del equipo vy
del fabricante, las caracteristicas eléctricas (tensién y
corrientes nominales, frecuencia, namero de fases, factor de
potencia, potencia y corriente de corto circuite), las
normas aplicables (IEC, ANSI, NOM, stc.), la capacidad de la
instalacién, etec., con toda esta informactién se determina:
2l tipo de prueha (directa bifdsica, directa trifasica,
sintética, de carga, en vaclo, a teasién reducida), los
parémetros bésicos para la prueba o datos de entrada que
deberd proporcicnar el generador de cotto circuito (tensidn
y corriente de prueba, frecuencia, numere de fases), el
programa de pruebas recomendada por las normas (preparacidn
del esquema de pruebas del OBP, de los componentes de cada
&rea, de la adquisicidn y del procesamiento de datos, etc.}).

Calculo {CALC).

Tiene como objetivo obtener los wvalores de prueba para
configurar el circuito, partiendo de los paréametros bésicos
obtenidos del proceso IDEN, y de los algoritmos vy tablas

establecidas que incluyen todos los valores posibles de los
elementos del circuita.

Cuenta con la informacién sobre los parbmetros béslcos para
la prueba (tensién ¢ corriente de prueba, frecuencia y
nimeroc de fases, etec.), con lo cual se determina 1la
corriente de sobreexcitacién, factor de potencia, tensién de
raferencia, tensidn primaria del transformador, tensién del
secundarioc del transformador, reactancia limitadora, tensién

transitoria de restablecimiente, valores de cargas (RLC),
etc.

Configuracidén (CONF).

Tiene come funcildédn planear y determinar las conexicnes de
las é4reas del circuito de acuerdo al tipo de prueba y
determinar las conexicnes entre los elementos de cada A&rea
que representarédn los valores definidos en el proceso CALC.
En este proceso se verificae que las conexiones se puedan
efectuar en forma segura.
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Emplea la informacidn referente al tipo de prueba (obtenidas
en el proceso IDEN), y los parametros calculados para cada
4rea que intervendrd en la prueba proporcionados por el
proceso CALC, con lo que se determina la conexién entre las
4reas, por ejemplo: GCC. ToC, XL, TTR, CT2LDAl & &GCC, TCC,
XT., CELRAl, PLC, etc, y la definicidn del posicionamiento
do seccionadores para fijar el valor de 1los bancos de
elementos dentro de cada una de las 4areas.

Programacidn (PROG).

Tiene como objetivo establecer la secuencia de operacidn de
los elementos de maniobra del circuito de pruebas (IM, DCS,
OBP, auxiliares) y del generador. Se fija el orden y
tiempos en que los elementos deben operar para lograr la
secuencia completa de prueba que incluye los procesos de
preciclo, ciclo y postciclo.

También se programa la operacidn de los elementos encargados
de la medicién, registro y procesamiento (sensores, cadenas
electro-dpticas, digitalizadores. graficadores a
impresoras;).

La secuencia se representa por medio de un programa de
tiempos en el cuil se detallan los elementos a cperar.

Conexién de Seguridad (CSEG).

Realiza fisicamente las conexiones de los elementos
destinados a mantener la seguridad para proteger al personal
y al circuito,. por esto tiene una gran relacién con los
procesos de AELE, PREC y POST.

Se emplea la informacién de las areas a utilizar definida en
el proceso IDEN y las condiciones de seguridad a cumplirse,
con esto obtiene la estructura de la conexién fisica de los
equipos de interrupcién (interruptores, saccicnadcres de
linea v seccicnadores de puesta a tierray en las dreas
requeridas.

Accionamiento de Elementos (AELE}.

En este proceso se realiza la configuracién fisica del
circuito, empleando la informacién obtenida en CONF y CSEG,
para efectuar la conexién fisica de los secclonadores de
configuracién, de sequridad, de conexién entre dreas, ademés
de arrancar el generador y prepararlo para entregar la
potencia requerida en la ejecucidén de la prueba.

1-13



EL LABORATORIO DE ALTA POTENCIA MEDIA TENSION DE LA C.F.E.
Los Procesos De Pruebas.

Calibracién (CALI}.

En este proceso se realiza la afinacién de los elementos de
registro pocos minutos antes de la ejecucidn del ciclo de
prueba.

Se cuenta con la informacién referente a los elementos que
intervendrén en la adquisicién de datos.

Preciclo (PREC).

En este proceso se realizan los ultimes preparativos para
ejecutar el ciclo de pruebas, como: verificar que las
condiciones de seguridad sean correctas, revisar que el
circuito de pruebas esté 1listo, ver que los egquipos de
medicién y registro estén preparados, peoner =n los estades
solicitados el equipe de maniobras, verificar que las
condiciones en el generador permitan entregar la potencia
requerida, checar que el OBP esté listo.

Ciclo (CICL).

Su objetivo es ejecutar la prueba, es decir, efectuar la
secuenclia de prueba programada aplicande los parémetros
previamente definidos al 08BP (corriente, tensién, potencia,
carga, etc.). Esto se logra mediante equipos especiales gque
realizan la ejecucion del ciclo o© los ciclos de prueba,
oparando los eguipos de maniocbra y el OBP.

Adquisicién de Datos (ADAT).

Este procesc se realiza simulténeamente al ciclo de pruebas,
su objetivo es obtener la informacién de las variables de
prueba, como la corriente, tensién, etc.. Las variables se
registran para presentacidén icmediata ¢ para procesamiento
posterior,

Edicién Inmediata de Resultados (EIRE).

Consiste en la obtencién de resultados inmedlatos que
permiten continuar la prueba de los Interruptores. Este
proceso se realiza durante el ciclo de prueba y su duracién
normalmente es menor a un minuto.

Su objetivo es obtener la mayor severidad en la operacion de

los interruptores mediante le variacién de los tiempos de
arquea.
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Postciclo (POST).

Se encarga de operar los equipos de maniobra y auxiliares
cuando la corriente del OBP deja de circular para que
exista 1a seguridad necesaria al realizar {en su caso) otro
PREC o efectuar la C5&5GC que lleve a la instalacidn a la
etapa de operacidn reqguerida.

Procesamiento de Datos (PDAT).

El procesamiento de datcs se realiza posteriormente a la
prueba, censiderande los datos adquiridos durante 1la’
ejecucidn del cicle de prueba. Con la informacién adquirida
se reali’an los ciloulos nescesarios para obtener: potencia,
energia, tensidn difersncial, valores eficaces y valsres
pico, junve con Su5 represaentaciones gratficas Yy una
correlacién estadistica con las prucbas anterjores.

Edicién Fina2l de Hesultados (EFRE).

Es la presentacidédn de un reporte final de 1la prueba que
considera la informacién que se obtiene en los procesos
IDEN, CALC, CONF, ADAT, FCAT. Este reporte final incluye
una descr1pc10n de le prueba, esquemas del circuito,
graficos de resultados de los parémetros aplicados
{corriente, tensidén, potencia, etc.), comentarios sobre el
comportamiento del OBP, etc.

Etapas de operacidn de la instalaciédn durante el proceso de
pruekas.

En la realizacidén del procese de pruebas la instalacidn
deberd pasar por una serie de etapas operativas. Estas
etapas operativas son bdsicamente cuatre a las cuales se les
316 el nanubre de REPOSO, ESPERA, CONFIGURACION Y PRUEBA, las
cuales cubren un proces¢o de pruebas exitosc, posteriormente
fué necesarioc incluir otra etapa que operativamente apoyara
un proceso de prueba, en los casos necesarlios de
retroalimentaciones a la cual se le denominé MANTENIMIENTO.

A contjinuacién se describen las etapas de operacidén de la
instalacién:

Etapa de Reposo: En esta etapa el generador no se
encuentra funcionando y por lo tanto el circuito no se ha
energizade, solo hay energia para los servicios auxiliares.
El personal tiene méxima segurildad para efectuar labores de
inspecceién y mantenimiento del circuito.
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Etapa de Configuracién: En esta etapa el generador esta
operande c¢omo motor, sin proporcionar energia al circuito;
Aqui se realizan las conexiones necesarias en las deméis
4reas para fijar los paré&metros requeridos en la prueba.

Etapa de Prueba: En esta etapa, la energia proporcionada
por @l generador junto con los pardmetros de prueba se
aplican al CBP. El personal no tiene acceso al circuito por
estar energizado. £l tiempo de energizado en el caso de
pruebas de corto circuito es solo de algunos segundos,
mientras que en las pruebas de carga puede ser de varios
minutos.

Etapa de Espera: Es la etapa en la cual se inicia la
operacidén del generador come motor al comenzar una prueba o
una vez concluida la prueba cuando el circuito se
desenergiza y el generador sigue funcionandeo en vacio. El
personal tiene access al circuito.

Etapa de Mantenimiento: Cuando la instalaclén se encuentra
en una etapa blen definida por las condiciones de seguridad
y ocurre alguna falla en las condiciones establecidas para
la instalacién o en 1la ejecuclén de algun comando, la
instalacidén deja de estar en 1la etapa definida y es
necesario pasarla a la etapa de mantenimiento para corregir
la falla y posterlormente regresar a la etapa anterior.

De acuerdo al tipo de prueba el «circuito pasara por una
secuencia de estados especi{fica. Las secuencias permitidas
se ilustran en la Figura 1.2,1.

Requisitos de seguridad en el preceso de pruebas.

Existen requisitos de sequridad que deber& guardar la
instalacidén durante las etapas de operacidédn. Los requisitos
de seguridad 5e manejan a dos niveles, por 4rea y global.

La seguridad por drea se refiere a que las actividades
destinadas a seguridad se realizan sobre egqulpos que
componen cada Area. Los elementos de seguridad son:
seccionadores de lfnea, secclonadores de puesta a tierra,
puertas de acceso y llaves.

La seguridad glcbal se refiere a las acciones de seguridad
efectuadas sobre todo el equipo del laboratorio.
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Se consideran dos tipos de acciones de seguridad:
autométicas y manuales. Las primeras se realizan mediante
la ldégica cableada en las instalaciones. Las segundag se

realizan a criterioc del operador. Para ambas la secuencia
de acclones debe estar prevista para cada posible caso.

También se consideran dos tlpos de condiclones gue reguieren
acciones de sequridad: las criticas y las no criticas, las

dos se indican al operador mediante seflalizacidn. Durante
las criticas se realizan operacidnes de seguridad
automdticas o manuales que llevardn al circuito 2 etapa de
reposo © a la de espera. En las condiciones no criticas las

acciones serén manuales vy el circuito pedrd permanecer
energizado.

Como se ha dicho anteriormente, de acuerdo al tipo de prueba
a realizar se emplean determinadas arees las cuales tendrén
las condicicnes de seguridad por etapa de operacidn gue se
dan en la Tabla 1.2.1.

Las condiciones o consenscos de seguridad estan basados en 1z
apertura o cierre de los elementos de seguridad en las
&dreas, en forma general scn los siguientes:

Seguridad del Personal (PER}: Las condiciones para las
a4reas GEN, PTCC, STCC, XL, TTR y RLC, son: Interruptor de
méquina (IM) abierto, seccionaderes de linea (SL) ablertos,
seccionadores de puesta a tierra {(ST) cerrados:; parza las
4drea del OBP se tendran SL abiertos y ST cerrados.

Seguridad del Pcrsenal ¢ el Circuito (P_C): Para tedas las
adreas, las condiciones son: SL apiertos, ST cerrados,
puertas de acceso y llaves cerradas.

Seguridad del Circuito (CTQ): Las condiciones para todas
las Aareas seran: SL cerrados, ST abiertos, puertas de
accceso y llaves cerradas.

Dichas condiciones son parte fundamental dentro del proceso
de prueba.

En esta parte del trabajo se definieron cada unc de los
procesas por los cuales pasa el desarrollo de pruebas, las
etapas de operacidn por las que atraviesa la instalacidn vy
una parte Importante, los requisitos de seguridad que se
deben cumplir, los c¢uales servirén de apoyo para el
desarrollo de los siguientes temas.
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‘CAPITULO 2

EL SISTEMA DE AUTOMATIZACION DEL LABORATORIO

Para elaborar un =zl!lstema se deben conocer las necesidades
del usuario a profundidad, es decir, establecer los
requerimientes con los Que el sistema deberd cumplir. Ya
definidos los requerimientos se plantearan los objetivos,
alcances y limitaciones del sistema; posteriormente se
preopondré&n  alternativas para llegar al cumplimiento de los
objetivos. Dichas alternativas se someten a un completo
analisis para elegir la éptima y asi desarrcoller
detalladamente el sistema.

A lo largo de aste capftulo se listardn los requerimientos,
se mostrardn los niveles {sistemas y subsistemas) en que se
dividié la estructura del sistema, las funciones gue realiza
cada nivel y por ultime, se daran las arquitecturas de
software y hardware que componen el sistema para la
realizacidn de pruebas automatizadas.

Ccon respecto a l1os regquerimientos, éstos determinan el tipo
de sistema a desarrollar {manuAal, cemiautomatico o
automitico); y en consecuencia, les equipos a emplear. En
el caso especifico del Laboratorio de Pruecbas AP-MT se
tienen los siguientes requerimientos:

Se contard con una interface para que el operador pueda
controlar y supervisar los puntos analdgicos y digitales
ubicados en cada érea del circuiltc de pruebas., desde la sala
de control.

La supervisién de los elementos del circuito (interruptores,
seccicnadores, puertas}, se efectuard en periocdos de
fracciones de segundo.



La supervisién del estado de la instalacidn se deberé
realizar antes, durante y después de la prueba.

Se supervisarln los elementos de seguridad por Areas para
mantener siempre estable la instalacién.

Se requieren indicadores 1luminosos y socnoros para las
alarmas.

Se podrén recibir, verificar y ejecutar las instruccicnes
del operador.

Cada vez que el operador lo solicite, el sistema comunicaréd
el estado de la instalacién.

Se necesitan diagramas mimicos de cada una de las 4&reas
presentados en pantalla con datos suficientes para conocer
su estado.

Se requiere de un diagrama mimico presentado en pantalla de
tode el circuito de pruebas en el que se indiquen los
parametros y las alarmas importantes.

Se posibilitaré al operador para telecontrolar los elementos
de la instalacidn mediante pantalla, ya sea alimentando
comandos o por medio del cursor.

Se podrid anular la prueba en cualgquier punto de la
operacidn, excepto durante la ejecuciédn del cicle de prueba.

Antes de realizar el clerre o apertura de los elementos a
controlar, se deberd supervisar el estado de éstos vy
posteriormente cerrar o abrir los elementos regueridos.

Desde la sala de control se efectuarédn los diagnésticos del

equipoc para el control remoto y de la red de transmisidn de
datos.

Se deberd registrar y almacenar la informacidén de Jlos
estados de los elementos de la instalacidn.

Se tendrd capacidad para ejecutar macro-comandos que
consisten en la operacidn de miétiples salidas de control,
dependiendo de las tablas o algoritmos definidos.

Dentro de la sala de control, cercano al operador se debera
contar con un botén de disparo de emergencia para el
interruptor de méquina.
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Se deber& contar con un medio para almacenar de forma
permanente 4] temporal la informacidén relativa a las
capacidades del laboratorlio, normas apliceables, datos del
OBP ¥y de la prueba a realizar.

Ze podran efectuar automiticamente los c¢dlculos necesarios
para la configuracidén del clrcuito de pruebas.

Se efectuarsn los cdlculos necesarios que permitan obtener
la programacién, de la secuencia de prueba con los tiempos
an que se deberan activar los elementos involucrados.

por elemento o por 4rea, la configuracidén Incluye el
posicionamiento de cada elemento y s5us valores {en su caso).
Accilones que se deberan efectuar previamente a energizar el
circulto.

La configuracién del circuilto de prueba se podrd realizar

Se deberédn comprobar los tiempos de la secuencia de pruebea
sin energlizar el clrcuito.

Se podran verificar los parametros del circuite con minima
tensidn.

Se deberé controlar en forma precisa el cierre y la apertura
de 1los equipos de maniobra (0OBP, DCS, interruptor de
méquina), asi como el arranque y paro de los equlpos de
registro.

Podrd ejecutarse una secuencia de prueba a partir de wuna
sefial enviada por el operador o por otra parte del sistema.

Los cédiculos de los tiempos para ajuste Involucrades en la
secuencla de prueba deberdn ser autcmiticos.

Se deberdn poder almacenar los datos de los ciclos de prueba
necesarios de acuerdo a las diferentes normas.

Los datos adquiridos de los parametros involucrados en 1la
prueba deberén ser precisos.

Se registrarin las seflales analdgicas durante la ejecucidn
de la prueba,

Las variables a medlr serfn aproximadamente cien, entre
analéglcas Yy digitales, aungue no todas se miden
simulténeamente.

Las frecuencias de las variables a medir van desde 0 a 100
KHz (-3 dB), y en casos especiales hasta 2 MHz (-3 dB).
Estas frecuencias deberén considerarse para la transmisién
de datos.
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Los equipos registradores serdn analdégicos y digitales
capaces de registrar canales cecn frecuencias, altas, medias,
bajas y ON-OFF.

La calibracidn y seleccién de los equipos para recistre se
efectuarén a control remocto, asi comoc el control de
encendido.

Se tomarén como base para corregir los tiempos de la
ejecucidén de la secuencia algunos calculos sobre parametros,
el cdlculo y la transmicidén de los parémetros se deberd
tener en menos de un minuto.

Una vez terminada la prueba se efectuaran calculos como:
Potencia, energia, tensidén diferencial, etc.

La informacidn adquirida, la configuraciodn del circuite, los
parémetros del circuito, los resultados de ias pruebas, etc.
se mostrardn al operador en video mediante gré&ficas, tablas
y datos dando opcidn a imprimirlos.

Se dispondrd de lo necesario para efectuar correlacicnes
estadisticas con pruebas anteriores.

Se deberd elaborar un protocolo de prueba en forma impresa.

Se podréd emitir en forma impresa wun reporte final de 1a
prueba, que incluya comentarios sobre el comportamiento del
OBP.

La operacidén del sistema se debe realizar con el menor
numere de persopnas (usuvarios) posible.

Las partes operativas del proceso se asignardn por wusuario,
para lo cual sera necesario personalizarlas.

Tendra una interface hembre-méquina en linea de facil uso
que permita comandar rapida y flexiblemente el sistema para
la realizacidn automatizada de pruebas.

El acceso al sistema estard 1limitado mediante claves de
seguridad.

El operador podré seleccicnar por medio de menids cada unc de
porcesos que realizard el sistema.

El registro de informacién necesaria para realizar cualquier
proceso sera rapida (sobre todo en el proceso de
programacidén de secuenclila) y de forma iteractiva. La
informacidén deberé ser validada al momento de ser capturada
indicando cualquier tipoc de violacidén a los valores
permitidos por la instalacidn.
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Se podréd modificar en linea pacte de 1la informacidn
almacenada.

El despliege del estado del circulto se déra mediante
monitor, aidn cuando ya se haya iniclado la prueba.

El sistema se subdividird en sistemas y susbsistemas de
menor complejidad con funciones independientes para llevar a
cabo el control distribuide.

Al finalizar la ejecucidn de cada funcidn, se recibird una
sefial aque describa s1 se efectud correctamente dicha
funcidn.

ExXistiréd supervizidn sobre las condiciones de seguridad de
la instalacldén y del perscnal, considerando este punto
prioritario.

Complementariamente a los requerimientos anteriores, se
deben tomar en cuenta las siguientes consideraciones:

Las pruebas son de corto circuito, lo que significa que el
sistema debera contar con la suficlente velocidad vy
precisidén para registrar v procesar las variables
involucradas, puests que las pruebas se reallzan en periodas
muy c¢orktos; también se deben de proteger los  equipeos
sensibles a las interferencias electromagnéticas producidas
por el fendmeno de corto clrcuito.

Las distancias gque existen entre los componentes d
circulte, las celdas de prueba y la sala de contczel
{aproximadamente entre 15 m y 90 &). Por las distancias vy
nimero de elementos a cablear se debe elegir un siztema de
transmision de informacidn eficiente que ayude a optimizar
el ndmero de cables en la iastalacioén.

Bl gran nimero de célculos y operaciones a cealizar para
lograr leos valores adecuados en cada componente {avolucrada
en la configuracién del circuito.

A grandes rasgos se puede decir: Se regquiere de un sistema
complejo para la automatizacidn del proceso de pruebas, el
cual estard compuesto a su vez por una serie de sistemas vy

susbslistemas; cada uno de ellos tendran funciones
especificas pero interactuaran coordlnadamente
intercambiande informacidn. Debido a que los sistemas

integrantes tienen funciones especificas se tendra un
usuaric encargado de la operacién de cada uno de ellas.
Dicha operacidn sera necesarlameate facil, segura y eficaz,
para lo cual se contard con una interfece hombre-maguina que
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cumpla con lo anterior (incluye monitores, teclados,
impresoras y graficadores) e informe sobre el estado de la
instalacién, su seguridad y permita modificarlo.

En base a los elementos, requerimientos y consideracicnes
descritos, se desarrollé el Sistema de Automatizacidn del
Laboratoric de Pruebas de Alta Potencia-Media Tensidn gue se
compone de tres sistemas, cinco subsistemas y unas serie de
equipos gue se detallarédn en los siguientes incisos.



EL SISTEMA DE AUTOMATIZACiON DEL, LABORATORIO.

2.1 DESCRIPCION DEL SISTEMA.

El objetivo final dJdel Sistema Automatizado para el
Laboratorio de Pruebas de AP-MT es 1la obtencién de
resultados de las pruebas a equipos eléctricos, de acuerdo a
los requerimientos y caracteristicas establecidas. Con este
fin se emplean sistemas inteligentes encargados de las
funciones de supervisidn, calculo, cumunicacién, etc.

Después de un emplio andlisis de reguerimientos y recursos,
se definieron los sistemas y subsistemas que en su conjunto
integran el sistema para desarrollo automatizado de pruebas,
asi también se definieron los procesos del sistema completo.

A continuacidén se 1listan y describen los sistemas Yy
subsistemas definidos .

1. Control de prueba.

* Preparacidén de prueba.
* Control y supervisién de prueba.
* Ejecucidn de prueba.

2. Adguisicién v procesamiento de datos.

* adquisicidén de datos.
* procesamiento de datos.

3. Gestidn de prueba.

1. Sistema de control de prueba (SCP].

Tiene como funciones generales: Preparar, controlar vy
supervisar el circulto de pruebas, asi{ como ejecutar las
pruebas, para 1lo cual cuenta con tres subsistemas que
intercambian informacién.

2-7



EL SISTEMA DE AUTCOMATIZACION DEL LABORATORIO.
Descripcién Del Sistema.

Las funciones de los subsistemas de describen a
centinuacién.

Subsistema de preparacién de prueba (SFP).

Tiene como objetivos: Prepara el clrcuito para la
realizacién de la prueba, efectuando la configuracidn légica
de los elementos del circuito dentro de las 4&reas del
laboratorio gque se empleen dependiendo de la prueba a
realizar. También debe realizar el programa de la secuencla
de prueba en forma légica y la programacidén de los eguipos
de medicién segln el tipo de prueba.

Algunas de sus funciones espescificas son:

Cuenta con una base de datos que incluye la informacidn
referente a la capacidad de 1la instalacidén, las normas
aplicables, los datos particulares del equipo a probar y de
las pruebas a realizar, almacena de forma permanente
configuraciones del circuito vy secuencias de prueba
derivadas del cdlculo o] permitiendo al aperador
introducirlas mediante comandos simples.

EfectiGa los cllculos para determinar la configuracién del
circuito y 1la secuencia de prueba junto con los tiempos a
que se deben activar 1los elementos involucrades en 1la
prueba, los cuales se pueden imprimir o visualizar.

Transmite de su base de datos el o 1los programas de
secuencia de prueba al dispositivo que ejecutara la
secuencia en el memento adecuado.

Cuenta con un médulo de mantenimiento fuera de linea con el
gue se incluyen o modifican los algoritmos de célculo.

Comunica a los susbsistemas relacionades, el estado del
proceso en lo que toca a la preparacidén, mediante el envio
de seflales de ¢onsenso.

Subsistema de control y supervisién de prueba (SSP).

Su objetivo es configurar y supervisar permanentemente todos
los elementos del circuito de pruebas.

Tomando la informacién de la base de datos se envia al campo
la configuracién del circuito de prueba (en forma de paguete
o elemento por elemento) para preparar la prueba por dreas y
a detalle, incluyendo el posicionamiento para cada elemento
dependiendo del valor requerido, empleando salidas de
control digital.
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Descripcién Del Sistema.

Proporciona al operador los medios para telecontrolar 1los
elementos en la instalacién mediante wuna pantalla y el
cursor o mediante comandos, lo anterior implica tener
informacién en la pantalle tal como: Diagramas mimicos por
4rea detallada para conocer el estado de su cenfiguracidn
légica o fisica, diagrama wunifilar mimico general del
circuito en el que se indican los pardmetros importantes.

Algunas de sus funciones especificas son:

Permite interactuar al wusuario con la instalacibébn para
supervisar su estado, empleando representaclones graficas
(y/o tabular) continuas, una en forma general gue indica los
pardmetros importantes del circulto y otra por cada &rea con
la informacidn necesaria para conocer su estado y decidir
sobre &1, BEn todo momento se daran visual o acistlcamente
las senales de alarma de la instalacidén que se presenten.

Opera en tiempo real con acceso concurrente a la base de
datos, para almacenar la informacidn adquirida y analizada
del circulto de prueba, también prepzra los Jdatos necesarios
para ser transmitidos a las estaciones remotas de acuerdo a
las prioridades y criterios Jde operacién.

Recibe, valida y ejecuta instruccliones del wusuario para:
Presentar el estade <dal circuito 2n pantalla en cualquier
momento, s2 puede elegir la opcidén de conocer solo los
estados mas significatives en el proceso de supervision,
ejecutar macro-comandos consistentes en la operacidn de
miltiples salidas de control vya programadas en tablas o
basadas en algoritmos definidos, se puede obtener un informe
de los datos alimentados por el usuario y de 1os resultados
obtenidos. Se mantiene parte de la informacidn de la base
de datocs en la memoria masiva para que sea actualizada en
linea ya sea por el sistema o por el usuaric.

Recibe y envia a otros susbsistemas serales del estado que
guardan para gue se continde con el proceso adecuado.

Subsistema de ejecucidén de prueba (SEP).

Tiene como objetivo ejecutar fisicamente la secuencia
programada, es decir, operar sincronizadamente el cierre y/o
apertura de los equipos involucrados en una secuencia de
prueba, incluyeno el arranque y paro de los equipos de
registro de datos.

Algunas de sus funciones especificas son:
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Descripcidn bel Sistema.

Cuenta con una interface hombre-méiguina que permite la
intervencidén del usuario en forma répida y oportuna. Una de
estas intervenciones es dar la sefal de consenso para la
ejecucidn de la secuencia de prueba tomando par- estc una
sefial de referencia proveniente del Generador.

Arranque y parc del equipo de adgquisicién de datos.

Intercomunicacién continua con el wusuario para transmitir
sefiales de consenso, secuencias y medificaciones en menos de
un minuto.

Céalculo automético de los tiempeos de ajuste en los equipos
involucrados en la secuencia de prueba.

Envio de la seftales correspondientes a la terminacién de la
secuencia de prueba.

2. Sistema de adguisicién y procesamiente de datos

{SAPD} .

Su vbjetivo es obtener informacién del OBP mediante la
adquisicién y andlisis de sedales transitorias gque se
presentan al ejecutar la prueba, proveer al operador
resultades inmediates que permitan en su  ¢aso la
continuacidén de la pruebs y posteriormente procesar dichos
datos para obtener el reporte final de la prueba.

Subsistema de adquisicién de datos (SAD).

Tiene como objetivo registrar las sefiales analédgicas vy
digitales de las variables involucradas con el OBP.

Algunas de sus funciones son:

Activar los elementos pzra la adquisicién, para lec cual
deberd tener control de encendide, indicador de carga de
baterias y cambios de atenuacién.

Registrar 1las sefiales analégicas (100 aproximadamentey),
durante la ejecucién de la prueba.

Subsistema de procesamiento de datos (SPD).
su objetive es procesar la informacidén obtenida por el SAD y

presentar los resultados al usuario con los que se emitira
un Jjuicio inmediato o un reporte posterior.
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Descripcidn Del Sistema.

Algunas de sus funciones especifices son:

Propercionar al operador los regsultados de la prueba en
forma de gréficos y tabulaciones, desplegandolos en pantalla
o impresos, asi como de manera gréafica e inmediata
representar el comportamiento de los elementos muestreados.

Efectuar célculos y andlisis estadisticos (en sSu caso) con
la informacidn obtenlaa en la prueba, de forma inmediata o

posteriormente con el fipn de  emit grafices y reportes
imprescs de los parédmetrcs de U,uera del circuito de
prueba, etc., lo que integraréd (junto con los comentarios al

caso) el reporte de pruebsz.

Enviar al SEP 1la

inf rmacidn  que permita corregir los
tiempos de la secuenciz

de prueba, en menos de un minuto.

3. Sistema de gestidn de prucha (SGP).

n del laboratorio de
tema automatizado para
macién, desarrollando
en la creacién de las

pruebas realicadas

Tiene come cobjetivo reglizar la ge ti
pruebas y dz la evclucién el =
mantener la integridad de la inf
nuevos programas de chtho apoy
drdenes de trabajo Y analiza
anteriormente.

Algunas de sus funciones especificas son:
Manejar las estadistices y archives de prueba, asi ccome
realizar las funciones de cualesquiera de los subsistemas

que administra: 2l SSP y el SAPD, en caso de ser necesario.

Definicidén de atributos de operacidn paera cada tipo de
usuario.
Salvaguarda de los paquetes de aplicacién empleados en el

proceso.

Procesos dentro del sistema para desarrollo automatizado de

pruebas.

Cada uno de los subsistemas anteriores se componen de una
serie de procesos. Para realizar los procesos
automatizadamente en las instalaciones y con los equipos del
laboratorio, se elaboraron una serie de procedimientos para
computador que a continuacién se describen.
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Descripciédn Del Sistema.

Las descripciones que sequirdn son generales, dado que en el
capitulo cipco se detallan tedos 1los procedimientos de
operacidén, la finalidad de estas descripclones es definir un
marce conceptual del cual se partir& para describir la
estructura de software y hardware que se emplearon en su
realizacidn.

En el desarrollo automatizado de pruebas se reallzan los
siguientes procesos:

1. Definicién de la prueba.

2. Predisposicion de la instalacién.

3. Bjecucién de la prueba.

4, Adguirir v procesar la informacién.

5. Andlisis de resultados.

6. QGestién del sistema.

El punto S se realiza con auxilio de la informacidn obtenida
por el sistema de automatizacién pero no es una parte
incluida en el.

1. Definicién de la prueba.

La definlicién de la prueba es la actividad inicial en el
procese de prueba y se compone de las sigquientes tareas:

Alta o modificacién de la orden de trabajo.

La orden de trabajo (OT) es un “"documento"™ que se emplea
para definir y administrar 1la informacién necesarla para
realizar las pruebas por equipo (OBP). Para darle de alta
se debe asignar un numero el cual es dnico y esta
indisolublemente ligado el equipo a probar y a 1las pruebas
gque se realizan a éste.

La alta de la OT incluye la ejecucién de varios
procedimientos para detallar la informacién necesaria. A
continuacién se enumeran las tareas requeridas:

- Identificacién del OBP.
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Descripcidén Del Sistema.
- Pruebas a realizar:
+ Pardmetros del circulto.
+ Pre-ciclo.
+ Automatismo.
+ Ciclo.
+ Post-ciclo,
+ Mediciones.
+ Célculos
+ Oscllogramas.
Todos los datos para cumplir con las tareas anteriores se
alimetan con la ayuda de procedimientos (programas de

computador) y con rangos especificos de datos, los cuales se
describen detalladamente en el capituloc S.

2. Predisposicidn de la instalacidn.

Las tareas a realizar con la ayuda de procedimientos son:
Solicitar la instalacién y prepararla para la prueba

(configuracidén de 4&reas, bancos en las 4reas, etc.),
preparar los dispositivos de adguisicién, programar el
dispositive para el contrel 2e la sccuencia de prueba oy

verificar gque todo lo anterior sea correctamente realizado.

Los procedimientos que se emplean para realizar estas tareas
son:

-~ Configuracidén del circuito:
+ Sollcitud de la instalacidn.
+ Liberacién de la instalacién.

+ Configuracidn del circuito por elemento o por A&rea
completa.

+ Configuracién global del circuito.
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Descripcién Del Sistema.
+ C&lculo inverso.
+ Presentacién de unifilares.
- Configuraclén de sistema de adquisicidon de datos.
+ Preprogramscién de las tarjetas digitalizadoras.
+ Preparacidén del equipo de adquisiciédn.

+ Verificacidn del equipo SAD.

+ Programacién de conmutadores, digitalizadores Y
cadenas electrodpticas {como medio para transmisién
de datos).

- Programaciédn del CPS. {procesamiento y envia de 1la

informaclon necesaria al dispositivo).

3. Eijecucidn de la prueba.

Es el proceso en que se¢ efectla fisicamente la prueba, el
procedimientoe para ejecutar la prueba nos da la opciédn de
elegir i la prueba serd automidtica o semi-automatica.

La ejecucidén de la prueba siempre estd condicionada a que se

cumplan wuna serie de consensos y automatismos; en caso
contrario no se puede lniciar la ejecucidn.

4. Adguirir y procesar la Informacién.

La adquisicién de datos se efectia durante la ejecucidn de
la prueba y el procesamiento se realiza parcialmente durante
la ejecucidn, pero la mayor parte de éste se da a su
término.

Los equlpos de adquisicién se programan en funcién de los
parédmetros de prueba durante el proceso de predisposicién de
la instalacién.

El precesamiento de Informacidn se realiza mediante los
sigquientes procedimientos:

- Obtenclén de resultados fuera de linea.
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Descripcién Del Sistema.

* Graficacién de oscilograma en pantalla o en plotter.
* Obtencién del resumen de prueba.

* Obtencién del reporte oficial de la prueba.

5. An8lisis de resultados.

Son las aobservaciones aportadas por el usuario encargado de
analizar 1los resultados obtenidos del procesamienco de
informacidn, los cuales se incluyen mediante las facilldades
que presta el procedimiento de obtenciédn del reporte oficial
de prueba.

6. Gestién del sistema.

Existe una parte indispensable para el funcionamiento del
sistema, encargado de realizar las taceas para medificar la
configuracidn definida para los elementos en las areas de la

instalacidén, asegurar la evolucidén e integridad de las
estructuras de datos, los programas que forman el paquete
para computador (arquitectura de sofiware), definir vy

asignar niveles de acceso para los usuarios, etc.

A la parte encargada de efectuar estos procesos se convino
en llamarle Gestidn del sistema para el desarrolle
automatizado de pruebas.

Los procedimientus que 52 cmplean para realizar estas tarsas
son:

- Mantenimiento de tablas del sistema.

* Definicidn de usuarios.

* Tipos de usuarios.

* pDefiniciéon de terminales que accesan el sistema.
- Mantenimineto de tablas.

* de OT's patron.

* de OT's de usuario.
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* de la instalacién.
* general.
- Mantenimineto de la base de datos estética.
* Depuracién de ordenes de trabajo.

* Baja, respalde vy restablecimiento de 6rdenes de
trabajo.

* Administracién de periféricos.

* plagndstico de hardware.

Los procedimientos anteriores se elaboraron de acuerdo a un
esquema de sistemas y susbsistemas encargados de funciones
especificas de supervisién, control, calculo, comunicacidn,
etc., el cual a su vez es resultado de un amplio andlisis de
requerimientos y recursos.
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2.2 ARQUITECTURA DE HARDWARE.

La arquitectura de hardware del sistema se desarrolld bajo
el concepto de control distribuido, en el cual una seris de
subsistemas inteligentes se integran en wuna estructura
jeradrquica con relacidn masstro esclaveo. Los subsistemas
efectdan en su mayoria tareas en paralelo, lo gue minimiz
el tiempo en que se desarrollan las actividades necesarias
para efectuar una prueta.

La arquitectura de hardware cumple con lo siguiente:
- E5 capar de controlar lasz ussas  a  equ

1 pru 3 U
adguiriendo los datos relativos con u
automatizacidn.

- T A~ Al el i1
G35 @Lléctricos
a

l1to nivel de

~ Es modular, puesto gque las taresas vrelativas al desarrollo
de pruevas se dividieron en unidades inteligentes, lo que
represaenta mayor fiabilidad del sistema, pues en caso de
falla, ésta se pusde eacuadrar rapidamente reduciendo los
tiempos fuera de operacidn.

- Esta ccmpuest
cuales cuent
falla.

on egquipos comerciales, los

o en su maye
a y refacciones en cacseo de

T
o <con sServ

En la Figura 2.2.1 se muestra la arquitectura de hardware
empleada en el Sistema Automatizado del Laboratorio de
Pruebas AP-MT.

De acuerdo a los subsistemas descritos en la seccion 2.1 se
tiene la siguiente distribuciédn de equipos:

Preparacidn de prueba: Una microcomputadora microva
Control y supervisidn: Siete unidades terminales remotas,
una estacldn maestra (integrada a la microvAax de preparacidn
de prueba) y dos computadoras personales.

Ejecucidén de prueba: Controlador programable de secuencia.

Adquisicién de datos: Equipo de medicidn, registrador de
transitorios.
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Arquitectura De Hardware.
Procesamiento de datos: Una microcomputadora micréVAx.

Cada uno de los equipos tiene las siguientes caracteristicas
funcionales y técnicas:

Estacién maestra (EM).

Tiene ccmo funcidén coovdinar el control y supervisién de
1,500 puntos en tiempo real para lo cual transmite comandos

de control y recibe informacion de las UTR's. La EM se
integrd a le microVax de preparacidén de prueba mediante una
relacidn de programas de coémputo denominados

"ONESPEC-DRIVER-FROTCCOLO DE - COMUNICACIONES®, gque ademas
supervisa la seguridad del circuito.

Algunas de las facilidades que presta el software de la EM
son: pocumentacidén del circuito; resimenes de okjetivos y
cperaciones; bitdcora de dJdatos analdgicos vy digitales;
representacionss en tiempe real; representacibén de estados
del proceso; salidas para instrumentacion; unidades remotas
ilimitadas: multx*a*n= ; mnmultiusuarios; amplia cantided de
interfaces de entradas/salida.

Unidad terminal remcta {UTR).

Se cuentaz con 5lets unidades inteligentes que controlan vy
supervisan las dzfe rentes areas del circuito comunicdndose
con la estecién maestra de la cual ceciben comandos ¥
responden con informacién raelative al estado de la
instalaciérn.

Mediante las UTR's =Se entabla telecomunicacidén con los
elementos de la instalacién pars senalizacidn, mediciodn,
fijar valores de refersicia y aciivar salidzz 2igitales
remoftamente. Tiene una cantidad limitads de software
(sistema operativo, tabisa de conf; juracidn programakble) gue
reside en EPRCM, la &rea de datos feagde an RAaM.

Las UTR's procesan los comandos de control provenientes de
la estacién maestra, determina el equipo a comandar y envian
informacién & la &M Jdnicamente cuando alguno de los
elementos del circuito cambia dJde estado; para determinar
cuando existe un cambio las UTR's realizan una lectura de
estados cada 25 mseg. Como paso previo a ejecutar un
comando verifican el estado de los elementos de seguridad
del circuito.

Caracteristicas técnicas de las UTR's: Cuenta con un
procesador central INTEL 8085, memoria de 46 Kbytes;
procesador de comunicaciones INTEL B8741A, 65 Kbytes de
memoria, protocolo de comunicaciones programable, velocidad
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Arquitectura De Hardware.

de transmisién y recepcibn de 75, 150, 300, 600 y 1200 BPS.
Cuenta adem&s con los médules: De entradas binarlas, de
entradas analbégicas, de mandos, de salidas digitales, etc.

Microcomputadoras,

Son dos computadoras microVaAX gque operan en forma coordinada
para reallzar 1los procesos de supervisién, preparacidn del
circuito, ejecucidn de la prueba y adgquisicidn de datos.

Las tareas que realizan los usuarios es a través de estos
dos equipos principales empleando el software, integrado en
lo que llamaremos interface hombre-méquina.

Caracteristicas técnicas: Digital microVAX-II, memoria
masiva de 300 Mhytes en dos discos, unidad de respaldo en

cartucho de 95 Mbytes, 16 lineas de seflales a 19600 bauds y
transerver,

Controlador programable de secuencla (CPS).

Tiene como objetivo el enviar las seflales necesarias para
sincronizar el clerre o apertura de los 24 elementos que
intervienen en la realizacidén de la secuencia de prueba
programada.

Mediante la informscidn recibida de una microcomputadora del
sistema, programa los ciclos de prueba que debe efectuar y
transmite la sefal de listo para la ejecucidn del cicle. La
orden de inicio de ejecucién la recibe de la microVax
encargada del control.

Al terminar el ciclo el CPS envia una sefial a través de una

UTR. Un nuevo ciclo puede ser programado en menos de 10
seqg.

Caracteristicas técnicas del CPS: Cuenta con una interface
flexible para la ediciébn, verificacidn, simulacidén vy
ejecucidén de secuneclias; se pueden almacenar hasta 4
secuenclias independientes; tiene capacidad para 24 canales
de salida, con tres entradas por canal, cada entrada con dos
sventos (inicioe, fin); programable en ciclos y grados de
linea; rango de programacidn de 1 a 9,999 ciclos vy de 1 a
359 grados; capacidad de recurrencla con contador y paro
automdtico hasta de 65,835 veces: 4 memorias de trabajo con
capadidad de 1144 eventos cada una; una memoria de trabajo
permanente (fijada en fabrica de acuerdo a la informacidn
del cliente)} con capacidad de id4 eventos; precisidén de = 1
grado eléctrico o 46.3 microsegundos.
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Registrador de transitorios (RT).

Su funcidn es adquirir, digitalizar Y almacenar
temporalmente las variables de prueba, para ello se compone
de los siguientes equipos y modulos: bigitalizadores,
atenuadores, ceontreladores, conmutadores,

transmisores-receptores maediante fibra dptica, etc.

Estos médules se integran en varias canastas CAMAC (Computer
Automated Measurement And Control) con capacidad de 25
médulos cada una, dos de los m&dules contienen un
controlador.

Medlante una tarjeta de interfeve parvalela colocada en un
puerto de la microvaX, 25 posible proyramar las funciones de
cada modulo al igual que los accescs directos a momoria para
la trasferencia de datos gue sz procesaran posteriormente.

La capacidad de adguisicidn es de 70 puntos (distribuidos en
el circulitoc de pruedpa) vy posibilita la digitalizacidn
simulténea de 32 senales, con ranges do 2KHz a 2 MHz.

Los equipos que integran el RT con sus datos téconicos gse
listan a concinuacion:

pDigitalizadores: Lecroy 62310, 1/2/4 cznalaes programables,
2.% MHz de ancho de banda, 12 bits de resolucidn, 512 Xb de
memoria, i Mohm de impedancia de entrada, 400 mv a 100 Vp-p
rango de entrada.

Atenuadores: TLecroy 81062, 6 entrada

s, DC-150 MHz rango de
respuesta en frecuencia. 4 % rango de precisidn, 50 ohms de
impecdancla 4= entrada.

Controlador: Kinetic Systems 3922-Z1A, puerto en paralelo
(40 conductores), compatibilidad con CAMAC-Q bus, DMA,

longitud méxima del bus 5:i5 m.

Interface para microVAX: XKinetic System 2922-Z1B, puerto
paralelo, compatibilidad con CAMAC Q-bus, DMA, 22 bits de
direccionamiento, tiene capacidad hasta para 8 controladores
3922.

Canasta con fuente autocontenida: Kinetic System 1502-P1IC,
25 ranuras, 52 A de corriente maxima, voltages de + 6 V, %
12 Vv, 24 V, 50/60 Hz de frecuencia.
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Computadoras personales (PC).

Se emplean para tarcas fuera de li{nea, princlpalmente para
funciones de configQuracidn,

Caracteristicas técnlcas: HP-Vectre modelo SPU-B0, 640 Kb
de mamoria real. sistama operativo MS-DOS, 406 MB en disco
duro, monejador de disco flexible de 1.2 Mk, 7 ranuras de
expansidn, aﬂapt:”o* multimedo, tarjeta gréficedera EGA
{enhancement graephic adapter), monitor AYDIN, coprocesador
aumérica.

Equipos periféricos.

Existen una ¢ cqulipos pecifdrices 2 las computadores
los cuales wlea para le captura, despliege @ impresion
de informacidn. & continuoacidn se listan: Dos  impresoras
laser modelo G dos graficodoras de plumss medelo
LVPL6-AA, dos caerminales graficas Tertronix, cuatre

terminales VYT340.

La seria de eguip

equer Lnientos
para al desary
para uns
que conjunt:wp
obtencidn de
del labo:atorlc.

a side descrite cumple con  leos
s durante el andlisfs del sisteme
tizade da2  pru y nos ayudard
e 12 argquitectura ﬂn software,
re fecilitan y garantizan 1a
as ruﬂbas como obietive final

3N
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1 con el 4]
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2.3 ARQUITECTURA DE SOFTWARE.

Bl cpnjunto de programas que componen la arquitectura ge

software wmostrado en la Fig. 2.3.1, se distribuyen en los
equipos de cdmputo de acuerdo con las funciones especificas
gue desempcitan, El conjunto de programas tlene las

siguientes caracteristicas:

- Alta velocidad en la edguisicidn y procesamiento de datos
durante tereas critices.

- Multi-tareas en forma sincronizada.

- Trabajan en tiempo real.

- Alto nivel de fiabilidad y alta calidad de ejecucidn.

Las BrOgL &GS de admpato realizan varias tareas

orgaenizandose en  subsistemas gque desde un punto de vista

funcional son:

* Control supervisorio,

* Comunicacién de datos.

* Interface hoembre-méguina,

* Programacidn de la instalacién.

* Ejecucién del ciclo.

* Administracidén de la base de datos.
* Caracteristicas de la prueba.

* Procesamiento de datos.

Como el fin de este trebajo es tener une visién operativa
del laboratorio, sdélo se describiréd el software que se
localiza en las microcomputadoras que realizan el manejo de
todos los subsistemas antes mencionados.

2-23



EL SISTEMA DE AUTOMATIZACION DEL LABORATORIO.
Arquitectura De Software.

El sistema tiene como nucleo principal la base de datos,
esencialmente las comuaicaciones ge entablan a través de la
base de datos y sus rutinas de acceso. La dJdisposicidn del
sistema alrededor de la base de datos resulta en una alta
seguridad de la informacién y simplifica 1la generacién de
nievos programas para garantizar la evoluciédn y la operacidn
satisfactoria del sistema.

La informacidn gque se maneja en el laboratorio es diversa ¥y
tiene wvarios grades de volatilidad, algunos datos cambilan
para cada procsso (parte de la informacidn gque integra la
oTy ., atres practicamente no cambian {capacidades del
laboratorio en lo referente a los 2lementos de cada area).

La base de datos se dividid en cuatro grupos:

Datos de 1la
configuracidn i
camblos y estos
modificacionss o
prueba.

lacidén: 3Son datos gque definen la

a del circuito, por lo gque suiren pocos
se dan solo cuandoc se realizan
diciones a los elementos del circuite de

Los datos la instalacidén descriten el circuito de

Ae

de

potencia, definiendo cada uwno de sus elementos y  sus
caracteristicas, los nales de comunicacidén y el sistema de
adgquisicidn.

La informacidén se encuentre distribuida en las dos
microcomputadoras, las computadoras parsonales, la estacién

maestra (conceptualmence naolandoy, las unidades terminales
remotas y &l controlador programable de secuencia.

Datos del sistema: Es la Informacidén gque el usuario
reqULera para accesar y operar el sistema y ésta constituida
por la deflnicién de usuarios del sistewa junLo con Sus

claves de acceso, oprivilegics, periféricos sponibles,
diccionarios de datos, menGs, méascaras para capturea,
programas, comandos, raplas de errores, etc. Toda lea

informacién anterior se integra como el software del
laboratoric para el desarrollo automatizado de pruebas.

Datos patrén para pruebas: Estes dates definen varios
tipos de patrones para eleccldén de parémetros, como son el
conjunto de variables a presentar en video, tipos de
algoritmos de calculo para emplear en el proceso de pruebas,
atc. Estos datos se presentan al wusuario para que
seleccione entre las opciones disponibles y en su caso
agregar nuevos datos.
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batos resultantes de las pruebas: Ssn dates que se

obtienen 2l digitalirar 1las seflales captadas opor los
sensores y como resultado de los célculos realizados: son
los datos con mayor grado de volatilidad gue se .nanejan,
pero pueden estar almacenados simultineamente hasta 150
conjuntes de detos resuliantes de las pruebas, con el
inconveniente de que cade conjunto reguiere de 1 3 2 Mhyvtes
para su almacensmientc, 2sSte inconveniente e puede evitar
respaldande irformacidn perteneciente a las pruebas en

cintas magnéticas.

Los cusbsistemas se censideran procesos ejecutados por  una
serie de programas, la realizecidén dJe &5T0S5 procescs sSe
efectda a través <e comandos, menls ¥ mascaras para captura,
adicionalme nte s$e cuente con la opcidn de ayude en lines
para cualguier nivel de menls y para cualgquier czmpe dentro
de las méscaras de captura.

La modificacidn de coman y menis se realiza mediante 1o0S
programas provisios para efectc.

La ooslbil dzd de electu vrocesos reg s por el
ndose por me nto cocn la ayu se presta
hace de la ogp 5n de un sistem plewo, unz

serie crividades =5 mediante las s se puede
e¥xplotar en su tcvalidad capacicdades del aLoric.
Todos los 2lemsntos gue forman el Sistema Automatizade par
Desarrolo de ?Pruebas, desde el punto de vist >l software
se integran =en la cconfiguracidn mostrade ia Figura
2.3.1. A continuacidn se describen los groc ilustrades
en la figura.

Contreol supervisorio: Se encargas fe conirolar y  SUpRErVISar
los procesos de acuerdo & los datos recopilados sobre el
mismo, encargandose tambidn de la seguridad del sistema.
Comunicacién de datos: Mznefa los prozzcelos de
comunicacién entre las UTR's y la microccemputadore, el CPS vy
la microcomputadora, el prctoczsle del CAMAC en el
registrador de transitorios que liga el =sistema de

adquisicién de dztos con la microcomputadcra, ademds maneja
la trasferencia de datos mediante DM~ de los digitalizadores
a la memoria de la computadora v de la memoria al disco,
donde pueden ser empleados inmediatamente; todos los datos
resultantes de una prueba vueden ser transferidos en menos
de 10 seqg.

3
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Interface hombre-mégquina: 3Se encarga de establecer 1la
relacién entre el usuario y el proceso, empleando pare ello
una serie de ments, comendcs, méscaras de captura, reportes,

etc. representadcs en su mayorfia en una serie de mopitores.
También inicizliza los procesos seleccionados por el
usuario.

Programacidén de la instalacién: Se encarga de traducir los
datos de prueba convirtiséndolos en los cocmandos necesarios
para la progremacidn de algunos de los elementos del
circuito,.

Construye las &érdcnes para la estacidn maestra con las que
manedjard el circuito de peteancia. Se¢  cmplean comandos
simples como CIERRE ELEMENTO X o comandos complejos que
afectan a més de un elemento como FIJE LAS REACTANCIAS
LIMITADCRAS DE CORRIENTE = Y.

Construye los comandos necesarios para programar la
secuencia del prueba en el CPS.

También construye los comandos para programar el sistema de
adquisicién de datos.

Ejecucibn de prueka: Selecciona y ejecuta el cicle
programado por ls microcomputadera de preparacidn de prueba,
envia la selal de preparacidédn para los digitalizadores,
envia el comando a la EM para la ejecucidn del postciclo y
preciclo.

Administracidén dJde la base de datos: posibilita el
mantenimiento de le informecién que se maneja en el sistema
de acuerdo a la clagificacién antes menai

Caracteristicas de la prueba: Mediante este recceso se
define la prusba en lo referente & el OBF y el tipo de
pruaba; con leo anterior se efecttan lcs cdlculos necesarios
para la conficguracién del circuito de potencia de acuerdo a
los datos elimentados y la capacidad del «circuito, también
determina los datos necesarios parea el sistema de
adquisicién de datos y la secuencia del ciclo de prueba.

Procesamientc de datos: Se presentan resultados de
célculos, reportes, se muestra en pantalla hasta 12 sefiales
en menos de 1 minuto y posibilita al usuario pedir més
célculos y enalizar detalladamente las sefiales, estos
resultados son impresos en el reporte de pruebas
posteriormente.



EL SISTEMA DE AUTOMATIZACION DEL LABCRATORIO.
Arquitectura De Software.

El reporte de pruebas genera una descripcidén de 1la pruebs,
incluye la configuracidn  del circuito, gréaficos de
resultados, comentarios y adicionalmente s5i se requiere, un
informe estadistico con respecto a pruebas anteriores.

Graclas a la arguitectura de software y su integracidén con
el hardware se pueden reallzar pruebas de una forma
sencilla, flexible, rdpida y confiable.



- CAPITULO 3
CARACTERISTICAS DE OPERACION DEL SISTEMA EN EL DESARROLLO DE PRUEBAS

La forma en qgque operan los sistemas para ejecucidn de
procescs automatizados ha sufrido camblos primordiales
tendientes a realizar sus tareas de manera f&cil, segura y
precisa. En la operacibén de los primeros sistemas para
ejecucidn de procesos automatlizados se requeria de personas
altamente especializadas en el proceso N en las
instrucciones (comandos) del computador que controlaba el
procesao, esta forma de operar tenia el inconveniente de
hacer el proceso dependiente de pocas personas, teniendo un
nGmero de fallas considerable por 1la complejidad de los
comandos.

Posteriormente se elaboraron una serie de comandos gue
realizan partes especificas del proceso autcomatizado, para
lo cual se les debfa *"alimentar™ con parémetros (datos),
8jecutar el proceso y esperar que funciondra correctamente,
puesto que un parémetro erroneo podia provocar la
terminacién anormal de la funcidn requerida, si bien esta
forma de operacidn tiene desventajas eran menores a las
precedentes. También en esta forma de operar se requeria de
personas especializadas en el proceso y los conocimientos
sobre el computador se relegaban a un segundo termino. Las
desventajas de esta forma de operar son: la falta de
valldacién en lfnea de la informacidn que se alimenta al
ejecutar un comando asi como de la secuencia de ejecucidn y
la dependencia existente de un especialista en los
parametros para cada comando y de su forma de alimentacidn.

Actualmente la ejecucidn de procesos sSe realiza de forma
interactiva mediante menGs o comandos (para usuarios
*expertos®). El empleo de menis reduce drasticamente 1la
dependencia en los especiallstas para la operacién del
proceso puesto que los mends nos muestran la secuencia del
proceso ademds de que el sistema se encarga de la valldacién
de dicha secuencia. La forma en gque se organizaron los
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programas para computadora gque integran el sistema es
modular, lo que permite se clasifique 2 1los usuvsrios para
que realicen una zerie de actividades coordinadas, con lo
que se tiene menis especificos para usuarios especificos.
La inclucidn de la aopcién de ayuda en linea a poticidn del
usuario, disminuye aun mas las fallas de opsracldn.

Los menGs nos proveen de trayectorias para realizar
funciones especificas, como paso previo para ejecutar las
funcionaes se provee de una pantalla en la cuil sa Iinterroga
sobre los parametros necesarios, valldandolos de acuerdo a
los valores permitidos por el sistema, de exlstir alqun
error Sea indica y para eliminarlo se puede recurrir 2 1la

opcidén de ayuda gue describe los datos adecuados para el
parametro.

La divisién del proceso en subsistemas y la definicién de
usuarios por subsistema conjuntamente a la existencia de
mends por cada usuario reduce la dependencia en usuarios
fuertemente capaclitados en la operacidn del sistema come un
todo. En Su caso un usuario puede operar dos tipos de mends
para suplir alguna carencia de perszonal, la especiallzacidn
es requerida solamente para determinar los paré&metros de la
prucba y no en la alimentacién y operacidn debido a las
facilidades dadas a este respecto.

El sistema automatizado para la realizacién de pruebas AP-MT
tiene las caracteristicas de esta dltima forma de operacién.

A lo largo de este capfitulo se describiran primariamente los
tipos de usuarlos que puaden operar el sistema de acuerdo a
las funciones aspacificas que tlene que realizar.
Posteriarmente se mostrardn los mends de que consta el
sistema junto con una breve descripcién de su  operacidn
{pues resulta ser muy simple}, para terminar se daran las
caracteristicas de los comandos, su relacién con los menis y

otro tipo de informacién que por el momento llamaremos
tablas.
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3.1 TIPOS DE USUARIOQS.

De acuerdo a log sigtemas definidos en el desarrolleo de
software (SCP, SPAD, SGP), se definieron tres tipos de
usuarios gue se encargan de ejecutar procesos particulares,
como 1la configuracién del sistema de adquisicidn de datoes,
aunque algunos procesos pueden ser realirzados por los tres
un ejemplo es la actualizacidén de la orden de trabajo.

Adicionalemente existe un cuarto usuario que soclicita se
efectuen las puebas a equipos eléctricos que generalmente el
mismo provee, este usuarlio no opera directamente el sistema
solamente observara la prueba desde la sala de control y
posteriormente se le entregara un resumen detallado. A este
usuario se denomino Usuario Externo.

Los usuarios definidos son:
1.- Usuarlio de control.
2.- Usuario de adquisicién.
3.- Usuario de gestién.

4.- Usuario externo.

El encargadec de la integridad del sistema, (que como despues
veremos es el wusuario de gastién) define las claves
correspondientes para cada tipo de usuario (excepto para el
usuario externo), para Identificarleos cua.’n entran al
sistema y asignarle las actividades que pueden realizar.

De acuerdo al usuario que bpera el sistema se presentan una
serle de mends en sSecuencia légica los cuales listan las
opciones disponibles. El usuario selecciona las opclones
deseadas hasta llegar a ejecutar el proceso requerido que
mediante mdscaras facilita la captura de los datos
necesarios, validandolos para detectar cualquier error con
respecto a los valores permitidos en la instalacién.

A continuacién se mencionan las funciones de cada usuario
brevemente, en el sigulente inclso se mostraran los mends
correspondientes y dentro del capitulo 5 en cada manual de
usuario se describiran: detalladamente cada una de las
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Tipes be Usuarios.

funciones a realizarc Junto con los parémetros
correspondlentes,

Usuario de control.- Es el usuaric encargado de controlar

y supervizar la instalacién en la realizacidén de pruebas, es
decir, ejecutar las funclones de lo gque en el desarrolle de
software se llamo Sistema de Control de Prueba.

Sus actividades inician al ingresar al sistema y solicitar
la crecién de una orden de trabajo (QT) y su actualizacién.
Posteriormente se realiza la configuracién del circulto de
pruebas, programacién del CPS, ejecucidén de la prueba y
obtecién de resultados.

En la alta de la OT, se da una identificacidn Gnica (nlmero)
a la OT, se puede emplear cemo modelo una OT estandar (una
0T creada previamente que contiene los datos generalmente
emplados para un tipo de equipo}).

En la actualizacidn se capturan los datos referentes al OBP
sus caracteristicas y tipo, las pruesbhas a realizar junto con
los valeres para los elementos del circuito de prueba, el
preciclo, automatismo a emplear, ciclo, postcicla y la
definicién del resumen y reporte de pruebas.

Durante la configuracién del circuito de pruebas se solicita
la instalacién o en su caso se libera, se configura el
circulito por elemento, por adrea o globalmente, se reallza el
cdlculo inverso y se activa la presentacidn del diagrama
unifilar.

En la pregramacidén de=l CPS se dan las secuencias y tlempos
de operacién de los dispositivos necesarios para completar
la prueba como es el IM, el DCS, el GCC, etc.

En la ejecucién de la prueba el operador (usuario de
control) debera decidir entre la secuencia normal., réapida o
repetitiva, adecuada a la forma en que se debe reallzar la
prueba.

Usuario de adquisicidn.- El usuario de adgquisicién se
encarga de la captura de informacidn necesaria para los
equipos para adgquisicidén de datos y procesamiento de
informacidn, es decir, de realizar las funciones del Sistema
de Adquisiclén y Procesamiento de Datos. Al igual que el
usuario de control puede dar de alta una OT y actualizarla
{en la parte de mediciones, c4lculos y procesamiento).
Posteriormente se efectGa la configuracién del sistema de
adquisicién y sus funclones finalizan con la obtencién de
resultados.
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Tipos De Usuarios.

Durante la alta de la 0T sgse regisatra =1 ndnero para la
identificacién de la OT.

Madiante la actualizacién de la OT el usuario puede capturar
los datos raferantes a las mediciones, célculos y
representacién de oscilogramas.

En la configuracién del sistema de adquisicién de datos se
verifican y preograman log conmutadores, digitalizadores,
cadenas eléctro-optica, en lo que respecta a veleocidades de
muestreo, atenuacién, etc.

Usuario da gestidn.- Bl usuarle de gestidn apoyara a el
usuario de control y al de adguisicién en la preparaclén y
procesamiento de datos para las pruebas (el apoyo se dara
excepcionalmente debido a la forma de operar), también
administra y salvaguarda las bases de datos y el software
del sistema, define las claves de usuarios que tienen acceso
al sistema, modifica o elabora programas en caso reguerido.
ete, es decir, reallza las funclones del Sistema de Gestidn
de Prueba.

El usuario de gestidédn conoce profundamente el software del
sistema para la realizacién automatizada de pruebas, puede
auxilliar a los demas usuarios para efectuar cualguier tarea
que realicen durante el proceso de pruebas.

Para administrar el sistema se encarga de dar mantenimiento
a las tablas de la instalacién {elementos del circuito,
digitalizadores, multiplexcres, receptores 6pticos), tablas
de OT's estandar, tablas del sistema (nombres de usuarios,
tipos de usuaries, terminales para accesar el sistema,
etc.), depurar, respaldar, y reinstalar ordenes de trabajo,
administrar gerifericos y dlagnosticar el hardware.

Usuarlo externo.- Es el usuario que sollcita se efectuen
pruebas sobre el equipo eléctrico, para lo cudl provee el
equipo sus caracteristicas vy los tipos de pruebas
aplicables.

Durante el proceso de pruebas podra observar la prueba desde
la sala de control y posteriormente se le entregara el
reporte oficial de prueba.

Se ha dado una consisa descripcién de cada wuno de los
usuarios gque pueden operar el sistema, en ella se puede ver
la gran relacién que existe entre la filosoffa meodular del
disello del sistema y la forma en que sSe &pera.
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3.2 ESTRUCTURA DE MENUS Y SU OPERACION.

Para que un usuario 1ingrese al sislema para desarrcllo
automatizado de pruebas aparece una mascara en la cull se
pilde la clave del wusuario (nombre) y su contraseila
(password), con esta informacién se verifica que el usuario
tenga acceso al sistema y en caso de poder accesarleo el tipo
de wusuaric con el que esta regilstrado. Con los datos
referentes al tipo de usuario se determinan las actividades
que puede realizar y por lo tanto los mends y las opcliones
por mend que estan a su disposicidn.

De comprobar el sistema gque la clave y contrasefda son
correctas se permite el accesao, desplegando primeramente un
saludo de bienvenida, la hora de entrada y posteriormente el
men( principal del sistema.

La forma en que se despliega la 1informacidn en el ment
principal y el resto de los menis se presenta en la fig
3.2.1 y se detalla a continuacidn:

Las dos primeras lineas se amplean para representar el
estado actual de diferentes partes del circuito y del
sistema como: OT: Numero de orden de trabajo asignada;
INST: Instalacidén 1liberada o asignada; CONTR: Sistema de
control comunicandose o fuera de cocmunicacidn: MEDIC:
Sistema de medicidon operando o sin operar; EM: estacidn
maestra en linea o fuera de linea; CPS: Controladeor
pregramable de secuencia en linea o fuera de linea; DI:
digitalizadores en linea [} fuera de linea; MX:
multiplexores en linea o fuera de linea; RX: registradores
en linea o fuera de linea.

La tercera linea nos da el nombre del ment que sc despliega
actualmente en el monitor.

be la linea 4 a la 20 se emplean para desplegar las
diferentes opciones ejecutables desde el mena.

La linea 21 se usa para gque el usuario teclee el nGmero de
opcién que desee o como después se explicari para teclear el
comando reguerido.
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Dos lingas  para represeniacion de los estados de |
instalacion  y ~de los - subsistemas. S

Linez para el fitulo del Menn
- i

Lineas para desplegado de |
opciones |

-Linea . [Jaﬂ caplura de OpCIOI! o de comandas » |
‘Linea de mensazes dei sisiema :

Fig.
Informacion desple ada en los Meniis  dcl Sistema
para Desarrolio Automatizado de Pruebas
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La linea 22 la emplea el sistema para comunicarce con el
usuariec desplegando mensajes.

Le acuerdou a la ldentificaclédn de los usuarios realizada por
el sistema mediante su clave de acceso, se puede deduclr,
que para el usuario de control aparecera un mend pripcipal
diferente (refiriendose a las opciones posibles de ejecutar)
al mend principal que le aparecera al usuario de
adquisicién, en la figura 3.2.2 se muestra el menQ principal
general en el cudl se enumeran todos los procesos
disponibles en el sistema (la totalidad de copciones para los
tres tipos de wusuarios) y los mends generales gque se
presentan para los usuarios de control y adquisicién. De
forma similar el resto de los ments mostrarén unicamente las
opciones que pueda realizar el operador gque trabaje en
ese momanto.

Una vez gue aparece el meni principal de acuerdo al tipo de
usuaric gque se encuentre operando el sistema (pueden estar
los tres tipos de wusuarios trabajando coordinadamente en
diferentes terminales), se debhe seleccionar una de las
opciones listadas de acuerdo al proceso a realizar, vya
seleccionado el nimero de opcidn se le da entrada al sistema
({presionando la tecla <RETURN>) con lo que apareceréd
nuevamente un mend o un mascara para alimentar los datos
necesarios para ejecutar el proceso. La aparicidén de un
mend o© de una méscara depende de en que nlvel se encuentre
el usuario dentro de la estructura de menus, asto resultaré
mas clare de entender si nos referimos a la figura 3.2.3 en
la que se muestra la estructura de menGs para el desarrollo
de pruebas automatizadas.

Como se puede ver en la figura 3.2.3 la estructura de ments

es Jjerarquica, en la cudl dependiendo del nlvel oo gue ce
encuentre el usuario y de la opclidn que seleccione se
desplegara otro mend o se podrd ejecutar un procesc

{mediante la captura de datos necesarios en su caso).

Como se ha podlido "abservar" la operacién en base a menis es
muy sencilla aunado a esta la personalizacién para cada tipo
de usuario disminuye fuertemente la posibilidad de errores
en la operaclén ademis de que se dispone de ayuda en linea
(tecleando la letra H y <RETURN>) para tresolver cualquier
posible duda en la operacién.

En las figuras 3.2.4 a 3.2.19 se muestran todos los menus
generales que integran el stistema, las dos coclumnas a la
derecha de las opciones son en primer lugar una posicién que
contine la letra M, P o F. M significa que de elegir esta
opcién aparecerd un ment a continuacidn, P define gque se
ejecutard un proceso y F qulere decir que el usuario saldré

3-8
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Estructura De Menus Y Su Cperaclén.

del sistema. Las sigulentes posiciones zeparads del <ampo
anterior por un espacie en plance, indican el tipo de
usuaric para el cudl ests disponible la opcién, las letras

que ypueden aparecer Sson: A, C, G, gue respectivamente
indican disposicién para el usuario de Adguisicén, Control y
Gestiodn.

Mediante los menus se tiene una forma sencilla y sin lugar a

errores para efectuar los procesos en el realizacidn
automatizada de pruebas.
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MENU PRINCIPAL o ALTA Y ASTENACION DE Procesos
ORDENES DE TRABAJD
- ACTUMLIZACION DE 1A PRUEBAS A REALIZAR ... —- Procesos
CROEN CF TRARASO
i~ Procescs

I HARTPIRACIGH OTL

CUB10 DE ETAPA DEL — ... Procesos
CIRCYITO Of POTERCIA I CIRCUITD
Procesos

|- CONFIGURACICH DEL SAD —— . Procesos

}~ CONFIGURACION DEL CPS ————— Procssos

I~ OBTEHCION GE RESULTADOS Procascs
FUERA DE LIHIA
L DIAGHOSTICH OF HARDMARE Procesos

| soecRTE TEGHICO WANTEMINIENTD DE YABLAS — - Procescs
[ OF LA IKSTALACION

- Proceso Procescs

Fig. 3.2.3

Configuracién de MenlGs y Procesos dentro del
Sistema para Desarrollo Automatizado de Pruebas.
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CARACTERISTICAS DE COPERACION DEL SISTEMA EN EL DESARROLLO DE' PRUEBAS.

3.3 CARACTERISTICAS DE LOS COMANDOS.

Hasta ahora se ha dado por hecho que se pueden efectuar cada
una de las tareas para realizar una prueba, selecciopnando la
opcidn requerida desde los mends que se le presentan al
usuario en la sala de control, peroc aun se tiene la
incégnita de como una accién tan “"simple" pueda realizar
procesos en los que intervienen una gran cantidad de
elementos y que debe de cumplir con una serie de condicienes
tanto de seguridad como de operacidén, a lo largo de éste
inciso se describirad la relacidn gue existe entre los menus,
macro-comandes (peticlones para ejecutar un conjunto de
comandos), comandos, los estados de los e¢lementos de la
instalacién y las condiciones de seguridad, el comprender la
relacidn entre los elementos anteriores dard una wvizidn de
come es5 que se puede operar de una forma tan "simple" los
procescs. También se describlra come es  posible ejecutar
procesos directamente, opcidn gque omplea generalmente un
usuario que ya se ha famillarizado con el sistema.

Antes de comenzar conviene definir unos terminos que se
emplearan frecuentemente en los sucesivo:

Programa: Se reflere a un conjunto de instrucciones en un
determinado lenguaje de programacidn que realizan una
funcidn esgecifica.

Archivo: Un conjunto de informacién almacenada en algun
dispositivo magnético {discos de las microvax). La
informacién es accesada mediante programas.

Tablas: Un tipo especifico de archivo en el cuidl se
almacena informacién con un formato determinado,
especialmente en lo que toca 2 macrocomandos y comandes.

Cuando un usuarlo entra al sistema tecleando su
identificacisn de wusuarlo y su contrasefia se ejecuta un
programa manejador de menus (PMM) que consulta un archivo
con la informacién referente a: EL nombre del men(, las
opcliones con que cuenta el mend principal (el mend principal
es siempre el primero en aparecer cuando se entra al sistema
automatizado para realizacién de pruebas), los tipos de
usuarios que tienen acceso a cada opcidédn y el nombre del
programa que se ejecutara por cada opcidén (puede darse el
caso de que sea un nombre de mend). Un ajemplo de dos
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lineas del archiveo Menid para la Programacién del Circuito se
dan a continuacidn:

6 Cé&lculo Inverso PG1306 CA

R Regreso al Meni Principal MNOQOQ CAG

Como se puede observar el nombre de la opcidn 6 es
Célculo 1Inverso y esta a disposicién de los usuarios de
Centrol y Adguisicidn, el programa PG1306 se ejecutaréd
cuande se elija 1la opcidn, con la informacion anterior el
PMiM despliega en el monitor el nombre del mend, las opciones
disponibles de acuerdo al tipo de usuario qQue se encuentre
operando el sistema y pide se teclee la opcidn que se
requiera, al teclear la opcidn y <RETURN>, el PMM determina
la validez de la cpcidén ¥ en su caso =jecutea el programa
correspondiente.

El programa gue ejecuta el proceso (PEP) elegido {como el
PG1l306 para célculeo inverso), e=n la mayoria de los casos
despliega una mascara para capturar los datos regueridos en
el proceso, de existir algin cambio de los valores en los
elementos de la instalacién por la informacidn capturada los
cambios se reflejan en los diagramas de las dreas del
circuito mostradas en una pantalla anexa {para monitoreo) =a
la gque s5¢ encuentra empleando el usuario {(la pantalla para
monltoreo Jdnicamente nos sirve para visualizar los
estados y valores en®la instalacidn puesto que no cuenta con
teclado propio para modificar lo presentado), el PEP también
comunica al operador el resultado del proceso efectuado
satisfactoriamente o no efectuado mediante un mensaje que
explica lo ocurride vy que aparece en la parte baja de la
mascgara mostrada por el PEP.

De lo anterior surgen varias preqguntas: Cono es que ¢l PEP
sabe lo que debe reallzar? El PEP Se encarga de representar
los cambios an la pantalla para monitoreo? El PEP tiene la
capaclidad de actuar directamente sobre 1los elementos
involucrados en el proceso? Como sabe el PEF bajo que
condiciones de la instalacién se debe efectuar o cancelar el
procese?

Para resolver las preguntas anteriores se explicara

brevemente el flujo que sufre la informacién que interviene
en un procese (ver fig 3.3.1).
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CARACTERISTICAS DE OPERACION DEL SISTEMA EN EL DESARROLLO DE PRUEBAS..
Caracteristicas De Los Comandos.

Ya elegida la opcidén del mend se ejecuta el PEP
correspondiente el cual se encarga de pedir los datos
necesarios para el proceso, cuando estos datos son
capturades el ©PEP 1lgcaliza los macro-comandes necesarios
dentro de la o las tablas de macro-ccmados {en las cuales se
enumeran los consensos requerideos para poder ejecutar el
macro-cemande) y las liga con les comandos negesarios  que
incluyen las claves de la serie de ccnsensos regqueridos para

que se efectuen. Una ver determinada la serie de comandocs y
consensos el PEP se ceomunica y envia la informacion a otro
por asi decirlo programa, encargado todc el tiempo de

controlar y supervizar las condiciones de La instalacidn
{implementado mediante CHSPEC ¢ al <cual nos refercicemos
come PFCS). El PCS se encarga de determinar la existencia de
los consensos necesarios para ejecutar cada uno de lcs
comandos basandose en  la infornacidn gue tiens registrads
proveniente de las UTR'S Yy en SuU  ceso  actualizar la
informacidn registrandola y desplegandola en la pantalla
para monitoreos, para erfectuar los comardes se ccrunica  con
la UTR's enviandoles las sefiales de coafiguracidn necesaria
gue afectan a los elementos de la instalacidn, al completar
todos los comandos 21 FECS envia un mensaj2 al PEP en el gue
describe si se realizo o) proceso o 1la racdn por la dQue no
se llevo a ¢abo, 2l PEP se encarga Jde desplegarloy
finalizar el proceso sedlendo el control nuevamente al BMM,

Exizte una forma alternativa para 2jecutar un pregese,  cono
ya se dijo que el PMM ejecuta un PEP degendiendo del ntmero
de opcidn gue se elija, si se cenoce =1 nombre PEpP 3
podra teclear directamente 2n la  linea

cualguier menu, =35 decir, mediante el comando
PEP) independientemente del mend en el gque Se encuentre el
operador se podra ejecutar cualguier proceso disponikble  2n
el conjunto de penus del sistema sjempre y cuando la
condliclenes 2o ceguridad |, tipo de usuario y  secuencia  de
prueba se cumplan.

para dar un ejemplo considerando las dos lineas del archivo
de mend mostradas anteriormente se tiene gue para ejescutar
el proceso CALCULO INVERSQ se debera teclear en la linea de
opcién desde cualguier ment el comando CALINVERS siempre y
cuando el operador sea un usuario de Control & Adguisicion.

Para una lista completa de los comandos permitides en cada

mend de acuerdo al tipo de usuario, consulte los manuales de
doperacion en el capitulo 5.
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CAPITULO 4

DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACICN DE MANUALES DE OPERACION.

Hasta este momento se han explicado los aspectos referentes
al laboratoric de pruebas, comenzando con la descripcidn del
circuito v de los procesos, continuande con la exposicidn
del sistema para el desarrollo automatizadeo de pruebas,
posteriormente se resefiaron las caracteristicas de operacidn
del sistema, explicando como es que mediante el sistema se
controla, supervisa v efectia una prueba de forma
automatizada. Lo concerniente a la operacidn del sistema se
expuso ligeramente bajo la justnificacidn que an el capitulo
cinco se elaborardn los manuales de operacién.

Ya que el resultado final principal de este trabajo se
resumird en los manuales de operacidn, a lo largo de este
capitulo se generard un sistema para computador al cual se
le llamarid Sistema para la Elaboracidn de Manuales (SEM} vy
se empleard en la elaboracidn de los manuales de operacidén
del capftuleo cinco.

Se comienza con La definicidn de requerimientos,

entendiéndose por esto la recopilacidn de las funcrones que
realizard el sistema, la informacidn tanto de entrada como

de salida y los lineamientos en cuanto a la  forma de

operacidn del $BEM. Con la informacidn anterior se definirén

los objetivos de SEM  los cuales llevan implicitamente las

caracteristicas, vy los alcances.

Ya definidos los requerimientos ¥ objetivos se hara un
andlisis conceptual del SEM, es decir se analizarid el
sistema como un todo representdndolo de acuerdo a las partes
que lo integran, esta tarea se efectuara mediante andlisis
estructuyradeo elaborando un diagrama de flujo de datos
(DFD) que representa en su totalidad los procesos que
integran el SEM, asi como la informacidn que se maneja y el
flujo de é&sta.
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Considerando los dos puntos anteriores, ademids de una serie
de - argumentos que se enumeran posteriormente, se definird -«
el equipo a emplear (de acuerdo a las computadoras
existentes) y en funcidin del equipo, el lenguaje de
programacién a emplear y las utilerias que se adoptarén.

Posteriormente se definird detalladamente que sucede con la
informacidn en cada unae de las partes gue integran el SEM,
con lo gue se determinard el niimero de programas que
formaran el sistema. Lo anterior se har& durante el disefio
detallado auxilid@ndose una vexz mis de las herramientas del
andlisis estructurada, de esta formz se tendri todo listo
para la elaboracidn del sistema.

Durante la elahoracidn del sistema se crear&n cada uno de
los programas  definidos en el diseho detallado. rcalizando
las pruebas pertinentes hasta lograr integrar todos los
programas en el SEM.

Por 4ltimo se pondrd en marcha el sistema; siempre para este

punto se da una pequefa capacitacidn al usmario apovéndose
en un documento para la operacidr del sistema, lo anterior

con el obietivo de que posteriormente el Dpersonal del

laboratoric pueda modificar los manuales, las actividades

anteriores se enmarcan dentro de la implantacidédn del SEM.

£S necesario aclarar gue todos ]Jos  trabalos realizados  en
este capfitulo se documentardn de la forma mas concisa
posible, por lo gue se mostraran solamente los documentos
{diagramas ., textos, programas, etc.) necesarios, el
argumento para esto es: El sistema es 85la una herramlenta
a utilizar en el trabaje de tesis y npor lo tanto las
técnicas empleadas en su elaboracidn nn s¢ detallaran.
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4.1 DEFINICION DE REQUERIMIENTOS.

El SEM resolverd las necesidades del usuario en la
elaboracidn de manuales debiendo contemplar las facilidades
necesarias para gue yn usuario sin conocimientos en 2reas de
cémpute pueda explotar el sistema en su totalidad mediante

una pequeijia capacitacién, cumpliendo las funciones
necesarias para alimentar, modificar, almacenar, revizar,
imprimir, etc. la informacidn gque constituye un manual.

Tomando en cuenta las necesidades del usuario en la
elaboracidn de manuales se deflnleron 1los siguientes
requerimientos:

Controlar le elaboraclén de uno o varios manuales desde la
captura iniclal de informacidn nasta la impresidn final.

Registrar los camblos que sufre la informacidn del manusl de
acuerdo a los elementos del indice (capitulo, subcapitulo,
etc.) en gue ocurra.

Imprimir un reporte con la historia de los cambios que ha
sufride el manual.

Generacidn y consulta en linea de un elementc del indice, un
rango de elementos o del manual,

Proveera un reporte sobre el estado del documento.

El sistema se deberia ublcar preferentemente er las
computadoras dende se encuentra el sistema para desarrollo
automatizado de pruebas (una microvax), dado que =mpleard
parte de 1la informacién de las ayudas disponibles en dicho
sistema.

Serd totalmente interactivo.

Enfocado totalmente al usuarie (amigable).

Debera ser desarrollado aprovechando las facilidades vy
recursos que ofrezca el equipo de cdmputo selecciecnado.
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Definicién De Reguerimientos.

De acuerdo @ los anteriores reguerimieitos se llego a los -
slgulentes objetivos para el SEM:

Se desarrollard como un sistema gue involucre la totalidad
del proceso para desarrollo de manuales en.lo que se refiere
a textos.

Serd un sistema Ln:e:a tiveo que permita la facil
11corporacién de informacidn, la actualicacidn e impresidn.
as{ como la operacidn por parte del usuario.

roveerd un control
arz elatoracion de

y precise del procesc

amigable empleando los

Se generard un si
recur$os que bri

Considerzndo les reguerimientos y objetivos anterirores, en
los incisos sigquientaes se describird el desarrollo del SEM.
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4.2 DISERO CONCEPTUAL.

EL método analizado para el desarrollc de manuales se
llustra en el diagrama de flujo de datos de la fig, 4.2.1.
be acuerdo al método empleado lo que se define primeramente
es el titulo del manual en funcidn del tema gque se abordaréd

Yy en caso de que se emplee un procesador de textos, el
formate que tendra el documonto ea 1o que toca a margenss,
parrafos, etc. Posteriormente se anumararan los temas gue

deberd cubrir el manual y de acuerde a su complejidad o

simplemente por conventencia se les descompondri en los nive-
les necesarios para definir el fndizce, toda la iafurmacidn

anterior se registra mediante papel y laplz en wversicnes

denominadas borradores. los Dborradores se almacenan en el

expediente del manual el cual se ira complementando hasta

obtener el documento final, por supuesto gue logs borradores

pasardn por una o varias correcciones llegando a una versidn

definitiva autorizada por el wusuario responsable de la

elaboracién del manual.

Retomando el proceso para 1la elaboracién de manuales:
Posteriormente a la definicién del i{ndice se desarrollarén
cada unco de sus alem=ntos (capitulos, subcapitulos,
apéndices, etc,) registrando la informacidn reguerida hasta
completarlos satisfactoriamente.

Las modificacidnes posteriores a la primera impresién
autorizada deben ser reglstradas para obtener una nistoria
de los cambios gque ha sufrido el manual y los elemaentos que
involucra.

lujo de dalus se procederd a definir
un DFD alterno que cumpla con los requerimientos definidos
en el punto 4.1. ara cumplir con el requerimiento
referente a que el SEM este totalmente enfocado al usuario,
se determind que TODDS los procesos dentro del SEM se
deberdn ejecutar seleccionindolos desde un menu; los datos
necesarios para cada proceso se capturardn mediante mdscaras
en las ue se indlque con mensajes las caracteristicas de
cada dato, validandoce en el momento e {ndicendo para cada
proceso el resultado (dando un reporte o un mensaje de
efectuado o de error), para que se cumpla lo anterior se
definio el DFD para los procesos de la fig 4.2.2.

Ya que se presento al flu
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Considarande la forma de cperacidn determinada por la fig
4.2.2 y los procesos que debe Jdncluir <l sistema. Se
elabord el diagrama de la fig. 4.2.3.

Para dar una pegueds explicacidn del diagrama, se diré que
miando  aparece el mend de opciecnes. el usuario podrd elegir
la opcibn que requiera, de acuerdo a la seleccidn, un
proceso llamado manejador de mends reallzaréd lo necesaric
para ejecutar el procese elegido, E1 procesoc pedira una
sarie de datos desplegando una mascara Yy mensajes que
describen las caracteristica de dichos datos, o el resultado
de algunas fuacicnes.

A contlnuacién se describen cada uno de las procesoes

Manejador de Menus: Dara al usuario la facilidad de elegir
de una forma muy sencilla el proceso a efectuar.

Procesc de identificacidn: Proveerid al wusuarlo de las
facilidades necesarias para dar de alta, baja y modiflcar
los datos generales del manual v el indice.

Proceso de Mantanimiento: Proporciona las funciones
necesarias para que el usuarlo pueda editar y borrar un
elemento del indice, asf como registrar en que atapa se
encuentra cada elemento (captura, revisién, final).

Proceso de Reportes: Da al usuario la posibilidad de
procesar partes de un manual o el manual completo, revisarle
antes de la impresidn, incertar comandos de control para las
impresoras, también parmite emitir un reporte del estado del
manual vy de la historia de los camblos que ha sufrido.

Processs Eventuales: Opcionalmente permite definir los
usuarios gque tienen acceso a determinado manual (seguridad
por manualy}.

Hasta ahora se tiene un DFD general, todavia es necesario
dividir cade processc en subniveles come se muestra en las
fig 4.2.4 a d4.2.7.

Con la Informacién anterior y los objetivos se tienen vya
criterios para elegir las herramientas y posteriormente
proceder al disefio detallade,
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4.3 ELECCION DE HERRAMIENTAS.

Como ya anterioremente se indicd, se cuenta con dos tipos de
computadores de uso general dentro del laboratorio los
cuales se pueden emplear en la qgeneracidén del 3EM, de
acuerdo al egquipo se tienen diferentes lenguajes, paquetes y
utilerias a emplear.

A continuacicdn se enumeran los equipos y los recursos de
software con gue cuentan (las caracteristicas técnicas se
detallan en el punto 2.2 Arquitectura del Hardware):

Existen dos computadoras personales que se pueden emplear en
el SEM pero puesto que no se cuenta con la estructura de red
entre ellas, se podrian alocjar copias independientes del
sistema en cada una, las PC's tienen wuna serie dJde
facilidades en lo que toca a lenguajes de programacién vy
paquetes, en los referente a lenguajes y paquetes para
preogramacién se dispone de:

~ TurboBasic.
- TurboPascal.
- RMCobol.

- Dbase III plus (se pueden obtener versiones compiladas
utilizando Clipper gqu2 tamblién esta dispenible).

En lo que respecta a paquetes procesadores de palabra se
cuenta con WPerfect, que cumple con las facilidades mas gque
suficientes para formatear un documento.

Las ventajas que representa el empleo de PC's es que el
tiempo de proceso es excelente, puesto que se trabaja con
solo un usuario a la vez, también el tiempo requerido pare
la programacidén se reduce dado que TurboBasic y TurboPascal
cuentan con un depurador de errores (DEBUG) al momento de la
compilacién, aunque esta ventaja no existe en el RMCebol.
E) DBase III plus minimiza el tiempo de programacién ademas
de permitir elaborar wuna interface sencillia entre los
programas de aplicacién y el procesador de textos. La
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facilidad en la interface es una gran venteja puesto gque
para alimentar le informacién de los elementos del indice
(capitulo, apéndice, etc) se ocupard un procesador o editor
ée textos ya existente, pues el elaborar uno incrementaria
en mucho el tiempo de desarrolle ¥y ya gque existen unos
magnificos procesadores o editores, la elaboracidn ne
tiene sentidc.

Pasando al equipo microvAX una de sus principales ventajas
es la gran copacidaed para almacenar informacidn, su
velocidad de procesc si se considera gue pueden existir
varios usuarios trabajendo & la vezr y la confiesbilidad de
operacidn, se cuenta con los sigulientes lenguaies de
programacién:

Basic.

- C.

-~ Cobol.

- Fortran 77.

- Pascal.

En lo que toca 2 editores de textos se cuenta con EDIT, el
cual tiene las funciones basjicas psara editar textos perc si
se emplea conjuntamente con los comandos del RUNNCEF

(Formateador dJde textos} se pueden formatear los documentos

de una formz completa.

Con el objetivo de cumplir con el reguisito de que 1la
operacién del SEM sez mediante menis se debera recurrir a
una serie de utilerias comna con:

- Las rutinas pers mahejo de pantallas (SMG), gque se
encuentran dentrc de la libreria de rutinas en tiempo de
ejecucidén (Run-Time Library Routines).

- LINK, empleada par resolver las referencias en.re los
programas y las utileries.

El adoptar el egquipo microVAX para elaborar el SEM implica
un  aumento en el tiempo invertido para el proyecto, puesto
que se deberd tener un conocimiento mas prefundo de la
méquina y de sus utilerias, pero por otro lado tiene la
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Eleccién de Herramientas.

ventaja de gue este tipo de eguipo es mucho mas confiable y .
potente que las PC's.

posibilita la

, de biblictecas de rutinas, el cédigo

Después de listar 1los equipos, sus complementos Y
considerande uno de los, reguerimientoes como determinante
aunado a las caracteristicas de la microVax, la
potencialidad de sus utilerias y lenguajes. Se eligio el
equipe microVaX pare 1 desarrello del SEM. En lo referente
3l lenguaje se opto por el C, pues tiene las ventajias de
ser un lenguaje ampi;atenhe utilizado en la acuua110ac gue
da todas las facilidzdes pare laz programacidn estructuradas,
transportatlie, proves el manejo de apunisdores,
simplificando s operaciones con cadenas de cgracteres,

Jole

e

fuente es compacto,

Ya =ligides 1
de
disefio detall

herramientas pa:a desarrollar el sistema y

2
acuerdo a sefo conceptual se procedera a elaborar el
a

QAV—‘ 4]
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4.4 DISERO DETALLADO.

A partir del disefio conceptual se determind wuna estructura
para el SgM, en lo referente al nimero de programas
necesarios para efectuar cada no de los procesos del
sistema. Pero el nivel de desarrollo actuzl, no es
suficiente para elaborar el sistema.

A lo largo de este punto se determineran detalladamente las
caracteriscicas de los menGs, programas y la estructura de
datos a emplear

MENUS.

Para facilitar la ejecucién de los procesos dentro del
sistema, ccmo un requerimiento basico de la operacidén. se
emplean una serie de mands gue con sdlo indicar =21 punto a
efectuar mediante el numero gue le corcresponde o las flechas
{arriba, abajo) y preslonar <RETURN>, se ejecuta el
proceso,

De acuerdo a la serie de procesos detectados en los DFD para
el SEM, se disedaron los menus gque Se muestran en las
figuras 4.3.1 a 4.4.5.

Cada uno de los puntos listados
otro meny c pregrama para su eje

an mends,  involucran
<

o
tén,

s
F.l)

LOS PROGRAMAS DEL SEM.

Para poder detallar las caracteristicas de los programas se
debe tener una relacién de 1los datos gque manejaran
(estructura de datos). Pero aunque la estructura de datos
es una de las partes que se determina primariamente por el
papel que juega en los DFD, en este case se expondrd
posteriormente a los programas, pues, la practica hz
demostrado que si bien se cuenta con un registro de toda la
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION.
Pisefico Detallado.

informacidén que maneja el sistema, en el momento de
determinar las particularidades de cada programa, la
informacién puede ser modificada con el propédsito de
facilitar la ilmplementacidn de los programas.

En general el disefio detallado de lecs programas
retroalimenta a la estructura de datos y por lo tanto al
concluir el disefic se tendrd una estructurae de datos sélida
para arrancar la elaboracidén de los programas, pero claro
tanto los programas comec la estructura de datos pueden
sufrir cambios al moments de implementar el sistema, pero un
buen disefo debe prevenir dichos cambios para gue de ser
necesario las modtificaciones sean minimas.

A los pregramas Gue integren el SEM se les asignd un  ncmbre

de acuerdc al ment desde el que son ejecutados y del numero
de secuencia que les corresponde dentro de estos.

Los programas se listan a continuacién:

Programa Nombre
PGOOOG Manejador de Menus.
PG1100 BEdicidn de Datos Generales.
PG1200 Edicidén del Indice.
£G2100 Edicidén de un Elemento del Indlice.
PG2200 Baja de un Elemento del Indice.
PG1100 Reporte del Estado del Documento.
PG1200 Generacidén y Consulta de un Documento.
PG1300 Reporte Histdrico.
PG4100 Definicidn de Usuarios por Documento.
PG4200 Reporte de Usuarios.

Las descripciones necesarias para la programacién de cada
uno de los elementos de la lista anterior, incluyendo un
Diagrama de ¥Flujo de Datos, los detalles de sus funciones,
las mascaras y ventanas que se emplearén para la
captura y confirmacién, se dan en las paginas siguientes,



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION.
Disefio Detallado.

Opcidn
PGQCOO0

Mensajes Ejecuta-proceso

Archivos de
enas

Funciones del programa MANEJADOR DE MENUS (PGOOO00):

+ Mostrar primariamente el menu principal.

+ Desplegar el mend requerido de acuerdo a la
informacidén del archivo respective, o© ejecutar el
programa céeseade por el usuario.

+ Dar las facilidades necesarias para gque la
eleccién de 1la opcién se realice mediante las
teclas de flechas (4.¥), o mendiante el ndmero gue
identifique la opcidn.

Las m&scaras empleadas por este programa corresponden a
los menuis mostrados en las figuras 4.4.1 8 4.4.5.



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION.
Disefio Detallado.

Seguridad

Usuario-Doc.

PG1100
Mensajes

Datos
generales

Funciones del programa EDICION DE DATOS GENERALES
(PG1100):

+ Permite la seleccldn de la opcién a efectuar empleando
las teclas de flechas o la primera letra de cada
opcién. Las opciones son: ALTA, BAJA, MODIFICA,
CONSULTA y TERMINA.

+ Pide la clave del documento a procesar y en caso de
estar definida la seguridad, pide la clave del usuario
y la contrasefa para validar gue se tenga acceso al
documento. En caso de que el usuario deje el campo
para la clave del documento en blanco, se mostrard una
ventana con el directorio de documentos.

+ Permite el empleo de 1las teclas de flechas para
transladarce entre lcs campos de captura en  la
mascara. Facilitando la modificacién de la informacién
tecleada.

+ Da una breve descripciédn de la informacidn que se
puede registrar en el campo donde se encuentre ubicado
el cursor, en la linea 23 (empleada solo para
mensajes).

+ Actualiza el archivo de datos generales al efectuar
las opclones de alta, baja y modificacién

4-24



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACYON
Disefio Detallado.

Miscaras y ventanas empleadas en

el programa Edicién de
Datos Generales,

IKSTITUTD DE INVESTIGACIONES ELECTRICAS  FECHA: 90/UAR1S
Sistema de flaboracion de Manuales HORA: 18:56:51
Datos Gecerafec

Opciones: ~ Afta”™  Baja  Comsulte Modifica Termina
Documento: [XY]

Clave Docuzento: DOOX-X0X-83)
Proyzcto: mmmmmmmmmxwmmmm]
Tinxo

FORMATOS:

MARGENES; lrouierdo: [98) Derecho: (9391

LiHEAS POR PAGIHA: {29], ESPACID ENTRE LINEAS: (9]

TIPO OF FOLRMIDH; Capitule: (29) Niveles: [89)

PURRATOS: Sangrado: [99]) Separacien: [8 Min.Lineas:[99)
e D Regicsz @ Seleccion de Opcion ]
Selecciona una opcion sediante 1as flechas o 12 letra y presione RETURK>




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION.
Diseflo Detallado.

Mascaras y ventanas empleadas en el programa Edicién de
Datos Generales,

IHSTITUTG DE INVESTIGACICHES ELECTRICAS FEQHA: SI/JAN19
Sistema do Eleboracion de Wenalet HCRA: 185651
Batne Cenarsles

Dirmectorio

MANUAL CE OPERACICH PARA £L USUARLO D ACCUISICICH
MANUAL 0F CPERACIEN PARA EL USUARIG SF CONTROL
WANUAL DE OPEZACICH PARA EL USUARLD OF GESTICH
—> Fin do Qirectorio da Documentos <—

awea ' l§’§'
EEE

Fo

“PF1> pars regresar, Flechas, Palv, Piln
PARRUAFOS: Sangrada: [ Separacren: [ ) Win Linsas: T 1

e . <PFI> Regresa 3 Ssleccron de Jzcion oo
Selecciona ta opcion sadianta las flechas o ia fetra y presions <RETURKN>

INSTITUTO CF IXVESTIGACHCHES ELECTRICAS  FECHA: 9/ UN/IS
Sistewa de Elshoracien de danuates HORA: 18:56:51
Datos Generales

Opciones:  Alta
Doctrenta: (XX
USUAR1D: euSE
COMTRASERA:
Clave Documenta
Proyscta: [ ]
T <€ ]




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACICON DE MANUALES DE OPERACION.
Disefio Petallado.

Textos por
alemento

Seguridad
_—’_;_’___’___——_/__——-

Documento~-Indice A > Indice

Mensajes

Impresion
(XX_IND.PRN)

Funclones del programa EDICION DEL INDICE (PG1200}):

+ Permite las opciones: ALTA, BAJA CONSULTA ¥y
MODIFICACION para los renglones del indice, asi
como la impresién del mismo y TERMINAR.

+ Pide la clave del documento a procesar y en caso de
estar definida 1la seguridad. pide 1la clave del
usuario y la contrasefia para validar que se tenga
acceso al documento. En caso de que el usuario deje
el campo para la clave del documento en blanco, se
mostrard wuna ventana con el directorio de
documentos.

+ Se muestra el indice del documents en una ventana
posibilitandoc su consulta (desplazandolo) mediante
las teclas de flechas, pégina arriba vy pagina
abajo.

+ Realiza los proceso de renombrado sobre los
archivos de texto por elemento que se requiera,
resultantes de las modificaciones que sufra al
indice.

+ Da una breve descripcidén de la informacién que se
puede registrar en el campo donde se encuentre
ubicado el cursor, en la linea 231 (empleada solo
para mensajes}.

+ Solo permite la baja de un elemento del findice, si
no existe un archivo de texto relacionado.
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION.
Cisefio Detalliado.

+ Emplea las ventanas necesarias para que el usuario
pueda operarlo facilmente, ofreciendo un medio para
confirmar el proceso a realizar.

+ Actualiza el rchive del findice al efectuar las
opciones de alta, baja y modificacidén vy genera en
Su ¢ase un archiveo XX_IND.PRN, con el reporte del
indice.



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION
Disefio petallado.

Mascaras y ventanas emplead )
tndice . pleadas en el progr;ma Edicibn» del

INSTITUTO BE INVESTIGACICHES ELECTRICAS FECHA: 90/JM1/19
Sistesa da Elaboracion de Meruales HCPA: 13:56:51
Edicion dat Indice
Oociones:  Alta Baja  Consulta Madifica lrpries Terzina
Socumento: (X1, Renglon: (993.959.523.97.903)

Prafacia.
1. INTRCOUCCICH,
1.1, El laboratorio de pruebas,
1.2, Los uysuarios dal tistess,
1 3. La operacion xediante sands y comandos,
1.4, Dos orogrenas tipices dentro d= la cperacidn del sistens.
2. GPERACICH CEL SISTOM,
1. €ntrada 3l systems,
2.2, Werws y comandos,
2.3. Los cenandas del sistena.
PF1> Pary Captura rerglenes, Flechas, Pgllp, Pelown
Titulor COORNCCOO0COONCLUOOCCOCUOOCY NGOG 3 OO OO )
[S099 90852 FERAIEEELELITALERLIT SETEPVELEERTININIEI SEII i 0491
Weerable; (1

Salecciona una apcien eediants Tas flachas o 1a letra y presiora RETURR?
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION
) Diseffo Detallado.

Méscaras y ventanas empleadas en el programa Edicién del
Indice.

INSTITUTO OF IHVESTIGACICNES ELECTRICAS  FRCHA: 500019

Sistea de £laborasion de Manuales HORA: 18.56:51
Edicion del ladice !
Opeicras: Altz Eaja  Consults Wadifics Isoriee Terminar
Boturento: (M), Renglon: [ ]
USUAR|D: &St
CONTRASESA:

INSTITUTE OE INWESTICACICMES ELECTRICAS FECHA: 90/JAN/1G
Sistece de £laboracion de Manusles HGRA: 18:56:51
fdicion del Indice
Oocicres:  Alta 8aja  Conculta Modifica icorize Terminar
Dacirento: L 1, Resglon: ( N

[ p—————— DQirecterio ~—-——-—.—~—T————1
WASML DE OFERACICN PARX EL NSULKIO GE ADZULSISIIN
NAAUAL OF SPERACICH PARA EL USUARIQ DI CONTROL
MANURL OF OFERACICH PARA EL USUARIO OF GESTION
—-> fin de Directorie de Detimentos ¢—

ERE

Ti 3

Mul . <®F1> para regresar, Flechas, Pgh, fplp

Selecciona 1na tocion gediante las flechas o fa letra y presione <RETURH>




DESARROLLO DE UN SISTEHA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERAC"ON-
Cisefio Detallado.

Méscaras y ventanas empleadas en el programa: Ediéién'jdél‘c"
Indice. R RE R

2.2, Merts y comandos.
2.3, Llos vonardas del sistean,

Titulo: [Loz ¢| £5 =l renglon que se INDICA 8l t ]t
L gse gaere car de EAJA W J;
Nrerable: [S1L 71> Regresa a Captura de Renglon — (

Selecoione wna opnion wediante los flechas o la letra y presicre <RETLRN-

2.2. Menus y Sorendes.
2.3, Llo: eeardos del sistens,

Titulo: ftes ¢f Ec ol renglon qua se INDICH, af ]
C que quiere sadificar S 1
Wursrable: £5IL <PF1> Regresa & Captura de Rengion

felaccione 138 opcion gediante (as flechas o {a letra y presione RETURK>




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION.
Disefic Detallado.

Mascaras y ventanas empleadas en el programa Edicién del
Indice.

———
Socupanto: OMCI, Renglon: ( 3

Prefacio,

1

11, Desea lzarizir el indice de
1.2, Los usvarros| este Docunento Sido:
1.3, L2 cparacicn

1.4. Cos pregroza on cel sistema.
2. CPERACICN DEL

focumento: EMC],  Rengion: 1

Prefacia,
. INTRCOUCCICH.
Jbo Bl Taborater Generanda MC_1HD.PRN
2. Los uswarics ESPERE LN MCMENTO
-3 la cperacian
.4, Dos programa on del sisteaa,

. CPERATITN CEL {\—‘

Cocunento: (MC1,  Aenglon

P o e =

Prefacia. - t

. INTRCQUCCI S,
1. El laborater Se u‘l-‘r‘\ﬂ el archivo
.2, Les usuarios W (HDLPRN

.4, Dos pregrama cn dal gistema,
. CPERACICH BEL

1

l -

1.3. La ooeracion teclee <RETURH>
L

H




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION.
Disefio Detallado.

Datos
Generales
Histérico (

Documento-elemento

Indice

PG2100
Mensajes

Estado

/Comando-

EDIT

Texto po:\‘ EDIT
elemento- \\ .

Funciones del programa EDICION DE UN ELEMENTO DEL INDICE
(PG2100):

+ ‘Permite unicamente la opcidn de EDITAR el texio de
un elemento del fndice y TERMINAR.

+ Pide la clave del documento a procesar y &n caso de
estar definida la seguridad, pida 12 clave del
usuaric y la contrasefla para validar gue se tenga
acceso al documento. En caso de gue el usuario deje
el campo pars La clave del dzcumento en nlanco, se

mostrara una vantana con el directotio de
documantos.

+ Se muestra el indice del documcnto en una ventana
posibilitando su censulta (desplazandole) mediante
las teclas de flechas, pagina arriba vy pigina
abajo.

+ Pide el nume

ra  del elemento a editar, dando las

facilidadeo cara confirmar la eleccidn <]
seleccicnar otro namerc de forma fiexible.

+ Con el numero de elemento capturado se genera el
nombre de archivo de texto correspondiente. £l
nombre del archive se emplea comd® argumento para la
llamada al editor (EDIT).

+ Reglstra en el archivoe Thistdrico los cambios que
sufren los estados de cada uno de los elementos del
fndice. Los estadoes pertmitidos sen: Captura,
Revisibén, Terminado.



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELARORACION DE MANUALES DE OPERACTON.
Disefo Detallado.

+ Emplea las ventanas necesarlas para que el usuario
pueda cperarlo facilmente.

+ Emplea el archiveo de datos generales para validar
la existencia del documento requeride.

+ Actualiza el archivo histdrico del documento y el
o los archivo del texto de los elementos.



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE. MANUALES DE OPERACTON
Diseflo Detallado.

Mdscaras y ventanas empleadas en el programa Edicién de un -
Elemento del Tndice.

TMSTITUTO G INVESTIGACICHES ELECTRICAS  FECHA: 90/JARA19
Sistezs de Elaboracion de Vaviales HCRA: 18:56:51
fdicion d2 un Elenento del Indice

Cozicnes:  Edits  Terzipa
Oocupente: D0X], Renglon: (597,579,959 999.59%3)

[ T+ R A o 3
Prefacio.
1. INTRODUCCIQH,
AU DA 2 N St rio €= pruetas,
1.2, Los iog del sistens.
1.3, La cper n rediants zenus ¥y comandes.

1.4, Pos prograzag Lipicos condro de la cperacion el sisteas
CPLRACICN COL SISTOMA.

1. Entrada sl sistez,

2, Merus y conendes.

3. Los coranton ded sisteca.

3.0, ALTASTS, Atte Oe Wy Mucwa Crden De Trebsjo.

3.2, 4516075, Reigneeion Oz Una Orden De Trabajo.
G <PFY> Begruss a Seleccion de Cpeion oo o
Seizczione una cpcion sediante las fleches o la letra y oresione -RETURK>

kA
2.
2.
2.
2.
2.
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DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABCORACION DE MANUALES DE OPER}\CION.
Diseno betallado.

Méscaras y ventanas empleadas en el programa Edicién de un
Elemento del Indice.

ot

i_Dccm:ma;‘ M, Rengicn: [1.1,

LI S R o 4
Pratacia.
. INTRCDUCCICh.
1.1, £} laboraterio de pruekas
1.2, Los usua
1.3, La oceraf s eb TEXTO del renglen iHOICASO _{

T4 Tosoproc) el cus cotaey sditar S

2. DPERACIN L «f1> Regresa s captura de Renglon _
2.1, Entraca 3j sistema

2.2. Menus y comandes .

-

z

.3, Los comancos del sistema.

/\_x’/‘\_‘_—\_/—“—/’\_J

Cocimento: [MCY, Remglen: £1. ]

|
[ B I B I 3 .
Prefacic. |
1. FNTROOUCTION.
1.0 £1 laberat
1.2, Los usuari| £l TEXTO ge ests ranglon e
1.3. Ln operaci| encuentra en REVISION SisNo: |
1.4, Dos orogry
2, e oel I e estak
2.1 Intrads alg ! E
2.2, dergs y 2ol fstades sesibles !
2.2, Los comand| CAPTURA, REVISICH. TERWINADC.
2.3.5. ALTAOTS, L
2.3.2. ASIGOTS.! Tecter 13 primers letra def Edo. J§




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACILON,
Diseno Detallado.

Seguridad
/T k e

Documento-elemento
¥
Textos por
elemento
Histdrico

Funciones del programa BAJA DE UN ELEMENTO DEL INDICE
(PG2200) :

+ Permite unicamente la opcidén de dar de BAJA el
archive de ctexto de un elemento del indice y

TERMINAR.

+ Pide la clave del documento a procesar y en caso de
estar definida la seguridad, pide 1la clave del
usuarico y la contrasefia para validar que 3e zenga
acceso &) documento. En caso de que el usuario
deje el <¢ampo para la clave del documento en
blanco, gse mostrard 202 ventana con el directoric

de documentss.

+ Se muestra el indice del documento en una ventana
posibilitande su consulta (desplazandolo) mediante
las teclas de flechas, pigina arriba vy pag:ina

abajo.

+ Pide el numero del elemento para sl cual se dara d
baja el arcnive de texto, dande las facilidades
necesarlas para confirmar la eleccién o seleccionar

otro numevo de forma flexibe.

+ Con el numero de elemento capturados se genera el
nombre de archivo de texto correspondiente., =3
nombre del archivo se emplea como argumente para la
llamada a la wutileria del sistema operativo para
borrar el archivo.



DESARROLLO DE'UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE. MANUALLES DE OPER&C*ON.
Dlsefio Detallado.

+ Emplea2 .25 ventanas necesarias para gue el usuario
pueda cperario fécilmente, ofreciendc un medio para
cornfirmar el procesc & realiczar.

+ =Zmplea el archive de datos generales para validar
lLa existencia del documento regueridc.

+ Actualiza el archive histéricen del documentu y da
de badia les Aarchis del texto de los elementos
regueridocs.,




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION.
Diserio Detallado.

M&scaras y ventanas empleadas en el programa Baja de un
Elemento del Indice.

INSTITUTD DE INVESTITACIONES TLECTRICAS  FECHA: Q0/JRH/1(S
Sistena de Claboracion de Manuaies HORA: 13:58:51
Baja ds un Efemento cel indice

Qociones:  Borrar Termins ;
Gocements TXX), Rengion: {999.539.9%3.993 999}

1P X0 Ct
Prafacia,
INTRCGUCSION.
1. £} lshoraterio de pruesas.
Z. Los utuaries dei sistens.
3. La oparacion wadisnts asds y comandos.
4. Dos progranas tipicos <entro de 18 coeracion del sistesa.
CPERACICK TEL SISTOMA.
1. Entrada ai sisteca. !
2. Wenus y comzngss. 1
3. Los conadus del sistems. ,
3. I
3. !

1. ALTAGTS, Alta De Uny Huzva Orden Oe Trobajo,

2. ASIGOTS, Asygmacion Ce Una Qrden Se Trabaje.

PF1> Regresa 3 Seleccion 42 CDCION  mmum i e miaead
Saieceione wia opcion vedrante las flechas o fa letry y prosiora <RETLRNS

1.
1.
1.
1.
t
2.
2.
2.
2.
2.
2.




Diseflo Detallado.

Mascaras y ventanas empleadas en el

Elemento del 1Indice.

programa

Baja de

—

_’/—x,/h‘\——\_/—
r\rma:nm: (K1, Renglon, [1.1. 1
L ¥D Y CE

Prefacie.
1. INTROUCE Oni.
1.1, B} laboratorio €2 prustas.
i.2. Los usua
1.3. La opera Bl TEATC zie uoted pidic BORRAR
1.4, Dos prog NG a ser RECUPERADC.
2. OPERACICN RN BadA Sise: _
2.1, Entrads L <FF1» fegresa 8 expturs de fenglon
2.2, Yerus v cosmont
2.2 iur eomendes el $pctema.

Docuranta: D), Rengion: (1.1 3

DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA La ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON.

un
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RS T T R P
Prefazio,
1. INTRODUCCAOK.
1.1, E1 Taboratoric de pruekas,
1.2. Los wsua ‘
1.2 ta cperal  Ceses ECARAR ey archuve de TEGE |
1.4, Bos pregl del renglen ndicado?
2. CPERACICK L SifMo: _ E
2.1. Entrads PFi> fegress & cacture de Renglon 4
2.2, Merus vy conandss.
2.3, Les coranass del sistens.
L




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE HANUALES DE OPERACION.
Disefic Detallado.

Seguridad

Indice
Documento-Indice

Mensajes
Datos
generales

Impresion
(XX_EDO.PRN)

Funciones del programa REPORTE DEL ESTADO DEL DCOCUMENTO

(PG3100):
+ Permite las opclones: CCHSULTA del {ndice
{incluyendo al estado de cada uno de sus
elementos), as{ como la impresidén del mismo y

TERMINAR.

+ Pide la ¢lave del documento a procecar y en caso de
estar definida la seguridad, pide ta clave del
usuario y la contrazefla para validar que 52 tenga
acceso al documento. En caso de que el usuario
deje el «<empo para la clave del documonto en
planco, se mostrard uns  ventand con ol
de documentes.

+ En una ventana se muestra ¢l (pdice del dogumente
que incluye el estado de cada elc'Lnto
posibilitandso su consulta (desplarandoclo) mcdlante
las teclas de flechas, pégina arriba y pdagina
abajo.

+ Emplea las ventanas necesarias para que el usuarie
pueda coperarlo facilmente, ofreciendo un medio para
confirmar el procesc & realizar.

+ Genera el archivo AX_E8D0.PRN, con el reporte del
estado de cada uno de 135s elementos del i(ndice del
documento XX.

+ Emplea los archivos, datos generales e indice.




DESARROLLO DE UN SIS'I‘E%A PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON.
Diseflo Detallado.

M&scaras y ventanas empleadas en el rograma Reporte del
Estado del Documento. } preg P i

INSTITUTO OC IRVESTIGACICHES ELECTRICAS  FECHA: SO0/JAN19
S15tend da fithoracion ce Manuales HORK: 18:56:5)
Reparte del £stado del Documento

Opeitres: Consults Liprime Tereina
Decwrento: DX
o b4 D1 CE
Prafazic. TERVINADD
1. IRTRORICCIOH, TEFMINADD
.10 EY sboraterio de cruchas. TERMIHADD
1.2, Los usvarios dal sistess, TERMIKADD
1.3. TERS HADO
[N TEFM: HADD
2. CPLAACICH O SISTEMA, RLYISION
2.1, Entrads al sisters. REVISIGN
2.2 s y ¢ dos RIVISIOH
2.3. Los corasdos <ol sisteca. REVISION
2.3.1, ALTAGTS, Alts D& Uns Moeva Orden Ce [rabajo. CPTIRA
2.3.2. ASIGITS, Asisnacion De Una Orden Qe Tratajo. LAPTIRA
1> Rogresa a Seleccion de Croion

e mediante fas flechus © [2 tetra ¥ presione RETLRN

Seleccicre wna oo

Uociaress

Decurenta: D]

Prefacio. _ TEFMENALO
1. INTREUEEION, | TERMINADD
1.1, E) dxborator| Qesea fzariair ef recorte TEEMINADD
1.2, Les veuaries| este Docuzento SifNo: TEPNINADO
1.3. La cperaciony TEEMINADD
1.4, Dot prograzal on del... TERMIHADC
2. EPLRACICH DEL ; REVISION




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE GQPERACTON.
Disefic Detallada.

Méscaras y ventanas em leadas en
pasosras Y Documento.lp el programa Reporte del

Docicess: Consufta Inprize Terzine [
Bocunznto: {WC]
Prefacia. TERMINADD
. INTRODUECION, TERRIRADG
L4 £ Joborator]  Generznde MD_EDD.TRM TERMIEAZD
1.2, Lles wsuarios £57ERE U4 MMENTO TEFUEHAD0
1.3, L2 cperacion TERMIKADG
1.4, Das prograsa on deb. .. TLRMINADD
2. UPLRACICH DIl REVISIDN

ciones: Consulia Irprice Teraim !
i Decunento: (M) B
Prefecio. TERHINADD
T JHTRDIUCCION. TERMIADD
1. £} lzboratar Se GINERD ef archive TERMINADD
1.2, Los wsusrics AC E0G_PRN TERMPBA
3.3, La cperacion tezize <RETLRH> JERIHADD
1.4, Oos prograza on del... TERMI%ID0 '
2, GPERACICH DEL LITET T




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABOQACION DE MANUALES DE OPERACION.
Disedo Detallado.

Datos
Generales

Documento-elementos

Men%aja

Comandos ———’ﬂﬂﬂziif-\\\
Proctext
Archivo de
trabajo (.RHNO}
v
Textos por
elemento \\\ ::Ei/J?//

_ Textas

procesados {.MEM)

Funciones del programa GENERACION Y CONSULTA DE UN
DCCUMENTO (PG3200):

+ Permite Jdnicamente la opcidn de GENERAR un
elemento del indice, un raago de eglemantos o tedo
el documento y TERMINAR.

+ Plde la clave 4el documento a procesar y en <aso de
estar detfinida la seguridad, pide la clave del
usuario y la contrasenda para valtdar gque se ten3a
accesd  al  donumento. Ea caso de gue el usuaric
deje el «campo para la clave del documento en
blanco, s2 mostrard una  ventana con &t directorio
de documentos.

+ Se muestra ei indice del documento en una vantana
posibilitando su  conculte (desplacandolo) madiante
las tecias de flechas, pdgina arriba y pdgina
abajoc.

+ Emplea las ventanas necesarias para que el usuario
pucda opecarlo facirilmente, ofreclendo un medio para

confirmar el proceso a realizar

+ Pide el nUmero de elemento o r?ngc de elementos a
procesar, dando las facilidedes para coniirmar la
eleccidn o seleccionar otros numeros de forma
flexible.



DESARROLLD DE UN SISTEMA PARA LA ELABOEACION DE MANUALES DE OPERACTO!
Disefic Detallado.

+ Con el o los numeros de elementos capturados se
genera un archive de trabajo con los comandos
necesarios pare formatear los textes de acuerdo a
la informacidén previamente capturada para el
documento {obtenida del archivo de datos
generales).

+ Dea la opcidén = editar los archivos de trabajo
generados, posibilitando la inclusién ce otros

comandos.

+ Genera lof comadndos Gecesarioy  para  precesar 1es
textos y los c¢jecuta, dgenerande los archivos de
textcs procesados (formateados).

+ Da opcién a editar los archivos de textos
procesados, para incluir codigos de contrel para
las impresoras c cerécteres graficos.

+ Emplea los archivos: Datos generales, indice y

texto por elemento.



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION jo33) MANUALES DE OPERACI‘ON.
Diseflo Detallado.

Mdscaras y ventanas empleadas en el programa Generécién Y
Consulta de un Documento. -

R e |

INSTATUTG O€ INYESTICACICNES ELECTRICAS  FITWA: S0nJalns
Sistmaa de Elabgracisn de Miruales PEPA: 18:56: 51
Cereracicn y Corsufta ¢e un Oociments

Oociones:  Cenera Tersina
Cocurento: [XX1,Rerglen do: [379.339.953 G33.939) 4 {895,932, 903,673 52
I S R 3
Preficio.

1. INTRCIUCCION.

1.1, El leboratorio dz prusces,

1.2, Los esuarios dal sistens,

1.3, L4 Gperayioh zicdiants &2 ¥ eoranie,

i.4. &s nru,rr:s tinress 2ents 4 b Gper2oion gel sistemn,

2, fLSPSitvaA,

2.1, Entrada af srstesa.

2.2, Merus y conandos.

2.3, Les corandes del sistema,

2.3.1. ALTAQTS, Alta De Uny Nosva Crden Qe

2.3.2. ASIGUMS, dgigaacicn D¢ Una Orden Qe

PF1> R2gresa 2 Seleccion o2 010N e

Seleccicne ues apzion 2ediante las fleskas ¢ {3 letra y oregicne RETLRN>




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON.
Eisefo Detalladoe. - B U .

Méscaras y ventanas empleadas en el programa ‘Generacién -y
Consulta de un Documento,

INSTITUTD D INVESTIGACKCHES ELECTRICAS  FECHR: SQ/JA18
Sistezy de Eleborazicn de Wenusles HORA: 18:58:57
Generacion y Consulta de un Coowpents

2. GPERACICH CEL SISTDW
. les ws sl
2.2. Wrus y Comandos

Le Trabajo.

Le Trabajo,
ien de Coeion — e

chas ¢ fa [atra y prestene <RETURH>

LTACTS, Afte

SICUTS, Aoy

S e

a1

Ceserance archives ge Trobajo: i

|

W CAFID AT L TAPZERRD WL TAPTZ BN i

ESPERE LY WDMONTO




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON.
Disenio Detallado.

Méscaras y ventanas empleadas en el

programa
Consulta de un Documento.

Generacidn vy

SE GENERARTH LGS ARCHIVCS DE TRAZAJO: ARCHIYOS A EDITAR:

WC_CAP20.RNO SC_CAP2).RNC WC_CAP22.RHO WC_CAPZ0.RND WC_CAP2].AND IE CAP22.RKO

Desea fditar aigune do elles? SiMo; _ Beses Editar el archivo indicade? SM:

Generando archives pera IMPRESIGN:

MC_CAPZ0.MDM MC_CAPZ1.MEN MC_CAPZ2 MEM

ESPERE LM WOMEINTO

SE GENERAROH ARCHIVES PARA 1APRISION: ARTHIYOS A EDETAR:

SC_CAP20.VEM ME_CAP2EMEW LT _CAPZ2.MEN

Deses Editar algura de atlos? Side: _

BC_CAP20.MEN WC_CAP2T MEM MC_CAPZ2.30M

Qesea Editac 8l srehive 1ndicado? ON:




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON.
B Disefio Detallado.

Seguridad Histérico

Documento
//—_
Mensaijes
—
Datos
generales
Impresidn

(XX_HIS.PRN)

Funciones del programa REPORTE HISTORICO DEL DOCUMENTO
(PG3300) :

+ Permite dnicamente las opcilones de IMPRESION Y
TERMINAR.

+ Pide la clave del documento a procesar y en caso de
estar definida la seguridad, pide la clave del
usuario y la contrasefia para validar que se tenga
acceso al documento. En caso de que el usuario
deje el «campo para la clave del documento en
blanco, se mostrard una ventana con el directorio
de documentos.

+ Se muestra el indice del documento para confirmar
la opcién de impresién.

+ Emplea las ventanas necesarias para gue el usuarilc
pueda operarlo facilmente, ofreciendo un medio para
confirmar el proceso a reallzar.

+ Genera el archivo XX_HIS.PRN. con la informacién
histérica del documento XX.

+ PEmplea los archivos, dJdatos generales, indize »
nistérico.

4-49



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION.
, Disefio Detallado.

Méscaras y ventanas empleadas en el programa Reporte
Histérico.

INSTITUTO OE IKVESTIGACIONES ELECTRICAS  FECHA: SO/0MN/13
Sistess de Elsboracion de Manuaies HORA: 18:56:51
Reparte Historico

dpciones:  1roripe Tarmina
Cocimanto: (MCY BANUAL DE OPERACION PARA EL USUARY® DE CONTROL

1N 0L CE

Prefacio,

. INTRCOUCTION,

1.1, Bl lsboratorio do prushas.

1.2. Los usuarios del sislema.

1.3. La spevacion sadisnte menus y comandss.

1.4, Dos programas tipices dentro de l2 operacion del sistema.

2. OPERACION DEL SISTEMA.

2.1. Entrada al sistema.

2.2, Wenus y comandes.

2.3. Los comandos del sistemn.

2.3.1. ALTAQTS, Alta Oa Una Moava Orden De Trabajo.

2.3.2. ASIGOTS, Asighacton De Una Orden De Trabajo.
<Pf1> Regresa a Seleccion dz Qpcion

Seieccione ung opcion wediants Jas flechas o ta letra y presione <RETURN>

nto: [MC) MANUAL OF OPERACICN PARA EL USWRIC DE ECNTROL

Prefacio.
1HTROQUEC K.
i. El taborator] Dessa leprimir al reporte
2. Los ususrios{ HISTGRICO dol Documenta?
3. La ooeracion SifMa: _

4, Dos programs on dal sistess.
OPERACION QFEL

1.
1
1.
I
1.
2.




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON.

Méscaras

Y
Histérico.

ventanas

Disefio Detalladon.

empleadas

en

el programa

1 1 Tocumeato: (W1 WANUAL OE OPEAACICH PARA EL USIRIO CE CONTROL \*}/—

Prefacic.

. CPERACICH CEL

M HIS.PRE
tecles RETURN>

S+ GENERD &) archive

on del sistema.

W THET WAHUAL OF DPLRACIOH PARA £L USARIQ OF COHTAGL /—\r_’_/‘

1
i
1
i
1

2. OPERACION DEL

Prefacio.
INTRCOUCCIGH,
£i laborater
Los usuaries
La operacion
.4. Dos prograsal

.
2.
S

s

1

Gerer ando M Hi!5.PRN
ESPERE (N MOMENTO

on dal sistesa,

Reporte




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION,
Diseflo Detallado.

Usuario-Dac. PEEEEEEN

Mensajes

BG4100

Seguridad

Punciones del programa DEFINICION DE USUARIOS POR
DOCUMENTO (PG4100):

+ Permite la seleccidn de la opcldn a efectuar
empleando las teclaes de flechas o la primera letra
de cada opeclébn. Las opciones son:  ALTA, BAJA, >
MODIFICA, CONSULTA y TERMINA.

+ Pide la clave del wusuaris responsable de la
seguridad y su contrasefa. Para valldar gue se
tenga acceso al proceso.

+ En caso de que el usuarlio deje el campo para la
clave, se mostraréd una ventana con el directorio de
los usuarios registrados en 21 sistema.

+ Permite el emgleo de las teclas de flechas para
transladarce entre los campos Jde captura en la
méscara. Facllitando la modificacitén de la
informacidn tecleada.

+ Da una breve descripcidn de la {informacidn gque se
puede registrar en el campo donde se encusntre
ubicado el cursor, en la linea 123 {(empleada solo
para mensajes).

+ Emplea las ventanas necesarias para que &1 usuarlo
pueda operarlo facilmente, ofrecliendo un medio para
confirmar el proceso a realizar.

+ Se emplea para establecer la relacidn entre los
documentos que maneja el sistema y los usuarios que
tienen acceso a dichos documentas.

+ Actualiza el archivo de seguridad al efectuar las
opclones de alta, baja y medificacién



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION.
Disefic bDetallado.

Méscaras y ventanas empleadas en el programa Definiclén de
Usuarios por Documento.

INSTITUTO QE INYESTIGACICHES ELECTRICAS  FECHA: S0/JA/19
Sistesy de Elaboracion de banuales HORA: 18:56:51
Definicion de Usuarios por Decusents

Oocionas:  Alta Zaja  Consults Mcdifica Termina
Usuario : (X0X)

Hombre:  DCOOCOOOCOCCCOO000COOCOOCONGACCOCOCHBXINTONNNNNUANCNNNKK ]
Wi cag on : DXOONOOL0000000000CO0C0ACONEOXOCROOCCXNNOONOONUXX XXX ]
Talsfonos: (COOOCOGAY Ext: DOCOXD o DXGACOXOXT Ext: OGO

DOCLIMERTOS ASIGRADSS
o 03 00 03 03 oo G o
IX) XTI [XD OO0 CX) G XD O3

0] OX3 X3 000 X3 00 X3 0

PE1> Regresa a Seleccion do Socion
Selmccions una cocion cediante |as flechas o ia latra y presione RETLRN>

wv

Opciones:  Alta

Usuario = (XXXX]

USURIO0: ouSE
Hoobre: € ]
Wbicacion: COHTRASEMA: ]
Talefonos: L + (0ol




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OQPERACTON,
Disedo Detallado.

Miscaras y ventanas empleadas en el preograma Definicién de
Usuarios por Documento.

IHSTITUTO BE INVESTICACICHES ELECTAICAS  FECHA: 90/0MA18
Sistesa ¢a Elsboracion de Wanuales HORA: 18:88:51
Befinicion de Usuarios por Ooctmente

Tsta usted SECURD de cusrer activar iz SEGURIDAD
Cpeia de) sistema (Yea la MOTA en i3 parte infaricr).

Usuar

ACTIVAR SEGRIDAD? (SiMak: JURS——
Noch - X00000K]
Wic H0TA: En coso e respander con $i se activara in pettorers]

Tala Segur ided y USTED sera ¢l eesporsabis de asignar
Besbres ¢ Claves de gsuarios zediants  este
prograa relacionandoics con lor docunsntos oue
puzdan zanejar. Los nochres y claves se podiran
an cady progresa del sittesa varificande e 16
tenga aecese al  documento  pedide. USTED TENGRA
ACCESD A TCOOS LGS BOCUENTOS.

Su rcrbre de Usuario sera 0SE y {2 clavs

usted la asrnara y ts2ificara cuando desee.

BULHA SUERTE
(Si respende He teraing «1 pregrasal

Selecci RETURN




_DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE QOPERACTON.
Disefio Detallado.

Mascaras y ventanas empleadas en el programa Pefinicién de
Usuariocs por Documento.

INSTITUTQ DE INVESTIGACIONES ELECTRICAS  FECHA: SQ/JAH/NS
Sisteza ge Elaboracion de Wanuales HORA: 18:55:51
Definicion de Yuaries por Doctmento

Opciones:  Afta Baja Lonsulta Wodifica Versina

Usuario : (XOX1

Qéiroctorio
L] X000
Ub}  03SE WAESTRO DE SEGLAIDAD OO

Tef JAYO FCO. JAVIER LIMA PASCUAL
«==> Fin del Directorio ds Usuarios <—

<Ff1> para regresar, Flechas, Pglomn, Pglo ——d— . J
Saleccione una opcion pediante las flechas o |a latra y presione RETIAN>




DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA EﬂABORACION DE MANUALES DE OPERACION.
Disefio Detallado,

Sequridad

Usuario-
contrasefia

PG4200
Mensajes

Impresidn
(XX_SEG.PRN)

Funciones del programa REPORTE DE USUARIOS {PG4200):

+ Solamente aparece una ventana en la que se
interroga sobre el nombre del wusuario Yy su

contrasefia, este usuario solo puede ser el
responsable de la sequridad del sistema (usuarioc
@BSE) .

+ Emplea las ventanas necesarias para que el usuarlo
pueda gperarlo f4cilmente, ofrecieado un medio para
confirmar el proceso a realizar.

+ Genera el archive XX_USU.PRN, con  toda ia
informacidén referente a los usuarios registrados en
el sistema con la excepcidn del G8SE.

+ Emplea el archivo de seguridad y el de usuarios..



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON.
Disefio Detallado.

ESTRUCTURA DE DATOS .

Como Oltimo punto dentro del diseno detallado, se ilustra la
estructura de datos empleada por el SEM, de acuerdo al
método ELKA v describiendo detalladamente cada archive y los
campos que lo integran,

La estructura se ilustra en la filgura 4.4.6 y los campos gue
integran cada uno de los archivos, con sus caracteristicas
se dan a contiruacidn.

archivo : DTGEN.DAT DATOS GENERALES DE LOS DOCUMENTOS.
Longitud: 209

Llave : ge.cdo Longitud: 2 Pos. Inicial: )
Organizacién: Indexada

Campo Descripcién Long. Tipo
ge.cdo Clave de Documento 2 AN
ge.cdi Clave Interna del Documento 10 Al
ge.npr Nembre del Proyecto 60 AN
ge.tdl Titulo del Documento 120 AN
ge.miz Margen Izquierde 2 N
ge.mde Margen Derecho 3 N
ge.lpp Lineas por Pagina 2 N
ge.eel Espacios entre Lineas 1 N
ge.tnc Tipe de numeracidén para 2 AN
Capitulo
ge.tnn Tipo de numeracidén de 2 AN
Niveles
ge.sip sangrado para Inicio de 2 N
Parrafo
ge.lsp Lineas de Separacidén Entre
lineas de texto. bl N
ge.mlp Minimo de lineas de Pérrafo 2 N

al Final de la Hoja



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTION.
Diseflo Detallado.

Archivo : xx_HIS.DAT ARCHIVO HISTORICO DEL DOCUMENTO.
Longitud: 152

Llave : hi.fec - hi.ren Longitud: 27 Pos. Inicial: 1
Organizacién: Indexada

.b2

Campo Descripcidn Long. Tipo
hi.fec Fecha de Registro del Mov. 6 N
hi . hor Hora del Movimiento 4 N
hi.ren Clave del elementc del Ind. 17 N
hi.tit Titulo del elemento del Ind. 120 AN
hi.usu Usuario que Generd el Mov,. 4 AN
hi.edo Estade del Elemento 1 AN

Archivo : xx_IND.DAT ARCHIVO DE INDICE DEL DOCUMENTO.
Longitud: 138

Llave : in.nl - in.snan  Longitud: 17 Pos. Inicial: 1
Organizacién: Indexada

.b2

Campo Descripcién Long. Tipo
in.n1 Primer Nivel del Elemanto 3 N
in.n2 Segundo Nivel del Elemento 3 N
in.n3 Tercer Nivel del Elemento 2 N
in.n4 Cuarto Nivel del Elem&nto 3 N
in.ns Quinto Nlivel del Elemento 3 N
in.nnn E€lemento Numerable o Mo Num. 1 N
(0~No num, i-Humerable}
in.snn Secuencia de elemento No Num. 1 N
1,9-No Num. ¢-Numerable)
in.tit Titulo del Elemento 120 AN
in.edo Estado del £lemento 1 N

{0-Captura i-Revisidén 2-Term.)

Archivo : MTSEG.DAT ARCHIVO MAESTRO DE SEGURIDAD
Longitud: 6

Llave : se.usu - se.cdo Longitud: 6 Pos. Inicial: 1

Organizacién: Indexada

.b2
Campo Descripcién Long. Tipo
se.usu Clave del Usuario 4 AN
se.cdo Clave de Documento 2 AN
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Archivo : MTUSU.DAT ARCHIVC MAESTRO DE USUARIQS
Longitud: 156

Llave I us.usu Longitud: 4 Pos. Inicial: 1
Organizacisén: Indexada

Campo Descripcidn Long. Tipo
us.usu Clave del Usuario 4 AN
us.con Contrasefia del Usuario 4 AN
us.nom Nombre del Usuario 60 A
us.ubi Ubicacién del Usuario 60 AN
us.tel Primer Télefono 9 AN
us.exl Extensidn del ler. Tel. 5 N
us.te2 Segundo Télefono 9 AN
us.ex2 Extensidén del Segundo Tel. S N

Los archivos de textos (TEX) y de trabajo que se emplean
(RNOC, MEM), son generados por el sistema teniendo una
longitud de registro variable y organizacién secuencial.

Como se puede apreciar en la fig. 4.4.6, existe un archivo
de datos generales (GE) que registra los manuales a
elaborar, por cada manual registrade existe un archivo de
indice (IND). para cada elemento o rengldn registrade en
este archivo, existe un archivo de ctextos (TEX}, uno de
trabajo (RNO) y une para el texto formateado (MEM). También
para cada rengldn registrado en el archivo de indice pueden
existir 0 6 mas de un registro en el archivo histérico.

Existe una variante de los archiveos RNO y MEM, que se deriva
de procesar un conjunto de textos de elementos (dos o mas
capitulos, el manual completo, etc), que no se ilustran en

la fiqura.

Cuando se define la seguridad en el sistema se genera un
archivo de usuarios (US} vy uno de seguridad (3SE) gue
almacena cada documento con los usuarios gque lo pueden
accesar.

Por otro lado s5i esta definida la seguridad, el sistema
complementa la informacion del archive histdrico con la
clave del usuario que =fectuo un movimiento en el estado del
texto de los elementos del documento correspondiente.

Con respectc a los archivos que integran el diagrama de la
fig. 4.4.6 se tiene lo siguiente:
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Existe solamente un archivo de datos generales en todo ‘el .
sistema llamado DTGEN.DAT.

Por cada manual registrado en DTGEN.DAT, existen los
archivos xx_IND.DAT vy sx_HIS.DAT, en donde xx corresponde
a la clave del manual, por ejemplo para el manual de
operacién del wusuario de control, registrado en DTGEN.DAT
con la clave MC, se tendréan Jlos archivos MC_IND.DAT y
MC_HIS.DAT,

Los archivos xx_IND.DAT y xx_HIS.DAT., se referencian por
su noinbre (MC_IND.DAT as =21 archivo del ipdice del
documento MC, vea la NOTA en la fig. 4.4.6), ligandolos al
resto de la informacidn dentro de cada programa.

Ahora bisn pars cada elemento o renglén en el archive de
indice, existe un archivo de texto con nombre
XX _999_999_999_999_999¢93.TEX, Ea:4 corresponde a la
clave ~del” documente vy la serie de nueves 2 el capitulo,

subcapitulo, etc. del rengldn a gue pertenece el texto, por
ejemplo si tenemos reqgistrade en el i{ndice del manual MC el
renglén:

2.3.20 LIBERA, Liberacidn de la Instalacion.

Se tendra un archivo MC_2_3_20$10.TEX, que contiene el
texto de este elemento.

Los nombres de los archivos de trabajo (REQO) y de texto
formateado (MEM), se generan de un a forma parecida.

En caso de que se defina la seguridad se crean los archivos
MTSEG.DAT y MTUSU.DAT, tunicos en el sistema.

Con los expuesto anteriormente ya se tiene a detalle las
carateristicas de los programas y de la estructura de datos
que componen el SEM y por lo tanto ya se puede seguir
adelante implementando cada wuno de los  programas, es5to
2ltimo de narrard en el siguiente punto.
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4.5 ELABORACION DEL SISTEMA.

Puesto que yva se han descrito las funciones para cada
programa detalladamente, es el momento de elaccrarloes,
tomando en cuenta las bondades vy limitantes de Las
herramienzas gue 3e ampleardan.

El lenguaje £, pcsee una gran

e pero por
ser un lenguaje de nivel 2 no
contar <on funTienes z ma
expedida, ya gue nc s a de
variablia con el tizge d T U
longitud (e nivel d i 1,
cor otro Lado las funcin a5
pobre.
Por 1o anterior se deci1did un
conjunio d2 rutinas genera4 los
orogramas del SEM.
generales s modules vy los
2 oteca, de e programa pu=ds
l1a rutin diante zu 1 la Dbikl:icteca
que la contiene al memento de nlace [LINK)} del
programa.
Se elaboraron dos Ubiblictecas, una para méuulog
(SISEMO.0LB} Vi acra para mddulos duente SISEMT.TLS.
empleada para referenciar las descripciones de los arcn:
Y 1os tituios yenerd:es. en todo el sistema).
Los directorics Las bibliotecas se Tuestran

ae a
continuacidn, y posteriormente como eiemplo se muestra el
codigo fuente del mddulo P VAR de SISEMO.OLB.
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Directoric de la libreria OBJETO:

Numero de Médules: 5
Otras entradas: 56

SISEMO.OLB

Médulo FILES

BORRA_FILE
GRA_REG_HI
OPEN_HI~
OPEN_US

Médulo F_VAR

CA_STRING
COH_REND_TAP
CONV_K_NFILE
DES_IND
INDICA_REN_A
PIDE_OPCION_P1
PIDE_USU_CON

Médulo IMPOUT

ASIGNA_CHAN

Médulo SCREENK

BORRA_CHARS
CAMBIX_RENDITION
DIBUJA RECTANGLE
GUARDA_SCREEN
LIMPIA FIELDS
PON_CHARS
RECUPERA_SCREEN

Médulo TIME

DA_DATE_TIME

Empleando ba&sicamente las rutinas listadas anteriormente
Muchas de las funciones,
rutinas de

elaboraron
sobre todo del

todos
modulo

BUSCA_FILE
GRA_REG_IN
OPEN_IN
RENOMBRA_FILE

CARGh PANTALLA
CHV D =

DES DIR DoC

DES” LINS IND

LIMPIA T IND

PIDE OPCION_PZl

SUMA_1SR

LEE_CHAR

BORRAA_DISPLAY
CREA_DISPLAY
FIJA_CURSOR
INCERTA_LINE
MODO_CURSOR
PON_LINE
REMUEVE_DISPLAY

PON_TIME_DATE

los programas.
SCREEN,

biblioteca en tiempo de ejecucién

emplean

EDITA_PILE
OPEN_GE
OPEN_SE

CARGA_T_IND
CcoNvY_ X D
DES_FIELDS _IN
EDITA_RENW
PIDE_OPCIOH_P
PIDE_OPCION_P22

TTCHAN

BORRA _PASTEBOARD
CREA_DPASTEBOARD

FIJA_DISREG_SCROLL

LIMPTA_DISPLAY
MUESTRA_DISPLAY
PON_LINE_3CROLL

(Run Time Library).
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En las piginas siguientes se lista el ecddige fuente del
m&dulo FP_VAR de la biblicteca SISEMO.OLB:

J‘k
MOBDULO: F_VAR.C
Fecha : Verano, 89
€lab. : Fco. J. Lima Pascual
Com : Module gue contiene funciones rjue realizan varias
tareas (ver comentarios en ¢ada unaj.

*/

sinclude rms
tinclude smgdef
sinclude stdio
$include ssdef
sinclude iodef
sinclude descrip
iinclude ctype
iinclude fdgeneral
sinclude fdusuario
sinclude fdsaguridad
iinclude f£dindice
¢include fdhistorico

Sa 2mplea para pedir el usuario vy la contrasena cen lo que
comprueba jue se ciene acceso al documento deseado. Todo lo anterior
se afectva cuando la seguridad del sistema esta activado.

Paramecros-
p_id £s 2l rastaeboard donde aparecera la pantalla para la
~aptura d¢l nombhre de usdario ¥ la contraséena.
un apuncaaur i 13 ~lave del documento para comprobar
s1 el usdvario tiwne acceso a el.
usu_w Es un apuncador 4 una cadena en la cual se envia el
usuario auvtorizadc

Codigos de Retorno:
1 El usuar:io esta autorizado para el documento.
4 ERROR al abrir el irchivo de uwsuarios.
5 Usuario rnoexistonte,
6 Contrasena itnvalida
7 ERROR al abrir el archivo de seguridad.
8 El usuario neo riene acceso al documento.
7/

pide_usu_conlp_id,cdo,usu_w)
char *cdo,*usu_w;

unsigaed p_id;

f
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extern struct USUARIO us;

extern struct RAB us_rab;

extern struct SEGURIDAD se;

extern struct RAB se_rab;

char *msg{2]=(" USUARIO: ", "CONTRASENA: ")}, con_w([5]="
int rms_status;

unsigned s_1id3;

s_lild3=crea disnlay(g 38);

dibuja rectangle(s id3.1,1,9,38);
pon chars(s id3,m5g{07.,4,12,0,0,0,0)
pon chars(s id3,msg{1}.6,12,0,0,0,0)
mueEt:a_display( 1d3 o 1d,6,22);

strncpy(usu_w," 4)7
strncpy(us.usu,*” ",4);
cap_string(s_4id3,4,24,4,0,0,0,us.usu,0};
cap_string{s_id3,5,24,4,0,0,9,con_w,0);

borra display(s id3y:
rms status= svssrewind(&us rabj:
Lf({rms_status!=RMSS_NORMAL)

printf("error rewind us cod=%x\n".rms_status):
exit{rms_status):

}

rms_status=syssSget{&us_ rabn

if(rms Status!=-RMSS5_NORMALSGEIMS_Status!=RMSS$_RNF} return(4):;

else
tf{rms_status==RMS$_RHF) return(5);
else
if(strncmp(us.con,.con w 4)'-0) return{6);
if{strncmp(us.usu, "€ESE", =0)

L
strncpy (usu_w, "@@SE" , 4);
return(ly);

rms_status=syssSrewind(&se_rab):
if(rms_status!=rM35_NORMAL )

printf{"error rewind se cod=wx\n",rms_status);
exit(rms_status);
N
strncpy({se.usu,us.usu,4);
strncpy(se.cdo,cdo,2);
rms_status=sys§get(&se_rab);
if(Tms_status!=AMSS_NORMALSSrms_status!=RMSS_RNF) return(7);
if(rms_status =RMSS RN”) return(8):
stracpy{usu_w,us. usu,d);
return(l);
)]
/l
x/
edita_renw(tp,ren_w)
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char tp{]l.ren_w{1l39);

char *blanks=" "
int des,i:
for(i=0;4<70;i++)ren_wiil="' ';
conv_k_d(tp,ren_w):

des=Stflea(ren w),
1f(des>19)des=19;

1f(tp{i5]1t="1") sttncpy(ren w,blanks,des);

strnepy{&ren _w{des],"” *,1

strncpy (&ren_ wfdes+2} &tp[l?] {70-{des+2})};
)]

7/ *x

Se emplea para covertir una cadena del formate
1.2, al formato 0010002000000000 empleado generallzadamente
en los elementos del indice

Parametros
top Apuntador a la cadena a convertir
r_w Apuntador a 1la nueva cadena

*/

conv_d_k{tp,n_w)
char tpl).n_w{}l:

{
int 11,1i,pp=0,pw=0,j
for(d= C 3<18;3++in_w
for {pp=0:pp«<ig:j
{

sw=0;4=0p;
for{:tp{ppl!="'. 'a&ppcle;pp++)

Lf(tp{pp]l=" '&Lsw==0) H isw=l:}
if(PW“G&E(»p[pp tp[pp =='\0')) (sw=2;break;}
)
nc=pp-3;

if{nc>3) ne=3;
for(k=pWw;pw<(k+{3-nT)):pw++} n_wWipw]='0";
for{k=j:k<(3+nc) ;ke+) a_wipws++jetp{k];
Lf(sw==2}break;

{f(++ppr18] ipw>la) pos193;

for(i=pw;j<i8:j¢+)n_w(jl='0":
)

Vi

Se emplea para covertir una cadena del formato
0010002000000000 al formato 1.2. empleado generalizadamente
en los elementos del indice

Parametros

tp Apuntador a la cadena a convertir
r_w Apuntador a la nueva cadena

4-66
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*/
conv_k_d(tp,r_w)
char tp{].c_wl}:

(int pw,sw,1i;

pWasw=0;
for{1=0;1<19;i++)r_w[i}="' ';
for{i=0; L<lnaapu<19 1++4)

='0'aksw==0) sw=l;
C_wW(pwe+]l=t
=2

if{tps
; {1==8} ?i=-ll)&&pw<18)

1!
1f(sw!=0)
1f((L==2]

(
if(sw==1})

{r_wWipw++l='.'; sw=0;)
else

break;

)

}
LE(pwel9)r wipw]="\0";
IR
Se emplea para desplegar el directorio de documentos
p_id es la identificaclon de pasteboard en el gque se despliega
el directorio
x/
des_dir_doc(p_id)
unsigned p id:
(

extern struct RAEB ge rab;
extern struct GENERAD ge:
char *msg_p{5}={(
" Divrectorio "
"ERROR., al accesar archivo o archivo vacio",
“ERROR al cargar tabla *,
---> Fin del Directorio de Documentos «<--- ",
" <PFl> para regresar, Flechas, PgDown, PgUp. "};
char t_n[3c]}{59},res!
int t.,n=1,n_1l=106,n d
3.

T Y.
C.,n_w=0,rms_status.codret=0;
unsigned s_Tdz,s_i3d
modo cursor(p idi Ly
s_id2=crea dlsolayth 64):
s_id3l=crea_display(10,58);

dibuja rectangle(s id2,1.1,14,64);
pon_chars(s_1id2 ,msg_ D[O],-,-L 0,0,0,0):
muestra_displav(s_id2,p_1id.6,9):
rms_status=sysSrewind(&ge_rab);

it(:ms status!=RMSS NORMAL)

printf("error rewind ge cod=%x\n",rms_status);
exit(rms_status};
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}

ge_rab.rab$b_racsRABSC_SEQ;
rms_status=sysSget(age rab):
if(rms_status!=RMS$_NOEMAL || cms_status==RM3$_EOF)

pon_chars(s_idz, msg_p(i].14.5.0,0.0,0);
for(n 0;n<500;n++);

else

(
while(rms_status!=RMSS_EOF && rms_status==RMS$_NORMAL)
(

strncpy(t_n{n).ge.cdo,2);strncpy(&t_a(nj(2]." ",2);
strncpy(&t_n{n){4).ge.td1l,54);
n+=1;

rms_status=syssget{&ge_rab);
if(n==30)rms_status=RM35 _EOF

}
{f(rms_status!=RMR$_EOF)

pen_chars{s_id2,msg_pf{2],14,5,8,0,0,0);
for{n=0;n<500:n++);

(
strepy{t_afn}.msg_p(3});
for(n_d=1;n_d<(n+l)sen_de(n_Ll+1);n_d++)
pon_chars(s_id3,t_n{n_d],n d4,1,0,0.0.58);
n_d-=1;
pon chars(s id2,msg_p{4).14, 10,0,0,0.0):
muestra_display(s_id3,p_id,8,12);
codret=cap_string(s_id2,10,60,1,0,0,9,res,0};
while(codret!=-11})
p

if{({codrets=~1}}codrect==-21jaan_d44n)
r

‘(codret==-1)?(n_w=1):(n_w:n_L):
for(i=1:lec(n_w+Il)a&n_d!=n;i+r+)
incerta_linc(s_id3,n_1l.,&t _n(++n_d],58,1,0,0,0};

}
else
if((codret==1|{codret==-22)&an_d>n_1)

(codret==1)7(n_w=1):{n_w=0_1};

for(i=1;i<{n_w+l)san_di=n_l;1++)

(
incerta line({s_id3,1,t_a((n_d--}-n_1],58.2,0.,0.0);
)
}
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codret=cap_string(s_id2,13,63,1,0,0,9,res,0);
}
}

modo_cursor(p_1id,0}:

borra display(s id3);

borra display(s_id2};

ge_ rab.rabsb rac= RABSC_KEY ;
rms_status= syssrewind(kge_rab);
1f({Tms_status!=RHSS_NORMAL)

printf{“error rewind ge cod=%x\n",rms_status);
exit({rms_status);

strnecpy(ge.cdo." *.2);
return{l):

}

/*

Se encarga de cargaer el archivo de Indice a una tabla (t_ind)
de regresar el numero de renglones mas uno (para el letrero de
---> fin de indice <------ } en la variable apuntada por n_ren,
NO SE EMPLEA LA OCURRENCIA CERO DE LAS TABLAS.

En caso de no existir los archivos xx_IND.DAT y xx_HIS.DAT los
genera y despliega un aviso -

Parametros:

s_idl pantalla a donde se envian los mensajes (en easte caso
cuando se genera un nauevo archive de indice).

tp_ind table de apuntadores a la tabla que contiene la
informacion.

t_ind tabla de datos que contiene la informacion de cada
renglon del indice.

cdo clave del documento de indice a cargar {archivo
cdo_IND.DAT) .

a_ren apuntador a un entero gque dara el numero de renglones
mas uno.

Codigos de Retorno:

1 Funcion completada sin errcor.,
9 Error, al abrir el archivo de Indice.
10 Error, al leer el archivo de indice.

cualquier otro tipo de error no manejable termina el programa
y manda un mensaje alusivo y el valor hexadecimal del codret.
=/
carga_t_ind(s_idl,t_ind,tp_ind,cdo,n_ren)
char Ktp lnd[ZSO],L LﬂdlZDG]E;]Q},*CdO‘
int *n_ren:
unsigned s_idi;

{
extern int SW_OPEN;
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extern struct RAB in_rab;
extern struct INDICE in;
extern struct RAB hi_rab;
extern struct HISTORICO hi:
char *msg_p{]=(

" n

"Se GENERO el archivo de indice para el documento, presione <RETURN>Y,
M meemm e n > Fin del Indlce del Documento <==-=—=o-—-meeaacan= “
"Se GENERQO el archivo historico para =21 documento, presione <RETURN>"
char res[l];

int codret,i,rms_status.n_bell=2;

1E(SW_QPEN==1)

rms_status=sysSclose(&in_fab);
if(rms status!=RMS$_NORMAL)

printf("error al cerrar in cod=%x",rms_status);
exit({rms_status);

rms_status=syssclese(&hl fab);
{f({rms_status!=RM55_NORMAL)
{

printf("error al cerrar hi cod=%x",rms_status);
exit{rms_status);

}
SW_OREN=0;

}
strncpy{IN_FILE,cde, 2},
codret=open_in(s_idi,0);

if{codreti=1)

(

codret=open_in(s_1dl,1):

if({codreti=1) return{9}:;
smgSring_bell(ss_idl,an_bell):
pon_chars(s_idl,msg_p{1].22,3,0,0,0,0);
cap_string(s_ Ldl,L¢,79 1,0,0.9,res,0);

)
strnepy(HI_FILE,cdo,2);
cadret=open_hi(s_idl,0):
if{codret!=1)

(

codret=open_hi(s_idl,1);

if{codret!=1) return{9):

smg$ring bell(&s_idl,sn _bell):
pon_chars(s_idl,msg_ p[:),zz 3,0,0,0,0);
cap_ string(s Ldl 22.79.,1.0.0, 9 res,0};

)

SW_OPEN=1;

*n_ren=0;

rms_status= sysSrewind(&in_rab);
1f({Tms_status!=RMSS _NORMAL)
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printf{"error rewind in cod=%x\n",rms_status);
exit(rms_status);

}

in_rab.rab$b_rac=RABSC SEQ,

rms_status= syssget(&in_rab);

lf(:ms status?!=RMS5_NORMAL&G&rms_status!=RMSS_EOF) return(ioy;’
limpia_t_ind(t_ indy);

if(rms_status==RMSS _EOF)

*n_ren=i;
stracpy(t_ind[*n_ren),msg_p(2]1,78});
)

else
while{rms_status!=RMS5_EOF && rms_status==RMS5S_NORMAL) -~
i ;

*n_ren#=1;
strncpy(t_ind{*n_ren],in.nl,139);
rms_status=syssget(&in_rab);

3
Lf(rms_status==RMSS_EOF)
{

*n_ren+=l;
strncpy(t_ind[*n_renj}, msg_p{2].78);

else

printf{rerror al leer sec in cod=%x",rms_status):
exit(rms_status);:

}

)

for(i=1;1<250;i++) tp_ind[i]=t_ind[{i]:

return(liy);

}
/%

Se emplea para llenar de blancos todo el arregle gque almacenara
ilos renglcnes Zel indice.

Paramelfro:
ti direccion del incio de la tabla {(simplemente el nombre
de la tabkla).
*/
limpia_t_ind(ti)
char ti[2501(139];

(
int i,3;
for{i=0:1<250;:1i++) for(§=0;j<139;3++) tifij{d1=" '
return{l);

}

/x
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Se emplea para localtzar dentro de la tabla un renglon deseado
per ejemplo 001001000000000, vy en el caso de altas incertar un
renglon en blanco y mostrarlo en video inverso, para los demas
casos (baja, med.stc) no se incerta un renglon en blanco $ino
que solamente se muestra en video lnverso el renglon localizado.

Parametros:

s_idl Se emplea como parametro para otra funcion invocada
dentro de esta.
s_1id2 Es donde se encuentra desplegadc 21 indice y donde
se canbiara a video inverso alguno de sus reaglones.
ren_d Es el renglon gue se busca en formato display ejm. 1.1,
n_ren un apuntador al numere de renglones del indice.
tp_ind nombre de la tatla de apuntadorss gque apunta a la tabla
que contiene la informacion del indice.
op numero que indica desde gue tipo de rutina es llamada
la funcion op= J alta, 1= baja, consulta, modif. y gue
va a determinar el que se incerte o no una linea en blanco
Codigos Qe retorno:
[¢] Cuando la llave buscada es encontrada en la tabla del indice.
dif 0 Cuando la llave no es encontrada.
REN_A para los dos casos el numero del indice determinado.

x/
com_rend_tap(s_ldl,s_id2,ren_d,n_xen,tp_ind,op)
char *ren_d, ~tp_ Lnd[}.
int n_ren,op;
unsigned s_idi,s_idz2:

(

char *msg_p(]={

}:

extern int N_LS,REN_A.REN_TOP;
char ren_dw({15):

int i,ren_aw,com,n_d:

unsigned Ten 1-S
conv_4d k(ren d,ren dw)
com=~17
if{n_ren==1)REN_A=1;
else :

for(i=1;1lcn_ren;l++)

(

com=strncmp(tp _ind[1],ren_dw, 15}
Lf{cam>=0)break;

}

(comeO ) ? (REN_A=n_ren): (REN_A=i);

}
1f((op==1)&&REN_A==n_ren)REN_A-=1;
1f(REN_A>=REN_TOPE&REN_A<({REN_TOP+N_LS));
else

ren_aw=REN_A;
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(REN_A>N LS)’(REN A=ren_aw-~5):(REN_A=1l});
REN TOP REN _A;

des” _lins ind(s 1d2,REN_A,n_ren,N_LS,&n_d.tp_ind);
REN A-ren aw;

}

if(op==0) incerta_line(s_1id2, (REN_A-REN_TOP+l),msg_p{0},70,2,0,0.,0):
cambta :endition(s id2, (REN_ A REN TOP+L),1 1,70,ren_1,0};

return{com};

)
/x

Se emplea para interrogar al usuario si el renglon que se
indica mediante esta rutina es al que quiere afectar con una
alta, baja o modificaclon, en caso de responder afirmativamente
se termina la rutina regresando 1:; de lo contrarie y en funcion
del valor del campo op se da un scroll del indics en la pantalla
hasta que sca afirmativa la respuesta (para alta,baja.modif).

Parametros:

p_1ld pasieboard que se pasa como argumetc 2 otra funcion
interna,

s_1idl es la pantalla donde se muestra en determinado campo
el valor del renglon que se muestra en video inverso.

s_1id2 es la pantalla adonde se muestra en video inversc un

renglion.
v es el arreglo que contiene las coordenadas donde se
deben presentar los campos para captura o exhibicion.
nv numerc de renglones (campos) en v.

tp_ind nombre de la tabla de apuntadores gue apunta a2 la tablza
que contiene la informacien del indice.
n_ren numero de renglones del indice.
ren_d renglon en modo display el cual se gquiere afectar.
op tipe de funclon gue se desea:

0 Alta cuando com=0 (de comp_rend_tap)
1 Alta cuando com!=0 (de comp_rend_tap)
2 Baja

3 Consulcta

1 Mcdifizac:

Codigo: de retorna
Este no o3 el ¢
—ll regreso a campo
1 El renglon indic

anglen gue s deseaz

para captura de renglon.

ado es correcto.

*/

indica ren_a(p_id.,s_tdl,s_id2,v,nv,tp_ind.n_ren,ren_w,ren_d,op)
char *tp_ ind{2350],ren urll?‘,ren dr19]

int v[20][63 nv,n_ren,op;
unsigned p_1id,s_idl,s_id2;

char *msg_p[ J={
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}:

extern int N_LS,REN_A,REN_TOP;

char rves[l};

int codret,sw_in,n_d:

unsigned ren_, T=SMGEM _BREVERSE, ren_2=3MGSM__ REVERSE | SMGSM_BLINK;
sw_1in=0;

pon chars({s_1idl,msg_p(0],v{1]{0],v{1](1].,0,0,0,19};
f({op!=1&&(REN_Al=n ren)) conv_kx_d(tp_ind{REN_A},ren_d):
pcn chars{s_1dT,ren_d,v[1]70},%[1]1{1}50,0,0.07:
cambia_rendition(¢s_1idl '{1][0],v[1}(l},l,VElJ[2],hen 2,0};
if{op==3)
{
codret=cap_string(s_id1.16.76.1.0, D,Q.res,u;,
if{codrat!=-11} codret=0; alse return{-11}:
else
codretaspide_sn(p_L4d,
cambia_renditzon(s_ldl,v( P](Cj.vi2)iti.L.v1}({2]).ren_2,ven_2};

if(codret==0%hop==1)raturn{d);
If(codret==-~11)return{codret):
if{codreti=1)

cambia_renditicn(s_id2,(REN_A-REN_TOP+1j}.,1,1,70,ren_l,ren_Ll}:
edita renw(hp ind[RFH Al.ren_w):

pon_chars(s zdl,cﬂn W, (REN_A- TREN _TOP+1},%1,1,0,0.0};

if((REN A-REN_TOP+17==N_LSE&REN_A<n_ren)

{
REN_TOP=REN_A;
des_lins Lna(s id2,REN_A,n_ren,N_LS,sn_d,tp_ind);
1f(op==0) incerta lineTs 152.{REN A-REN TOP+L),mqg _p(0),70,2,0.0,0);
cambia_rendition(s_idz, (HEN A-REN TOP*l,,l,L 70.ren_1.,0):
limpia IlEldS(a idT,v.av,2.7nv-1)]
if(op!=0) des_LleLds_Ln(s_ldl tp_'nd{REN_A],v);
sw_in=1;
else
LE{((REN_A+l)>n_renssop==0}}| ((REN_A+l)==n_renssop!=0}}

{

REN_TOP=REN A:l:

des”lins_ind(s_1d2.REN_A,n_ren,N_LS,&n_d,tp_ind);
if(op==07incerfa_ lino(s 1d2, (REN_A~-REN TOP+‘) .msg_p{0].7¢.,2,0,0.0):
cambia_rendition{s_1d2,[REN_A- REN TOP+1) .70.ren_1,0);

limpia_ TFleldsts idT,v,nv,2,{av-1}]

if(opt=0} des_ flelds Ln(s idl, tn ‘nd{R“H Al.v)s

sw_in=1:

~

1f{sw_in==0}

—

1f(op==0)
pon_chars{s_id2,msqg_p{0}.{++REN_A-#£%. TDOP+1).1,1,0,0.0);
else
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REN_A+=1;
cambla rendition(s id2z, (REN_A-REN_TOP+1).,1,1,70,ren_1,0);
limpia_fields(s_idTI,v,nv,2,(nv-1)); -
1f({op!=0) des_ fields in(s ldl tp_ Lnd[REN AY.v):

b

}
return{codret};

/%
Se emplea para formatear un numero de renglon de indlce del
la forma 00100100000000001 a el nombre de archivo al gue pertenece
de la forma nf_l1_1$01.TEX (op=0) o nf 1 _1$00.TEX.* (op=1l).
Parametros
apuntador a una cadena de la forma 00100100000000001
fw apuntador a la cadena donde se regresara nf_1_1_S501l.dat
(o .dat.x).
nf clave del documento de dos posiciones a la que pertenece
el renglon.
op O para regresar solo hasta la extension .dat
1 para regresar hasta .dat.=*

*/
conv_k_nfile(f,fw,nf,op)
char” £11.£fw(],*nf;

int op:

(

int {,1fw;
conv_k_d(f, fw);
lfw=strlen{fw):;
1f(1fw>19)1Ffw=19;

for{l=0;1<1fw;i++) LE(fw(l]==".')EW[i]="_
if(fw[lfw 11=="_"')1fw-=1;

fW{lfwes]="6" ;fw{lfwrs}=F{15); fw[1fw++]=F[16];
if(op==

( stroncpy (&{fw[lEw]}," . TEX",4);1fwt=4; )
else

{ strnepy(S(fwllfw]),". TEX.*",6);1fw+=6; )
fWw{lEw]="\0";

for(i=lfw;is-1;i-=)Fw[i+I)=fw(i)s
strocpy (fw.nf,2);fw{2}="_";
return(l);

I

Se emplea para mostrar el indice dando opcion a scroll mediante
las teclas de Pgdown, Pgup, flechas hacia arriba y hacia abajo, para
terminar el scroll se debe teclear PFl.
Parametros

s_1idl Pantalla en la que se despllega el mensaje msp_p[l]

s_1d2 pantalla donde se despliega el indice

tp_ind nombre de la tabla de apuntadores que apunta a la tabla

que contiene la informacion del indice.
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n_ren numerc de renglones del indice.
a_lm numero de linea para desplegar el mansaje msg_p{l] en la
pantalla s_idl

codigo de retorno

~-11 significa gque se tecleo PF) para terminar la consulta.
x/
des_Aind{s_i1d1,s_id2,tp_ind,n_ren,n_lm}
char *tp_ Ind[2507;
int n_ren;
unsigned s_t31,s_1id2;
(

‘char *m3g _pl{3l={

M

" SPFl» Para Captura Renglones, Flechas, Pgup, Pgdown ¢,
"

extern int N_LS,BEN_A,REN_TOP;

int 4,4,n_1=8_£sS,n_d=0,n_w=0,codret,dess0;

int sw_in, om .1:n im,m c’-‘O m_ct=72;

char £Bn_w({138}.Tex;

REN_TOP=REN A;

smgéring_bell(as_idl,0):

pon_ charsis 1d1 asg_p(l).m_ri,m c1,0,0,0.0};
des_1ins_ind(s_1d2,REN_A,n_cen,l_LS,an_4,tp_ind);
ccdratzcap strtng(s id2.n_1,70,1,0,0,9,587e3,0);
n_d~=1;

while{codrett=~11)

T

{
if{{codrets=-1} codret==~21}58&0_d<n_ren)

(codret==~1)7{n_wsl):(n_w=n_L1};
for(i=1:4<(n W+l )E&n_ dizn _renii++)
€

for(4=0:3¢70:d++1ren_wiils' *:
LE(++n_d=~n_ren)

strepy(ren w, tp_tnd{n_d1):
else

{
edita_renw(tp_ind{n _d},ren_w):

)
REN _TOP+=l;
incarta line(s idz2,n_1,ren_w,7Q.,1,0,0,0);

}
else
1f((codret==1{ codret=~-22)5sn_d>n_l)

{codret==1)?{n_w=l}:{n_w= n l)
for{i=1;ic{n_w¥l}&sn_i dT= ity
{
far{ja0;3<70;3++)rea_w{jl=' '
edita_renw(tp_ind{{n_ “d-n l)] ren Wy

4~76



D”SARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPBRAC*ON.
Elaboracién pel Sistema.

REN_TOP-=1:
incerta_line({s_1d2.1,ren_w,70,2,0,0.0);
n_8-=1;

)

)
codret=cap_string(s_id2,n_1,70,1,0,0,9,&res,0};

smgSdraw _line(ss_id1l,sm_ri.&am_ci,&m_ri,&m_ct,0,0);
return(l);

}
g
Se emplea para desplegar un numero determinado de lineas de
indice en la pantalla a partir de una definida
Parametros:
5_1id2 pantalla donde se desplegaran los renglones del indice
r_d numero de renglon del indice para comenzar el despliege
n_ren numero de renglones gue contiene el indice.
a_l aumers de lineas que se puede desplegar como maximo en
s_1d2 generalmente dado por N_LS
n_d apuntador a un entero para regresar el numero de lineas
desplegadas.
tp_ind nombre de la tabla de apuntadores gque apunta a la tabla
que contiene la informacicn del indice.
Codigos de retorno
Solo se afecta el contenido del apuntador n_d para dar el
numero de renglones desplegados hasta el termino de la llamada.
=/
des_lins_ind(s_id2,r d4,n_ren.n_l,n_&,tp_ind)
char *tp_ind(]; -
int r d,n_ren,n_l,*n_4d:
unsigned S_ld2

{

extern int N_LS,REN _AREN_TOP;

char ren_w{80],*msg p[l=(" ")

int 1in.1;

lin=REN_A-REN_TOP+1;

for(*n_c r_d; T=n d)<(n _ren+ljealin<(n_l+1);:line+, (*n_d)++)

for({i1=0;i<70;i++)ren_w[il=" "';

if{{*n d)==n ren)
pon_chars(s_id2,tp_tnd{(*n_d)].1in,1,1,0,0,0);
else

(
edita_renw(tp_ind{(*n_d)].ren_w);
pon_chars(s_idz.ren_w,11in,1,1,0,0,0);

}

}
1f{linc(n_1+1))
for(i=lin;i¢{n_l+1);i++)pon_chars(s_id2,msg_p(0],4.1.,1,0,0,0);
return{l);
3
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VA
Se emplea para sumar o restar UNO al nivel del renglon del
indice gque se deseea.
ejempla:
001G601000000Q00 ———— 002001000000000
| se puso en el argumento la direccion del primer caracter de
izq. a derecha se obtiene la cadena mastrada)
Si se da la direccion del cuarte caracter se obtendra:

002005000000000 ——ee> Q02006000000000
Parametres:
tp apuntador al primec caracter dovl nivel al que se le
sumara o restara uno B
op ¢ para sumar uno

} para restar uno.

No se regresa codigo de retorno sino que simplemente se afecta
el nivel indicado
*/
suma_lsr({tp,op)
char tp{]:
int op;

int nw=0,1,var=0;

(op==0)?(var=l):{var=0-1})
nw~(tp[0]-'0')'100+(tp{1]—'0')*10+(tp[2)-‘0 1+var;
for(i=2;1is-1;1i--)

{
1flaw>=10})

(
Ep{il=(nwil0)+*0";
nw/=10;

else

(tp[ilanw+‘0';
nw=0;
3
)]
}

" u
Se emplea para desplegar el contenide de los campos de
una mascara.

Parametros
s5_1d Pantalla en la gue apeceran los dates
tp Apuntador a la tabla que contiene los datos

Apuntador a la tabla que contlene el reaglon y columna
para cada uno de los datos en tp

*/

des_fields_in(s_id.tp.v)

unsigned s_1i4d;
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char tp[}:
int v[20]{6};
{

pon_chars(s_1id,&tp(17],v{2](0].v([2]1(1).0.0.0,v[2][2]);
pon_chars(s_id,&tp[??] vEII(0L.v(3111),0,0.G,v[31{2]):
(tp[15)=="1")2(tpf15]="5"): (tp[15]="'N");
pon_chars(s_14d,&tp{15],v{4)[0}.v(4][1],0,0,0,v{4]}[2]):
L'yqtp{1s]="0"');

(tp[15]=="57)2{tp{15]="
3

I *

Se emplea para pedir la opcion,gque puede Ser:ALTA,BAJA.MODIFICACION
CONSULTA © TERMINAR para lo cual se debe digitar la primera letra de
la opcion o con las -»> o <- posicionarce y teclear <RETURN> se regresa

un numers entre 1 ¥ 5 el cual repres¢nta l=alta,2=baja...5=terminar
Parametros:
s_id pPantalla dentro de la que 5e pedira la opclon
ren linea para desplegar el primer letraro para la opcion
col columna para desplegar el primer letrero de opcion
cp_w opcien vigente a2l llamar la funcion
Codigo de retorno:
Regresa el numero gue cerresponde a la opcicn tecleada.
*/
pide opcion _p(s_id,row.col,op_w)
unsigned s _id;
int row,col,op w;

int {.istat.ren,ren_a.wren=5,t_bell=2;
unsigned ren_l,ren_32;
unsigned char inp:;
char *msg_pfi=" «PFl>» Raegresa 2 selecclon de OPCION *:
int m_ri=21,m ci=20,m _ct=58;
ren_ L=SMGSHM BLINK! SMGS% REVERSE;
ten_Z=SHG$M_BLInh,
ren=op_w;
smg$ring kell(ss_id,at_belly;
smgsdraw line(as_1id, am_ri,sm_ci.,sm_ri,sem_ct,0,0);
cambta_rendition{s_ id.Tow, cof+(:en 1)%9,1,8,.ren_1.0);
lee char(s id,einp7;
while (lnpT= RET)
(ren_a=ren:
1f (ilnp=='A',linp=="a') ren=l:

else
1f ¢inp=='8'{|{inp=='b') ren=2;
else
i (inp=='C'llinp=='c*') ren=3;
else
tf (inp=='M‘'}{inp=='m') ren=d4:
else

Lf {inp=='T'}!|lnp=="%t*') ren=5;

it cinpto2Se; ESTA TESIS Mo pep
R IY ﬁfﬂifﬁ?Egé
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lee_char(s_id,sinp):;
if (inp-=91)
{

lee_char(s_id,sinp};

{(Lf 7 (inp==68) ren==l?ren=wren:ren--;
else
if (inp==67) ren>=wren?ren=i:rent++;

}
}
if {rent=ren_a)

cambia _rendition{s_ id, row,col+(ren_a-13%9,1,8, ren l,ren_1);
cambia_ rendition(s id, row,col+(ren=1)*9,1,8, ren_1 Jo0y;

)
lee_char(s_id,sinp):
}
if(rent=5)

{

pon_chars(s_id,msg_pfl,21,21,0,0,0,0};
cambia renditson(s id,rou, col»(:en 1)*9,1,6,ren_l,ren_2);

return(ren);

)

/x

Se emplea para pedir la cpclon que puede ser:ALTA,BAJA,MODIFICACION,
COMSULTA, IMPRIME o TERMINAR para lo cual se debe digitar la primera
letra de la opcion o con las -»> o <~ posiclonarce y teclear

<RETURN> se regresa un numero entre 1 y 7 el cual representa l=alta,
2=baja...7=terminar

Parametros:
s_id Pantalla dentro de la que se pedira la opcion
ren linea para desplegar el primer letrero para la opcion

col columna para desplegar el primer letrero de opcion
op_w opcion vigente al llamar la funcion
Codigo de retorno:
Regresa el numero que corresponde a 1z opcion tecleada.
*
/
pide opcion_plis_id,row,col.op_w}
unsigned s _1d;
int row,col,op_w;

int i,istat,ren,ren_a,wren=6.t _bell=2;

unsigned ren_1.ren_ 2:

unsigned char inp}

int m_ri=21,m_ci= 20 m_ct=58;

ren_1s= SMGSM BLINK| SMFSM REVERSE;

ren_2=SHMGSM_ “BLINK:

ren=op_w;

smgSring_bell(as_id,&t_bell);
cambia_rendition(s_id,row,col+(ren-1}*9,1,8,ren 1,0});
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lee char(s id,sinp);
while (inpT=RET)
{ren_a=ren;
if (inp—='A"'inp ='a') ren=1;

else
if (inp=='B'}|inp=='b') ren=2;
else
if (inp=="'C'}linp=='c') ren=3;
else
if {inp=='M'!]inp=='"m') rens=4;
else
Lf {inp=='I*'|linp=='1') ren=5;
else
if

inp=='7T'!|inp=='t"') ren=6;
if (inp==ESC)

lee_char{s_id,sinp};
if {inp==91)

lee char(s_id,&inp)

(L£7(inp==68) rnna<13r5n=wren:ren—';
else
if {inp==67) rens>=wren?ren=l:ren++;

}
if (rent=ren_a)

cambia_rendition(s_id,row,col+(ren_a-1)*9,1,8,ren_Ll,ren_1);
cambia_ _rendition(s_id,row.col+(ren-1)*9,1,8,ren_1,0);
b)

Lee_char(s_id,&tnp):
)
if{rent=6)
cambia_rendition(s_1id, row,col+(ren-1)*9,1,8.ren_l,ren_2);
returnicenj;
)
i
Se emplea para pedir la opcion de EDITA o TERMINA en el programa
PG2100
parametros:
s_id Pantalla dentro de la que se pedira la opcion
ren linea para desplegar el primer letrero para la opcilon
col columna para desplegar el primer letrero de opcion
op_w opcion vigente al llamar la funcion
Codigo de retorne:
Regresa el numero que corresponde a la opcion tecleada.
=/
pide_opclon_p2l(s_1id,row,col,op_w)
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unsigned s_id;
int row,col,op_w;

int i,istat.ren,ren a,wren=2,t bell=2;
unsigned ren 1, ren FE -
unsigned chat ?

ran_Ll=SMGSM_BLINK;SMGSM_REVERSE:

ren_ 2=SMGSM BLINK:

ren=op_w:

smgSring_bell(&s_id,&t_bell):;
cambia_rendition(s_id,row,col+(ren-1)*%,1,8,ren_1,0);
lee_char(s_1id,&inp); .
while (inpT=RET)

{ren_a=ren;

if (inp‘='E"'inp——'e') rens};

else

Lf (iap=="T'}linp=='t') ren=2;

1f (inp==ESC)

(
lee_char(s_id.&inp);
if (inp==91)
(
lee_char(s_id,&inp);
(Lf (1lnp==68) ren==l?ren=wren:ren--;
else
if (inp==67) ren>=wren?renal:ren++;
}
3

if (rent=ren _a)

cambla_rendition(s_id,row,col+(ren_a- 1)*9 ,8,ren_1,ren_1);
cambia_ _renditlon{s_ Tid,row,col+{ren-1)49,1,8,ren _1.0);

lée_char(s_id,&inp);

1f(ren!=2)
cambia_rendition(s_id,row,col+(ren-1)%9,1,8,ren_1l,ren_2);

return(ren);

/%

Se emplea para pedir la opclon de BORRAR < TERMINA en el programa
PG2200

Parametros:

s_id Pantella dentro de la que se pedira la opcion

ren linea para desplegar el primer letrero para la opcion

col columna para desplegar el primer letrero de opcien

op_w opcion vigente al llamar la funcion
Codigo de retorno:
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Regresa el numero que corresponde a la opcion tecleada.
*/

pide cpcionIPZZ(s id,row,col ,op_w)
unsigned .
int row,col,op_w;

int i,istat,ren,ren_a,wren=2,t_bell=2;
unsigned ren_l,ren_Z;

unsigned char in

ren_ 1=SMGSM_BLINK) SHGSM_REVERSE:
ren_2=SMG$M_| BLINK'

renzop_w;
smgsring_belltsas_id,st_bell);
cambia_rendition{s_id, row,col+(ren-1)*9,1,8,ren_1,0);
lee_char(s_id,&inp):

while (inp!=RET)

(ren_u=ren;

if Tinp=='B'|!inp=='b') ren=l;
else

if {(inp=='T']|inp=='L'} ren=2;
1f (inp==ESC)

lee_char(s _id,sinp);
if (inp==91) ”
{

lee char(s_id.&inp);

(Lf (inp=268) ren==l?ren=wren:ren--;
else
if (inp==67) ren>=wren?ren=l:ren++;

}

)
if (ren!=ren_a)

cambla_rendition(s_id,row,col+(ren_a-1)*9,1,8,ren_l,ren
cambia rendition(s id,row,col+(ren=1)=9,1,8,ren_1’ T0y;

)
lee_char(s_id,&inp);
)
if(rent=2)
cambia_rendition(s_1id,row,col+{ren-1}%9,1,8,ren_1,ren 2):

return{ren);

OPERACTON.

1y
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Con el objetive de ejemplificar la programacién estructurado
empleada al elaborar el restoc de los programas del SEM, se
listan a continuacién dos de ellos:

/x
Programa: PG0000 Manejador de Menus
Elaboro : Fco. J. Lima
Fecha : Verano,89
Comen. : Este programa se posibillita al usuario a elegir las
opciones de los menus del SEM, empleando para ello el
numero que tlene asignado en el menu o las teclas de
flechas, tamblen ejecuta los procesos seleccionados.
Siempre despliega el menu principal primariamente.
*/

4include rms

#include climsgdef

4include smgdef

#include stdio

#include ssdef

#include iodef

tinclude perror

#include descrip

¥define CHM '\1137°

#define CVM '\174"

tdefine ESC '\033*

#define RET '\0Ol5°

tdefine L_T 40

idefine MIT 18

#include titpan

tinclude fdseguridad

globalder int SwW_SEC=0;

char £0(11],f1(1T},f2(1L],£3(1L),Fa(L1l],£5(11},F6(11);
char £7{1L},f8(L1},f9({1L1),f1O(1L1};
char *p_file{11)=s(f0,£f1,£f2,f3,£4,£5,£6.£7,£8, fs fm),
char *f name="MNODQO.FMT", *f namew="
unsigned int row adv=2,pos cur,

int wren=0,coderr=0;

main()

(

Char *msg[4] =" (
“Selecclione una opcion con las flechas o el numero y presione <RETURN>",
"No se dispone actualmente de esta opcion, intente otra.-n,

"Existe un error en archivo de la opcion elegida."}:

int opcion,i,j,istat,sw_pase=0,codret;

unsigned p_id,s_idl,s_id2,s_ Ld3 s_1d4.s_save;

P_ id'crea_pasteboard(),
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s_idi=crea_display(5,80);
s_ld2=crea_display(15,80);
s_1d3=crea_display(3.80);
s_lidd=crea_display(22,80);
modo_cursor{p_id,1};
row_adv=1;

for (1=0;1<2;1i+4+)

(
fija_cursor(s_idi,i+2,21);
pon_line(s_idT, tit[1},0);

}
dibuja_rectangle(s_id1,1,1,5,80);
dibuja_rectangle(s_1d2,1,1,15,80);
codret=open_se(s_1ida,0};
if{codreta=1l)

{
SW_SEC=1;
sysSclose(sse_fab);

)
borra_display(s_iday;
while (stremp(f name,"FIN")!=0)

{
pon_time date(s_idy,2,71};
if{strncmp( (f_name+7},"EXE",3)==0)
{

s_saveszguarda_screen{p_1id}:
coderr=ejecuta(f_name);
strcpy (f_name, £_namew) ;
recupera_screen(p_id,s_save);

else

codaerr=1;
istat=smg$begin_display_update(es_1d2j};
if {i{stat!=5S§ NORMAL) exit(istat);
i1f(coderr==1)
coderr=muestra_menu(s_1idl,s_id2};

if {(coderr!=1})

strcopy (f_name, f_namew);
nuestra_menu(s_idl,s_1idz2);

)
istat=smgSend_display_update({&s_1d2};
1f (istat!=53F_NORMAL) exit(istat);
fija_cursor(s_1id3,2,1);
pon_Iine(s_id73,msg[0].0);
fija_cursor(s_1d3,2,1};
pon_Iine(s_Ld],msg[coder:],0):

{f (sw_pase==0)

sw_pase=1;
muestra_display(s_idl,p_id,1,1);

4-85
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muestra_display(s_id2,p_id,6,1});
muestra_display(s_1d3,p_id,21,1);

)
opclon=pide_opcion(s_1d2};
3

modo_cursor{p_1id,0};
borra_display(s_ Ldl),
borra_display(s_id2):
borra_pasteboard(p_id):

)
ejecuta(f_n)
char *f_n:

int status,cstatus,mode;
1f{(status=vfork())!=0)

{
if{status«<Qd)
return(2):
else

{
if((status=wait(&cstatus))==-1}
return(2):
else
Ltf(cstatus==CLIS_IMAGEFNF)
return(2);
else
return{l);
}

else

{
1f((status=execl(f_n.0})==~1)
return(2):;

‘)
muhstra menu(s_ida,s_idb)
unsigned s_ida,s_idb;

extern char *p_file{}.*f_neame,*f_namew;

extern int wren,coderr;

extern unsigned {nt row_adv,pos_cur:

FILE *filel;

int istat.,i,],nren;

unsigned ren_1:

struct dscsdescriptor_s titv;

char wtren{L_T}.tren{L_T-4].npro[7].tpro,fill, *pnpro,*pyg=".- *;
char wnren:

for (i=2;i<15;i++) {limpia_display(s_idh,i,2,1.79};)

filels fopen(f name,"r"});

if (filel==NULL) return(2);
istat=fscanf(filel,"$1d%35¢%65%1cklc”,anren. tren,npro, &tpro,&rill);
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tf (istat==0}}istat!=5) return(3);
tren(L_T~5]='\0"';
if (nren>5)
{row_adv=1;
pos_cur=(1l0-nren)/2+2;}
else
{row_adv=2; pos_cur=(l0-nren*2)/2+2;)
pon_chars(s_ida,tren,4,23,0,0,0,0);
ren_1ls= SMGSM | _REVERSE:
wren=nren:
for (1=0;i<wren;i++)

Estat f;cant(f*lel “%1d%35ckésklckle”, snren, tren,npro, &tpto BEL11Y:
Lf (istat==0}}istat!=5) return(3;:

for (=0 npro[ﬂ]'—'\O’-‘~+) (nprofjistouppertnpro(jly;}
strepy(p_£ile{i],.apro):

1f (nprof0i=='M') (strcat(p_file(i].".TMT*1:)
else
1f (npro{0]=="P') [strcat(p_file{i].".EXE");}
else

Lf (npro(0)!='F') return(3);
tren{L_T-51="'\0";
waren=nren;
wtren(Q]=(char){nren+i8); whren{lj='\0";
strcat(wtren,pyg): strcat(wtren,tren);
pon_chars(s_idb.wtren, (i*row_adv+l+pos_cur),MI_T,0,0,0,0);

}
cambia_rendition(s_idb.l+pos_cur ,MI_T,1,L_T+3,SMGSM_REVERSE,Q);
fclose(filel):
return(l);
1

ﬁide_ppcion(s_id)
unsigned s_id;

extern int wren:;
extern char *f_name,*~f_namew,*p_file[}:
int L,istat,ren,ren_=;
unsigned ren_1;
unsigned char inpg;
asigna_chan(s_id):
fija_cursor{s_id,poes_cur+l,MI_T);
lee_char{s_id ainp);
ren”1=SMGSH_REVERSE;
ren=1;
while (1np!=RET)
(ren_asren;
if (inp>4Babinp<{wren+49)) ren=inp-48;
1f {inp==ESC}

lee_char(s_id.siap):
1£ (inp==91}
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lee_char(s_id,&inp);
(L£ (Linp==65)

refn==1?renawren:ren~-;
alse

if {inpa==66) ren>swren?rensl:ren++;

}

if (rent=ren_a)

cambia rendltion({s_id, ({ren_a-1l)*row_adv+pos_cur})+l,MI_T,1,L_T+3,
ren_l,ren_1});
cambia_rendition(s_ia,((ren-L)'row_adv+pos_;ur)+L,HI_T,1,L_T+3,
ren_1.0); ’
fija_cursor(s_id,({(ren-1l)*row_adv+pos_cur)+i MI_T}:
}
lee_char(s_1i4,&inp);
}
strepy (£_namew, £ name) .

strepy(£_name,p_file[ren-i]):
return(ren);
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Programa: PG1200 Edicion del Indice de documento
Elabore : Fco. J. Lima
Fecha : Yerano, 89
Comen. : Este programa se emple para dar mantenimiento al
indice de los documentos, mediante S5 opciones gue
son alta, baja y modificacion de renglones ademas
de poder generar un archivo para impresion del
indice.
=/
dinclude rms
#include smgdef
#include stdio
#include ssdef
#include iodey
§include descrip
stnclude ctype
#include fdgeneral
#include fdusuario
4include fdseguridad
#include fdindice
#include titpan
int SW_SEC,SW_OPEN=0,N_LS=10;
int REN_A,REN_TOP;
main()

{

char *msg(] = {(

"Seleccione una opcion con las flechas o la letra y presione <RETURN> “,
"ERROR, al abrir el archivo DTGEN (datos generales) elija opcion®,
“ERROR, documento inexistente elija opcion*,

"ERROR. al leer archivo de USUARIOS, elija opcion®,

"ERROR, USUARIO inexistente, elija opcion-”,

"ERROR, CONTRASENA invelida, elija opcion”

"ERROR, al leer el archivo de SEGURIDAD, elija opcion”,

"USTED no tiene autorizaclon para este documento, elija opcion®,
“ERHOR, al generar archivo de INDICE, elija opcion”,

"ERRCR, al leer archive de indice, elija opcion”,

" <PFL> Para regresar al campe de OPCION ",

"ERRCR, opclon invalida para indice vacio, elija opcion”,

"ERROR, al imprimir indice del documento, elija opcion”

3

char *tp_ind{250],t_ind([250](139],ren_d4[19],cdo_w[3], res;

int var(20][6] nvar opcion,i,},istat,codret,opcion_w=1,
rms_status,n_ren=C.n bellxn,

int m_ci=17, m_ ci=17 m_ ct=72;

unsigned D id idl,s id2;

p_id= c:ea_pas;eboard(),

s_ldl=cree_display(22,80):

s_idz=crea_display(N_| LS 70);

4-89
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dibuja_rectangle(s_1d1,6,3,17,78);
dibuja_rectangle(s_idl.17,5,21,76);
for (i=0:1i<2;1++)

{
fija_cursor(s_idl,i+1,21);
pon_Tine(s_idT, ti..[i] 0);

}
pon_time_date(s_idl,1,71);
mueStra_display{s_ idl,p id,1,1);
muestra_display(s_id2,p_1d,7,6);
asigna_chan{s_1id17;
codret=inicio{s_idl,var,savar,p_1d);
L1f(codreta=l)

(
limpia_fields(s_idl,var,nvar,0, (avar-1}));
pon_chars(s_idl, mag[ccdrct} 22,3,1,0,0,0);
opclon=pide opeclon_pl(s_idi, 4,16, opcion w);
opclon_w=ocpcion:
while(Opciont=6)
(
pon_time date(s_idl,1,71);
pon_ chars(s id17msg()1],.m_cd, m_¢i,0,0,0,0):
codret=cap cdo _rens{p id, s 1d1 s 162 var,0,ren_d,cdo_w,
tp_ ind t_ ind Tin_ren,opcion w):
smgsdraw_line(as_idl,am_ri, &m_ci.&m_ri,&m_ct,0,0);
1f(codret==1)

{
switch{opcicn)

case 1 /* Alta de Renglaones de Indice */
while(codret!=-11
codret=alta_in{p_id,s_idl,s_id2,var,avar,sn_ren, tp_ind, ren d);
break:
case 2: /* 8aja de Renglzopnes de Indice </
while({codret!=-11s5codret!=12})

god:et baja_in(p_1id.s_idl,s_id2,var,nvar,sn_ren,tp_ind,cen_d);

reak

case 3: /* Consulta de Renglones de Indice */
whilef{codrett!=-11&5codret!=12)
codret=consulta_in(p_id,s_1dl,s_id2.var,.nvar,&n_ren,tp_ind.ren_d).

break;

case 4; /* Modificacion a Renglones del Indice */
while{codret!=-11Lccecdret! =12}
codret=modifica_in(p_id.s_idl,s_id2,var,nvar.&n_ren,tp_ind, ren_d)
break;

case 5: /* Imprime a Renglaones del Indice */
codret=imprime_in(p_id.n_ren,tp_ind):
break;

case 6: /* Fin de proceso no se toma ninguna accion =/
break;

default:
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codret=1;
break;

3
1f{codret==-11)codret=1;
pon_chars(s idl,msg[codret] 22,3,1,0,0,0);
limpia_ fielqs(s idl,var,nvar,0, (nvar-1));
if{SW_OPEN==1)for(i=0:1<¢139; it+)tp_ Lnd[n rent+l]{i)=' ';
limpia_display(s_id2,1,1,10,70);
Strncpy(ren_d,msg[O],lB)
fija_cursor(s_idl,16,76);
opcion=pide_opction_pl(s_idi,4,16,0pcion_w);
opcion_w=opcion;
3 /* fin del whilej =*/
}

eise

{
smgsring_bell({hs_idl,&an_bell);
cap_. strinc(s Ldl,-‘,79 ,6,0,9,res,0);

~t

rms_status=sysSclose(&ge_fab);
Lf(rms_status!=RMS$_NORMAL)

v

~

printf(*error al cerrar ge cod=%x",rms_status):
exit{rms_status);

Lf(5W_OPEN==1)

rms_status=syssclose(sin_fab);
Lf{rms_status!=RMSS_NORMAL)

printf("error al cerrar in cod=%x",rms_status);
exlt(rms_statusy;

}
£{SW_SEC==1)

At

rms_status=sys$close(tus_fab}):
if(rms status!=RMSS_NORMAL)

-~

printf("error al cerrar us cod=%x",rms_status):
exit(rms_status):

rms_status=sys$close(ase_rfab);
if(rms status ! =RMSS NOPHAL)
{

printf{"error al cerrar se cod=%x",rms_status);
exit(rms_status):
}

}
borra_display(s_idl):
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borra_display(s_i{d2);
borra pasteboard(p_id);

)e

»/

inicio(s_id,vac, nvar p_1dy
unsigned s_id,p_

int var{207¢6], *nvar,

int codret=0;
codret=carga_pantalla(s_id,"PGl200.FMT");
if(codret:=17 re*utn(coaret),
codret=carga_vars(s_1id, "PG1200.VAR" ,var, nvar);
if(codretlzi) re;u:n(codret),
codret=open_ge(s_18,0);

1f{codreti=1) returni{codret):
codret=open_se(s_1d4,0}:

i:(codret::l)

codret-apen us{s_id,0):
if{codreti=1) return(codret);
SW_SEC=1;

else
return{i}

]

7k

*/

cap_cdo_rens(p_id,s_1idl,s_id2.v,nc,ren_d,cdo_w,tp_ind.t_ind.n_ren.
op_w)

char *ren_d,*cdo_w,*tp_ind{250].t_ind({2503(139];

int v(20][6] nc,*n_ren op W

unsigned p_ 1d,¢ 1d. s_id2

{

extern struct GENERAL ge:

char *msg_pf{ }=(

“clave del documento (2 pos. alfanumericas, ESPACIOS para Dir.)”
3:

char usu_t{4]:

int codret=0,rms_status.n_d:

pen_chars(s_ xdl msg_p(0}.22,3.1.6,0.0);

stricpy(cdo_w,ge.cdd.2);

do

codret=cap_string(s_1idl,vinc]{0}.v{ac]{1}]. v[nc][2],v[nC)[]},U[nC][A],
vincj{S].ge.cdo,msg_p(0])
Lf({codret==-1}codret==-11) raturn(-1l};
if{strnempige.cdo,” ",2)==Q} des_dir_doc{p_id};
} while{strancmp{ge.cdo,® *,2}==0};
rms_status=sysSrewind(&ge_rab);
1f{rms_status!=RMS$_NORMAL}

4~32
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printf{"error rewind ge cod=%x\n",rms_status);
exit(rms_status);

)

ge_rab.rab$b_racsRABSC_KEY;

rms_status=sysSget(&ge_rab};
if{rms_status!=RMSS_NORMALLLrms_status!=RMS§S_RNF) return(2j:
1f(:ms status==EMSS~ _RNF)

strncpy{ge.cdo,” ",2); stracpy(cdo_w," ",2);
return(3j;

]
codret=1;
if(sw SnC =lshstrnempi{cdo_w,ge.cdo,2)t=0]
codret=pide usu con{p_id,ge.cdo,usu_t};
if(codret!=1)
(
strncpy(ge,cdo,” *,2); strncpy(cdo_w," °,2);
return{codret);

}
{f({strncmp(cdo_w,ge.cdo,2)!=0)
{

codret=carga_t_ind(s_idi,t_ind,tp_ind,ge.cdo,n_ren);
1f{cocdret!=1y} :etu'n(codret)

)

REN _A=1;

1£({Op_w!=5)

des 1nd's idi,s_id2,tp_ind.*n_ren,17};
else”

{
REN_TOP=REN_A;
des_lins_ 1nd(s id2 ,REN_A,*n_ren,N_US,&n_d,tp_ind);

1
if{op_w!=5)
codret=cap_rens(s_1idl,v,ren_d,1,0p_W);
else
codret=1;
return{codcret);
;!
*x/
alta_in(p_id,s_idi,s_id2,v,nv,pn_ren,tp_ind,ren_d)
char™ *tp_ Tnd[1], cren _d7191;
int *pn_ren,v{20)j{6].nv;
unsigned p_id,s_idi,s_idz;
(

extern struct INDICE *pin,in;
extern struct RAB in_rab;
char *msg_p{]={

.

* <PFl> Regresa a captura de renglon "
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"ERROR, insercion invalida de rengion numerable, teclee <RETURN»",

"ERROR, renglon invalido para alta, teclee <RETURN>",

"ERROR, solo pueden existir 10 renglones no num., teclee <RETURN>"

}:

char ren _w(139].ren_dw{l5],*tpw,res{]=" ";

int t_n({15}={0.0.0, 3.3,3.5,6.6,9.9.9,12. 12 123,
codret=0,!,].com,sw_tn,.rms_scatus.n_ren.n_d,n_pell=2;

int m_ri=17,m_ci=13,m _ct=74;

unsigned ren_I1=SMGSM_REVERSE;

n_ren= *pn_ren;

limpla_fields{s_idl,v n/,2.(nv-1)),
for{i=0;41<13%;i%+}ren w(i]=' '
com=com_rend_tap(s_id ,s_:dz,ren d,n_ren,tp_ind.0):

1f(com==0)
{
while(codret!=1sacodret!=-11)

£
codret=indica_ren_a(p_id.s_idl,s_idz,v,av,tp_ind.n_ren,
ren_w,ren_d.0):

3
if{codret==1)

(tp_ind{n_ren+1}{15)=="1")?{tp_ind{n_ren+1)[15]="'S
(tp_indln_ ren+l][lS]=‘N'

pon_chars(s_idl,msg p{1} . m_ri.m <i,0,0,0,0};

codret=cap_Tlelds_in{s_ 1d1 v.ov,n_ren,tp_ind,.{n_ren+1).0,2,4):

pon ﬂhars(s idi, msg_p(O] 22,3,1,0,0,0};

smgsdraw line(&s idl, um :1 Gm_ci.&m_ri,&m_ct,0,0);

{tp_ 1nd[n ren+l}[151= )’(tp 1nd[n ren+1][15]="
(tp_ind[n_ren+1]{15]="'

1)
[P
.

if(codret==-11};

else

if(tp_ind{n_rentl]{i5)=='0') /* Reng ins no num */

s

Lf{REN_A==1&&n_renu=1}

stracpy{tp_ind{n_ren+1],"001000000000000",15};
tp_ind(n_ renj{le}='0";

else
{f{REN_A==n_ren)

{
1£(tp_ind[REN_A-1][15]=="0")

strncpy{tp_ind[n_ren+1l}, tp_Iind{REN _A-1},15);
tp_ind{n_ren+1}[I6]=tp_ind{REN_A-1J[16]="0"'+1+'0";

)
else

{
stroncpy(tp_ind{n_ren+1},"000000000000000",L15);
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Strncpy(tp_ind{n_ren+1],tp ind[REN_A-11,3):
suma_1sr(tp_ ind[n _ren+l1], 0%
tp ind(n ren+l)[16]="'0";
)
else
{
L1f{tp_ ind{REN_A}{15]=="1")
LE£(REN_A!=156tp ind[REN_A-11{15]=='0")

{
Strocpy(tp_ind[n_ren+l},tp_ind{REN_A-1],15);
tp_ind{n_ren+1}[167=tp_ind[REN_A-1J[16]-'0"'+1+°0";

else

(
strocpy(tp_ind{n_ren+l],tp_ ind[REN_AJ,15):
tp_ind[n_ren+l1][16)='0";

b
else

{
stroncpy (tp_ind{n_ren+l],tp ind{REN _AJ].,15);
tp_ind{n_ren+1)[16]=tp_ind[REN_A1{I6];
codret=renumera _on(n_rven,tp_ind,0};
}
)

)]

else /* Ins Numerado */
{
1f(REN_A==1&&n_ren==1)

{
stracpy{tp_ind{n_ren+l], "0010000000000060",15);
tp_lnd[n_ ren+l1{16]="0"%;

else
£(REN_A==n_ren)

{
LE(tp_ind{REN_A-2}{15)=="'0"}
4

strncpy(tp_ind{n_ren+l],tp_ ind[REN_A~1],18}:
tp_ind{n_ ren+l1]{161='0";

}
else

(for(i 14;1>084tp_ind{REN_A-1}[1]=='0*;i-~);
strnepy(tp_ ind[n ren+l],tp_ind{REN_A-1],15}:
suma_lsr(&tp_ indn_ ren+1][(t n{i1)1.,0}):
tp_ind{a_ rep¥lj{l63='0";

)

3
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else
{
Lf(tp_ind[REN_A]f15]=="1")
strncpy{tp_ind[n_ren+l],tp_Ind[REN_A],15):

tp_tnd(n_ren+lj[i6]="0";
renumera_nu{n_ren,tp_ind,0};

)]

else

{
codret=2

}
3

)
else /* cuando en la comparacion es mayor */

{

if(n_ren==1)
codret=1:

else
codret=indica_ren_a(p_itd.s_idl,s_1d2,v,nv,tp_ind,n_ren,ren W,ren d,1!

if{codret==1}

{
(tp_ind[n_ren+l][185]=='1"}2{tp_ind{n_ren+ij{15]='S'):

{tp_ind{n_ren+l][15}="'MN"}:

pon_chars{s_idi,msg_p(i].m ri,m c1,0,0,0.0);

codre*-cap :ields _in{s_ Ldl v,nv n_ren, tp_ Lnd {n_ren+1},0,2,4);
pon_chars(5_idl,msg_p(01], 22 3 1,0,0,0);
smgSdraw_ llne(&s 1d1,8m ri,&m ci am_ri,sm €t,0,0);

{tp_ind{n_ ren+l][L5]—-'S')’(to Lnd[n 'envl][ls]—'l')
(tp_ind{n_ren+l][13}='0'};

}

if{codret==1)

{
Lf{n_ren!=1)
(

codret=valida_ren_a(tp_ind[(REN _A-1].ren_d);
1f{codret==1a5tp_ Ind[REN_A-1]{I5]!='L1") codret=3;

3
if(codret!=1) codrets=3;
else

Lf(REN_A==18En_ren==1)

{
stracpy(tp_ind{n_ren+1}],"001000000000GGGG",15);
tp_ind{n_ ren+lj(16]1="0";

else

{
conv_d_k{ren_&,tp_ind[n_ren+l]};
tp_ind{n_ :en+1}[16)-'0‘-
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}
}
3

3
if{codret==1)

(

llena_tp(tp_ind{n_ren+l]);
tp_ind{n_ren+1]{137]='0";

strncpy{in.n1, tp_ind{n_ren+1},138);
gra_reg_in(0);

tpw=tp_ind{n_ren+i};
for(i=n_ren+1;i>REN_A;i--)tp_ind[{i)=tp_ind{i-1];
‘tp_ind[REN_A)=tpw:

cambia :enEit*on(s id2, (REN_A-REN_TOP+1),1,1,70,.ren_l,ren_l1};
n_rens= (*pn ren)+=17

des lins ind(s id2,REN A.n _ren,N_LS,&n_d,tp_ind);
LE(Ep_ind[REK_R)(15]==T1")

for{i=14;i>08stp INA{REN_A]{i]=='0";1--):
strncpy(ren dw,tp_ind{REN_A].15);
suma_lsr(&ren dw((t_n(i])7,0);
conv_k_d{ren dw,ren d);

}
return(ly;

else
{f{codret!=-11lsacodrett=0)

{
smgSring_bell(&s_idl,sn_bell);
pon_chars{s_idl,msg_pfcodret),22,3,1,0.,0,0);
cap_string(s_id1,22,79,1,0.0,9,re5,0);

)

cambia_renditlon(s_1id2, (REN_A~-REN TOP+1) 1,1,70,ren_},ren_l);
des lins _ind(s_ ida27 REN_A.n_ Ten, N_| s, &n_d,tp_ind):

limpLa rleLﬂs(S idy,v,av, 27 (av-1Yy;

cud*et=cap rens(s Ld;,v ren_d,1,.1);
1f{codret==-11)return({-11};

return(l);

)

/*

*/
llena_tp(tp)
char tp{l:

(

int i;
for(L=17;1<TTabtp(i]!="'\0"';L++);for(;4<77 i+ tpfL)=" *;
for{1=77;4Lcl37abtp{L]t="\0" ;i++);for(;Lci37;i++)tp{i]=" *;
)
/%
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*/
valida_ren_a(tp,ren_d)
char tp(].ren_d{19};

(

char rdw(l5):

int 1,j=0,ni{s],na(51}:
conv d x(ren_d,rdw):

for{T=0;1¢1371+=3)

(
niff1=(tp{1i]-'0")*100+(tp(i+1])-'0")*10+(tp{i+2])-'0"');
naf{jj=({rdw(L]-'0')*100+(rdw[i+1]-'0")*10+(rdw(i+2]-'0"'):
J+=1;

}
for(1=0;i¢56ani{i]==nafl);i++);
if{({ni{i]+i)t=na{i]jreturn(0y;
for{j=1+1:3«S;3++) if(na(qd)!=0) return(0});
ceturn(l);

)]

’I *

*/

pide_sn(p_id,op)

unsigned p_id;

int op:

{
char *msg_p[i={
" <rnl> Regresa a captura de Renglon ",
"25 el espacilo que se INDICA donde",
"desea incertar un renglon S/N: _ "
"Es el renglon que se INDICA el
"gue quiere dar de Baja S/N:
"Es el renglon que se INDICA el
"que quiere Modificar S/N:
char res(l]:
int codret;
unsigned s_ids;
5 _id3=crea dLsplay(4 41y
if(op==1)op=0;
pon_chacs(s_ id3 ,msg_plop+2},2,5
pon_chars(s_1d3,msg_plop+3}.3,5
dibuja :ectangle(s id3,1,1,4,41
0,
2

22 3 3

)

pon_chars(s_id3,msg_p[1].,4.3.
muestra diaplay(s id3,p_ id 17,
smg$ring_bell(ss_1d3,0);
codret=cap_string{s_id3,3,236,1,0,0,0,res,0};
borra_display(s_id3):

if(coqret-‘-llz return(-11);

if(res[0]) ires[0l=='S")

return(1);
else

return{0);

1,0,0,0);
1,0,0,0);
)i

)i
0,0,0):
0);
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)

/*x

*/
renumera_nn(n_ren,tp,op)
char *tp(}:

int n_ren,op:

(

char tw(250)(17}:

extern struct INDICE *pin,in:

extern struct RAB in_rab;

int i,4=0.k,var=0,rms_status,ren_w=0;
pin=(char*)&in;
{op==0)?(var=1};(var=0-1};
{op==0)?{ren_w=REN_A):(ren_w=REMN_A+l);
if{op!=0)

for(i=REN_A;i<n_ren&&(strncmp(tp[n_ren+l],tp[i],15)==6)&&
Ep(ij(18)=="'0"';4i++)

(
Lf((eprlifLe)-'0"y==9)yreturn(4dy;
}

for{i=ren_w:i«<n_renss{strncmp(tp[n_ren+l],tp(i],15)==0)&E
tp{LY[15)=="0" ;i++)
¢

strncpy(tw(i),
tpli](i6]=tp[L
J+=1;

J-=1;
1f(op!t=1)

for(l-=1;i>(ren_w-1});1--)
(
stracpy{in.
gra_reg_Iin
renombra
strncpy (in.
gra_reg_in
=1

)

else

nl,tpfi], 138y ;
(0);
ilen(tw(i1,tp{i].&ge.cdo);
ni,tw{j).17):

)

(

j=0:
for{k=ren_w:k<i;k++)

{

strncpy(in.nl, tp(k),138):
gra_red_in(0);

renombra filen(tw[j] tp[k] age.cdo) !
strncpy{in.nl,tw{j],17)



DESARROLLCO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACTON.
Elaboracién Del Sistema. i :

gra_reg_in(4):
j+=1:

J
strncpy (tp[REN_A],tw{i~1],17);

return(l};

}

Vi

x/
renumera_nu{n_ren, tp,op)
char *tp(}:

int n_ren,op;

char tw(2501{17];

extern struct INDICE *pin.in;

extern struct RAB in_rakt;

int t_n{15]=(0,0,0,3,3.3,6,6,6,9,9,9,12,12,12);
int 1,j=0.k,n,rms_status,ren_w=0;
pin=(char*)&in:;
for(n=14:n>068LDIREN_A][n}=='0";0n~=);
(op-=0)7(reﬂ W=REN A) (r n_wW=REN_A+l}):
Ltf{t_n{n}=

for{i=ren_w:i<n_ren;i++)

{
strnepy(tw{j].tp[i},17):
J+=1;
gsuma_lse(tpl{i},op);

)]
else
{
for{i=ren_w;i<n_ren&a(strncmp(tp(REN_A) . tp(ll,t_n{n})==0);1i++}
{
stracpy (twlj].tp(1].17);

J+=ls:
sume_lsr(stp[ilf{t_a(n])].op):

Nt

Eloptel)

- ldas

for(i-=1;i>{ren _w-1}:i--)

{
strocpy(in.nl . tp[L],138);
gra_reg_in{0):
rendmbra_filen(tw{j],tp{i].&ge.cdo);
stracpy{in.nl, tw(3].17);
gra_reg_in{4):
Jj-=1:
)
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else
(
1f(i==REN_A+1)

{
strocpy{in.nl, tp[REN_A),17);
gra_reg_in(4);

else

{
1=0;
for(k=ren_w:k<i;k++)

(
strncpy(in.nl,tp{k}.138);
gra_reg_in(0);
renombra_filen(tw{j],tp{k].&ge.cdo};
strncpy(in.nl,tw{j],17);
gra_reg_in(4);
J+=1:

}
stracpy (tp{REN_A}, tw(§-11,17});
}

return(ly;

)
/%

=/
cenombra_filen(fo, fd,nf)
char fo[1,fd(].,*nf;

char fow{]="

fdwij="
int 1,1fow.lfdw;
conv_k_nfile(fo.fow,nf,0);
conv_kx_nfile(fd, fdw,nf,0);
cenombra_~Lile(fow, fdw,0};
return;

x 2
s

}

/"

*/
cap_rens(s_id,v,.ren_c, in, nmsg)
char ren_cl]:

int in,v{20]1({6],nmsqg;

unsigned s_id;

{
char *msg_p{l={

"Renglon a dar de ALTA (haste 19 posiclones de numeros o puntos)",
"Renglon para dar de BAJA (hasta 19 pos. de numeros o puntos)",
"Renglon inicial para CONSULTAS (hasta 19 pos. de numeros y puntos)",
"Renglon inicial para MODIFICACIONES (hasta 13 pes. num. y puntos)*,
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"ERROR, Solo se permiten Numeros o puntos, CORRIJA",

" <PFl> Para regresar al campo de OPCION -

1:

int sw_err=0,3,lon,codret, ren_1=SMG$M_REVERSE;

int m_ri=17,m ci-17.m cts,-,
pon_chars(s_id,msg_p{&},m_ri,m ci,0,0,0,0); .
while(1}

Lf(sw_err==0) pon_chars(s_id,msg_p{nmsg}.22,3,1,0,0,0);
codret=cap_ string(s_id,v(In][0}.v{in][1], v[i 1{23.viin)[3),v{in])a}

viinj[S].cren _c.msg_p(nmsg]): -
if(codret==-1|}codret==~11)

pon_chars(s_id.wmsg _p[0],22,3,1,0,0,0):
smgSdraw_line(as_id,sm_ri,sm ci am_ri,sm_ct,0,0);
return(-11);

sw_ecr=0;
lon=strlen(ren_c);
if{lon>19)lon=19;
for{j=0;j<lon;j++)

if(isdigit(ren_c(j]l)==0&sren_c{jjl="'.")
(

Sw_err=l;

smgSring _bell(as_id,0);
cambia_rendition{s_id.v{in}{0].v
pon_chars(s_1id ,msg_p{s5},22,3,1,0,
break;

3

}
1f(sw_err==0)

{in}
0.0

:

fly.1.viin){2]),ren_1,0});
)i

(
pon_chars(s_itd .msg p{0},22,3,1,0,0,0):
smgSdraw_line(ss_id,sm_ri.em_ci,&m_cl,em_ct,0,0);
return{ly:
)
}
]
/*
~/
baja_in(p_id,s_idl,s_id2,v,nv,.pa_ren,tp_ind,ren_d)
char *tp_ Lnd[] ren_di19]:
int *pn_ren,v{20}{6&].,av;
unsigned p_id, s_idl,s_id2;

(
extern struct INDICE *pin,in;
char *msg_p(]=¢(

" «<PFl> Regresa a captura de renglon ",
"Baja efectuada correctamente, teclee <RETURN> ~,
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"ERROR, al dar de baja renglon, teclee <RETURN>",
"ERROR, renglon invalido para baja (tilene subniveles), <RETURN>",
"ERROR, existe archivo de texto para este renglon{baja inv.),<RETURN>"
J:
char ren w{l139],ren_dw[l5],*tpw,res(]=" ", file edi[35}:
inttn[ls] (000333566999121212),
codret,i,i,com,sw_ln,rms_status,n_ren,n_d,n_bell=2;
int m_ri=l7,m_ci=19,m cta7d;
unsigned ten l=SMGSM REVERSE
n_rena *pn_ren;
i¥(n_ren==1) return{12);
limpia fields(s_1idl,v,nv,2,(nv-1}));
com=com_read tap(s idL S_ idz ren_d.n_ren,tp_1ind,l);
pon_chars(s_1idl,msg_p{1].m ri m_ci.070,0,0)7
des _flelds_In(s_idl tp_ ind[REN Alevi;
whiIe(codret’=1&&codret'=—11)
codret=indica_ren_a(p_id,s_idl,s_idz,v,av, tp_ind,n_ren,
ren w,ren d,2)7
smg$draw_life(&s_ idl am_ri,sam_ci,&m_ri,am ct.0,0);
1f{codret==1}

£
LE(tp_Lnd[REN_AJ{15}=='0"'}{REN_A=={n_ren-1}}
codret=1;
else
codret=valida_ba(tp_ind);
Lf{codret==1)

(
conv_k_nfile{tp ind[REN_A],file_edi,&ge.cdo,0);
codret=busca_file(file edi)‘
/x
Solo se permite la baja cuando no existe un archivo
de textos es decir cuando el caodige de retorno de
busca_file es igual a cers lo cual comprueba que no
existe el archivo de taextecs para el reaglon del
indice que se guiera dar de baja
*/
if{codret==Q)

{
1£(REN_A==(n_rea-1))

(
stracpy(in.nl, tp_ind{REN_A].17):
gra_reg_in(4):

else
1f(tp_inG[REN_AJ[15]=='0")

L1E(tp_ind[REN_A+1}[15)1='0")
C
stracpy{in.nl,tp_tnd{REN_A},17);

gra_req_in(4j;
b
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else

(
strncpy(tp_ind(n_ren+1],tp_ind{REN_A].17):
renumera_nn(n_ren,tp_ind, 1),
strncpy(tp_ind[n_ren¥1}, Y,17):
}

else
renumera_nu(n_ren,tp_ind,1};

tpw=tp_ind[REN_A]:
for(i=REN_A;i«n_ren;i++)

(
tp_ind[i]=tp_ind[i+1]:

tp_ind{n_ren)=tpw;
cambia_rendition(s_id2, (REM_A-REN_TOP+1),1,1,70,ren_l,ren_1);:
(*pn_ ren)—:l
n_ren={*pn_reny}:
des_lins 1nd(s id2 .REN_A,n_ren,N_LS,&n_d,tp_ind):
pon_ chars(s idy msg_p[z],:z 3,1,6,0,0)7
5mg$r1ng bell(&s idi,o0y:
cap_ stting(s 1d1722,79,1,0,0,9,res,0);
pon_chars(s_ Td1 .msg_p{0],22,3,1,0,0,0):
1£(REN_A>1)

conv_KkK_d(tp_ind{REN_A-1],ren_d):
else

strncpy(ren d,"1. ",19)%;
return{t);

else
codret=5;

else
codret=4;

)]
if(cod:et'=—11&&codret'=O)

smgsring bell(&s_idl,&n_bell);
pon chars(s id:i msg_p[codret] 22,3,1,0,0,0);
cap strlng(s id1,22,7%,1,0,0,9,.res,Q);

)

cambia_rendition(s_id2, (REN_A-REN_TOP+1),1,1,70,ren_l,ren 1)
limpia_ _fields(s_ 1dT,v,nv,2,Tnv-1)7:

codret= cap_rens(s_idl,v,ren d.1,2);
if(codret=Z-1l)return(-11):

return(i);

)

/*

x/
valida_ba(tp)
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char *tp(250];

int 1,3=0,ni(5].na[5];
for{i=0;41¢13:1+=3)

{
ni(3]=(EP(REN_AJ[1]-'0")*100+
(tP[REN_A][Li+1}-"0")*10+(Etp[REN_A][1+2]-'0");
na(jl=(tp[REN_A+1][1}-"0"')*100+
; (tP{REN_A+1}[1+1]-'0")*L10+(tp{REN_A+1][1+2]-"0");
+=1;

)]
for{i=0;1<58&ni{1)==na(i);1i++);
1f(i==0)return(l);
if(ni{1]==0)return(0);
return{l);
}
/x
x/
consulta_in(p_4id,s_idl,s_id2,v,nv,pn_ren,tp_ind,ren_d).
char *tp ind[].ren d[19]
int *pn_ren,v[20}[6].,nv:
unsigned p_ iq, s_idl,s_1d2;

extern struct INDICE =*pin,in;
char *msg_p[]=(

}:

char ren_w{139],ren_dw{15],*tpw,res(}=" ";
int codret,com, n_ren;

int m_ri=17.m ci 9,m_ct=75;

unsighed ren_1=SMGSM_REVERSE;

n_ren= *pn_ren;

1f(n_ren==1) return{12y:
limpIa_flelds(s_idl.v,nav,2,{(nv-1)):
com=com_rend_tap(s_ xdl s_ Ldz ren_d,n_ren,tp_ind,1):
pon_chars(s_1id1l,msg p[l] Tm_ri,m ¢1,0,0,0,0};
limpia_fields(s_idl.v,nv,2  (av-1)};

des fi€lds in{s 141, tp ind[REN Al
while(codret!=-11)

<PFl1> Regresa a captura de renglon, <RETURN> centinua Consulta ",

(
codret=indica_ren_a(p_id,s_idl,s_id2,v,nv,tp_ind,n_ren,
ren_w,ren_d,3):

)

smg$draw_line(&s_idl,am_ri,am_ci,am_ri,em_ct,0,03;
cambia_rendition(s_ idZ,(REN A-REN_TOP+1),1,1,.70,ren_l,ren _l};
limpia fields(s_ 1dT,v,nv,2,{nv-1});

codretacap_rens(s 1d1 v,ren_d,1,3);
Lf(ccdretss—ll)return(~ll):

return{i);
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Ve

*/
modifica_in(p_id.,s_idl,s_id2,v,nv,pn_ren,tp_ind,ren_d)
char *tp_ind{],ren d[lS].

int *pn_ren,v(20][6].nv;

unsigned p_ id, s_1id1,s_idz;

extern struct INDICE #*pin,in;
char *msg_p{l1={

" <PFl> Regresa a captura de renglon *,

3;

char ren_w[139),.ren_dw[15],*tpw, re"(lz' "

int t_n[{1s5]=(0.0,0,3,3,3,6,6.6,9,9,9,12, 12,123,
codret,1,]j,com,sw_in,rms status n_ren,n_d,n_bell=2;

int m_ri=17,m_ci=19.,m ct=74

unsighed ren_l=SMGSM_REVERSE;

n_ren= *pn_ren;

if(n_ren==1) return(12):

limpfa_fields(s_id1,v,nv,2,(nv-1})};

for(i=0;4<139; i++)ren _wiil=' ';

com=com_rend_tap(s_idl,s_id2,ren_d,n_ren,tp_ind,1};

pon_chars(s_idi,msg_p[l),m_ri,m_ci,0,0,0,0)7

limpia_fields(s_idiTv,av,27 (nv 1)),

des_fi&lds_in(s_idl, tp_ ind[REN Al.v):

while(codret'*l&&codret'--11)

(
codret=indica_ren_a(p_id,s5_idl,s_id2,v.nv,tp _ind.n_ren,
ren_w,ten_d,4);

)]
smgsdraw_line(&s_idl.,sm_ri,&m_ci . &m_ri,&m_ct,0,0};
1f{codrets=1)

(

strncpy(ren_w,tp_ind[REN_A],138);

{tp_ind[REN_. A1115]=-‘l')
{tp_ind[REN_AJ{15]="'S"'):(tp_Ind[REN_, A][lS]:'N‘ :
pon_ chars(s_idl,msg _p(l].m_ri,m ci1,0,0,0,0):
codret=cap_ Fields _if{s_id1v,nv.,n_ren, tp ind,REN_A,1,2,3):
pon_| chars(s idl,msg p(OJ 22,3,1,050, o).

smgsdraw line(&s 1dT, &m_ri,&m_ci,&m_ri,sm_ct,0.0):
(tp_ind[REN_A][151=='N"]7

(tp_ind[REN_A][1S]='0"): (tp_ind[REN_AJ[15]='1"');
if{codret==T)

{

llena_tp(tp_ind(REN_A]):

stracpy(in.al,tp_ ind[REN A),138);

gra_reg_. in(O),

cambia_rendition(s_id2, (REN_A-REN_TOP+1),1.1,70¢,ren_l,ren_1):
edita Tenw(tp ind[REN_A],ren_w);

pon_ cHars(s id2,ren w, (REN_A- “REN _TOP+1).1,1,0,0,0);
1f(Ep_ind[REN_ AT[15T=='1")
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(
for(i=14:1>066Lp_Ind{REN_A}( o' i--y;
strncpy{ren_dw,tp_Ind{REH_A)
suma_lsr(&ran dw[(t _n{i17.0
conv_k_d(ren_dw,ren_d);

1]=
J15Y;
¥

)
return{ly;

else
strncpy (tp_ind{REN_A).ren_w,138);

if(codreti=-11cteodret!=0)
(

smgSring_bell{as_1idl,an_bell):
pon_ chars(s_idl,msg_ p[cod:et] 22,3, 1,0.0,0);
cap_string(s idl 22,79,1,0,0,9,xes,0});

}

cambia_rendition(s_idz, (REN_A-REN_TOP+1).1.,1,70,ren_l,ren_1};
limpia_flelds(s_idl,v,nv,2,{nv-1))
codret=cap_rensTs idl v,ren_d,1,4)
if(codret-n-ll)return(~11)
return(li):

)

VA

*x/

tmprime_in(p_id.n_ren,tp_ind)

char ~tp_ind():

int n_ren;

unsigned p id;

(

char *msg_pl}=(

" Desea IMPRIMIR el indice da "
" aste Documento Si/No:

. Generando xx_IKD,PRN -
" ESPERE UN MOMENTQ "
" Se GENERO el archivo "
- Axx_IND.PRN "
" teclee <RETURN> "

}:
extern struct GENERAL ge:
char res[j=" ";

int codret,miz,mde,n_bell=2;
unsigned s_ida,s 1db;
if(n_ ren==1) return(l
s_ida=crea_display(7,
s_idbecrea _display(s.
dibuja_rectangle(s_1d
pon_chara(s_idb,msg_p
pon chars(s 1db,msg_p
mueStra display(s ida,
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muestra_display(s_idb,p_1d,8,25);
smgSring bell(&s_3da,o0}:
codretecap_string(s_1idb,3,24,1,0,0,0,res,0);
res{0}=toupper{res(0]):
1f(reaf0)!='8"}

borra_display(s_ida):

borra_display(s_i1db);

return(ly;

)

limpla_display(s_idb,2,1,4,1}:
stracpy(&msg p{3]ilé).ge.cdo,2);
pon_chars(s_1idh,msg_p{3}.2.1,0,0,0,0);
pon_chars(s_idb myg _pld],3, 1.0,0 Q)

miz={ge.miz[C}~"0"'}ri0+(ge.mizf1]~-"0"
mde=(ge.mde[Q]~'0*}*100+(ge.mde[1]-'0 '10+(ge.mde[2]-'0');

codret=gen_rep(tp_ind.n_ren.miz,mde):

1f(codret==1)

(
limpia_display(s_{db,2,1,

4,1):
strncpy(amsg _p{67{9].ge.cdo,2};
pon_chars{s_1idb.msg_p(5).2,1.0.0,0,0}:
pon_chars¢s_idb,msg_p[6],3,1.0,0,0,0};
pon_chars¢s_idb,msg p[7).4.1,0.0,0,0);
smg¥ring_ beTl(L" ida,&n_bell);

res(0}=" *;
codret=cap_string(s_idb,5,29,1,0,0,9,res,0};
}
else
codret=13;
borra displa)(s id
borra_display{s_id
return{codret):
3.
*/
gen_rep(tp,.n_ren,miz mde)
char *tp(};
int n_ren miz, mde:

{

char *f name="xx_ IND.PRN";
int {,37p_c,1in=5,lon, £i1,t(}=¢1,1,1,2,2,2,3,3,3,4,4.4,5,5,5);
FILE *fp;

strncpy{f_name,ge.cdo,2);
fp = fopen(f_name,"w", "rat=cc*,"rfm=var"};
1f(fp==NULL) return(0);
fprintf(£p."\n\n\n\n\n");
for(j=1:j<n_ren:Jj++}
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€

for{i=14;4>085tp{JJil]=='0" ;1~--);
(t[i)e=2)?(fil=4):(Fil=6);

graba _1in{fp,tp(}],511n, miz, mde, £41):
Lf{1in>5866 {3 =(n_ren-13})

{
forintf{fp, "MAm\n\n\n\n“y;
lin=5;

}

3

fprintf{fp, "\ )

fclose(fpj

return(ly};
e

L
graba_lip{fp,tp,lin,pc,mde,fil}
char *fp.ipf{].
int *lin,pc,mde, fil;

{

char rep d{19].ren_wil32j);

int 41.9,K,pcw,lon;
for(k=0;k<132;k++jren_wlki=* 7;
LE(tp{15)aelr}

stroacpy (ren_4." *.19):
conv_kx_ditp,ren_d);
lon=strlen(ren_d):
1f{lon>19)1lon=19;
else
L1f(ren_d{i8]=="'.")ren_d{18}="' ';
else
ren _d{lon-1}="' ‘';
LE(F1T==6) pc=pced;
strncpy (eren_wipc).ren_d,lon);
{lonsFi1ly?(pc=patlon+l): {pe=pc+fily};

else
Lf{filam6)poepotd;
pew=pc;
for{4al36;1>1708tp[i)==" *;ie~);
tpli+lj="N0";
1=17;
1f{fil==4)
{ fprintf{fp, “Nr\n"}; (*1in)+=1; }
while(1)

for({;po<mdestEp[1) = \0 &&1<136; ++,pc++) ren_wipc)=tpl[i]);
1f{f==136)break;

Lf(tpli)=="\0")break;

for{i-=1,pe-=1;tp{ile=' 'il--,pe-~};
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ren_wipc+i}='\0"';

iya1:;

fprintf(£fp,“ss\n”, ren_w),;
(*lin)+=1;

pc=pcw;
for(k=0:k<l32;:k++jren_wikl=' *;

3}

ren w{pc+lj='\o';

fprintf{fp,*ss\n*, ren_w);

{*1in}+=21;

1f(flla=q)

{ fprintf(fp,"\r\n"); {*lin)+=1; )

3!
w7
cap_flelds_1in(s_id.v,nv,n_ren,tp_ind,n_r,op,ini,fin)
chal *tp_ ind{250});:
int v(20}{&].nv.n_r,op,in{, fin:
unsigned s_1d;

char *msg_pli=(

*Primera parte del titulo para el renglon (60 pos. alfanumericas).
*Segunda parte del titulo para el renglon (60 pos. alfanumericas).
"El renglen es NUMERABLE (Una posicion alfabetica S o N}*,

* ES CORRECTA LA INE‘ORHACION? {S/N}+ _ ")

char cad_w{10}.res[2]="8",

int codreétso, campo 0,5w_| er:-o 1=ini,t_df4}={0,17,77,15);

unsigned ren_l,ren_2;

int m_ri=17,m cixll m_ct=74;

ren_ls= SSMGSM REVERSE'SHGSW BLIRK;

ren_2aSMGSM_BLINK:

whiYe{cedreti=-11)

(

campori-({int-1);
if{sw _err==0) pon_chars(s_1id,m3g_p{campo}.22,3,1,0,0,0};
codrefzcap string(s_lid, vily{oy,vTii[2y, v[l][Z] v(l](a].
v(i](4] vii){s).ltp_ lnd[n rl+t_d{canmpo}),
msg_p{campoj):
Sw_err=0;
1£(codretl=1)
l+=codret;
else
valida(s_1d,v, &i,65w_err,tp_ind{n_r]):
1f(codret==-11)
return{-11):
else
if{idini)
1=1ini;
else
if(i>finy
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{

smgfring bell(ss_1d,0);

smngcaw line(&s id,em_ri.em_ci.&m_ri . &m_ct,0,0);
pon_chars(s_id,msg_p[4]),21,16,0,0,0,0);

cap_ string(s id 21,53,1,0, 0 G.res,0);

m_rl=21;m ciclé:m ct-72

smngcaw line(&s 1d,am rt,em _cl.,am_ri,&m_ct,0,0);
1f(xes[0]=='~"'rer[o1=-'sw
return{l);

else

1=4ini;
b}
} /* fin del WHILE */
D]

/* */
valida(s_id,v,{,8w_err, tp}
char #*tp;

int =i,*s3w_err;

int v{20}[6]:

unsigned s_id;

(

char *msg_p{3j=(

"ERéOR, 51 el renglon es numorable teclee § de lo contrario N,corrija"
I

unsigned ren_l,ren_2;

int num_w=0;

ren_1=SMG$M_REVERSE | SMGSM_BLINK;

ren”2=SMGSM_BLINK;
162 1==4)

tp{l5)=toupper{tp[15]):
L1€(tpf15])1="'S'66tp[15]2="N")
{

*sw_err=l;
smgiring bell(ss_1d4,0):
cambia rendition(s id vi4]1{0]., v[d][l] 1,v{¢}(2),ren_1,0}:
pon_ chars(s id,mug_p[l} 22,3,1,0,0,0)
}
else (*1)+=1;

else
(*1)+=1;

4-111



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION.
Elaboracidn pel sistema.

De forma similar se elaborarén el resto de 1los programas Y
despues de 1los procesos de compilacidén y enlace con las
bibliotecas necesarias, se ehtuvierdn los médul on
sjacutables par cada programa, ademas se creo el archivo
SEM.COM, que ejecuta sl programa manejador de menQs y que
por lo tanto da acceso al SEM.

Ya generado el sistema solamente falta una breve explicacién
de como operarlo para lograr tener una forma facil de
elabarar y modificar los manuales del capftulo 5.

Un breve manual operativa del SEM se da en el siguiente
puntao.
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4.6 OPERACION DEL SISTEMA.

El objetive del SEM es facilitar la elaboracién Yy
mantenimiento de manuales. Fue elaborado pensando en gque el
usuario tuviera la informacién necesaria sobre lo que puede
reallzar en todo momento, esto se logra empleando mensajes vy
ventanas de informaciédn y confirmacién.

Es conveniente aungue neo indispensable conocer la
informacién y 1los archivos que sSe manejan en el SEM, antes
de entrar a explicar cémo opuran cada uno de 1los proceso.
Para familiarizarce con estos datos se describird brevemente
el proceso para elaborar un manual de forma parcial,
mediante e} SEM vy posteriormente se explicaréd la forma de
manejar cada proceso en particular,

El primer pasc para la elaboracién de un manual, es
describir sus datos generales, es decir, definir su titulo,
algunos datos de referencia sobre el proyecto al que
pertenece Y una parte importante los datos que se¢ emplearén
al formatear el documento, como mirgenes, sangria a8l
principio de paArrafe, tipe de numeracidn a emplear, etc.

tos datos anterlores se registran con el proceso de Edicién
de Datos Generales (los datos generales de todos los
documentos se almacenan en un archive llamade DTGEN.DAT).

Para este ecjemplo supongamos gue se registro el Manual de
Operacidn para el Usuario de Control con la clave MC,

El paso siguiente es definir el contenido del manual, es

decir, el 4indice medisnte el proceso Edicidn del Indice.
Supongamus gue 3c registran los siguientes tres elementos:

PREFACIO.

1. INTRODUCCION.

1.1 El Laboratorio De Pruebas.
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El sistema generard un archivo con nombre MC_IND.DAT para
guardar los elementos anteriores. Como se puede observar en
el nombre del archive, las dos primeras letras corresponden
a la clave del manual y el resto describe su contenido (el
INDice}.

Ya registrados los elementcs se procade a capturar la
informacién gque corresponde a cada uno de ellos mediante el
proceso de Edicién de un Elemento del Indice, aste
procedimiento fécilita la eleccién del elemento requeridao e
invoca al editor del sistema para efectuar la captura.

A)l terminar la captura el sistema genera los sigulentes
archivos por clemento:

Elemento: Archivo:
PREFACIO. MC_1500.TEX
1. INTRODUCCION. MC_1510.TEX
1.1 Bl Lahoratoric De Pruebas. MC 1 _1$10.TEX

Como se puede observar nuevamente las dos primeras letras
corresponden a la clave del manual, las que le siguen hasta
el signo §, dan el capitulo, subcapitulo, etc. al que
pertenece ¢l texto y de las dos siguienteg, la primera
define g! se trata de un elemento numerable o nc numerable.
Como PREFACIO es un elemento no numerable le corresponde
cera. El sigquiente digitc es el nGmero consecutivo del
elemento no numerable (note que al ser no numerable la
primera parte MC_16, es igual). Se pueden tener hasta 10
elementos no numerable por elemento numerable.

En el ceso del elemento numerable 1. INTRODUCIION, se tiene
§10, donde el 1 marca el elenento como numerable. E1
segundo digito no tlene relevancia en este caso y siempre
serd cero.

Como pagse sigulente se procesan los elemontos, para poder
ver un documento parcial ya formateado.

Al ejecutar el proceso Generacién y Consulta del Documento
se dan los renglones 1. y 1.1, en el procesoc de generacién
el sistema primariamente crea el archive MC_CAP:.RNO, con
la informacién necesaria para el programa formateador
(PROCTEXT), dandonos la posibilidad de editarlo. Ya
generado el archive MC _CAP1.RNO se procesa y da como
resultado el archivo MC_CAPL.MEM, el cual se puede editar
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para congsultar el texto formateado (el archivo contiene
caricteres como <CR><LF>, <ESC>[, etc., necesarfos para
la impresora) o para agregar comandos de control para la
impresora, etc.

Ya generado el archivo MC_CAPl.MEM, y con la ayuda de los
comandos PRINT o PRTREM (ejecutados fuera del sistema} se
tendra la impresidn del documento formateado,.

Ademas de los procesos menclonedos, existe otros encargados
de facilitar el seguimlento de 1la elaboracién de los
manuales y de la sequridad de la informacién, pero estos los
descubrird a medidas gue lo requlera.

Despues de lag explicacionss dedas, ya se podra entrar al
sistema. Para entrar al <cistema teclee SEM y presione
<RETURN>, aparece el Ment principal, desde el cual podrd
llegar a los restantes menGs gque listan todos los procesos
oxistentes.

Para evitar repeticlones infructucsas al momento de explicar
la forma de operar cada uno de los procesos, a continuacién
se describen las partes comunes en la mayorfa de ellos:

En todos los lugares donde se observe <RETURN» o <PFPl>,
etc., ge hace referencia a las teclas rotuladas con RETURN y
PF1l, atc.

Para faclilitar la captura de fnformacidén dentre de 1los
campos de las mascaras de cada proceso, se pueden emplear
las teclas rotuladas con una FLECHA A LA DERECHA, para
regresar un cardcter sin borrarlo, FLECHA A LA 12Q. para
desplazar el cursor un posicidn a la lzg., BACKSPACE para
borrar el céracter a la lzquierda del cursos, DELETE borra
el carécter en el que se encuentra el cursor.

Las mAscaras que cuentan con.mi4s de un campo para captura,
usted podra mover libremente el cursor entre ellos empleando
lag teclas FLECHA PARA ARRIBA y FLECHA PARA ABAJO.

Cuando usted capture la informacién de un campo y llegue a
la ultima posicién y teclee un carécter, el cursor se
desplazard automadticamente al sigulente campo, recucrde gue
de tener algin error ou el dato capturado puede regresac
tecleando <¢FLECHA ARRIBA>, lo anterior solo ocurre cuando
el cursor esta en el Gltimo espacio del campo y se presiona
cudlquier céracter valideo, de otra forma para mover el
cursor un campo adelante puede recurrir a la teclas <FLECHA
ABAJQ> o <RETURN>,
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A continuacién se describen la forma en que se operan cada
uno de los procesos del SEM, de acuerdo al orden de
aparicién en los ments.
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EDICION DE DATOS GENERALES.

1.- Teclees 1 dentro del mend principal y presione
<RETURN>, apareceré el mend Identificacién del
Documento.

2.- Teclee 1 y presione <RETURN>, aparcce la miscara para

edicidn de datos generales.

3.~ Seleccione la opclén requerida (Alta, Baja, Consulta,
Modifica, Termina), mediante las teclas de flechas o la
primera letra de la opcién y presione <RETURN>, el
cursor se posiciona en el campo de Documento del manual
el «cual POSIBILITA LA CONSULTA AL DIRECTORIO DE
DOCUMENTOS -

Desea efectuar una Alta ?

4a.~- Presione la letra A para elegir la opcidén de Alta vy
teclee <RETURN>, el cursar se posiciona en el campa
Documenta.

4b.- Capture 1la clave y el resto de la informacién
requerida, observe que siempre se despliega un mensaje
en la ultima linea de la pantalla, describilendo el tipe
de dato gue debe capturar.

4c.- Al llegar al Gltimo campo vy completarln o pregicnar
<RETURN> , se POSTBILITA LA MODIFICACION DE LDS CAMPOS
CAPTURADOS .
51 desea cancelar la alta del documento actual presione

<PF1l> y terminard el proceso de alta, seleccione otra
opcién u otro documento.

Desea efectuar un Baja ?

4-118



DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA ELABORACION DE MANUALES DE OPERACION.
Operacién Del Sistema.

5a.- Presione la letra B para elegir la opclédn de Baja y
teclea <«RETURN>, el cursor se posiciona en el campo
Documento.

§b.- Capture la clave, con los que se desplegarén los datos
generales del documento requerido y se mostrars el
mensaje:

Desez dar de BAJA este registro? S/N:

de teclear S se efectua la baja y s5se regresa a

seleccionar una opclén, de lo contraric ne s¢ da de

baje el registro y también se regresa a seleccionar
otra opcibn.

pesea efectuar un Consulta ?

6a.- Presione la letra C para elegir la opcidn de Consulta y
teclee <RETURN>, el cursor se posiclona en el campo
Documento.

6b.- Capture la clave, con los gque se desplegardn los datos
generales del documente requerido ¢ se mastrari el
mensaje:

Su registro de Consulta, Presione <RETURN>

al presionar <RETURN> podr4 seleccionar otra opcidn.

Desea efectuar una Modificaclén ?

7a.- Presione la letra M para elegir la opcién de Modifica y
teclee <¢RETIRMN, ol  curzor s pusiciona en el campo
Documento,

?b,- Capture la clave, los datos generales del documento se
despliegan, mediante las teclas de flechas llegue al
campo o campos que desea medificar

7¢.- Al llegar al &ltimeo campo y completarlo o preslonar
<RETURN>, se POSIBILITA LA MODIFICACION DE LO3 CAMPOS
CAPTURADOS .

Si desea cancelar la modificacidén presione <PFI> y

termine el procesc, selecclone otra opcidn u otro
documento.
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EDICION DEL INDICE del documento.

1.- Teclee ) dentro del ment principal y presicne
<RETURN>, apareceré el menG Identificacibn del
Documento.

2.- Teclee 2 y presione <RETURN>, aparece la méscara para

edicién del indice.

3.~ Seleccione la opclén requerida (Alta, Baja, Consulta,
Modifica, Imprime, Termina) pera cada renglén o
elemento del {ndlce, medlante las teclas de flechas o
la primera letra de la opcidn y presione <RETURN», el
cursor se posiciona en el campo de Dbocumento el cual
POSIBILITA LA CONSULTA AL DIRECTORIO DE DOCUMENTOS.

Desea efectuar una Alta ?

4a.- Presione la letra A para eleglr la opcidén de alta y
teclee <RETUERHN>, el cursor se posiciona en el campo
Documento.

4b.- Capture la clave, observe que slempre se despliega un
mensaje en la Gltima linea de la pantalla describlendo

el tipo de dato gque debe capturar.

Al capturar la clave del documento por primera vez
aparecen los mensafes:

Se GENERC el Archivo hilstérico pata el documenlo,

presienc <RETURN>

Y
Se GENERQ el Archivo del i{ndice para el documento,
presione <RETURN>

Al presionar <RETURN> se PERMITE LA CONSULTA AL
INDICE. Al terminar 1la ccnsulta el cursor pasa al
canmpo de Renglén.
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dc. - Capture el nimero de renglén a dar de alta y presione
<RETURMN>, netard que ze desplliega una linea en blanco
dentro de la ventana del iadice, indicando el lugar en
el gue se incertard el ndmero de renglén gue usted
capturo, inmediatamente despues aparece una ventana
para confirmar la fncersién del renglén en la posicibn

indicada.
Si responde 5, ¢l <cursor pasa 4l primer camps de
titulo, para capturar los datos necesarios, al llegar

al Gltimo campo y presionar <«RETURN>, SE POSIBILITA LA
MODIFICACION DE LOS CAMPOS CAPTURADGS.

De responder con N, ia linea en blance se desliza un
renglén abaje y nuevamente aparece la ventana para
confirmacién y as{ sucesivamente.

S{ desea cancelar la alta del elemento aciual o
terminar, presione dos veces <PFls, cuando apareszca la
ventana de canfirmacién, de esta forma padré
selecclonar oira opclébn u ctro documento.

Desea efectuar un Baja ?

Sa.- Preslone la letra B para elegir la opclén de Baja y
teclee <RETURN>, el cursor se posiciona en el campo
Documento. ’

§b.~ Capture la clave del Documento, este campo PERMITE LA
CONSULTA AL INDICE, 8l terminar la consulta el cursor
pssa al campo de Renglén.

5c.- Capture el nimeroc de renglén a dar de baja y presione
<RETURN>, notaréd que se indice el rengldén a dar de
baja con una linea blapnca inmedtatamente despues
aparece una ventana para confirmar la baja del renglén
indicado.

Si responde S, se da de baja el rengldn y la linca en
blanco se desliza un renglén, apareciendo nuevamente la
ventana de confirmaci6n de baja.

De responder con N la lirez en blanco se desliza un
rengldn abajo y nuevamente aparece la ventana para
confirmacién de baja y asi sucesivamente.

81 desea cancelar la baja del elemento actual o
terminar, presione dos veces <PFl» al aparecer la
ventana de coafirmaclién para selecclonar otra opcién u
otro documento.
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Desea efectuar una Consulta ?

6a.- Presione la letra C para elegir la opcién de Consulta y
teclee <RETURN>, el cursor se posiciona en el campo
Documento.

6b.~- Capture el documento, este campo PERMITE LA CONSULTA AL
INDICE.

6c.- Capture el ntmero de renqglén a dar de alta y presione
<RETURMN> . notaré que se despliega una linea en blanco
dentro de la ventana del indice, indicando el renglén
del que se muestra la informacién en la parte inferior
de la pantalla,.

Presionusnde  <HKETURN>», se consulta los elementos
siguientes del {ndice.

S1 desea terminar la consulta, presione <PFi> para
seleccionar otra opcidn u otro documeato.

pesea efectuar una Modificaclén ?

7a.- Prestione la letra M para elegir la opcién de

Hodificacldn y tecleas <RETURN>, el cursor se posiciona
en el campo Documentio.

7b.~ Capture la clave, este campo PERMITE LA CONSULTA AL
INDICE. Observe que s{empre se despltiega un meansaje en
la (Gltima linea de la pantalla describiendo el tipo de
dato que debe capturar.

7¢.~ Capture el numero de renglén a modificar y preslone
<RETURN>, notard gue se despliega una linea en blanco
dentro de la ventana del Indice, indicando el renglén a
modificar, inmedlatamente despues aparece una ventana
para confirmar la modifinacifn ded renglin.

S1 responde 5, el cursor pasa al primer campa de
tftulo, modifique los datos necesarios, al llegar al
Gltimo campo y presionar ¢RETURN>, SE  POSIBILITA LA
MODIFICACION DE LOS CAMPOS CAPTURADOS.

De responder con N la linea en blanco se desllza un

renglén abajo y nuevamente aparece la ventana para
confirmacién de la modificacién y asi sucesivamente.
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Si desea cancelar la modificacién del elemento actual o
terminar, preslone dos veces <PFl>, cuando aparezca la
ventana de conftirmacién, de esta farma podré
seleccicnar otra opciédn o otro documento.

Pesea Imprimir el indice ?

7a.~ Preajone la letra 1 para eleglr la opcldn de Impresién
y teclee <RETURN>, €l cursor Se posiciona en el campo
Documento.

Tb.- Capture la clave, Se despliega el indice del documento
correspondiente y aparece una ventana para confirmar la
impresién

De responder con 8 aparecen otras dos  ventanas de
avisos, en la Gltima se pide teclear <RETURN>, para
regresar a elegir una opcidn.
De responder N, se regresa a elegir una opcion.
Este proceso genera un archive xx_IND.PRM, el cual
podrd imprimirse mediante los comandos PRINT o PRTREM,
fuera del SEM.

Deses Terminar ?

8a.- Presione la letra T para eleglir la opcién de Termina vy

teclee <RETURN>, de esta forma termina el proceso y se
regresa al men0 anterior.
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EDICION DE UN ELEMENTO DEL INDICE.

1.« Teclee 2 dentro del mena principal vy presione
<RETURN>, aparecerd el meny Mantenimiento del
Documento.

2.- Teclee } y preslone <RETURN>, aparece la méscara para

Edicién de un Elemento del Indice.

3.~ Seleccione la opcién requerida (Editar, Terminar),
madiante las teclas de flechas o la primera letra de la
opcién y presione <RETURN>, el cursor se posiclona en
el campo de Documento el cual POSIBILITA LA COHSULTA AL
DIRECTORIO DE DOCUMENTOS.

Desea efectuar La Edicién de un elemento del {ndice ?

4a.~ Presione la letra E para elegir la opcldn de Edicién vy
teclese <RETURN>, el cursor se posiclena en el campo
Daocumento.

4b.- Capture la clave, este campo PERMITE LA CONSULTA AL
INDICE, al terminal la censulta, el cursor llega al
campo de renglén.

4c.~ Capture el numero de renglén a editar y presione
<RETURN>, notard gque se despliega una linea en blanco
dentro de la ventana del indice, indicando el renglén a
editar, inmediatamente despues aparece upa ventana para
confirmar la edicién del renglén.

Si responde S, aparece la pantalla para edicién de
textos, en la cual se podra capturar la informacidén
referente al elemento seleceionado.

Para captura la informacién deberd segulir las
siguientes indicaciones:

1.~ De aparccer * en la Gltima linea teclee la letra
C y presione <RETURN>, si es la primera vez que entra
a esta opcién para el elemento referido, la pantalla
contendra {ECF] en donde _ representa 1la posicidn
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del cursor. S$i no es la primera vez se mostraré 1la
informacién previamente capturada.

2.- Realire los cambios o captura de informaclén
necesarla sequn sus requerimientos, empleando las
teclas correspondientes y auxiliado por las teclas de
<FLECHA ARRIBA>, <FLECHA ABAJO>. <FLECHA 120>.,
<BACKSPACE», etc., (para una completa descripcién de
como editar textos mediante este méscara reflerace al
manual VYAX EDT Reference Manual).

i1.- Cuando termine de capturar la Infermacion tecliece
<CTRL/Z> notard gue aparece un asterisce en la Gltima
linea de la pantalla.

4.~ Teclee EXIT o QUIT dependiendo lo que desee, con
EXIT guardari todos los camblos gue haya realizedo, con
QUIT abandeonaré los cambios realizados.

Al presentarce nuevamente la mAscera para edicién de un
elemento del (ndice se despliega una ventana para
registrar el estado del documento. En primer lugar se
muestra el estado actual del documento y se pide se
confirme, sl se confirma, la linea gque indica el
elemento a editar se desplaza y pide la nuevamente la
confirmacion de la edicidn. En caso de responder con N
a la pregunta sobre el estado del documento, se pide el
estado y desaparece la ventana, notard que la linea se
desplaza un elemento hacta abajo y nuevamente se plde
la confirmacién para la edicidn y asi sucesivamente.

De responder con N la linea en blanco se desliza un
renglén abajo y nuevamente aparece la ventana para
confirmacién de la modificaclén y as!{ sucesivamente.

Sl desea regresar 8 selccionar una opclén teclee 2
veces <PFl>, cuando aparezca la ventana de
confirmacidbn (con el priner <¢PFl> se regresa al campo
de renglén).

Desea Terminar ?
Sa.- Presione la letra T para elegir la opcién de Terminar y
teclee <RETURN>, de esta forma concluye el proceso de

edicién de un elemento del indice y se regresa al ment
anterior.
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BAJA DE UN ELEMENTO DEL INDICE del documento.

1.- Teclee 2 dentro del mand principal y presione
<RETURN>, aparcceré el mens Mantenimiento del
Documento.

2.- ‘Teclee 2 y presione <RETURN»>, aparece la miscara para

Baja de un Elemento del Indice.

3.- Selecclone la opcién requeride (Baja, Terminar),
mediante las teclas de flechas o la primera letra de la
opcibn y presione <RETURN», el cursor se posiclona en
el campo del Documento que POSIBILITA LA CONSULTA AL
DIRECTORIO DE DOCUMENTOS.

Desea efectuar un Baja ?

4a.- Presione la letra B para elegir la opcién de Bajas vy
teclee <RETURN>, el cursor se posiciona en el campo
Documento.

4b,.~ Capture la clave del Documento, este campo PERMITE LA
CONSULTA AL TINDICE, al terminar la consulta el cursor
pasa al campo de Renglén.

4c.- Capture el ndmero de renglén a dar de baja y presione
<RETURN>, notar8 que se indica el renglén a dar de
baja con una linea blanca inmediatamente despues
aparece una ventana para confirmar la baja del rengldn
indicado.

8i responde S, aparece otra ventana de confirmacién, de
contestar nuevamente con S se da de baja el archivo que
contiene el texto sobre el renglén del indice sefalado
y la linea en blance so desliza un reaglén, apareciende
nuevamente la ventana de confizrmaciédn de baja.

De responder con N en cualquiera de las dos ventanas,
la linea en blanco se desliza un rengldén y nuevamente
aparece la ventana para confirmacién de baja y asi
sucesivamente.
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S5i desea cancelar la baja del texto del elemento actual
o terminar, presione dos veces <PFl», c¢uando aparezca
la ventana de confirmacién de esta forma podré
seleccionar otra opcién u otro documento.

Desea terminar?
Sa.- Presione la letra T para elegir la opciédn de Terminar y

teclee <RETURN>, de esta forma termina el proceso y se
regresa al mend anterior.
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REPORTE DEL ESTADO DEL DOCUMENTO.

1.~ Teclee 3 dentro del mena principal y presione
<RETURN>, aparecerd el ment Impresién de Reportes.

2.~ Teclee 1 y prealone <RETURN>, aparece la méAscara para
la impresién del Reporte del Estado del bocumento.

3.~ Selecclone la opcién reguerida (Consulta, Imprestién,
Terminar), mediante las teclas de flechas o la primera
letra de la opcién y presione «RETURN>, el cursor se
posiclona en el campe del Documento que POSIBILITA LA
CONSULTA AL DIRECTORID DE DOCUMENTOS.

Desea Consultar el estado de los elementos del documento?

4a.- Preslone la Tecla € para elegir la opclén de Consulta y
teclee <RETURN>, el cursor se posicions en el campa de
Dacumento.

4b.~ Capture el Documento, esto le permite CONSULTAR EL
INDICE DEL DOCUMENTO esta vez tamblén mostrard el
estado de cada uno de los elementos, al terminar la
consulta podréd elegir otra opcldén.

besea generar el reporte ?

Sa.- Presione la letra I para elegir la opcldén de Impresién
y teclee <RETURYN5, el cursor se posiciona en el campo
Documente.,

5b.~ Capture la clave. Se desplliega el indice del documento
correspondiente y aparece una ventana para confirmar la
impresibn

bDe responder can S aparecen otras dos ventanas de

avisos, en la Gltima se pide teclear <RETURN», para
regresar a eleglr una opclién.
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De responder N, se regresa a eleglc una opcién.
Este procesc genera un archivo xx_EDO.PRN, el cual

podra lmprimirse mediante los comandos PRINT © FRTREM,
fuera del SEM.

Desea Terminar ?

6a.- Presione la letra T para elegir la opcifn de Terminar y
teclee <RETURN>, de esta forma finaliza el proceso y
se retorna al ment anterjor,
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GENERACION Y CONSULTA DE UN DOCUMENTQ.

1.- Teclee 3 dentro del ment principal y presione
<RETURN>, aparecerd el mend Impresién de Reportes,

2.~ Teclee 2 y presione <RETURN>, aparece la méscara para
la Generacién y Consulta de un Documento,

1,- Selecclone le opeidn requerida (Genera, Terminar),
mediante las tecla.. de flechas o la primera letra de la
opcién y presione <RETURM>, el cursor se posiciona en
el campo del Documento gue PFOSIBILITA LA CONSULTA AL
DIRECTORIO DE DOCUMENTOS.

Desea Generar ua Documento ?

d4a.- Presione la Tecla G para eleglir la opcién de Genera Yy
teclee <RETURN>, el curser se posiclona en el campo de
Documento.

4b.- Capture el Documento, esto le permite CONSULTAR EL
INDICE DEL DOCUMENTO, al salir de la consulta del
indice, e} cursor se tublca en e! primer campa de
rengldn.

4c.- Teclee el nimero de ronglén inicial para la generaclén
del documento y presione <RETURN>, el cursor se
translada al segundo campo del renglén.

4d.- Capture el segundo renglén y presione <RETURN>,

aparece una pantalla para confirmar el rango de
renglones, de responder N, Se regresa al primer campo
de ranglén; de responder S continua el proceaso
desplegando una ventana con el mensaja: Generando
archivos de trabajo y sus nombres, posteriormente
aparece otra ventana preguntando si se quleren editar
los archives de trabajo, si responde con S pase al
punto 4e, de responder con N se continua el proceso
(pase al punto 4f)
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4e.- 51 repondié con S se muestra con fondo blanco un nombre
de archivo y se prequnta sl es el que se quiere editar,
de responder S se despllega la pantalla para edicién
con el contenido del archivo indicado; de responder con
N. se indica el siguiente archivo y asi sucesivamente
hasta llegar 8l Gltimo y continuar el proceso.

4f.- Se despliega una ventana con el mensaje Generando
archivos para {mpresién, posteriormente se muestra otro
mensaje que pregunta si se qulere editar alguno de los
archivaos genarados, de responder con S (si responde con
N pase al 49} se indica con fondo blanco un archivo vy
se jinterroga sobre si es el que se desea editar, si
responde con S se despliega la pantalla de edicién con
la informacién del archivo sefialado; de responder con N
continua el praceso.

4g.- Pars este punto ya se han generado los archivos para
los renglones tapturados y se puede elegir otra opcidn.

Este proceso geners los archivos .MEM que se indjcan en
ias ventanas, los cuales pueden ser impresos con los
procedimientos PRINT o PRTREM, fuera del sistema.

Deses Terminar ?

Sa.- Presione la letra T para elegir la opcidn de Terminar y

teclee <RETURN>, de esta forma concluye el proceso y
se regresa al menG anterlor.
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REPORTE HISTORICO.

1.~ Teclee 3 dentro del mena principal y prestone
<RETURN», aparecerd el menG Impresldn de Reportes.

2.~ Teclee 3 y presione <RETURN>, se muestra la méscara
para el Reporte Histdrico.

3.~ BSelecclione la opcién requerida (Imprime, Termina),
mediante las teclas de flechas o la primera letra de la
opclén y presione <RETURN>, el cursor se posiclona en
el campo del Documentc que POSIBILITA LA CONSULTA AL
DIRECTORIQ DE DOCUMENTOS.

Desea Imprimir (generar) el reporte ?

da.- Presione la letra I para eleglr la opcién de Impresibn
y teclee <RETURN>, el cursor se posiclona en el campo
Documento.

Sb.~ Capture el Documente, se despliega el indice del
decumento correspondiente y aparece una ventana para
confirmar la impresidn.

De respender con § aparecen otras dos ventanas de
avisos, en la fltima se pide teclear <RETURN>, para
ragresar a elegir una opcidn.
De responder N, se regresa a eleglr una opcidén.
Este proceso genera un archivo xx_HIS.PRN, el cual
podra imprimirse mediante los comandos PRINT o PRTREM,
fuera del SEM.

Desen Terminar ?7

6a.- Presione la letra T para elegir la opclén de Texminar y

teclee <RETURN>, de esta forma finallza el proceso y
se retorna al mend anterior.
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DEFINICION DE USUARIOS POR DOCUMENTO.

“1.= .Teclee & dentro del menu principal y presione
<RETURN>, aparecerd el meani Procesos Eventuales,

2.-..Teclee 1 y presione <RETURN>, aparece la mascara para
Definicidn de Usuarios por Documento.

J.- Seleccione la opelén requerida {(Alia, Baja, Consulta,
Modifica, Termina), medlante lasz teclzs de flechas o la
primera letra de la opcidn y presione <RETURN>, el
cursor se posiciona en el campo de Usuario el cual
POSIBILITA LA CONSULTA AL DIRECTORIZ DE USUARIOS.

Desea efectuar una Alta ?

4a.- Preslone la letra A para elegir la opcién de alta y
teclee  <RETURN>, el cursor se posicionz en el campo
Usuario.

4b.-~ Capture el nombre y el resto  de la informactén
requerida, observe que clempre se despliega un mensaje
en la Gltima linea de la pantalla describlendo el tipo
de dato que debe capturar.

4c.- Al llegar al Gltimo campc y completarlo o presionar
<RETURN>, 50 POSIBILITA LA MODIFICACION DE LOS CAMPOS
CAPTURAROS.
Si desaa cancelar la alta del usuario actual, presione
«FEL» y soleccione ntra opclidn o capture otro usuario.

Desea efectuar un Baja ?

5a.- Presione la letra B pura elegir la opcidén de baja y

tecler <RETURN>, el cursor se posiciona en el campo
Usuario.
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Sb.- Capture el Usuario, con los que se desplegarén los

datos del usuario requerido v se mostrard el mensaje:
besea dar de BAJA este registro? S/N:

de teclear S se efectua la baja y se regresa a
seleccionar wuna opcién, de lo contrario no se da de
baja el registro y tambidn se regresa a selecclonar
otra opcién.

Desea efectuar un Consulta ?

6a.- Presione la letra C para elegir la opcitn de Consulta y
teclee <RETURN>, el curser se posiciona en el campo

Usuario.

6b.- Capture @l Usuarlo, con lo que so desplegard los datos
del usuario pedido y se mostraré el mensaje:

8u registro de Consulta, Presicne <RETURN>

al presionar <RETURN> podra seleccionar ctra opcién.

Desea efectuar una Modificacién ?

7a.- Presione la letra M para eleglr la opcién de Modifica y

teclee <RETURN>, el cursor se posiclona en el campo
Usuario.
7b.- Capture el usuarjo, los datos del usuario se

despliegan, medlante las teclas de flechas llegue al
campo o campos que desea modificar.

7c.- Al 1legar al dltime campo vy completarle o presiona
<RETURN>, se POSIBILITA LA MODIFICACION DE LOS CAMPOS
CAPTURADOS. :
S1 desea omitir la modificaclén actual presione <PFl>
y seleccione otra opeldn o otro documento.

Desea Terminar ?

8a.- Pregione la letra T para oleglr la opcién de Terminar y

teclee <RETURN>, de esta forma finaliza el proceso y
se regresa al mon(G anterjor.
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REPORTE  DE USUARIOS.

Este procedimiento sélo puede ser ¢jecutado por ‘el usuario
@@Sg © maestro de seguridad del sistema.

1.- Teclee 4 dentro del mend principal y presione
<RETURN>, aparecerd el mend PROCESOS EVENTUALES.

2.- Teclee 2 y presione <RETURN>, aparece una ventana en
la que se plde su clave de usuario y su contrasefia,
posteriormente desaparecerd la ventana y en la Gltima
linea del mend se presenta un mensaje que anuncia la
generaclédn del reporte o gue la contrasefla o usuario
sOon  erroneos, presione <RETURH>. para poder elegir
otro punte del Menu.

Este proceso genera un archiveo SEMUS.PRM, el cual podra
imprimirs medisnte los comandos PRINT o PRTREM, fuera
del SEM.

Con las descripciones antericres ya se tiene en forma
detallada como operar el SEM y por lo tanto sbélo resta
emplearlo en la elaborarcién de los manuales de operacién
del Sistema Para Pesarrollec Automatlzado de Pruebas, esto se
completard en el sigulente capitulo.
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HMANUALES PE OQPERACION DEL SISTEMA

Como resultado de los conocimientos adquiridos acerca de la
instalacién y funcionamiento de los equipos en los que se
elabord el sistema para desarrollo automatizade de prucbas y
del sistema mismo, vy por otro lado mediante la aplicacién
del SEM, se claborardn los manuales de operacién para los
tres tipos de usuarios gue intervienen en el desarrolo
automat izado de pruebas,

Cada unc de los manuales es un documente, por descirlo ast
idependiente, % como una medida préctica se decidio
presentarlos como anexos (del A al C), doténdoles con la
numeracién «que les correspeone propiamente como documentos
independientes.,

Por lo anterior y debide a que ya se han manedado
ampliamente los conceptos relacionados con cada uno de lox
usuarios, se omitieron los puntos de este capitulo, gue come
se puede consultar en el indice se referencian a los anexos
correspondientes.

Eg bueno aclarar que el mensaje:

AL MOMENTO DE IMPRIMIR El MANUAL NQ $E CUSHTA COM ESTE
COMANDO .

aparece en los manuales de operaclon, debido a que hasta el
momento de imprimir este trabajo, el grupo de personas que
realizé el sistema, no contaba con 138 informaciédn detallada
de dichos procesos, gque como se verd corresponden en sus
mayoria a reportes,



CONCLUSIONES.

El sSistema para Desarrollo Automatizado de Prucbas tiene como
objetive controlar los procesos de manera efectiva, segura,
répida ¥ econbmica, y por consecuencia, emplear las
instalactiones en forma apropiada y éptima.

Los manuales de gperacién dan los conocimientos necesarios
para operar el sistema pues, a través de elleos, los usuarios
tienen contacto con la instalacidn y el procese de pruebas.
Es por ello, que después de estudlar las partes que integran
la instalacién, las estructuras y funcionamiento del sistema
en su conjunto, se adqulridé la informacidn necesaria para
elaborar los manuales empleando el sistema desarrollado para
tal efecto.

Los manuales resultantes de este trabajo, poseen una
estructura que les permite ser una herramienta sencilila en su
manejo, pero indispensable para el funclonamiento del
laboratorio, debido a gue son un material de consulta
cotidiano en la operacidén del Sistema para Desarrollo
Automatizado de Pruebas.

Mediante los manuales cada usuarie concfe Yy maneja los
procesos gue debe realizar durante las pruebas. sin tener gue
conocer profundamente un sistema tan complejo: de esta manera
se cumple <con dos objetives, por un lado, entregar al
usuario los manuales que le permiten conocer y operar el
sistema., y por el otro, asegurar que el sistema realice
6ptimamente sus objetlvos al ser manejado adecuadamente.



ES as{ como se da por concluidso este trabaje, en el cual se
planted el problema de conocer las instalaclones y la forma
de operar de forma sistematizada un sistema complejo,
baséndose en los manuales desarrollades a su vez mediante la
herramienta que de una forma alternativa se elaboré.
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PREFACIO.

Este manual contlene To {nfurmacién necesaria para la
operacién del =t!utema para contrel de pruebas automatizadas,
que forma parte del sistema instalade en el equips de
computo del Laboratorto de Pruebas de Alta Potencia-Media
Tens i6n.

COMO USAR ESTE MANUAL.
Este manual se dividio en dos capftules:

Capftulo 1, INTROBUCCION se da upa breve descripclén del
laboratorio de pruebas, sus objetivos, el circujto eléctrico
empleado para efectuar las pruebas y la arquitectura de los
equipos utilizados para automatizar el desarrollo de las
pruebas. También se mencignan las rfunciones de los
diferentes wusuartos dentro de la operacidn del sistema; se
explica como se emplea una serie de menis y/o comandos; para
terminar con la descripcidn detallada de como funcionan dos
programas tipicos del sistema.

Este capitula permite al wusuario familiarizarse con el
sistema y la forma de operarlo.

Capitulo 2, OPERACION DEL SISTEMA describe la manera de
entrar al sistemsa, enumerando los mends y comandos que lo
integran para posteriormente describir a detalle cada
comando, los datos @gue requiere y la forma de alimentar
dichos datos.

USUARIOS A QUIEN VA DIRIGIDO.

£l slstema para desarzallo autcmatizads An  pruebas,  esté
compuesto por un conjunto de sistemal encaminades a realizar
functlones particulares Jue operan complementaria y
arménicamente. La operacién del sistema se dividié en tres
partes {(adquisicidén, control, gestidn)}. Este manual esta
dirigido al wusuario encargade de 1la parte de gestion de
pruebas, al cual se denominarad durante todo el Jdocumento
como USUARIO DE GESTION.

iv
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El usuario de gestién podrd ejecutar todos los procesos
(mediante comandos) que ge describen a lo largo de este

manual,
CONVENCIONES ZMPLEADAS A LO LARGQ DEL MANUAL.
Convencidn Significade

<NOM.TECLA> Indica que se deberd oprimir la tecla
que lleve el nombre de NOM.TECLA, por
ejemplo para tndicar que se debe oprimir
la tecla RETURN se tiene <RETURN>.

<NT1/NT2> Se emplea cuando se debe oprimir la
tecla con el nombre de NT1 y
simultaneamente presionar la tecla con
nombre NT2, por ejemplo:

<CTRL/Z>

Nos indica que se debe oprimir la tecla
<CTRL> y simulténeamente oprimir la
tecla con la letra 7.

§hus La informacién que aparece sombreada
Y subrayada refleja campos
proporcionados y modificados unicamente
por el sistema (el wusuarie no podra
modificar esta informacién). por

ejemplo:

|

QT: oo

L8

En  este caso el numero de oT es
proporcionado por al sistema y el
usuario no puede modificarlo.

Una porcién de linea sombreada indica la
area en la cual el wusuario deberd
capturar informacién, ejemplo:

Ynararma
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CLAVE DEL CLIENRTE: EUBGIER

En el ejemplo anterior se tieme uns &rea
para capturar hasta 7 caréacteres
destinada & la clave del cliente. Al
igual que en todes los cases en gue
aparesca esta convencidn dentra de las
méscoras gque contiene este manual, la
informacibn  EQPOTEN es un ejemplo  y
usted en su case deberad capturar la que
le corrcespeonda.

Existe una EXCEPCION » la canvencidn vy
se rueffere & la informaclién gue aparcce
en todas las pantallas  del ststema
dentro de las primeras dos lineas a las
que se les denominag lineas de estado de
la instaluactén, ia  iaformacidn e
aparece sambresda on estas Jdos linecas es
proporciconada por 21 sistema y no podren
ser  cembiadas  por el usuario, en
realidad  osteos ool deberian apsrecer
sombreados y subr o4 como se  explica
en la convencidn anterior, pero  por
claridad en 1a tmprasidén de la pantalla
50 omite el subrayado,

Se emplea para mostrar el 4rea donde
aparecen los mensajes que el sistema
envis cuande se efecua un proceso,

i 37 ta OF definida no existe
<RETURN> |

En este coso se muestra el wpensaje
ndmero 37 que aos dice que la orden de
trabzjo a 1s gue se hizo referencia no
existe. Les simbholos | ] no  se
muestran en &l monttor, solo se emplean
en las impresiones de las méscaras de
este manual para indicar la posicidn vy
longitud con lss que apsrecen en el
monitor,

vl
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Al igual gue en el caso anterior en la
&rea sombreada también se capturan datos
perc la informacion tecleada por el
usuario no serd visible, se emplea sobre
todo para los cases en que se piden
contrasefias de acceso, ejemplo:

CLAVE DE USUARIO: PRLAVEUEDR
Para ®l caso anterior al teclear

CLAVEUSU no  serd visible dentro del
Area.

vii
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En eoata parte del manuel se describen en forma brove los
objetivoys y elementos del Laboratoric de Pruebas de Alta
Potencia-Medis Tensién, haclendo incaple en el sistema para
desarrollo automatizado de pruecbas, del cual se describe el
formato de los menfis y comandos que lo integran asi como la
forma de ejecutarles, para finalizar se dan leos ejemplos de
como funcionan dos programas tiplcos dentro del sistema.
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1.1 EL LABORATORIO DE PRUEBAS.

El Laboratorio de Pruebas de Alta Potencla Media Tensién
tlene como objetivo principal obtener los resultados de las
pruebas aplicades a equipos eléctricos; para o cual se
compens de una serle de elamentos eléctricos que integran el
circuite da pruebas mostrade en ls figura 1.1.1. como  se
puede obsearvar existen una gran cantidad de elementos que
requiaren ser configurados, adembés del grupo de varlables
inveolucradag en 1la prueba (tensiones, corrientes, cargas}
qua daben ser medidss y registrades a lo large da cads
pruaba para poder glaborar un detallado repcrte de prusba.

Para poder realizar la supervisién, configuracidan, registro
y proceso de varlables en las stapas cperativas de las
pruebas seé emplearcn los equipog agrupados an in
configuracién mostrada er la figura 1.1.2, denomindolos
Junto con los programas necesarios alojados en las
computadoras: Sistema para Desarrollo Automatizade de
Fruebas.

Los equipos moastrades en la fig 1.1.2. comunican, comapdan,
supervizan y registran la mayor parte de los elementos y
variables dentro del laboratorio de pruebas, mediante una
serie ods sistemas parbs computador divididos operativamente
como sidue:

Sistema de Control de Prueba. Se encarga de praparar,
controlar y supervizar el circuito de prueba, asfi como de
ejocutar laz pruebas.

Sistema de Adquisicibén y Procesamicnto de Datos. Obtiene la
informacidn del comportamiento del objeto bajo prueba {0BP),
mediante la adquisicién y andlisis de sefiales transitorlas
que se presentan al ejecutar la prueba; provec al operador
resultedoy inmediatos que permiten en 8su  caso 1a
continuacidén de la prueba y posteriormente procesa los dstos
adquizridos paras obtener el reporte final de la pruaba.
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El Laboratorio de Pruebas.

Sistema de Gestién de prueba. Realiza 1la gestién del
laboratorio de pruebas y garantiza la evolucién del sistema
automatizado manteniendo la integridad de 1la Anformacién.
Desarrolla npuevos programas de cémputo, también apoya la
creacién de nuevas ordenes da trabajo (OT) y el anflisis de
pruebas realizadas anterilormente.

Todos los sistemas anteriores fueron implementados en las
computadoras del sistema, desarrollando o personalizando
paguetes de programas.
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1.2 LOS USUARIOS DEL SISTEMA.

Con en el objetivo de facilitar la operacién del Sistema
para Desarrelle Automatizado de Pruebas y siguiendo la misma
divisién opsrativa empleada en los sistemas que lo integran,
se definleron tres tipos de uguarios encargados cada uno de
funciones especificas y que conjuntamente efactuan en su
totalidad las pruebas,

Los usuarios definidos se listan a continuacién
conjuntamente con sus funciones:

Usuario de control, se wencarga de alimetar los datos
necesarios para configurar los elementos del circulto
eléctrico que participardn en la prueba de acuerdo sl tipo,
para lo cual puede solicitar la creacién y actuallzacléa de
una OT en lo referente a las caracteristicas y tipo del OBP,
los valores de los elementos del circuito de prueba, el
preciclo, automatismo a emplear. clclo, postciclo y la
deficién del resumen y reporte de prueba.

burante la configuracién del circuito de pruchas solicita la
instalacién o en su caso la libera; configura el circuite
por elementa, por &rea o globalmente; realize el célcule
inverso.

En la ejecuciin de la prueba controla y suparviza la
realizacién de la prueba y deberéd decidir entre la secuencla
normal, rdpida o repetitiva, adecuada al tipo de objeto.

También participa en la obtencién de resultados.
Usuario de adquisicién, se encarga de la capture de

informacién necesaris para los equipos que efectuardn la
adquisicién y procesamiento de informacion.
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Al igual que el usuarlo de control puede dar de alta una OT
pero solo puede actuallzarla en lo referente a mediciones,
cdlculos y procesamlente de informacién.

pPosteriormente se efectGa la configuracidn del sistema de
adquisicién verificande y programando los conmutadores,
digitalizadores, cadenas electro-6ptica, en lo gue respecta
a2 velocidades de muestrece, atenuacién, etc,

Sus funclones finalizan con la obtencién de resultades,

Usuerlo de gestién, define ias claves de usuarios que tlenen
acceso ol sistema; apoya a el wusuario de control y al
usuario de adquisicén en la preparacién y procesamiento de
datos para las pruebas (el apoyo se dard excepcionalmente
debido a la forma de aperasr), también administra y
salvaguarda las bases de datos y el software del sistema,
modifica o elabhora programas en caso requertdo.

Para administrar el sistema se encarga de dar mentenimiento
,a las tablas de la Instalacidén (elementos del circuito,
digitalizadores, miltiplexores, receptcres éptices), tablas
de OT's esténdar. tablas del sistona {(nombres de usuarios,
tipos de usuarios, terminales para accesar el sistema,
ete.), depurar, respaldar, y reinstala ordenes de trabajo,
administrar periféricos y diagnosticar el hardware.

Este manual esta dedicado a explicar come el usuarlo de
gestidén puede manejar los menis y comandes necesarios para
efectuar todss las funcienes que le corresponden en el
desarrollo automatizado de pruebas.

En lo referente a las modificaciones gue tenga que ecfectuar
scbre la serie de programag pard cemputador gque inteqran el
sistema para desarrollo automatirade de pruebas, debers
consultar los manuales técnicos respectivos.
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1.3 LA OPERACION MEDIANTE MENUS Y COMANDOS.

Para cumplir uno de los objetivos principales del Sistema
para Desarrolleo Automatizado de Prusbas que consiste en que
la oparacién del mismo ses lo mas sencills y sequra posible,
se Implementaron una serie do ments para presentar les
acttvxdedes que puede realizar cada uno de los usuarios del
sistema.

Los menGs consistén en una lista de actividades que pueden
reslizar lous usuarios, con ol formato genoral mostrade en la
figura 1.3.3. En le figuras 1.3.2 ilustra el menG principal
para el usuaric do goestién.

Come se puede ver en la figura 1.3.1 las dos primeras lineas
dal ments se emplean pars mostrar el estado actual de
diferentes partes del circuito y del sistema, la informacién
que contiene se muestra en la figura 1.3.2 y se explica a
continuactén:

OT: Nos indica cuando la instalacién tiene asignada una
orden de trabsjo y si esta relacienada con una OT esténdar,
tomemos por eijemplo: QT: 0001/8T¢!1 muestra que la
instalacién tiene asignada la orden de trabajo 1 y esta 07 1)
se encuentra relaclionada con la OT esthndar STO1. por su
puesto que salamente puede aparocer 0001/ dads gque una OT no
necosariamente tiene que estsr relascionada con una OT
estAndar; o simplemente el Area después de OT: puede estar
en blenco, seflalande que no existe una OT asignada a la
instalacibn.

PR: Este meagaje solo aparece durante la ejecucién Je 2a
prueba (en el flgura 1.3.2 no se muestra pero se localiza en

el &res en blanco entre OT: e INST:) y nos indtca el
nimero, tips y clclo de prueba que se usta ejecutsndo para
la orxden de trabajo indicada er OT: por ejemplo: PR

0008/CC/CO nos indica qgue es la octava prusha para la OT de
trabajo gue indique OT: y que esta prueba es de carto
clrcultn (CCj, econ un clelo de clerre apertura {£0). Este

1-8
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mensaje no sparece en la flgura 1.3.2 puesto que sola se
exhibe al usuarie que ejecuta la prueba y a partir del
momento en que se empivza a ejecutar

INST: Indica cuando la instalaclén se encuentra en el
procese de ejecusidn de prucba o cuando estd libre, en
primer coso se desplegard INST:  US0D/) para sefalar que la
instalacidén se encuentra ocupada en la ejecucidn de una
prueba en ls CELDA 1, para el segundo case  INST: LIB
muestra que 1a instalacidn se encuentra libre.

CONTR: Manifiesta cuando el sistems de control se encuentra
comunicéndose con todes los demas slstemas [CONTR: Of) o
tuando no existe comuntcacidn con &1 (CONTR: OFFCOM) .,

MEDIC: Indice cuando el sistema de medlciébn se encuentca
comunteédndone  con  Jos demas sistemas (MEDIC: OK) o cuandeg
no existe comunicacién con 41 (MEDIC: OFFCOM}.

EM: Sefials cuando la estacibén maesira se encuentra
trabajande junto con los demas sistemas (EM: OF) o cuando
no esta funcionando {EM:  OPF_LINE).

CPS: Sefialus ol estado Jel  controlador programable de
secuencia el cual se puede encontrar fuera de operacidn
(CPS: OFF_LINE}, eon programacidn (CPS:CPS PROGY, listo
para ejecitac la prueba {CPS: CP5_LIS10); cuando se esta
ejecutando una prueba ¢l tipo de prutba y el ciclo de que se
trata (Cps: CC/COy o si termind anormalmente la ejecucibn
de una prueba (CPS: ABORTO_FBA).

nI: Indica cvando los digitalizadores se  encuentran
aperando dando el tipo y cicleo de pruebd {DI: CC/CO) o
cuando se encuentre =in ormrar (DI: OFF_LINE),

MX: Muestra cuando los multiplexores estan  funcionando  en
linea con  los demas sistemay (MX: 00X} o cuandoe se
encuentran tuera de lines (MX: OFF_LIKE).
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RX: Ensefla cuando los equipos que integran el registrado de
transitorios se encuentra operando (RX: OK} o cuando no
operan (RX: OFF_LINE).

La Informactén que entregan las des 1lineas de estade es
medular para supervisar las operacliones gque se llevan a cabo
durante el desearrollo automatizado de pruebas.

Posterior a la linea de estado se encuentra una de
identificaci n del ment en la cual se da el nombre del mend,
en 1a figura 1.3.2 es5 MENU PRINCIPAL.

En seguida se emplean las lineas 4 A 20 para en(merar las
diferentes opciones ejecutables desde o) mena.

La linea 21 se emplea para que el usuario teclee ¢l nlmero
de opcibn que desee (después se verd que también se puede
alimentar el comando a ejecutar).

La linea 22 la emplea el sistema para comunlcarse con el
usuario desplegande mensajes gque seflalan generalmente los
errores ocurridos durante Ia captura de las opciones, etc.

Como se puede observar los mends dan una forma seacilla vy
sin lugar a errores de efectuar los procesos en el
desarrollo automatizado de pruebas, pueste que los ments nos
indican la secuencia lé6gica.

Existe una forma alternativa de efectuar un proceso no
lmportando en que mend se encuentre el usuario, esto se
puede dar cuando sc alimeta dlirectamente en la linea 21
destlnada a la captura de opcién el nombre del comando a
ejecutar por ejemplo, si en algin menG se encuentra la
opcién 1 ALTA DE UMA NUEVA OT que ejecuta el proceso
necesario para dar de alta una nueva OT mediante el comando
ALTAOTS, el usuario tiene la opcién de ejecutar este mismo
procesa desde CUALQUIER ment tecleando ALTAOTS en la linea
21 (linea de opclén) y preslonando <RETURN>.
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A lo largo del manual se mostrarén los mends que aparecen al
usuario de gestibén y se describirdn detalladamente todos los
comandos que puede ejecutar para desarrollar los procesos
que tiene asignados.
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1.4 DOS PROGRAMAS TIPICOS DENTRC DE LA OPERACION DEL
SISTEMA.

La mayoria de los procedimientos que se ejecutadan por un
comando necesitan clerta cantidad de informacién
(par&metros), para poder realizar los procesos que integran
el Sistema pora Desarrollo Automatizado de Pruebas, Para
alimentar la informacién requerida se cuents con una mAscara
para captura de datos relaciona con cada comando que lo
necesite,

un ejemplo tipico de una mbscara para captura de datos se
muestra en la figura 1.4.1, en este caso se trata de la
mascara para el comando ALTAOTS, gque se despilega al
ejecutar la opcién ! ALTA DE UKA HUEVA OT dentro del mens
de ALTA Y ASIGNACION DE ORDENES DE TRABAJO o ejecutando el
comando ALTAOTS desde cualquier ment, es decir tecleando en
la linea de opcidn su nombre y preslgnando <RETURN>, como
se ejemplifica & continuacién:

TECLA LA OPCION DESEADA: ALTAOTS<RETURN>

En la figura 1.4.1 se pueden observar las ya famillares
liness de estade, seguldas 2o un2 linea en la que aparcce el
nonbre del procesc que se esta cjecutando a  continuacidn
varlias lineas para capturar la informacitdn requerida por el
proceso; en este caso en especifica se pueden capturar 4
(RESPONSABLE, CLAVE DEL CLIENTE, CLAVE DEL CONSTRUCTOR,
CELDA ASOCIADA A LA OT) de § campos, puesto que el dato gue
aparece en OT A DAR DE ALTA: es medificado y propercionado
Gnicamente por el sistema.

En la pentltima linea a la cual se denominard LINEA DE
OPCIONES se listan vartas facilidades con que se cuenta para
efectuar la captura de datos.
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La Gltime lines esta reservada pars los mepsajes que envia
el gistema coma resultado de 1a captura de datos
{generalmente los errores en que se caiga) y algunas veces
diagnésticos del proceso.

En realidad cuande aparece por primera vez una méscara 1es
campss  para captura en su mayorf{s se muestran an blanco, en
la fig. 1.4.1 se muestra toda la informacién reguerida por
el procedimiento de alta de una OT, siguiende las
convenciones definides en el manual. En realidad solamente
el campo en el que podemos capturar {nfarmaclén se despliega
ton un color que contrasta con el del monitor (Munltor:
Hegro, Campo: Blanco, por esjemplo)} come s& ilustra en la
figura 1.4.2, en donde se obscrva una Gres equivalente a un
carécter qGue se ehcusntra parpadeanado (esto sélo se ve en
el monitor, en 1s fig. 1.4.2 se ilustra con el simbolo )
Y que indica la poslclén exacta en la cusl se puede capturar
un carfcter de iaformacién o realizar otras opclones qua  Se
explican posteriormenta. El movimaeto del cursor se puede
efectusr mediante las tecles gue tienen dtbujadas flechas
{Hacia arribs, abajo, derecha, {zquierda). sioplemente
capturando informacién o efectuando alguna opcidn
disponible.

Las teclas que tienen dibujada una flecha tlenen las
sigulentes funciones:

<FLECHA ARRIBA>: Se emplea para mover el cursor del campo
en que se encuentra, 21 campo que esta
inmediatamente arriba o {nmediatamente a
la isqulerda. Si el curser se encuentre
an el primer campo de la méscara y Sse
presiona esta tecla, el cursor  se
posiclonard en el GlLlmo coampo de 1la
méscara simulande un movimiento circular
{cuando el primer campo de la migscara es
del tipo dado por el sistema esto no se
cumple).
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Figura 1.4.1

MAscara pars Capturs de Datos del Proceso
Alta de una Nueva Orden de Trabajo.
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Plgura 1.4.2

M&scara para Captura deo Datos del Proceso
Alta do una Nueva Orden de Trabajo.
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<FLECHA ABAJO> : Se usa para mover el cursor del campe en
que se encuentra al qua esta
inmedlatamente abaje o a 1la derecha,
también tiene ol efecto de mavimiento
clrcular, come la flecha hacia arriba
pero en sentido Lnverso.

<FLECHA I2Q.> : BSe utlliza para mover el cursoer denbtro
del 4&rea que corresponde a un campo una
posicién & la izquierda, 51 se teclea
<FLECHA I2Q.> en la primera posicién de
campo el cursor se ublicar& en la Gltima
posiclén del misme campe simulande un
movimiento circular.

<FLECHA DER.> : Se emplea para mover una pogicién a 1la
derecha el cursor dentro del mismo campo
de captura, 31 se persiste en teoclear
<FLECHA DER.> en la Gltima posicién de
campo el cursor se ubicar$ en la primera
posiclién del mismo campe simulande un
movimineto circular.

Ademés de las teclas de flechas existen otras que nos
facllitan la capturs de datos en un canpo y que se enumeran
a contipnuacibn:

La tecls que se encuentra en la esquina superior derecha del
teclado principal y que tlene dibujado un “pentégono”
conteniendo una "X* o en algunos casos tiene dibujsda una
flecha gruesa orientada a la tzquierds, (por facilidad de
aqui en adelante se roferenclar& con <BACKSPACE>), se
emplea para borrar el carécter gque 3ze encuentra o 1la
izquierda del curgor y desplazar ¢l cursor Jjunto con 1a
informacién restante (en referencia al cursor} una posicién
2 la izquierda, veamos un ejemplo (la posicién del cursor se
flustra con _}:

01234 0134
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Antes Después

La tecle <,> del teclado auxiliiar (KEYPAD), tiene una
funcién ligeramente diferente a la de <BACKSPACE>
consiste’ en borrar el caradcter eon el cual se encuentra el
cursoer, aungue también desplaza la informaclén restante una
posicién a la izquierda, ejemplo:

01234 0124
antes después

f.a tecla ¢RETURN> tiene una funcién importantisima durante
la captura de dates dentro del sistema y se emplea para dar
constacla de gque la informacién tecleada en un campo es lea
gue se necesita para ese campo (se reglsira para ese campo)
y por lo tanto se qutere avsnzar al siguiente, en realidad
al teclear un dato y presionar <RETURN» el cursor avanza al
siguiente campo, registrando y validando la informacién
tecleada, por lo tanto es HNECESARIO teclear <RETURN>

Siempre que se ha capturado un dato (existen contadas
excepciones que se seflalardn cuando se presenten).

No lo OLVIDE siempre que teclee un dato presicne <RETURN>,
a menos que se indique lo contrario EXPLICITAMENTE.

Con las explicaciones anteriores ya se tiene la informacidn
suficlente para capturar los datos que nccesita un preceso,
ahora se estudiari como se da de alta una nueva orden de
trabajo.

En primer lugar aparecce la mdscara mostrada en la figura
1.4.2, como se puede ver el valor OT A DAR DE ALTA: lo
proporciona el sistema por lo que de ninguna manera podremos
modi ficarlo, también se puede ver que en el campo
RESPONSABLE: aparece el | para seflalar en que lugar se
encuentra el cursor y por lo tanto adende se puede dar
entrada a datos, para capturar IDEN simplemente se presionan
las teclas que corresponde y sc teclea <RETURN>, para
confirmar que este dato es el que deseamos capturar. Como
el sistema provee en algunos casos de validacién lnmediate
(realiza un chequeo del dato capturado contra los
informacién permitida para éste), se puede presentar un

1-19
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aviso de error como el que se ilustra a continuacidn:

[} 17} EL VALOR DEL DATO NO COIKCIDE CON LA TABLA DE
VALORES POSIBLES teclee <RETURMN>]

]

i 18} EL VALOR DEL DATO NO ESTA EN EL RANGO PERMITIDO
teclee <RETURN>}

Para solucicnar este problema lo primero que debemos
confirmar es el no haber escrito incorrectamente el dato, de
encontrarse alguna omisién se podréd corregir con las teclas
que se describleron anteriormente { <BACKSPACE>, <FLECHA
AHRIBA>, etc.), paro si no es este el caso, posteriormente
Se describirdn algunas facilidades que lo ayudar&n &
encontrar la omisién.

Cuando ne =e¢ encuentra ningln error en la informacliédn
capturada al presionar <RETURN> el sistema posiciona al
cursor en el sigulente campo hasta llegar al Ultimo campo a
capturar, de presionar <RETURN> en esto caso el cursor
regresari al primer campo de la méscara para optativamente
efectuar algun cambio en los datos, si no es &ste el caso se
deberd teclear <TAB»> pero la funcidn de esta tecla Jjunto
con las demas opcienes listadas en la linea de opcilcnes se
ilustran y explican a continuaciéa:

B=ant,$=s1g,I=1ni,F~fin,D=def,Z=blk, H=hlp,V=val, TAB=EXIT

Para poder entender dos de 1las opciones consideremos la
figura 1.4.3, en la cual el monitor se representa con el
marco de lineas anchas.

Como se puede observar para e]l proceso X se deben capturar
una serie de datos que por razones de espacio no caben en
una sola mascara, por lo gque debemos tener una forma de
cambiar de una mascara a otra para completar la captura.
Para poder movernos entre las mascaras existen dos opciones
B=ant Yy S=sig. La primera opcién se emplea en el caso de
estar en la miscera MCD2 y desear retornar a la MCDl, para

1-20
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poder lograrlo debemos teclear una letra B (may@Gscula) ea
cualquier campo deptro de MCP2, dejar un espacio 2
continuacién y teclear <RETURN> (cuando el sistema detecta
gque 1la letra capturada corresponde a una opcién la
informacién gque contenia el campo previamente a teclear la
letra de opcibn permanecerd jdéntica después de que se
efectua 1la funcién, claro siompre y  cuando  1la funcibdn
ejocutada no afecte el contenido del campe o campos
oxplicitemente) de e3zta forma apareceré desplegada en ol
monitor la MCDI.

De forma similar si nos encontramos en la MCD1 y 35e desea
capturar o medificar los datos de MCD2, se emplea la opciédn
S=slg, tecleando la letra S dejando un espacio en blanco a
continuacidn y presionando ¢RETURN>.

Dentre del Sistema para Desarrollo Automatizade de Pruebas
ostaa doa opciones no me empléan en la actualidad y s6le sa
implemetaron para gue en modificaciones posteriores gque
sufra el sistema se puedan sprovechar.

Las opciones Ieini y F=fin, se emplean para ubicar el
cursor en el primer o Gltimo campo de la méscara de datos
actual, al igual que las opciones anteriores para ajecutarla
se dabe teclear I o ¥ seguldo de un espacio y posteriormente
<RETURN>, 1la informacién quea contenia el campo ea que se
teclea I o© F se presentarfn sin cambios después de que se
efectue la funcibn.
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MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS 1
[C o))

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS 2
0L}

Figura 1.4.3

Estructura de Méacaras para Captura de Datcs en
un proceso con gran nGmero de Campos.
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La opcidn D=def se emplea para tomar el valor que ese campo
tenga por definido por omisién (se puede saber que valor es
empleandc la opci6n Veval).

emplear ‘Z-blk e©s una opclién radical pues deja TODOS los
campos de la méscara en espacios, este cemando afecta a todo
lo capturade hasta antes de que es cjecutado.

La funcién Hahlp (del inglés Help} o ayuda presenta una
breve explicscién del campo para el gue fue empleado, esta
es una de las facilidades que brinda el sistema para poder
correglr errores.

Un ejemplo de la aplicactién de esta opelédn se muestra en la
fig 1.4.4 en 1la cual se da la pantalla que aparece al
ejecutar la opcion H para el campo CELDA ASOCIADA A LA OT.

Todes las pantalles gue son resultado de invocar la opcién H
tienen a2 su vez una linea de opclones gue se tlustra a
continucién y de las gue se da una explicacibn:

A=anterior,S=siguiente,I=inicial,F=fin:

Imagine que la informacién correspondiente a el campo en el
que se empleé la opcién se encuentra almacenado en un gran
pergamino y que a este pergamino sélo se puede ver medlante
una ventana (que en realidad es el monitor) de 20 lineas,
para poder desplazar la ventana a o largo de todo el
pergamino contamos con la opcién S que nos slirve para
consultar la informaclén que se encuentra una ventana
adelante de 1la que actualmente estamos viendo, de forma
similar A se emplea para retroceder de ventana en ventana
hasta el lalcle del pergamino, aungue también se cuenta con
la opciodn T la cual independientemente del lugar que estemos
consultande, regresaré al inicio, la opcién F da por
terminada la consulta a la informacidén y regresa a la
méscara de captura.

Para poder efectusr cualquiera de estas opclones (A,5,f,F)
s6lo se deberd presionar la tecla correspondiente y NO es
NECESARIO teclear <RETURMN>.
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Regresando a las opciones Vaval se usa para desplegar
informacibn del campo  desde el cual se invoca, la
informscién que se despliegs para el campo CLAVE DEL
CONSTRUCTOR: se llustra en la filgura 1.4.5 el tipo de
informacién mostrada es el que se sigue para todos los
campos, la linea de opciones que aparece es la misma que la
explicada en la opcién H=hlp.

Por Gltime TAB=EXIT sSe emplea para salir de la miscara de
captura y regresar al ment. TAB se reflere a que so debe
presionar la tecla rotulada con *TAB" al presionar <TAB>
aparece la linea sigulente:

SE CONFIRMA LA ACTUALTZACION DE DATOS (S/N/QUIT):

Cuando se rosponde a este mensaje con S los datos antes
capturados son reglstrados, el proceso finaliza y se regresa
a2l moné, en el caso de respoder con N el cursor se ubica en
el primer campo de la pantalla y se puede reanudar el
proceseo de captura sin que la informacién anteriormente
capturada sufra ningan cembio, tecleando Q (QUIT) todos los
datos capturados son abandonados, el procese terminado y se
regresa al mend.

Con el ejemplo anterior se presentd una de las formas mas
frecuentes de manejar la captura de datos necesarias para los
procesos dentro del sistema.

A continuacién se daré un segundc ejemplo, éste se reflere a
la forma de dar mantenimiento a la informacién contenida en
tablas.

Suponga que de alguna forma, que se explicard posteriormente
se llega a 1la pantalla (miscara) mostrada en la figura
1.4.6, aunque esta pantalla sélo aparece al wusuario de
adquisicién, se opera de la misma forma que todas las
pantallas de formato similar que aparecen a lo largo del
sistema pare todos los usuarlos, peor leo gue deberd saberla
manejar correctamente.
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Figura 1.4.4

Informacién mostrada al Ejecutar la Opcién Hshlp
en el Campo CELDA ASOCIADA A LA OT.
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En la pantalls mostrada en lo fig 1.4.6 aparecen en primer
plano las ya familiares lineas de estado, segquidas de una
linea qua identifica el tipo de informacidn & la que se le
daré mantenimiento y la p&gina en que nos encontramas (estas
p&ginas son horizontales ¥ su manejo se axplica
posteriormente), a contlnuacidn aparece una lines de titulos
gue dan nombre a cada uno de los datos de los renglones de
la tabla, las lineaz siguientes se enumeran secuencislments
dando ¢l pfmero de registre dentre de la tabla a cada
renglén. posterlormente sa dospliega la linca de operaciones
y para terminar se cncuentra la ya también familisr linea de
mensajes del sistema.

A continuacién se describen cads una de las operaclionss vy
campos da la lines de opsracicnes:

Frimariamente s& tratars el uso de
RENG{38¢, I, B, %+, =~} : _ coma ya se dijo los
renglones de 1ln tnbla se despliegan de una forma numerada
para definir wobre que renglén queremos efectuar alguna
operacidn, =me tienan 5 formas, la primers (XX} os
proporcionar directamente el ntmero de rengldn, por ejemplo
si se quiere afectar el raengldén nGmera & tendremos que
teclear 5 eon el campo de RENG y posterinrmente <RETURNS
coma se muestra a continuacidna:

RENG(eft, I, F, +, -} + 5§ <RETURH>

La megunda forma {I) se emplea cuandc se gqulere afectar el
primer renglén y se tendra:

RENG{ 544, I, P, o+, =~y I <RETURN>

La tercera forma se empiee pora sfectar el vltime renglén de
la tabla, do forma similar sl segundo caso sélo gus agui se
teclea F en lugar de I.

Las dos ultimas opciones para localizar un ragistro sme
rofieren a un desplazamineto de renglones hacia adelante
"+" o0 hacla atr&s “-", los desplazamientos se realizan con
respecta al namero que se muestra en primer luger en la
pantalla {en la f£ig. 1.4.6 es el rengltn unoj, par ejemplo
#1 se desoa afectar el reaglés 4 de acuerde a la figura

1-26
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1.4.6 se toendria:
RENG(#4#10, I, F, +, =) : +3 <RETURN>

La opcién "~ s5e emplea de forma similar pero para
desplazamiento en orden descendente es decir si el namero
del primer renglén exhibido en la pantalla 6s & y queremos
afectar el renglén 1 tendremos:

RENG(hey, I, F, +, =)} : -1 <RETURN>

Un caso especlal para el campo RENG es cuando el espacio
para el nGmeroc de renglén se deja en blance y se presiona
<RETURN>, para ecste caso el cursor se ublica en el campo
correspondlente a la operaclén a efectuar {(OPER), como se

puede ver a continuacién: { .. ilustra 1a posicién del
cursory

OFPER(D,C,M,A,B.H,F,0): log RENG(#¢b1, I, F, +, =) _
<RETURN>

después de presionar <RETURNS>:
OPER(D,C,M,A,B.H,F,Q): _C RENGlidE. I, B, +, -}

El cursor se encuentra en el campo de operacién y por lo
tanto podremos cambiar la opclén a realizar y después
teclear <RETURN> {para que el cursor pase al campo de RENG)
Yy Seleccionar el nimero de renglén para afectar.

Con lo anterior se puede localizar cualquler renglén en la
tabla y afectarlo, pero la Informacién que contlenen las
teblaz  tilcnen notra caracteristica que sa describen a
continuaciésa.

Un renglén o registro de la tabla puede tener mas
informactén de la que es posible ver en la pantalla como se
muestra, en la figura 1.4.8 en la cual el monitor es
representado por el rectangulo con lineas anchas.
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Segin lo {lustrado no existe ningdn problema para consultar
los datos de la pagina uno. puesto que ceen dentro del érea
del monitor y puesto que se puede dar el namero de reaglén,
tampoco exite problema para consultar la informacibn de
cualquier dato que caiga dentro de la pigina uno, para poder
modiftcar la informacidén de las paglnas posteriores a Pl y
para poder regresar a la Pl se implementaron el campo
CaL{+, -} empleando ¢l signo + para avanzar una pdgina
hacia la derecha de la gue actualmente se emplea (recuerde
que en la esquino superior derecha se da el nGmero de pagina
en el gque se encuentra ublcedo actualmente). por ejemplo si
Se encuentra en la PAGINA: 1/2 y so deses avanzar a la
PAGINA: 2/2 se teclea ™+~ y so preslona  <RETURN> el
resultado se tlustra figura 1.4.7, para regresar a la
PAGINA: 1/2 se debe teclear "-" y presionar <RETURN>.

Hasta el momento se sabe como accesar cualquier reglstro y
la tnformacién de calquier pdgina., es el memento de
describir cada una de las operacidnes que se pueden realfzar
sobre la informacién.

La secuencia para efectuar una funcién es la siguiente:

1. Elegir la funcién (D,C,H4,A.B,H.F,Q una & la vez) ¥

presionar <RETURH>, el cursor se posicicnard sobre el campo
de RENG.
2. Dar por cualquliera de los 5 métodos el renglén o afectar

por la funcién seleccionada en 1. y presionar <RETURN>, el
cursor se ubica en el campo COL. Una alternativa para
cuande se desea regresar al campo de operaclén es dejar el
campo RENG en espaclos y teclar <RETURN> con lo que el
cursor regresa al campo deseado.

3. Seleccionar el avance "+" 0 retroceso - de pagina
deseado o simplemente dejer el espaclo en  blanco para
permanecer en la misma pdgina, presionar <RETURN>, se
raliza la funcion (ver la parte sigulente para la
explicacién de los pasos a seguir por cada funcién), después
de conclulir la funcién el cursor se ublca en el campo RENG.




WITIUTO B8

MANUAL

" EERENCIA DE

P
Ap G f = LABORATORID:
WA T i e, ain o AUTOLAPEM ARORATORIC
INTRODUCCION

Dos programas Tipicos Dentro de la Operacidn del Sistema.

01 OX/5Il HRL R KTV o4 1 B 4 T MEDIC:OK
W:U’F‘Li‘bﬁ . 05000 1 DLCAD §ORRCOF LIE ) RXOFE_LIKE

CVELXS : CLAVE (L ORSTRUTOR
TIFG: A HASRD 07 DAGS: O HAMRG TE 0EC: O
VALOR D€ DEFARLT:
VALOR W
VALAR WD
TABUA O VALIBACICH: T3: COMSTRLC. TAB
COLUWRA 110 1 LA CAYE: 3
TARA ADICICHA O VALICACION OC ; OO ELEMEKTOS

¢ VAR . ESRIPCIN .
HE-502 DGTITUT0 DE IWESTISCIONES ELECTRICAS (LiE) PALMIRAMR,
CFU4AP CMISION FEDERK O ELICTRICIOAD (CFE) IRAFRTS

tmprterlor, S=5lguiente, leinlzlal, Fofin:

Figura 1.4.5

Informacién Mostrada a Ejecutar la Opcibn V=val
para el campo CLAVE DEL CONSTRUCTOR.
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o7 Q0018101 ¢ PIGTOY  f RO MDICOX

OoFF LI L PSAAL i 0§D D MECOFF_LINE 1 RCOFF_LINE
b LD COPILAD PR RECLPILS OPT 105 B PAGIRA: 172

IRATEISLOT) MOWAOGICD £ F 3 A ! X ! DESCRIPCIOM !

103 S!DCIGRON !B | 0 [ 0 ! {CINER [OUIRD TRAN |
2003 ) 5 UELAMS IS )0 7 ANENATION POSITIV |
I 030 SILEBMIGRY S 4 0 0 ¢ O | RIAGD, AZAURNLO |
403 ) 5\ RLCANGLTE | 0 ) 11 | CALIBACION-REGATIVA |
513 ) 5SSO LIE | 0 2 | SLITION DE £SCRA !
§! 4 IDIDCIEN ¢ ¢ 0 ' 0 ) [NCTNXR £QUIPO TRUN ¢
T4 IDISLANG T D0 T A ENTACION POSHTIY |
B! 4 JULEBAMRY | 4 1 0 1 0 ) RI&AN, RAAURILLO ¢
95 € 1D SELOUME 18 ] D ¢ T ! CALIBRUCH-REDATIVA ¢
074 7L ECRM 16 L 0 2 | SELECCION DE ESCALA
Moo4 VRN 2% 0 ) O ) ENEH EDNIPD TR |
100400 VIELAIPOS L I8 1 0 ) T AIMNTACION ROSITIV ¢
o4 ; VILEEBATIRY D 4 1 0 ) 0 ! RI-A0M0, R2-AMRILO
WA I S CHMG I8 L 0 1 1T CALHRICION-HERATIVA |

OPR(D, C, W, &, B.H, F, ©):C ROGaes, 1, . ¢, =) 013 €DL(v, -}

{ J

Figura 1.4.6

pantalla Tipica para dar Mantenimiento a la Informaci6n
Contentida en Tablas dentro del Sistema.
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4. Selecclonar el nuevo renglén a afectar o dejar en
espacios el campo (para que el cursor regresc al campo de
OPER y se seleccione otra funcién) y presionar <RETURH»>.

5. Repétir lo anterior cuantas veces sea necesario.
Las funclones son:

D, se emplea para sustlitulr por COMPLETO la tabla que 5a
esta modificando por 1la correspondiente a la OT esténdar
relacionads, por supuesto esta opclén s58lo es  funcional
cuando se tiene referencia a una OT osténdar.

Esta es la danlca operacidén que afecta a toda la tabla y
hasta que wusted este familiarizada con ella es conveniente
que se apoye en el Usuario de Gestién.

C, se emplea para consultar el registro gque se desee, su
efecto es poner el renglén selecclonada en le primera linea
para despliege de renglones de la pantalla.

M, se usa para modificar la informaclén gque contlene el
renglén  selecclonado, para ofectusar esta funcién (paso 3 en
1a secuencia definida renglones arriba) aparece una sorie de
campos con la informacién gque contiene el renglén y otra
linea de funciones que substituye a la linea de operacicnes,
estas dos lineas se muestra a contlnuacidén: (suponiende que
el renglén seleccionado es el uno)

3 5 ENC_EQREM 26 o o ENCEND... etc.

B=zant,S=s51g,I=ini,F=fin,D=def,Z=blk ,H=hlp,V=val, TAB=EXI

Como se puede ver se trata de una miniméscara para captura
de datos como la que ze oxplicé al principlo de este tema,
todas las funciones que se explicaron entonces son valederas
an  este punto excepto B y S que aqui no tiene ninguna
funcién. Para cualquier duda de cémo manejar esta pequeda
méscara haga referencia a la explicacién dada en ALTA DE UNA
NUEVA OT dentro de este mismo punto del indice. La (nica
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Pigira 1

[13)]

I, DEL REMGLOK 1 .
INF, DEL JINGLON 2 X
. Piging 2 ... Pégloa n
. D Pn)
0, DL RO n

Flgura 1.4.7

Paginacitén Empleada en las Pantallag para Dar Mantenimiento
a la Informacidn contenjida en Tablas Dentro del Sistema.
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diferencis es que en aquel ejemplo los campos se mostraron
de una forme vertical y aqui se presentan en forma
horizontal, recuerde que al teclar cualquier camblo en 1la
informacién gue contiene un campo, al finalizar el camblo se
debe presionar <RETURN> Y para dar por terminada la
modificacibn  taclear <«TAB» v respondsr lo que se sdecun »
sus naecesidadoes.

A. egtes operacién se emplea para Llasertar un renglén en la
table para lo cuanl se da el nGmero a insertar, suponge que
dosss ingertsr une lines entre ol rengldn 4y §  entonces
usted¢ deba gselsccionsy la operacién A y el rengldn 4, pare
realizar la funcién aparecen las mismas do3z lineas que en la
oparacibédn M, sunque para este casc como Se trats del renglén
¢ el que se EMPLEA como REFERENCIA para el alta, 1los datos
son diferentes ol ejemplo antertor.

3 5 SEL_CALNEG 16 0 11 CALIBR... etc.

Beant ,S~31g,I=inl P=fin,D=def,2=blk, H=hlp,V=eval ,TAB«EXL

Pn le mayoria de los casos lom datos a dar da alta son
totalmente diferentes a lIoz que el sistema toma como
referencla, por lo que éste os un buen caso para emplear la
opcién  Z=blk. Al terminar de capturar la informacidn
necaesaria se presiona como ya se sabe <TAB> y se da la
respueste adocuada (S,N,Q}, inmediatamente apsrecerd en la
pantalla el nuevo renglén insertado en el renglén 4 y en
renglén que llesvaba este ntmero shora tendré el 5.

H, desplieges un texto con una explicacién del campo donde se
encontraba el cursor antes de invocar la funcién (ver opcidn
H en ALTA DE UNA NUEVA OT).

F, sirve para dar por terminadeoz los cambios a 1a tabla y
salvarlos regresande & la miscara o men( anterior.

Q, sborta les cambios que se efectuaron en la tabla, es
decir no los salva y regresa al ment o mézcara anterlor.
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Con los dos ejemplos anterifores ya se pueden efectuar 1ls
captura de datos para todos los procesos del sistema.
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CAPITULO 2

QPERACION DEL SISTEMA

A lo largo do este capitulo se describe la forma de entrar
2l Sistema para Desarrollo Automatizado de Pruebas, también
se listan los menls gue aparecen al usuario de gestién y la
forma de recorrerlos para posteriormente dar una descripelén
cperativa de todos los proceso que puede emplear el usuario,
mostrando las mascaras para captura de datos que
corresponden y la forma de operarles bésandese en lo
descrito en el punto 1.4. Por lo anterior, es NECESARIO que
antes de emplear este capl{tulo se lea por lo menos el punto
1.4, para evitar dudas y problemas en la forma de operar.
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2.1 ENTRADA AL SISTEMA.

Los equipes de cémputo en general estén provistos de clertos
procedimientos de seguridad que garanttzan la confilabilidad
e integridad de a totalicdad de la informacidn que
slmacenan; por otro lado también se garantiza
cofidenclialidad habilitando el acceso a clertas aplicacibnes
(sistemas) 56lo a un determinado grupo de usuarjos. Fara
administrar estos dos tipos de seguridades existe un usuario
gue en el caso de este sistema es el usuario de gestidn, &1
define el nembre de usuaric (username) y la contrasefia
(password} tanto para cntrar al computador como para entrar
al gistema en st (algunaes veces por facil!dad son los mismos
nombres y contraseflasz, pero de cualquier forma tendrén que
ser capturados dos veces).

Para poder entrar al sistema es NECESARIO gue el usuoric de
gastién le haya asignadoe a usted upa c¢lave para
primarismente entrar al computadeor y ctra (aunque puede ger
la misma) para accesar el Sistema para Desarrollo
Automatizado de Pruebas, en el caso de gue usted no cuente
con las claves, ser& initil cualquler intento para emplear
los servicios del computador y del sistema.

Ya que se cuenta con las claves y medliante el monttor gque se
le asigne para su sesién de trabajo podrd entrar al
computador.

Dentro del monitor se observa la sigulente linea:

Username :

En la cual se deberd capturar el nombre de usuvario asignado
para la entrada al computador, presionando las teclas
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correspondientes, al terminar presione <RETURHN>,

inmediatamente aparece la siguiente linea:

Password:
En esta linea debe teclear la contrasefla que le fue asignada
para la entrada al computador y oprimir <RETURNs, observe
que al teclear la contrasefla los caréacteres capturados no
aparecen en el monitor, esto sucede para conservar en
secreto la contrasena de acceso.

De cometer algin error el capturar los datos anteriores
aparece la linea:

User authorization failure

Para tener una nueva oportuntidad de teclear la clave se debe
presionar <RETURN> «con lo que aparece nuevamente la linea
pars alimentar el usuario y posteriormente 1la contrasefa,
esta vez tenga mucho cuidado al hacer la captura, en caso de
que persista el letrero de error consulte con el personal
que instalo el sistema, pues posiblemente algun dato sea
diferente al que usted tiene.

Cuando no se comete ningun error, aparecen una Serie de
mensajes e inmed{atamente después, la pantzlla 3¢ pone en

blance y ze despliega ila linea:
DAME NOMBRE DE USUARIO:

En esta 4rea debe teclar el nombre de wusuario (hasta 10
posiclones alfanuméricas) que tenga asignado para entrar al
Sistema para Desarrollo Automatizado de Pruebas, en la
captura dc Informacién puede emplear las facilidades que
provefn las teclas que se deflnieron en el punto 1.4.
(excepto <¢FLECHA ARRIBA> y <FLECHA ADBAJO»), al terminar de
capturar su nombre de usuario teclee <RETURN>, al hacerlo
el gistema valida el dato comparandolo con la lista (tabla)
de usuarios autorlizados, de encontrar que su clave no se
encuentra registrada enviars la siguiente linea de error:
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! 4! HNombre de usuario no v&lide Tecles <RET»>

Como se fndica se debe teclear <«RETURN> para gue se  tenga
aotra oportuntdad de teclar nuevamente e) nombre del ususrio,
el sistema sélo permite tres intentos, de ne lograr captursr
el npombre a los tres intentos el usuariec serd dascenectado
del stistema, tenfendo que repetic el proceso desde la
entrada al computader.

Da ser el nombre de usuario correcto se prasenta la linea:

Dame clave de usuario:

Agui se debe teclear la contrasefia {hasta 7 carécteres
alfanuméricos) gque tlene asignada para accessr el sistema
{lo que se teclea no aparece reflejado en el mopitor) ¥
presionar <RETURN»>, nuevamente se vélida que la contrasefia
sea correcta para el nombre de wusuarjc. si{  existe alguna
equivocacién se anuncia con

{ 5] Ciave del usuaric no valida Teclee <RET>

Nuevamente al teclear <RETURN> 39e tiene  otra oportunidad
para capturar la contrasena. EL sistema da tres
aportunidades,

De saer correcta la contrasefia el sistema nos Iinterroga can:
DAME TIPO DE USUARIOD:

Como ya antes se menciond exlsten tros usuarfor definidos
para el sistema: Adquisicién, Control, Gestidn.

En el campo de wuna posiclén para el tipo de usuaris debe
capturar la primera letra del tipo de usuaric al que usted
corresponda, en este case especifico Gy posteriormente
<RETURN>, s1 por alguna circunstancia ne se teclea <G> el
sistema enviard el mensaje:
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! 3] Tipo de usuario invdlido Teclee <RET>
o

| 8] Tipo de usuario no permitido para egte usuario Teclee
<RET>

Despudés de teclear <RETURN>, podr& recapturar el tipo de
usuarlo asegnrese de presjonar G, en case de aparezca
nuevamente algin error notifique al personsl que instalo el
sistema.

Los datos anteriores son necesarios pars poder entrar al
sistema, ya capturados se concluye el procedimlento de
entrada y a continuacién aparece el Hen( Principal para el
usuario de gestibn, desde el cual y apoyado en otra seriec de
menus podré ejecutar las opclones que requiera.
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2.2 MENUS Y COMANDOS.

Ya dentro del Sistema pars Desarrolle Autematizado de
Pruebas aparecen una seri{e do menGs que se ilustran en las
figuras 2.2.1 a 2.2.9, en los cuales aparecen todos los
procesos que puede realizar el usuario de gestién.

Ls forma en gue se manejsn estos menis es muy simple y los
mismos menGs proveen de la informaci6én necesaria en forma de
opclén o tecieande en le linea pars opciones la letra H y
presionando <RETURN>, con lo que aparece un texto de ayuda
para €l ment en que fue empleado.

En realidad cuande se elije una opcién del mend y se aprime
<RETURN>, hay posibilidad de gue aparesca otro menQ en el
cual se da una opcidn (ver flgura 2.2.4) para regresar al
men desde el que se invocd y otra para regresar al menC
pricipal optativamente, las dos opciones se 1llustren a
continuacidn:

A MENU ANTERIOR
R REGRESQ AL MENU PRINCLPAL

Empleando las do3 opciones anteriores y por otro lado
seleccionands algan nljmerao se pueden recorrer en  su
totalidad los menGs del sistema de acuerdoe a la forma en gque
estan estructurados., la estructura de menls del sistema se
muestra en la figura 2.2.10.

Es recomendable seguir la secuencia que se llevas en los
men(s para  edtecutar los  preceses,  puert en los rends so
encuentran organizados en una secuencta léglica de ejecucién,
aunque recuerde que usted tiene la Gltima palabra y en el
caso de que guisiera realizar alg(n proceso en una secuencia
invélida el sistema se encargera de sefialarlo,

GERENTIA TE
LABORLTCRIO
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Como ya se dijo anterioremente existe una forma alterna para
ejecutar un proceso, capturando el nombre que tiene asignado
el comando que lo ejecuta y presionando <(RETUKN> en la
linea de opciones para CUALQUTER mend, la validacién sobre
la secuencia de ejecucién de procesos también se realiza.

Gracias a las validaclones que efectia el sistema, las dos
formas de ejecutar un proceso tiene el mismo grado de
saguridad, pero es une buena recomendacién familiartzarse
primero con la operacién mediante menls, para después
emplear los comandos gque se requleran, ahora si  desde
cuaquier menu.

£n la Tabla 2.2.1 se da una relaciédn de los ccmandos que se
pueden ejecutar desde cada ment.

Para este momento ya se sabe como entrar al sistema y ademas
como  ejecutar los proceses que tiene asignado como usuario
de gestidn. En el siguiente punto se describira la
informacidén necesaria para cada proceso y la forma en que se
debe alimentar,
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T 7 | INST-LIB/
:OFF LI

8/ LCOMRAK L MEDICO
SV TR GOFFLE  { RXOFF_LIE

MEM PRINIPAL
9 VANTENIWIENTD DE TABLAS DEL SISTRMA
R REGRESO AL MEMJ PRINCIPAL

F FINKCE LA SESION (LOONT)

TECLEE LA CPCICM CESEADA:

Fig. 2.2.1
Mend Principal (MENUQQ0O), para el Usuario de Gestidn.
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OF: C001/STOT | LOSTILIE L CNTROK ! EDIESN
BLOF LIE [0S0 1 OLO/ED L MCOF LHE ) RGORF LUE

SOPORTE TECNICO

WANTENIMIENTO 0 TABLAS DEL S1STBMA
MANTEHIMIENTD OE TABLAS DE LA INSTALACICN
WANTENIMIENTO O O7°S O USUARID
MANTENINIENTO OE OT°S ESTAOMR
MANTERIMIENTO DE LA BDD ESTATICA
JDMINISTRACION D PER IFERICOS
MANTERIMIENTO GEHERAL OE TABLAS

REGRESD AL MEHJ PRINCIPAL

FIN OE LA SESION (LOGOLT)

MDA DWW =

TEQLEE LA CPCION DESEADA:

Fig. 2.2.2

Meni Soporte Técnico (MENU9S000), para el Usuario de Gestidn.
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OT: aXASIN | VST ) IONTR §WDICTR
BOFF LUE | OPR.OVTR HE R~ §OMGOFF LN ] AXGDFF LINE

MANTENIMIENTO TABLAS DE LA (NSTALACION

ELEMENTOS DEL CIRQUITT
CARALES OTL &%
DIGITALIZADCRES

WAL T IPLEXORES

RECEPTORES CPYICOS

COHF IGRACION OF LIS CRATES
SN ANTERIOR

REGRESD AL MENJ PRINCIPAL
FIROE Lk SESIOH (LOGUTY

L I W T RPN RN Y

TECLEE LA OPCHON DESEADA:

F1g. 2.2.3

Hend de Mantenimients de Tablas de la tnstalacién
{MENU920Q) . para el ysuario de Gestidn.
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oT: cool/sTt | L USTAIY | CONTR:K  § KDIC:TK
BULOF LIIE ! OPS:OOAD OLCIED P MGOFFLIE  § RGOFF LI

DIGITALIZADORES
1 OOMAN0S 8810
2 COMAHDOS ESTATICOS 6210
3 OOWANDOS DINARICOS 8810
4 SEXSIBILIDADES 6810
§ FRECUENCIAS €810
A MENJ ANTERIGR
R REGRESD AL MEHU PRINCIPAL
f o FINDE LA SESION (LOGOUT)

TECLEE LA OPCIOM DESEADA:

Fig. 2.2.4

Ment de Digitalizadores (MENU9230), para el
Usuario de Cestién.
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Mentls y Comandes,

at: Goov/sT | PUST:LB, | CONTR:DE
BLOFLIE | OS:0W  jOLOAR RO _LDE

MULY IPLEXORES
T COMANOOS OE LOS MATIPLEXORES 2:1
2 COMNDOS 0E L0S MLTIPLEXIRES 3:1
3 COMFIGURACICM OF LOS M T IPLEXTRES
A N ATIRIR
R REGRESD AL MENU PRINCIPAL

F o OFIN OE LA SESION (LOGIUT)

TECLEL La OPCIOM CESEADA:

! WEDIC:X
 RX:CFF_LI%E

Fig. 2.2.5

Menli de Multiplexores (MENU9240},

para el Usuario de Gestién.
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OPERACION DEL SISTEMA.

Men(s y Comandos.

€3

: D30y
LM

(s

1)
G

TEQLET LA OPCICK DESENDA:

| INSTEL B/

1B TR,
ot

il

_g,

z
3

T,

CADENAS DE MEDICION

WDICIDES DEFINIDUS

COMMXS DE L0S RECEPTCRES

w

ATERBSIONCS O (06 RECEPTIRES
MRS ANTERIOR
REGRESD AL MEM) FRINCIPAL

FI¥DE LA SESION {LOGOUT)

Menl Cadenas de Med

Fig. 2.2.6

[

icién [(MENU9250),
para el Usuarlo de Gestibn.
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OPERACION DEL SISTEMA.
Mens y Comandos.

3 ISTAAZ ) CONTR:OK

ofy
wafE
CONFIGUARACION DE LOS CRATES
T DIGITALIZADPES fOR CRATE
2 MATIPLDIRES AR QATE
3 HCIPTIRES POR (RATE
A MR NTERIR
N PESRES0 AL WU PRUEIPAL
f FIX OF LA SESION (LOUT)

TECLEE LA PCIQK DESCAOA:

{ MEDIC:OK

teREm uiEm o RATIE e

Pig. 2.2.7

Mant Configuracién de Crates (MENU9260),

para el Usuario de Gestidn.
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OPERACION DEL SISTEMA.
MenGs y Ccmandos.

OF: ay3T0Y ¢ CIGTLIR (oMK ) wenie:
DOFLE Lo dolev n'a;prr_uie :'Rx:u;'ﬂpa

MANTENIMIENTO DE OT'S DE UsuARIO
1 OCPURACION OF OFOENES [ TRASAD
2 BAKS [ GROCHES [ TRABAG
3 RESIORE OE CRDEMES O TRASAQ)
4 RESPALIO DE OROENES [X TRABAD
A M TR IR
R RIRESD AL MENU PRIMCIPAL

fOFIHDE LA SESIM (LovauT)

TECLEE LA OPOION DESTAM:

Pig. 2.2.8

Hent de Mantenimiento de OT'S de Usuarlo
{MENU930Q), para el Usuario de Gestidn.
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OPERACION DEL SISTEMA,
Menils y Comandos.

O: QST | IRt R S i T -
FARE " | oPs:an HUTR e ! WIFF LI :uurum

MANTENIMIENTO DE OF S ESTANOAR
1OALTA O ORCERES G THABALD ESTHOAR

2 BAS DE CRDENS (€ TRAGAD

3 ACTUWALIZACION DE OFCENES [F TRAZAD ESTNDAR
4 DEPLPALICH DE ORDORES (€ TRIDAD ESTROR

A MM ANTIRIR

R REGES) AL MW FRIMCIPAL

FoOFIRLE L6 TSI (LGEUT)

TECLEE LA OPCION DESENDS:

Flg. 2.2.9

Men( de Mantenimiento de OT'S de Estdndar
{MENU3400), para cl Usuario de Gestidn.
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Menls y Comandos.

[ alsrx ] L 3,tr20) WOREZS0 L asicnil

Flg. 2.2.10

Estructura de Men(Gs para el Usuario de Gestién en
el Sistema para Pesarrollo Automatizado de Pruebas
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OPERACION DEL SISTEMA.
Menus y Comandos.

MERU

CoONANDOS

SOPTRTE TECHICO (RNLEOO0)

ACTLSIST, BOOESTATICA, PERIFER,
ST

WANTERIUIERTO A TABLAS € 14
FASTALAZION (MEXLEZ00Y

HLDLIRC, CAWLESTS

OIGITALI ZARORES (VEXUIZADY

COBAL0, ESTATESIC, DiRAESLD,
SENSESI0, FRECEZID

MATIFLEXORES GENARSD

COMMIZ, COMALED, CONF IMUIX

CAUEXAS [€ MEDICION CENEZI0)

MEDIC, COMARX, ATERRX

CORFIGLRACION TE LOS CRATES
ENETE0)

DIGPCRUTE, WDPCRATE, RIPCRATE

WATEMIMENTO DE 0TS B¢
USHARI G (HENUSOG)

PUROTS, BAJAOTS, RESTOROYS,
BAXLPOTS

WANTERERTENTD B 0775
ESTAMUR (Eanam)

ALTASTO, BAMSTD, ACTLSID,
PRESTD

Tabla 2.2.1

comandos y MenGs desde los que se Ejecutan.
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OPERACIOH DEL SISTEMA.

2.3 LOS COMANDOS DEL SISTEMA.

Ha llegade el momento de listar los comandos que puede
emplear el usuario de gestién para ejecutar proceses dentro
del sistema.

En la descripcién de cada comande ge tomé el sigulente
agsquemna:

1. Se identifica el comando dando su nombre y el proceso
que ejecuta, as{ como una peqguefia explicacién de sus
objetivos.

2. Se ilustra en su caso la méscara para captura de datos
relacionada con cada proceso.

3. Se describe brevemante cada campo dentro de la méscara
para captura de datos (recuerde que puede emplear varias
opciones para obtener mas informecicon sobre el campo gue se
capturay.

4. Se dan comentarics sobre la forma de realizar la capturs
de datos.

Es NECESARIO estar familiarizado con los dos ejemplos que se
dieron en el punto 1.4, para hacer mas 4gil la captura de
datos para cada procesc y también para comprender facilmente
las explicaciones que se den en el punto 4, para cada
comando.

Dentro de este manusl solo se contemplan las tareas
oparatives del usuarie de gestién. Para una descripién
deteliads Jde los programas vy estructuras gque integran el
statema, consulte 8l manual técnlco del sistema para el
desarrollo automatizsdo de pruebas.
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OPERACIOH DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

! 2.3.1 ACTLSIST, Mentenimliento De Tablas Del Sistema.

OBJETIVO: Actuslizar 1la informaclén gquas se encuentra
registrada en tablas y que describae algunas caracteristicas
del gistema.

MASCARA PARA CAPTURMA DE DATOS:

VIS8, | COMLOE  f MEDICH
VORFRE T I WCEFLWE | ReaT e

e KCTUALIZACION TE LAS TABLAS CEL SISTEMA &

WO COMPAETD CEL. AREHIVG: USERONE

Brent S~51g, I=In i, Fuf in, Dadef, 20k, Hehi 19 Yuva 1, TADEX I
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

CAMPOS:

NOMBRE COMPLETO DEL ARCHIVO: Campo  alfanumérico
de 10 posicicnes, empleado para definir la tabla a

modificar.
COMENTARIGCS DE LA OPERACION:

RECUERDE gue daspués de capturar cualquier campo DEBE
presionar <RETURN también puede emplear varias teclas
pars facilitar la ”""“Fa_iéﬂ y captura de dates  (<FLECHA

ARRIBA>, <FPLECHA ABAJO>, <BACKSPACE>, ete). Para tener
una descripcion detallada de las caracteristicas de cada
campo, emplee la opcidn Veval o Hship en los campos que lo
desee, al finelizar su captura debe teclear <TAB»> y dar la
opcidn que corresponda {5,M,0).

La mayor parte de la informacién que emplea el sistems ¢n su
operacién, Se scncuentra contenida en tablas, de esta manera
la informacién se agrupa de acuerdo a su tipo y asf es
facilmente referenciada.

2~21
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

Ejemplo 51 ge teclea USUARIOS, sa prestona  <TABS y 8,
apareceré la siguiente mfscara.

ki
GO LBE ) orsc o PO/ T LMOOFFLIE | RGOFFLINE
o4 JRURICS OUE AUEDEN ACCTSAR EL SISTEA o+ S

I WRE | CAES § TIPS
TN D ANDE D
[TV T
34 LERn e

wsrims | CNIRK § DR

OPER(D, G, ¥\ A, B, K, F, O1G REKGGeew, 1, F, 4, -) 012 OOKKH, <) 5 2
t ]

Mediante esta mbscara, se puads modificar la informacién
referente & los usuarios que pueden opersr el sistema.

Parn una explicacion detallada deo como operar esta mascara,
examine el punto 1.4 de a3te manual.
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Los Comandos del Sistema.

2.3,2 ACTLSTD, Actualizacién De Ordenas De Trabajo
Esténdar.

OBJETIVO: Crear o modificar la serie de archivos que
contienen la informaclbn relacicnada con una OT esténdar.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

*e ACTULIZACION DE UNA OT ESTANDAR  =e

CLAVE DE LA OFCER DC TRABAD: SI01

TIPD CEL ARCHIYO A MDSF ICAR: CGID

e

Beant Somig, e int Forkin Decitd 201k M Ip, Yava ) TASEX]
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Los Comandos del Sistema.

CAMPOS:

CLAVE DE LA ORDEN DE TRABAJO: Campo alfanumérico
de cuatre posiciones que define el ntmero de OT
gque se toms como referencla para identificar lsa
serie de archivos que ser&n modificados para
cambiar algunas de la caracteristicas de la OT.

TIPO DE ARCHIVO A MODIFICAR: Campo alfanumérico
de cinco posicliecnes gque determina el grupo e
archive 8 modi{ficar.

COMENTARIQS DE LA OPERACION:

RECUERDE que después de capturar cualquier campo DEBE
presionar <RETURN>, también puede emplear varias teclas
para facilitar la modificacién y captura de datos (<FLECHA
ARRIBA>, <FLECHA ABAJO», <BACKSPACE», etc). Para tener
una descripcién detallada de las caracteristicas de cada
campo, emplee ls opcién Veval o Hehlp en los campos que lo
desee, al finallizar su captura debe teclear <TAB> y dar la
opcidn que corresponda {S,N,Qj.




AL f MANUAL
| AUTOLAPEM

GEREMCIA DL
LABDRATORIQ

<7

e A )
DanLth it GIR0Y GLECTTCOY

OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

Al tsclear una OT, un tipo y presionar <TAB>, <S>, aparace
la siguiente pantalla:

an s |
BEOFLYE !

RRYAL

DIRECTCRY $01SK1; (GEST ION. STDOY)
coicos__06F

Jmanteslor, Sealgulanta, [-inlelaf, Fefin = 7

En la cual se muestra la serie de archives del TIPO
capturado para la OT esténdar definida. Se da un ejemplo
sencillo de un directoric de archivos del tipo CCIC, perc en
general pueden aparecer mas, inclusive puede ser hacesario
emplear las opciones Ax Anterior, S= Sig (para una
explicacién detallada de estas opciones vea el punto 1.4 de
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Los Comandos del Sistema.

cste manual). Al localizar el archivo ¢ 51 se desea crear
uno gue no se incluyoc en el directorio, oprima <F>, y a
continuaci6én aparece la linea:

KOMBRE COMPLETO DEL ARCHIVO QUE DESEA MODIFICAR?:

Teclee un nombre de archivo de hasta 13 pssiclensz  (numeros
y/o letras), también puede teclear <H> o simplemente
dejarlo en blanco.

S1 despues de tmclear <H> presiona <RETURN>, aparecer& el
directortie de archivos previamente definido, como sSe mostro
anteriorments.

51 deja el campo en blanco o teclea un nombre de archivo que
no coincide con los listados en el directoric, se muestra la
linea sigulente:

SE CREA EL ARCHIVO? G/N:

A lo cual, de responder con N sSe regresa a la primera
pantalla, pero de responder con S, aparece otra miscara en
la cual se pueden dar de alta los datos regueridos, y que es
muy similar a la pantslla que 5e mostraré posterlormente,
con la Unica diferencia de que ésta no contendré dates.
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Los Comandos del Sistema.

34 toclea un nembre de archivo que ceincida con alguno de
los 1listades en el directorlo y presiona <RETURN>, aparece
la sigulente méscara: (supongs OT est&éndar STOl, Tipo de
archivo CCIC, archi{ve CCICCO__ .DEF).

e | CONIR % 1 MDICR
PECEELIE ! RTLYE

SMDS | WILISEG | REFEREMEIA §
Lot w
Posk o ow

OPER(D, C, W, A, B, H, F, Q):F REWG{ess, 1, F, s, -) l{ﬂ e, =) ¢ :‘
t * a 1

en la cual se podr& modificar la informacién necesaria para
actuslizar la OT.
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Ccmandos del Sistema.

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Como se puede obsarvar la primera l{noa de datoy se emplea
para definir la ateonuaciédn de 1 volt y los parémetros que
requieren los receptores épticos para trabajar a2 este njvel
de atenuacldn son:

F = 1, A= 0. W= &

Es muy fmportante esctar familiarizado con el tipo de
receplores épticos con que Se cuenta en el sistema y con los
valores de los parédmetros que se deben emplear para

programarlos.

Las tablas de la instalacién son una forma sencilla de
reduclr el trabajo al sistema y 2 los usurlos de adquisicidn
y de control, pues si alguno de cllos deseara configurar el
receptor o6ptico con sensibilidad uno, esta tabla tiene la
informacien necessria.

Para una lista de las funciones del receptor y los valores
de los pardmetros, vea el manual de usuvario de los
receptores opticos,

Para una explicacibn detallada de como mancjar esta mascara,
consulte el punto 1.4 de este manual.




T T
ALY m:uucm | . MANUAL | %_ GER‘E'J”V oE
RS, e | AUTOLAPEM | TES  Gesk

OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

2.3.4 ALTASTD, Alta Da Ordenec De Trabajo Estanér.
OBJETIVO: Reglstrar una OT esténdar dentro del sistema,
para que posteriormente sea tomada come modelc para las OT
definidas por el usuario.

HASCARA PARA CAPTURA DE DATQS:

; T L\i | CONR:AX | MDICK
byt xal'rr WCOFFLINE | RCOFT LN
™ ALTATE UM O EST o

CLAYE 0E LA OROEN OC TREARD: $TDR
CLAVE DEL IR0 L€ (BETD: KT

DESR IPCION: TEXTO DESTR IPTIVD

CON BASE EX « 0TS o ST > « 00

CLAVE IF | 4 TROEM BASE: §TDGY

Baant, See 19, =il Fafin Decsf Zubik Heh D, Vova | TAB=EX |
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

CAMPOS

CLAVE DE LA ORDEN DE TRABAJO: Campo alfanumérico
de cuatro posicienes que define el ntimero de OT
esténdar a registrar.

CLAVE DEL TIPO DE ORJETO: Campo alfanumérico de
tres posiclones quec determina el tipo de OBP que
describlrd la O7.

DESCRIPCION: Campo alfapumérico de veinticuatro
posiclones destinade a teclear una hreve
referencia de la OT.

CON BASE EN <OTS o0 STD>: Campo alfabética de
tres posiciones que describe si la OT a registrar
se basaréd en una QT empleada por algin usuario
(OTS), o en una OT esténdar (STD}.

CLAVE DE LA ORDEN BASE: Campo alfanumérico de
cince posiciones gue determinas la QT esténdar o el
nimero de OT que =seorvird de referencia para
registrar la nueva OT esténdar.

COMENTARIOS DE LA OPERACION: Capture la informacién
necesaria empleando las teclas correspondientes, auxiliado
por <¥FLECHA ARRIBA>, <«FLECHA ABAJO>, «BACKSPACE> y las
opclones disponibles (vaval, H=hlp, Z=blk, etc.), al
terminar presione <TAB> y responde S, N, ¢, segin requlera,
recuerde emplear $ par salvar la informacién reglstrada, N
para tener otra oportunidad de capturar y modificar los
campos de esta pantalla y Q para abandonar la informacién
registrads y regresar & la pantalla anterior.

Los des Cltimes compes con eptatives y de dejarloen  en
blanco, el sistems genera los archivos necesarios para la OT
etlndar, pero sin que contengan Informaciédn; recuerde que el
sigtema incluye el comando ACTLSTD.
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Los Comandos del Sistema.

Si captura datos vilidos en los dos Gltimos campos se
generan los archivos que definen la OT estédndar a registrar,
como una copia de los archivos de la OT de referencia (CLAVE

DE LA ORDEN BASE}.
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Log Comandos del Sistama.

2.3.5 BACKUPQOTS, Respaldo De Ordenes be Trabaja.

OBJETIVO: Obtener una copla de respaldo en cinta de 1a
informaclén relativa a una OT, ya sca parcial o totalmente.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

[ AU
B4:0FF,

DISTALIS  fCONRR | MDICHE
: IRCOELINE ! RGOT LR

Pt
e
a8 QELPUDO EN CINTA (BATKIP) ¢
SE PUELE BTEMER RESPALDO POR PRUEBAS IO IVILALES
0 0E UKA OT COMPLETA.
CLAYE 0E Lk CINTA: TXOOM
or: o
1190 DE RESPALOO: PR
SR para U prsda,
«OT» para wna OT cosiete

NAERC [E PHEEA: OB
(salo s} IS 08 roscaldd es ¥R)

Buarmt, S-419. (=inl, F=fIn,Dacof , 2-01k Hhip Yeval, TABEX1
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Los Comandos del Sistema.

CAMPOS:

CLAVE DE LA CINTA: Campo alfumérico de seis
posiciones en el que so registra el nombre de la
cinta sobre 1la que %o coplaréd la informscibn
teferente a wuna OT. £l sistema checa que esta
clave coincida con el acmbre del volumen de )2
cinta.

OT: Cempo numérico de cuatro di{gitos que define
la OT a respaldar

TIPD DE RESPALDO: Campo alfabético de dos
posiciones que describe cuando un respaldo
solamente contemplard la informacién relativa a
una prueba (PR}, registrada en una OT o cuando Se
respaldan todcs los datos de una orden de trabajo
OT).

NUMERO DE PRUEBA: Campo numérico de tres
posiclones empleada para delinir el nGmero de
prueb2 a respaldar, en su caso.

COMENTARIOS DE LA OFERACION.

Este comando ademss de copiar la informacién requerida a
clnta, la BORRA del disco, es decir, si usted respalda la OT
0002, el sistema copiara le informacién relacionada con esta
OT a clinta y la borrara del disco, por lo tanto el sistema
ya no podra accesarls hasta que se emplee el comando
RESTOROTS, el cuel copls la OT de cinta a disco.

RECUERDE que después do capturar cualquier campo DEBE
preslionar  <IDTUPNS también puede emplear varias teclas
para facilitar le modificacién y captusa Jdec dotos  {<FLECHA
ARRIBA>, <«FLECHA ABAJO>, <BACKSPACE>, etc}). Para tener
una descripcién detallada de lag caracteristicas de cada
campo, emplee la opclén Ve«val o H=hlp en los czmpes que lo
deses, al finolizar su captura debe teclear <TAB> y dar 1la
opclén que corresponda (S,N,Q).
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2.3.6 BAJAOTS, Bajas De Ordenes Ds Trabajo.

OBJETIVO: Borrar del sistema la informacitn que integra una

oT.

MASCARA PARA CAFTURA DE DATOS:

NEERD DE CROEN 0€ TRABAR: [EO1

A PUSTURS | CONR:K | EDIC:K
BLOELDE (oSO lotmaD L wRLE | RGOFFLLE
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Los Comandos del Sistema.
CAMPOS :
NUMERO DE ORDEN DE TRABAJO: Campa numérico de
cuatro digitos que define la orden de trabajo a
borrar,
COMENTARIOS DE LA OPERACION:
Puede emplear la opcién 'H', para que aparszca un texto

explicativo del cempo NUMERO DE ORDEN DE TRABAJO. Para
utilizar la opcién 'H', debe teclesr la letra H en 1la
primera posicién del campo, dejar un espacio en blanco y
oprimir <RETURN>.

Cuando se g¢jecuta este comando el sistema berra todos los
archivos que corresponden a la OT definida, con lo que
posterlioremente KO PODRAN ser recuperados.

Debe estar TOTALMENTE sceguro de querer borrar una OT, antes
de emplear este comando.

Para salir de la méscara y regresar al ment anterior, deje
el campo en blanco y teclae <RETURN>.
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2.3.7 BAJASTD, Bajas D¢ Ordenes De Trabajo Esténdar.

OBJETIVO: Barrar deol sistems la informacibn cue integrs una
OT ssténdar.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

H IKS":L_)B: 1 CORTR: 1EDIC:R
T R AV L

s A DE U4 O ESTWRMR  *ee

ELAYE DE LA CROE 0F TRASA0: 31001

ey e
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Los Comandos del Sistema.
CAMPOS :

CLAVE DE LA ORDEN DE TRABAJO: Campo alfanumérico
de cinco digitos que define la orden de trabajo
estandar a borrar.

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Puede amplear la opcién 'H', para que aparezca un texto
explicativo del campo CLAVE DE LA ORDEN DE TRABAJO. Para
utilizar la opcidén *H', debe teclear 1a letra H en la
primera posicién del campo, dejar un espacio en blanco y
oprimir <RETURHN>.

Cuando se ejecuta este ccrando al sistema borra todos los
archivos que corresponden a la OT estandar definida, con lo
Que posteriormente NO PODRAM ser recuperados.

Debe estra TOTALMENTE seguro de querer borrar una OT
estindar, antes de emplear este comando.

Para salir do la méscara y regresar al ment anterior, deje
el campo an blanco y teclese <RETURN>.
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

2.1.8 BDDESTATICA, Mantenimiento De La BDD Estética.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE
COMANDO .
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los comandosz del Sistema.

2.3.9 COMARX, Comandos De Loz Receptores Opticos.

OBJETIVO: Registrar y modificar 1los comandos que so
emplearén para programar la forma de operar de los
recepiores Sptices ds la instalacidn, durante el proceso de
prueba.

MASCARA PARR CAPTURA DE DATOS:

of: 4 DIRSTAIE, | ONTRE ) MEDICK
DLOFRLIE 2 oo | Tt OFF LR | RGIPFCINE
#4Cleos RECEPIORES OPTICTS *v

Tome ALY DESCRIPCION {
VLEEESCAN! 010 -0 [CONOCER EL W SELECC! !
2 ILEEADERS! B0 -0 IFRG. TARJ. (RY 1M 1
IUEEBATIRY 4101 -0 {R1-ROD, R2AGAILLO '
CUPAERIN | 40 0} -0 LA COUIPD REWGTO !
5N EQRDM | 263 0 -0 JENCEMCEA EQUIPO TRAN f
8 'SEUESCRUN, 18, 0§ -1 ISELECCIOW DF ESC4LA 1
TISELTATEIOD! 18101 O IATERWCIN [E 100 W0 !
8 ISEL ATESD § 18/ 0§ 1 IATENUACION CE 50 VL !
9 1SCL_ATER0 {2 NDUCINE D W ;
10 1561 AYEN0 ! {3 [ATENUCION BE 10 ;
1L ATES ! | 4 (ATENUCION O 5 VL !
12 iSEL T2} {5 IATENMCION OE 2 1
13 {SEL_ATEY § | 8 TEMUCIN GE | WO -
1 ISEL KNS {7 ULINTAC oK FSITIV 1

OPER(D, C, W, A, B H, Fy Q)6 REG(eew, 10 F, 1, =) 2013 COL(e, ) 1 H
t e
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

COMENTARIOS DE LA OFERACION:

En la primera linea de datos se definié un comando que al
ser enviadoe al receptor, vrespender4d con el valor del
pardmetro W que tiene asignado. En realidad cuande e
quiere saber el wvalor gue ttene algan receptor, el sistema
por facilidad menejard el comande LEEESCEUN, pero claro,
como el receptor no comprende este término, el sistema
traduce el comando LEEESCFUN @ los paréametros Fz0, A=0 vy
W=-0. enviando sus valores en el formato requerldo.

Es muy importante estar familiarizado con <l tipo de
receptores épticos con que se cuents en el sistema y con los
valores de los pardmetros gue se deben emplear para
programarlos.

Las tablas de la instalacién son una forma sencilla de
reducirc el trabajo al sistema y a los usuarios de
adquisicién y de control, pues al algunoe de ellos deseara
configurar el receptor Sptico con atonuacién unc, esta tabla
tiene la {nformacion necesaria. )

Para una lista de las funciones del receptor y los valores
de los pardmetros, vea el manual de usuario de los
receptores Gpticos.

Para una explicacién detallada de como manejar la miscara de
captura, congulte el punto 1.4 de este manual,
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

2.3.10 (OMAMUX2, Comandos De Los Multiplexoras 2:1.
AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE
Ol
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OPERACION DEL SISTEMA,
Los Comandos del Sistema.

2.3.11 COMAMUX3, Comandos De Los Multiplexores J:1.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON
COMANI

ESTE
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OPERACION DEL SISTEMA.
Lo5 Comandos del Sistema.

2.3.12 COMAEBL0, Comandos Digitalizadores 6180.

OBJETIVQ: Registrar y wmodificar los comandos que se
emplearan para programar la forma de operar de los
digitalizadores 6810, durante el proceso de prueba.

HMASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

PBGT:S2 ) OORTR | MEDICHR
. Db : i
FIRA LA B30 U LECRDY
LI DESCRIPCICOK H
© JRESOLLCIOH THEMPO EWTRE TRIGHERS ¢
O JSEISIBILIDAT DEL CAMIL 1 H
0 ISOGIBILICAD DEL CASAL 2 H
SENGIBILICA CEL Canad 3 i
ISTHSIBILIDAD DEL CANK 4 !
ILONGITD CCL RLOCK 1
1OFFSET €K ELOCKS LECTURA LOK BYTE |
H
1
|
.
H
|
!
|

SOFFSET (N ELOCKS LECTURA HITH BYTE
TOLOGHF

IPENDIENTE DEL TRIGGER
IACOPLAMIERTD DEL TRIGHER

IYALOR QPLRIGR OF VENTANA TRIGER
IVALIR IFERICA OF VENTANA TRIOGER
PFUEHTE ZEL YRIGER

X HRTIRT]
14 PTFUENT €L 18) 13}

Doanwoooooo

OPER(D, C, ¥, A, B, H, 7, Q):C REMG(aes, I, F, 4, -} :QIQ e, ~) 1%
{ v '
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Coemandos del Sistema.

COMENTARLOS DE LA OPERACION:

En la primera linea de datos se definié un comando que al
ser enviado al digitalizador, programard la resoluciéan del
tiempo entre triggers. En realidad para programar el tiempo
entre triggers, el sistema por faclilidad mapejord el comande
PTRESOLE, pero clarp, como el digitallzador no comprende
este término. el sistema traduce sl comando FTRESOLE a las
pordmetros F=16, A0 y W-0, enviando sugs valores en el
formato requerido.

85 muy importante esiar rfamiliarizads con el tipo de
digitallzaderes con gque se cuenta en el si{stema y con los
valores de 1os pardmetros gque se deben emplear para
programarlios.

Para una lista de las funciones de los digitalizedores y los
vsleres de Jos pardnetros, vea el manual MODEL 6810,
WAVEFORM RECORDER OPERATOR'S MANUAL, LECROY.

Para una explicecidn detaliada de cumo manejar la méscara de
captura, consulte el punto 1.4 de este manusl.
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Dentro de asta tabla se reglistra como estidn asignados 1los
canales del CPS, de tal forma gue el sistema pueda saber que
elemnatos comandar durante el desarrollo de una prueba.

Para modificar la {nformacién que contlene la tabla deberad
conocar exactamente ComS Son estén asigandos los canales del
CPS, pues cualquier falta de precisién provocar& erroras en
la operaclén del sistema.

Para una explicacion detallada de como manejar la mascara,
congulte el punto 1.4 de este manual.

2-47
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los comandos del Sistema.

2.3.14 CONFIMUX, Configuracién De Los Multiplexores.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL KO
COMANDO

2-48
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OPERACION DEL SISTEMA,
Los Comandos del Sistema.

2.3.15 DIGPCRATE, Digitalizadores Por Crate.

OBJETIVO: Registrar algunas caracteristicas de lo=
digitalizadores de 1la instalacién, incluyende su ubicaclén
dentroc de los crates.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

! CNETLY  § COGR:K [ EDIC:OK
LOSOYD S DLOOAD | WGOFLDE | RGERLNE

U [CAIOM 0€ OLG ITAL IZADIRES £ LOS CUTES v

ITIT0 ERT.) MO SE™ALY CRATE § SLOT | TARUETA | CAMAL ) PRE.DIG |
LI T S R L T A ]
2y C FE - S ¢ I T T A T I /SN I
3y ¢ HER 1 POt oty w3 s
41 C HE-} FI LI T VA . B T+ N v
51 M o™ 4o izt o4 loo W )
[: 2 VR v A O T A O L A
TLOC 5 0 i A o oW
81 C 154 H LI A A N T NN o B R 2 R
9! W ¢ oW p o0 Lol a2 L 0 eSS
LR A - T A LT < A Y v SO - - T
LR - I O T A -
7, ¢ ! ST 7 0o & § o4 s !
Vi ¥ 4 @ @y e o] .
wioe 4 os 0oy o&a L ey o0s

PERD, ©, ¥, A, B, H, F, QLG REHGloes, |, F, ¢, =) 013 OOLGS, =) :
. :

e
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

COMENTARIOS DF LA OPERACION:

Dentro de esta tabla se registra la ubicacién fisica de los
digitalizadores, de tel rorma que el sistema pueda saber en
Que lugar encontrar cada uno de los digltalizadores y
Clertas caracteristicas para su empleo.

Para modificar la informacién qu= contiene la tabla debers
conocer exscrangnts 1la ublcacidn fisica de los
digitalizadores involucrados, pues cualguler falta de
precisidén provecard errores en la operacidn del sistema.

Para una explicacién detallada de coms manejar la mhscara,
consulte el punto 1.4 de este manual.
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QPERACION DEL SISTEMA,
Los Cecmandes del Sistema.

2.3.16 DINAM6B10, Comandos Dinémlcos Digitalizadores 6810,
OBJETIVO: Registrar vy modificar los comandos que se
empleardn para manejar las funciones dindmicas, de los
digitalizadores €8106.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

of: . ifln ! D OSTAIY  } ONR:(K 3 MDIC:K
BT LUE § SO0 (DL  MUKFLIE ! RGIFFLIE
won FARAETROS DINIICOS TEL DIGITAL IZADR €310 ***

LOMNG EFIAL N} DESCRIPC 10K
PDNMCA €107 @1 O (MARD 06 CRMLES ACTIVES
POPRITREL 170 91 O IMESTRAS OE PRETRIGRER
POTTUSESES 1T 100 8 TAWD DEL SEGENTO

ISENSTBILIOUD DEL CAUL 3
1SEIB1LI0AD DEL CANAL 4

H

1 |

2 !

3 !

4 PDRSIR £ 177 1H Q ie O£ SEGENDS (L 5) i

5 1PO_KSEGH £} 17 120 Q |a D€ SEGENICS {H B) !

h 8 1PD_fRECT £ 17} 14§ 0 FRECUEMCIA OC MESTREO 1 |
4 7 1PD_FRECZ L4 17 15 O FRECUERCIA DE MESTRED £2 !
'; 8 1PO_FOSTL £ 18) 14) 0 {MESTRAS DE FOSTRIGHER (L B) '
| 9 1F3 POSTH L, 181 11} 0 IMESTRAS D€ POSTRIGHR (H 8) 1
F 10 POCOERE £ 171 33 O [CODGIRCIOR DL FRIDKACIS !
3 11PS SIS EL 18) 1 0 {SONGIBILITAD DEL CRRAL 1 !
. 12 (PS_SEKGZ E; 18 20 0 ISEXSIBILIDAD DEL CANAL 2 H
0 1

a H

CPIR(D, €, W, A, B, M, F, O):f RENG(oee, 1, F, +, =) 003 Q0L+, <) < 3
{ ]
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

COMENTARIOS DE LA OFERACION:

Come se puede observar en la primera lina ge definté el
comando  PDNUMCAS, gue se empleard pars el puméro de canales
activas de loz digitallzadores.

En realidad el sistema maneja por facilidad el cemando
PDHUMCAE, pero al gder eaviadoz a los digitalizsdores, la
informacién gyue sHe  trasmite son los  wvalores de  los
parémetros, F=17, A=0, W«0.

Es muy importante conccer la serle ds funcicones dinémicas
qua pueden tener los digitalizadorey, pora modificsr la
informacién contenida en esta tahla.

Las tablas de la instalacién son una forma sencilla de
reducir el trabajo al zistema y al usuario de sdgquisicién,
pues sl  desea sfectuar is funcién convinacibn de
frecuencias, solo tendrs que twoclear PDCOFREE, en o1 campo
correspondiente y el sistema e encargard de enviar la
informacidén necesaris al digitalizador (F=17, A=l3, W~0).
Para una lista de las funciones dindmicas y los valores de
los perhmetros necesarios, consulte el manual MODEL 6830,
WAVEFORM HECORDER OPERATOR’S MANUAL, LECROY.

Para uns explicacién detallada de como manejar la méscara
para captura, ceonsulte el puntc 1.4 de ests manual,
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

2.3.,17 ELEMCIRC, Elementos Del Circuito.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE
COMANDO .
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos dol Sistema,

2.3.18 ESTAT6810, Comandos Estéticos Digitalizadores €810.
QBJETIVO: Registrar y modificar los comandos que se
emplear&n para manejar las funclones estdticas de los
diglitalizadores 6810.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

H | IKSTLI87 | CONTRAR | WEDIC O
! oS LA 1 D1:Co/T0 MX EF_F_U){ | RX:OFF_ LHE
=+ PARUETROS ESTATICOS OCL DIGITN.IZJJIR 5&]0 see )
(OO PP LAY oM DESCREIPCION
IPTRESCL €7 180 Of IRESOLUC N TIEWO TRIGRERS (1 uoog)
1PL_OFFL ) 180 6 S OFFSET EM LECTLRA {LB)

1R OFFSET EX LECTURA (1B)

1
2
3 (ALOFFSHES
& 1PO DD 1N HOLDOFF

5 1PTPENIED 6 8 IPENDIENTE OCL TRIGER (43
8

7

B

=2
Necoaso

PT_MPLEY 18] 10} TPLAIENTO TEL TRIGGER ()
WININIS E1 16, 18f 128 JVALOR SUPERIR DE VENTAMA TRIOGR
IPTVENTE BV 18] 12 128 (VALGR INFERICR 0€ VENTARA TRIDGER

9 (PIFUENTE1 181 130 0 JFUENIE DEL TRIGHR (DXTERO)
| 10 1S OFFSIED 170 11 128 {OFSET DL CAMAL 1 (STAETRICA)
YEOPSORSZED 171 2 128 JOFSSET OEL CANAL 2 (SIMETRICA)

¢ 12 PS D’FSJ L3NNI H 128 [OFSSET DEL CAMAL 3 (§(ETRICA)Y
k 13 PS5 ToFFS [, LU 128 (OFSSET DEL CANAL 4 (SIMETRICA)
14 (ps_RENI £ 17) 5 0 (FLENTE CRHAL 1 (AC ND IMVERTID4)

CPER{(D, C, W, R, B, H, F, G}:C RINC(ees, |, F, 4, -) 1jA CO(e, -)
¢ !
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Como se puade observar en la primera linea se definid el
comandos PTRESOLE, que¢ se cmpleard para’ LA RESOLUCIOH DEL
TIEMPO DE TRIGGER de los digitalizadores.

En realidad el sistema maneja por facilidad el comando
PTRESOLE, pera al ser enviado a los digitalizadores, la
informacién que se trasmlte wson los valores de les
porémetros, Fx16, A=0, Ws0.

Es muy importante conocer 1a serie de funcilenes estlticas
gque pueden tener los digltalizadores, para modificar la
informacién contenida en esta tabla.

Las tablas de la instalaci6n son una forma sencilia de
reduclr el trebajo al sistema y 2l usuario de adquisicién,
pues sy desea efectuar la funcién acoplamiente del trigger,
solo tendré que taclear PTACOPLE, en el campo
correspondiente y el sistema e encargar4d de enviar la
informacién necesarla a3l digitallzador (F=16, A=10, W=2).

Para una lista de las funciones estéticas y los valores de
los parémetros necesarios, consulte el manual MODEL 6810
WAVEFORM RECORDER OPERATOR'S MANUAL, LECROY.

Para una explicaciébn detallada de como manejar la mascara
para captura, consulte el punto 1.4 de este manual.
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OPERACION DEL SISTEMA.
fos Comandos del Slstema.

2.3.19 FREC6810, Frecuenclas Digitaliradores 6810.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL HANUAL NQ SE CUENTA CON ESTE
COMANDO .
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

2.3.20 MEDIC. Mediclones Definidas.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MAKUAL HNO SE CUENTA CON ESTE
COMANDOG.
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OPFERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

2.3.21 MbDTADLA, Mantenimiento General De Tablas.

OBJETIVO: Actualizar la informaclén que
almacenada en las tablas del sistema.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

se  epncuentra

H §IGLLE ) COnRIK
1S 7 D s §RCEFF RO

TN TE TABLAS (FL SISTEMA

MOCRE [E LA TARA A ACTWLIZAR: OONSENTE

Beant Sakig, talns Tatin Dot Zub ik, Sy g, Vovn |, THB=EX}

ENTRIA ALK
HOLERE DEL REHIVD + (GRS -7 DEOEE 7
DIRCIRID N : e

§ WEDIC:AR
1 ROUTADE
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OPERACION DEL SISTEMA.
105 Comandas dal Sistems.

CAMPOS ¢

NOMBERE DE LA TABLA A ACTUALIZAR: Campo
alfanumérico de nueve posicienes que se emplea
para capturar el tipo de tabla a modificar. ELl
Sistema toma este dato como referencia para
determinar el formato de la informacién 2
registrar.

NOMBRE DEL ARCHIVGC (abajo de entradaj: Campo
alfanumérico de cinco posiciones que contiene la
informacién a modificar. El sistema emplea la
informacidén que se encuentra en este archivo para
hacer una copia de trabsjo a la cual se le
realizan los cambios requeridos y de acuerdo al
nombre del archiveo definido en el siguiente campo
la informacién modificada podr& ser almacenada
sobre el mismo archiva de referencia o en uno
diferante.

NOMBRE DEL ARCHIVO (abajo de salidaj: Campo
alfanumérico de 15 posiciones que define el
archivo en el cual se almacenarsd 1la informacién
modificada <con esta procedimiento. Cuando este
nombre coincide con el del campo anterior, la
informacion modificada sustituira a la gque
contenia el archivo originalmente. De no
corresponder los nombres la informacidén se
almacenard en el archivo detfinido.

DIRECTORIO (abajo de entrada): Campo alfanumérica
de 4 posiciones que detarmina el directoric en el
que se encuentra ubicado el archivo de entrada.

DIRECTCRIO (abajo de salida): Campo alfanumérico
de 4 posiciones gque determina el directorio an el
que esta o estard el archive con la informacida
actualizada.
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

COMENTARIOS DE L& OPERACION:

RECUERDE que después de capturar cualquler campo DEBE
presionar <RETURN>, también puede emplear varias teclas
para facilitar la modificacién y captura de datos (<FLECHA

ARRIBA>, <«FLECHA ABAJO>, <BACKSPACE>, etc). Para una
descripcién detallada de las caracterfsticas de cada campo,
emplee la opcidn V=val o H=hlp en los campos que lo desee.

Al teclear «TaB>, 'S’', aparecerd& una aueva mascara que
corresponde a la informacién relacionada al NCOMBRE DE TABLA
A ACTUALIZAR. (Una explicacidén de como manejar esta mascara
se puede consultar en el punto 1.4 de este manual.
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

.2.3.22 MUXPCRATE, Multiplexores Por Crate.

OBJETIVO: Registrar la ubicacién de :zzda une de les
maltiplexores en los crates.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATCS:

H s BT/ L CONTRLX 1 MEDICX
HE v 2R awie:] HE! s et] VMGOFF LS | RGUF LK
S41 ABICAIIN & METIPLIIIRTS EN LGS CRATES *0

| CRATE | SLOT § & MUOX ) POS. INT.
LS ) B T ) I )] H
2y 0’ @l ow !
R v I« < I <] \
LR I S T T B
50 00 06 oo

4 0oL XL & P O® h
Tooe B4 @ !
&, om0 4 h
It @ om0
w9 o oW @
M, o ;@ 1 owm
o0t er oy o2y o4 :
[ R T - A A 11 i
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema,

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Dentro de esta tabla se registra 12 ubicacldn fisica de los
multiplexores, de ctal forma qQue el sSistema pueda saher en
que posicidn de ios Crites encontrarlos.

Para modificar la informacién gue contiene la +tabla dekerd
conocer exactamente La utbicacién :‘sxc de los multiplexores
involucrades, pues cualgquler 2lta de precisidn provocaréd

errores en la operacidrn del sistema.

Para una explicacién detallada de como maneljar la méascara,
consulte el punto 1.1 de este manual.
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OPERACIOQN DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema,

2.3.23 PERIFER, Adminlstracién De Perifericos.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE

COMANDO,
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Slstema.

2.3.24 PURGSTD, Depuracién De Ordenes De Trabajo Esténdar.

OBICTIVO:  Garantlrzar que la Informactén que poermanece en el
sistema es la correspondiente a la Gltima versién.de log
archivos gque describen a lms 6rdenes de trabajo esténdar.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:
SIN MASCARA

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

En general, los comandos que se emplean pars modificar la
informacién de tablas y otros tipes de informacidén, toman
como raferencies un archive ¢on el nlmero de versién que se
defina y que por omisién aes la maydr, por ejemplo, si
tenemes los archivos:

USUARICS . TAK;] USUARICS.TAB;2 USUARIOS.TAB; ]
al ejecutar un ccmendo para modificar la Informacidén del
archive USUAMRICS.TAD. i osistens Leaurd loa deload  que

contenga el archivoe con el pGmere mayor de versidn (3) y al
final generars otro archivo ron el mismn pembra pers COD 0N
ntmero de versién mayor en una que el de referencla, en este
caso 4.

Por lo anterior se ccomprende que e <convenlente tener un
comando que solamente deje la Gltima versién de los
archivos, pera emplear el aspacio en disco racionalmente.
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OPERACION DEIL, SISTEMA.
L.os Comandes del Sistema.

Es convenlente ejecutar periédicamente este comands y de
preferencia despues de dar mantenimiento a la informacién
con las &rdenes de trabajo est&ndar.
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

2.3.25 PUROYS, Depuracién Dg Ordenes De Trabajo.

ORJETIVO: Garvantizar que la Informacién gque permanece en.el
sistema es la corrvespondiente & la Oltims versién de los
archivos relacionados con las 6rdenes 4e trabajo.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

BIN MASCARA

COMENTARIOS GE LA OPERACION:

En general, los comandos que se enplesn para modificar 1a
informacién de tablas y otros tipos de datos, toman como
raferencia un erchlive con sl atmero de versibn que se defina
Y gue por omisibdn es la mayer, por ejsmplo, si teaemos los
2rehivos:

USUARIOS . TAR; L USUARTOS.TAEB; 2 USUARLIOS.TAB: 3

al ejecutar un comando para modiffcar la informacidn del
archivo USUARIGS.TAR, el sistema tomard los datos que
contenga el arcnivu con w1 aGmero maycr de versién (3) y al
final generard otro archivo con el misme norbre pero <gn un
nomero de versifn mayor en uno que el do raferencia, en este
caso 4.

Por lo pnterior se comprende que e5 convepnlente tener un
comando que  solamente deje la Gltims  versién de les
archivos, para emplesr el ospacto en disco racionalmente.
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

Es convenlente ejecutar peritdicamente este comando y de
preferencia despues de dar mantenimiento a la informaciédn de
las 6rdenes de trabajo.
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OPERACION DEL SISTEMA,
Los Comandos del Sistema.

2.3.26 RESTOREOTS, Restore De Ordenes De Trabajo.
OBJETIVO: Recupera ls informacidn relacionada con una QT,
que fue almacenada en cinta con el comando BAKCUPOIS y da
una copla manejable por el sistems (en disce duro).

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

or: PAVEE 3 OGT:(IR | CONTR: DK t MEDIC: X
DLOFF LIE | PS5 /) LR P RCEFFLE ) RGO LIE

wse  oCPiA DE RESPALDO EN CINTA A DISCO (RESTORL) **¢
SE PREDC CBTEMER FOR POLERAS 1HDIVIMUALLS
0 OC LMA GF COPLETA.
CLVE € LA CINTA: TROOT
or: oon
Tif0 DE CPIA: PR
PR pora Um prusha,
<OF> para uns OF coapieta

NAMERO 0E PRIEBA: T3
(£alo 81 tipe o1 copta es PR)

Batnt S-a1g, T=ini,Faf In,Dutef 201k Hhtp, Vava | TAB-EXT
1 1
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

CAMPOS:

CLAVE DE LA CINTA: Campo alfanumérico de sels
posiciones en el que se registra el nombre de la
cinta que contiene la Informacién referente a la
oT. El sistema chieca que esta clave coincida con
el nombre del volumen de la cinta,

OT: Campo numérico de cuatro digitos que define
la OT a recuperar.

TIPO DE RESPALDO: Campo  alfabético de dos
posicliones que describe cuando la rescuperacién
gsolamente contemplard la informacién relativa a
una prueba (PR), registrada en una CT o cuando se¢
recuperan todos los delos de una ordes de  trabaje
(OT}.

NUMERO DE PRUEBA: Campo numérice de tres
posicienes empleada para definir el nOmero de
prueba a recuperar de la OT reglstrada.

COMENTARIOS DE LA QPERACION.

El sistema se encarga de determinar el dircctorio en gque
alojara los archivos requeridos, de acuerdo a la informacion
almacenada en cinta.

RECUERDE que después de capturar cualquler campo DEBE
presionar  <RETURN>, también pucde empleor varias teclas
para facilitar ta modificacién y captura de datos (<FLECHA
ARRIBA>, <FLECHA ABAJIOL >, <BRUKSPACE>, ectlc}. Para tener
Lna descripciédn detallada de las caracteristicas de cada
cammpo, emplee la opcién Vsval o lishlp en los campos que lo
desee, al finalizar su captura debe teclear <TABr y dar la
opcidn que corresponda (2,H,Q).
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Los Comandos del Sistema.

2.2.27 RXPCRATE, Receptores Por Crate.

OBJETIVO: Registrar algunas caracteristicas

los

receptores opticos de la instalaclén. incluyendo su

ublcacién dentro de los crates.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

A POMA | MDICR
OGO L oS : LIE | RGOFFLIE

o5 U IEACICN D€ RECEPTORES PTIOHS H £l CATE “ovs

¢ HM-CAOPT | WM-OUTE | HM-SIOT | MN-RE |

: T T N

[ S 3 [ S

[ R T E R T

B L H 3 H 4 ! 4 H

tos o 3 5t 5

[ LI ¢ ! 8 1

1 T ER T

| L] H 3 i & 8 !

| T s 18

i 10 H 3 H 10 H 10 H

1 n i 3 H 1 i n H

! | F I 3 ' 7o o1

oot 3 [ I

[ LS S B woouo

OPER(D, C. ¥, 2. B, H, F, 0):C RDG(een, I, F, +. -) ¢ s, <) 2
¢ b E
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Cemandos de] Sistema,

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Pantro de esta tabla se registra la ubicacién fisica de 1los
receptores Gpticos, de tal forma que el sistema pueda saber
en que lugar encontrar ceada uno de los receptores y clertas
caracteristicas pares su empleo.

Para modificar la informacién gue contienc la tabla debers
conocer exactamente la ubicacién fisica de los receptores
involucredos, pues cualquier falta de precisidn provocerd
errores en la operacién del sistema.

Para una exXplicocién Getallade do como manejar la mAscara,
copsulte el punte 1.4 de este manual.
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Los Comandos del Sistema.

2,3.28 SENS66810, Sensibilidad pigitalizadores 6810.

OBJETIVO: Registrar la sensibilidad que pueden manajar los
digitalizadores de la instalacién.

HASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

e DT, CNTROR | HEDIGHDR
T | s oAn POIOVIS L MCIE LI ! RGOFFLIE

see GEISTBILIGAD OF LOS CINALES DE LA EBI0 s

11 PICG-PICO (V) | PRECISION G8V) W |

11 e 1 0 Pooo

ERTR . B ooy

P X7 S X} T2

51 4@ 4 1 [ I

61 0240 ] 25 [

1 %W | 8B [ T

8] sm | 125 o8

9 WA | B |

GPER(D, C, U, A B, H, F, Q)G RENG(ens, 1, T, 0, <) 73 OOLLH ) i
t

T DU IR AT Tt T ga 7 B £ e
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Los Comandos del Sistema.

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Como se puede observar en la primera linea, para definir una
sensiblidad de 0.4096 Vv, con una precisidén de 0.100 mv, el
parametro gque reguiere el digitallzador es wWs0.

La mayor parte de la informacién que emplesa en el sistema en
su  operacién se  encuentra contenida en  tablas, de esta
manera ls tnformacidn se agrups do acuerdo & su tipo Yy por
1o tanto es facllmente localizada por sl sistema,

Para una lista ccompieta de las funciones y los parémetros
que manejan los dligitalizadores copnsulte el manual MMODEL
6810, WAVEFORM RECORDER OPERATOR'S MANUAL, LECROY.

Una explicacibén detallada de como manejar la mascara para
captura se da en el punto 1.4 de este manual.
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GLOSARIO

CPS: Contrelador programable de secuencia, envia la
informacitn necesaria para sincronizar el clerre o apertura
de los elementos que Intervienen en la realiracién de las
secuenjas de pruebe. Medlante la informaclén recibida desde
una microcomputadora, programa los ciclos de prueba que debe
efectuar y trasmite la sefal de listo, para la ejecuctién del
clclo.

EM: Estacién maestra, os la parte del sistema que coordina
¥y supervisa los 1,500 puntos en tilempo real, para lo cual
transmite comandos de control y recibe informacibn de las
UTR'S. La EM =52 inteqré a una de las computadoras del
sistema mediante una relacién de programas de coOmputo
denominada "ONSPEC-DRIVER-PROTOCCLO DE COMUNICACIONES", que
ademas supervise la seguridad del circuito.

REYPAD; o tecledo auxiliar, debido a2 la . gran cantidad de
teclas que actualmente centienen los teclades y para
optimizar su uso, se agrupan en dos teclados dentro del
mismG  gabinete, el keypad se compone unicamente de nOmeros,
<., K,x, eto.

MACRGCOMANDO ¢ Es un orden que se envia al sistema para que
efectue un grupe de procesos, El macrocomande se iategra
por una serie de comandos, cade comando realiza upa funclén
acnecifica,

OBP: Objeto bajo prueba, se refiere al equipo electrico que
S0 someterd a prueba. Unos ejemplos de OBP son:
Seccleonadores bajo carga, transformadores, lInterruptores,
tableros blipdades, etc.

G-1
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OT: Orden de trabajo. es un “documento" que se emplea para
definir y almacenar la informacién necesaria para reall:ar
las pruebas por equipo (OBP). hl darla de alta se le asigna
un ngmero que debe ser unico y que estea indisolublemente
ligedo al cqulipo a probar y a las pruebas que se le
apliquen.

UTR'S: Unidades terminales remotas, son unidades
inteligentes que centrolan y supervisan las diferentes areas
del circuito comunicdndose con la estacién maestra de la
cual reciben comandos y responden con informacién relativa
al estado del la instalacién.

TECLADO AUXILTAR: ver KEYPAD.

TECLADO PRINCIPAL: Por la gran cantidad de teclas gque
actualmente contlenen los teclados y pora optimlizar su uso,
se agrupan en dos teclados dentro del misme gabinete, el
teclado principal se compone de todos las teclas
alfabéticas, numéricas y otras como <RETURN>, <FLECHA
ARRIBA>, ete.
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PREFACIO.

Este manual contlene la informacién necesaria para la
operaci6n del sistema para control de pruebas automatlizadas,
que forma ‘parte del sistema instalado en el equipo de
cémputo del Laboratorio de Pruebas de Altas Potencia-Media
Tensioén.

COMO USAR ESTE MANUAL.
Este manuel se dividfo en dos capltulos:

Capitulo 1, INTRODUCCION se da una breve descripcion del
laboratorie de pruecbas, sus objetives, el clrculto eléctrico
empleado para efectuar las pruebas y la arquitectura de los
equipos utilizados pare automatizar el desarrollo de las
pruebas. También se mencionan las funclones de los
diferentes wusuarios dentro de la operacién del sistema: se
explica como se emplea une serle de menls y/o comandos; para
terminar con la descripcién detallada de como funclonan dosg
pregramas tiplcos del sistema.

Este capilitule permite al usuaric familiarizarse con el
sistema y la forma de operarlo.

Capitulo 2, OPERACION DEL SISTEMA describe la manera de
entrar al sistema, enumerando los mends y comandos gue lo
integran para posteriormente describir a detalle cada
comando, los dates que rtequlere y la forma de alimentar
dichos datos; se finaliza con la explicacién de como salir
del sistema.

USUARIOS A QUI

El sistema para desarrolle automatizado de pruebas, esté
compuesto por un conjunto de sistemas encaminados a realizar
funciones particulares que cperan complementaria Y
arménicamente. La operaclién del sistema se dividi6 en tres
partes {(adquisicién, control, gestiény), Este manual esta
dirigido a los usuarios encargados de la parte operativa del
control automatizado de pruebas, al cual se denominard
durante todo el documento como USUARIO DE CONTROL.

iv
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El usuarlo de adquisiciébn podra ejecutar todos los procesos
{mediante comandos) que se describen a lo largo de este
manual.

CONVENCIONES EMPLEADAS I LO LARGO DEL MANUAL.
Convencién Significado

<NOM. TECLA> indica que se debord oprimir la tecla
que  lleve el nombre de ROM.TECLA, por
ejemplo para indicar que se debe oprimir
la tecla RETURN se tiene <RETURN>.

<NTL/NT2>» Se emplea cuando se debe oprimir la
tecla con al nombre de NT1 ¥
simultaneamente presionar la tecla con
nombre KT2, por ejemplo:

<CTRL/Z>
Nos indica que se debe oprimir la tecla

<CTRL> y simulténeamente oprimir la
tecls con la letra Z.

La informacién que aparece sombreada

Yy subrayada refleja campos
proporcionades y modificados unlcamente
por el sistema (el ususrio no podres

modificar esta informaciény. por
siemplo:
oT:

En este caso el numero de ot es
proporcionado potL cl sSistema y al
usuario no pucde modificarlo.

uUna porcién de linea sombreada indica la
&rea en la cual el usuario debera
capturar informacién, ejemplo:
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CLAVE DEL CLIENTE: EGEHWER

En el ejemplo anterlor se ticne una &rea
para capturar hasta 7 carbcteres
destinada a la clave del cliente. AL
igual que en todos 1los casos en que
aparesca esta convencién dentro de las
méscaras que contiene este manual, la
informacién EQPOTEN es un ejemplo y
usted en su caso deberd capturar la que
le correspenda.

Existe una EXCEPCICN a la convencién y
se reflere a la informacién que aparece
en todas las pantallas del sistema
dentro de las primeras dos lineas a las
que se les denomina lineas de estado de
la instalacién, la informacibébn que
aparece sombreada en estas dos lineas es
proporcionada por el slstema y no podran
ser cambladas por el usuario, an
realidad estos cempos deberian aparecer
sombreades y subvayodos come se  explica
en la convencién anterlor, psro por
claridad en la impresién de la pantalla
se omite el subrayado.

L ] Se emples para mostrar el Area donde
aparecen los mensajes que el sistema
envia cuande se efecua un proceso.

! 37} La OT definida no existe
<RETURN> )

En este c¢aso se muestra el measaje
ntmero 37 gue nos dice que la orden de
trabajo a la que se hizo referencia no
existe. Los simbolos | ] no se
muestran en el monitor, solo se emplean
en las impresicnes de las mbscaras de
aste manual para indicar la posicién vy
longitud con 1las gue aparecen en el
monitor.

vi
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Al igual que en el caso antericr en  la
4rea sombreada también se capturan datos
pero la informacion tecleada por el
usuario no serd visible, se emplea sobre
todo para los casos en que se plden
contrasefias de acceso, ejemplo:

CLAVE DE USUARIO:

Para el caso anterior al teclear
CLAVEUSU no seré visible dentro del
brea.

wif
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INTROBUCCION

En esta parte del manual se describen en forma breve los
objetivos y elementos del Laboratorio de Pruebas de Alta
Potencia-Media Tensién, haciendo incaple en el sistems para
desarrollo automatizado de pruebas, del cual se dascribe el
formato de los mentis y comandos gue lo integran asi como la
forma de ejecutarlos, para finalizar se dan los ejemplos de
como funcionan dos programas tipicos dentro del sistema.
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1.1 EL LABORATORIO DE PRUEBAS.

El Laboratorio de Pruebas de Alta Potencia Medis Tenslén
tiene como objetivo principal obtener los resultades de las
pruebas aplicadas a equipos eléctricos; para lo cual se
compeone de una seriec de elementos eléctricos que integran el
clrculto de pruebas mostrado en la figura 1.1.%. como se
pueda obhservar existen una gran cantidad de elementos que
requieren ser configurados, adem&s del grupc de variables
invaelucradas en la prueba (tensiones, corrientes, cargas)
que deben ser medidas y registradas a lo large de cada
prueba para poder elaborar un detallado reporte de prueba.

Para poder realizar la superv!sién, configuracién, registro
Yy procese de variables en las etapas operativas de las
pruebas se emplearon los equipos agrupados en la
configuracién mostrada en la figura 1.1.2, denomindolos
junto con los programas necesarios alodiados en las
computadoras: Sislema para peserrolle Automatizado de
Pruebas.

Los equipos mostrados en la fig 1.1.2. comunican, comandan,
supervizan y reglstran la mayor parte de los elementos y
variables dentro del laboratorio de pruebas, medlante una
serie de si{stemas para computador divididos operativamente
como sigue:

Sistema de Control de Pruyeba. Se encarga de preparar,
contrelar ¢ czupervizar el circutto de prueba, asi come de
ejecutar las pruebas.

Sistema de Adquisiclén y Procesamiento de Datos. Obtliens la
informacisn del comportamiento del objeto bajo prueba {QBP),
mediante la adguisiclén y anédlisis de sefiales transitorias
que se presentan al ejecutar la prueba; provee al operador
resultades {inmediatos que permiten en su caso la
continuacidén de la prueba y posteriormepte procesa los datos
adquiridos para obtener el reporte final de la prueba.

iGACiONTS H MANUAL [ LERENCIA DE
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INTRODUCCION
El Laboratorio de Pruebas.

Sistema de Gestldén de prueba., Realiza la gestidn del
laboratoric de prucbas y garantiza la evolucién del sistema
automatizado manteniendo la integridad de la tnformacién.
Desarrolla nuevos programas de cémputa, también apoya la
creacién de nuevas ordenes de trabajo {OT) y el andlisis de
pruebas realiradas anteriormente.

Todos los sistemas anteriores fueron implementados en las
computadoras del sistema, daesarrollsnde o personalizando
pagquetes de programas.
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1.2 LOS USUARIOS DEL SISTEMA.

Con en el objetive de facilitar la operacién del Sistema
para Desarrcllo Automatizado de Pruebas y siguiendo la misma
divisién operativa empleada cn los sistemas gque lo integran,
se definjeron tres tipos de usuarios encargados cada uno de
funclones especificaa y que conjuntamente efectuan en su
totalidad las pruebas.

Los usuariog definidos so listan a continuacién
conjuntameate con sus funciones:

Usuario de control, se encarga de alimetar los datos
necesarioca para configurar leos elementos del circuito
eléctrico que participarén en la prueba de acuerdo al tipo,
para lo cual puede solicitar la creacién y actualizacién de
una OT en lo referente a leay caracteristicas y tipo del oBP,
los valores de los elementos del circuito de prueba, el
preciclo, automatisme a emplear, clclo, postciclo y 1la
daficién del resumen y reporte de prueba.

Durante la configuraci6n del circuito de pruebas solicita la
instalacién o en su caso la libera; confiqura el circuito
por elemento, por &rea o globalmente; realiza el cllculo
inverso.

En la ejecucién do la prueba controla y superviza la
realizacién de la pruoba y debers decidir entre la secuencia
normal. répida o repetitiva, adeczuada al tipo de abjeto.

También participa en la obtencién de resultados,
Usuario de adquisicién, se encarga de la captura de

informacién necesaria para los equipos que efectuvarén la
adquislcién y procesamiento de infermaciédn.

LABCRATORIO
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Al igual que el usuarioc de control puede dar de alta una OT
peroc solo puede actuslizaria en lo referente a mediciones,
cllculos y procesamientc de informacién.

Posteriormonte se efecttGa la configuracién del sistema de
adquisicién verificando y preogramsnde los connutadores,
digitalizadores, cadenas electro-éptica, en lo gque respacta
a velocidades de muestreo, otenuacifn, otc.

Sus funciocnes finalizan con la cbtencidén de resultasdos.

Usuario de gesatidén, define las claves de usuarios que tiensa
acceso al sistema; apoya a el usuario de centrol y el
usuario de adquisic6n en la preparacién y procesamiento de
datos para las pruaebas {el apoyo se dar§ excepcionalmente
debido a la forma de operar}, también administra Y
salvaguarda las bases do datos y el software del sistswza,
modifica ¢ elabora programas en caso requerido.

Para administrar el sistema se encargs do dar mantenimiento
4 las tablas dea la inatalacién (elementos del circuito,
digitallzadores, multiplexores, raceptores épticos), tablas
da OT‘s esténdar, tablas del sistema (nombres de usuarios,
tipos de usuarios, terminales para accesar el sistema,
etc.), depurar, respaldar, y reinstala ordenss de trabajo,
administrar periféricos y diagnosticar el hardware.

Este manual esta dedlcado a explicar como el usuario de
control puede manejsr los menGs y comandos necesarios para
efectuar todas las funciones que le corresponden *en el
desarrolle automatizado de pruebas.
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1.3 LA OPERACION MEDIANTE MENUS Y COMANDOS.

Para cumplir uno do los objetivos principales del Sistema
para Dessrrollo Automatizado deo Pruebas gue conziste en gue
la operacién del mismo Sea lo mas sencilla y saegura posible,
se implementaron una serie de menGs para presentar las
aitividadas que puede realizar cada uno de los usuarios del
sistema.

Los men(s consistenen en una lista de actividedes que pueden
realizar los usuariecs, con el formato general mostrado en la
figura 1.3.1. En la figura 1.3.2 1lustra el ment principal
para el ususrioc de control.

Como se puede ver eon la filgura 1.3.1 las dos primeras lineas
del mend se emplaan para mastrar el estado actual de
diferentes partes del circulte y del aistema, la informacién
que contiene se muestra en ls figura 1.3.2 y se explica &
continuacidn: -

OT: Nos indica cuando la instalacién tilene asignads una
orden de trabajo y si esta relacionada con una OT esténdar.
tomemos por ejemplo: OT: 0001/STOl muestra que 1a
instalacidn tiene asignada la orden de trabaje 1 y esta OT 1
se encuentra relacionada con la OT esténdar STO0l, por su
puesto que soclamente puede aparecer 0001/ dado que una OT no
necesariamente tiene que ester relacicnada con una OT
asténdar; o simplemente el Area después de OT: puede estar
an blanco, sefialando gue no ex!cste unpz OT asighada a 1la
instalacién.

PR: Este mensaje solo aparece durante la ejecuclén de 1la
prueba (en el figura 1.3.2 no se muestra pero se locallza en
la &rea en blanco entre OT: e INST:} y nos indica el
ntmerc, tipo y giclo de prueba que se esta ejecutando para
la orden de trabajo indicada en OT: por ejemplo: PR:
0008/CC/CO nos indica que es la octava prueba para la OT de
trabajo que indique OT: y que esta prueba es de corte
clrecuito (CC), con un cicle de cierre apertura {CO}. Este

1-8
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mensaje ne aparece en la figura 1.3.2 puesto que solo se
exhibe =2l usuarie gque ejesuta la prueka y a partir del
momento en gue se emploza a ejecutar.

INST: 1Indica cuandn la instalacién se encuentra en el
procese de efecuci6én de prueba o cuando estd libre, en
primer caso se desplegarf INST: USO/1 para seflalar que la
instalaciétn s=e encuentra ocupada en la ejecucién de una
prueba en la CELDA 1, peara ¢l segundo caso INST: L1B
muestra que la instalacién se encuentra libre.

CONTR: Hanifieste cuande ¢l sistema de control se encuentra
comunicAndose con todos los demas sistemas (CONTR: OK) o
cuando noe existe comunicacién con €l (COHTR: OFFCOM).

MERIC: 1Indica cuando el sistema de mediecidn ase  encuentra
comunicandose con los demas sistemas (HEDIC: OK) o cuando
no existe comunicacidn con 81 (MEDIC: OFFCOM).

EM; Seflala cuando la estacién maestra se encuentra
trabajande junte con los demas sistemas (EM: OK)} o cuando
no esta funclonando (EM: OFF_LINE).

CPS: Sefiala el estade del controlador programable de
secuencia el cual se puede encontrar fuera de operacién
(CPS: OFF_LINE}, ea programaciébn (CPS:CPS_PROG), listo
para ejecutar la prueba (CPS: CPS_LISTO); cuando se esta
ejecutando una prueba el tipo de prueba y el ciclo de que se

trata (CP5: €C/C0) o st termind anormalmeate la ejecuciédn
dc una prucha (C05:  ABGRIU_EBA) .
DI: Indica cuande leow digitallzadores se cncuentran

operando dando el tipo y ciclo de prueba (DI: CC/CO) ©
cuande se encuentra sin operar (DI: OFF_LINE).

MX: Muestra cuando los nmultiplexores estan funcionando en
linea con los demas sistemas  (MX: OK) o cuando se
encuentran fuera de linea (MX: OFF LINE).
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Figura 1.3.2,
Meno Principal (MNQ00O) para 21 Usuario de Control.
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RX: Ensefla cuando los egquipos gue integr an el registrado de

transitorios se encuentra operanqo {R OKj o cuando no
operan (R¥: OFF_LINE).

as de estade es
ue se llevan a cabo
r-cbes. :

La infocmaciédn gue entr
madular para suparvisar
gurante el desarrolle a

S& encueaira una de
se da el ncembre del ment,
L.

Pesterior a
identificzcisn
en la figurs ;.

En seguida

: =3 ¢s lineas 4 A 20 pare enumerar las
diferentes ¢p u

tables desde el menu.

L2 linez 21 cze emple ara cue el usuarioc tec
de opcién gue desee (despads se verd gue t
alimenter el comando e

ee el nalmero
mbién se puede

La lines 22 }a emplos el sistema para comunicarse con el
usuaric desplegando mepsajes  gue sefzlac geancralmente las
errores ocurriden dursnte la capturz de las opciones, etc.
Comg 3¢ pred ie coservar los menus dan una  forma sencilla oy
sin ugar fectu procescs en el
ueﬁa:zolio de s ¢ gue los menls nes

indican la secu légice.

TLuar un proceso no

Bxiste una forme alternative

1
T

impesriande en gue men ntre vl usuaric, esio se
e cuznde se alimerce ente e la lipea 21
1 gl nombre del comando a
ern menl £e  encuentra  la
L i que  ejecuta el progesc
r de alts una pueve Silante el comando
= uarioc tiene la c—c;or de ejecutar efte mismo
cegc ge: LQUIER meny tecieando ALTAGTS &n la lineaz
21 (linea ce opclén) v prec:onando <RETURN>.
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A lo large del manual se mestrardn los mens que sparecen al
usuario de control y se describirfn detalladamente todos los
comandos que puede ejecutar para desarrollar los procesos
que tiene asignados.
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1.4 DOS  PROGRAMAS TIPICOS DENTRO DE LA OPERACION DEL
SISTEMA.

La mayorife de lcs procedimientos que se ejecutadan poer un
cemando necesitan cierta cantidad de informacibn
{pardmetros), para poder realizar los procesc® que lntegran
el GSistema para Desarrolle Automatizado de Pruebas. Para
alimentar la informacién requerida ge cuenta con una méscara
para captura de detos releclona con ceda comande que lo
necesite.

Un ejemplo tipice de una miscara para captura da datos 3e
maestra en ls figura 1.4.1, en cate caso se trata de la
méscara para el comande ALTAOTS, gque se dewplieqs al
ajecutar la cpcién 1 ALTA DE UNA RUEVA OT dentro del mend
de ALTA Y AS L,N:\CTOH DI CHDENES DE TRABAJO o ejecutando el
comande  ALTACTS desde cualquier menG, es decizr tecleando en
1a lineas de opcién su nombre y presionande  <RETUEH>, como
se ejemplifira a continuacidn:

TECLA LA OPCION DB DAL ALTAOTS <RETURN>

Fn la figura 1.4.1 se pueden observar las ya familiares
lineas de estade, seguidas de una linca en la que aparece el
nembre del proceso que se egta ejecutande a contlnuacién
vartas lineas pare capturar la informaclién requerida por el
proceso; cn este caso en espec{fico se pueden capturar 4
(RESPONSABLE, CLAVE DEL CLIENTE, CLAVE DEL COHSTRUCTOR,
CELDA ASCOCIADA A LA OT) dae 5 carmpaoc, pucslo Que vl dato  que
aparace wn U A DAR DE ALTA: ¢5 modificado y proporcionado
anicamente por el sistems.

En la penGltima iIinea a la cual se denominaréd LINFA DE
OPCIONES se listan varlas facilidades con que se cuenta para
efectuar la captura do datos.
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La ultima linea esta resarvada pars los mensajes gque envia
el sistema coma resultado de la captura de datos
{generalmente los errores en que se caiga) y algunas veces
diagnbsticos del proceso.

En realidad cuando aparece por primera vez una méscara los
<campos para captura ¢en su mayoris se muestron en blanca, en
la fig. 1.4.1 se muestre toda la informacién requerida por
el procedimiento  de alta de una OT, siguiendo lag
convencionas definidas en ¢l manual. En realidad solamente
el campo en el gue poedemos capturar informeclén se despliega
€on un color que contrasta con el del monitor (Monltor:
Negro, Campo: Blanco, por ejemplo) come se Llustra en la
figura 1.4.2, en donde so observa una &rea equivalente a un
carfcter que se encuentra parpadesnado {(esto sélo se ve en
el monitor, en la flg. 1.4.2 se ilustra con el simbole )
¥y que indica la posicién exacta en la cual se puede capturar
un carécter de informacién o realizar otras opcliones que se
explican posteriormente. £l movimeto del cursor se puede
efectuar mediante las teclas que tlenen dibujadas flochas
(Hacia arriba, abajo, derecha, dzquierda), simplemente
capturando informacibn o efectuando alguna opcidn
disponible.

Las teclas que tienen dibujada una flecha flenen las
slguientes funclones:

<FLECHA ARRIBA>: Se emplea para mover el cursor del campo
en que se encuenktra, al campo que esta
inmediatamente arriba o inmediatamonte a
la lzquierda. Si el cursor se encuentre
ent el primer campo de la méscara y se
presiona asta tecls, el cursor se
posicionard en el dltimo campo de 1la
méscara zimulando un movimiento circular
{suando el primer compo de la mdscara @3
del tipo dado por el sistema esto no se
cumple).
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1) EY U HEEAS S LT N UL HIC 118+
DO LIE 3 PS040 HstH: Vi) DMCOFf LIKE D RGOET LI

MTAOE A HEVA ROEH O TRABANG

CT A QORI ALTA: Eﬂl
REFQGNE:  1oEUTE-
CLAYE CEL CLIEWTE:  (FE-LOP
QAVE (L CETRET:  DEEIN

CELDA ASOCIAGA A LA GT: 3

Beant, 5-51g, I=ini Fof in Cudof , 201k Heta1p Vova i TafaEX]
{ 3

Figura 1.4.1

MAscara para Captura de Datos del Proceso
Alta de una Nueva Orden de Trabajo.
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ol L DUSLUR LN Mo
OOOFF LOE ;05 | DLSRAD TMCIFF LI ¢ RLDFF_LIE

SLTA DE (W& HEYA ORDLK DE TRGAL

OF AGA DX MTA: 001
RESTHBE:
CLAYE OEL ELIENTE:
QKVE Ol COGIRKIR:

CELOA ASOOIAOA A LA OF:

Beant,S=clg, TeInl Fuf In Dumf 2otk Se!p ¥ovat TAB-EX1

Figura 1.4.2

Méscara para Captura de Datos del Proceso
Alta de una Nueva Orden de Trabajo.
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<FLECHA ABAJO> : Se usa para mover el cursor del campo en
[ se encuentra al que esta
inmediatamente abajo o a la derecha,
también tiene el efecto de movimiento
circular, como la flecha hacia arriba
pero en sentido inverso.

<FLECHA 1ZQ.> : ©Se utiliza para mover el cursor dentro
del Area que corresporde & un campo una
posicién a la izquierda, si se teclea
<FLECHA 12Q.> en la primera posicién de
campo el cursor se ubicarfd en  la Gltima
posicidén del mismo campo simulando un
movimiento circular,

<FLECHA DER.> : Se emplua para mover una posicién a la
derecha el curgor dentro dal mismo campo
de captura, s1 Se persliste en teclear
<FLECHA DER.> weon la Gltima posicién de
campo el cursor 5o ublcaré en la primera
posicién del mismo campo simulando un
moviminete circular.

Ademds de las teclas de flechas existon otras gque nos
facllitan la captura de datos en un campe y gue se enumeran
a continuacién:

La tecla que se encuentra en la esquina superior derecha del
teclado principal y gque ttene dibujado un “pentS&gono”
conteniendo una "X* o en algunos casos tiene dibujada una
flecha gruesa orientada a le izquierda, (por facllidad de
aqui en adelante ss referenciaré con <BACKSPACE>}, ae
emplea para borrar el cavécter que se encuentra a la
izquierda del cursor y desplazar el cursor jJjunte con la
informacién restante (en refarencis al curzor) una posiclén
a la izquierda, veamos un ejempleo (la posicién del cursor se
flustra con _j:

01234 0134
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antes Después

La tecla «,»> del teclado auxiliar (KEYPAD), tiene una
funcién ligeramente diferente a la de <BACKSPACE> vy
consiste en borrar el caradcter en ¢l cual se¢ encuentra el
cursor, aunque también desplaza la informaciébn restente una
posicién a la izquierda, ejemplo:

01234 0124
antes después

La tecles <RETUEM> tiens una funcién importantisima durante
la captura de datos dentro del sistema y se emplea pare dar
constacia de que la informacién tecleada en un campo es 1la
que se necesita para ese campo (se registra para ese campo)
y por lo tanto se quiere avapzar al sigulente, en realidad
al teclear un dato y presieonsr <RETURN> el cursor avanza al
siguiente campo, registrando y validando la informacién
tecleada, por lo tanto es RECESARIO teclenr <RETURN>
siempre que Se ha capturado un dato (existen contadas
excepcliones que se sefialarin cuando se pregsenten).

NHo lo OLVIDE sSiempre que teclee un dato prégsione <RETURH>,
a menos que se indique lo contrario EXPLICITAMENTE.

Con las expllicaciones anteriorez ya se tiene la informacién
suficiente para capturar los datos que necesita un proceso,
ahora se estudiaré como se de do alts una nueva orxden de
trabajo.

En primeoz lugar aparece )a mAscara mostrada en la figura
1.4.2, come se puede ver el valor OT A DAR LE ALTA: 10
proporciona el sistema por lo que de ninguna manera podremos
modificario, también so puede ver gque en el campo
RESPONSABLE: aparece el _ para sefialar en gque lugar se
encuentra el cursor y por lo tanto adonde se pueds dar
antrasds a datos, para capturar IDEN simplemsnte se presionan
las teclas que corresponde y se teclea <«RETURN>, para
confirmar que este dato es el que deseamos capturar. Como
el sistems proveo en algunos casos de validacién inmediata
(realfza un chequeo del dato capturado contra los
informacién permitida para éste), se puede presentar un

1-19
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aviso de error como el que se iflustra a continuacién:

117 EL VALOR DEL DATO KO COINCIDE CON LA TABLA DE

1
VALORES POSIBLES teclee <RETURN>)

o

{i 18] EL VALOR BEL DATO NO ESTA EN EL RANGO PERMITIDO

teclee <RETURN>j

Para soluclonar este problema lo

primero que debemos

confirmar es el no haber escrito incorrectamente el dato, de
eacontrarse alguna omisién se podré corregir con las teclas

que se dascribieron anterformente
ARRIBA>, etc.), pero si no es este el

{ <BACKSPACE> , <FLECHA
caso, posterfiormente

sa describirén algunas facilidades que 1lo ayudarén a

ancontrar la omisién.

Cuando no  se encuentra ninghn error en le informacidén

capturada a2l presionar <RETURMN>

al sistema pesiciocna al

cursor en ol siguiente campo hasta llegar al Gltimo campo a

capturar, de presionar <RETURN>

en este caso el cursor

regrosard al primer campo deo la mascara para optativamente

aefectuar algtn cambio en los datos,

si no es 6éuste ol caso se

daberd teclear <TAB> perc la funcibén de esta tecla Jjunto
con las demas opciocnes listadas en la linea de opclonhes se

ilustran y explican a continuacién:

B=ant,S=giqg,I=ini, F=fin,D~def,2~blk,H=hlp,V~val , TAB~EXIT

Para poder entender dos de las opciones consideremos 1la
figura 1.4.3, en la cual el monitor se reprasenta con el

marco de 1ineas anchas.

Como se puede observar para el proceso X sa deben capturar
unea sorie de datos que por razones de espacio no caben en

una sola méscara, por lo que debemos

tener una forma de

cambiar de una méscara a otra para completar la captura,
Para poder movernos entro las méscaras existen dos opclones
B~ant y S=sig. La primera opcién se emplea en el cazo de
estar en la mAscara MCD2 y desear retornar a la MCDL, para

1-20
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poder lograrlo debemos teclear una letra B (mayGscula) en
cualquier campc dentro de MCD2, dejar un  espacio a
continuacién y teclear <RETURN>  (cuando el sistema detecta
que la letra capturada correspende a una opcién la
tnformaciéh que contenfa ol campo previamente a teclear la
letra de opcidn permanecerd idéntica después de que se
efectua la funcidén, claro siempre y cuando la funcién
ejecutada no oafecte el contenido del campe o canpas
explicitamente) de ests forma aparecerd desplegada en el
monitor la MCD1.

De forma similar si nos encontrames en la MCDl y de desea
capturar o modificsr los datos de HMCD2, se emplea la opcién
S=3ig, tecleando la letra S dejando un espacio en blance a
continuacién y presionando <RETURNS>.

Dentro del Sistema para Desarrollo Automstizade de Prucbas
ostas dos opclones no se emplédon en la actualidad y sélo se
implemetaron para que an moedificaciones posteriores que
gufra el sistema se puedan aprovechoar.

Las opciones I=ini y F=fin, se enplean psra ubicar el
curgor en el primor o Gltimo campo do la méscare de datos
actual, al lgqual que las opciones enteriores para ejecutarla
se debe teclear 1 o ¥ gegquido de un espacio y posteriormente
<RETURN>, 1la informacién que contenia el campo en que se
teclea I o© F se presentarén sin cambios después de que se
efectue la funcién.
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MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS 1
aen

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS 2
Py

Figura 1.4.3

Estructura de MAscaras para Captura de Datos en
un proceso con gran nimero de Campos.
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La opcidén Dedef ge emplea para tomar el valor gue ese campo
tenga por definido por omislén (se puede saber gque valor es
empleando la opcién Veval).

Emplear £=hlk es una opcibn radical pues deja TODOS los
cempos de la méscera en espaclos, este comande afecta a2 todo
lo capturado hasta antes de quo es ejecutado.

La funcién Hxhlp (del inglés Help) o ayuda presenta una
breve explicocién del campo para el que fue empleado. esta
es una de las facilidades que brinda el sistema para poder
corregilr orraores.

Un ejemplo de la aplicacién de eatas opclén so muestra en la
fig 1.4.4¢ en la cual so da la pantalla que aparece al
ejoecutar la opcion M para ¢l campo CELDA ASOCIADA A LA OT.

Todas las pantallas qgue son resultado de invocar 1a opcién H
tienen a2 su vezx una linca de opclones que se ilustra a
continuclén y de las que se da una explicacién:

Amanterior,S=siguiente,I=inicial,fF=fin;

Imagina que la informacién correspondliente a el campo en el
qus s& eompled la opclén se encucntra almacenado en un gren
pergamino y que a este pergsmino sélo se puede ver medlante
una ventana {(gue en realided es ol monitor) de 20 lineas,
para poder desplazar la ventana a lo largo de todo el
pergamino contamos con la opcién S que nos sirve para
censultar la Informacidén que sSe encuentra una ventana
adelante de 1z que actuzlments  estamos viendo, de forma
similar A se emplea para retroceder de ventana en ventana
hasta el inicio del pergamino, aungue también se cuents con
la opcién I 1a cual independientemente del lugar que estemos
consultande, regresard al inicie, la opcién F da por
terminadas la consulta a la informaclén y regresa a la
mégcars de captura.

Para poder efectuar cuelquiera de ostas opciones (A,8,I,F)
#6lo se deber& presionar la tecla correspondiente y NO es
NECESARIO teclear <RETURN>.
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Regresando a las opciones Vaval s5e¢  usSa para desplegar
informacién del campo desde el cual se invoca, la
informacién gque se despliega para el campo CLAVE DEL
CONSTRUCTOR : se tlustra en 1la figura 1.4.5 el tipo de
informacién mostrada es el gue se sigue para todos los
campos, la linea de opcliones que aparece ¢s la misma que la
explicada en la opcién H=hlp,

Por Gltimo TAB=EXIT se emplea para zalir de la méscara de
captura y regresar al mend. TAB sc refiere a que se debe
prasionar la tecla rotulada con "TAR"™ al presionar <TAB>
aparece la linea siguiente:

SE CONFIRMA LA ACTUALIZACION DE DATQS (S/N/QUIT):

Cuandoc se responde a esto mensaje con S los datos antes
capturados son registrados, el proceso finaliza y se regresa
al menG, en el caso de respoder con N ¢l cursor se ubica en
el primer campe de l1a pantalla y se puede reanudar el
procesc de captura sin gque 1la iInformacién anteriormente
capturada sufra ningin cambic, tecleando Q (QUIT) tcdos los
datos capturndos son abandonadoz, el proceso terminado y se
regraga al menG.

Con el ejemplo anterior se presentd una de las formas mas
frecuentes de manejar la captura de datos necesaria para los
procesos dentro del sistema.

A continuacién ge daré un segundo ejemplo, éste se refiere a
la lfa:mu de dar mantenimiento a la informacidén contenida en
tablas.

Suponga que de alguna forma, gque se explicard posteriormente
se llega = 1a pontella  (mé&scarn) mostrada en la figura
1.4.6, aungue esta pantalla s6lo aparece al usuario de
adquisicién, se opera de la misma forma que tedas las
pantallas de formato similar que aparecen a lo largo del
sistema para todos los usuarlos, por lo que deboré saberla
manejar correctamente,
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of: B0CH/STON ¢ LUSTLIY ! OMRK  MDICK
LU @SV 0D MROF LI [ RGOFLNE
B O Pk

£l dato g »e esta aqul colicitands o5 ol do i2 ool
e priadas @B ® Va2 wtlliy

£ #TOUAALY caits oon aos oolies 09 prusta:

- Colde b priata 1
7- Csida oo pruta 2

Qeiguler ctro mmsey es Ipvaila,

heanterlor, Seslgulete, lelnlcisi, F=tin:

Figura 1.4.4

Informacién mostrada al Ejecutar la Opclén H=hlp
en el Campo CELDA ASOCIADA A LA OT.
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En la pantalla mostrada en la fig 1.4.6 aparecen en primer
plano las ya familtares li{neas de estado, seguidas de una
lines que identifica el tipo de informacién a la que se le
dard mantenimiento y la pigina en que nos encontramos (estas
pdginas son horizontales y su manejo se explica
postericrmente), a contlinuacién aparece una linea de titulos
que dan nombre a cada uno de los datos de los renglones de
la tabla, las lineas siquienteg se enumeran sccuencialmente
dando el numero de reglstro dentro de l1la tabla a cada
renglén, posteriormente se despliega la linea de operaciones
Y bara terminar se encucntra la ya también familiar linea de
mensajes del sistema,

A continuacién se describen cada una de las oparaciones vy
campos de la lines de operaciones:

Primariamente so trataré al use de
RENG(#0 ¢, I, F, +, -} 3 _ como ya se dijo los
renglones de la tabla se despliegan de una forma numerada
para definir sobre que renglén gqueremos efectuar alguna
operacibén, se tilenen 5 formas, la primera (X71] es
proporclionar directamente ol nGmero de renglén, por ajemplo
sl se quiere afectar el renglén namere & tendremos que
teclear 5 en el campo de RENG vy posteriormente <RETURN>
como se muestra a continuacién:

RENG( #1014, I, ¥, 4, -) ¢ 5 <RETURHN>

La segunda forma (I) so emplea cuendo se gulere afectar el
primer renglén y se tendra:

RENG(#14, I, F, +, =) : I <RETURN>

La tercera forma se emplea para afectar el Gltimo renglén de
la tabla, de forma similar al segundo caso sdlc que aqui se
teclea F en lugar de I.

Las dos ultimas opcionas para localizar un registro se
refieren a un doesplazanineto de renglencs hacie adelante
“+* o hacia atrés *-*, los desplazamientos se realizan con
raspecto al namere que sc muastra en primer lugar en la
pantalla (en la fig. 1.4.6 es el renglén uno), por ejemplo
si se dosea afectar el renglén 4 de acucrdo a la {igure
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1.4.6 se tendria:
RENG(#¥ ¥, 1, F, 4+, -3} @ +3 <RETURN>

La opecién "-" 5o emplea de forma similar pero  para
desplazamiento en orden descendenie es decir si el namero
del primer renglén exhibideo en la pantella es 4 y gqueremds
afoctar el renglén 1 tendremos:

RERG(¢#§, I, F, +, =) : -3 <RETURN>

Un casoc especlal para sl campo HENG 5 cuando ¢l espaclo
para ol nGmere do renglén se deja en blanco y se presiona
<RETURN>. patra este casc el cursor se ublca en el campo
correspondiente a 1la operacibn a efectuar (QPER}, come e

puede ver a continuacién: { _ 1lustra 1la posicibn del
cursor)

OPER(D,C,M,A,B,H,F, Q) € RENG{#it, I, F, 4, =)t _
<RETURN>

después de presionar <RETURN>:
OPER{D,C,H,A,B,H,F,Q): _C RENG(EKE, I, F, 4+, -);

El cursor se encuentra en el cempo de operacién y por lo
tanto podremos cambiar la opeién a realizar y después
teclear <RETURN> (para gue el cursor pase al campo de RENG)
y seleccionar el nGmereo de renglén para afectar.

Con lo anterior se puede localizar cualquier renglén en 1la
tabls y afectarlo, pero 1la informacién gue contisnen las
tablas tienan otra caracteristica que se describen 8
continuacidn,

Un renglén o registro de la tabla puede tener mas
informacién de la que es posible ver en la pantalla como se
rmuestra, en Ja figura 1.4.8 en la cual el monitor es
representado por el rectingulo con lineas anchas.

1-27




A
n

NSTIIIO CY

i

LLECTRICAS
o

MANUAL
AUTOLAPEM

CERENCIA OE
LABORATORIO

INTRODUCCION
Dos programas T{picos Dentro de la Operacién del Sistema.

Segin lo tlustrado no existe ningtn problema para consultar
los datos de la padgina uno, puesto que caen dentro del &rea
del monitor y puesto gue se puede dar el nimero de renglén,
tampoco exite problema pera consultar la informacibn de
cualquler dato que caliga dentro de la pdginez uno, para poder
modificar la informacién de las paginas postericres a Pl y
para poder regresar # la Pl se implementaron el campo
COL(+, -1 emplaando el signo + para avanzar una pagina
hacia la derecha de la que actuaimente ne emplea (recuerde
que en la esquina suporior derecha se de el nGmero de pégina
en ol que se oncuentra ubicado actualmente), por ejemplo si
ge encuentra en 1la PAGIHA: 1/2 y se desea avanzar a la
PAGINA: 2/2 se teclea "+* Y sSe presiona <RETURN> el
resultado se {lustra figqura 1.4.7, para regresar a la
PAGINA: 1/2 se debe teclear "-" y presionar <RETURN>.

Hasta el momento se sabe como accesar cualquier reglstro y
la informaci6én de calquier pagina, es el momento de
describir cada una de las operacidnes que se pueden realizar
sobre la informaci6n.

La secuencla para efectuar une funcién es la siqulente:

1. Elegir la funcién (D,C,M,A,B,H,F,Q uns a la vez) Yy
presionar <RETURN>, el cursor se posjcionar& sobre el campe
de RENG.

2. Dar por cualquiera de los 5§ métodos el renglén a afectar
por la funcién selecclonada en 1. y preslonar <RETURN>, el
curgser ge ublica en el campe C©OL. Una alternativa para
cuando sa desea regresar al campo de cperacién es dejar el
campo RENG en espacios y teclar <RETURN> con lo que el
cursor regresa al campe deseado.

3. Selecclonar el avance "+* o retroceso *-" gde p&gina
deseade o simplemente dojor el espacle en blanco pare
permanecer en la misma p&gina, presionar <RETURN>, sa
raliza la funcion {ver la parte siguiente para 1ia
explicacién de los pasos a seguir por cada funcién), despuéds
de concluir la funcibén el cursor se ubica en el campo RENG.
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GI: Q015108 ¢ UETLIR, ) CONTROOX HL a0 4
DACFF LWE  § OPS:00/00 RO He =0 VOMCOFF LI ) RGOFF_LINE

OV-O : CLAYE DL ISTRICIR
HPO: A MAERD OC DMTIRCG: 07 NSO OF (XC: ©
VALOR Df DEFMAT:
VALOR WINMD:
VALOR MAX (80
TABLA OE VALITICTON: 1IB: CONSTRC. T
IR, 15CI0 O LA QUVE: @3
TABLA AICIONA DE VALICUC IO O : 00 ELEMENTOS

OVRR . DESRIPCION .
UE-342 (NSTITUTO D INVESTIUCICHES ELECTRICAS (116) PALMIRA MO,
CFE-LW® COWISION FEDERAL ©F ELECTRICINOD (CTE) 1RAPUATO

A.anter lof, Sesigulents, l-Infeisl, F-fin:

Figura 1.4.5

InformaclOn Mostrada a Ejecutar la Opclén V=val
para el campe CLAVE DEL CONSTRUCTOR.
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o1: OuI/SIo
;

VIGTLY ) COHTR: 0K 1 MDICX

CPLR(D, €, ¥, A, B, M, F, D):C ROMG(ese, I, F,
9
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Figura 1.4.6

pantalla Tipica para dar Mantenimiento a la Informacién
Contenida en Tablas dentro del Sistema.
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4. Seleccienar el nuevo renglén a afectar o dejar en
espaclos el campo (para gue el curser regrese al campo de
OPER y se seleccione otra funcién) y presionar <RETURNS,

5. Repetir lo anterior cuantas veces sea necesarlo.
Las funclones son:

D, so emplea para sustitulr por COMPLETC 1la tabla gque 5e
ests modificande por 1a correspendiente a la OT estéAndar
ralacionada, por supuesto ests apelén sédlo es funcional
cuando so tiene referencia s una OT osténdar.

Esta es la Gnice operscién que afecta a toda la tabla vy
hasta gque usted este famillarizada con ella es convenients
que se apoye en el Usuario de Gestidn.

C, se emplea para consultar al reglstro que se desce, su
efecto es poener ol renglén seleccionsda en la primera linea
para despliege de renglenes de la pantalla.

M, s0 usa para medificar la informaclén gue coantiene el
renglén  seleccionado, para efectuar esta funcidn (paso 3 en
la secuencia definida renglones arriba) aparece una serlec do
campas con  1a informacifén que contiene el renglén y otra
linea dc funciones que substituye a la lines de gperacicnes,
estas dos lineas se muestre & continuacién: (suponiendo que
el renglén seleccionado es el uno)

3 5 ENC_EQREH 26 0 o ERCEND... etc.

Buant,S=s5ig,I=4n4,Fefin, Dedef, 2ublk, H-hlp,Veval, TABEXI

Como se puede ver ge trata de vna minimdscara para captura
da datos como la que se oxplicé al principio de este tema,
todas las funciocnes que sé explicaron entonces son valederas
en este punto excepto B y S que aqui no tiene ninguna
funcién., Para cualquicr duda de cémo mancjar esta pequelia
mAscara haga referencis a la explicacibn dada en ALTA DE UMA
HUEVA OT dentro de este mismo punto del indica. La Gnica
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Pogina 2
F2)

v Phgina n
(Pr)

. DL RERZO |
Pigina 1 inf, 00 RORLOM 2
&N .

I, DEL REKLOX o

Fi‘gura 1.4.2

Paginacién Empleads en las Pontallas para Dar Mantenimlento
a la Informacién contenjda en Tablas Dentro del Sistema.
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diferencia es que en aquel ejemplo tos campos se mostraron
de una forma vertical y aquf se presepntan en forma
horizontal, recuerde gue al teclar cualquier cambio en 1la
informacisdn que contfene un campo. al finalizar el camblo se
debe presionar <RETURN> y para dar por terminada la
modificacién teclear <«TAB> vy responder lo que se adecua a
sus necesidades.

A. osta operncién se emplea para insertar un renglén en la
tabla para lo cual se dz el nGmero a insertar, suponga que
desea insertar una linea entre el rengldén & y 5 entonces
usted debe selecclonar la operaclén A y el rengléon 4, para
realizar la funcién sparecen las mismas dos lineas que en la
operacif6n M, aunque para esta caso como se trata del renglén
4 el que gse EMPLEA como REFERENCIA para el alta, los datos
son diferentes al ejemplo anterior.

3 5 SEL_CALNEG 16 o} 11 CALIBER... ete.

Beant ,Swasig,I=ini Fafin, D=daf,Z«blk, tichlp,Veval, TABaEXT

En la mayori{a do los casos log datos a dar de alta son
totalmente diferentes a los que el sistema tomé como
referencia, por lo que éste es un buen casoc para emplear la
opcién zZ=blk. Al terminar de capturar 1la informaclién
necesarla se presiona como ya se sabe <TAB> y se da la
respucsta adecuada (S,N,Q), inmediatamente aparcceréd en la
pantalla el nuevo renglén insertado en el renglén 4 y en
renglén que llevaba este nGmero ahora tendré el 5.

H, despliega un texto con una explicacién del campo donde sc
aencontraba el cursor antes de invecar la funcién (ver opcién
H en ALTA DE UNA MUEVA OT).

F, sirve pares dar por terminados los cambios a2 1la tabla vy
salvarlos regresando a la mascara o mend anterior.

Q, aborta los cambios que se efectuaron en la tabla, es
decir no los salva y regrasa al ment o miscara anterior.
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CAPITULO 2

CPERACION DEL SISTEMA

A 1o largo de este capitulo se describe la forma de entrar
al Sistema para Desarrolle Automatizado de Pruebas empleando
la contrasefia que previamentse el usuario de gestiédn a
definide para cada usuario, tembién se listan los men@is que
aparecen al usuario de adquisicién y la forma de recorrerlos
para posterlormente dar una descripcién operativa de todos
los proceso que puede cmplear el wusuario, mostrando loas
méscaras para captura de datos gue corresponden y la forma
de operarlos bésandose en la descrito en el punto 1.4, por
lo eanterior es NECESARIO que antes da emplear este capitule
9e lea por lo menos el punto 1.4, psra evitar dudas vy
problemas en la forma de operar.
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2.1 ENTRADA AL SYISTEMA.

Los equipos de cémputo en general estdn provistos de ciertos
procedimientos de seguridad que garantizan la confiabilidad
e integridad de l1a totalidsd de 1la informacién que
almacenan:; po otro lado también se garantiza
cofidencialidad habilttandu e]l acceso a ciertas aplicaciones
{slstemas) sélo a un determinado grupo de usuartios. Para
administrar estos dos tipos de seguridades existe un usuario
que en el caso de este sistema es el usuario de gestién
{usted). Usted define los nombres de usuarlios (username) Yy
las contrasefias (password) tanto para eatrar al computador
como para entrar al sistema en 81 (algunas veces por
facilidad son los mismos nombres vy contrasefias, pero de
cualquier forma tendré&n que ser capturados dos veces).

Durante el proceso de instalactién del sistema se le
proporcionard su nombre de usuario y contrasefia, la cual
tiene definida una serfe de privileglos para realizar las
funciones que tiene asignadas.

Ya que se cuenta con las claves y medlante el monitor
disponible para su sesién de trabaje podrd entrar al
computador.

Dentro del monitor se observa la siguiente linea:

Username

En la cual ge debers capturar el nombre de usuario asignado
para la entrada al computador, presicnando las teclas
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correspondientes, al terminar presione <RETURN>,
inmediatamente aparece la siguiente Iinca:

Password:

Ea esta linea debe teclear la contrasefa que le fue asignada
para la entreda al computador y oprimir <RETURN>, abserve
que al teclear la contrasefia los caricteres capturados no
aparecen en el wmoniler, esto sucede para conservar en
secretc la centrasefia de acceso.

De cometer algln srror al capturar los dateos anteriores
aparcce la linea:

User authorization failure

Para tener una nueva oportunidad de teclear la clave se dabe
presionar <RETURN> cen lo que aparcce nuevamente la linea
para alimentar el usuario y postericrmente la contrasefia,
esta vex tenga mucho cuidado al hacer la captura, en caso de
que persista el letrero de error consulte con el usuario de
gestién pues posiblemente algun dato sea diferente al que
usted tiene.

Cuando no se comete ningun error, aparecen una gerie de
mensajes & inmedlatamente después, la pantalla se pone en
blanco y se despliega la l{neca:

DAME NOMBRE DE USUARIQ:

En asta &rea debe teclar ¢l nombre de usuario (hasta 10
posiciones alfanuméricas) gue tenga asignado para entrar al
Sistema para Desarrollo Automatizado de Pruchas, en la
captura de informacidén puede emplear las facilidades gue
proveén las teclas que se definieron en el punto 1.4.
{excepto <PLECHA ARRIBA> y <FLECHA ABAJO>). al terminar de
capturar su nombre de usuario teclee <RETURN>, al hacerlo
el gistema valida el dato comparandolo con la lista (tabla)
de usuaries autorizados, de encontrar que su clave no so
encuentra registrada cnviaré la siguiente linea de error:
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! 4| Nombre de usuario no valido Teclee <RET»>

como se indica se debe teclear <RETURN> para que se tenga
otra oportunidad de teclar nuevamente el nombre del usuario,
el sistema s6lo permite tres intentos, de ne lograr capturar
el nombre a los tres intentos el usuario ser& desconectado
del sistemo, teniendo que repetir el procesa desde la
entrada al computador.

De ser el nombre de usuario correcto se presenta la linea:
Dame clave de usuario:

Aqui se dabe teclear la contrasefia (hasta 7 carécteres
alfanuméricos) que tiche asignada para accesar el sistema
(lo que se teclea no aparece reflejade en el monitor) y
presionar <RETURN>, nuevamente se védlida que la contrasefia
sea correcta para el nombre de wusuario, si existe alguna
equivocacién se anuncisa con

| 5] clave del usuaric no vAlida Teclee <RET>

Nuevamenta al teclear <RETURN> se tiene otra oportunidad
para capturac la contrasefia. El sistema da tres
oportunidades.

De ser correcta la contrasecfia el sistema nos interroga con:
DAME TIPO DE USUARIO:

Coma ya antes se menciond existen tres usuarjos definidos
para el sistema: Adquisicién, Control, Gestidén.

En el campo de una posicién para ol tipo de usuarle debe
capturar la primera letra del tipo de usuario al que usted
corresponda, en aste ceso especifico C y posteriormente
<RETURN>, 51 por alguna clrcunstancia no se teclea <C> el
gistema enviari el mensaje:
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! 3] Tipo de usuarioc inv&lido Teclea <RET>
o
{ 8} Tipo de usuario no permitide para este usuario Teclee
<RET>

Después de teclear <RETURK>, podra recapturar el +tipe de
usuaric asegirese de presionar C, en caso de aparezca
nuevamente algun error notifique al usuario de gestién.

Posterior a la captura del tipo de usuario so despliega:

NUMERO DE LA ORDEN DE TRABAJO:
Este campo es optative y sc emplea para dofinir la OT (hasta
cuatro posiciones numéricas} con 1a que trabajaremos
{siempre y cuando se haya dado de alta previamente), claro
que la asignacién de una OT se puede hacer posterloremente
empleando una opcibn de mend.
Si no se desea asignar una OQTF, simplemente se presiona
<RETURN>, por ejemplc en el caso de que se desee dar de
alta una OT.
Para capturar el namero de OF no es necesario teclear los
ceres a la izqulerda, per ejemple en las tres lineas
siguientes muestran lo que responde el sistema al capturar
la OT nGmero 1.

NUMERO DE LA ORDEN DE TRABAJO: i_ <RETURN>

Resulta en:

NUMERC DE LA ORDEN DE TRABAJO: 0001
y se despliega el mensaje:

SE ASIGNO LA ORDEN DE TRABAJG 0001




waﬁ;ﬁ&m i MANUAL
AUTOLAPEM

won T O
L L

i GERENSIA CE
@7?’;“ LABORATORID

OPERACION DEL SISTEMA.
Entrada al Sistenma.

Si{ se trata de asignar una orden de trabajo que no existe seo
miestra el mensaje:

| 37] %La OF definida no existe Teclee <RETURN>

En caso do gque aparczca esteo letrero es recomendable dejar
al campo en bianee Y preslonar <RETURN>, pues
posteriormente s podrd aslgnar la OT desde un menG, claro
que s5i el error e3 muy obvio se puede der la OT correcta
Simplemente.

A continuacion se despliega:
NOMBRE DE LA OT ESTANDAR:

Que ge emplea para relacionar la orden de trabajoe aszignada
en la linea anterior con uns orden de trabajo esténdar, este
dato también es optatlvo y s4 no se qulere capturar una
orden de trebajo esténdar simplemente se teclea <RETURN>.

Quando se captura una orden de trabajo esténdar el sistema
vdlida si existe entre las que tiene registradas y de no ser
agi presenta el siguiente mensaje:

| 49} Mo existe la OT esténdar deseada Teclee <RET>

De estar registra aparece el mensaja: (suponga que 8
tecleo STCL)

SE ASIGHO LA ISTANDAR: STOY PAPA OBJ INT

Los dates anterlores 3on necasarloes para poder entrar al
sistema, ya capturados se concluye el procedimiento de
entrada y a continuacién aparece el MenG Principal para el
usuario de adquisicién, desde el cual y apoyado en otra
serle de menus podr& ejecutar las opcicnes que requiera.
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2.2 MENUS Y COMAKDOS.

Ya dentro del Sistema para Desarrolle Automatizado de
Pruebas aparecen uns sarie de men(s gue se ilustran en las
figuras 2.2.1 a 2.2.9, en los cuales aparascen todos 1los
procesos que puede realizar el usuario de control.

La forma en que se manejan estos ments es muy simple y los
mismos menGs proveen de la informacién necesaria en forma de
opcién o tecleando en la linea para opclones la letra H y
presionando <RETURN»>, con le que aparace un texto de ayuda
para el mend en gue fue empleado.

En reslldad ctuando se elije una opcién del ment y se oprime
<RETURN>, hay posibilidad de que aparesca otro ment en el
cual se da una opcibén (ver figura 2.2.4) para regresar al
ment desde el que se invocd y otra para regresar al menG
pricipal optativamente, las des opclones se Llustran a
continuacién:

A MENU ANTERIOR
R REGRESO AL MENU PRIKCIPAL

Empleando las dos opclones anteriores y por otro lado
seleccionando algin numerc se pueden recorrer 8 s
totalidad los mentGs del sistema de acuerdo a la forma en que
estan estructurados., 1la estructura de ments del sistema se
muestra en la figura 2.2.10.

Es recomendable segulr la sccuencia que se lleva en los
menGs para ejecutar los procesos, pues en los mon(s se
encuentran organizados en una secuencia légica de ejecuclén,
aunque recuerde que usted tiene la Gltima palabra y en el
caso de que qulsiera realizar algun proceso en una secuencla
invalida el sistema se encargara de seflalarlo.
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Come ya se dijo sznterioremente existe una forma alterna para
ejecutar un proceso, capturando el nombre que tiene asignado
al ccmando que lo ejecuta y prosionando <RETURN> en la
linea des opclonecs pars CUALQUIER mend, la validacidn sobre
la secvencis de ejecucién de procesos tamblén se resliza.

Gracilas a ias validaciones gque efectOa el sistema, las dos
formas de ejecutar un procesa tiene el mismo grado de
seguridad, perxo es una buenas recomcndactbd4n  famlliasrizarse
primero con la operaci6tn mediante menGs, para después
emplear los comandos que se requieran, ahora si desde
cuagquier mena.

En la Tablas 2.2.1 s8e da una relacidn de los comandos que se
pueden ejecutar desde cada ment.

Para este momento ya se aabe como entrar al sistema y ademés
como ejecutar 1los procesos que tlene asignado como usuario
de control, en el siguiente punto se describiréd la
informaclén necesaria para cada proceso y la forma en que se
debe alimentar.
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oT: 0ol /8Te

ot/ 1 sTLIg
Bu-IFF LIHE '

i c
CSQYI ORI MCOFLBE ) RO LG

MENU PRINCIPAL

RTA Y ASIGUCTON DE (RODIES DX TRARALY
2 ACTUAL IZACION DE LMA CROEN D€ TRARAD
3 MAHIPLACITH DEL CIRCUITO OF POTENCIA
5 CONIGRACION DEL OPS

8 [XOCIH X FRERS

7 (BIEMCHON DE RESLTADS FUERA DE LINEA
3 DIAROSTICO HARDIARE

FOFINDE LA SESIN

TECLEE LA OPCIOM DESEADA: H

Fig. 2.2.1
Ment Principal (MENUQOOQ), para el Usuaric de Control.
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of: foor/AT | DISTILE | CRRG ! MG
DLOFLIE L PREN 10 ! RLIE | RERL

ALTA Y ASEGNACION ORDENES DE TRABAJO

1 NLTA DE UAA WEVA O
7 ASTGHACIOH DE UMA OT OF TRAZAD
3 LIBERACION DF LKA OT OF TRABAD)

OEFINICICN € (A OF ESTANDAR A USA.

-~

S MOOIFICACIOH DE LA CELDA ASDCIADA A WKA OT

R RLGREST M. REN) PRINCIPAL

-

FIN DE SES1OH (LoauTy

TECLEE LA OPCICH DESEADA:

BTG

Fig., 2.2.2

Mentt de Alta y Asignacién de Ordenes da Trabajo

{MENU1000). para el Usuario de Control.




ﬁs‘;ﬁ?‘oﬂu MANUAL it oERLnOR ot
T LABORATGRI
V- AUTOLAPEM | " &
OPERACION DEL SISTEMA.
‘Menus y Comandos.
o1 o01/sIT | POSGLIV D ONTLOKf MDICAX
BGOFF LI | P.00AD  IOLOMER { MXOF LDE  § RKOFF LI

ACTUALIZACION OF OADEMES BDE TRABAID
1 OEFINICION 0E LA GFOCM OE TRAZAD

7 PRIBAS & MALIDG

o

OCFINICICH DXL RESUMEN DT PROERA

4 DEFINICION DCL AEPORTE D€ PRUEBA

5 IWPRESION DL LA DEFIRICICN D€ LA O1
R RIGRES A W3l PRINTIDAL

F o Fin DE SESION ¢LOGDUT)

TECLEE (A OPCHON DESENMA:

Fig. 2.2.3

Ment de Actualizacién de Ordenes de Trabajo
{MENU1200}, para el Usuario de Control.
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or; {oot/sThi §INST:LIS, | GOMTR.OR

DULOFFLHE " | PRl | DOV T MOGFF_LIE
PRUEBAS A REALIZAR
1 PARSETROS DEL CIRCHITO OF PRUEBA
7 CEFINICION DEL CICLO (CPS)
A MO ANTERICR
R REGRESO AL WENJ PRIKCIPAL

FFINOE SESION (LOGAAT)

VECLEE LA CPCION DESEMDA: H{{FIEi380nss

Flg. 2.2.4

MenG de Pruebas a Realizar (MENU2200), para el

Usuario de Control.
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oT: DEHUSTON |
DEOEFLIE )

I ST/ | CHIR- 1 HDICHK
[PeRie i) 1 Dl:w PMCOFLIE | RX:OFF LI

COKFIGURACION DEL Ciigu!To

R RN S PR

VICLEE LA OPCION DESEADA: gt

SOLICHTU OF LA INGTALKC IOM
LIBGRACION D€ Lk IXSTAUIC 10N

CABIO O £147A DL CIRCUITO

COM (CLRAC 10K GLOBAL DEL CIRCUITO

CONF (GURAC 10N DEL CIRCULTO POR AREA (PARMETRD)
CONF IGLRAC IO CIRCUITD FOR ELEERTO (DIRECTO)
CALORD |MVERSD

OK CONF IQBUCION OEL CIRUETD

CONO0S DIRECTES

FEGRESD AL WENJ PRINCIPAL

FINOE SESION (LOOVT)

EE T

Men de Configuracién del Circuito (MENU3000),

Flg. 2.2.%

para el Usuario de Control.
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oT: QIR ST L OMRE | eoieaR
nep e 3 orsiogymn -mm DRGOEELIE | RGO LN

CAE IO DE ETAPA OEL £I8CUITO
1 CABIO & ETAPA TE REPOGD
T CUBIO A ETAPA DX ESPDU
3 CAUBID A ETAPK OF CO¥ [GRALIH
4 CABID A CTAPA € PRUEBAS

w

CABIO & ETAPA I, NANTENTIIERTQ
A MR NTERIDR

R PEORESD AL MEMJ PRINCIPAL

F FIN DE SESIOK (L000uT)

—
T R
i

TECLEE LA OPCIOW (K SEAGA:

Fig. 2.2.6

Hent de Cambio de Etapa del Clrcuito (HENU3I3GO),
pars al Usuaris de Control.
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ot 0OTI/STO | DINTLEZ ! CONRAK f DIC
/5101 ; : : 1 EDIC.
O LIE ) opsoo/m 1 01:004m | WGOFF LINE | RX:OFF LIE

CONF | GURAC10M DEL CPS
1 PROGRAICIDN OF SECUERC)AS
2 (OWD0S 0IRECTDS
R REGRESD AL MEHU PRINCIPAL

FOFINDC LA SIS

TECLEE LA OPCIOH DESEADA: BITTE iy

Pig. 2.2.7

Ment de Configuracién del CPS (MENUS000),
para el tJsuario de Control.
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or: mﬁmv H H llKT:L'll!-f_ HE> i 1 HDICX
DERKE O OB LN RUTLYE

2

3

R

GBTEMNCIOM DE RESULTADOS FUERA OE L INEA

IOTTACICH CEL PLIAEN DE PRUEBA
TBTDCION DEL REPORTE OF ICTAL DE FRUERA
REGACS0 K VEWS PRIMCIPAL

FIN DE LA SESION  {LOGOUTY

TIOLEE LA QPCICH DESTION: (fF TG IR
]

Fig. 2.2.8

Mend de Obtencitn de Hesultados Fuera de Linea

{MENU7000), para el Usuario de Control.
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(48 tmm‘nn H HRLO RN [ iR g
OCOFF LUE L OSEm )oLoye § RGOPF LN

D 1AGNOST ICO HARDWARE
7 VERIFIOUCION DEL FURCIONMIENTD OF LA EW
3 VERIF (CACION DEL FUNCICRAMIENTO OEL €93
R OREGRES) AL WENJ FRICIPAL

f TR DE LA SESION (Locau)

TECLEE LA OFCIOH DESEADM: | 1377

Fig. 2.2.9

Meny de Diagnéstico de Hardware (MENUS000)Y,
para el Usuario de Control.
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Fig. 2.2.10

RN L] ERD000 DR L3 i WU
MR PR3 lecss]

Estructura de Men(s para el Usuario de Control en
el sSistema para Desarrollc Automatizado de Pruabas
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KENY CoWANDOS
ALTA Y ASIGRACIOH B CROTHLS ATALTS, ASIDOTS, DLASLTS, ASILSTD

DE TRAGAND O&HU1000)

MOICD

ACTURLIZACICH DE RDEMES OF
TRIELE QER2TY)

TEFOTS, RESIMEN, PEPORTE, 1WPRICT

PREBAS A REALIZAR ONDXA2200)

DEFCIRZ, BEFLPS

CONF IOLRACICH BXL CRTUITO
QROAK000 )

INSTALACIOH, LIBERA, CORFCIRC,
(WOSTA, COME IREN, CAL INVERS, DECORF |6

CARIO O ETAPA COL CIRCUND
OENEI00)

TTAREPCSO, ETAESPERA, ETATHTIC,
ETAPRERL, FUABTER

ENE000)

CONFIGIRALION BEL CPS PROGLPS, COMDIRCPS
GENEXD)

OBTOXCION DE RESIRTADOS FLSRA REQIER, REPORIE
DE LINEA GHORIFOOC)

DIAGESTIC0 D€ KIRDMARE YERIFEN, VERIFCPS

Tabla 2.2.1

Comandos y Menus desde los que se Ejecutan.
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2.3 LOS’COMANDOS DEL SISTEMA.

Ha llegado el momento de listar los comandos gque pusede
emplear el usuarifo de control para ejecutar procesos dentro
del sistema.

En la descripcién de cada comando se tomé el sigutonte
esquema:

1. Se identifica el comando dando su nombre y el proceso
que ejecuta, as!{ como una pequefla explicacién de sus
objetivos.

2. Se {lustra en su caso la m4scare para captura de datos
relacionada con cada proceso.

3. Se describe brevemente cada campo dentroc de la méscara
para captura de datos (recuerde gue puede emplear varias
opciones para cobtener mas informacion sobre el campo gque se
captura) .

4. Se dan comentarjos sobre la forma de realizar la captura
de datos.

Es NECESARIO estar familiarizado con los dos ejemplos que se
dieron en el punto 1.4, para hacar mag &gil la captura de
datos para cada procese y también para comprender facilmente
las explicaciones que se den en el punto &, para cada
comando.

LABORATORIO
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2.3.1 ALTAOTS, Alts De tUna lueva Orden De Trabajo.
OBJETIVO: Registra los datos generales de una orden de
trabajo dentro del sistema.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

,'I)GItL_Ty .'mmz:v 1 WEDNC K
e 10k T LGURUE ! RGN

ATA O UNA NUEYA ORDEN O€ TRABAD

O ADROE TR O
@
RSFOSIRE: WS
CLAYE CEL CLIENTE: g‘fﬂ_lﬁ
QAT DIL COSTRTIN: GRS

CELOA ASICUADA A LA OT: 1

( Batnit,Susig, la (nF, ot In, Gucitt  1bik Het 1D, YavB , TABWEX §
]
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CAMPOS:

OT A DAR DE ALTA: Campo numérico de 4 digitos
enteros gue define la OT a dar do alta, este campo
es proporcicnade por el sistema y por lo tanto
usted no podré modificarlo.

RESPONSABLE: Campe alfanumérico de 10 posiciones
que  se emplea para registrar el usuaric
responjable (dentro del sistama) de la OT quo 3ea
egta dando de alta, gensralmente as una clava que
coincide con la que tiene asignada como ususrio de
control.

CLAVE DEL CLIENTE: Campo alfanumérice do T
poSiciones destinada a la captura de la clave del
cliente para el cual e efectuarén las pruebas que
56 registren en la OT que se esta dando de alta,
Caonsulte las tablas que el usuario dea gestién le
debe proporcionar con las claves de los clientes
registrados y en casoc de gque el cliente en
cuestién no aparezca, pida al usuario de gestidn
que lo registre y que le proporcione una tabla
actualizada.

CLAVE DEL CONSTRUCTOR: Campo alfanumérico de 7
posiciones en el que se registres la clave del
constructor del equipo correspondiente a la 0T a
dar de alta. Siga en mismo procedimiento de CLAVE
DEL CLIENTE para conocer la clave del constructor.

CELDA ASOCIADA A LA CT: Campe numérice de 1
posicidén en el que se define la celda de prueba en
que se efectuarédn las pruebas para esta orden de
trabajo. Actualmente existen doz celdas de
pruebas la 1 y la 2. .

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

2-22
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Para una detallade explicacién de como manejer esta mhscara
refiérase al punto 1.4 de este manual.

RECUERDE gque después de capturar cualgquier campo DEBE
presionar <RETURN>, también puede emplear varias teclas
para facilitar la medificacién y captura de datos (<FLECHA
ARRIBA>, <FLECHA ABAJO>, <BACKSPACE>, etc), para tener una
descripcién detallada de las caracteristicas de cada campo,
emplee la opcidén V=val o H=hlp en lo3 campos gque lo desee,
al finalizar su capturs debe teclear <TAB> y dar la opcidn
que cerraesponda (S,N,Q}.

Recuerde consultar las tablas de claves de clientes y de
constructores gue le debe proporcionar el usuario de
gestidn.
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2.3.2 ASIGOTS, Asignacidén De Una Orden De Trabajo.

Definir la orden de trabajo la que se reglstra
la que el sistema obtendrd los

OBJETIVO;
Modifica informacién y de
datos para realizar una o varias pruebas.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

o

O s T IKST:LIE ) CONTRAOR
OCOFE LI} CPS:00/00 1 D1:00/0 ! MGOFF_LIRE

4

MALRO D€ CROEN DE TRABAS): 00DV

fLanlo 3
OFF_LIE
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CAMPOS :
NUMERO DE ORDEN DE TRABAJO: Campo numérico de

cuatro digitos enteros que define la OT de trabajo
que se emplea para registro y modificacién de
informacién y de 1la que el sistema obtiene los
datos necesarios (previamente registrados por los
usuariog) para la realizaclén de pruebas.

COMENTARIOQS DE LA OPERACION:

Pare capturar el ntmero de la OT solo se teclean los diglitos
significstivos (aunque es v8lide teclear los ceros a la
izquierda, esta de sobra) al terminar presionea ¢RETURN>, el
campo se ajustara con los ceros & la lzquierda que sea
necesario y desplegard el mensaje: (st capturé 1)

SE ASIGNO LA ORDEN DE TRABAJO 0001

Note que también en la linea de estado aparece OT: 0001/
para sefialar que se asigné la OT ntmero 1.
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2.3.3 ASIGSTD, bDefinfcién De Una OT Esténdar A Usar.

OBJETIVO: Define une orden de trabaje registrada en el
sistema (come estlndar), para ser tomads como modeln para
las procesos a efectuar con la 07 asignada en su  sesién de
trabajo.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

01: oot/ H SOBGT LR/ CONTHOK HR tiTe: 3
THOF LI ¢ OPS:CCAD [RHE ) s WMLOFF_LIKE | RI:OFF LI

HMERE DE LA OF TSTROM: SI
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CAMPOS :

NOMBRE DE LA OT ESTANDAR: Campo alfanuméricc de
cuatre posiclones que define la OT esténdar gue se
empleard como modelo para la OT de trabaje que se
encuentre asignada en el momento de ejecutar este
proceso (recuerde que la OT asignada es la que se
encuentra en el campo OT: de la linea de estado,
por ejemplo OT: 0001/).

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Para captura el nombre de la ©T estdndar se teclean la
informacién correspordiente, al terminar presione <RETURMN>,
a continuacién se desplegara el mend desde el cual se i{nvocd
el comando con el mensaje: (S| capturd S5TO1)

SE ASIGNO LA ESTANDAR: STO01 FARA OBJETO INT

Es importante que usted conozca a gque tipo de oBP
corresponde la OT estadndar que qulere emplear, pues debe
corresponder al OBP de su orden de trabajo, en el caso
anterior el mensaje describe que la OT estandar STO1 se
refiere a un INTERRURTOR (INT).

Hote que también en la linea de estado aparece OT:
0001/STOl para sefalar que se definié como modelo para la
OT: 00Ul la ©T estandar STOl, por lo tanto el OBP
relacionado con la OT: 000] debe ser un intercuptor.

Para obtener (nformacién acerca de la serie de OT estandar
definidas dentro del sistema consulte al usuario de gestidn.
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2.3.4 CALINVERS, Célcule Inverso.
OBJETIVO: ©Este proceso se encarges de efectuar el céculo
inverso de ia tnsralacién, es determina les

par&motros de pruebs, de acuerdo 8 la configuracién

alementos del circulto de pruebas,
la congruencia de la informacidn que se ha capturido

les

y de esta forma se chaoca
contra

la gque actualmente sc¢ encuentrs configurada en el circuito

de pruebs.

HASCARA PARh CAPTURA DE DATOS:

SIN MASCARA

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Pueésto que este procedimiento emplea parte de los
del circulto para detorminar las condiciones actusles y asi

calcular los parémtercs doe prueba,
continuacibn deben aparecer
estado: (suponga OT numero 1 asignada, una prueba de

muestran a

campos

circuito y un ciclo de pruebs de cerrar, abrir}

QTT:0001/

o OT:00D01/STGL, INST:

DI: CL/CO, MX: ONLIRE

uso/1,

elamentey

que  se
en las lineas de
corto

CPS: CC/Co.

de no aparecer estos datos el sistema enviara un mensaje de

error.

Como resultado de este proceso
moantidor AYDIN
gue exite una drea en 13 cual se T
claro stempre y cuando

calculadoes,

correctatemente.

observar
que se emplea para el contreol supervisorio,

podré

dentro

del

los parametrog

proceso

termine
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S1 el proceso termina correctamente se presenta la linea:

COMANDO EJECUTADO ...
de lo contrario se muestra:

COMANDO NO EJECUTADO.
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2.3.5 COCMDIRCPS, Comundos Directos (CPS).

OBJETIVO: ste proceso ne eacarga de enviar la  informacién
necesaria al CPS para modificar o programar una secuencia de
prueba. Cada ung de los caricteres que teclee o5 enviado
directamente al CPS y sus efectos son mostrados en el
moniter del CPS, por la forma de operar de este cemando,
para emplearlc se debe conocer como programar el CPS (para
una descripcién completa de la informacidn permitida
cansulte el Manual de Programacicn del TpS).

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

Qr. om1/5701 LIKSToL iR CONTR:K ! MEDIC: K
EW.OFF LItE | OPs.QU/) T DL D WGOFF LI AGOFF LI

COMNICACION DIRECTA CON 41 CFS

CONOCS & NIYEL MDD COMVENSIDKES GERERALES
& HLP R REGRESA A CASPD AMT.
[ INSERTA SECUENCiA A AVANZA A CAMPO SiG.
T TRANSTIER SECLENCEA B BIRRA CAMPO ACTWAL
S VIR SECUCHCIA COMPILABA
F o TRAMSTHERE 4 MO0, PRIK.
-~ TERMIKA COMMICACION

CARICTER & EWYIAR AL CPS:
[ 1
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CAMPO:

CARACTER A ENVIAR AL CPS: Campe alfapumérico de
una posicién que corresponde a un carécter
significativo para el CPS.

COMENTARIOS DE LA OPERACIQM:

Puesto que este procedimiento gencralmente se emplea para
medificar la informacién del los ciclos de prueba programade
en el CPS para wuna 07, los campos que se muestran &
contipuacién deben aparecer en las lineas de estado:

(suponga OT nGmero 1 ssignada)

OT:0001/ o OT:0G01/STOLl, INST: uUso/1, CP3: diferente de
espacios o de OFFCOM

de no aparecer estos datos el sistema enviara un meansaje de
error.
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2.3.6 COMDIREM, Configuracién Del Circuito Por Elemonto Y
Comandoes Directos

OBJETIVO: ESté proceso se encargs de enviar la informacidn
necesaria a l& EM para configurar (mediante dos opciones)
los elementos dentro del circuito de prueba, los cambios
efectuados en la instalecién se reflejan  en el monitor
AYDIN, empleado para supervisar la lnstalacién desde la sala
de control.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

O7; NSO HELI KIS
EN:OFF LI ! CPS:{ey HRtR 1) PRCOFF LI L RGOFT LI

COMAOCS DIRECTOS A LA ESTACION MISTRA

So tlaa e forses do omnicaclon oon fa
Estaclon Masstra de Control Sipecviserio:

. Por ou IMTERFAZ HEABRE MAOUINA
2. Por MACROCOMANDOS

ELLIA OPCION:

181k, Betlp, TRI-EX (T
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CAMPO:

ELIJA OPCQIOM: Campo numérico de un digito gque se
emplea para manifestar la forms en que se dosea
mandar la informaclén a la estacibn meestra.

COMENTARICS DE LA OPERACION:
Puesto que este procedimiento envi{a informacion & la EM, coh
el objeto de modificar el el estado de los elementos del
circuito, los campos que se muestrsn a continuacién  deben
aparecer en las lineas de estado: (suponga O7 nlmero 1
asignada)

OT:0001/ o OT:0001/5T01, INST: US0/1, EM: ON_LINE

Para captura la opciébn simplemente teclee el nGmero que
correspanda, para salir del proceso teclee <TAB> vy Q.

2-13
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Si so Teclea la opcién 1 aparsce la pantalla que se muestra
a continuacién:

OT: 000y/sInt ) P UsELIgS L OeTRK HEC 2.1t 3
[\(:UF_LU( B g Ho v RO ¥tswies) VUCHFLRE RO LnE
FUCIONES PATA COMTROL SUPERVISIRIZ -
- vioeo | ers | ez | s | era |
[ WTERIG 7 # 7 ?
7 ] ] -
j ol | wne Jowtra| 2
CONTRIL
4 5 ] N
gy U | s | eng | 7
—>  AVAZA
] 2 3 | INTER
<— RETROCLOX | | uoen | wewz | e
<TRAZ ESPE [ RETLURA
ass K [0 L )

FEOLEE LA OPCION DESEADA:

Que describe una plantilla del teclado auxiliar dando una
descripcién de las funciones que se pueden efectuar desde el
teclads principal y del suxiliar, cada te¢la tlene una
funcién de control que realizar, los efectos de cada una de
estas teclas se muestra en el moniter AYDIN para
supervisién, que se encuentra en la sala de control, note
que al presionar alguna tecla del teclado auxiliar se
efectuan cembios en la informacién desplegada en el monitor
AYDIN, por ejemplo si teclea en nUmerc <0> del teclado

2-34
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auxllisr, aperece en la pantalia AYDIN e} MEHU ONSPEC en el
cual se puede desplacar de opcién a opcibén mediante las
teclas <«FLECHA DER.>, <FLECHA 120.. Para regresar a la
méscara anterior simplemente teclee <TAB>.

Esta opcién nos permite manejar directamente los mends para
el control supervisorio de la instalacidn.

S1 se teclea la opcion 2 aparece la pantalla gue se muestra
a continuacidn:

o7 o0/t §OIST-LIBY, ) COHTR:OR | MBICO
INOFF LE | OPS.C0AD HE iR et PARGOFF LI | RXOFF LIS

COMMICICION DIRECTA CONTROL SUPTRVISIRIC

5

DIGITE £ WACROCOMANDO V€ DESEA ESEQUTAR

EN CASO O QUE EL WACROCOHUKDO REQUIERA
O N YALOR, SE FIDE POSTERIDRMENTE

PARA FINALIZAR DIGITE: FIK

DAL COMUD0 A EXVIAR A E:
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en la cual se interruga sobre el comando a enviar 8 la
estacidn maestre, para uno relacidn completa de los comados
gue gcepta la BEM consulte 21 Manual de Usuario del Sistema
{SUPERCES), al itgual que la opcldn anterior los cambios
efectuados el ejecutar algdn comends se reflejan =n monitor
para supervisién,

S$i se tecleo un comando walido 2 contipuacién se despliega
la linea:

TIME QUT {s5eg.) _
En este lines sc debe teclear el tiemo méximo {en s5eg.) ea
al gque se debe ejecutar el comando y Teclear <RETURN>, para
ejecutar el comando.

Existe otra 1linea para captura de datos que solamente
eparece cuando el comonde tecleado reguiere un valor pars su
funcionamiento, por ejemple cusndo se qulere fijar un valor
de tensién en el generador. La linea gue aparece Se muestra
a gontinuacidn:

DAME YALOR DEL CAMFQ:
en la cual se puede tecleatr un valor numérico de hasts 9
posiclones. Despues de teclesr el valor presione <RETURN>,
para ejecutar el comando.
Si el comendo se ejecuto correctamente aperece el mensaje:
EDOCOM: EM RESPONDIO COMANDO EJECUTADO

Peta si existe algtn probelma yse cumplo el time out sin
ejecutarce el comando se despliega:

EDQCOM: SE CUMPLIU EL TIME OUT DE ESPERA DE RESPUESTA DE EM

En esta pantalla debe capturar un comando valido para ls
estacibén maestra y presionar <RETURN>, puede emplear las
teclas <FLECHA I2Q.>, <FLECHA DER.>, <BACKSPACE>, para
facilitar la captura del comando.
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Para salir del proceso dejc el campo en

blanco y presione
<RETHURN>

a continuacién aparece la pantalla anterlor
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2.3.7 CONFCIRC, Confiquracibn Global Del Circulto.

OBJETIVO: Este procaso se encerga de enviar la informacidn
necesaris a la EM para quo reslice las funciones de control
suporyisorlo para configurar cada uURo de ios alementos del
circuito que Loma parte &n la pruebs. L& configuracion se
efsctua de acuerds & los datos que se capturen, pata podar
reslizar esto. el procedimianto emplea la informacidn que 3
1o lsrgo de varlios Pproceso se ha generade, por ejempleo
recuards La compilacidn de pardmelros del circulro dentro
del proceso PAHAMETRCS DEL CIRCUITO DE PRUEBA.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATQS s

o GORUSI CUGTUE  § DN ) MDIGOR
P LNE | DSOD G OnOMm  (WOELNE 1 RKOFF_LBE

enet CLHF IGURICION DE LDS PRRAMCTROS DEL CiRsTe et

PRER ;O
10t OF CAGAS ¢ RS

Tipg O CI0L0 - €O

Bueant ,So51g, deind Fot in Dt Dbk Jaip Yeval YABe£X 1
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Para una descripcién de la lista de valores permitidos para

cada

CAMPOS

campo puede emplear la opcidn Vsval, recuérdelo.

PRUEBA: Campo alfabético de dos piasiclones que
describe el tipo de prueha a efectuar al oBP de la
OT asignada (la que Se muestre en el campo OT: de
la linea de estado, por ejemplo OT: 0001/).

TITO DE CARGAS: Campo alfabético de 4 posiciones
en el que se captura el tipo de cergas a emplear
dentro de la prueba aplicable al OBP registrado en
la OT asignada.

TIPQ DE CICLO: Campo alfanumérico de 7 posiclones
en el que se registra el clclo a realizar. EL
campo se compone de una secuencia de letras C

{cerrar), 0 (abrir) y nameros decimales gque
indican el tilempo de apertura o clerre en
segundos.

COMENTARIOS DE LA QOPERACION:

Puesto que este procedimiento emplea informaclén de una OT y
la envia a le EM, los campos que se muestran a continuacidén

deben

aparecer en las lineas de estado: (suponga OT nimero

1 asignada)

OT:0001/ o OT:0001/3T0Ll, INST:; US0/1, EM: ON_LINE

RECUERDE gue después de capturar cualquier campo DEBE
presionar <RETURHN>, puede emplear varias teclas para
facllitar la  acdificacidén ¥ captura de datos
{<FLECHA ARRIBA>, <FLECHA ABAJQ>, <BACKSPACE>, ctey}, para
tener una descripcion detallada de las caracteristicas de

cada

campo cmplee la opcidn Vsval o H=hlp, en los campos

que lo desee. Al finalizar su captura debe teclear <TAB> vy
dar la opcidn que corresponda (S,N,Q).
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2.3.8 ETACONFIG, Cambio A Etapa De Configuracién.

OBJETIVO: Este proceso se encarga de enviar la informacién
necesarla a la EM pars poner & la instalacién en la etapa de
configuracitn.

HASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:
SIN MASCARA
COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Esta comando se ejecuta simplemente tecleando el ntmmero gue
corresponde al proceso dentro del meni en que aparece, o
capturendo ETACONFIG y preslonando <RETURN>, en la linea de
opciones de cualquier ment.

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Puesto que este procedimiento envia informacién a la EM, con
el objeto de modificar e)] estade de la instalacién, los
campos que se muestran a continuacién deben aparecer en las
lineas de estado: (suponga OT nUmero 1 asignada)

OT:0001/ © OT:0001/ST0l, INST: USO/1, EM: diferante a
espacios ¥y & OFF_LINE

De no aparecer esta informacién en los campos dentro de las
lineas de estado, el sistoma desplegard un mensaje de error.

Puesto que este comando modifica el estado de la tnstalacién
provoca cambios en la informacidn desplegada en el monitor
AYDIN de supervisién, instalado en la sala de control.
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Si el comando concluyd satisfactoriamente se desplegaré el
mensaje:

SECUENCIA EJECUTADA
y en la linea de estado podré ver EM: ETACONFIG

Pero si por alguna circunstancia no termina correctamente el
proceso se depliega el mensaje:

ETAPA INVALIDA
o
EM CONTESTO NC EJECUTO MACROCOMANDO

Al aparecer cualguiera de estos mensajes usted podré teclear
la opcidén del mena que desee.
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2.31.9 ETAESPERA, Camblo A Etapa De Espera.

OBJETIVO: ESte proceso se encarga de enviar la (nformacién
necesaria a la EM para poner a la instalacidén en la etapa de
espera.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:
SIN MASCARA
COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Bste proceso se ejscuta simplemente tecleande el nlmerc gque
corresponde al proceso dentro del menl en que aparece, o
capturando ETAESPERA y presionando <RETURN> en la linea de
opciones de cualquier mena

COMENTARICS DE LA QPERACION:

Puesto que este procedimiento envia informacién a la EM, con
el objeto de modificar e! estado de la instalacién, los
campos que se muestran a contipuacién deben aparecer en las
lineas de estado: (suponga OT nGmero 1 asignada)

O7:0001/ © OT:0001/STOl, INST: USQ/1, EM: diferente a
espacios y 2 OFF_LINE

De no aparecer esta informacién en los campos dentro de  las
lineas de estado, el sistema desplegard un mensaje de error.

Puesto gque este comando modifica el estade de la instalacién
provoca cambios en la informacién despiegada en la pantalla
empleada para supervisar el circulto (monitor AYDIN).
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Si el comando concluyd satisfactoriamente se desplegardé el
mensaje:

SECUENCIA EJECUTADA
y en la linea do ostado podri ver EM: ETAESPERA

Paro si por alguna circunstancia no termina correctamente se
depliega el mensnie:

ETAPA INVALIDA
Q
EM CONTESTO NO EJECUTO MACROCOMANDO

Al aparecer cualquiera de estos measajes usted podri taclear
la opcién del menG que deseso.
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2.3.10 ETAMANTEN, Cambio A Etapa Do Mantenimiento.

OBJETIVO: Este proceso se¢ encarga de enviar la informacién
necesaria a la EM para poner & l2 instalaciédn en la aetapa de
mantenimiento,

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:
SIN MASCARA
COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Esta opcién se ejecuta simplemente tecleando el numero que
corraesponde al proceso dentro del menG en que aparece, ©
capturando ETAMANTEN y presionando <RETURN>, en la linea de
opclones de cualquier menu.

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Puesto que este procedimiento envia informacitén a la EM, con
el objetc de modificar el estado de la instalacién, los
campos que se muestran a continuacién deben eparecer en las
lineas de ostado: (suponga OT nimero 1 asignada)

OT:0001/ o OT:0001/STO01, INST: USO/1, EM: diferente
a espacios y a OFF_LINE

De no aparecer esta informacién en los campos dentro de las
lineas de estado, el sistema desplegaré un mensaje de error.

Puesto que este comapdo modifica el estado de la instalacién
provoca cambios en la informaciébn desplegada en la pantalla
de monitoreo (monitor AYDIN}.
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St el comando concluyb satisfactoriamente se¢ desplegard el
mensaje:

SECUENCIA EJECUTADA
y en la linea de estado podrd ver EM: ETAMANTEN

Pero si por alguna circunstancia no termins correctamentes se
depliega el mensaije:

ETAPA INVALIDA
Q
EM COKRTESTO NO EJECUTO MACROCOMANDO

Al aparecer cualquiera de estos mensajos usted podré teclear
1a opcién del mentG que desee.
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2.3,11 ETAPRUEBA, Camblo A Etapa De Prucba.

OBJETIVO: Egte proceso se encarga de enviar la informacién
necesaria a la EM para poner & la lnstalaclén en la etapa de
prueba.

HASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:
SIN MASCARA
COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Esta opcidn se ejecuta simplemente tecleando el nGmero gque
corresponde al proceso dentro del menG en gue aparece, ©
capturande ETAPRUEBA y presionande <RETURN>, en la linea de
opcionas de cualquier ment.

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Puesto gue este procedimiento envia informacidén a la EM, con
el objeto de modificar el estado de la instalacién, leos
campos que se fmuestran a continuacién deben aparecer en las
lineas de estado: (suponga OT ndmerco 1 asignada)

0T:0001/ o OT:0001/8T0l, INST: USO/l, EM: diferente
a espacios y a OFF_LINE

De no aparecer esta informaci6én en los campos dentro de las
lineas de estado, el sistema desplegar& un mensaje da ercor.

Puesto que este comando medifica el estado de la instalacién
provoca cambios en la informacién desplegada en la pantalla
de monitoreo (monitor AYDIN).

GERENI:A DT
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S1 el comande concluyd satisfactoriamente se desplegayord el
mensaje:

SECUEKCIA EJECUTADA
y en 1a linea de estado podrd ver EM: ETAPRUEBA

Pero si por alguna circunstancia no termina correctamente sSe
depliega el mensaje: -

ETAPA INVALIDA
o
EM CONTESTO NO EJECUTO MACROCOMANDO

Al aparecer cualquiera de estos mensajes usted podré teclear
la opcién del ment gque dasee.
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2.3.12 ETAREPOSO, Cambio A Etapa De Reposo.

OBJETIVO: Esta proceso se encarga de enviar la informacién
necesaria & la EM para poner a la instalacién en estado de
reposo,

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

SIN HASCARA
COMENTARICS DE LA OPERACION:
El comando se ejecuta simplemente tecleando el nGmeroc que
corresponde al proceso dentro del menG en quo aparece, o
capturando ETAREPOSO y presionande <RETURN>, en la l{nea de
opclones de cualquiar mena.
COMENTARIOS DE LA OPERACION:
Puesto que este procedimiento envia informactén a la EM, con
el objeto dJde modificar el estado de la instalacién, los
campog que se muestran a continuacién deben aparecer en las
lineas do estado: (suponga OT nimero 1 asignada}

OT:0001/ o OT:G001/ST01, INST: USO/1, EM: diferente
a espaclos y a OFF_LINE

De no sparecer esta informacién en los campos dentro de las
lineas de estado, el sistema desplegaré un menszaje de error.

Pueste que este comando modifica el cctade de la instalaciéa

causa cambios en la informacién desplegada en la pantalla de
monitoreo (monitor AYDIN).
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S1 el comando concluyd satisfactortamente se desplegar& el
mensaje:

SECUENCIA EJECUTADA
y en la linea de estado podra ver EM: ETAREPOSO

Pero si por alguna circunstancis po termina correctamente se
depliega el mensaje:

ETAPA INVALIDA
o
EM CONTESTO NO EJECUTO MACROCOMANDO

Al aparecer cualquiera de ostos mensajes usted podrd teclear
la opcién del menG que desse.
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2.3.13 DpPEASOTS, Liberaciétn De Una OT De Trabajo.
OBJETIVO: Libera una orden de trabajo previsments asignada.
MASCARA PARA CAPTURA BE DATOS:

SIN MASCARA
COMENTARIOS DE LA OPERACION:
Esta comando gse ejecuta simplemente tecleando el nGmero gque
corresponde al procesoe dentro del menG en que aparste, o
capturande DEASOTS y presionando <RETURN>, en la 1lifnea de
op<ziones de cualquier menG.
Esta opcién solamente se puede aplicar cuando en la linea de
estado aparece OT: xxxxx/ donde xxxxx es el ntmero de QT
que se liberaré, de otro modo el sistema envia un mensaje de
erxor, .

Cuando se efectua correctamente el procesc el =sistema
despliega el mensaje: (suponga OT: 0001/ )

ORDEN DE TRABAJO 0001 LIBERADA
en la linea de mensajes dol ment desde el cual fue ejecutado

el proceso, a continuaclén usted podré elegir la opcién del
menf que deses.
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2.3.14 DEFCIRC, Parametros Del Circuito De Prueba,

OBJETIVO: Describe la informacién necesaria para una prueba
en lo que respecta a log valores de cargas a emplear de
acuerdo a norma y los valeres de los pardmetros del
circuito. También mediante la compilacién de los datos
capturados genera la informacién necesaria para gque el
sistema configure el circulto de pruebas.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

H L B e LR | DI
PDEOGAD T RCOF LNE RGO LIN

sess  DEFINICICH 0L LOS PAANETRIS OE MEMA ¥ DEL CIRCUNTD *=*

FRER ;O
TIPO OC CARGAS : TR

1. DEFINSCION DF LOS PARMETROS I WIS \
2. DEFINICION DE LOS PARAMETROS (L CLRONITO I OPCIOH:

3. COWP ILACION T€ LOS PARAMETROS DEL CIRQUITD !
4, VERIFICACION D PARME THUS CUMF ILAXS i

Bnont 5810, I» Ink,Fof In, Orarf, 20 Ik, B-hip, Yaval, TAB=EX]
r )
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CAMPOS @

Para una descripcién de la lista de valores permitidos para
cada campo puede emplear la opcién V=val, recuérdelo.

PRUEBA: Campo altabético de dos posiciones que
describe el tipo de prueba a efectuar al OBP de la
QT asignada (la gue se muestra en el campo OT: de
la linea de estado, por ejemploc OT: 0001/), para
una lista de las pruebas permitidas pueda emplear
14 opclén Veval en este campo.

TIPC DE CARGAS: Campo alfabético de 4 posicleones
en el que s registra el tipo de cargas a emplaar
en la prueba que se aplicarb al OPE registrade en
la OT asignada.

OPCION: Campo numérico de un digito, empleadc
para seleccionar una de las opciopnes listadas a su
izquierda (1, 2, 3, 4), por ejemplo para compilar
los parémetros del circuito se debe teclear 4.

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Degpuéds de capturar el campo de prueba y tipo el cursor se
ubica en el campo de opcibdn, teclee el nGmero de opcién que
desee y presione <RETURH>, el cursog sa posiclona en o
campo prueba, si no tiene ninguna correccién PRESIONE
<TAB>, a contipnuacién aparece la linea:

SE CONFIRMA LA ACTUALIZACION DE DATOS(S/H/Quit):

A la cual deberd responder con S en el caso que desee
efectuar la funclbén que contiene el campo de opcién (si
contiene 2 se har& la DEFINICION DE LOS PARAMETROS DEL
CIRCUITO). S1 responde con N desaparece la linea de
confirmacién y tendra una nuava oportunidad para cambiar los
campos de PRUEBA, TIPO DE CARGAR, y OPCIQON. Si reaponde con
Q (Quit) termina el procesc de PARAMETROS DEL CIRCUITQ DE
PRUEBA y todos los datos que haya capturado a nivel de
epcibn (1, 2, 3, ¢) quedan registrados en el sistema.
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S1 se captura un tipo de prueba y un tipo de carga junte con
la opeddn 1, se teclea <PAB> y 5, aparcce la pantalla gue
se muestra a continuacién:

of: ool/sIm
T.OFE_LHE

LSRR
o - [RURa%es]

B
DMCIFELIE L RCORT ANE

PHIAETREG (0 HRBA PIRA INTEFRUPTORES
FREFA OF CORTD CIRQUITE

RIZERY O FACES O 14 PRLEBAE = 2
o= 30W Q) w- WD (V) - @ 48
FREQLMIIA it nt )
it. .23 (Kv)
H Fa = -5
: T3 e, 0 47 (nleroseg. )

0CSEA 0LE CALULE UG PRRAMETRDS LEL CIRTSITO (S)7:
Beant Seg1g, 1o ind Fufin D-def, 201, e 1D, Yova) TAR-E XY

-

en esta mlscara se capturan los parémetros de norma para
prucba (dependtendo del tipo de prueba registrada),
aplicable al OBP de la OT asignada (en la pantalla mostrada,
un interruptor con prueba de corteo circuito) .

GERENCIIA DE
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Capture la informacién necesaria empleando las teclas
correspondientes, auxillado por <FLECHA ARRIBA>, <FLECHA
ABAJO>, <¢BACKSPACE> y 1las opciones disponibles (V=val,
H«=hlp, Zablk, etc.}, al terminar presione <TAB> 3%
responda S, N, Q, seglin requlera, recuerde emplear § para
salvar 1a informacién registrada, N para tener otra
oportunidad de capturar y modificar 1oz campos de esta
pantalla y Q para abandonar la informaclén registrada y
regrezar a la pantalla anterior.

Notara que independiantemente de la informacién que se
capture ya sna para un interruptor, un trasformador u otro
tipo de OBP, siempre aparecers la linea:

DESEA QUE CALCULE LOS PARAMETROS DEL CIRCUITO {S/N):?

De capturar S y presionar <TAB>, la pantalla se pona en
blenco y aparece la linea:

CTALCULANDG LOS PARAMETROS DEL CIRCUITO

Lo que indica que se calculan los parimetros para
configuracién del clrcuito en lo referente al generador,

transformadores, reactancias limitadoras, etc. parémetres
que ra consultar y medificar ejecutendo la opcién 2
(DEFINICION DE LOS PARAMETROS DEL CIRCUITO), de la pantalla
anterior. Al terminar los célculos, aparecce la pantalla
anterior.
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$1 se captura un tipo de prueba y un tipo de carga junte con
la opcién 2, se teclea «<TAB» y 5, aparece la pantalla que
se muestra a continuacién:

P D PELLIE | CNTR(R  f MDICS
£ IoSIYm NP RURLIE |GG

e FROAETHE (L CHROULTD

EEHPNXR
e FEAEN Gep.) Vr: JHTIET () Fr. 0.0 ov)

TRAME ORAORL
Conaxien Pr lasro/Ssandss lo: 1347} /;9’:{5{ Tealon Seounmrla: 800 (V)
FUCTRL1AS LIMITHXRAS: @.’?"g (Oas)

TEKGION TRAGITORIA DE KEESTAB ETINIENTO
Re 3SOT (@m) G R (F) Grexion: TRAS

CARGAS R L ct «©
Vo HIEND (ea) FEC 0 (ResWuaryn) © HIOLO (F) @ TIWLO ()
Coraxten:  E5IRE e

Beant S5ig, i=Ind Fat tn, Oecnf T-Dik 101D, Voval TIBEXG

en esta méscara se captura los parémetros para configuracién
de los elementos del circuito de prueba, pero si uysted al
sjecutar la opcién DEFINICION DE LOS PARAMETROS DE NORMA
respondio con S al pregunta DESEA QUE CALCULE LOS PARAMETROS
DEL CIRCUITO (S/H), esos célcules se veran reflejados en los
campos que ahora observa y no es conveniente gque los
modifique, de haber respondido N 2 la pregunta anterfior los
campos aparecen en blance para gque pueda capturar la

2-55




ISLITO oL i
INVETIGRCIONIS y
LR IRCas

a4 17

AN BT HTE GOEThEC i

MANUAL
AUTOLAPEM

GERENCIA [E
LABORA TORID

OPERACION DEL SISTEMA.
rLos Comandos del Sistema.
informacién que requiera.
Los campos se describen a continuacién:

Ifd: Campo numérico dea 3 enteros con cuatro decimales que
representan la corriente del generador al efectuar la

prueba.

Vr: Campo numérico de 7 enteros con un decimal gque
representa la tensién rofercncia del generador al afectuar
la prueba.

Fr: Campo numérico de 2 enteros con un decimal que define
la frecuencia del generador al efectuar la prueba.

Conexién Primario/Secundario: Dos campos alfabéticos de §
posiciones cada uno, que dan la conexidén del primario y del
secundario del transformador.

Tensién Secundario: <Campo numérico de 3 enteros con un
decimal que define la tensién del secundario para la prueba.

REACTANCIAS LIMITADORAS: Campo numérico de tres enteros con
cuatro decimales que representa el valor de la reactancias
limitadoras para la prueba.

R: Campo numérico de S enteros con tres decimales gque
representa el valor de las cargas resistivas del banco para
la TTR.

C: Campo numérico de 5 enteros con 3 decimales que
representa el valor da las cargas capacitivas del banco para
la TTR.

Conexi6n: Campo alfabético de § posiciones que dafine el
tipo de conexién del banco para la TTR.

valor (abajo R}: Campo numdrico de 5 enteros con un dacimal
que reprosenta ol valor do las cargas resistivas que me le
aplicar&n al OBP.
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conexién (abato Ry: Campoe :lfabético de 5 posiciones gue da
la conexién del banco de cargas resistivas en la aplicacién
de la prueba.

valor (gbajo L): Campo numérico de & enteros coa tres
decimal que representa ¢l valor de las cargas Inductivas que
se le aplicarén al OBF.

Conexidn {abajo L): Campo alfzbético de 5 posiciones que da
la conexién del banco de cargas inductivas en la aplicacibén
de la prueba.

valor (abajo Q1) Campe numérice de 5 enteres con un
decimal que representa el valor del primer banco de cargas
capacitivas que se le splicarén al OBF.

Conexitén (abajo Cl): Campo alfabético de S pasiciones gque
da la conexibn del primer banco de cargas capacitivas en la
aplicacién de la prueba.

Valar {abajo £2}: Campo numérico de 5 enteros con un
decimal que representa el valor del segundo banco de cargas
capacitivas que se le splicarén al OBF.

Conexién (abajo £2): Compo alfabético de 5 posiciones gque
da la conexién del segundo banco de cargas capacitivas en la
aplicacitn de la prueba.

Siga las recomendaciones de operacién de las méscaras
anteriores nera CAPLUras les campos.
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Si se captura un tipe de prueba y un tipo de carga junte con
la opcion 3, se teclea <TAB> y S, se compilan los
Farémetros gque se registraron en la opeibn 1 0y 2, la
compilacidén congiste en generar todos los datos necesarios
(comandos) para que el sSistema gueda configurar los
elementos del circuito de acuerdo a los parametros que
corresponden a2 la prueba.

Al ejecutar esta opcién se presenta el mensaje:
COMPILANDO LOS PARAMETRCS DEL CIRCUITé

cuando desaparece usted podra elejir otra opcidn o salir de
aste procaso.
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Si se captura un tipo de prueba y un tipo de c3irga junto con
la opcidtn 4, se teclea <TAE> y S, aparece la pantalla que
se muestra a continuacidén:

3T 0015701 CARTLIY L DNTR Y DMERIC.OK
BLIFF LIE ™ ¢ £PS:CL/00 [l TR s D MUSFF LUE | aXURF LR
T PARMETROS CEL CIROUNIO COPILDD e - s 1/
TOCOMAOD LTELY GE Y VRLTR O ISTATSS!
1CTPRLOCALY 7% 0257 oo 3
2 40 HRER - - EeR: o5 I
3R V1omEr D sxecy 0
4P ptreEay X0l 9 g
S CTPRAACT! 7 ' 6T 0.OX0! 2 !
& MRGL 1 T!ON3: 0.0000) 1t
TR 1705 w26am 0
SUSEEX 2B 2.00000 O
3ECY 11810 10.0000 @ .
10 0y VYoo qamn ¢
NITRR 10 0.0l o !
NIMAT LS00 0000 0
13 iﬂ'ﬁ_ﬂ PSR-V NN 9.0000; 0§
AR IR\ B oo g
ISICARX 2 SB !  o0m o

DPER(D, C, N, &, B, d, F, 0):C R6NG( LoF, e =) GO0 Qhs, ) s

{

En la pantalla se muestran los comandos que el sSistema
genero para configurar los elementos dentro del circuito de
pruebas, aunque es posible modificarlos NO IS CONVENIENTE
HACERLO pues se puede ocasionar una configuracién erronea de
algin elemento del circuito.
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En caso de que seca necesario medificar la informactén que se
muestra en la pantalla, coasulte el punto 1.4 de este manual
para conocer l& rfonna de operar estas méscara de captura.

Para salir de esta méscarzs teciee la opecién F  si  realizo
algin cambic ¥ lo guiere guardar o @ en el caso conhtrario,
con estas Jdes cpribnes se regreza a4 la pantallia anterior.
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2.3.15 DEFCPS, Definicién Del Clcle (CPS).

OBJETIVO: Capturer y procesar la Informacibn necosaria para
obtener los datos con que se programard el CPS, de acuerdo a
un tipo y cicle de prueba especifico.

MASCARA PARA CAFTURA DE DATOS:

at: OO LNSTUE L ONRBE ) MOIGK
BLUFUIE | OPSOA 0LOWE GO | RGO LPE

DEF INICION CEL CHCLO DE PRUERA PAALEL €. P, S,

TIPO DE PRUEBL B>
TIPQ OF CIQRO A REMIZAR s 0D
TIPO O SIRRINIA (P, ) P

1. REFERENCIAS \

2. PROGRAUCIDH € TIDPCS  » OPCLOM: &

3. 81U CiLD /

4. VER CICLO 0P L0 /

Buanit St ig.dwinl, Faf I, Dudat, Tubiik Hulp Vova |, TRieEX)
t 1
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CAMPOS:

fara una descripcién de 1ls lista de valores permitidos para
cada campo puede cmplear la opcibn Veval, recuerdelo.

TIPO DE PRUEBA: Campo  alfabbtico de dos
posiciones gue describe el tipo de prueha
aplicable &l OBP de la OT asignada (la gque se
muestra en el <ampp OT: de la linea de estado,
por ojomplo OT: GO0L/), para uns lista de lasm
pruebas permitidas puede emplesr la opcitn Vsval

an oste campe.

TIPO DE CICLO A REALIZAR: Campo alfanumérico de 7
posiciones en el que s registra el ciclo a
realizar, generalmente es una gsecuencia deo letras
C {cerrar}, O ({abrir) Yy nOmeros decimales que
indican el tiempoc do apertura o cierre en
segundos .

TIPC DE SINCROKIA: Campoe slfabético de  una
posicién que da el tipo de sincronfia a efectuar
durante la sjecucién del clclo - de prueba, sole
exiten dos posibilidades P pars sincronia positiva
¥y N para negativa,

QPCIOH: Campo ntmerico de un digito, empleads
para selecclonar una de las epciones listades 2 su
izquierds (1, 2, ¥, 4), por ejomplo para compilar
el ciclc se debe teclear 4.

COMENTARIOQS DE LA OPERACION:

Daspues de capturar el campo de tipo de prueba, tipo de
ciclo y tipo de sincronia, el cursor se ublica en el campo de
opcibn, teclee el nlCmero de opcidn que desce y presione
<RETURN> , 8l curSor Se posiciona en el campo tipo pruebs,
34 no tlene ninguna correccién  PRESIONE <TAB>, a
continuacién aparece la iinea:
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SE CONFIRMA LA ACTUALIZACION DE DATOS({S/N/Quit):

A la cual debera responder con 5, s5i desea efectuar la
funcién que contiene cl campo de opcidn (si contiene 2 se
herd la PROGRAMACTION DE TIEMPOS). $i responde con N
desaparece la linea de confirmacién y tendra una nueva
oportunided para cambiar los campos capturados. Si responde
con O (Quit) termina el proceso de DEFINICION DEL CICLO
(CPS), todou los datos que haya tecleado a nivel de opcién
(%, 2, 3, 4) quedan registrados en el sistema y aparece el
ment desde el que se ejecuto el proceso.

Capture la informacién neccsaria empleando las teclas
correspondientes, auxilladeo por <FLECHA ARRIBA», <FLECHA
ABAJO>, <BACKSPACE> y las opciones disponibles (Vsval,
H=hlp, 2=blk, etc.).
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S1 ge cepturan los datos necesarics, la opciédn 1, se teclea

<TAB> Y S, aparece la pantalla que se muestra a
continuacién:
O7: Co1/STo § DSTLB/ ) CMIR:K 3 MEDICHK
OLOFF LI ! OS:00/0 BRG] tMGOFF LIKE ¢ RGOFF LIKE
“+¢" REFIRERCIAS PARA EL CICLO £XL CPS **° . PAGIRA: 141
§ REFEACICIA | WILISEG § CIGLOS | CRAXOS §
14 +0 H i x
20 HER Y B
3t a2 [ N R
4 4 : LS o

WER(D, C, U, &, B, H, F, 9):C RONG{eas, |, F, 4, -} 003 OCOU(t, =) 1 .
t ]

En ests méscara se listan las roferencias para el cicle del
CPS de acuerdo a log datos capturados anteriormente, en caso
de que sea necesario modificar la informacién que se muestra
en la pantalla, consulte el punto 1.4 de este manual para
conocer la forma de operar esta médscara de captura.
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para salir de esta méscara toclee la opeién F si realiza
algin cambio y lo guiere guardar o Q en el casp contrarlo,
medlante estas dos opcléaes se regresa a  la  pantalla
anterior..

51 se capturan los datos noecesarios, la opcibn 2, se teclea
<ThB> ¥ S, aparece la pantalla que se muestra a
continuacion:

O1: at/A101 | PUNSTLIY ) CONRAK ) WDICOR
R LME | 5o ! pleAn LRGOEE LI ) RUOFF LM
#%07 DEFIKICION CEL CHCLO PAA EL (PS5 #*e - PASINAT 31
{OPIRAC | ELEMENTO | FASC | CICLOG | GANXS | MILISEG { RESIRENCIA |
[ R LA T 03 ® H 1
200 M- VB LI S sy 10 H
I O ] O S L T A B T I ¢ H
4; ¢ s LI 'R B pon H
50 & @ HERE TS B S B T H
§: ¢ ag - T I T H 4 :
TLoC ap F I A B voon i
81 L jmM-Ax lx } @w oG | P13 H
8 L IM-RR DB 3 M o0 ! 3 :
W oo rwAx e o 6 ;13 H

OPER(G, C, ¥, 4, B, H, F, 01:C RENG(esw. §, F, 4, =) ;003 COk(4, -) :
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En esta méscarn se listan la informacidn necesarla para que
el sistema defina el ciclo del CPS de acuardo a los dates
capturados anteoriormente, en caso de que sea nacesario
modificar la Informacién que se muestra en la pantalla,
consulte el punto 1.4 de este manual para conocer a forma
de operar esta méscara de captura.

Para salir de ests méscara teclee la opcién F st realizo
algtn cambio y lo quiere guardar o Q en el caso contrarie,
ma diante estas dos opclbénes se vregresa a la pantalla
antericr.

Si{ me capturan los datos necesarios, la opcién 3, se teclea
<TAB> Y S, se complla los datos registrados el las opcion
anterlores, la compilacién consiste en generar %toda la
informacién necesaria para gue el sistema pueda programar el
CPS para sjecutar el ciclo de prueba.
Al ejecutar esta opcién se presenta el mensaje:

COMPILANDO EL CICLO CPS ...

cuando desaparece usted podra elejir otra opcidn o salir de
este proceso.

2-66




mw ! MANUAL o o
A P . AUTOLAPEM ; Chssmaiobo

OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistena.

$i se capturan los datos pecesarios, la opcibn 4, se teclea

<TAB> 4 S, aparece la pantalla que se muestra a
continuacién:
ot : DooV/SIG | DOELLIB L ODORAK | OISR
hOF LI ) o500 R o} | WCOFF LIE | WGOFF_LIE
7 LI0L0 COMPLLNID PARA EL G5 o0 . PGS 171
DO D ERT L OINEC L INLG § FNC | FING ) '
TLh bt B xEr oW
v : ! H !
Irvosg ! H ) !
ALty Ty o oam ¥
512t ! ' : !
812! 3! ! i ! :
Tiatt: 00 w7 30!
8137 H H i i
9t 33 H H H !
W41 W 0! 30! 0!
neok o2 3 ! H
a3y i H H H
BLE LV A0 0 Moy 0
Wy o5 2 ' H H H
WY 53 ! i H H
OFERD, €. V. A, B H, F, €):C ROG(men, I, F, 4, =) ;003 CRA(4, -) ;
( ]

En la pantalla se muestran la informacibén que el sistema
gonere para programar el CPS de acuerdo al ciclo de prueba
definido, aunque es posible modificarla NO ES CONVENIENTE
HACERLO, puss se puede ocasicnar un ¢iclo de prueba errones.
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En csso de que Sea necesario modificar la informacidn Que se
muestra en la pantalla, coasulie &l punto 1.4 de este msnual
para conocar la forma de operar esta mascara de captura.

Pars salir de esta mbscara teclee la opocldn F sl reslizo
alghn cambio y lo quiere guardar o § en el caso contrsrio,
medlante estas dos opcidnes se regres & a  1a pantalla
anterior,
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2.3.16 PREFOTS, Definicibn De La Orden pe Trabajo,

OBJETIVCO: Registrar la dezcripcién de la OF, notas sobre la
QT, el tipo y parémetros del OBP con que esta relacionada.

MASCARN PARA CAPTURA DE DATOS:

o7: oOO1/5I01 ¢ DIGT-LUIR G CONTR:OK ! MEDICHK
BOFF LM L 0% O/ AR L MLOF LI ) RXCOFF_LIKE
eten OFIHICION DE LA CROCM DC TRABAE  *'ae
[ ]
1. DESCRIPCION O §A (ROEM DE TRUBAD AY
2. DEFINICION DEL 1170 OC OBJETD 1 OPCiOM:
-
3. DEFINICION O LOG PARMETACS [€L (BXTO :
4 WITAS RELATIVAS & LA GROEN DC TRABAD /
Baant, Susig, 1eInl.Ff 10,0081, 101K Bontp Veval TAB-EX]

1 )
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CAMPOS:

aT: Campo numérico de cuatro digitos enteros que
determina la OT de trabajo para la cual se
definirén las caracteristicas quo se listan en las
cuatro opclones que se muestran posteriormente.
Este campo lo determina el sistema de acuerdo a la
or asignada en el momento de realizar la
definicién y usted no puede modificarlo.

OPCION: El nGmero de opcién que tiene asignado la
funcién que sc desea realizar, por elemplo para La
DESCRIPCION DE LA ORDEN DE TRABAJO, debe teclear 1
y asi sucesivamente.

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

En el campo de opcién debe teclear un nlmero v&lido de
acuerdo a la lista que se encuentra a la izquierda de este
campo {1, 2, 3, ¥y 4), posteriormente DEBE teclear <RETURHN>,
el cursor se mantendra en la misma posicién, si no desea un
cambio de opcién, PRESIONE «TAB>», con lo que aparece la
linea:

SE CONFIRMA LA ACTUALIZACION DE DATOS(S/H/Quit):

A la cual debera responder con S en el caso que desee
efectuar la funcién gque contlene cl campo de opcién (si
contjene 2 se haré la DEFINICION DEL TIPO DE OBJETO). &1
responde con N desaparece la lines deo confirmacién y tendra
una nueva oportunidad para cambiar al campo da OPCION:. si
responde con Q (Quit) termina el proceso de DEFINICION DE LA
ORDEN DE TRABAJO y todos los datos que haya tecleado a nivel
de opcidn (1, 2, 3, 4) quedan registrados en el sistema.
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Si we captura, OPCICQN: 1. <TAli», & aparecera la pantalla
que se muestra o continuacidn:

en esta mascara podra captura la informactién correspondiente
para lo cual debera seguir las siquientes indicacianes:

1.- De aparecer * en la dltima linea teclee la letra C y

presiaone <RETURHN>, 31 es la primora vez que entra a esta
opcién para el namero de OT referido, la pantalia contendra
[ _EOF} en donde _  representa la posicién del cursor, si
no es la primera vez se mostrard la informacién  previamente
capturada.
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2.~ Realize los cambios © captura de informaclédn necesaria
segin sus requerimientos empleando las teclas
correspondientes y auxiliade por 1las teclas de <FLECHA
ARRIBA>, <FLECHA ABAJO»>, <FLECHA 1Z0Q>>, <BACKSPACE>, setc.
{para una c¢cmpleta descripcién de como editar textos
mediante este miscars refierace al manual VAX EDT Reference
Manual)

3.- Cuando termine de capturar o registrar informacidn
teclee <CTRL/Z> notara que aparece un asterisco en la
Gltima linea de la pantalla.

4.~ Teclea EXIT o QUIT dependiendoc lo que desee, con ERIT
guardara todos 1los cambios que haya realizado, con QUIT
abandonara los cambios realfzados,

Como resultado del paso 4 se mostrara la papntalla previa

(DEFINICION ©DE LA ORDEN DE TRABAJO) y usted podra
seleccionar, entre otra opcién o terminar el proceso.
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Si se captura, OPCION: 2, «<TAH>, S aparecera la pantalla
que se muestra 38 continuncibn:

01: oO/SI0Y | HELIHY VA T { MDIC.OX
0T LI CPseoven ! Di-teAn CMGDPF LI ) RGIFF LbE

Ti90 OC OBXT0 A ERORMA

HOIBL €L TIPO OF OBKT0: (N

Gt Seg 10, b int Fufin, Oncet 2 (K H-21p, Voval, TAB-EX
{ 1

en esta méscara se captura el tipo de UBP para la orden de
trabajo asignada, esta pantalla solo tiene un campo para
captucar tres carfcteres alfabéticos (INDIQUE EL  TIPO DE
OBJETO:}, para una lista de tipos de objetos vdélidos pucde
crmplear 1a opcidon Vsval o Hshlp, en este campo, al
terminar la captura del tipo de objeto presione <RETURN>,
<TAB>, S, con lo anterior habra definido el tipo de , objeto
¥ aparecera la mascara para definicién de la orden de
trabajo.
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Si se captura algin numero de OT vélido, OPCIOM: 3, <TAB>,
5 aparecer$ la pantalla que se muestra a continuacién:

0F: QOot/5TO1 LAGTAUBS ) OONTROK L MEDIC: K
BLOFF LiE | PS.0nn { i DRCOT LM ) RGOFT_LhE

BUIDS DL INTERELPTOR

TIPO D€ INTERRPTON: TALFOTS  OACIONT INIERRPTIVA: 120 (Ra)
TEGICH ML DE CPERACION: |~ 20 (Kv)  FACIR [E MPLID: . 5D
FACTOR DEL PRIMER FOLC O AXRE: 12
KESISTERCIA DE COWTACTO {mibI@4S):

FASE & FASE B FASE €
oA w a0

TIBPO DE DPERICION (as).  CIERRL: 60 APERTLRA; 90

Baast St1g, talnl fofin, Dudsf , Zbtx Hbip Veval  TAB-LXY
t 1

en esta mascara se registran las caracteristicas del tipo de
OBP, en este caso de un interruptor, aunque la informacidén a
capturar esta en funcién del tipo de OBP seleccionado en 1la
opcién 2.
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Capture 1ls Informacién necesaria empleanda las teclas
correspondientes, auxiliado por <FLECHA ARRIBA>, <FLECHA

ABAJO>, <¢BACKSPACE> y 1las opcicnes disponibles (V=val,

Hehlp, #=blk, etc,), al terminar preslone <TAB> ¥
responda S, N, Q, seg(n requisra, recuerde emplear S par
salvar la informacibén registrada, N para tener atra
oportunidad de capturar y modificar los campos de esta
pantalla y QO para abandonar la informacién registrada y
tegresar a la pantalla anterior.

Si se captura, OPCION: 4, <TAB>, & se llega al preceso
registre de NOTAS RELATIVAS A LA ORDEN DE TRABAJO que
funciona exactamente igual que la opclén 1, por lo tante
refierace a las explicaciones dadas anterlormente.
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2.3.17 IMPRIQT, Impresién De La Definicién De La OT.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR ESTE MANUAL RO SE CUENTA CON ESTE
COMARDO .
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2.3.18 IMPOSTA, Configuracién Del Clrculto

{Parametro).

Por

Area

OBJETIVO: Fijar un valor para los elementos de una érea.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

of: o/STON L STLBY L OORRR
BLOFLNE OSOYE D01RAT  j RGOF LI

NOBRE DEL AREA = VALCR : X755

ok

1 MEDICTR
| RUCOT_LINE
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CAMPOS :
NOMBRE DEL AREA ® VALOR PRUEBA: Campo

alfanumérico de 15 posicliones que se compone de
tres datos, como sigue: Nombre del &rea (ejemplo
XL}, signo = y valor requerido en el &rea
(ejemplo 0.155),

Para determinar los nombres de las Areas que
integran el circuito de pruebas configqurables
nediante este procesc consulte las tablas
respectivas, que le debe proporcionar el usuario
de gestién.

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Este proceso Se encarga de enviar la informacién nacesaria a
1s EM para qua se encarge de configurar los elementos dentro
de una 8rea del circuito, fijando los datos capturados a 1la
4rea correspondlente.

Puesto que este procedimiento envia informacién a la EM, con
el objeto de preparar el circuito para realizar la prueba
descrita en la OT asignada, los campos que se muestran a
continuacién deben aparecer eon las lfneas de estado:
(suponga OT namere 1 asignada)

0T:0001/ o OT:0001/STOL, INST: USO/1, EM: ON LINE

RECUERDE que después de capturar el campo DEBE presionar
<BETURN> y que puesde ecmplear las teclas <FLECHA IZQ>,
<FLECAK DER>, <BACKSPACE>, para facilitar la captura de
datos.

Para salir del preceso deje el campo en blanco y presione

<RETURN>, a continuacién aparece el menG desde el cual
ejecuto el comando.
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CP5: Controlador programable de secuencla, envia la

informacién necesarla para sincronizar ¢l clerre o apertura
de los elementos que intervienen en la realizacién de las
secuenlas de prueba. Medlante la informaclén recibida desde
una microcomputadora, programa los ciclos de prueba que debe
efeituar y trasmite la senal de listo, para la ejecucién del
cicle.

EM: Estaclén maestre. es la parte del sistema gue coordina
y supervisa los 1,500 puntos en tiempo real, para lo cual
transmite comandos de control y recibe informacién de las
UTR'S. La EM se 1integr6 a wuna de las computadoras del
sistema medlante una relacién de programas de cémpute
denominada "ONSPEC-DRIVER-PROTOCCLO DE COMUNICACIONES®, que
ademas supervisa la seguridad del circuito.

KEYPAD: o teclado auxiliar, debido a la gran ecantidad de
teclas que actualmente contienenr leos teclados y para
optimizar su uso, se agrupan en dos teclados dentro del
mismo gabinete, ¢l keypad se componv unicemente de nmeros,
<.3, <,>, ete.

MACROCOMANDO: Es wun orden que se envie al sistema para gque
efactue un grupo de procesos. El macrocomando se integra
por una serie de comandos, cada comando realiza una funcidn
especifica.

0BP: Objeto bajo prueba, se refiere al equipo eléctrico que
se someters a prueba. Unos ejemplos de OBP son:
Seccionadores bajo carga, transformadores, interruptores,
tableros blindados, atc.
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OT: Ordea de trabajo, ¢s un "documento® que se emplea para
definly y almacenar la informacién necesaria para realizar
las pruebas por cquipo (0BP). Al darla de alta se le asigna
un  nimero gque debe ser Unico y que esta indisclublemente
ligado al equipo a probar y a las pruebas que se le
apliquen.

UTR'S: uUnidades terminales remotas, son unidades
inteligentes que controlan y supervisan las diferentes areas
del circuito cwmunicdndose con la estacidn meestra de  la
cual reciben comandos y responden con informacién relativa
al estado del la instalacién.

TECLADO AUXILIAR: wver KEYPAD

TECLADO PRINCIPAL: Por 1la grusn cantidad de teclas que
actualmente contienen los teclados y pora optimizar su uso,
se agrupan en dos teclades dentro del mismo gabinete, el
teclado principal se compone de todes las teclas
alfabéticas, numéricas y otras como <RETURN>, <FLECHA
ARRIBA>, etc.
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2.3.18 INSTALACIOM, Solteitud De La Instalactién.

OBJETIVO: HMediante este procedimiento el operador solicita
al sistema la instelacién, pora efectuar los procesos de
prueba.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATGOS:
SIN MASCARA
COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Esta comando se ejecuta simplemente tecleando el nlGmero que
corresponda al proceso dentro del menh en que aparece o
capturando INSTALACION y preslonando <RETURN>, en la linea
de opclones de cualquier menG.

Esta opclén solamente se puede aplicar cuando en la linea de
estado aparezca O7: xxxxx/ donde xxxxx es el nGmero de OT
asignado y para la cual se solicita la instalacién, con el
objetivo de realizar la prueba que describe.

También el campe INST: debe estar en blanco. Si no se
cumple alguna de las dos condlclones anteriores el sistema
envia un mensaje de error.

Quando ne efectua correctamente el proceso el sistema
despliega el mensaje: (supanga OT: 000L/ )

INST: USO/1 en la linea de estado

la cual nos informa que la instalacidn esta ocupada en la
realizactén de una prueba de le OT: 000:.
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Despues de que el sistema envia este mensaje usted puede
seleccionar otro comando.
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2.3.20 LIBERA, Liberacién De La Instalacibn.

GBIETIVO: Notificar al sistema que la tastalacidn ya no
seré empleada por el operador y qua par lo tante queda libre
pare ser utilizada por otro usuario.

FPROCESQ: Liberacién de la Inastalacién.
HMASCARA PARA CAPTURA DE DATOS!:

SIN MASCARA
COMENTARIOS DE LA OPERACION:
Este comando so cjecuta simplemente tecleande el nGmers que
carresponde al proceso dentro del menf en gue aparece o
capturando LIBERA y presionando <RETURN> en la linea de
apclones de cualquler menG.
Esta opcién golamente se puede aplicar cuando en la 1lines de
estada aparezca OF: xxxxx/ donde xxxxx es el nfimero Qe QT
que se assignado y para la cual esta ocupada la instalacién
ademas el campo INST: debe contener USU/xwxxx, 51 no se
cumple alguna de laz dos condicianes anteriores el sistema
envia un mensaje de erxor.

Cuando se efectua correctamente el proceso el sistema
despliegs el mensaje: [supongas OT: 00017 y INST: USU/1)

SE LIBERO LA INSTALACION DE ESTE OPERADGR

12 cual nos informs que 1a iastalacidn fue libarada para que
otro usuarie pueda emplearls posterlormente.

Dezpues de gue el sistema muestra este mensaje usted puede
seleccionar otro comanda.
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2.3.21 MbDICELD. HModificacién De La Celda Asociada A Una

OBJETIVO: C(ambiar la celde en la cual se ejecutard 1la
prusba definida en la OT asignada.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

ST, ! OWNTRR | MEDICR

DOTHE OSSR OWER  {KATLIE 1 WUER

MEVA CELDA & ASOCIAR A LA OT: )
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CAMPOS :

HUEVA CELDA A ASOCIAR A LA OT: Campo numérice de
una posicibén que define la celda de pruebas en la
cual Se realizaridn las pruebas de la OF de trabajo
que se encuentre asignada en el momento de
cjecutar este proceso (recuerde gque la OT asignads
es la que se encuentrae en cl campo OT: de la
linea de estado. pot vjemplo OT: 0001/).

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Para capturar el numero de celda se teclea el digito que
corredponda (octualmente so cucntz con dos celdas de prueba
la 1l y la 2), y se presiona <RETURN>, a continuacitn se
desplegara los sigulentes mensajes informativos:

| 92! PRECAUCION. Al reasignar la O & otra celda, es
necesario

| 92] recompilar el ciclo CPS y el sistema de ADQUISICION

y posteriormente apsrece el menG desde el cual se invocd el
comando.

RECUERDE que despues de capturar el campo DEBE presionar

<RETURN>, también puede cepturar la letra H (hlp) en en
campo para que se despliege un texto de ayuda.
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2.3.22 OKCONFIG, Configuracién bsl Circultao.

OBJETIVQ: Este proceso se efectGa como pase previo a la
ejecucibén de uns prueba ¢ Snforma £l 5istema, la aprobaclén
del aperador con raespecto a las condlciones que guarda el
circuito y los equipos que intervendr&n en la la prueba.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:
SIN HMASCARA
COMENTARICS DE LA OPERACION:

En este punto el oparador debe asegurarce de que las
condicionas de los equipos que intervendrén en la pruseba
estén operando correctamente de acuerdo a la programacifn
previa, pera lo cual se debe auxiliar del monitar AYDIN
emplado para control supervisoric y de las lineas de estado.
Un ejemple tipico de la tnformacibn qua contienan las liness
de estado para este momento es el siguiente: (OT nGmero 1
asignada, un2 prueba de corto circuito y un ciclo da prueba
de cerrar, abrir)

QT:0001/ o OT:G001/5TOL, INST: ysorsi, CPS: CC/CO,
DI: CC/CO, MX: ONLIKE

de no aparscer eston datos el =sistema usted no debers

ajecutar este procesc y tendrs que realizar los pasos que Se

requierén para 1llegar a las condiciones previas a la

ejecucidn de una prueba.

si el proceso termina correctamente se presenta la linea:
COMANDO EJECUTADO ...

de lo contrario se muestra:

COMANDO NQ EJECUTADO.
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2.3.23 PROGCPS, Programacitn De Secuencias.

OBJETIVO: Se encarga de eanviar la informacién necesaria al
CPS, para gque pregrame una secuenclia de prueba,

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

07 ear/sT
DUT LI

DOSTLIR/ ) ONR:0K ) MDIC:OK
OS:TAD ! 0)-CD PMGOTLINE | RGOEF LIS

1190 0E CIOL0; 1}
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CAMPOS

TIPO DE CICLO: Campo alfanumérico de 7 posiciones
en el que se registra el ciclo a realizar,
generalmente es una secuencia de letras c

{cerrar), 0 (abrir) y nGmeros decimales gque
indican el tiempo de apertura o cierre en
sequndos,

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

Para poder realizar estoe el procedimiento emples la
informacién que e lo largo de varjos procesc se ha estado
generando por, sjemplo recusrda la compilacién de ciclo
dentro del proceso DEFINICION DEL CICLO (CPS).

Pussto que este procedimliento emplea informacién de una OT y
la envia al CPS los campos que se muestran a continuacién
deben aparecer en las lineas de estedo: (suponga O nUmero
1 asignada)

OT:0001/ o OT:0001/8T01, INST: USO/1, CPS: diferente
de espacios o de OFFCOM

de no aparecer estos datos el gistema enviard un mensaje de
error.

Al teclear el tipo de ciclo y preslonar <RETURN> el sistema
despliega la linea :

NUMERQ DE SBCUENCIA :

El cual se debe capturar un campo nGmericoc de  tres
posiciones que define el namero de secuencia para el ciclo
capturado, recusrde que el pimero de secuencisa es el *Area*
dentro del CPS en donde se almacenan los datos para un ciclo
de prueba y que ol CPS puede guardar hasta 4 ciclos (uno por
cada secuencia de prueba).
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De no querer enviar ningun <iclo al CPS deje @1 campo de
TIPO DE CICLO: en blanco y preslone <RETURH>, a
continuacién se mostraréd el mend desde el cual fue ejecutado
este comando,

Si usted se encuentra cerca de la pantalla del CPS podré
observar que al ejecutar este proceso se despliegan varios
renglones con informacién, esto es debido a gque el CPS  esta
aceptande y almacenando la informacién del o los ciclos de
prueba que se capturaron.
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2.31.24 PRUEBA, Efecucién De Prueba.
OBJETIVO: Efectuar la Prueba que se Describa.

HMASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

00t M WUTAT KT ! OOR:K  MDICK
'8 4 1 CPSLPS LISTO ¢ D1 oD -2 }RX:OK
DATOS OF PRUCEA  DATOS DEL CIRCUTTO PROCESDS  ISTRLASS
e
OUTE: 1294 124 1STA
vioeoas | | osta
207 : 3588 5™ - wmaeo | | oeTa
: s | | tsTh
G214 233 CALOULOS | § ENSTA
PLoTCoPY | | 1T
W i taxs) wgnceey | | st
LI T T csiers | | veta
K| cetsTeH | | st
lnnm [inumc] SISt I SIST o I CIRER | | ISTA
CESTER KSTA
DES: TEXTO PARA CINONTAAIG T LA PRUEBL
Beant, Setig, =ini, Fetin,Ddef, =k Hehip Veval TABSEXI
t
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandcs del Sistema.

CAMPOS +

DES: Campo alfabético que se emplea para teclear
un texto opclonal, qgue pucde describir alg(n rasgo
especial de la prueba a ejecutar.

PBA (Abajo de NO.): campe  aumérico de 3
posiciones que emplea ¢l sistema para contabllizar
las pruebas que se efectuan para la OT asignada,
este campo lo asigna el sistema y el usuario no
podra modificarlo.

PBA (Abajo de TIPO): Campo alfabético de dos
posiciones que describe el tipo de prucba
aplicable a2l OBP de la OT asignada (la que se
muestra en el campo OT: de la linea de estado,
per ejemplo OT: 0001/).

PBA (Abajo de CICLO(S)}: <Campos alfanumérico de 7
posgiciones en el qua se registra el ciclo o ciclos
a realizar, qeneralmente es una secuencia de
letras C (cerrar), O (abrir) y nGmeros decimales
gue indican el tiempo de apertura o clerre en
segqundos.

GO: Campo slfabético de una posicidén que da el
tipo de sincronia a efectuar durante la ejecucién
del ciclo de prueba, so0lo exiten dos posibilidades
P para sincronia positiva y N para negativa.
Cuando se teclea P o N y se prealona <RETURN>, el
sistema comienza 12 ejecucién Jde la prueba.

COMENTARIOS DE LA OPERACIOQN:

RECUERDE gque después de capturar cualquier campo DEBE
presionar  <RETURN>, también puede emplear varias teclas
para facilitar la modificacién y captura de dates (<FLECHA
AFRIBA>», <FLECHA ABAJO>, <«BACKSPACE>, etc}, para una
descripcién detallada de las caracteristicas de cada campo,
emplee la opcién V=val o H=hlp en los campos que lo desee.
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OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

En esto caso 0l inicio de la prueba se da después de teclear
en sl campo de GO: ya Ssea P o N y se presiona <RETURN»>, si
el sistema encuentra las condlciones adecuadas para la
prueba, inmediatamente ejecuta el primer ciclo descrito, en
el caso de que sean dos ciclos, sl terminar el primero, el
sistema espers o que sa cumplan nuevamente les condicliones
de prueba y en ose memento ejoecuta el segunde eiclo.

Gran parte de las datos de la miscara tiene como objetivo
dar informacién sobre los digitalizadores y procesos que
intsrvienen en ls ptueba. .

Como puede obzervar en la parte superior se enumeran el
crate, slot y nGmerc de canales gue se emplearén para
recolectar los datos tanto de la prueba como del circuito.

En 1a parte derecha y basja, se muestra una lista de los
procosos que se efectuan durante la prueba y que
necasariamente deben eatar prasentes.

En la parte derecha se muestra el estado de cada proceso, en
la m&scara se sparece INSTA, pues paras este ejemplo se asume
que cada unoc da los procasos se encuentra instalads, poro
también se podra ver algGinez vez log letreros OFF_ L y
FIN T, ol primaro indica que el proceso no ha podido ser
instalado y el segundo nos dice que el proceso ha terminado
correctaments junto con la prueba.

Al terminar la prueba se muestran los siguientes mensajes:

NUMERQ DE DATOS TRANSFERIDOS » 486540 TIEMPO EMPLEADD
EN LA TRANSFERERCIA = 1.3

en donde el tiempo se da en segundos.
Al aparecsr estos mensajes el cursor se ubica en el campo

DES: dando oportunidad para efectuar nuevaments una prusba,
o teclear <TAB»> para poder selir al mend anterior.

2=-50




AT T T MANUAL 5
A7 | AUTOLAPEM .,

P
i (COPGY BT TR

CERENCIA OE
LABCRATORIO

OPERACION DEL SISTEMA.
Los Comandos del Sistema.

2.3.25 REPORTE, Definicién Del Reporte De Prueba.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE
COMANDO .
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2.3.26 RPSUMEN, Definicién Del Resumen De Prueha.
AL MOMENTC DE IMPRIMIR EL. MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE
CONMANDO
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2.3.27 VERIFEM, Verificacién Del Funcionamiento De La EM.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE
COMANDO.
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2.3.28 VERICPS, Verificacioén Del Funcionamiento Del CPS.

AL HOHENTQ DE IMPRIMIR EL MANUAL HO SE CUENTA COON ESTE
COMANDO
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CcPS: Controlador programable de Secuencia. anvia ia

informacién necesaria para sincronizar el clerre o apertura
de les elémentos que intervienen en la realizacién de las
secuentias de prueba. Mediante la informacidn recibida desde
una microcomputadora, programa los ciclos de prueba gue debe
efectuar y trasmite la sefial de listo, para la ejecucién del
ciclo.

EM: Estacién maestra, es la parte del sistema gue coordina
y supervisa lcs 1,500 puntos en tiempo real, para lo cual
transmite comandos de control y recibe 1informacién de las
UTR*'S. La EM se integrdé & wuna de las ceomputadoras del
gistems mediante una relacién de programas de computo
denominada "ONSPEC-DRIVER-PROTOCOLO DE COMUNICACIOHES®, que
ademas supervisa la seguridad del circuito.

KEYPAD: o teclado auxiliar, debido a la gran centidad de
teclas que actuelmente contienen los teclados y para
optimizar su uso, Se agrupan en dos teclados dentro del
misma gabinete, el keypad se compone unicamente de nimeros,
<o >, €e2, etc.,

MACROCOMANDO: Es un orden que se envia al sistema para que
efactue un grupo de procesos. El macrocomando se integra
por una serie de comandos, cada comando realiza una funcién
especifica.

CBP: Objeto bajo prueba, se reflere al equipo eléctrico que
se someters a prueba. Unos ejemplos de OBP son:
Seccionadorea bajo carga, transformadores, interruptores,
tableros blindados, etc.
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QT: Orden de trabaje, es un "documento” que se emplea para
definir y almacenar la informacién necesaria para reallzar
las pruebas por equipa (OBP). Al darla de alta ze le asigna
un nGmero gque debe ser Unlico y que esta indisolublemente
ligado al equipo a probar y a las pruebas que Sse le
apliquen.

UTR*S: Unideades terminales remotas, son unidades
inteligentes que controlan y supervisan las diferentes Areas
del circuito comunicéndese con la estaclén maestra de la
cual reciben comandos y respoaden con informacién relative
al estado del la instalacién.

TECLADO AUXILIAR: ver REYPAD,

TECLADO PRINCIPAL: Por la grea cantidad de teclas que
actualmente contienen los teclados y pora optimizar su uso,
se agrupan en dos teclados dentro del mismo gabinete, el
teclado principal se compone de todos las teclas
alfabéticas, numéricas y otras como <RETURN», <FLECHA
ARRIBA>, etc.
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Entrada al sistema.

Menis y comandes.

Les comandos del sistema.

ALTAOTS, Alta De Una Nueva Orden De Trabajo.
ASIGOTS, Asignacidén De Una Orden De Trabajo.
ASIGSTD, Definicidén De Una OT Esténdar A Usar.
COMDIRSAD, Comandos Diractos (SAD).

CALCULOS, Definicidén de C&lculos.
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Este imanual contiene la Informacién necesarla para la
oparacién del sistema para control de pruebas sutomatfzadas,
que forma parte del sistema instalado en el equipc de
cémputc del Laboratorio de Pruecbas de aAlta Potencla-Medla
Tensida,

COMO USAR ESTE MANUAL.
E3te manual se dividio en dos capf{tulos:

Capitulo 1, INTRODUCCION se da una breve descripcién del
laboratorio de pruebas. sus objetives, el circulto eléctrico
ompleado para efectusr las pruebas y la arquitectura de los
equipos utllizados para automatizar el desarrollo de las
pruebas. Tembién se mencionan las funciones de los
diferentes usuarios dentro de la aoperacién del sistema; se
explica como se emplea una serie de menGs y/o comandos; para
terminar con la descripcién detallada de como funcionan dos
programas tipicos del sistema.

Bsts capitulo pormite al usuario familiarizarse con el
sistema y la forma de operarlo.

Capitulo 2, OPERACION DEL SISTEMA describe la manera de
entrar al sistema, enumerandc los ments y comandos que lo
integran para posteriormente describir a detalle cada
comando, los datos que requiere y la forma do alimentar
dichos datos; se finalize con la explicacién de como salir
del sistema.

USUARIOS A QUIEN VA DIRIGIDD,

El sistema para desarrolle asutomatizado de pruebas, esté
compuesto por un conjunto de sistemas encaminados a realizar

funcionas particulares e oparan complementaria Yy
arménicamente. La operacién del sistema se dividiéd en tres
partes (adquisicién, control, gestién). Este manual esta

dirigide a los usuarios encargados de adguirir informacién
durante el dezarrcllo automatizade de pruebas, a dicho
usuaric se le denominaré en todo el documento como USUARIC
DE ADQUISICION.

iv
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CLAVE DEL CLIENTE: EDSETEN

En el ejemplo anterior se tiene una area
para capturar hasta 7 carbcteres
destinada a la clave del cliente. Al
igual gque en todos los casoes en que
sparesca esta convencién dentro de las
mAscaras que contiene este manual, la
informacién EQPOTEN es un ejemplo vy
usted en su caso deberad capturar la que
le corresponda.

Existe una EXCEPCION a la convencién vy
se refiere a lo informacién que aparece
en todas las  pantallas del sistema
dentro de las primeras dos lineas n las
que sa les denomina lineas de estado de
1a instalacién, la informacién que
aparece sombreada en estas dog lineas es
proporcionada por el sistema y no podran
ser cambiladas por al usuario, en
realidad estos campos deberian aparecer
sombreados y subrayados como se explica
en la convencién anterior, pero por
claridad en la impresién de la pantalla
se omite el subrayado.

Se emplea para mostrar el &rea donde
aparecen los mensajes que el sistema
envia cuando se efecua un procsso.

tl 37] La OT definida no exigte
<RETURN> ]

En eszte casoc se muestra el mensaje
ntmero 37 gque nos dice que la orden dea
trabajo a la que se hizo referencia no
existe, Log simbolos | ] no se
muestran en el monitor, solo za emplean
en las impresiones de las méscaras de
este manual para f{ndicar la posicién vy
longitud con las que aparecen en el
monftor.

vi
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El usuario de adquis
(mediante comandos)
manual.

icién podré ejecutar todes los procesos
que se describen a2 lo largo de este

CONVENCIONES EMPLEADAS A LO LARGO DEL MANUAL.

Convencidn

<NCM.TECLA>

<NT1/NT2»

Significado

Indica que se debersd oprimir la tecla
que  lleve el nombre de NOWM.TECLA, por
ejemplo para indlcar que se debe oprimir
1a tecla RETURN se tiene <RETURN>.

Se omplea cuando se debe oprimir la
tecla con el nombre de NT1 Y
sirmalténeamente presionsr la tecla con
nombre NT2, por a&jemplo:

<CTRL/Z>

Nos indica que se debe oprimir la tecla
<CTRL> y simulténeamente oprimix la
tecla con la letra 7.

La informacién que aparece sombroada

subrayada refleja campas
proporcionados y modificados unicamente
por el aistema (el usuario no podra
modificar este informacién), por
ejemplo:

OT: i

En este casc el nomero de or eg
proporcionado por el sistema y el
usuario no puede modificarlo.

tna porcién de linea sombresda indica lo
Area en la cual el usuario dsboré
capturar informacién, ejemplo:

CEREMCIA DE
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Al igual que en el caso anterior en la
dres sombreada también se capturan datos
pero la informacfon tecleada por el
usuario no serd visible, se emplea sobre
todo para los catos en que se piden
contrasefias de acceso, ejemplo:

CLAVE DE USUARIO: ERSVAnd
Para el caso anterior al teciear

CLAVEUSU no seréd visible dentro del
&rea,

vig
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CAPITULO 1

INTRODUCCION

En esta parte del manual se describen en forma breve los
objetivos y elementos del Laboratorio de Prusbas de Alta
Potencia-Medla Tensibn, haciendo incaple en el sistema pare
desarrollo automatizadc de pruebas, del cual se describe el
formato de los men(s y comandos que lo integran asi como 1a
forma de ejecutarlos, para finalizar se dan los ejemplos de
como funcionan dos programas tipicos dentro del sistema.
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1.1 EL LABORATORIO DE PRUEBAS.

El Laboratorio de Pruebas de Alta Potencja Medla Tensidn
tiene como objetivo principal obtener los resultades de las
pruebas aplicadas a equipos eléctricos: para 1o cuasl se
compone de una serle de eclementos eléctricos gue integran el
circuito de pruebss mostrsdo en la figura 1.1.1. come  se
puede observar existen una gran cantidad de elementos que
requieren ser configurados, ademés del grupo de variables
involucrades en la prueba (tensiones, corrientes, cargas)
e deben ser medidas y registradas a lo largo de <cada
prueba para poder elaborar un detallade reporte de prueba,

Para poder realizar la supervisién, configuracién, registro
Yy procesc de variables en las etapas operativas de las
pruebas se emplearon les equlipos agrupados en la
configuracién mostrada en 1la figura 1.1.2, denomindolos
junte con los programas necesarios alojados en las
computadoras: Sistema para Desarrollo Automatizado de
Pruebas.

Los equipos mostrados en la fig 1.1.2. comunican, comendan,
supervizan ¥y registran la mayor parte de los elementas y
variables dentro del laboratorio de pruebas, mediante una
serie de sistemas para computador divididos operativamente
como sigue:

Sistema de Control de Prueba. Sa encarga de preparar,
controlar y supervizar cl circulto de prucba, a2zl como de
ejecutar las pruocbas.

Sistema de Adquisicién y Procesamiento de Datos. Obtlene la
informacitén del comportamiento del objeto bajo prueba (OBP},
mediante la adquisicifn y an&lisis de sefiales transitorias
que se presentan al ejecutar la prueba; provee al operador
resultados inmediatos que permiten en su caso  la
continuacién de la prueba y postericrmente procesa loz datos
adquiridos para obtener el reporte final de la prueba.
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El Laboratori{o de Pruebas.

Sistems de Gestidn de prueba. Realiza la gestién del
laboratorio de pruebas y garantize la gvolucién del sistema
automatizado manteniendo 1la tntegridad de 1la informacién.
Desarrolls nuevos programas de cémputo, tambilén apoya la
creacldn de nuevas ordenes de trabajo (OT) y el anélisis de
pruebas realiradas anteriormente,

Todos los sistemas anteriores fueron Implementados en las
cemputedoras del sistems, desarrollando o personalizando
paquetes de programas.

GERELCIA DE
LABOHATORID
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1.2 LOS USUARIOS DEL SISTEMA.

Con en el objetivo de facilitar 1s operacién del Sistema
para Dasarroclle Automatizado de Pruebes y siguiendo la misma
divisidn coperativa empleada en los sistemas gue lo integran,
se definleron tres tipos de usuarlos encargados cada uno de
funciones especificas y gqua conjuntamonte efectuan en su
totalidad las pruebas.

Los usuarlios definidos sa listan a continuacién
conjuntaments con sus funciones:

Usuario de contral, se encarga de alimetar los datos
pecesarles para configurar los elementos del circuito
elfctrico que partlcipardn en la prucba de acuerdo sl tipo,
para lo cusl puedae solicitar la creacldn y actusalizactéa de
una OT en lo referente s las carscteristicas y tipo del OBP,
los valores de los elementos del circuito de prueba, el
preciclo, automatisme a emplesr, ciclo, postcicle y la
deficién del resumen y reporte de prueba.

purante la configuracidn del circuito de pruebas sollicita la
instalacién © en uu caso la libera; configura al circuito
por alamento, por &rea ¢ globalmente: realiza el c8lculo
inverso.

En la ejecucisdn de la prueba controia y suparviza la
realizaciéan de la prucha y debers decidir entro la secuencia
normal, répida o repetitiva, adecuada al tipo de objsto.

También participa en la obtencibn de resultados.
Usuario de adguisicién, se encarga de ls captura de

tnformacién necesaris para 103 equipos que afectuarén la
adquisicibébn y procesamiento de informaciodn.
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Los Usuarios del Sistema.

Al igual gua el usuario de control puede dar de alta una OT
pero solo puede actualizarla en lo referente a mediciones,
célculos y procesamlonto de informacidn.

Posteriormente se efectGa la configuracién del s=sistema de
adgquisicitn verificande y programando los conmutadores,
digitalizadores, cadenas electro-éptica, en lo que respecta
a velocidades de muestreo, atenuacién, etc.

Sus funciones finalizan con la obtenci6n de resultados,

Usuario de gestidn, define lay claves de usuarios que tienen
accesc al sistema; apoya a el usuaric de control y al
usuario de adquisicén en la preparacién y procesamienta de
datos para las pruebas {el apoyo se dars excepclonalmente
debido & la forma do operar), también administra Y
salvaguarda las bases de datos y el scftware del sistema,
modifica o elabora programas en caso requerido.

para administrar el simtoma se encarga de dar mantenimiento
a las tablas de la instelacién (elementos del circuito,
dLgitalizudo:es, multiplexores, receptores &épticos), tablas
de OT's esténdsr, tablas del =istema (nombres de usuarios,
tipos de wusuarios, terminales para accesar el alstema,
etc.), depurar, respaldar, y reinstals ordenes de trabajo,
administrar periféricos y diagnosticar el hardwarae.

Este manual esta dedicado a explicar como el wusuaric de
adquisicién puede manejar los men(s y comandos necesarios
para efectuar todas las funciones que le corresponden sn el
desarrolleo automatizado de pruebas.
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1.3 LA OPERACION MEDIANTE MENUS Y COMANDOS,

Para cumplir uno de los objetives principales del Sistema
para Desarrollo Automatizado de Pruebas que consiste en que
la operacién del misme sea lo mas sencilla y segura posible,
se lmplementaron una sarie de ments para presentar las
uittvldudes que puede realizar cada uno de los usuarios del
sistema,

Los menGs consistenen en una lista de actividades que puaden
realizar los usuarios, con &l formato gencral mostrado en la
figura 1.3.1. En la figura 1.3.2 ilustra el menG principal
para el usuario de adquisiclén.

Como se puede ver en la figura 1.3.1 las dos primeras lineas
del menh se emplean para mostrar el estado actual de
diferentes partes del circuito y dol sistema, la informacién
que contiene se muestre en la figura 1.3.2 y 5o explica a
continuacibn:

OT: Nos indica cuando la 1instalaciédn tiene asignada una
orden de trabajo y si esta relacionada con una OT esténdar,
tomemos por ejemplo: OT: 0001/STCL muestra que la
instalacién tiene asignada la orden de trabajo 1 y esta OT 1
36 encuentra relacionada con la OT est&ndar 8TO0l, por su
puesto que solamente puede aparecer 0001/ dado que una OT no
nocesariamente tlene que estar relacionada c<on una OT
esténdar; o simplemente ol Area después de OT: puede estar
en blanco, seflalando que no existe una OT asignada a 1la
instalacién.

PR: Este mensaje solo aparece durante la ejecuclén de 1a
prueba (en el figura 1.3.2 no se muestra pero se localiza en

la &rea en blanco entre OT: e INST:) y nos indica el
nmero, tipo y ciclo de prueba que se esta ejecutando para
la orden de trabajo indicada en OT: por ejemplo: PR:

0008/CC/CC nos indica que es la octava pruaba para la OT de
trabajo que indique OT: y que esta prueba es de corto
circulto (¢C), con un ciclo de clerre apertura (CO). Este
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mensaje no aparece en la figura 1.3.2 puesto que solo se
exhibe al usuario que ejecuta 1la prucba y a partir del
memento en que se empleza a ejecutar.

INST: 1Indica cuando 1la instalaciébn se encuentra en el
proceso de ejecucién de prueba o cuande estd )libre, en
primer caso ge desplegars INST: USO/l pars sefllalar gque 1la
instalacidén se encuentra ocupada en la ejecucién de una
prueba en 1la CELDA 1, para el segundo caso INST: LIB
mueatra quo la instalacién se encuentra iibre.

CONTR: Manifiesta cuando el sistema de control se encuentra
comunicéndose con todos loa demas sistemas (CONTR: OK) o
¢cuandc no existe comunicacién con &) (CONTR: OQFFCOM).

MEDIC: Indica cuando el sistema de medicién se encuentra
comunicéndose con los demas sistemas (MEDIC: OK} o cuando
no existe comunicacién con él (MEDIC: QFFCOHM}.

EM: Sefiala cuande la estacién maestra se encuentra
trebajande junto <¢on los demas smistemas (EM: OK) o cuando
no esta funcionando {EM: OFF_LINE).

CPS: Sofiala el westado del controlador programable de
sacuencia e)] cual ge puede encontrar fuera de operacién
(CPS: OFF_LINE), en programacién (CPS:CPS_PROG). 1listo
para ajecutar la prueba {CPS: CPS_LISTO}; “cuando se esta
ejecutando una prueba el tipo de prueba y el ciclo de que se
trata (CPS: CC/C0) o si termind anormalmente la ejecucién
de una prueba (CPS: ABORTO_PBA).

DI: Indica cuando los digitalizadores se encuentran
operando dando el tipo y ciclc de prueba {DI: CC/CO) o
cuando se encuentra sin opersr (DPI: OFP_LINE).

KX: Muestra cuando los multiplexores estan funcionando en
linea con 1los demas sistemas (MX: OK) o cuando se
encuentran fuera de linea (MX: OFF_LINE).




5

sLtUTa ot

i , :
Wcacent i MANUAL o =
e e | AUTOLAPEM & lamaons

b .
Comarw I

INTRODUCCIONR
Lo Operacién Mediante MenOs y Comandos.

Lineas para desplegado de
opciones

Fig. 131
Informacién ada egn los Menis  del Sstema
para Desarr Automatizado de  Pruebas




(AP i MANUAL
AL | AUTOLAPEM |

T £ A LI

GERERC:A OF
LABCRATORIOQ

INTRODUCCION
La Operaci6n Medlante Menis y Comandos.
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R.0CF LE ) s HE T o] P WGOF LI 3 RGOFF_LIME

MENU PRINCIPAL
T ATAY ASIGHACION DE CROCMES D TRASALD
7 ACTULIZACION € UNA CFOEN [ TRABAD
4 O IORACION DEL D
B LEQCION [E PRUCUS
7 CBTENCION D RESULTADOS FUERA D LIMEA
8 DIGNISTIC0 HATWARE

FOFINDE LA SESION
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TECLEE LA GPCION DESTADA: -}

Figura 1.3.2.
MenG Principal (MNO00O) para el Usuario de Adquisicién.
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RX: Ensefa cuando los equipos que lntegran el registrado de
transitorios se encuentra operande (RX: ©OK) © cuando no
oparan {RX: OFF_LINE}.

La informacién que entregan las dos linees de estado es
medular para supervisar las oparaclones que se llavan s cabo
durante ol desarrollo anutomatizado de pruebas.

Postericr a la linea de estado se encuentra una de
i1dentificacisn del ment en la cusl so da el nombre del meng,
en la figura 1.3.2 es MENU PRINCIPAL.

En seguida se emplean las liness 4 A 20 para enGmerar las
diferentes opciones ajecutables desde el mentG.

La linea 21 sae emplea para que el usuaric teclee el némero
de opecitén que desee (después sa ver8 que también ge puede
alimentar el comando a ajecutar).

Ls linea 22 la amplea el sistema para comunicarse con al
usuario desplegando mensajes que seflalan goneralmente los
errored ocurridos durante la captura de las opcicones, etc.

Como se puede observar los menta dan una forma gencilla y
sin lugar & errores de efectuar los procesos en el
desarrollo automatizado de pruebas, puesto que los mends nos
indican la secuencis léglca.

Existe una forma alternativa de efectusr un proceso no
importande en que menfi se encuentre el usuario, esto se
puede dar cuando sa alimeta directamente en la linea 21
destinada a la captura de opclén el nombre del comando a
ejecutar por ejemplc, si en alghn menG se encuentra la
opciébn 1 ALTA DE UNA NUEVA OT que ejecuta el proceso
necesario para dar de alta uns nueva OT mediante el comando
ALTAQTS, el wuguario tiene la opcién de ejecutar este mismo
proceso desde CUALQUIER men( tecleando ALTAOTS en 1la linea
21 (linea da opcidén) y presionando <RETURN>.
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A lo largo del manual se mostrardn los menus que aparecei al
usuario de adquisicidén y se describirén detalladamente todos
los comandos que puede ejecutar para desarrollar los
procesos que tiene asignados.
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La mayoria de los precodimientos que se ejecutadan per un
comando necesitan clerta canttdad de informacién
{parémetros;), para poder realizar los procesos Que fntegran
al Sistema para Desarrollo Automatizado da Pruehas. Para
alimentar la informacién requerida se cuentea con una méscara
para captura de datos relaclona con cada comando que lo
necesite.

Un ejemplo tipico de una méscara para captura de datos se
muestra en la figura 1.4.1, en esta ¢caso se trata de 1la
méscara para el comandc ALTAOTS, que se despliega al
ejocutar la opcién 1 ALTA DE UHA NUEVA OT dentro del mena
de ALTA Y ASIGNACION DE ORDENES DE TRABAJO o ajecutando el
comando ALTAOTS desde cualquier manG, es decir tacleando en
la linea de opcién su nombre y presionando <RETURN>, como
Se ajemplifica a continuacién:

TECLA LA OPCION DESPRADA: ALTAQTS<RETURN>

En la figura 1.4.1 se¢ pusden observar las ya fomiliares
lineas de estado, seguidas de una linea en la que aparece el
nombre del procesc que se esta ejecutando a continuaclén
varias lineas pars capturar la informacién requerida por el
Proceso; en este caso en especifico se pueden capturar 4
(RESPONSABLE, CLAVE DEL CLIENTE, CLAVE DEL CONSTRUCTOR.
CELDA ASQOCIADA A LA OT) de S campos, pussto que el dato que
apareca en OT A DAR DE ALTA: e8 modificado y proporcionado
dnicamente por el sistema.

Bn la pendltima linea a la cual &6 denominard LINEA DE

OPCIONES se listan variaz facilidades con que se cuenta para
afactuar la captura de datos.

1-14
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La Gltima linea esta reservada para los mensajes gque envia
el sistema como resultado de la captura de datos
{generalmente los errores on gue se caiga) y algunas veces
diagnésticos del proceso.

En realidad cuande aparece por primera vez una méscara los
campos para captura en su mayorisa Sa muestran en blanco, en
la fig. 1.4.1 se muestra toda la informaclén requerida por
el procedimiento de alta de una OT, sigulendo 1las
convenciones definjdas en el manual. En realidad solamente
el campo on el que podemos capturar informacién se despliega
con un color que contrasta con el del monitor (Honitor:
Hegro, Campo: Blanco, por ejemplo) como se jilustrs en la
fiqura 1,4.2, en donde ge observs una bres equivalente a un
caricter que 5o oncuentra parpadeanado {esto 36lo me ve en
el monitor, en la fig. 1.4.2 se ilustra cou el simbolo )
Yy que indica la posicién exacta oo la cusl se puede capturar
un carbcter de informacién o realizar otras opcliones que se
explican posteriormente. El movimeto del cursor se puede
efectuar mediante las teclas que tienen dibujadas flechas
{Hacia arriba, abalo, derecha, 1izquierda), simplemente
capturando informacién ] efectuando alguna opcidn
disponible.

Las teclas que tisnen dibujada una flecha tilonen 1las
siquientes funciones:

<FLECHA ARHIBA>: Se emplea para mover el cursor del campo
en que &§e encuentra, al campo que esta
inmediatamente arriba o inmediatamente a
la izquierda. Si ol cursor se encuentre
en el primer campo de la mhscara y se
presiona esta tecla, el cursor se
posicionard en el altimo campe de 1la
mAgcara simulando un movimiento circular
{cuando el primar campo de la méscara es
del tipo dado por el sistema esto no se
cumplej.

1-15
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OF: it f HELGEY:"S

CONTRIOK | MOICIK
COF_L1%E

PORLOE DLOCAD L MGFFLIE | AKEF LT

ALYA OE (KA HEYR DROUK DE YRIBRD

OF A OR OF MTA: 0008
RPOGIE: ORI
CLA OFL BLIENIE: DR
GV 0O CRGIREION: DT

ETLOA ASCIOR A LA BE:

B0t S5 1, dmhia) Faf i Dumt  4ods e, ditar, Yevad  TAB£X1
t 1

Figura 1.4.1

Mégcara para Captura de patos del Frocesa
Alve de una Nueva Orden de Trabajo.
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oT: Wiy |
BLOFFLIE 1§ CPsicen

ALTA DE UHA HEVA CROEH (€ TRABALY

OF A QiR DE ALTA: (OO

REPOGHLE:
CUAVE D€L CLIENTE:
CLAVE DEL COTRETER:

CILOA ASICHDA A LA OF:

Beant, S=5ig, latnl.Fuf in, Decif  Zabli S Ip Vival T AB£X

Figura 1.4.2

MAscara para Captura de Datos del Proceso
Alta de una Nueva Orden de Trabajo.
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<FLECHA ABAJO> : Se usa para mover el cursor del campo en
que se encuentra al que asta
inmedi{atomente abaje o a la derecha,
también tiene el efecto de movimiento
circelar, ccme la f{lecha haecla arriba
pero en gentido ipverso.

<FLECHA T12Q.» : Se utiliza para mover el cursor dentro
del Areca gue corresponde a un campo una
pesicién a la irquierda, sa! se teclea
<FLECHA 12Q.> en la primera posicidn de
campo ¢l curSor Se ublosrd en la altima
posicién del mismo campo simulando un
mavimiento circular

<FLECHA DER.> : Se emplea para mover una posicién a la
derecha el cursor dentio del mismo campo
de captura, si se persiste en teclear
<FLECHA DER.> en la Uitima posicién de
campo ¢l cursor se ubicard en la primera
posicion del mismo campo simulando un
movimineto clrcular,

Adem&s de las teclas de flechas existen otras que nos
faciliten la captura de datos en un campo ¥ que Se enukeran
a continuactbn:

La tecla que se encuentra en la esguina superior derecha del
teclado principal y que tiene dibujado un T"pentigono”
conteniendo una *¥* o en algunos casos tiene dibujada una
flacha gruesa orientada a la lzquierda, (por facllidad de
aqui en adelante se referenclara con <BACKSPACE> ), sa
emplea para borrar el carbcter que se encuentra a la
izquierda del cursor y desplazar el cursor junto con la
informacién restante {en referencia al cutsor) una posicién
a la izgquierda, veamos un ejemplo {la posicibn del cursor se
llustra con _)»

01234 0134
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hntes Después

La tecla <,> del teclado auxliliar (KEYPAD), tiens una
funcién ligoramente diferente a la de <BACKSPACE> Yy
consiste en borrar el carécter en el cual se encuentra el
cursor, aunque también desplaza la Informacién restante una
posici6on & la izquierda, ejemplo:

01234 0124
antes después

La tecla <RETURN> tiene una funcidén importantisima durante
la captura de datos dentro del sistema y ase emplea psra dar
constacia de qua la informacliédn tecleada en un campo es la
que =5e necesita para ese campo {se registra para ese campo)
y por lo tanto se quiere avanzar al sigulente, en realidad
al teclear un dato y presionar <RETURN> el cursor avanza al
siquiente campo, registrande y validando la informacién
tecleada, por lo tanto es NECESARIO teclear <RETURN>

siempre que sc¢ ha capturado un dato (existen contadas
excepciones que se sefialarén cuando se presenten).

No lo OLVIDE siempre que teclee un dato presione <RETURN>,
a menos que se indique lo contrario EXPLICITAMENTE.

Con las oxplicaciones onteriores ya se tiene la informacidn
guficiente para capturar los datos que necesita un proceso,
ahora se estudiaré como se da de alta una nueva orden de
trabajo.

En primer lugar asparece la mAscara mostrada en la figura
1.4.2, como sa puede ver el valor OT A DAR DE ALTA: 1lo
proporcicna el sistema por lo que de ninguna manera podremos
modificarla, también so puede ver gque en el campo
RESPONSABLE: #sparece el _ para sefialar en que lugar se
encuentra el cursor Yy por lo tanto adonde se puede dar
entrada a datos, para capturar IDEN simplemente se presionan
las teclas que corresponde y 80 taclea <RETURN>, para
confirmar que este dato es el que deseamos capturar. Como
ol saistema provee en alqunos casos de validacién inmediata
{raaliza un chegqueo del dato capturado contra los
informaci6tn permitida para éslae), se puede presentar un
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aviso de arror come el que se Llustra a continuacién:

| 17| EL VALOR DEL DATO NO COINCIDE CON LA TABLA DE
VALORES POSIBLES teclee <RETURNS>)

=)

{ 18} EL VALOR DEL DATO NO ESTA EN EL RANGO PERMITIDO
teclee <RETURMN>])

Para soluclonar este problema lo primero que debemos
confirmar es el no haber escrito incorrectamente el dato, de
encontrarge alguna omigién se podrd corregir con las teclas
que se describleron anteriommente { <BACKSPACE>, <FLECHA
ARRIBA>, etc.}, pero si no es este el casc, posteriormente
se describirén algupas facilidades gque 1o ayudarén a
encontrar la omisién.

Cuando no se encuentra ningln error en 1la informaclén
capturada al presicnar <RETURN> el sistema posiciona al
cursor en el giguiente campo hasta llegar al Gltimo campo =&
capturar, de presionar <RETURN> en easte caso el cursor
ragresaré al primer campo de la méscora para optativamente
efectuar algln cambioc en los datos, 31 no es éste el caso se
deberé teclear <TAB> pero la funcién de esta tecla Jjunto
con las demas opciones listadas en la linea de opciones se
ilustran y explican a8 continuacién:

Bwant,S=5i1g,I=inil, F=fin,Dedef, Z=blk, H=hlp,Veval , TAB=EXIT

Para poder entendsr dosz de las opclones consideremos la
figura 1.4.3, en la cusl el monltor se representa con el
marco de lineas anchas,

Como se puede observar para el proceso X se deben capturar
una wserie do datos que por razones de espacio no caben en
una sola méscara, por lo que debemos tener una forma de
cambter de una méscara & otra para completar la captura.
Pare poder moverncs entre las méscaras existen dos opciones
Beant vy Sw»sig. La primera opcién se emplea en el caso de
estar en la méscara MCD2 y desear retornar & la MCDLl, para
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poder lograrlo debemos teclear una letra B (mayGscula) en
cualquier campe dentro de MCD2, dejar un espaclo a
continuacidn y teclear <RETURN> (cuando ¢l sistema detecta
que 1la letra capturada corresponde a una opcibn la
infoermaci6n que contenia el campa previamente a teclear la
letra de opcién permanccerd 1déntica después de que se
efectua le funcién, claro stempre y cusndo la funcifn
ejecutada no afecte el contenido del campo o campos
explicitamente) de esta forma aparecer& desplegada en el
monitor la MCDL.

De forma similar si nos encontramos en la MCDl y se desea
capturar o modificar los datos de MCD2, se emplea la opcién
S=si1q, tecleando la lotra $ dejando un espaclo en blanco a
continuacién y presionando <RETURNHS .

Dentro del Sistema para Desarrollo Automatizade de Pruebas
éstas dos epciones no se empléan en la actualidad y sélo se
implemetaron para que en modificaciones postertores que
sufra el sistema se puedan aprovechar.

Las opciones [=inl y F={in, se¢  cmplean para ublcar el
cursor en el primar o ultimo campo de la mascara de datos
actual, al jgual que las opciones anteriorss para ejecutarla
se debe teclear I o F scguido de un espacio y posteriormente
<RETURN>, la informacién que contenfa el campo en que se
teclea I o F se presentaran sin camblos después de que se
efectue la funcién.
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HASCARA PARA CAPTURA DE DATOS 1
et

SASCARA PARA CAPTURA DE DATOS 2
o)

Flgura 1.4.3

Estructura de M&scaras para Captura de Datos en
un proceso con gran nimero de Campos.
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La opcibdn Dxdef sa emplea para tomar el valor que esa campo
tenga por definido por omisién {(se puede saber que valor es
empleando la opciétn Veval).

Emplear Z=blk es3 una opcién radicel puss deja TODOS los
campos de la méscars en espaclos, este comando afecta a todo
lo capturado hasta antes de que es5 ejecutado.

La funcién H-hlp (decl inglés Help) o ayudas prssenta unsa
breve eoxplicacién del campc para ¢l que fue empleado, asta
es una de las facilidades que brinds el sistema para poder
corregir arrores.

Un ejemplo de la aplicecién de esta opcién se muestra en la
fig 1.4.4 en ls cual uss da la pantalla que aparece al
ejecutar la opclion H para oi campo CELDA ASOCIADA A LA OT.

Todas las pantallas que gon resultado de invocar la opcién H
tienen & su vez wuna lines de opciones que se 1lustra a
continucién y de las que se da una explicacién:

A=anterior,S-siguiente,I~iniciel,F=Lin:

Imagine qua la informacién correspondiente a el campo en el
gue se empled la opclén me oncuentra almacenado en un gran
pergamino y qus a este pergamino sélo se puede ver medlanto
una ventana (que en realidad es el monitor) de 20 lineas,
para poder desplazar la ventans a lo largo de todo el
pergamine contamcs con la opeién S que nos sirve para
consultar la jinformaclién que sSe encuentra una ventana
adelante de 1la que actualmente estamos viendo, de forma
similar A se emplea para retroceder de ventana en ventana
hasta el inicic del pergamino, aunque también 3s cuenta con
la opecibn I 1la cual independientemente del lugar que eastemos
consultando, regresard al inicio, la opcién F da par
terminada la conaulta a 1la informecién y regresa o la
mégcsara de captura.

Para poder efectuar cuslqulera de estas opciones (A,S,I,7)
86lo 88 deberd presionar la tecla correspondiente y NO es3
NECESARIO tecloar <RETURN>.
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Regresando a las opclones Vasyal se usa para desplegar
informacién del campo desde el cual se  inveca, la
informacién que so despliega para el campo CLAVE DEL
CONSTRUCTOR: se tlustra en la figura 1.4.5 el tipo de
infoxmacibn mostrada es el que se sigue para tedes los
campos, 1la linos de opciones que aparece es la misma que la
explicada en la opci6n Hs=hlp.

Por Ultimo TAB=EXIT se emplca para salir de la méscara de
captura y regreser al mend. TAB se reflere a quo se debe
presionar la tecla rotulada con "TAB* al presionar <TAB>
aparece ls linea siguiente:

SE CONFIRMA LA ACTUALIZACIOM DE DATOS (S/N/QUIT):

Cuando se responde a este mensaje con S los datos antes
capturados son registrados, el proceso finaliza y se regresa
al menu, e¢n el caso de respeder con N el cursor se ublca en
el primer campo do la pantalla y se puede resnudar el
proceso de captura sin gue la Informacién anteriormente
capturada sufra ningin cambio, tecleando Q (QUIT} todos los
datos capturados son abandonados, o8l procesc terminado y se
regresa al menG.

Con el ejemplo anterlor se presentd uns de lsy formas was
frecuentes de manejar la coptura de datos necesarla para los
procesos dentro del sistema.

A continuacién se darh un segundo ojemplo, éste se refiere &
la forma de dar mantenimiento a la informacién contenlda en
tablas.

Suponga gue de alguna forma, que se explicar8 posteriormente
3e 1llega a ls pantsila (;miccera) mostrada en la figura
1.4.6, sunque ests pantalla sélo aparece al ususrio de
adquisicibén, 5o opera de la wmisma forma gque todas laz
pantallas do formato similar que aparecen a lo largo del
siatems para todos los usuarios, por lo que deberé ssberla
manejar correctamente. .
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e pruebes oy 66 Y3 & Wtilizar

£ AMOLAPEN cuonta oo dos caldss da prugtsr;

1- Calcs 4o prusta 1
2- Colda g2 pricda 2

Qulgulor otro nsero es invalidy.

hecnterior, S~oigtienta, t=inlclal, Fetin: -

Figqura 1.4.4

Informacién mostrada al Ejecutar la Opcién He=hlp
en el Campo CELDA ASOCIADA A LA OT.




j MANUAL
i AUTOLAPEM

GESENCia OE

LABORATCHIO

r‘ MyNIIC o .
S TGEA00RIT :
.- ALCIRCAY

|V bty

-t
NaINT 1707y GEC gL

INTRODUCCION
Dos programas Tipicos Dentro de la Operaciédn del Sistema.

En la pantalla mostrada en la fig 1.4.6 aparecen en primer
planc las ya familiares lineas de estado, seguidas do una
linea que ldentifica el tipo de informaclén a la que 58 le
dard mantenimiento y la pagina en gue nos encontramos (estas
pbginas Son horizontales Y su manejo se explica
posteriormente}, a continuacién aparece una linea de titulos
que dan nombre a cade uno de los datos de los renglones de
la tabla, las lineas sigulentes Se enumeran secusnclalmente
dando el nGmero de rogistro dentro de la tabla a cada
tenglén, posteriormente se despliega la linea de operaclones
Y para terminar se encuentra la ya tembién famillar lineca de
mensajes del sistema.

A continuacién se describen cada una de las operaciones y
campos de la linea de operaciones:

Primariamente se trataré el uso de
RENG(#00, 1, F, +, =) ¢ come ya se dije los
renglones de la tabla se despliegan de una forma numerada
para definir sobre que renglén queremos efectuar alguna
operacién, se tienen 5 formas, la primera 148 es
proporclonar directamente el nGmero de renglén, por ejemplo
51 Se quiere afectar el renglén nOmero & tendremos que
teclear 5 en el campo de RERG y posteriormente <RETURN»>

como se muestra a continuaciédn:

RENG(##4#, 1, ¥, 4+, -} : & <RETURN>

La segunda forma {I) se emplea cuando se quiere afectar el
primer renglén y se tendra:

RENG(##12, I, F, 4+, =) : 1 <RETURHN>

La tercera forma se emplea para afectar el altimo renglén de
la tabla, de forma similar a)l segundo caso sbélo que aqui se
teclea F en lugar de T.

Las dos ultimas opciones para localizar un registro se
refieren a un desplazamineto de renglones hacia sdelante
"+" o hacla atrés “-¢, los desplazsmientos se realizan con
regpecto al nomeroe gque se muestra en primer lugar en la
pantalla (en 1a fi{g. 1.4.6 es el renglén uno), por ejemplo
si se deosea afectar el renglén 4 de acuerdo a la figura

1-28




e

WA IS e ; AUTOLAPEM

NIt ot H MANUA !
R " . e Uonaons

LABORAICRIO

INTRODUCCIOR
Dos programas Tipicos Dentro de la Operacidn del Sistema.

1.4.6 se tendria:
BRENG(#4¢, I, F. 4+, =) : +1 <RETURN>

La opelén "-" se emplea de forma similar pero para
desplazamiento en orden descendente eg decir si el nlGmero
del primer renglén exhibido en la pantalla es 4 y quercmos
afectar el renglén 1 tendremos:

RENG(04¢, I, ¥, +, -) : =3 <RETURN>

Un caso especiazl para el campo REN es cuando el espacio
para el nGmerc da ronglén se deja en blanco y se presiona
<RETURN>, para este casc al cursor se ubica en ol campo
corraspondiente & 1la opecracién a efectuar (OPER}, ccmo so

puede vor a contlnuacién: { _ 1lustra la posicién del
cursor)

OPER(D,C,M,A,B.H,F.Q): C RENG(## 8, I, F, +, =): —_
<RETURN>

después de presionar <RETURN>:
OPER(D,C,H,A,B,H,F,Q): _C RENG(HE4, I, F, +, -3

El cursor se encuentra en el campo de operactén y por lo
tanto podremos cambior 1la opcidn a2 realizar ¥y después
teclear <RETURN> (para gue el cursor pase al campo de RENG)
y seleccionar el nlmero de renglén para afectar,

Con lo anterior se puede localizar cualquier renglén en la
tabla y afectarle, pero 1a informacién que contisnen las
tablas tilenen otra caracteristica gque se describen a
continuacibn.

Un renglén © reglstro de la tabla puede tener mas
informacién de la que es posible ver en la pantalla como se
muestra, en la figura 1.4.8 en 1a cual el monitor as
representado por el recténgulo con lineas anchas.
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Segin lo ilustrado no existe ningdn problema para consultar
los datos de la pégina uno, puesto que caen dentro del &reeo
del monlitor y puesto que se puede dar el nGmero de renglén,
tampoco exite problema para consultar la informacién de
cualquier dato que caiga dentro de la pfgina uno, para poder
modificar la informacién de las paginas posterlores a Pl y
para poder regresar a la Pl se implementaron el campo
COL(+, -} empleando el signo + para avanzar una pégina
hacia la derccha de la queo actualmonteo se emplea  (recuerde
qua en la eaguina superlor derecha se da el numero de pégina
en @l que se encuentra ublicade actualmente), por ejemplo si
se ancuentra en la PAGINA: 1/2 y se desea avanzar a la
PAGINA: 2/2 ae teclea ~+= Yy se presiona <RETURN> ol
resultado se ilustra figura 1.4.7, para regresar a la
PAGINA: 1/2 se dabe tecloar "-* y presionar <RETURN>,

Hasta el momonto sc sabe como accesar cualquler registro y
la informacién de calquier pégina, es el momento de
describir cada una de las operaciénes que se pueden realizar
sobro la informacién.

Lo secucncia para efectuar una funcidn es la sigulente:

1. Elegir la funcidén (D,C,M,A,B,H,F,Q una a 18 vez) y
presionar <RETURN>, el curser se posicionard sobre el campo
de RENG.

2. Dar por cualquiera de los 5 métodos el renglén a afectar
por la funcifén seleccionada en 1. y presionar <RETURN>, ol
cursor se ublca en el campo COL. Una alternativa para
cuande se desea regresar al campo de operaclén es dejar el
campo RENG en espacios y teclar <RETURH> con lo que el
Cursor regresa al campo deseedo.

3. Seleccilonar el avance "+* o retrocese *-" de pégina
deseado © simplemente dejar el espacio <¢n blanco para
permanecer on  la misma pégina, presionar <RETURN>, se
raliza 1la funcion {ver la parte siquiente para la
explicacién de los pasos a seguir por cads funcién), después
de concluir la funcibn el cursor se ublca en el campo RENG.

1-28
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O: GmI/STII | DST:LEZ ! CONTRK 3 umic:g
ORI e jongym Tt ReopLie | RGgRoDE

OE-O8 ; CLAVE CIL CONSTRETIR
TIPO: A WAERD OF EXTEROS: 07 MUMERO) OF [EC: 0
VALGR DE DEFALT:
YALDR WIMIMD:
VAR sAXh:
TABLA DE VALIDACIEN: TAB: CORSTRC,TAB
CALMA INCIO E LA CLAVE: 03
TABLA ADICIONA CE YAL IDACION OC : 00 FLEMNTDS

* VAR s DESRIPCION .
HE-542 UESTITUIO 0 INVESTIGICIONS ELECTRICAS (1) PALNIRA UR.
CFE-UP OOMISIOM FEDERAL D LECTRICIDAD (CFE} TRANRATD

Jbtrterior, S-alguiate, laintclal, Fofin; E

Pigura 1.4.5

Informacidn Mostrada a Ejecutar la Opcibn Veval
para el campo CLAVE DEL CONSTRUCTOR.




1
INSTITUTO Of i o . ~
Vi roaeey | B EEON
B AR s oo AUTOLAPEM ! =
INTRODUCCIOH

Dos programas Tiplcos Dentro de la Operacidn del Sistema.

o : 0001/5T01 ¢ PISTUW O CONTRIR } MEDIC:K

1] € 1OPS.CLME (1 OLODAD  f KGOFF LI { RKUFF LI

. CI0L0 COWPILADY PAAA RECEPTORES CPTICOS vo° PAGINAT 172
{CRATE {507} NRLLOGID | F

LAl onl DESCRIFCION !
V9 3 1 SUOCEQRNM 126 | 0} 0 | EHCEHXR EQUIPO TRAN |
203 L SISELAIPOS I8 1 0 5 7 | ALMENTACIOH POSITIY |
313 5 SILEBATERY L 4 1 0 | 0 | RI0W0, RIAMRILLD |
A} 3 1 5 SILOAIEG {18 1 0 ! 1) | CALIBRACION-MIGATIVA §
€13} SISELESFW |16 | 0 | 2 | SCLECCION DE EsCLA |
81 & 1TWIDCERIN |25 1 0 | 0 ) ENCONIR €QUIPO TRUN |
TL A PBISHLAIPS LIS L 0 ;T | ALWENTACION POSITHY |
Bl &4 [ ILEEBAIEY ] 4 1 0 | 0 | RIs0J0, RIAUAILLY
91 4 | WISLCNMG 16} 0 5 11 | CAUIBAACIOH-RIGATIVA |
100 4 12 I SELESONN |18 { 0 § 2 | SILECCION OF ESCALA |
Wi & 1 VIDCERM [ 26 1 0 | 0 ! EHCENDER EQUIPO TRAN §
10 4 0 VISLAIPS L6 1 0 8 T ) ALIENTACION POSETIV ¢
V314 L VLLEBATERY | 4 ;0 ) 0 ] RISROU, A2AWAILLO !
Vi A L1 SILCUMEG |18} 0 | 11 | CALIBRACICH-MEGATIVA |

(PER(D, €, M, 4, 8, H, F, 0):C RENG(epw. 1, F, 4, =) :003 COL(s. =) : .

Flgura 1.4.6

Pantalla Tipica para dar Mantenimiento a la Informacién
Contenida en Tablas dentro del Sistema.
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4. Seleccicnar el nuevo renglén a2 afectar o dejar en
espacics el campe (para gue el cursor regrese al campo de
OPER y se seleccione otra funcién) y presionar <RETURN>.

5. Repetir lo anterior cuantas veces sea necesaria.
Las funciones son:

D, se emples pars sustitulr por COMPLETO 1le tabla quse se
esste modificande por le correspondtente 3 la OT astandar
relacionada, por supuesto esta opcién s86lo e3 funcional
cuands ge tlene referopcia & una QT estindar.

Esta es la Gnica opermcidén que afacte a toda 1la tabla vy
hasta gque usted este familiarizada con ella es conveniente
que so apoye en el Usuario de Gestién.

C, ne emplea para consultar el registro que se desee, su
efecte o3 poner ol renglén selecclionada en la primera linea
pare despliege do remglones de la pantalla,

M, 28 usa para modificar 18 informascién que contiena el
renglén seleccionado, para efectuar esta funcién (pase 3 en
la secuencia definida renglones arriba) sparece una serie de
campos con la informacién que contiene el renglén y otra
linea de funcicnes que substituye a la lfinea de operaclones,
estas dos lineas se muestrs n continuacién: (suponiendo gue
el renglén selecclonado esg el unoy

3 s ENC_EQREM 26 1} o ENCEND... etc.

Beant,S=sig,I=4ini,Fe=fin,D=dof,Z=blk,H=hlp,V=val, TAB=EXI

Como se puede ver se trata de una miniméscara para captura
de datos como la que se explicé =) principio de este tema,
todas las funciones que se explicaren entonces son valederas
en este punto excepte B y 8 gque aqui ne tiens ninguna
funcién. Para cualquier duda de cémo manejar esta paguefia
méscara haga referencis a 1a explicaci6n dada en ALTA DE UNA
NUEVA QT dentro de este mismo punte del indice. La Gnica
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Plgura 1.4.7

Paginacién Empleads en lag Pantallas para Dar Mantenimiento
a la Informacién contenida en Tablas Dentro del Sistema.
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diferencia es que en aguel ejemplo los campos ge mostraron
de una forma vertical y aqul se presentan en forma
horizontal, recuerde que al teclar cualquier cambioc en 1la
informacién gque contiene un campo, al finalizar el camblo se
debe presionar <RETURN> y para dar por terminada la
modificacién teclear <TAB> vy responder lo que se adeocua a
sus necesidades.

A, esta operacién se emplea para insertar un rengldén en la
tabla para lo cua) se da el nlmero a insertar, suponga que
desea {nsertar una linea entre el renglén 4 y S entonces
usted debe apslecclonar la operacién A y el renglén 4, para
realizar la funcibn aparecen las mismas dos lincas que en la
operacién M, aunque para este caso como se trata del renglén
4 el que se EMPLEA como REFERENCIA para el alta, los dates
son diferentes al ejemple anterlor.

3 5 SEL_CALNEG 16 ] 11 CALIBR... etc.

Bsant,S=s5ig,I=ini, Fefin,D=def,Z=blk ,Hahlp,Vaval  TAB=EXI

En la mayoria de los casaos los datos a  dar de alta son
totalmente diferentes a los gque el sistema tomé como
referencia, por lo que éste &s un buen cssoc para emplear la
opclién Z=blk. Al terminar de capturar la informacidn
necesaris se presiona como ya se sabe <TAB> y se da la
respuesta adecuada (5,N,Q), inmedilatamente apareceré cn la
pantalla el nucvo renglédn insertado en el renglén 4 y en
renglén que }llevaba este ptmero phora tendrd el 5.

H, despliega un texto con una explicacién del campo donde se
encontraba el cursor antes de invocar la funcién {ver opcién
H en ALTA DE UNA NUEVA OT).

F. sirve para dar por terminados los cambios a la tabla y
salvarlos regresando a la méscara o ment anterior.

0. aborta los camblos que se efectuaron en la tabla, es
decir no los salva y regresa al mend o méscara anterlor.
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Con les dos ejemplos anterlores ya se pueden efectuar la
captura de datos para todos los procesos del sistema.
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CAPITULO 2

OPERACION DEL SISTEMA

A lo largo de este capitulc se describe la forma de entrar
al sistema para Desarrollo Automatizado de Pruebas empleando
la contrasefia que previamente el usuario de gestlén a
definido para cada usuario, tamblén se listan los men(s que
aparecen al usuarioc de control y 1la forma de recorrerloes
para posteriormente dar una descripclén operativa de todos
los proceso que puede emplear el usuario, mostrando las
miscaras para captura de datos que corresponden y la forma
de operarlos bésandose en la descrito en el punto 1.4, por
lo anterior es NECESARIO que antes de emplear este capitulo
se lea por lo menos el punto 1.4, para evitar dudas y
problemas en la forma de operar.
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OPERACION DEL SISTEMA.

2.1 ENTRADA AL SISTEMA.

Los equipos de compute en general estén provistos de clertos
procedimientos de scquridad que garantizan la confiabilidad
e integridad dc la totalidad de 1la informacién que
almacenan; otra lado también se garantize
cofidencialidad habLll*endo el acceso a clertas aplicacidnes
{sistemas) s56lc & un determinado grupo de usuarios. Pars
sdministrar estos dos tipos de seguridades existe un usuario
que en el caso de este sistema es el usuario de gestidn, 61
define el nombre de usuarjo (userneme} y la contrasefia
(password) tento para entrar al computador como para entrar
8l sistema en s1 (algunas veces por facilidad son los mismos
nombres y contraseflas, pero de cualquier forma tendrén que
ser capturados dos veces).

Para poder entrar al sistema es NECESARIO que el usuaric de
gestién le haya asigoado a usted wuna clave para
primariamente entrar al computador v otra (sunque puede ser
1la misma) para accesar el Sistema para Dasarrollo
hAutomatizado de Pruebas, en el caso de gque usted no cuente
con las claves, seré in0til cualquier intento para emplear
los servicios del computador y del sistema.

Ya que se cuenta con las claves y medlante el monitor gue se
le asigne para su sesién de trabajo podréd entrar al
computador,

bentro del monitor se observa la siguiente linea:

Username ;

En la cual se deber& capturar el nombre de usuaric asignado
para la entrada al computador, presionandc las teclas




GERENTIA UL

P e MANUAL
e ; AUTOLAPEM

Py
B P Tt

OPERACION DEL SISTEMA.
Entrada al Sistema

caorrespondlentes, al terminar presione <RETURNS ,
inmedistamente aparece la siguiente linea:

Pasgword:
En esta llinea debe teclear las contrasefa gue le fue asignada
para la entrada al computador y oprimtr <RETURN>, obaerve
gue al teclear ls coptrasete los cardcteres capturados ne
aparecen en el monitor, eoto  sucede  para  conservar en
secreto ls contragefia de accesa.

De cometer algin error al caplurar los datos anterlores
aparece la linma:

Uger asuthorizstion faflure

Para tener uns nueva oportunidad de teclear la clave se debe
presioner <RETURN> con la gue aparece nuevamente la linea
para alimentar e} usuario y posteriormente la contrasefia.
esta vez teaga mucho culdade al hacer la captura, en caso de
que persista el letrere de error consulte con el usuario de
gestidn pues posiblemente algun dato sea diferente al gue
usted tiene.

Cuande no se comete ningln error, aparecen una serie  de
mensajes e lnmediatamente despubs, 1a pantiills se pone en

5 e

blanco y se desnlieqs 13 linea:

DAME NOMBRE DE USUARIO:

En esta 4rca debe teclar el nombre de usuarle (hasta 10
posiciones alfanuméricas) qgue tenga asignado para entrar al
Sistema para Desarrollo hutcmatizado de Pruebes, en la
captura de Ainformacién puede emnplear las facilidades que
proveén las teclas que se definteron en el punto 1.4.
{excepta <FLECHA ARRIBA> y <FLECHA ADBAJO>), al terminar de
capturar su nombre de usuario teclee <RETURN», al  hacerloe
el ststema valida el dato compsrondolo con la lista (tabla)
de usuartos autorizados, de encontrar gue su clave no se
encuentra registrada enviar§ la siguiente linea de error:
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i 4] MNombre de usuarfo no v&lido Teclee <RET»

Como se indice se debe teclear <RETURN> para que se tenga
otrs oportunldad de teclar nuavamente &l nombre del usuario,
el sistema s6lo permite tres intentos, de no lograr capturar
el nombre a los tres intentas el usuarlo seré desconsctado
del sistema, tealendo que repetir el proceso desde la
entrada al computador.

Pe ser ol nombre de usuario correcto se presenta la linea:

Dame clave de usuario:

Aqui se debe teclear la contraseRa (hasta 7 carécteres
alfsnuméricasy que tlene asignada psra accesar el sistema
(lo que se teclea no aparece reflejado en el monitor) vy
presionar <«RETURN>, nuevamente se vdlida que la coptrasefa
sea correcta para el nombre de usuario, si exlste alguns
equivocacidn se anuncis con

{ si Clave del usuario no vélida Teclee <RET>

Nuevarmenie al feclear <RETURH> se  tieae otra oportunidad
para capturar bY.} contrasefia. El si{stema da tres
oportunidades.

De ser correcta la contrasefia el sistema nos dnterrega cons
DAME TIPO DE USUARIO:

Como ya antes se menciond existen tres usuvarios definidos
para el sistema: Adquistciédn. Control, Gestiédn.

En e) campo de una posiclén para el tipo de usuario  debe
capturar la primera letra del tipe de usuarte al que usted
corresponds, en este caso especifico €y postertormente
<RETURN>, si por alguna circunstancla no se teclea <C> el
sistema enviard el mensaje:
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i 3| Tipo de usuario invalido Teclee <RET>
<]

| 8i Tipo de usuario no permitido para este usuario Teclee
<RET>

Después de teclear <RETURN», podré recapturar el tipo de
usuari{o asegurese de¢ preslonar . en caso de aparezca
nuevamente algtn error notifique al usuaric de gestién.
Posterior & la captura del tipo de usuario se despliega:

NUMERO DE LA ORDEN LE TRABAJO:

Este campu ey optative v se emplea para definlr la OT (hasta
custro posiciones numéricas) con Ia que trabajaremos
(slempre y cuando se haya dado de =lta previamente), claro

que la asignacién de una OT se puede hacer posterioremente
empleando una opclén de mend.
81 no se desea  aslgrar una OT. simplemente se presiona
<RETURN>, por ejemplo en el case de que se desee dar de
alta una OT.
Para capturar el niamero de OT no es necesario teclear los
ceros a la {zquierda, por ejemplo on las  tres lineag
siguientes muestran lo que responde el sistema  al  capturar
la OT nlumero 1.

NUMERC DE LA ORDEN DE TRABAJO: 1_ <RETURN>

Resulta en:
NUMERQ DE LA ORDEN DE TRABAJO: 0001
y Se despliega el mensaje:

SE ASIGNO LA ORDEN DE TRABAJU 0001
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S§i seo trata de asignar una orden de trabajo que no exigte se
muestra e}l mensaide:

H 37] La OT definidn ne existe Tecleo <RETURN>

En €480 de Que spareozca este letrero es recomendable dejar
el campo en blanco y preaionar <RETURK>, pues
posteriormente se podré asignar la OT desde un ment, claro
que si el error es muy obvio se puede dar la OT correcta
sinplemente.

A continuacion se despliega:

NOMBRE DE LA OT ESTANDAR:
Que se cmplea para relaclfonar la orden de trabajo asignada
en la linea anterior con una orden de trabajo estdndar, este
dato también es optativo y 5! no se qulere capturar una
orden de trabaje esténdar simplaemente sc teclea <RETURN> .

Cuando se captura una orden de trabajo estandar el sistema
vélida sl existe entre las que tlene reglstradas y de no ser
asi presenta el siquiente mensaje:

| 49 Ho existe la OT estandar deseada Teclee <RET>

De estar registra aparece el mensaje: (suponga gque 58
tecleo STOL)

SE ASIGNG LA ESTANDAR: STOL PARA OBJ INT

Los datos anterferos son necesarios para poder entrar  al
sistema, ya capturados se coacluye el procedimiento de
entrada y a continuacién aparcce el Menu Principal para el
usuaric de adguisicién, desde el cual y apoyado en otra
serle de menus podrd ejecutar las opciones que requiera.
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2.2 MENUS ¥ COMARDOS.

¥as dentro del Sistlema para Desarrollo Automatizado de

Pruebas aparecen

figuras 2.2.1

una serle de menGs que se ilustran en las

a 2.2.7, en los cuales aparccen todos los
procosos que puede realizar el usuorio de adgquisicion.

La forma en que se manelan estos monGs es muy simple y los
mismos menus proveen de les informacidén necesaria en ferma de
opcibén o tecleoando on la linea para opciones la letra H y

presionando

<RETURM>,

para el menft en que fue empleado.

con lo qua aparece un toxto de ayuda

En realidad cuando se elije una opclén del menG y se oprime
<RETURN> , hay posibilidad de que aparesca otro menG en el
cual se da una opcibn (ver figura 2.2.4) para regresar al

monG  desde

pricipal optativemente,

continuacién:
A
R

Bmpleando las
selecclonando

HMENU ANTERIOR

el que se invecd y ctra para regresar al mend
las dos opeclones ge {ilustran a

REGRESO AL HENU PRINCIPAL

dos opclones anteriores y por otro lado

algGn nimero se

pueden recorrer en Ssu

totalidad log men(s del sistema de acuerdo a la forma un que

estan estructurados,

muestra en la

figura 2.2.8.

Es recomendable segquir la secuencia

menGs para

la estructura de menGs del gistema se

qua se lleva an los

ejacutar los procesos, puses en los menGs se

encuentran organizados en una secuencia légica de ejecucidn,

aungue recuerde

que usted tiene la Gltima palabra y en el

cano de que quisiera realizar algGn proceso en una secuencla
invélida el sistema se encargara de sefialarlo,
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Menlis y Comandos.

Como ya se dijo anterioremente existe una forma alterna para
ejecutar up proceso, capturaendc el nombre que tiens asignado
el comandc quo lo ejecuta y presionando <RETURN> en la
linea de opciones para CUALQUIER menG, la validaclén sobre
la secuencia de ejecuciédn de procesos también se realiza.

Graciss a las validaciones que efectia el sistema, las dos
formas de ejecutar un proceso tlene el mismo grado de
sequridad, pero es una buena recomendacién familiarizarse
primero con la operacion mediante ments, para después
emplaar los comandos que se requieran, ahora si desde
cuaquier ment.

En ls Tabla 2.2.1 se da una relacién de los comandos que se
pueden ejecutar desde cada ment.

Pars este momento ya se sabe como entrar al sistema y ademls
como  ejecutar los procesos que tiene astgnado como usuario
de adquisicién, en el siguiente punto se describirid la
informacidn necesaria para cada praceso y la forma en gue se
debe slimentar.
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of: Coor/sTot | PIGTAIB | GWTRUK 1 MEDICHK
BLGFLRE [ PSONAT PDLCD D WGOFLIE | RGOEFLIE

TECLEE LA OPCIOK DOSEACA:

MENU PRINGIPAL
ALTA Y ASIGHACION [¥ CRDEES D TRARAD
ACTULIZACIOM (€ Uk ORDENR [ TRIZLD
COF BRI ION BEE S0
EECUCHON DE PRCIAS
CBTENCIGN 0 RESULTADDS FUERL O LIngA
DIAGHIST 100 KARCWRE

FIN DE LA SESHM

Fig., 2.2.1

MenG Principal (MENU0OOOO), para el Usuario de Adquisicién.
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or: me1/sm fOISTLIEZ 1 CONTR:(K b SEDIC:OM
BLOFF LI | oPSio0/0 Hs e o] T MLOFF LIME | RGOFF LIME

ALTA Y ASIGNACION QRDENES DE THABAJO
TOALTA OF UNA HEWR 01

ASIGRACION (K UHA OT O TRAZADD

~

3 LISOUCION OC tKA 0T T TRABLD

4 DEFINICION DE (A OT £STAOAR A USAd

S MC!FICACION DE LA CELDA ASCCIIDA A UKL OT
R REGRESD AL WM PRENCIPHL

F o FIN € SZSioN (loaum)

TECLEE LA OPCION DESEADA: -

i

Fig. 2.2.2

Ment de Alta y Asignacién de Ordenes de Trabajo
(MENU1000), para el Usuario de Adquisicién.
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Or: 0om/eTDY |

H

TECLEE L4

KT, ) CORK
BLOTLIE 1050040 [BLOGAD ! WGOFFLDE

ACTUALIZACION DE ORDENES DE TRABAJOD

CEFIXICION OF L& OROES DE TRABAG
PRUEBAS A REML 1M

OCF IRSCION DEL REQMEN OF PRUEEA
DEFINICHON DL HERTE O PRUESA
\WPRESIGN OE LA DEF IWICI0H DE LA OT
REGRISD W MW PRIMCIPAL

FIRTE SCSION (LOGUT)

PCION DESTADA: '™

§ MDIC: K
* RXOFF LIt

Flg. 2.2.3

Ment de Actualizacién de Ordenes de Trabaijo
{MENU2000), para el Usuario de Adquisicién.
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OF: B0I/3TDY ¢ Isnuy ) MR | DI
L LSRR e e B AR v CMCOFFLRE ) RODFF LI

PRUEBAS A REALIZAR

3 DEFINICION O LAS MEDICIOES
4 TATIRICION DE 305 CALORES
AWM NCHERIR

RORLRES) N MO FRCIFAL

F o OFi¥ DE SESICH (LO00UT)

TECLEE LA OPC(OH DESEIDA: 713017

Fig. 2.2.4

MenG de Pruebas a Realizar (MENU2200), para el
Usuario de Adgquisicién.
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o7 oot
CWOFF LIE

§ONSTALIE, COMAGK ! MEDICIOR
USCOM IGLEAT L WGOFFLNE 1 RXOFF LIE

:

;
CONF IGURACION SAD

1 PREFAUCION (OUEPO ADQISICION §AX, 5830, C0NUT)

7 FPOGRALION DE CORMWITAXFSS

3 PROGERACTTH DIGHTALYIOORES

4 PROGAAWCION 0E CATHAS ELECTRO-PTICAS

S COMRMS DIRECTES

R ORUGRESD AL MEMU PRINCIPR

£ FINDE EA SESION (LOODT)

TIQLEE {4 OPCION [ESEA0A; ©

Fig. 2.2.5

Heni de Configuracién del SAD (MENU4C00),
para el Usuarlio de adguisicién,
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o1: (ON/30 | ST 3 CONRIK 4 MEDIGIER
FFLNE D OSmAR RUBAD LW EFLUN 1RGO (T

CBTENCIOH DE RESULTADOS FUERA DE LIMEA
3 RATICACICH DE OSCHLORNUS
2 CETDNCION DEL RESUEN OF PRUEBA
I GBTEMCIOM DEL RIPCRTE OF ICIAL OF PREBM
R REGRESO AL WEWJ PRINCIPR

FOFINDE LA TSI (Loo0Y)

TEGLEE LA CPCION DESEADA:

Plg. 2.2.6

Ment de Obtencién de Resultados Fuera de Linea
(MENU7000), para el Usuario de Adquisicién.
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o1 Cﬂljﬁml ! HRL AR + COHRR 0K | MEDIC.X
WOFLE 1 OSmm IDSAD  wGOFFLIE  § RGO Lie

DIAGHOSTICD HARDWARE
T VIRFICACION OEL FURCIQHANIENTO DEL SAD
R RIPESO AL WEMJ PRIKCIPAL

f FIRGE LA SESICH (LOUOUT)

TECLEE LA 0PCION DESEAA: 5538

Fig. 2.2.7
MenG de Diagnéstico de Hardware (MENUSC0O},
para el Usuario de Adquisicién.
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Lo iy RO RN [Latinisd] [t )ies0]
N2
Fig. 2.2.8

Estructura de MenGs para el Usuario de Adquisicién an
el Sistema pars Desarrollo hutomatizado de Pruebas
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NEXY CONAKDOS

ALTA Y ASIGHACI O DE CROENES ALTAOTS, ASIGOTS, DEASOTS, ASIGSTD
DE TRABAG GM13000) WniceLD

ACTUAL IZACION DE DRDEKES DE DEFOTS, RESIMER, RIPMTE, IKPRIOT
TRARALY) QUMDY

FRUERS & REALIZAR GEMIZ200) BEFSAD, CALOLDS

CONFIGURAC D4 DEL &40 PRESAD, PROGMIX, PRODIG
e i) FROGRX, COMDIRSAD
(STEXCION DF RESWTADCS FUERA GRAFICAS, RESLMN, REPCRTT
T LINEA (ERUTOO00)

OIAGROSTI00 O KARDIURE VIRIFSAD

GERB00)

Tabla 2.2.1

Comandos y Menus desde los que se Ejecutan.
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2.3 LOS COMANDOS DEL SISTEMA.

Ha llegado ol momento de listar los comandos que puede
emplear el wusuaric de adquislicién para ejecutar procesos
dentro del sistoma.

En la descripcién de cada comando se tomd el siguiente
esquema:

1. Se identifica el comando dando su nombre y 6l proceso
que ejecuta, asi come una pequefia explicacién de sus
objetivos.

2. Se ilustra en sSu caso la méscara para captura de datos
relacionada con cada proceso.

3. Se describe brevemente cada campo dentro de la méscara
para captura de dates (recuerde que puede emplear varilas
opciones para obtener mas informacfon sobre el campo gque se
captura).

4. Seo dan comentarios sobre la forma de reallizar la captura
de datos.

Es NECESARIO estar famillarizado con los dos ejemplos que se
dieron en el punto 1.4, para hacer mas 4gil la captura de
datos paras cada proceso y también para comprender facilmente
las explicaciones que se den en el punto 4, para cada
comanda .

2-17
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2.3.1  ALTAOTS, Alta De Una Hueva QOrden De Trabajo.

ORJETIVO: Registra los datos generales de una orden de
Lrabejo dentio del sistema.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

DUSTALMY L CONROE ! MEDICOR
@S0/ 1 01:OCAR P MCOFF LE b RXOFF LN

ALTA DE URA NEVE CRDER O TRAGAD

O ABRK ATA 0OM
RESPOGABLE:  1OEHTIASY
CLAVE LEL CLIENTE:  CFE-LAP
CLAVE IR COGTRCTOR:  CEET2¢

CELDA ASOCHADA A LA OT:

Baant, Su51g, Inbnl Fafin, O-def, 1-bIk Hbv I, Veval TRB-EX]
( )]
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CAMPOS @

OT A DAR DE ALTA:; Campo numérico de & digitos
enteros que define la OT a dar de alta, este campo
es proporcionado por el mistems y por lo tanto
usted no podré modificarlo.

RESPONSABLE: Campo alfeanumérico de 10 posiciones
que se omplea para registrar el usuario
responsable {(dentro del sistema) de la OT que se
esta dando de alte, genoralmente es una clave que
coincide con la que tlene asignada como usuaric de
adquisicibdn.

CLAVE DEL CLIENTE: Compo  alfanumérico de 7
posiciones destinada a la capture de l& clave del
cliente paraz el cual se efectuaran las pruebas gque
se registren en la OT que se esta dando de alta.
Consulte las tablas que el usuario de gestién le
debe proporcionar con las claves de los clientes
reglstrados y en caso de que el cliente en
cuestién no aparezca, pida al usuarioc de gestlén
que lo registre y que le proporclone una tabla
actualizada.

CLAVE DEL CONSTRUCTOR: Campe alfanumérico de 7
posiciones en el que sSe registra la clave del
constructor del equipo correspondiente a la OT a
dar de alte.  Siga en mismo procedimiento de CLAVE
DEL CLIENTE para conocer la clave del constructor.

CELDA ASOCIADA A LA OT: Campo numérico de 1
posicién en el que se define la celda de prueba en
que se efectuarlp las prucbos para esta orden de
trabajeo. Actualmente existen dos celdas de
pruebss 1la 1 y la 2.

COMENTARICS DE LA OPERACION:
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Para una detallada explicacién de como manejar esta mascara

refiérase al punto 1.4 de este manual.

RECUERDE que después de capturar cualquler campo DEBE
precsionar <¢RETURN>, tembién puede emplaar varlas teclas
para facilitar In modificacton y captura de datos [<FLECHA

ARRIBA>, <FPLECHA ABAJCG>, <BACKSPACE=, etc), para tener una
dencripcién derallads de las caracteristicas de cada campo.
emplee l& opclén Veval o Mshlp en los campos que lo desee,

al finalizar su captura debs teclear <TAB>
qua corregponda (§,H,Q).

Recuarde consultar las tablas de claves do
constructores que ls debe proporcionar

gestidn.

2-20
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2.3.2 ASIGOTS, Asignacién De Una Orden De Trabajao.
OBJETIVO: Definir la orden de trabajo la que se reglstra o
modifica informacién y de la que el sistema obtendréd 1os
datos para reslizar una o varias pruebas.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

A ISTAIY TN} MICOK
RLOFFUME | OSO0AR OLTAD L MGOFLIE 1 RXOFF_LIKE

HAERQ D€ CROEN D€ TRARALD: 001
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CAMPOS:

NUMERO DE ORDEN DE TRABAJO: Campa  numérico de
cuatre digitos enteros que define la OT de trabaje
que se¢ emplea para registro y medificactén de
informacién y de 1l que ol sistema cbtiens leo:o
datos necesarios (previamentce registrados por los
usuarioes) pare la realizacidn de pruebas.

COMENTARIOS DE LA OFERACION:
Para capturar el némero de la Of solo se tecleaa los digitos
significatives (aunque es vé&lido teclear loz ceres a la
izquierda, esta de sobra) al terminar presione <RETURN>, el
campo Se ajustare con los coros a la izqulerda gue Sea
necesarlo y desplegaré el mensaje: (sl capturd 1)

SE ASIGNO LA ORDEN DE TRABAJG 0001

Note que también en la linea de estado aparece OT: 0001/
para sefiaslar que se asignd la OT nGmero 1

2-22
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2.3.3 ASIGSTD, Definicibén De Una OT Esténdar A Usar.

OBJETIVQ: Define una orden de trabajo registrada on el
sistema (como estadndar), para ser tomada comc modalo para
los procesos & efectuar con la OT asignada en su sesidén de
trabajo.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

oT: ooy
DO LI

NAERE 0F LA OT ESTADAR: STOE
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CAMPOS

NOMBRE DE LA OT CSTANDAR: Campo alfanumérice de
cuatro posiciones que define la OT esténdar que se
empleard como modelo para la OT de trabajo que se
encuentre asignada en el momento de ejecutar este
proceso (recuerde que la OT aslgnada es la que sg
encuentra on ol campe O7:  de la linea de estado,
por cjemplo OT: ©0001/}.

COMENTARIOS DE LA QPERACION:

Para captura el nombre ds la OT eosténdar so teclean 1la
informacidn correspondiente, al terminar preslone <RETURN>,
a continuacidén se desplegara el mentt desde el cual se tnvocd
el comande con el mensaje: (si capturd SToL)

SE ASIGNO LA ESTANDAR: ST0l PARA QOBJETO INT

Bg importante gque usted conozca a que tipo de OBP
corresponde la OT esténdar que quiere emplear, pues debe
corresponder al OBP de su orden de trabajo, en el caso
anterior el mensaje describe que la OT esténdar S5TO0l se
refiere a un INTERRUPTOR (INT).

Note que también en la linea de estado aparece oT:
0001/5T01 para sefialar que se definié como modelo para la
oT: 0001 la OT esténdar STOl, por lo tanto el OBP
relacionado con la OT: 0001 debe ser un interruptor.

Para obtener informacién acerca de le scrie de OT  costéndar
definides dentro del sistema consulte al usuario de gestién.

2-24
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2.3.4 COMDIRSAD, Comandos Directos {(SAD).

OBJETIVO: Este proceso se encarga de enviar la informacién
necesaria a los elementos de sistema de adquisicién de datos
para modificar o programar las funclonos que tienen
ssignadas durante una prueba.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

or: gui/sm |} 1 16T:L | ONiR:(R ! WEDIC: K
OLOFF L€ § O°S.0000 L 0100 } WGOFF_LHE | RGOFF_LDE

COUADOS DIRICTOS AL SISTEMA DE ADDUISICION DE DATOS

1. CONTROLES gorernles (2. C, 3, D) 6, inlchar pretrigoer

2. FNCIOHES CAUL (. 8, w) T, Lour PROGRAMCIGA G ssdsfos
3. Progresar digital iZsdores 8. Leer DIRECCIONES o trigper
4. Prograsar muitiplesoss 9. Lear TIEWPOS do t7 Ipoor

S. Programar recsptones sptics

CATE © SOT  F 0 A BTy HAGES  FACIN
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CAMPOS:
OPCION: Campo numérico de una posicién que se
emplea pares elegir una de las opclones que se

muestran en la parte supaerior (de 1 a 93.

CRATE: Una postclén numérica que determina el

crate donde se encuentra el dispositivo a
comandar.
SLOT: Campo numérico de dos posiclones que

describe el slot en el que s8 localiza el
dispositivo a comandar.

F: Campo numérico de dos posicliones que junto con
Ay W definen la funcibn a realizar.

A: Cempo numérice de dos posiciones que junto con
los campos F y W, definen lo tarea a ejecutar.

LLH Campo numérico de seis posiciones que

conjuntamente con F y A, determinasn la operacién &

efectuar.

NUMSEG: cCampo numérico de una posicidn.

FUNCION: Campo alfanumérico de una posicién.
COMENTARIOS DE LA OPERACION:
Para una relacién completa de la funciones a ejecutar, vea
el manual MODEL 6810, WAVEFCRM RECORDER OPERATOR'S MANUAL,
LECROY .

Por ejemplo para fijar la cantidad de muestreos por segundo
& 64 X, se pondria: (Ssuponga CRATE 5, SLOT 3)

CRATE 5 SLOT 3 F L7 A 10 W 6 HUMSEG FUNCIOK
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Puesto que este procedimiento se emplea para modificar las
funciones de los elementos del sistema de adquisicién para
una prueba relacionada con una OT determinada, los campos
que se muestran a continuacién deben aparecer en las lineas
de estado:’ (guponga OT nGmero 1 asignada)

OT:000:/ o OT:0001/STQl, INST: USO/1, MEDIC: OK,
DI:, MX: y RX: diferente de espacios o de OFFLINE

de no aparccer estos datos el sistema enviard un mensaje de
error.
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2.2.5 CALCULOS, Definicién De Los Célculos.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR El. MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE
COMANDO .
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2.3.6 DEASOTS, Liberacién De Una OT De Trabajo.
OBJETIVO: Libera una orden de trabajo previamente asignada.
MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

SIN MASCARA
COMENTARIOS DE LA OPERACION:
Esta comando se ejecuta simplemente tecloando el nGmero gque
correspende al procesc dentro del ment en gque aparece, o
capturando DEASOTS y presionando <RETURN>, en la lipnea de
cpeiones de cualquier mendG.

Esta opcidén solamente se puede aplicar cuando en la linea de

estado aparece OT: uxxxx/ donde xxxxx es el namero de 0T
que s libersrf, de otro modo el sistema envia un mensaje de
error.

Cuande 8e efectua correctaments el procesc el sistema
despliega el mensaje: (supenga OT: 0001/ )

ORDEN DE TRABAJO 0001 LIBERADA
en la linea de mensajes del menG desde el cual fue sjecutado

sl proceso, a continuacién usted podré elegir la opcién del
meni que desee.
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2.3.7 DEFQTS, Definicién De La Ordan De Trabajo.

OBJETIVG: Registrasr lz descripeién de la OT, notas sobre la
OT, el tipo y parémetros del OBP con que ests relacionada.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

oF: 00T | DTN COTRAK I MEDIC.OR
QEFLIE DoOAm LD L RGOFLNE  § ROFFLME

seed DEFIKIZION D€ LA CPOEN LE TRASAD  "***

ot : oxn

1. DESRIPCIN OE LA CROEK D€ TRABAD 5
2. DEFINICION DEL TIPO OE CBUETO } OPCION:

3. (EFDRICIOH 0E LOS PAAMETROS DEL OB.ETO
A, MOTAS RELATIVAS & Lk ORDEM DE TRABADD /

Basnit,S-41, =il Fof In Dot Zob ik, Wi, Yoval  TAREXY
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CAMPOS:

CT: Campo numérico de cuatro digitos enteros que
determina la OT de trabajo para la cual se
definiréan las caracteristicas que se listan en las
cuatro opclones gque se muestran posteriormente.
Este campo lo determina el sistema de acuerdo a2 la
OT asignada en 2]l momento de realizar 1la
definicidtn y usted no puede modificarlo.

OPCION: El nGmero de opclén que ticne asignado la
funcién que ge desea realizar, por ejemplo para La
DESCRIPCICHN DE LA ORDEN DE TRADAJO, debe teclear 1
y asi sucesivameate,

COMENTARIOS DE LA OPERACION:

En el campo de opcién debe teclear un nGmera vélido de
acuerdo a la lista que se encuentra a la izquierda de este
campo (1, 2, 3, y &), posterlormente DEBE teclear <RETURN>,
el curgor se mantendra en la misma posicién, s1 no desea un
c?mbio de opcidn, PRESIONE <TAB>, con lo gque aparece 1la
linea:

SE CONFIRMA LA ACTUALIZACION DE DATOS(S/N/Quit):

A la cual debera responder con $§ en el case que desee
efectuar 1la funcién qua contiene el campo de opcién (si

contiene 2 se hari la DEFINICION DEL TIPO DE OBJETO). 51
responde con N desaparece la linea de confirmacién y tondra
una fiveve oportunidad para camblar el campe de OPCION:. Si

responde con Q (Quit) termina el proceso de DEFINICION DE LA
ORDEN DE TRABAJO y todos los datos que haya tecleado a nivel
de opcién (1, 2, 3, 4) quedan registrados en el sistema,
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$i{ se captura, OPCION: 1, <TAB>, S aparecera la pantalla
que sa muastra a continuacién:

en esta méAscara podra captura la informacién correspondiente
para lo cual debera sequir las siguientes indicacicnes:

1l.- De eparecer * en la Gltima linea teclee la letra C y

presione <RETURN>, si es la primera vez que entra a esta
opcién para el numero de OT referido, la pantalla contendra
[ EOF} en donde _ representa la posicién del cursor, s5i
no es la primera vez se mostraré la informacién previemente
capturada.
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2.- Roalizo los cambios o capturs de Informacldn necesaria
segan sus requerimjentos empleando las teclas
correspondientes y auxiliado per las teclas de <FLECHA
ARRIBA>, <FLECHA ABAJO>, <FLECHA I2Q»>», <BACKSPACE>, etc.
(para una completa descripcién de como editar texton
mediante este mascara reficrace al manual VAX EDT Reference
Manual)

3.- Cuando termine de captursar o reglstrar informacién
teclee <CTRL/Z> notara que aparece un  asterisco en la
Gltima linea de la pantalla.

4.- Teclee EXIT o QUIT dependiende lo que desee, con EXIT
guardara todos los camblos que haya realizado, cen QUIT
abandonara los cambios realtzados.

Como resultado del paso 4 se mostrara la pantalla previa

(DEFINICION DE LA ORDEN DE TRABAJO) y usted podra
geleccionar, entro otra opcién o terminer el proceso.
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5% se captura, OPCIOHN: 2, <TAhB>, S aparecera la pantalla
que se muestra a continuacién:

or: oL/sTol DUGTLRY  f CONTRAR 3 MEDIC:OR
DOFLE $OS00 10LRAD  {MGIFLIE | AKOFAHE

TiPG OE OBETO A FRUBAR

HOIQX EL T4PO (€ CBUETO: INT

Boant, S-810, t=Ini,Fuf In,Bucof, 201K, Hetrlp, Yeva |, FAB-EX]

en esta méscara e captura el tipo de 08P para la orden de
trabajo asignada, esta pantalla solo tiene un campo para
capturar tres carécteres alfabéticos (INDIQUE EL TIPO DE
OBJETO:), para wuna lists de tipos de objetos v&lidos puede
emplear la opcién Vaval o H=hlp, en este campo, al
terminar la captura del tipo de objeto presione <RETURN>,
<TAB», S, coh lo anterior habra definido el tipo de objeto
y aparecera la méscara para definicién de la orden de
trabajo.
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Si1 se captura algGn nGmero de OT v&lido, OPCION: 3, <TAB>,
S aparecerd la pantalla gue se muestra a contlnuacién:

oT: GHSTO) | D OGTLIY ) CONTR:K | M
DT LN OS.GME DL GOTLBE [ RX

PATOS (KL IHTERRPTOR

TIFO LE IMTRRPTIR: (MFIES  CPACIND INTERRUPTIVA: "4 ]2 (K)

TEKGICH KOMINAL D CPERICION

JHD () FACTOR (€ APLIRD: 022 7

FACTIR OFL PRIMER POLO OUE AZRE: 0012

BESISTDC A OF CONTICTO {RI1ISS):

FASE A At b Fast C
%o

TIERD 00 CPERGION (k5).  GHERRE: .80 WTRNAA: o

B-ant,S-a1g, {=1n,Fof (n,D=0ef, 2-0 lk, Hhip Veva | TAB-EX1
{ 1

en esta mascara se reglstran las caracteristicas dal tipo de
08P, en este caso de un interruptor, aunque la informacién a
capturar esta en funcién del tipe de ©BP seleccionade en la
opcién 2,
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capture la informacién necesaria empleando las teclas
carrespondientes, auxiliado por <FLECHA ARRIBA>, <FLECHA

ARBAJO>, <BACKSPACE> y las opciones disponibles (Ve=veal,

H=hlp, Z=blk, etc.), al terminar presione <TAB> Yy
responda S, N, Q, segun requiera, recuerde emplear S par
salvar 1a informacién registrada, N para tener otra
oportunidad de capturar y modiflcar les campos de esta
pantalla y { para abandonar la informacién registrada y
ragresar a la pantalla anterlor.

Si se captura, QPCION: 4, <TAB», S se llega al proceso,
registro de NOTAS RELATIVAS A LA ORDEN DE TRABAJO que
funciona sxactamente igual que la opcién 1, por lo tanto
refierace a laa explicaciones dadas anteriormente.
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2.3.8 DEFSAD, Definicién Dec Las Mediclones.

OBJETIVO:

S5e emplea para capturar la informacién necesaria,

en lo referente a las mediciones para un determinado tipo y

ciclo da prueba. Tombién procesa los datosw
encargados de medir y obtener

realizacién de la prueba.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

capturados,

generando los comandos necesarias pars programar los equipos
informacién durante

la

oy { OST:LIR, ) CONIR:K
uwr Llﬁc i Py | Dr:ovID

PREBL : TIPD : ci

1. DLFUNICICH BE LAS JEDICIORS A
2. DEFINICION (€ FRECUERCIAS ¥ MEMORIA DE LA 6310
3. COWPILACION DCL SISTEMA DE ADMISICEON

v

4, COMSULTA OE RECEPTORES TOWP ILADCS
$. CONSULTA DE COMASTADCRES COMP 1LADOS
6. DOMSULTA DE DIGITAL IZADORES. COMP ILADDS

N

Beant,S~¢ig, 1= inl,F=t1n,D-cot ,Z-0ik, Heii Ip, Veval T AB-EX |

| MDICX
P MGOFFLIE | RK:OFF_LDE

ter CONIQRACIGN XL SISTOMA DF ADQUISHCION O DATOS  »ese

OPCIM:
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CAMPOS *

Para una descripeibn de la lista de valores permitidos para
cada campo puede emplear la opcién V=val, recuérdelo.

TIPO: Campo alfabético de dos posiciones que
describe ¢l tipo de prueba aplicabla al OBP de la
OT asignada (la que se muestra en el campo OT: de
la linea de estado, por ejempls OT: 0001/).

CICLO: Campo alfanumérico de 7 posiciones en el
que se registra el ciclo a reallzar, gonaralmente
es una sacuencla de letras C (cerrar), O (abrir) y
ntmeros decimales que {indican ol tilempo de
apertura o clerre en sequndos.

OPCION: Campo numérico de un digito, empleado
para selecclonar una de las opciones listadas a su
izquierda (de 1 a 6), por ejemplo 3 para compilar
el sistema de adquisicién.

COMENTARIOS DE LA OPERACIOHN:

Despues deo capturar el campo de tipe de prueba y ciclo, el
cursor 3Se ublica en el campo de opciébn, teclee el nGmero de
opcién que desee y preslione <RETURN>, el cursor se
posiclona en el campe tipo prueba. Si no tiene nilanguna
correccién PRESIONE <TAB>, a continuacién aparece la linea:

SE QONFIRMA LA ACTUALIZACION DE DATOS(S/Nr/Quit):

A la cual debera responder con S, si desea efectuar la
funcién que contiene el campe de opcién (sl contiene 3 se
har& 1la COMPILACION DEL SISTEMA DE ADQUISICION) . S1
responde con N desaparece la linea de confirmaci6n y tendra
una nueva oportunidad para modificar los campos capturados,
Si responde con Q (Quit) termina el procogo de DEFINICION DE
LAS MEDICIONES y todos los datos que haya tecleado a nivel
de opcidn (1 a 6), gquedan reglstrados en el sistema y
aperece el ment desde el qua se ejecutd el proceso.
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S{ se capturan los datos necesarics, la opclén 1, ue teclea

<TAB> ¥ S, aparece la pantalla que se muestra a
continuacidn:
o omtr ¢ DIRSTAIRS  f OONTROK ) MEDISDX
IOFFLOE | O°5:0vD HIE o] CMGOIT LR RGTT LS
ot OEFINICION DE VARLABLES A WEDIR «» PAGIRA 121
| MM, LOG. L ASE ST/NT {COLOR 1POS | 1L} DESCRIPCIOH !
10 v PEOIe MAR 50V { JENSIGH A MONTE H
200G 58 P LWARIL OB (R 1 CORAL BOBINA CHORRE XS |
ILCSC 1 Lh O IMAENI 0917 1 CORR. BOBIMA CIERRE XS ¢
AL I0SEX T PN OGVERDE[ O7 12 | OO, ONIACTO S2 DX )
51 VAV AT OLMRIN0S 2 1 TERSION VALLE t
[ DhoPte JRCSA N7 5 CORRL DE WADUINA H
73 ha TEOLteOOYAM 1302 1 CORRL DE WNIIKL :
8! e VEOINT O VERDE! 1512 1 CORRL OE KAIMA H
9} vBY PhOLt AR T 7 1 TEKSION WALLE H
0 HE I V2 TORSIR SRR H
nyE H 12 | OORR. OE EXVTACION H
121 P i 12 % PUERTA INT. OE MADUTMA |
GPR(D, C, W, A, B, H, F, 0):C REMG(sas, |, F, 4, =) ;033 OOL(s, =) :
L ]

En esta mAscara se listan lag variables que se medirén al
efectuar wna prueba, dando una descripclén de cada variable,
en lo gque toca a color (aplicable en sSu representacién
grafice), fase, amplitud, etc. En caso de gue sea necesario
actualizar la informacién que se muestre en la pantalla,
consulte el punto 1.4 de este manual para conocer la forma
de operar esta méscara de captura.
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Para salir de esta méscera teclee F si roalizé algGn cambio
y lo quiere guardar o Q en el caso contrarlo, mediante estas
dos opciones se regresa a la pantalla anterior.

Si se cepturan los datos necesarios, la opclén 2, se tecles
<TAB> ¥ 8, aparece la pantalla gque se muestra a
continuacidn:

o gmy ¢ CISTLIBS  §ONTRK L MEDICOK
BCURLIE (00 [ 0LAT GOFLBE | AKCOFLUE
e 7 PROCRUCION DE (AS TARKETAS DE La 6510 s+ PR 172

TARJIXROr (CAN! WEDICION 1} MEDICION 2 1 WEDICION 3§ MEDICION 4 )

v
V

R R N L IOCB Bi® ICOCSC  Ci* 005X )

214132 (40 vy Al® 1A LYo ;) B €

3142 HERA LI "IE 1o PIM !

CPERID, €, W, A, B, H, F, 0):C REMG(Me, 1, F, o, =) =013 OOL(s, =) @ 0"
{

En osta mAscara se listen las datos necesarios para definir
la programacién de la tarjeta digitalizadora 6810 (para una
descripcién completa de cada campo consulte el manual MODEL
6810, WAVEFORM RECORDER OPERATOR'S MANUAL, LECROY}. En caso
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de qua sea necesario actualizar la informacién gque se
muestra en la pantalla, consulte el punto 1.4 de este manual
para conocer la forma de operar esta mascara de captura.

Pueds notar gque en ol campo PAGINA se muestra 1/2, rocuorde
que para llegar a la segunda pSglna debe teclear *+* en el
campo COL(+.-} * .

rara salir de esta méscara teclee F sl reallzé algin cambio
y lo quliero guardar o Q en ol c¢aso contrarlo, mediante egsias
dos opciones se regresa a la pantalla anterior.

Si ge capturan los datos necesarios, 1a opcién 3, so teclea
<TAB> vy S, se compilan los datos registrados en las
opciones anteriores, la compllacién consiste en generar toda
la informaclén necesaria para que el sistema pueda programar
los equipos que se encargan de 1las madiciones durante el
ciclo de prueha.

Al ajecutar eats opcibn se prosenton los siguicntes menscies
sucesivamento:

COHPILANDO CONMUTADOR ...
COMPILANDO DIGITALIZADORES {6810} ...
COMPILANDO RECEPTORES ELECTRO-QPTICOS ...

cuando desapsrecen usted podr& eleglr otra opelén ¢ salir de
esta proceso.
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S1 se capturan los dotos necesarios, la opcidn 4, se tecles
<TAB> s, aparece la pantalla que se muestra &
continuacién:
of: o, 3 DS TG ! WO
ELFF LIC 4 950D ' 0fRAY CWCOFF ATt RCOFY LHE
oo " CILO OWPILAD PARA RECEPIGRES CPTICOG *=° PRGINA: 12
IRTEISOT HWLIGIOS 3 F A L M DESCRIPCHM !
11 Sieclodw 13 0 ¢ 0 ) DO QNP0 TR
2103 0 SUSELAIRS 18 5 9 1 T AINTAIK PORITIV )
21 3 ¢ STUEBAMAY | 4 ¢ 3 ! 0 { RIROD, RZ-KMANLD !
6303 0 8D SUTANG 118 2 0 ! ML CALIGRACIDN-HEGATIVA |
6103 STULESN 8 | D ;2 | SLLECCION CE ESCAA !
B 4 !MIOCHRIN 125 ] 0 ! O ENCHDIR €QUPO TRAK
T 6 LW ISLAIRGS 118 5 0 1 T L AIVENDGION FOSITIY §
&1 4 (ZIJUEERAERC D 4 5 0 3 0 ¢ RIROD, RI-ARILG ¢
Q4 S TNISLONME (16 L D f U1 CALIBRACIN-MEGATIVA
100 4 P LSELESAM 16 | 0 3 7 ) SELECCION O IXCAA |
1WA 1 IDERmB L2 10 ) 0 EMDODGR TR0 YA}
T4 L UNSHAIRSS 18 ) 6 1 7 i ALIKENBALION POSIRIY §
14 ) LILUEBMIRY G 4 1 0§ 0 | RIA0D, AZRILLO ¢
W4l 1 SSREMMG 118§ D f 11 CALISRACUON-HEGATIVA ]
W@, €, ¥, 4, 8, K, F, 010 ROGIw, ©0F, », ) 13 OOy, <Y ¢
{ 1
En la pantalla se muestran la informacién gue el sistema
generS pars programar  los regeptores slectro-épticos de
acuerdo al tipo y ciclo de prueba definida, aungua os

posible modificarla NO ES CONVENIENTE HACERLO, pues ss puede

ocasionar una programacién ercbnen.
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En caso de que sea nocesario medificar la informacién que se
muestra en la pantalla, consulte el punto 1.4 da este manual
para conocer la forma de operar esta miscara de captura,

Para salir de esta mégcara tecles F, 8 realizd algln cambio
y lo quiere guardar o Q en el caso contrario., mediante estas
dos opciones se regresa a la pantalla anterior.

81 se capturan los datos necesarios. la cpcldn 5, se teclea
<TADB> ¥ 5. apsrece la pantalla gue seo muestra a
continuacidn:
or: oagls H PNSTLESS ) CONTR.OH LEDC O
EN:OFF LING  § OPS:RAD 1 Di0oAD VRGO ) RGOFF LIE
BT CIEO0 COWPILAXD PARA COBUTAORES  one ’ -

ICRATE} SLOT} MO LOGICD
+ ACOMUTARE
} +LEECOHLR
1 I0ENT I
1 4CMITARE
1 ALEECORL
§ IOENT Tep,
! COMUTARE
§ HLEEEORL
}
.
H
'
!
.
i
|

L R LI ST

DENT Q.
HONITAE
HLEECONL
100NT e

CPER(D, €, W, &, B, H, F, Q:0 ADG(eee,
[

Rl Ay
P a0
te L0 n
isto0 o
HEE I T
oo e
ted 0 0o
I R
EL I N R
HIL I (|
ORI I B
A B
810 0
IR ST
foror 0

I F,

i DESTHIPC IO H
| COMMUTD LA VIA (&) D !}
| EURELTU EL ESTADG O |
i IDEHTIFICA EL HMERD |
| OOHITE LA YIA (8) D
| COGRTD (L ESTHO O |
! IDENTIFICA [t MAERD
) CORUTO LA YiA (43 0}
! OOHRATO €t ESTAD D
1 JOCKTIFICA EL NAER) |
J CCMBNG LA YiA (A) O )
| COSID FL ESTADO D )
VO IDENTIFICA EL MALRD |}
1 COMRID LA VIA (M) D}
+ CONSULTO EL ESTADG D }

LRI e L AN S
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En la pantalla se muestran la informacién que ol sistema
generd para programar los conmutadores de acuerdo al tipo y
ciclo de prucba definide, aunque es posible modificarla NO
£S CONVENIENTE HACERLO, pues se puede gcasionar unas
» programacién errbnea.

En case de que gea hecesario madificar la informacibn que se
muestres en la pantalla, consulte el punte 1.4 de este manual
para conocer la forma de operar csta méscara de captura y en
lo referente a los ccmandos permttidos por los comnmutadares,
el msnual de referencia para pregramacidn del conmutador.

Para salir de ests mhscare teclee F, si raeslizé6 smlgin camblae

y lo quiere gquardar o Q en el caso contraric, mediante estas
dos apcienes se regross a la pantalla anterior.
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$1 go capturan los datos necesaries, la opcién 6, so  teclea

<TAB> 1 5, aparece la pantalla que se muestra a
continuaclon:

ot g/ s 1ETLE, ( COWTR:DK | MEDIC:OK

BOFF LR 4 CPS:AD | B:LAD §WGOFE LIE ¢ RGDFF_LIE
see T CI00 COPILAD PARA DIGITALIZRORES  *+» PAGINS: 1/

ICRATEJSLOT) MOMLOBIOO ) F { A} % | DESCRIPCION |

VIOV U PROMRERE I 0 A MR OF CANALES K ¢
240V DWTURORRETRE L L 9 3 o) WMASTRAS OE FRETRIOS |
3LV VAT IPOTASEGE 1 W 110 ) 5! TAWO DEL SIGENTD |
AL T VI IPOSILE 0T Y8y 1w Of SEGENTOS (L B) !
SV DIV IROMEQLE LT 12 ) 0 w0 SIRONTOS (5 B) |
S 1 D WIPCARECIE DT 514 T ¢! FRICUENCIA OF MESR ¢

TY VLT POFRICZE S U 105 1 9t FRECLERCIA DE MESTR |
BV A0 POSTILE {18 14 ¢ O | WESTRAS OE POSTRIGS !
St 1 LW IPORSIRE L 16 195 ¢ of { WMESTRAS OF POSTRICS |
W 1 D7 PPOOOFREE 397 £ 13 ¢ 1) COBIRLION LE FREQY |
M1 AT PSSR Tl 5 SERSIBILIGAD DEL OOX }
1201 P PSSR E 20 5} STKGIBILIDAD DEL X |
EREREER R A1) 3L 5 SDGISILID DEL Cax |
W1 UAT RS SENSA L VoA 5 ! SUSIBILIZAD DEL O !

OPER(D, C. M, A, B. H, 7, Q1:C BEMNG(ses, I, F, ¢, =) ;013 OOLCe, =) :

{ ' )

En la pantealla se muaestran la informacién que el sistems
generd para programar los digitalizadores de acuerdo al
tipo, cicleo de prueba y variables definidas, aungue es
posible modificar la serie de comandes, NO ES CONVENIENTE
HACERLO, pues se puede ocasionar una programacién errénea.
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En caso de gue Sea necesario modificar le informacidn que se
muestra en la pantalla, consulte el punto 1.4 de este manual
para conocer la forma de operar esta miscara de captura,

Para salir de esta mAscara teclee, F 51 realizé slgln cambio
y lo quiere guardar o Q en el caso contrario, mediante estas
dos opclones se regresa a la pantalla anterior.
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2.3.9 GRAPICAS, Graficacién De Oscllogramas.

OBJETIVO: Obtener las representaciones gréaficas de Jlas
variables medidas durante la ejecucién de una prueba.

MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

oF: O0,ST)
OO LE 3 Sl } B0 LRGOF LR

. VASMLIZAC ION O€ MULEBAS FULRA E LHEA

RAERD D€ PREBA :

DISPOSIT VA DE SWLIDA;
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CAMPOS::

NUMERO DE PRUEBA: Campo numérico de 3 digitos
enteros gque define el namero de prueba para el
cual se requiere la representacidén gréfica de las
variables medidas. E)l noGmero debe estar dentro
del range de prucbas efectuadas al OBP relaclonada
con  le OT gue se cncucntra asignada en el momento
da efectuar eoste proceso.

DISPOSITVO DE SALIDA: Campo alfonumérico de 5
posiciones que se emplea para determinar el
periférico que presentord las gré&fice de los
variables. Algunos dispositivos que +tlenen la
capacidad de graficacién son: el monitor
Tektronix, terminales VvT34l1, graficador, etc. Las
claves asignadas al monitor Tektronix y a la
terminal VT341, son respectivamente: TEK&l y
VT341.,

COMENTARIOS DE LA OPERACICN:

Dependiendo del dispositivo de salida se logra dsterminade
ntmero de prestaclones para manejar laos gréficas. Los
dispositives gque brindan mayores facilidades son los
monitores gréfices (VT3idl, Tektronix). Para manejar las
graficas mediante estos dispositivos deber& seguir las
opclones que se muestran en el monitor.
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2.3.10 IMPRIOT, Impresién De La Definici'n De Una OT.

AL MOMENTQ DE IMPRIMIR ESTE MANUAL NO SE CUENTA CON

COMANDO.
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2.3.1) PRESAD, Preparascién Del Equipo be adgquisicién.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON
CQOMANDO .
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2.3.12 PROGDIG, Programacién Los Digitalizadores.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON
COMANDO.
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2.2.13 PROGMUX, Progremacién De Conmutadores.

Al MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON
COMANDO,
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2.3.14 PROGRX, Programacién De Cadenas Electro-Opticas.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EI. MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE
COMANDO
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2.3.15 PRUEBA, Ejecucidn Ue Prueba
ORJETIVO: Efectuar la Prueba gue se Describa.
MASCARA PARA CAPTURA DE DATOS:

TAI0S DX PREBA  OATOS 00 C/ROVITO
DATE: 1234 12 4
YIZEORA
WO 3598 15m VIRALLED
MSIPRE
AL 2141 223 LT
AOTEoPY
o, TR GaHs HARCIPY
PGt oh) S WL D0ESTCPS
Dy oot sten
l lmml MNISRIC l WISIST l smg—l L
@sTol
0ES. TEXTY Pt COENTARI CE LA PREBA

Brant,S~aig, )~ Ink, Fetin, Oncuf Zobik, bt ip, ¥rval TAZ-EXI
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CAMPOS:

DES: Campo alfabético que se emplea para teclear
un texto opcional, que puede describir alg(n rasgo
@special de la prucba a ejecutar.

PBA (Abajo de NKNO.): Campo numérico de 3
pesiciones que cmplea el sistema para contabllizar
las pruebas que se efectuan para la OT asignada,
este campo lo asigna el sistema y el usuario no
podra medificarlo.

PBA (Abajo da TIPO): campo alfabético de dos
posiciones que describe el tipc de prueba
aplicable al OBF de la OT asignada (la que se
muestra en el campo OT: de la linea de estado,
por ejemplo OT: QO001l/).

PBA (Abajo de CICLO(S)): Campos alfanumérico de 7
posiciones en el que se registra el ciclo o ciclos
&4 realizar, generalmente es una secuencia de
letras C (cerrar), O (abrir) y ntmeros decimales
que indican el tiempo de apartura o clerre en
gegundos.

GO: Campo alfabdético de una posicién que da el
tipo de sincronis a afectuar durante la ejecucién
del ciclo de prueba, solo exiten dos posibllidades
P para sincronia positiva y N para negatliva.
Cuando ge teclea P o N y se presiona <RETURN>, el
gistema comienza la ejecucién de la prueba.

COMENTARIQS DE LA OPERACION:

RECUERDE gque después dc caplurar cualquier campo DEBE
presionar <RETURN>, también puede emplear varias teclas
para facilitar la modificacién y captura de datos (<FLECHA
ARRIBA>, <FLECHA ABAJO>, <«<BACKSPACE>, etc), poara una
daescripcién detallada de las caracterfsticas de cada <campo,
emples la opcién Veval o Hshlp en los campos que lo dasee.
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En este caso el infclo de la prueba se da después de teclear
en el campo de GO: ya Sea P o N y te presiona <RETURN>, si
el sistema encuentra las condicleones adecuadas para la
prueba, inmedtatamente ejecuta el primer ciclo descrito, en
el caso de que sean dos ciclos, al terminar el primero, el
sistema espera a que se cumplan nuevamente las condicicones
da prueba y en ese momento ejecuta el segundo clclo.

Cran parte de las datos de la méscara tiene come ebjetivo
dar informaclén sobre los digitalizadores y procesos que
intervienen en la prucbha.

Como puede observar an la parte supericr se enumeran el
crate, slot y nGmero de canales gque so empleardn para
recolectar los datos tanto de la prusba como del circuito.

En la parte derecha y baja, se muestra una lista de los
procesos que se efactuan durente la prueba y gque
necesariamente deben estar presentes.

En la parte derecha se muestra el estado de cada proceso, en
la méscara se aparece INSTA, pues para este ejemploc se asume
que cada unc de los procesos seé encuentra instalado, pero
también se podra ver alglina vez los letreros OFF L vy
FIN T, el primero indica que el proceso no ha podide ser
tnstalado y el segundo nos dice que el proceso ha terminado
correctamente junto con la prueba.

Al terminar la prueba se muestran los siguientes mensajes:

NUMERQ DE DATOS TRANSFERIDOS = 486540 TIEMPO EMPLEADO
EN LA TRANSFERENCIA = 1.3

en donde el ticmpo se da en segundos.
Al aparecer estos mensajes el cursor se ubica en el campo

DES: dJando oportunidad para efectuar nuevamente una prueba,
0 teclear «<TAB> para poder salir al ment anterior.
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2.3.16 REPORTE, Definicién Del Reporte De Prueba.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL NO SE CUENTA CON ESTE
COMANDO.
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2.3.17 RESUMEN, Definicién Del Resumen De Prueba.

AL MOMENTO DE IMPRIMIR EL MANUAL HNO SE CUENTA CON ESTE
COMANDG .
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2.3.18 VERIFSAD, Verificacidn Del Funcionsmiento Del SAD.

AL MOMERTO DE IMPRIMIR EL MANUAL HO SE [ CUENTA CON ESTE
COMANDO .
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