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II 

OBJETIVO 

Controlar la temperatura de los cuartos de IDF’s para su correcto funcionamiento 

haciendo uso de un sistema automatizado y gestionado por software de 

aplicación. 

RESUMEN 

El aumento excesivo de la temperatura en un cuarto de Instalaciones de 

Distribución Intermedia (IDF) puede repercutir en un mal funcionamiento de los 

dispositivos electrónicos y de comunicaciones, además de que reduce el tiempo 

de vida para el cual fue diseñado el equipo. En la actualidad los edificios 

inteligentes cuentan con múltiples controladores, sensores y equipo electrónico 

sensible que requiere de una rigurosa regulación del medio en el que están 

alojados. La necesidad de otorgar un mayor tiempo de vida a los equipos 

involucrados en los cuartos de IDF repercute en proporcionar un sistema de 

control de la temperatura de estos equipos para reducir costos a mediano y largo 

plazo. 

ALCANCES 

El alcance de la propuesta involucra la automatización de la temperatura para el 

correcto funcionamiento de los equipos de comunicaciones haciendo uso de 

sensores, controladores y un sistema de gestión operativo que mantenga en las 

condiciones  necesarias a los equipos sensibles del cuarto de IDF, esto nos da 

como resultado un mayor aprovechamiento de los equipos y una optimización 

gradual en el sistema de comunicaciones. 
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CAPÍTULO 1.- MARCO TEÓRICO 

Los sistemas de control tienen sus orígenes en el siglo XVIII con la creación de un 

regulador de velocidad centrífugo por James Watt para una máquina de vapor, la 

creación de este sistema automatizado es el parte aguas del estudio e 

implementación de los sistemas de control que en la actualidad se han vuelto 

necesarios para el hombre gracias a la optimización de los tiempos de producción 

de las industrias y demás áreas de manufactura donde los procesos son 

monótonos. Este campo de la ingeniería se ha basado en generar una mayor 

calidad de vida al hombre por medio de la automatización de máquinas. 

1.1.- Nociones del Control  

Un Sistema de Control es el conjunto de componentes interconectados de modo 

que puedan ser comandados, dirigidos o regulados por si mismos o por otro 

sistema para lograr que las variables controladas mantengan la condición 

deseada. 

Los modos de Control más significativos son los siguientes: 

o Control de Dos Posiciones (encendido o apagado) 

 

o Control Lazo Abierto 

 

o Control Lazo Cerrado 

 

o Control Proporcional 

 

o Control Proporcional Derivativo (PD) 

 

o Control Proporcional Integral (PI) 

 

o Control Proporcional Integral-Derivativo (PID) 
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A continuación definimos cada uno de los Modos de Control. 

Control de Dos Posiciones (encendido o apagado) 

Este modelo de control es el más simple, como su nombre lo indica la variable 

controlada solo puede permanecer en dos estados “encendido” o “apagado”, por 

su simplicidad y economía resulta ser uno de los modelos más utilizados en la 

industria. 

De acuerdo a las ecuaciones 1.1 y 1.2 tenemos que u(t) es la señal de salida del 

controlador, la cual va a ser positiva o negativa dependiendo de la señal de error 

e(t) como se muestra en las siguientes formulas, U
1 

y U
2
 son constantes y 

generalmente U
2 

es igual a cero o igual a –U
1
 . 

u(t)=U
1 

para e(t)>0 ……ecuación 1.1 

u(t)=U
2 

para e(t)<0  ……ecuación 1.2 

Este tipo de controladores suelen ser dispositivos eléctricos, y el modo de 

operación es una válvula o interruptor que es accionado por un solenoide. 

Control Lazo Abierto 

Un sistema de Control de Lazo Abierto tiene como característica principal que la 

salida no afecta la acción del controlador, por lo que no contamos con 

realimentación para ser comparada con la entrada de referencia. Este sistema 

depende de la correcta calibración del sistema. Fig. 1.1.1 

      

Fig. 1.1.1 Diagrama de Control de Lazo Abierto 
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Un ejemplo del Control de Lazo Abierto según el esquema 1.1.1 es un horno de 

microondas, la entrada es una sopa instantánea, los tiempos de preparación ya 

están definidos dependiendo el manual del horno, después de introducir la sopa al 

horno y dejarla por los minutos que el manual de operación recomienda se saca la 

sopa instantánea normalmente ya lista, en este ejemplo notamos que el horno 

nunca detecto que la sopa ya estaba bien cocida o no, está basado en patrones 

de preparación. 

Este tipo de sistema de control es recomendado cuando tenemos la relación de la 

entrada con la salida y no se tienen perturbaciones internas o externas, ya que 

con perturbaciones el sistema de control de lazo abierto no tendrá un resultado 

exitoso.  

Control Lazo Cerrado 

Los sistemas de Control de Lazo Cerrado también son denominados sistemas 

Realimentados, este modo de control alimenta al controlador con la señal de error 

de actuación, que es la diferencia de la señal de entrada y la señal de 

retroalimentación, esta última puede ser una función de la señal de salida y sus 

derivadas y/o integrales, esto tiene como finalidad reducir el error y contar con una 

salida del sistema lo mas óptima posible. 

 

Fig. 1.1.2 Diagrama de Control de Lazo Cerrado 
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Un ejemplo sería el control del nivel de agua de un estanque con un flotador de 

agua, en donde la señal de entrada sería el nivel de agua requerido, el 

comparador sería nuestro controlador, el elemento de control sería la válvula 

neumática, el proceso se daría en el estanque de agua, la Señal de Salida sería el 

nivel real de agua  y nuestro transductor sería el flotador; la Fig. 1.1.3 representa 

el Sistema antes mencionado.  

 

Fig. 1.1.3 Control de Nivel de un Estanque de Agua 

 

Control Proporcional 

El Control Proporcional en esencia es un amplificador con ganancia ajustable, en 

donde la relación entre la salida del controlador u(t) y la señal de error e(t) es:  

u(t)= K
P
 e(t) 

En donde K
P
  es la ganancia proporcional, en diagrama de bloques se muestra en 

la Fig. 1.1.4 
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Fig. 1.1.4 Diagrama de Bloques del Control Proporcional 

 

Controlador Proporcional Integral (PI)  

La función del Control Proporcional Integral está definida por la siguiente ecuación:  

𝑢 𝑡 = 𝐾𝑝𝑒 𝑡 +
𝐾𝑝

𝑇𝑖
 𝑒 𝑡 𝑑𝑡

𝑡

0

 

Quedando la función de transferencia de la siguiente forma 

𝑈(𝑠)

𝐸 (𝑠)
=  𝐾𝑝  1 +

1

𝑇𝑖𝑠
  

 

De acuerdo a estas ecuaciones tenemos que K
P
 es la ganancia proporcional y T

i
 

es el tiempo integral, K
P
 y T

i
 son ganancias ajustables. El Tiempo integral T

i
 ajusta 

la acción de control integral, mientras que un cambio en el valor de K
p
 afecta las 

partes tanto proporcional e integral de la acción de control. El inverso de T
i
 se 

denomina velocidad de reajuste, esta velocidad es la cantidad de veces por minuto 

que se duplica la parte proporcional de la acción del control. 

El diagrama Bloques se muestra en la Fig. 1.1.5. 



MARCO TEÓRICO

 

6 
 

 

Fig. 1.1.5 Diagrama de Bloques del Control Proporcional Integral 

Controlador Proporcional Derivativo (PD) 

La función del Control Proporcional Derivativo está definida por la siguiente 

ecuación:  

𝑢 𝑡 = 𝐾𝑝𝑒 𝑡 + 𝐾𝑝𝑇𝑑

𝑑𝑒(𝑡)

𝑑𝑡
 

Quedando la función de transferencia de la siguiente forma 

𝑈(𝑠)

𝐸 (𝑠)
=  𝐾𝑝 1 + 𝑇𝑑𝑠  

En donde K
P
 es la ganancia proporcional y T

d
 es una constante denominada 

tiempo derivativo. Tanto K
P
 como T

d
 son ajustables. El Tiempo derivativo T

d 
es el 

intervalo de tiempo durante el cual la acción de la velocidad hace avanzar el efecto 

de la acción de control proporcional. La acción de Control derivativa también es 

nominada como control de velocidad y ocurre cuando la magnitud de la salida del 

controlador es proporcional a la velocidad de cambio de la señal de error. 

El diagrama Bloques se muestra en la Fig. 1.1.6. 
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Fig. 1.1.6 Diagrama de Bloques del Control Proporcional Derivativo 

Control Proporcional Integral-Derivativo (PID) 

Este modelo de Control cuenta con todas las ventajas de cada uno de los tres 

Modelos de Control anteriores, la ecuación de control PID queda definida por la 

siguiente ecuación: 

𝑢 𝑡 = 𝐾𝑝𝑒 𝑡 +
𝐾𝑝

𝑇𝑖
 𝑒 𝑡 𝑑𝑡

𝑡

0

+ 𝐾𝑝𝑇𝑑

𝑑𝑒(𝑡)

𝑑𝑡
 

Quedando la función de transferencia de la siguiente manera: 

𝑈(𝑠)

𝐸 (𝑠)
=  𝐾𝑝  1 +

1

𝑇𝑖𝑠
+ 𝑇𝑑𝑠  

Donde Kp es la ganancia proporcional, Ti es el tiempo integral, y Td es el tiempo 

derivativo. El diagrama de bloques del Control PID se muestra en la figura 1.7. 

 

Fig. 1.1.7 Diagrama de Bloques del Control Proporcional Integral-Derivativo 
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1.2.- Introducción a los Protocolos de Comunicación  

 

Los Protocolos de Comunicaciones son un conjunto de normas que hacen posible 

el intercambio de información entre dos o más equipos, aún sin ser de la misma 

marca o fabricante, siempre y cuando utilicen el mismo protocolo de 

comunicaciones.  

La irrupción de los controladores en la industria ha hecho posible su integración a 

redes de comunicación con importantes ventajas, entre las cuales figuran:  

o Mayor precisión debido al uso de tecnología digital en las   mediciones.  

o Mayor y mejor disponibilidad de información de los dispositivos de 

campo.  

o Diagnóstico remoto de componentes.  

Para la integración de islas automatizadas, suele hacerse dividiendo las tareas 

entre grupos de procesadores jerárquicamente anidados. Esto da lugar a una 

estructura de redes Industriales, las cuales es posible agrupar en dos categorías:  

Redes LAN-WAN y Buses de Campo, para el propósito de este trabajo nos 

basaremos en Buses de campo ya que es la categoría que se utilizará en el 

proyecto. 

o Redes LAN-WAN 

Dentro de las Redes LAN-WAN el Protocolo de Comunicaciones más usado en el 

mercado es TCP / IP, el cual se puede traducir como Protocolo de Control de 

Transmisión (TCP), las siglas IP se traducen como Protocolo de Internet. Ambos 

dan como resultado la transmisión y recepción de datos de los dispositivos que 

acceden a esa red. 
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o Buses de Campo 

Un bus de campo es un sistema de transmisión de información (datos) que 

simplifica bastante la instalación de dispositivos que utilizan el mismo protocolo de 

comunicaciones, el objetivo de un bus de campo es sustituir las conexiones punto 

a punto entre los elementos de campo y el equipo de control a través del 

tradicional lazo de corriente de 4-20mA o 0 a 10V DC, según corresponda. 

Generalmente son redes digitales, bidireccionales, multipunto, montadas sobre un 

bus serie, que conectan dispositivos de campo como PLC’s, Controladores, 

transductores, actuadores, sensores y equipos de supervisión. La comunicación 

de un Bus de Campo se da por medio de un lenguaje o Protocolo de 

comunicación, cuando hablamos de controladores para la administración de 

equipos de aire acondicionado, control de iluminación o múltiples equipos 

electromecánicos debemos contemplar un protocolo de comunicaciones para 

interconectar estos equipos, de lo contrario sería muy costoso incluir en redes 

independientes cada equipo que no sea igual o de la misma marca.  

En la industria podemos encontrar dos tipos de Protocolos de Comunicaciones: 

 Cerrados (Propietarios)  

 

 Abiertos (Estándar)  

Dependiendo la arquitectura de nuestro proyecto determinamos el Protocolo más 

conveniente entre costo y funcionalidad. 

Protocolo de Comunicaciones Cerrado (Propietarios)   

Cuando  a un Protocolo de Comunicaciones se le denomina cerrado es porque es 

especifico de alguna marca y solo equipos de la misma marca son compatibles 

entre sí, en ocasiones pueden ser variantes de Protocolos estándar. Al ser cerrado 

el protocolo normalmente el fabricante es el único que puede realizar mejoras o 

crear equipos que hablen el mismo lenguaje.  
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Esto limita a un solo fabricante la evolución de sus equipos e idioma en el que se 

comunican, además de tener como desventaja que si el fabricante desaparece, ya 

no se tendrían equipos de recambio ni habría soporte a los equipos instalados, por 

lo que la vida útil de un sistema que utiliza equipos con un protocolo cerrado 

puede llegar a ser incierta a largo plazo y a su vez riesgosa económicamente 

hablando.  

 

Protocolo de Comunicaciones Abierto (Estándar)   

Los Protocolos Estándar no cuentan con una patente o marca en específico, de 

manera que cualquier fabricante puede desarrollar aplicaciones y productos que 

utilicen algún protocolo de comunicaciones abierto. 

En la industria el protocolo Abierto suele ser más utilizado por la ventaja de contar 

con múltiples fabricantes que utilizan el mismo protocolo abierto, por lo que si 

algún fabricante ya no es capaz de proporcionar soporte o recambio de equipos 

por daño o garantía, el usuario puede encontrar otras opciones que sean 

compatibles con el protocolo de comunicaciones Abierto que haya utilizado.  

Algunos ejemplos de protocolos de comunicaciones Abiertos más comunes 

utilizados en la industria para el control de Aire Acondicionado e Iluminación y 

Automatización como PLC serían los siguientes: 

 X10 

 Bac Net 

 Modbus 

 Lon Talk 

 Profinet 

Estos protocolos de comunicaciones son muy utilizados por los fabricantes de 

controladores de automatización por su desempeño óptimo en el mercado. 

 

 



MARCO TEÓRICO

 
 

11 
 

Protocolo de Comunicaciones X10 

 

El Protocolo de Comunicaciones X10 es uno de los pioneros en el control de 

equipos eléctricos en el hogar, es uno de los protocolos abiertos más usados por 

su facilidad de instalación y bajo costo. Su modo de operación es a través de la 

línea eléctrica de 110 [V] o 220 [V], por medio de ráfagas de pulsos de RF de 

120KHz que representan información digital, estos pulsos se sincronizan en el 

cruce por cero de la señal de la línea eléctrica a 60 Hz. 

Para su recepción de datos en cada dispositivo utiliza módulos receptores X10 los 

cuales requieren de una dirección o ID para su configuración, al contar cada 

dispositivo con un ID único, es posible enviarle a cada dispositivo ordenes básicas 

como (ON, OFF, All Lights ON, All OFF, DIM, BRIGHT ) a través de una PC. 

Una de las ventajas con las que cuenta es el bajo costo de instalación ya que al 

ser un protocolo de comunicación de fácil instalación, no requiere de personal 

experto en el protocolo. El usuario final puede ser capaz de configurar los equipos 

interconectados. 

La gran desventaja que tiene este protocolo es la interferencia que pueda existir 

en la línea, esto puede ocasionar que la señal no llegue a su destino o generar 

señales aleatorias, en su momento se recomendó el uso de filtros en la línea para 

minimizar el problema, actualmente la solución para estos casos es desarrollar 

nuevos sistemas inalámbricos de RF compatibles con X10 los cuales envían y 

repiten en múltiples ocasiones para asegurar que esta llegue correctamente a su 

destino. 
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Protocolo de Comunicaciones BacNet  

(Building Automation and Control Networks)  

Es un protocolo de comunicación de datos para redes de control y automatización 

de edificios como aire acondicionado, calefactores, alarmas, etc. Originalmente 

diseñado por la ASHRAE actualmente es también un estándar de la ISO y ANSI. 

Permite el control desde una central de todos los dispositivos de un edificio de 

grandes dimensiones. Puede usarse en distintos tipos de red LAN y WAN para 

transmitir la información y cualquier tipo de conexión (incluyendo la simple de dos 

hilos) de Ethernet y TCP/IP está disponible. Este sistema es pionero en las 

comunicaciones de datos en sistemas de control 

El protocolo BACnet incluye los servicios Who-Is, I-am, Who-Has y I-Have, 

utilizados para la detección de Objetos y Dispositivos. Otros servicios como Read-

Property y Write-Property son usados para la lectura o escritura de datos. 

 

Protocolo de Comunicaciones Modbus 

Es un protocolo de comunicación serial basado en el modelo maestro/esclavo, es 

público, muy seguro, no requiere licencias y su implementación es relativamente 

fácil en dispositivos electrónicos. Usa líneas seriales, por lo que comúnmente se 

implementa sobre redes de comunicación RS-485, pero también sobre redes que 

usan la comunicación serial RS-232, incluso se puede implementar vía TCP/IP 

sobre una red Ethernet. 

Cuenta con dos principales modos de transmisión:  

- MODBUS RTU(Remote Terminl Unit) 

La comunicación entre dispositivos se realiza por medio de datos binarios. Esta es 

la opción más usada del protocolo. 

 

 

http://es.wikipedia.org/w/index.php?title=ASHRAE&action=edit&redlink=1
http://es.wikipedia.org/wiki/Norma_(tecnolog%C3%ADa)
http://es.wikipedia.org/wiki/ISO
http://es.wikipedia.org/wiki/ANSI
http://www.tecdigitaldelbajio.com/blog/24-modbus-parte-i-comunicacion-serial.html
http://www.tecdigitaldelbajio.com/blog/24-modbus-parte-i-comunicacion-serial.html
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- MODBUS ASCII (American Standard Code for Information Interchange) 

La comunicación entre dispositivos se hace por medio de caracteres ASCII. 
 

Protocolo de Comunicaciones LonTalk  

Es un Protocolo de comunicaciones estándar que puede ser implementado por 

cualquier fabricante de circuitos integrados. El chip que se utiliza es 

denominado Neuron, fabricado por Cypress, Toshiba y Motorola 

Ha sido creado dentro del marco del control industrial por lo que se enfoca a 

funciones de monitorización y control de dispositivos. Dentro de este marco se han 

potenciado una serie de características: 

- Fiabilidad: El protocolo soporta las múltiples muestras de confirmación 

cuando se recibe un dato extremo a extremo con reintentos automáticos. 

 

- Variedad de medios de comunicación: tanto cableado como radio. Entre los 

que están soportados: Par trenzado, red eléctrica, radio frecuencia, cable 

coaxial y fibra óptica. 

 

- Tiempo de Respuesta: Se utiliza un algoritmo propietario para predicción de 

colisiones que consigue evitar la degradación en la comunicación que se 

produce por tener un medio de acceso compartido. 

 

- Bajo costo de los productos: Muchos de los nodos LON son simples 

dispositivos como interruptores o sensores. El protocolo ha sido diseñado 

para poder ser implementado en un único chip de bajo costo. 

Para simplificar el enrutamiento de mensajes, el protocolo define una jerarquía de 

direccionamiento que incluye dirección de dominio, subred y nodo. Cada nodo 

está conectado físicamente a un canal. Un dominio es una colección lógica de 

nodos que pertenecen a uno o más canales.  
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Una subred es una colección lógica de hasta 127 nodos dentro de un dominio. Se 

pueden definir hasta 255 subredes dentro de un único dominio. Todos los nodos 

de una subred deben pertenecer al mismo canal, o los canales tienen que estar 

conectados por puentes (bridges). Cada nodo tiene un identificador de 48-bits 

único, asignado durante la fabricación, que se usa como dirección de red durante 

la instalación y configuración.  

 

Protocolo de Comunicaciones Profinet 

Es un Protocolo que se basa en una comunicación de red estándar con la norma 

IEC 61158-5 y IEC 61158-6, es compatible con la tecnología de Ethernet (IEEE 

802.3 ), aprobada por la asociación PI - PROFIBUS y PROFINET International. Se 

utiliza principalmente en aplicaciones de automatización industrial. 

Desarrollado con un enfoque en la comunicación industrial, adoptando virtudes del 

estándar Ethernet y aumentar el alcance de los modelos de comunicación, 

PROFINET permite la comunicación en tiempo real, la gestión, administración y la 

integración con la web y sistemas SCADA. 

Este protocolo de comunicaciones tiene como prioridad ser el enlace de los 

controladores lógicos programables (PLC) y los sistemas SCADA , con los 

dispositivos de campo (motores, válvulas, inversores, sensores, etc) para atender 

la demanda de las aplicaciones de automatización industrial. 

 

 

 

 

 

 

http://pt.wikipedia.org/wiki/Ethernet
http://pt.wikipedia.org/wiki/IEEE_802.3
http://pt.wikipedia.org/wiki/IEEE_802.3
http://pt.wikipedia.org/wiki/IEEE_802.3
http://www.profinet.com/pi
http://pt.wikipedia.org/wiki/Automa%C3%A7%C3%A3o_industrial
http://pt.wikipedia.org/wiki/Ethernet
http://pt.wikipedia.org/wiki/Web
http://pt.wikipedia.org/wiki/Controlador_l%C3%B3gico_program%C3%A1vel
http://pt.wikipedia.org/wiki/SCADA
http://pt.wikipedia.org/wiki/Automa%C3%A7%C3%A3o_industrial
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1.3.- Introducción a los Sensores 

 Un sensor se define como un dispositivo diseñado para recibir o captar 

información con magnitudes físicas o químicas para transformarla en magnitudes 

eléctricas (generalmente) y así poder cuantificarla o manipularla.  

Los sensores normalmente están hechos con componentes pasivos los cuales 

cambian de estado al ser perturbados por alguna variable. 

Algunas de las variables que se pueden medir son la Temperatura, Presencia, 

Intensidad Luminosa, Movimiento, Presión, Fuerza, Desplazamiento, Distancia, 

Velocidad, Aceleración, etc.  

Dentro de la industria contamos con múltiples tipos de sensores como por 

ejemplo: 

Magnitud Transductor Característica 

Desplazamiento y 

deformación 

Transformador diferencial de 

variación lineal 

Analógica 

Galga extensiométrica Analógica 

Magnetoestrictivos  A/D 

Magnetorresistivos  Analógica 

LVDT Analógica 

Velocidad lineal y angular 

Dinamo tacométrica Analógica 

Encoder Digital 

Detector inductivo Digital 

Servo-inclinómetros A/D 

RVDT Analógica 

http://es.wikipedia.org/wiki/Transformador_diferencial_de_variaci%C3%B3n_lineal
http://es.wikipedia.org/wiki/Transformador_diferencial_de_variaci%C3%B3n_lineal
http://es.wikipedia.org/wiki/Galga_extensiom%C3%A9trica
http://es.wikipedia.org/w/index.php?title=Magnetoestrictivos&action=edit&redlink=1
http://es.wikipedia.org/w/index.php?title=Magnetorresistivos&action=edit&redlink=1
http://es.wikipedia.org/wiki/LVDT
http://es.wikipedia.org/wiki/Codificador_rotatorio
http://es.wikipedia.org/w/index.php?title=Detector_inductivo&action=edit&redlink=1
http://es.wikipedia.org/w/index.php?title=Servo-inclin%C3%B3metros&action=edit&redlink=1
http://es.wikipedia.org/w/index.php?title=RVDT&action=edit&redlink=1
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Giróscopo 

 

Aceleración 

Acelerómetro Analógico 

Servo-accelerómetros 

 

Fuerza y par (deformación) 

Galga extensiométrica Analógico 

Triaxiales A/D 

Presión 

Membranas Analógica 

Piezoeléctricos  Analógica 

Manómetros Digitales Digital 

Temperatura 

Termopar Analógica 

RTD Analógica 

Termistor NTC Analógica 

Termistor PTC Analógica 

[Bimetal - Termostato ] I/0 

Sensores de presencia 

Inductivos I/0 

Capacitivos I/0 

Ópticos I/0 y Analógica 

Sensor de luz 

fotodiodo Analógica 

Fotorresistencia Analógica 

Fototransistor Analógica 

Célula fotoeléctrica  Analógica 

http://es.wikipedia.org/wiki/Gir%C3%B3scopo
http://es.wikipedia.org/wiki/Aceler%C3%B3metro
http://es.wikipedia.org/wiki/Servo-acceler%C3%B3metros
http://es.wikipedia.org/wiki/Galga_extensiom%C3%A9trica
http://es.wikipedia.org/w/index.php?title=Triaxiales&action=edit&redlink=1
http://es.wikipedia.org/wiki/Piezoelectricidad
http://es.wikipedia.org/w/index.php?title=Man%C3%B3metros_Digitales&action=edit&redlink=1
http://es.wikipedia.org/wiki/Temperatura
http://es.wikipedia.org/wiki/Termopar
http://es.wikipedia.org/wiki/RTD
http://es.wikipedia.org/wiki/Termistor
http://es.wikipedia.org/wiki/NTC
http://es.wikipedia.org/wiki/Termistor
http://es.wikipedia.org/wiki/PTC
http://es.wikipedia.org/wiki/Termostato
http://es.wikipedia.org/wiki/Sensor_fotoel%C3%A9ctrico
http://es.wikipedia.org/wiki/Fotodiodo
http://es.wikipedia.org/wiki/Fotorresistencia
http://es.wikipedia.org/wiki/Fototransistor
http://es.wikipedia.org/wiki/C%C3%A9lula_fotoel%C3%A9ctrica
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En nuestro caso particular nos basaremos en los sensores de temperatura ya que 

es el medio con el cual mediremos y controlaremos los cuartos de Instalaciones de 

Distribución Intermedia (IDF). 

 

SENSORES DE TEMPERATURA 

La temperatura tiene una gran importancia en los sistemas, ésta incluso puede 

reducir el tiempo de vida útil de un equipo. Un sensor de temperatura puede 

proporcionar una salida continua en función de la temperatura real del sistema. 

Los sensores de temperatura son dispositivos que transforman cambios de 

temperatura en señales eléctricas. De acuerdo a los tipos de sensores más 

usados en la industria tenemos la siguiente tabla de temperaturas: 

1 

Tabla 1.2.1 Rangos de Temperatura de los Métodos de Medición más Comunes 

en la Industria 

De acuerdo a la tabla 1.2.1 definimos cada uno de los modelos de Sensores de 

Temperatura más comunes en la industria. 

 

 

 

                                                           
1
 Tabla 1.2.1 Referida a <http://server-die.alc.upv.es/asignaturas/LSED/2003-

04/0.Sens_Temp/ARCHIVOS/SensoresTemperatura.pdf> (02 de Junio del 2014) 

http://server-die.alc.upv.es/asignaturas/LSED/2003-04/0.Sens_Temp/ARCHIVOS/SensoresTemperatura.pdf
http://server-die.alc.upv.es/asignaturas/LSED/2003-04/0.Sens_Temp/ARCHIVOS/SensoresTemperatura.pdf
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 Termopares (También llamadoTermocupla) 

El termopar está formado por la unión de dos metales, genera  una tensión que 

está en función de la temperatura que se le aplica al sensor, generando un voltaje 

en el orden de milivolts, estos tienen un amplio rango de medida, son económicos, 

su inconveniente es la precisión. El termopar es el tipo de sensor de temperatura 

eléctrico más usado en la industria 

 

Fig. 1.2.2 Esquema de un termopar común 

Usualmente van encapsulados  para protegerlos de las condiciones extremas de 

los procesos industriales, se clasifican de acuerdo a material con que se 

construyen, tolerancia o desviación, en la siguiente tabla podemos observarlo.  

2  

Tabla 1.2.3 Clasificación de Termopares 

                                                           
2
 Tabla 1.2.3 Referida a <http://server-die.alc.upv.es/asignaturas/LSED/2003-

04/0.Sens_Temp/ARCHIVOS/SensoresTemperatura.pdf> (02 de Junio del 2014) 

http://server-die.alc.upv.es/asignaturas/LSED/2003-04/0.Sens_Temp/ARCHIVOS/SensoresTemperatura.pdf
http://server-die.alc.upv.es/asignaturas/LSED/2003-04/0.Sens_Temp/ARCHIVOS/SensoresTemperatura.pdf
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 Termistor 

Se basa en el comportamiento de una resistencia de los semiconductores 

variables en función de la temperatura. El Coeficiente de Temperatura Negativo 

(NTC) disminuye la resistencia al aumentar la temperatura y el Coeficiente de 

Temperatura Positivo (PTC) aumenta la resistencia al aumentar la temperatura. 

El termistor no es lineal por lo que se deben aplicar formulas complejas para 

determinar la temperatura según la corriente que circula además de ser difíciles de 

calibrar. 

El termistor es un semiconductor que se comporta como resistor térmico, en 

algunos casos la resistencia a la temperatura ambiente puede disminuir hasta en 

6% por cada 1°C de aumento de temperatura. 

Los termistores sirven para la medición tanto en gases como en líquidos o sólidos, 

normalmente se encuentran montados en sondas  o alojamientos que se diseñan 

para proteger de cualquiera que sea el medio en que se encuentren.  

 

 

Fig. 1.2.4 Formas Constructivas de Termistores NTC 

a) Tipo Glóbulo con diferentes tipos de terminales 

b) Tipo Disco 

c) Tipo Barra 

Los termistores no sirven para medir rangos de temperatura amplios ya que sus 

variaciones de resistencia son muy grandes y no se pueden medir de manera 

adecuada con un solo instrumento, resultan particularmente útiles para medir 

alcances reducidos de temperatura justamente a causa de sus grandes 

variaciones de resistencia. 



MARCO TEÓRICO

 

20 
 

 Termorresistencia (RTD) 

 

Es un sensor de temperatura basado en la variación de la resistencia de un 

conductor con la temperatura, los metales comúnmente usados son platino, cobre, 

niquel y molibdeno. Estos son sensores con mejor linealidad, más rapidez y mayor 

margen de temperatura. 

La ecuación característica de la termorresistencia es la siguiente: 

 

Donde: 

  es la resistencia a la temperatura de referencia  

  es la desviación de temperatura respecto a   

  es el coeficiente de temperatura del conductor especificado a 0 °C, 

interesa que sea de gran valor y constante con la temperatura 

 

Las termorresistencias pueden ser fabricadas en tres tipos de configuración de sus 

alambres de conexión: 

         

 

 Fig 1.2.5 Configuración Bifilar                         Fig 1.2.6 Configuración Trifilar 

 

Fig 1.2.7 Configuración Cuadrifilar 
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Los dispositivos RTD mas comunes en el mercado también son llamados PRTD 

los cuales se componen de una resistencia de Platino por su mayor estabilidad y 

exactitud. Podemos observar en la Tabla 1.4 que el Platino soporta un mayor 

rango de temperaturas para lo cual lo hace el elemento de mayor capacidad para 

los dispositivos RTD. 

MATERIAL Rango de Temperatura (°C) 
Variación Coef  
(% / °C a 25 °C) 

Platino de -200 a +850  0.39 

Níquel de -80 a 320 0.67 

Cobre de -200 a +260  0.38 

Níquel-Acero de -200 a +260  0.46 

 

Tabla 1.2.8 Rango de Temperaturas de Termorresistencias 

Al observar las características de estos tres tipos de sensores de temperatura 

podemos concluir que el Termistor en comparación con el Termopar y las 

Termorresistencias ofrece ventajas de exactitud de salida y estabilidad, siendo la 

ventaja más importante la elevada sensibilidad del termistor a variaciones de 

temperatura. 

3
  

Tabla 1.2.9 Sensibilidades Relativas de un Termistor, Termopar y 

Termoresistencia 

                                                           
3
 Tabla 1.2.9 Referida a <http://server-die.alc.upv.es/asignaturas/LSED/2003-

04/0.Sens_Temp/ARCHIVOS/SensoresTemperatura.pdf> (02 de Junio del 2014) 

http://server-die.alc.upv.es/asignaturas/LSED/2003-04/0.Sens_Temp/ARCHIVOS/SensoresTemperatura.pdf
http://server-die.alc.upv.es/asignaturas/LSED/2003-04/0.Sens_Temp/ARCHIVOS/SensoresTemperatura.pdf
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1.4.- Nociones de Relevadores. 

 

Un Relevador es un dispositivo electromecánico inventado por Joseph Henry en 

1835, con el cual podemos realizar funciones lógicas de control y de protección 

para los circuitos eléctricos, podemos decir que los relevadores desempeñan el 

papel de un interruptor compuesto de una bobina que es excitada por un 

electroimán, método por el cual cambian de estado (abren o cierran) el o los 

contactos con los que cuente el Relevador. Es así como podemos controlar 

circuitos independientes dentro del mismo Sistema. 

 

Fig 1.4.1 Símbolo convencional de un Relevador 

 

Los contactos de un Relevador pueden estar en dos estados,  

 NO: Normalmente Abiertos, por sus siglas en ingles Normally Open 

 

 NC: Normalmente Cerrados, por sus siglas en ingles Normally Closed 

 

En la Fig 1.4.2 podemos observar que los contactores del Relevador son 

accionados dependiendo si la bobina es excitada o no, de ahí que se puedan 

utilizar como normalmente abiertos o cerrados dependiendo la configuración 

deseada. No necesariamente la bobina tiene que ser excitada por el mismo Voltaje 

que circule por los contactores, en la mayoría de las ocasiones el voltaje o 
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amperaje que se utiliza para que la bobina sea excitada es mayor de lo que circula 

por los contactores. 

 

Voltaje de Excitación                            NO      COM     NC 

                            de la Bobina 

 

Fig 1.4.2 Relevador 

 

TIPOS DE RELEVADORES 

 

Existen varios tipos de Relevadores dependiendo el propósito para el que quiera 

utilizarse y son los siguientes: 

 Relevadores Electromecánicos 

Son los más comunes de los tipos de relevadores, cuentan con una bobina y un 

conjunto de contactores los cuales se accionan al ser energizada la bobina.  

Los contactores que pueden ser NO o NC pueden conmutar Corriente Alterna o 

Corriente Directa.  
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Este tipo de Relevador puede ser de tipo Armadura, de Núcleo móvil, de Lengüeta 

y  Polarizados. 

 Relevadores Temporizadores 

Se le denomina a un relevador como temporizador cuando “retarda” la 

conmutación de sus contactores al ser energizado por una cantidad de tiempo 

determinada, en este caso se denomina como Timer ON o temporizador de 

conexión, también existe la contraparte que sería el temporizador de desconexión 

o Timer Off, el cual retarda el cambio de estado de sus contactores cuando deja 

de ser energizado el dispositivo. 

Este tipo de relevadores también cuenta con contactores NO y NC los cuales 

cambia de estado después del retardo programado en el relevador. 

 Relevadores de Protección 

Los relevadores también son ampliamente utilizados para la protección de 

sistemas eléctricos, una de las funciones primordiales es la de proteger a los 

equipos de sobrecargas, alto o bajo voltaje de alimentación, perdida de fases o 

inversión de fases, variación de la frecuencia de operación e inversión de la 

polaridad cuando se trabaja con maquinas de corriente directa. 

Los Relevadores de protección dependiendo de cuál es la función que pretendan 

realizar  pueden ser de los siguientes tipos: 

o Relevador Contra sobre Carga: 

 

Actúa cuando las corrientes exceden el límite nominal, disparando el 

relevador para proteger de un sobrecalentamiento que dañe el equipo. 
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o Relevador de Protección de Sobrecarga Térmicos:  

 

Actúa cuando las Corrientes que pasan por el conductor provocan un sobre 

calentamiento el cual acciona el elemento térmico con el que cuenta el 

relevador. 

 

o Relevador de Protección contra Inversión e Interrupción de Fases: 

 

Actúa cuando alguna de las fases se pierde o se invierte, provocando que 

por inducción magnética el sentido de giro del disco metálico del  relevador 

se dispare y proteja el equipo. 

 

o Relevador de Protección Diferencial: 

 

Actúa con variaciones de corriente muy finas de ahí su nombre de 

diferencial, normalmente la detección de estas variaciones la puede hacer 

con un transformador toroidal o con un relevador que actúe con un disco de 

inducción magnética el cual dispara un relevador electromecánico para la 

protección del equipo. 

 

 Relevadores de Estado Sólido 

Este tipo de Relevador cuenta con la capacidad de realizar la misma función de un 

relevador electromecánico, pero está basado en un circuito electrónico el cual 

activa  la compuerta de un semiconductor (tiristor o un transistor) para que mande 

a realizar la conmutación de su salida. 

Utiliza un Optoacoplador que posee un led en la entrada acoplado al circuito de 

disparo para activar un foto-transistor o foto-triac.  
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Su modo de funcionamiento puede ser: 

o Paso por cero 

 

o Disparo aleatorio para control de Fase 

El relevador de estado sólido tiene la ventaja sobre el relevador electromecánico 

de manejar grandes voltajes y corrientes, mientras que con el otro relevador te 

apegas al voltaje específico que requiere la bobina para trabajar. También puede 

manejar grandes potencias en tamaños reducidos, no cuenta con partes 

mecánicas lo que ocasiona que su vida útil sea mucho mayor, una de sus 

desventajas es que los encuentras como contactos Normalmente Abiertos (NO). 

 

Fig. 1.4.3 Relevador de Estado Sólido 

 

Los podemos encontrar para circuito impreso o para montaje en panel, con 

disparos de CA o CD y contactos de CD y CA. 
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CAPÍTULO 2.- ANTECEDENTES 

A lo largo de la historia se han intentado construir máquinas que puedan hacer 

trabajos como los que realiza un ser humano, esto con la finalidad de hacerle la 

vida más fácil al hombre. Al observar el hombre que automatizando máquinas no 

sólo hacía la vida más fácil si no podía mejorar la producción en el ámbito 

industrial, se comenzó a explorar en el campo de la automatización con mayor 

énfasis, al grado que en nuestros tiempos es uno de los campos de la ingeniería el 

cual tiene un desarrollo sumamente avanzado y que día con día se promueven 

más y mejores tecnologías con los mismos objetivos que se tenía al principio de 

los tiempos, que es reducir el trabajo del hombre y producir mayores ganancias en 

la industria. 

2.1.- Introducción a la automatización. 

La automatización tuvo sus orígenes con los antiguos egipcios que creaban 

brazos mecánicos para colocarlos en las estatuas que les hacían a sus dioses, 

dando pie a lo que se le denomina Autómata, que es una máquina que imita a 

seres animados por medio de mecanismos movidos por alguna fuente de energía. 

Este concepto es fundamental en la historia de la automatización, puesto que 

podemos observar que a lo largo del tiempo culturas como los griegos y romanos 

también aportaron al desarrollo Autómata, una de las más reconocidas fue por 

medio de  mecanismos hidráulicos.  

En los siglos XVII y XVIII se realizaron modelos Autómatas sumamente ingeniosos 

con características complejas en cuanto a sus mecanismos y con resultados muy 

innovadores para la época en la que se realizaron. Uno de los pioneros creadores 

de este tipo de muñecos mecánicos fue Jacques de Vaucanson, considerado 

como el personaje que creó el primer muñeco autómata de tamaño natural que 

tocaba la flauta y el tambor mecánicamente, con este gran invento Vaucanson 

ganó fama y prestigio, no obstante tuvo dos grandes proezas mas, una fue el Pato 

artificial con aparato digestivo, que podía realizar varios movimientos de un pato 

real ya que contaba con más de cuatrocientas partes móviles, permitiéndole 
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comer, digerir y defecar grano casi como un pato real; además de ser uno de los 

precursores en desarrollar un telar completamente automatizado por medio de 

tarjetas perforadas. 

 

Fig. 2.1.1 Pato Autómata 

Una vez que el hombre se dio cuenta que la automatización no solo servía para 

divertir a la gente sino también para dividir o simplificar el trabajo del hombre por 

medio de mecanismos movidos por diferentes tipos de energía, fue cuando se 

dedicó a la innovación de máquinas que le pudieran realizar la producción de una 

fabrica en un menor tiempo, con menos mano de obra, menores costos y sobre 

todo mayores ganancias. 

 Definición de Automatización 

Una vez que nos adentramos al concepto de la automatización la podemos definir 

como “Un sistema donde se trasfieren tareas de producción, realizadas 

habitualmente por operadores humanos a un conjunto de elementos tecnológicos 

que tratan de aplicar sistemas mecánicos, electrónicos y de bases 

computacionales para operar y controlar la producción”.4 

 

                                                           
4
 MOPIN, Poblet; “Electrónica y Automática”, Prentice Hall, México. (15 de Junio del 2014) 
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La automatización tuvo un gran desarrollo valiéndose de diferentes medios 

mecánicos, hidráulicos, neumáticos, eléctricos, electrónicos y mas recientemente 

por medio de microcontroladores, para su avance tecnológico a lo largo de la 

historia, sin embargo para establecer un sistema de automatización bien definido 

se requiere incorporar mas parámetros los cuales son necesarios para lograr el 

propósito requerido. 

Podemos definir un modelo estructural de la automatización tomando en cuenta 

los siguientes puntos: 

 Se requiere de una ACCIÓN a realizar, por lo regular son tareas que se 

repiten un número indefinido de ocasiones, para lo cual una maquina 

normalmente se vuelve mas apta para realizar este tipo de trabajos. 

 

 Se requiere una parte de mando o CONTROL, la cual será la encargada 

de decidir que procesos realizar, valiéndose de sensores para mantener 

una parte operativa dando los resultados requeridos. 

 

 Se debe de contar con una parte OPERATIVA, la cual se encargara de 

realizar diferentes procesos de fabricación utilizando maquinas o 

dispositivos o bien subprocesos para su realización 

 

 Algo primordial es la fuente de ENERGÍA con la cual la parte operativa se 

alimentara para hacer funcionar las diferentes maquinas o dispositivos 

necesarios. 

 

 Para que la parte operativa tenga una retroalimentación con la cual mida o 

compare los valores deseados requiere una forma de captación o lo que 

podemos llamar un SENSOR que puede proporcionar mediciones durante 

el proceso de la acción. 
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Fig. 2.1.2 Modelo Estructural de la Automatización 

 

Como podemos observar para automatizar un sistema requerimos 

primordialmente de un Controlador que sea el que organice las acciones 

valiéndose de sensores que le reporten el estado del proceso y así poder 

coordinar las maquinas o actuadores que serán los que hagan posible la 

realización de la acción o específicamente de algún producto.    

 

TIPOS DE AUTOMATIZACIÓN 

De acuerdo a la automatización moderna se clasifica en tres diferentes tipos los 

cuales se definen a continuación como: 
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o Automatización Fija 

Está basada en sistemas lógicos, deriva mucho su funcionamiento con 

relevadores y Controles Lógicos Programables, este tipo de automatización se 

utiliza cuando se requiere un volumen de producción bastante elevado ya que se 

requiere un alto costo para el proyecto ingenieril del sistema, puesto que se 

requiere un diseño especializado para la fabricación del producto.  

Otra de las desventajas de este tipo de automatización es que los equipos de 

recambio o refacciones dependen del ciclo de vida que tenga el producto en el 

mercado, ya que no son tan flexibles a adaptarse a otras tecnologías por lo mismo 

del diseño muy singular con el que se determinan. 

Es por eso que para pensar en utilizar la automatización Fija se debe de tener en 

cuenta que el producto debe de tener índices de demanda y volumen altísimos 

para que pueda ser rentable y sobre todo justificable el gasto.  

 

Fig. 2.1.3 Tableros de Control (PLC) 

o Automatización Programable 

 

Este tipo de automatización también está basado en un elevado costo de 

inversión, se emplea cuando se tienen índices bajos de producción y se cuenta 

con una diversidad del producto a obtener, por ende el diseño ingenieril de la 

producción debe contar con flexibilidad para adaptarse a los cambios de 
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configuración del producto. Normalmente la nueva configuración se realiza 

mediante software, se recomienda cuando la producción es en lotes. 

o Automatización Flexible 

Es una combinación de las Automatización Fija y la Automatización Programable, 

se adecua más a un rango de producción mediano. 

Este tipo de automatización esta constituido por robots industriales, que también 

se conocen como Celdas de Manufactura Flexible, estos están interconectados a 

una red de estaciones de almacenamiento y manipulación de materiales 

compatibles con diferentes grados de automatización que son operados por una 

computadora. Esto ayuda a que se tenga una gran flexibilidad a las variaciones del 

diseño del producto. 

Las principales características de la automatización flexible son que se puede 

realizar alguna modificación a la programación de las maquinas sin perder tiempo 

de producción, además de que las partes físicas también se acoplan a la nueva 

programación fácilmente sin necesidad de parar la producción, logrando un mejor 

desempeño en la industria que posea este tipo de automatización. 

 

Fig. 2.1.4 Ejemplo de Automatización Flexible 
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2.2.- Historia de la Automatización en Edificios Inteligentes 

 

Desde hace varias décadas el hombre ha construido edificios los cuales puedan 

proporcionarle un entorno adecuado para trabajar o vivir,  en la década de los 

sesentas las constructoras de edificios, sobre todo de oficinas empezaron a 

adoptar el interés por incluir tecnología para administrar el ahorro de energía, fue 

así como se empezó el interés por la automatización en los Edificios, teniendo 

como necesidad el ahorro de energía, el cual es muy importante para la 

rentabilidad de un edificio sobre todo de oficinas.  

A principios de los años ochenta en Japón y Estados Unidos se comenzaron a 

construir los primeros edificios en los cuales se agregó la informática con el fin de 

mejorar el confort de los trabajadores. 

En 1985 se abrió el Teleport, un desarrollo portuario de Nueva York y Nueva 

Jersey en la Isla de Staten en la Ciudad de Nueva York, el cual fue uno de los 

primeros edificios en los que se concentró no solo el ahorro de energía si no 

también se incluyeron las telecomunicaciones al edificio proporcionando mayor 

comodidad, comunicación más efectiva, seguridad y dando pie a que el edificio 

pudiera tener un mayor ciclo de vida.  

El concepto de Edificio Inteligente tiene diferentes maneras de visualizarse, 

podemos citar algunos conceptos más importantes de acuerdo a empresas o 

instituciones reconocidas que llegaron a las siguientes definiciones:  

“Un edificio inteligente es aquel que proporciona un ambiente de trabajo productivo 

y eficiente a través de la optimización de sus cuatro elementos básicos: estructura, 

sistemas, servicios y administración, con las interrelaciones entre ellos. Los 

edificios inteligentes ayudan a los propietarios, operadores y ocupantes, a realizar 

sus propósitos en términos de costo, confort, comodidad, seguridad, flexibilidad y 

comercialización.”5 

                                                           
5
 Intelligent Building Institute (IBI), Washington, D.C., E.U.  
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“Se considera como edificio inteligente aquél que posee un diseño adecuado que 

maximiza la funcionalidad y eficiencia en favor de los ocupantes, permitiendo la 

incorporación y/o modificación de los elementos necesarios para el desarrollo de 

la actividad cotidiana, con la finalidad de lograr un costo mínimo de ocupación, 

extender su ciclo de vida y garantizar una mayor productividad estimulada por un 

ambiente de máximo confort.”6 

Tomando en cuenta estas definiciones podemos decir que un edificio inteligente 

es aquel que cuenta con características para optimizar la eficiencia del mismo, por 

medio de una administración basada en tecnologías de la información para  una 

integración más eficaz con los diferentes tipos de instalaciones haciendo uso de 

redes interiores y exteriores,  dando como resultado un mayor ahorro de energía, 

mayor comodidad, proporcionando sistemas de comunicaciones óptimos, además 

de un nivel de seguridad muy alto para sus ocupantes los cuales también podrán 

contar con la ventaja de no ser interrumpidos en la productividad de su trabajo, 

logrando costos menores para el administrador y un ciclo de vida extendido para el 

edificio. 

7 

Fig. 2.2.1 Edificio Inteligente 

                                                           
6
 Compañía HoneywelI, S.A. de C. V., México, D.F. 

7
 Figura 2.2.1 referida < http://ecoopcion.wordpress.com/tag/dubai/> (junio 2014)  
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Para que a un edificio se le pueda denominar inteligente debe contar con las 

siguientes características: 

 Sistema de Control de Acceso:  

           Biométricos, Tarjetas lectoras.   

  

 Sistema de automatización:  

Instalaciones Eléctricas, HVAC, Sanitarias, Hidráulicas, Gas. 

 

 Ahorro de Energía:    

            Ahorro de energía por medio del control de la iluminación, control 

automático de ascensores y plantas de emergencia. 

 

 Sistema de Detección de Incendios 

 

 Sistema de Seguridad: 

Circuito Cerrado de Televisión (CCTV), Voceo, Alarmas Perimetrales, 

Detector de Movimientos Sísmicos. 

 

Podemos definir el grado de inteligencia de un edificio  de acuerdo al porcentaje 

de automatización y de la tecnología utilizada en el mismo:  

 

Grado 1.- Mínima Inteligencia, se cuenta con una automatización de las 

instalaciones muy básica y no se cuenta con una integración de los servicios de 

telecomunicaciones. 

Grado  2.-  Media Inteligencia, se cuenta con una automatización completa del 

edificio, los servicios de telecomunicaciones también tiene un porcentaje de 

integración aunque no total. 

Grado   3.- Total Inteligencia, La automatización del edificio es total, además de 

tener las telecomunicaciones y demás sistemas integrados completamente. 
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Edificios Inteligentes en México 

El primer edificio en México denominado inteligente es la Torre de Pemex 

construido en la década de los ochentas, en la actualidad el término “Edificio 

Inteligente” se ha hecho cada vez más frecuente en nuestro país, ya que el 

avance tecnológico en el mundo día a día va creciendo de forma acelerada, tan 

solo en la ciudad de México existen aproximadamente 4 millones de metros 

cuadrados que corresponden a edificios que tienen algún grado de Inteligencia de 

acuerdo a los parámetros que hemos mencionado antes. 

La asociación que se ha encargado de la difusión tecnológica para el desarrollo de 

los edificios inteligentes en México es el Instituto Mexicano del Edificio Inteligente 

(IMEI), el cual otorga cada año el premio Nacional IMEI  “Jorge Martínez Anaya” al 

Edificio Inteligente. Esta institución ha promovido desde 1991 el desarrollo y 

divulgación de las tecnologías innovadoras en lo concerniente a Edificaciones 

Inteligentes, por medio de foros, seminarios, conferencias y exposiciones que 

promueven esta práctica. 

Algunos de los parámetros que considera el IMEI son los siguientes:  

 Máxima eficiencia en el uso de energéticos y consumibles renovables. 

 Adaptabilidad a un bajo costo a los continuos cambios tecnológicos 

requeridos por sus ocupantes y su entorno (Máxima Flexibilidad). 

 Capacidad de proveer un entorno ecológico interior y exterior 

respectivamente habitable y sustentable, altamente seguro que maximice la 

eficiencia en el trabajo a los niveles óptimos de confort de sus ocupantes 

según sea el caso (Máxima Seguridad para el entorno, usuario y 

patrimonial). 

 Eficazmente comunicativo en su operación y mantenimiento, (Máxima 

automatización de la actividad). 

 Operando y mantenido bajo estrictos métodos de optimización, (Máxima 

predicción y prevención, refaccionamiento virtual). 

http://www.monografias.com/trabajos5/segu/segu.shtml
http://www.monografias.com/trabajos11/metods/metods.shtml
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En México uno de los Edificios Inteligentes más conocidos es el World Trade 

Center Ciudad de México, es considerado el tercer Rascacielos más alto de la 

Ciudad de México el cual cuenta con sistemas de control de accesos, circuito 

cerrado de televisión, monitoreo de sistemas eléctrico, hidráulico, aire 

acondicionado, protección contra incendios, tanques de almacenamiento y 

elevadores. 

Permite el ahorro de energía mediante el control de la iluminación por zonas y 

horarios, además de esto cuenta con lámparas ahorradoras de energía; en cuanto 

al aire acondicionado, no solamente se consideraron torres de enfriamiento, sino 

también una planta de almacenamiento de hielo que operará durante las noches. 

Los elevadores cuentan con un detector sísmico que al detectar cualquier 

movimiento de tierra de manera automática detiene el elevador en la parada más 

cercana para que los pasajeros puedan bajar. También cuenta con elevadores 

inteligentes que se encuentran siempre en los pisos de más afluencia de 

personas.  

Fig. 2.2.2. World Trade Center México 
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2.3.- Antecedentes del Control de la Temperatura. 

 

Desde la antigüedad el hombre ha buscado métodos para poder mantener la 

Temperatura de un cuarto lo más confortable posible, en sus inicios esto se hacía 

por comodidad ya que lo que se pretendía era tener una temperatura ambiente en 

cuartos en donde se era requerido principalmente para uso doméstico. 

Uno de los primeros procedimientos para el enfriamiento de un cuarto fue el que 

utilizaron los Egipcios el cual consistía en desmantelar las paredes del cuarto del 

Faraón, acarrear las piedras al desierto y dejarlas ahí por la noche, como el clima 

es muy extremoso las piedras se enfriaban considerablemente, antes de 

amanecer los esclavos volvían con las piedras y las volvían a apilar creando el 

cuarto frio el cual permanecía así por varias horas para confort del Faraón, se dice 

que podía llegar a tener una temperatura de hasta 26°C  en el cuarto, mientras 

que afuera llegaba a veces hasta el doble. 

En 1842, Lord Kelvin inventó el principio del aire acondicionado. Con el objetivo de 

conseguir un ambiente agradable y sano, el científico creó un circuito frigorífico 

hermético basado en la absorción del calor a través de un gas refrigerante. Para 

ello, se basó en 3 principios: 

 El calor se transmite de la temperatura más alta a la más baja, como 

cuando enfriamos un café introduciendo una cuchara de metal a la taza y 

ésta absorbe el calor. 

 El cambio de estado del líquido a gas absorbe calor. Por ejemplo, si 

humedecemos la mano en alcohol, sentimos frío en el momento en que 

éste se evapora, puesto que absorbe el calor de nuestra mano. 

 La presión y la temperatura están directamente relacionadas. En un 

recipiente cerrado, como una olla, necesitamos proporcionar menor 

cantidad de calor para llegar a la misma temperatura que en uno abierto. 

http://www.elaireacondicionado.com/
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En 1902 Willis Carrier sentó las bases del moderno aire acondicionado y 

desarrollo el concepto de climatización. 

Por esa época, un impresor neoyorquino tenía serias dificultades durante el 

proceso de impresión, que impedían el comportamiento normal del papel, 

obteniendo una calidad muy pobre debido a las variaciones de temperatura, calor 

y humedad, entonces fue cuando Willis Carrier se puso a investigar con tenacidad 

para resolver el problema. Diseñó una maquina especifica que controlaba la 

humedad a través de tubos enfriados, dando lugar a la primera unidad de 

climatización de la historia. 

Aunque Willis Carrier es reconocido como el “padre del aire acondicionado”, el 

término “aire acondicionado” fue utilizado por primera vez por el ingeniero Stuart 

H. Cramer, en la patente de un dispositivo que enviaba vapor de agua al aire en 

las plantas textiles para acondicionar el hilo.  

Los primeros en usar el sistema de aire acondicionado Carrier fueron las industrias 

textiles del sur de Estados Unidos, un claro ejemplo, fue la fábrica de algodón 

Chronicle en Belmont. Esta fábrica tenía un gran problema debido a la ausencia 

de humedad, se creaba un exceso de electricidad estática haciendo que las fibras 

de algodón se convirtiesen en pelusa.  

Gracias a Carrier, el nivel de humedad se estabilizó y la pelusilla quedo eliminada. 

Claros ejemplos fueron las industrias del tabaco, laboratorios farmacéuticos, 

máquinas de afeitar y panadería.  

En 1921, Willis Haviland Carrier patentó la Máquina de Refrigeración Centrífuga, 

también conocida como enfriadora centrífuga o refrigerante centrifugado, fue el 

primer método para acondicionar el aire en grandes espacios. 
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8 

Fig. 2.3.1. Máquina de Refrigeración Centrífuga 

 

En 1928, Willis Haviland Carrier desarrolló el primer equipo que enfriaba, 

calentaba, limpiaba y hacía circular el aire para casas y departamentos, pero la 

Gran Depresión en los Estados Unidos puso punto final al aire acondicionado en 

los hogares. Las ventas de aparatos para uso residencial no empezaron hasta 

después de la Segunda Guerra Mundial. A partir de entonces, el confort del aire 

acondicionado se extendió a todo el mundo.  

En 1970, las unidades de aire acondicionado central se habían desarrollado. Estas 

piezas, más pequeñas en tamaño que las industriales, incorporaban un 

condensador, bobinas y un ventilador para obtener aire natural, pasarlo a través 

de las bobinas y por el interior del sistema de ventilación de la vivienda. Hacia 

1970, las unidades utilizaban freón fabricado por la DuPont como agente 

refrigerante. Durante finales de 1980 y principios de 1990, las marcas de 

Honeywell y Carrier desarrollaron refrigerantes que no dañaban la capa de ozono 

para sustituir al freón. En estos casos los equipos de aire acondicionados eran 

regulados a una temperatura en específico pero no eran controlados. 

                                                           
8
 Figura 2.2.1 referida < http://www.elaireacondicionado.com/articulos/historia_aire_acondicionado.html> (22 

Junio del 2014) 
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Además de la comodidad que disfrutamos con el aire acondicionado en un día 

cálido y húmedo de verano, actualmente muchos productos y servicios vitales en 

nuestra sociedad dependen del control del clima interno, como los alimentos, la 

ropa y la biotecnología para obtener químicos, plásticos, fertilizantes y sistemas 

electrónicos.  

 

Fig. 2.3.1. Ejemplo de Termostato 

 

Estos sistemas utilizaban termostatos para medir la temperatura que tenía el 

cuarto en donde se ubicaban los equipos de Aire Acondicionado, los cuales por 

medio de relevadores activan y desactivan el condensador para proporcionar la 

temperatura adecuada de acuerdo al setpoint proporcionado. 

Sin el control exacto de temperatura y humedad, los microprocesadores, circuitos 

integrados y la electrónica de alta tecnología no podrían ser producidos. Los sites 

de comunicaciones y DataCenter’s dejarían de funcionar.  
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CAPÍTULO 3.- PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA 

 

De acuerdo a lo visto en capítulos anteriores, el avance en la tecnología ha sido 

clave para el desarrollo de edificios inteligentes, podemos ver que actualmente ya 

no es un lujo este tipo de edificaciones, más bien ya es una necesidad, tanto para 

el administrador del edificio como para los habitantes del mismo. La 

sustentabilidad y ahorro de energía también son factores que han propiciado el 

crecimiento de esta nueva era en el mundo de la construcción, al contar con un 

alza en los precios del gas, agua potable, así como de la energía eléctrica, se ha 

puesto mayor interés en reducir el consumo de estos servicios evitando pagar 

grandes cantidades de dinero.  

Otro de los factores que han ido creciendo aceleradamente en estos últimos años 

sobre todo en edificios destinados a oficinas, es la dependencia hacia las 

telecomunicaciones, puesto que en la actualidad un edificio de oficinas no se 

concibe sin redes de datos, telefonía e internet, además de respaldo de energía 

eléctrica al utilizar UPS.  

Los cuartos destinados a este tipo de instalaciones deben de contar con 

características especiales sobre todo en cuestión del control de la temperatura, 

comúnmente son llamados Cuartos de Instalaciones de Distribución Intermedia 

(sus siglas en ingles IDF), el control en la temperatura en un IDF es sumamente 

importante ya que normalmente los dispositivos utilizados para las 

telecomunicaciones son equipos electrónicamente sensibles, que deben de contar 

con un ambiente propicio para su buen funcionamiento, en dado caso de no contar 

con un correcto control de la temperatura puede repercutir en la protección de los 

equipos (por altas temperaturas), produciendo que los equipos tiendan a apagarse 

o en su defecto a dañarse, esto normalmente se ve reflejado en un mal 

desempeño en los usuarios al perder información y tiempo. 
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3.1.- Introducción. 

 

De acuerdo a la necesidad de mantener un cuarto de IDF funcionando 

correctamente y con la consigna de lograr que los equipos tengan una vida útil 

considerable, requerimos de un control de la temperatura muy estable para operar 

un edificio de oficinas de 3 Niveles, el cual dará servicio a un promedio de 110 

personas, contando con un cuarto de IDF por cada nivel. 

A continuación se enlistan y describen las funciones de los equipos que se 

pretenden instalar en cada cuarto de IDF: 

 Switch’s de 48 y 24 puertos: Por cada IDF se cuenta con un equipo 

respectivamente, con los cuales se brindará servicio de telefonía IP, 

cámaras de circuito cerrado IP, red interna y de Internet, así como para 

equipos que requieran comunicación TCP/IP como los paneles de control 

de acceso.  

 CCTV: Se contará con 10 cámaras que visualizarán los principales accesos 

 Panel de Control de Accesos: Se controlarán los accesos por medio de 

Biométricos de huellas dactilares y por medio de reconocimiento facial en 

algunas zonas más vulnerables del edificio. 

 Panel de detección y Supresión de incendios: Este panel se encargará 

de proteger el cuarto de IDF por si llegara a ocurrir algún incendio dando 

aviso sonoro y accionando un equipo de supresión de incendio de ser 

necesario. 

 UPS: Este equipo solo es para respaldo de los equipos, paneles o 

dispositivos del cuarto de IDF, no abastece nada que este fuera  del cuarto 

como equipos de cómputo o luminarias.   

 Amplificadores de Sistema de Voceo: Con ellos se podrá vocear por nivel 

algún mensaje predeterminado, música de relajación o mensajes de 

emergencia de ser necesario. 
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 Tablero Eléctrico: Es el alimentador del Cuarto de IDF y los equipos de 

Aire Acondicionado que enfriarán el cuarto 

 Tablero de Control de Aire Acondicionado: Este tablero será el 

encargado de medir y mantener la temperatura adecuada del cuarto de IDF. 

Estos equipos además de ser electrónicamente sensibles desprenden bastante 

calor sobre todo equipos como el UPS y los Switches, además de esto los 

cuartos de IDF destinados para estas instalaciones no cuentan con ventilación 

exterior, esto para evitar filtraciones de agua y polvo que son sumamente 

dañinas para estos equipos, es por eso que se vuelven muy susceptibles al 

sobrecalentamiento por su propio funcionamiento, ya que recordemos que 

estos equipos deben estar operando las 24 horas del día durante todo el año, 

apagándose solamente en periodos de mantenimiento planificado o en su 

defecto por alguna falla mayor . 

 

9 

Fig. 3.1.1. Ejemplo de Cuarto de IDF 

                                                           
9
 Figura 3.1.1 referida < http://idtechnology.wordpress.com/2010/11/> ( Julio del 2014) 
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Para contar con un correcto funcionamiento de los dispositivos de un cuarto de 

IDF debemos de mantener una temperatura entre los 17°C y 21°C, este rango de 

temperatura operacional es el indicado por los fabricantes de circuitos integrados 

para lograr un funcionamiento ideal en rendimiento y durabilidad, devenido de 

la Ley de Arrhenius o también conocida como la Regla de los 10 grados. Esta 

regla dice que la vida de un componente o material se reduce a la mitad por cada 

10ºC de aumento en la temperatura; aplicado inversamente por cada 10ºC de 

disminución de temperatura, la vida útil de un semiconductor se duplicará. 

Por otra parte la norma TIA/EIA-942 (Norma para el Diseño y cableado de un 

centro de datos) recomienda como rango aceptable de temperatura entre 20°C y 

25°C. 

De acuerdo a lo anterior sabemos que los dispositivos y equipos electrónicos entre 

mejor se les proporcione un ambiente con la temperatura adecuada obtendremos 

un mejor funcionamiento, así como un mayor rendimiento y menor desgaste, 

incluso se podría aumentar los años de vida útil de los equipos, esto 

definitivamente repercute en la disminución de los costos de mantenimiento a 

largo plazo.  

Por estas razones se le da una gran importancia al control de la temperatura de 

los cuartos de IDF’s del edificio propuesto, la finalidad es diseñar un sistema 

óptimo de control de la temperatura por medio de controladores los cuales 

otorguen una alta eficacia para el bien de los equipos además de a largar la vida 

útil de los equipos que se tengan operando en los cuartos de IDF lo cual 

repercutiría en reducir  los costos de mantenimiento y renovación de equipos.  

 

 

 



PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA

 

46 
 

Otro punto muy importante es contar con una plataforma de gestión gráfica para el 

personal de mantenimiento en la que pueda interactuar de manera sencilla, 

además de controlar y observar el comportamiento de la temperatura del cuarto de 

IDF. 

El hecho contar con una plataforma gráfica para la gestión de los equipos del 

sistema de control nos da la opción de que por medio de una Workstation o PC 

dedicada se puedan realizar cambios de ajuste de setpoint de temperatura, 

temporización de eventos, así como arranque y paro de equipos de manera 

remota, dando mayor versatilidad al sistema, así como una respuesta rápida en 

caso de algún  percance con algún equipo de aire acondicionado. 
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3.2.- Tendencias Actuales. 

 

Como parte de la nueva era de los Edificios inteligentes han ido en aumento las 

empresas dedicadas a los diferentes tipos de tecnología que se utilizan en estos 

edificios, un claro ejemplo es que después de observar los grandes beneficios que 

se obtienen al regular la temperatura de un IDF o un Data center, cada vez se 

pone más atención en brindar la temperatura deseada a los dispositivos que se 

encuentran trabajando día y noche en este tipo de cuartos de telecomunicaciones. 

 

Un sistema de Control de temperatura normalmente lo encontramos con la clásica 

arquitectura basada en comunicación por medio de cableado de par tresnado RS-

485 para comunicarse entre controladores utilizando un protocolo de 

comunicaciones abierto, pasando por una red local Ethernet que haga llegar toda 

la información a una plataforma para poder programar los dispositivos y 

manipularlos de manera más fácil y que sirva para poder presentarlos de manera 

gráfica, ya que normalmente el Operador de Mantenimiento solo se encargará de 

revisar que no existan alarmas o en su defecto parar algún dispositivo y ponerlo en 

modo Mantenimiento. 

 

Este tipo de arquitectura se sigue utilizando por brindar una comunicación 

confiable, además de que los protocolos abiertos utilizados para la interconexión 

de Controladores se han hecho cada vez más comunes en empresas dedicadas a 

este tipo de Control y automatización como Honeywell, Schneider Electric, Trend 

Controls, ABB, Johonson Controls, Allen-Bradley, Omron, Siemens, etc. Ya que al 

contar con protocolos de comunicación estandarizados, los clientes que adquieren 

sus productos cuentan con la ventaja de poder sustituir algún equipo más 

fácilmente. 
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10 

Fig. 3.2.1. Arquitectura Típica de Control de Temperatura 

 

Actualmente los desarrolladores de tecnología están  incursionando en la era 

inalámbrica, podemos encontrar  en el mercado sensores de temperatura  

inalámbricos los cuales envían sus lecturas a un Controlador que también cuenta 

con un receptor inalámbrico, esto facilita y reduce el tiempo de instalación. 

11 

Fig. 3.2.2. Sensor de Temperatura y Controlador Inalámbricos  

                                                           
10

 Figura 3.2.1 referida < http://www.emb.cl/electroindustria/articulo.mvc?xid=812&edi=45> 
11

 Figura 3.2.2 referida < Catalogo de productos de control, aire acondicionado y refrigeración Johonson 
Controls> 



PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA

 
 

49 
 

Además de encontrar dispositivos que envíen datos a sus controladores 

inalámbricamente, las industrias dedicadas a la innovación y tecnología de 

Controladores ya cuentan con interfaces Wireless para conectar un Controlador 

que normalmente se intercomunicaba con otros controladores mediante cableado  

y enviar la comunicación inalámbricamente  

12 

Fig. 3.2.3. Arquitectura de Comunicación de Controladores vía Wireless 

 

Una de las desventajas que aún se cuenta en la tecnología inalámbrica es la 

restricción en la distancia a la cual transmiten y reciben los dispositivos, ya que en 

espacios cerrados puede llegar a reducirse de 60 a 10 metros como máximo, 

además de contar con la posibilidad de atenuaciones debido a alguna otra 

tecnología inalámbrica que provoque interferencia en la frecuencia a la que 

trabajan estos equipos. Por último una de las mayores desventajas son los precios 

elevados de estos dispositivos, que al ser los equipos de la gama más alta por ser 

la innovación tecnológica tienden a ser los más caros.
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 Figura 3.2.3 referida < Catalogo de productos SDS-C-WIRELESSINFINET por Schneider Electric> 
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CAPÍTULO 4.- Desarrollo del Control. 

 

 

Una vez que tenemos identificada la necesidad de contar con un sistema de 

Control de la Temperatura para tres cuartos de IDF en un Edificio de 3 Niveles 

contemplaremos las medidas de cada cuarto, los equipos que estarán operando 

dentro del Cuarto de IDF, la distancia a la cual se encuentra cada cuarto uno del 

otro, el clima a lo largo del año en el estado de Guanajuato que es donde se 

localizará el edificio, además de considerar el cuarto de Mantenimiento en donde 

se pretende  este operando el equipo de monitoreo y control de la temperatura de 

los cuartos de IDF.  

 

 

4.1.- Diseño del Sistema 

 

Como ya hemos mencionado una de las consideraciones que debemos tener para 

el diseño del control de la temperatura es tener muy en cuenta las dimensiones de 

los cuartos de IDF, en nuestro caso particular los tres cuartos de IDF cuentan con 

las mismas dimensiones, definiremos uno de ellos asumiendo que los demás son 

totalmente iguales. 

 

Este cuarto de IDF no cuenta con ventilación al exterior para evitar que el polvo o 

agua estén en contacto directo con los equipos que estén operando en el cuarto 

de IDF y dependerá de un correcto control de la temperatura por medio de equipos 

de Aire Acondicionado para mantener los dispositivos en un estado optimo. 

 

 

 

 

 

 



DESARROLLO DEL CONTROL

 
 

51 
 

Dimensiones del cuarto de IDF 

 

 Largo y Ancho del Cuarto de IDF 

 

 

 

 Altura del Cuarto de IDF 

 

 

El cuarto de IDF tiene un total de 25 m³, como mencionamos antes los tres cuartos 

de IDF serán exactamente iguales.   
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Condiciones climatológicas exteriores. 

 

Uno de los factores importantes es como se comportará el clima a lo largo del año 

en la región ya que los equipos de Aire Acondicionado se verán forzados a 

trabajar con mayor continuidad dependiendo el clima exterior, de eso también 

dependerá el control que se programe en cada controlador de Aire Acondicionado. 

Puesto que el Edificio se encontrará en el Estado de Guanajuato se obtuvieron los 

siguientes datos del Servicio Meteorológico Nacional. 

 

 

 

13 

Tabla. 4.1.1 Clima en Guanajuato a lo largo del año 
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 Fuente: Servicio Meteorológico Nacional, México. 

http://smn.cna.gob.mx/index.php?option=com_content&view=article&id=42&Itemid=75
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Cálculo de Carga Térmica en el cuarto de IDF 

 

Para calcular la carga térmica de cada cuarto de IDF consideraremos la región en 

la que se ubicará el edificio, el cual estará en una región con un clima templado, 

además de considerar los 10 m² de área de cada cuarto de IDF, también 

consideraremos la siguiente tabla que incluye la carga en watts total de los 

equipos que estarán operando en el cuarto de IDF.  

 

SISTEMA   EQUIPO WATTS 

Sistema de Redes 
Switch de 48 ptos 715 

Switch de 24 ptos 495 

 
Sistema de Voceo 

Equipo de Comunicación  60 

Equipo de Comunicación  60 

Equipo de Comunicación  60 

Panel de Control de 
Acceso 

Control de Acceso 700 

Detección y 
Supresión de 
Incendios 

Panel de Detección de 
Incendios 

110 

 
Soporte a la 
operación 

Controlador BMS 70 

Carga adicional de 
dispositivos 

Carga adicional de cámaras 490 

TOTAL   2760 
 

Considerando los factores de conversión siguientes tenemos: 

 

 1 WATT [W] = 0.859845227858985 [kcal/h] 

 

 1BTU=0.2519958 kcal 
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Por lo tanto la carga en Watts de los equipos nos da un total de: 

 

2760 [W] = 2373.15 KCAL = 9417.45 BTU 

 

Agregando los BTU´s considerados para 10 m² : 

 

10 m²= 3722 BTU                  *14 

 

Como no se cuenta con ventanas y los cuartos no están expuestos al sol, 

obtenemos lo siguiente: 

 

 Equipos electrónicos---------------------  9417  [BTU] 

 Área------------------------------------------  3722   [BTU] 

 Total----------------------------------------- 13139 [BTU] 

 

Por último consideramos un factor uso del 10% mas: 

 

 TOTAL = 13139 [BTU] + 1313 [BTU]= 14452 [BTU] 

 

Por lo tanto obtenemos 14452 [BTU] los cuales al convertirlos a Toneladas de 

refrigeración nos da lo siguiente:  

 

14452 [BTU] = 1.2 TR 

 

Comercialmente no existe un equipo de 1.2 TR por lo que escogemos el comercial 

más cercano superior que sería de 1.5 TR. 

 

 

 

                                                           
*

14
  Referido a la tabla 1 del manual Procedimiento de Calculo Aire Acondicionado VentDepot.com 

[http://www.ventdepot.net/mexico/procedimientoscalculo/Procedimiento%20de%20Calculo%20Aire%20Ac
ondicionado%20VentDepot.pdf] Julio del 2014. Ver Anexo 2 
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Requerimientos para el diseño del Control de la Temperatura. 

 

 

Para realizar el diseño del control de la temperatura contemplaremos los 

siguientes puntos que consideramos necesarios para realizar la arquitectura del 

sistema: 

1) Un sensor que será el que recopile los datos de la temperatura que se 

tenga en el cuarto de IDF. 

El sensor de temperatura será de tipo Termostato, de acuerdo a las 

necesidades del sistema y contemplando que es el tipo de sensor de 

temperatura convencional para el Aire Acondicionado. 

2) Requerimos un Dispositivo Controlador que funja como Mando. 

Una de las cualidades que debe tener nuestro controlador principal es 

contar con un puerto de comunicaciones Ethernet, esto con la finalidad de 

integrarlo a la red LAN del edificio, a su vez esto nos dará la oportunidad de 

tener el equipo de monitoreo casi en cualquier zona del edificio siempre y 

cuando cuente con un nodo de datos cercano. 

Además del controlador principal requerimos un controlador esclavo para el 

control de las velocidades del Aire Acondicionado que cuente con 

relevadores y capacidad para recibir entradas de señales digitales y de 

temperatura.  

3) Se requieren equipos de Aire Acondicionado que mantengan la temperatura 

óptima en el cuarto de IDF los cuales serán manipulados por él Controlador. 

Requerimos un equipo de Aire Acondicionado de 1.5 TR que en nuestro 

caso será de tipo Fan & Coil por ser un equipo más industrial y que soporte 

trabajar días completos sin parar, además de esto consideraremos un 
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equipo más por cada cuarto de IDF como redundancia por si llegara a fallar 

alguno. 

4) Una fuente de voltaje para alimentar los dispositivos, que en nuestro caso 

tendrá que ser ininterrumpida para asegurar que el Control no se apague y 

los equipos de Aire Acondicionado dejen de enfriar los cuartos de IDF. 

Los cuartos de IDF contarán con un UPS para alimentar los dispositivos que 

se encuentren operando incluido el equipo encargado de controlar la 

temperatura del IDF, además de esto se incluirá una batería de respaldo en 

cada tablero de control para alimentarlo por lo menos por 10 minutos en el 

caso de que las baterías del UPS fallen.  

5) Además de esto contemplaremos un protocolo de comunicaciones abierto 

para la intercomunicación de los controladores y la comunicación con la 

plataforma que recibirá los datos y en la cual se visualizarán gráficamente 

los dispositivos a controlar. 

Como parte de la intercomunicación entre controlador maestro y esclavo se 

propone que el controlador tenga un Protocolo de comunicaciones abierto y 

que sea compatible con equipos de Aire Acondicionado como es el caso del 

Protocolo BacNet o LonTalk, esto con la finalidad de que si en un futuro se 

quiere integrar al sistema de control algún otro sistema de Aire 

Acondicionado del edificio se pueda realizar sin problema o con los 

requerimientos mínimos extras. 

6) Se deberá realizar la programación de los controladores que comandarán a 

los Aires Acondicionados de acuerdo a algún modo de Control.  

Dicha programación será basada en un control PID para mantener el set 

point lo más exacto posible y con el menor número de variaciones. 

7) Se deberá contar con una estación de monitoreo para Mantenimiento.  
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Una vez definidos los puntos anteriores como el criterio a utilizar para el Sistema 

de Control, procederemos a realizar el diagrama con la arquitectura del sistema el 

cual nos servirá para representar como estará organizado nuestro modelo final. 

 

Arquitectura propuesta para un sistema de control de temperatura de un 

edificio que cuenta con tres cuartos de IDF. 

 

 

 

El equipo considerado en la arquitectura es representativo, ahora procederemos a 

realizar la propuesta de equipos que cumpla con el diseño de esta arquitectura.   
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4.2.- Propuesta de Equipos. 

 

 Sistema de Control de Temperatura 

 

Para el sistema de control de temperatura de los cuartos de IDF se consideraron 

marcas de controladores como Johnson Controls y Schneider Electric, por contar 

con varios años en el área de la automatización proporcionando una amplia 

calidad en sus productos, además de variedad de dispositivos de automatización y 

sobre todo porque ambas marcas cuentan con equipos de las especificaciones 

necesarias que se consideraron en la arquitectura del Sistema. 

 

Además de realizar la comparativa de los equipos de ambas marcas en precio, 

rendimiento y garantía, se consideró la disponibilidad con la que encuentran 

insumos o refacciones. Como resultado final se optó por los controladores de la 

marca Schneider Electric los cuales además de contar con las características 

operativas necesarias cuenta con una amplia gama de dispositivos de control 

industrial, casas y edificios inteligentes. 

 

 Sistema de Aire Acondicionado  

 

Para el enfriamiento de los cuartos de IDF se escogió equipo de Aire 

Acondicionado marca TREND, por ser de las marcas con mayor renombre y de la 

cual se tiene garantizada un muy buen rendimiento del equipo y gran 

disponibilidad de refacciones, otro factor que se consideró es que el proveedor 

Schneider Electric recomienda equipos de Aire Acondicionado marca TREND por 

su facilidad de adaptarse a la integración del control con ellos. 
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Propuesta de equipos de Control 

 

 Controlador de Red  

 

Para el controlador de red se escogió un equipo denominado BCX-1 Controller por 

contar entre sus características con dos protocolos de comunicación abiertos muy 

comunes en el mercado como lo es el protocolo BacNet MS/TP, que es uno de los 

protocolos más utilizados en la industria del Aire Acondicionado para comunicar 

equipos robustos como UMA’s y ULA´s  a una plataforma de Administración 

grafica, con esto tenemos como posibilidad a largo plazo de agregar a la 

plataforma de administración los sistemas de aire acondicionado del edificio 

completo. También cuenta con el Protocolo de Comunicaciones ModBus RTU, el 

cual es más bien aplicado a integrar equipos del tipo eléctrico como UPS, Tableros 

Eléctricos Inteligentes, Plantas de Emergencia y cualquier equipo que cuente con 

tarjeta de comunicaciones ModBus RTU para su posible integración a la 

Plataforma de Administración.  

 

15 

 

                                                           
15 Para ver las especificaciones técnicas y de instalación de este dispositivo ver Anexo 1 
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Características del BCX-1 Controller. 

 

• Disponible como Controlador BACnet-Router y BACnet-Router/Controlador   

•Soporta 18 tipos de objetos BACnet incluyendo tendencias, horarios, 

calendarios, y Loops  

• BACnet nativo / IP y comunicaciones MS / TP para la interoperabilidad con los 

sistemas de otros fabricantes  

• Puerto Ethernet entre 10/100 

• Soporta Dispositivos BACnet Broadcast Mensaje (BBMD)  

• Expandible para E / S y la pantalla local utilizando módulos de expansión xP  

• La Memoria flash proporciona máxima fiabilidad en programas de aplicación, 

sistema operativo y los datos de tiempo de ejecución  

• La memoria flash permite que el software realice actualizaciones en línea 

fácilmente.  

• Soporta servidores Web personalizados  

• Soporta la 2 ª generación de Andover XDrivers Continuum  

• Bus BacNet RS-485 de alcance 1220m. 

•Puerto de comunicaciones ModBus RTU de 9-pin D-Sub - female-DTE de 12m 

de alcance con posibilidad de adaptar repetidor para distancias mas largas. 
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 Controlador de Aplicación  

 

Como controlador de aplicación se escogió el controlador B3810 Local Controller, 

que cuenta con relevadores de estado sólido para poder manipular las velocidades 

del equipo de aire acondicionado.  

Una de las características por las que se escogió este controlador fue por contar 

con los relevadores de estado sólido necesarios, los cuales son un total de ocho, 

ya que por cada fan & coil requerimos 4 relevadores, uno para accionar el 

condensador y tres para las velocidades del evaporador (baja, media y alta), como 

contaremos con dos equipos de aire acondicionado por IDF nos da un total de 8 

relevadores. 

Otro de los puntos por los que se escogió este controlador fue porque cuenta con 

8 entradas universales además de contar con una entrada específica para un 

termostato  de 0 a 10 V (-34°C to 110°C). 

 

       16 
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 Para ver las especificaciones técnicas y de instalación de este dispositivo ver Anexo 1 
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Características del B3810 Local Controller. 

 

• Cuenta con el protocolo Nativo BACnet MS / TP para interoperabilidad con otros 

Sistemas  

• Soporta 18 tipos de objetos BACnet, incluyendo tendencias, horarios, calendarios 

y loops.  

• Potente controlador local flexible para la mayoría de las aplicaciones más 

exigentes.  

• Puedes expander sus I/O de acuerdo a tus necesidades. 

• Memoria flash no volátil proporciona máxima fiabilidad tanto para el programa de 

aplicación y el sistema operativo  

• Display opcional / teclado proporciona fácil Interfaz del operador (montado por 

separado)  

•, Almacenamiento local extendido de datos de registro  

• Con la pantalla opcional puedes ver y modificar información del smart sensor  

• Cuenta con puerto de servicio  

• BTL Listado B-AAC Controller con las tendencias locales 

• Cuenta con 8 entradas universales: Voltaje (0-10 VDC); Temperatura -30 ° F a 

230 ° F (-34 ° C a 110 ° C), además de entradas digital (on / off). 

•Cuenta con 8 relevadores de un polo un tiro de 3A, 24VAC/30VDC, ±1500V 

transitorios 
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 Sensor de Temperatura 

 

Se escogió el sensor inteligente TTS-SD de Andover Controls porque combina una 

pantalla programable y sensor de temperatura para habitaciones, ofreciéndoles a 

los usuarios una manera económica de ver la información en el controlador.  

El Sensor Inteligente consta con el mismo elemento sensor activo, combinado con 

un teclado programable de 6 botones y la opción de una imagen LED de 2 dígitos 

o una imagen LED de 4 dígitos 

Los dos modelos vienen en un atractivo gabinete plástico con buena ventilación 

 

 

 

17 

 

 

Características del Sensor de Temperatura TTS-SD de Andover Controls 

 

• Tipo Termistor Preciso y fiable  

• Cuenta con 2 segmentos LED o 4 segmentos de LED, LCD 

personalizados  

• 6 Botones programables Teclado  

• Built-In del puerto de servicio para Lap-Top Service Tool Andover  

• Se alimenta directamente desde Andover TCX 866 Controlador VAV   

Controls. 

 Sensor de Corriente H708 

                                                           
17

 Para ver las especificaciones técnicas y de instalación de este dispositivo ver Anexo 1 



DESARROLLO DEL CONTROL

 

64 
 

 

Uno de los dispositivos importantes en nuestro sistema es el sensor de corriente el 

cual tiene la función de identificar si alguno de nuestros equipos de aire 

acondicionado tuvo alguna perdida de energía eléctrica, en nuestro caso se 

escogió el sensor de corriente de la marca Veris Industries Modelo H708 por ser 

uno de los sensores compatibles con nuestro modelo de controlador.  

18 

 

 Dispositivos de alto rendimiento en carcasas divididas y de núcleo sólido 

 Punto de disparo ajustable, configuración punto de disparo de la corriente 

preciso 

 Punto de disparo mínimo tan bajo como 0,5 (H608)...elimina la necesidad 

de múltiples vueltas del conductor a través del sensor incluso en cargas tan 

pequeñas como 1/5 HP 

 LEDs de Estado disponibles para una fácil configuración e indicación local 

 Salida de Estado de 1 Amp... mayor flexibilidad de aplicación 

 Todos los dispositivos son 100% de estado sólido para una alta fiabilidad e 

insensible a la polaridad para una instalación sin problemas. 

 Aire Acondicionado (Fan & Coil) Modelo MCD518D 

 

                                                           
18

 Para ver las especificaciones técnicas y de instalación de este dispositivo ver Anexo 1 
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Para nuestro proyecto se escogió un fan & coil como sistema de Aire 

Acondicionado por ser un equipo más industrializado con mayor tiempo de 

duración al trabajar de forma diaria y continua, son equipos que están diseñados 

para este tipo de tareas. El equipo se escogió con asesoría del proveedor de aire 

acondicionado de acuerdo a las especificaciones obtenidas de los cálculos que se 

realizaron que en nuestro caso se requirió el modelo MCD518D que es el equipo 

de 1.5 TR (18000 BTU), de acuerdo a la tabla 4.2.1. 

 

 

 

 

  

19 

 

 

 

Como equipo condensador se escogió el equipo 2TTB0018 también de la marca 

Trane, este equipo condensador es el recomendado para el equipo evaporador 

que se escogió. 

                                                           
19

 Para ver las especificaciones técnicas y de instalación de este dispositivo ver Anexo 1 
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Tabla 4.2.1 Tabla de Unidades Evaporadoras Estándar 

 

Características del fan and coil  

 

 Sus tres niveles proporcionan triple protección contra fugas de 

condensados. Su inclinación al 5% elimina la posibilidad de estancamiento 

del agua, lo cual propicia la contaminación. 

 

 Su diseño compacto de solamente 10.0 pulgadas (254 mm) de altura para 

los modelos sin gabinete, permite a ILLUSION acoplarse a cualquier 

espacio en aplicaciones de techo ocultas. 

 

 El motor de 3 velocidades (bajo, mediano, alto) ofrece mayor flexibilidad en 

el flujo de aire, así como variedad en las presiones estáticas externas 

 

 Su transmisión directa, su CFM bajo con capacidad total de enfriamiento, 

proporcionan una operación muy silenciosa. 

 

 Las unidades de series MCD han sido probadas en conformidad con las 

Normas ARI, habiéndose encontrado que proporcionan ahorros energéticos 

y capacidad total de enfriamiento a 300 CFM/ton. 

 

                                                           
20

 Referida al catalogo de productos Trane Ilusión, Acondicionador de Aire Oculto Modelo MCD series D 
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4.3.- Procedimientos 

 

Como parte de la instalación de los equipos de aire acondicionado y control se 

diseño el siguiente  

 

 

Fig. 4.3.1. Diagrama en 3D del sistema de la Instalación del Control de 

Temperatura en el cuarto de IDF 

 

 

De acuerdo al diseño que se realizó se pudo observar como seria la distribución 

de equipos para que en el periodo de instalación se tuviera una idea clara por 

parte de la empresa instaladora. 
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 DIAGRAMA DE CONEXIONES DEL CONTROL DE LA TEMPERATURA 

EN EL CUARTO DE IDF 1 (PRINCIPAL) 
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 DIAGRAMA DE CONEXIONES DEL CONTROL DE LA TEMPERATURA 

EN EL CUARTO DE IDF 2 E IDF 3 
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 DIAGRAMA DEL BUS DE COMUNICACIONES DEL CONTROLADOR 

BCX1 CON LOS CONTROLADORES B3810 DE CADA IDF. 
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 Montado de fan and coil en cuarto de IDF 
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 Instalación y conexionado de equipos fan and coil terminado. 

 

 

 

 

El equipo de aire acondicionado de cada IDF se interconectó al controlador B3810 

para ser comandado desde la plataforma de gestión para mantenimiento, esto con 

la finalidad de proveer la temperatura adecuada al cuarto de IDF. 

 

Cada cuarto de IDF cuenta con dos equipos de aire acondicionado (primario y 

redundante), al tener dispositivos electrónicamente sensibles es necesario contar 

con el equipo redundante listo en caso de que falle el equipo primario. 
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 Instalación de equipos condensadores 
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 Conexionado del tablero de control 

 

 

 

Durante el proceso de instalación los equipos fueron interconectados conforme a 

las recomendaciones de cada proveedor (Schneider-Elctric y Trane), el proceso de 

instalación recomendado lo podemos observar en los manuales de instalación de 

cada equipo que se encuentran en el apartado denominado ANEXO 1. 
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4.4 Modelo Final, Pruebas y Mantenimiento. 

 

Una vez terminada la instalación de los equipos de aire acondicionado se realizó 

la interconexión con cada tablero de control de cada IDF, quedando de la siguiente 

manera. 

 

Fig. 4.4.1. Tablero de control de temperatura de un cuarto de IDF 
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Administración del Sistema por medio de Interfaz Gráfica.  

 

Una de las principales características de la automatización de los equipos de 

control en la temperatura en este proyecto es poder administrar el sistema de 

mediante una interfaz gráfica que proporcione un manejo fácil para el personal de 

mantenimiento. 

Como parte del sistema de control se realizó la programación en la plataforma 

Andover Continuum, tomando las siguientes consideraciones para la 

programación de cada cuarto de IDF : 

 

 De acuerdo a la necesidad de contar con un control de la temperatura 

altamente confiable se propone utilizar el modelo de Control Proporcional 

Integral Derivativo (PID), por su menor tiempo de respuesta en cuanto a la 

estabilización del sistema. 

 En cada cuarto de IDF se tendrá funcionando un equipo a la vez, el 

segundo equipo se considera como redundante en caso de falla del equipo 

primario 

 Cada semana se rotará el equipo primario para que el desgaste de los dos 

equipos sea parejo. 

 El equipo de aire acondicionado no se apagará en ningún momento, en 

cuanto la temperatura este en el set point adecuado, el controlador hará 

que el equipo evaporador trabaje en la velocidad más baja para que no deje 

de circular el aire en el cuarto de IDF.   
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La plataforma utilizada cuenta con la posibilidad de visualizar gráficos con 

movimiento que le da una excelente presentación al sistema. 

21  

Fig. 4.4.2. Ejemplo de gráficos en la Plataforma Andover Continuum 

La plataforma cuenta con una aplicación muy útil que consta de una ventana 

emergente que te indica si existe una alarma en alguno de tus dispositivos. 

 

22 

Fig. 4.4.3. Ejemplos de ventana emergente de alarmas 

                                                           
21

 Referido a la pagina de APC [ http://www.apc.com/struxureware/us/en/products/476/] Agosto del 2014 
22

  Referido al manual Andover Continuum CyberStation Configurator’s Guide for Version 1.8 
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Una de las ventajas de la plataforma es que la aplicación puede otorgar gráficas y 

estadísticas que facilitarán el trabajo del administrador del sistema, además de 

que podrá observar el comportamiento de los equipos y podrá documentarlo con 

los distintos tipos de informes que puede obtener de la plataforma.  

 

23 

Fig. 4.4.4. Ejemplos de Tipos de Informes 

 

 

 

 

                                                           
23

 Referido al manual Andover Continuum CyberStation Configurator’s Guide for Version 1.8 
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Verificación del Sistema de Control antes de la puesta en marcha. (Tablero 

de control, sensores, equipos de Aire Acondicionado e interconexiones)  

Como parte de la pre-operación y para evitar posibles fallas o daños en los 

equipos se realiza la verificación de los siguientes puntos: 

 Verificar visualmente que no existan daños físicos a ningún equipo

 Inspección visual de los tableros de control, revisando que no exista polvo,

rebabas metálicas o cualquier material ajeno a la instalación que pueda

causar algún corto circuito.

 Verificar el apriete de la tornillería en el tablero de control, revisando que no

existan cables zafados o que no estén apretados correctamente.

 Verificar que los sensores de temperatura y donas de corriente estén

correctamente conectados de acuerdo al diagrama de instalación que

proporciona el fabricante.

 Verificar que los equipos de aire acondicionado tengan los niveles de gas

refrigerante correctos.

 Verificar que no existan fugas de  gas refrigerante.

 Revisar que las tuberías que desaguan el dren del equipo evaporador no

tengan fugas

 Verificar las conexiones eléctricas y voltajes correctos que alimentan el

tablero de control, así como la alimentación eléctrica de los equipos

evaporadores y condensadores.
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Puesta en Marcha 

Una vez que se ha concluido con las verificaciones pertinentes se realiza la puesta 

en marcha de forma manual del sistema, esto con la finalidad de verificar que los 

equipos operen correctamente antes de que se aplique el control automático y no 

dañar un equipo que tenga algún mal funcionamiento.  

o Los relevadores de control de nuestro controlador de aplicación (B3810) 

deben de estar en la posición OFF.  

 

o Encendemos el interruptor general de nuestro cuarto de IDF. 

  

o Encendemos el Interruptor principal de nuestro tablero de control 

 

o Encendemos el interruptor principal de cada uno de los equipos de aire 

acondicionado. 

 

o Manualmente encendemos el primer equipo evaporador desde su relevador 

con la velocidad baja, dejando que trabaje por un breve periodo para 

después cambiar de velocidad y corroborar que las tres velocidades (baja, 

media y alta) operen correctamente. 

 

o Una vez que se probaron las tres velocidades de cada equipo evaporador 

procedemos a verificar el funcionamiento del equipo compresor. 

 

o El equipo evaporador deberá estar operando en la velocidad más baja, 

encendemos el relevador para que el equipo compresor arranque, 

permitimos que el compresor opere por varios minutos sin apagarlo y 

comprobamos que enfría correctamente. 

 

Después de que se verifica que los equipos funcionan correctamente de forma 

manual, procedemos a poner todos los relevadores del controlador de aplicación 

(B3810) en automático para aplicar el siguiente protocolo de pruebas. 
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Protocolo de Pruebas para el Sistema de Control de Temperatura de un 

Cuarto de IDF (Modo Automático). 

 

Una de las actividades más importantes cuando se pone en marcha el sistema es 

verificar que cumpla con las necesidades para las cuales se realizó el diseño, por 

lo que se aplicó el siguiente protocolo de pruebas que tiene por objetivo verificar 

que el sistema funcione de manera correcta. 

Parámetros de 
verificación 

Descripción 
Cumple 
(SI/NO) 

Observaciones 

Monitoreo en 
tiempo real de la 
temperatura 

Se visualizara en la plataforma 
de administración del sistema la 
temperatura del cuarto de IDF 
en tiempo real, así como en el 
display del sensor de 
temperatura que se encontrará 
en el cuarto de IDF. 

SI NINGUNA 

Setpoint 
modificable por 
el usuario 

El setpoint se podrá modificar 
por el operador del sistema 
desde la plataforma. 

SI NINGUNA 

Alarma de baja 
temperatura 

La plataforma deberá emerger 
la pantalla de alarmas 
automáticamente indicando que 
se tiene una temperatura más 
baja del rango que se le 
proporcione. 

SI NINGUNA 

Alarma de alta 
temperatura 

La plataforma deberá emerger 
la pantalla de alarmas 
automáticamente indicando que 
se tiene una temperatura más 
alta del rango que se le 
proporcione. 

SI NINGUNA 

Cambio de 
velocidades en 
equipo 
evaporador 

El equipo evaporador deberá 
cambiar de velocidades de 
acuerdo al aumento o 
disminución de la temperatura 
automáticamente, sin apagarse. 

SI NINGUNA 
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Arranque y paro de 
equipo condensador 

El equipo condensador deberá 
cambiar de arrancar o parar de 
acuerdo al aumento o 
disminución de la temperatura 
automáticamente. 

SI NINGUNA 

Alarma de fan & coil 
apagado 

La plataforma deberá emerger 
la pantalla de alarmas 
automáticamente indicando 
que alguno o los dos fan & coil 
están apagados 

SI NINGUNA 

Rotación de equipo 
primario 
automáticamente 

La plataforma deberá rotar el 
equipo que funge como 
primario o líder periódicamente 
o al instante si es requerido 
por el operador 

SI NINGUNA 

Alarma de override 

La plataforma deberá emerger 
la pantalla de alarmas 
automáticamente indicando 
que el controlador de 
aplicación (B3810) tiene algún 
o algunos relevadores en 
estado manual. 

SI NINGUNA 

Alarma de gabinete 
abierto 

La plataforma deberá emerger 
la pantalla de alarmas 
automáticamente indicando 
que el gabinete está abierto 

SI NINGUNA 

Baterías de 
respaldo 

Cada gabinete de control 
deberá contar con su 
alimentación de respaldo de 
emergencia. 

SI NINGUNA 

Alarma de ausencia 
de voltaje en los 
controladores 

La plataforma deberá emerger 
la pantalla de alarmas 
automáticamente indicando 
que no cuenta con 
alimentación eléctrica por lo 
que operara con sus propias 
baterías de respaldo 

SI NINGUNA 

 

El protocolo de pruebas se realizo satisfactoriamente en los tres cuartos de IDF 

del edificio, los equipos de aire acondicionado respondieron perfectamente al 

control programado en la plataforma de gestión gráfica. 

Propuesta de Mantenimiento 
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El mantenimiento de los equipos que constituyen el sistema de control de la 

temperatura debe realizarse conforme a las fechas estipuladas en un plan de 

mantenimiento con la finalidad de prevenir fallas, así como para aumentar la vida 

útil de los equipos, se propone que se realice un mantenimiento preventivo 

mensual y que se realice un mantenimiento profundo de 2 a 3 veces al año.  

Como primer acción se debe contar con los números de serie de todos los 

dispositivos, así como tener las fechas de término de la garantía con el proveedor, 

esto con la finalidad de que si se requiere mandar a garantía un dispositivo se 

realice de manera más rápida. 

 

Rutina de Mantenimiento Periódico (Mensual)  

 

La rutina de mantenimiento periódico mensual propuesta consta de dos partes, el 

mantenimiento a los dispositivos de control y el mantenimiento a los equipos de 

aire acondicionado, quedando de la siguiente manera: 

 Mantenimiento periódico al sistema de control  

 

1. Remover el polvo de los dispositivos alojados en el tablero de control con 

Aire Comprimido.  

2. Verificación de fusibles de alimentación eléctrica principal y baterías de 

respaldo.  

3. Limpiar con un líquido dieléctrico las superficies (carcasas) de los 

controladores alojados en el tablero de control, así como el gabinete 

completo por fuera y por dentro. 

4. Limpiar la superficie de los sensores (sensor de temperatura y dona de 

corriente) con liquido dieléctrico. 
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 Mantenimiento periódico al sistema de aire acondicionado 

 

1. Verificar que los filtros estén en buenas condiciones, limpiarlos o cambiarlos 

de ser necesario. 

2. Verificación de fusibles de alimentación eléctrica. 

3. Verificar que no exista condensación en el equipo evaporador. 

4. Verificar que no exista oxido en la tornillería y en el relevador de control del 

equipo condensador. 

5. Remover basura y polvo del equipo evaporador y condensador. 

 

Rutina de Mantenimiento Profundo (Dos a tres veces al año) 

 

La rutina de mantenimiento profundo propuesta también está dividida en dos 

partes, el mantenimiento a los dispositivos de control y el mantenimiento a los 

equipos de aire acondicionado, quedando de la siguiente manera: 

 

 Mantenimiento profundo al sistema de control  

 

1. Apriete de tornillería a los dispositivos del tablero de control y sensores. 

2. Verificar el buen funcionamiento de las baterías de respaldo. 

3. Remover polvo de los sensores (sensor de temperatura y dona de 

corriente) con aire comprimido. 

4. Verificar conexiones y que el cableado de control este en buen estado. 

5. Verificación de voltajes de entrada y salida en la fuente que alimenta los 

dispositivos de control. 
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 Mantenimiento profundo al sistema de aire acondicionado 

 

1. Inspeccionar y limpiar de ser requerido el serpentín interior del equipo 

evaporador 

2. Verificar que la charola de desagüe del serpentín no tenga fugas, además 

de revisar que tampoco existan fugas en la tubería de desagüe. 

3. Revisar que las conexiones y cableado eléctrico se encuentren en buenas 

condiciones. 

4. Revisión de voltajes de alimentación a equipo evaporador y condensador. 

5. Verificar los niveles de gas refrigerante, de no haber bajado de nivel se 

tendrá que realizar la búsqueda de la fuga y repararla. 

6. Revisión de los motores tanto del condensador como del equipo 

evaporador.  

7. Apriete de tornillería al relevador de control del equipo condensador. 

8. Verificar que la bobina del relevador de control y el transformador de control 

se encuentren en buen estado.  

 

 



 

86 
 

CONCLUSIONES 

 

Hemos visto que los dispositivos electrónicos sensibles como lo es un switch de 

comunicaciones o una tarjeta controladora de acceso deben de contar con la 

temperatura adecuada para su correcta operación, el sistema de control diseñado 

para este proyecto tuvo como objetivo principal proporcionar la temperatura 

correcta a los equipos que se encuentran operando dentro del cuarto de IDF, con 

la finalidad de mantener una operación constante y sin problemas para los 

usuarios a los que se les presta el servicio de Oficinas. 

Los equipos de control proporcionarán ininterrumpidamente una temperatura de 

confort a los equipos del cuarto de IDF, ayudando a aumentar el tiempo de vida 

útil de estos dispositivos, esto repercute en una reducción de costos tanto en el 

mantenimiento como en la sustitución de equipos a futuro, ya que al no haber 

sobrecalentamiento en los equipos electrónicos del cuarto de IDF, habrá menos 

equipos que tengan que ser sustituidos a corto plazo o que se les tenga que dar 

un mantenimiento correctivo. 

Esta tesis demuestra con este proyecto que si se tiene un correcto diseño del 

control de la temperatura para equipos de telecomunicaciones se pueden lograr 

tres beneficios muy importantes que son: 

1.-Satisfacción a los usuarios que ocupan los diferentes servicios que puede 

proporcionar un edifico inteligente. 

2.-Reducción de costos de operación, mantenimiento y sustitución de equipos a 

futuro. 

3.-Una administración del sistema de control de la temperatura fácil y confiable 

para el personal de mantenimiento. 

 

 



 
 

87 
 

 

Para finalizar me queda muy claro que la tecnología avanza a paso constante y 

que así como este sistema de control de temperatura proporciona grandes 

beneficios y cuenta con tecnología avanzada, no quiere decir que sea inmejorable, 

ya que cada día se va revolucionando con la mejora de equipos o mejora de 

software e implementación de nuevas plataformas de integración de dispositivos, 

el control y automatización industrial o residencial está creciendo día con día, es 

por eso la vital importancia de que el profesional de ingeniería se mantenga en 

constante actualización para seguir siendo competitivo dentro de la industria. 
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GLOSARIO 

 

1.-BMS: Es un Sistema  de Gestión de Edificios, (Building Management System). 

Basado en un software y Hardware de supervisión y control instalado en edificios. 

Bajo este concepto se define la automatización integral de inmuebles con alta 

tecnología. 

2.-CA: Corriente Alterna 

3.-CD: Corriente Directa 

4.- Compresor: Son maquinas que tienen por finalidad aportar energía a los 

fluidos compresibles (gases y vapores) sobre los que operan, para hacerlos fluir 

aumentando al mismo tiempo su presión. 

5.- Condensador: Es un intercambiador de calor, su función es lograr el cambio 

de fase (gas a liquido) de un fluido. 

6.- Data Center: Es un Centro de Procesamiento de datos, era conocido como 

Main Distribution Frame (MDF), que es el cuarto de instalaciones de distribución 

principal. 

7.-Evaporador: Se conoce por evaporador al intercambiador de calor donde se 

produce la transferencia de energía térmica desde un medio a ser enfriado hacia 

el fluido refrigerante que circula en el interior del dispositivo. 

8.-FAN & COIL: Es un sistema de acondicionamiento y climatización de tipo mixto; 

resulta ventajoso en edificios donde es preciso economizar el máximo de espacio. 

9.-IDF: Instalación de Distribución Intermedia 

10.-Planta: Es el elemento físico que se desea controlar. La planta puede ser un 

motor, un horno, un sistema de navegación etc.  

 

 

http://es.wikipedia.org/wiki/Intercambiador_de_calor
http://es.wikipedia.org/wiki/Energ%C3%ADa_t%C3%A9rmica
http://es.wikipedia.org/wiki/Refrigerante
http://www.construmatica.com/construpedia/Categor%C3%ADa:Instalaciones_de_Calefacci%C3%B3n_y_Climatizaci%C3%B3n
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11.-SCADA: Supervisión, Control y Adquisición de Datos, (Supervisory Control 

and Data Acquisition), es un software para ordenadores que permite controlar y 

supervisar procesos industriales a distancia. Facilita retroalimentación en tiempo 

real con los dispositivos de campo (sensores y actuadores), y controla el proceso 

automáticamente. 

12.-Setpoint o Referencia: Es el valor deseado de la variable controlada 

13.-Señal de salida: Es la variable que se desea controlar (posición, velocidad, 

presión, Temperatura.) También se le llama variable controlada. 

14.-Sistema: Es la combinación de componentes que actúan juntos y realizan un 

objetivo determinado.  

15.-Timer: Un temporizador o minutero es un dispositivo, con frecuencia 

programable, que permite medir el tiempo 

16.-Variable controlada: Es la cantidad o condición que se mide y controla, por lo 

común la variable controlada es la salida del sistema. Controlar significa medir el 

valor de la variable controlada del sistema y aplicar la variable manipulada al 

sistema para corregir la desviación.  

17.-Variable manipulada: Es la cantidad o condición que el controlador modifica 

para afectar el valor de la variable controlada.  

18.-Wireless: Inalámbrico o sin cables, es un término usado para describir las 

telecomunicaciones en las cuales las ondas electromagnéticas (en vez de cables) 

llevan la señal sobre parte o toda la trayectoria de la comunicación. 

 

 

 

 

http://es.wikipedia.org/wiki/Software
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1. MANUAL DE INSTALACIÓN BCX-1 SERIES. CONTROLADOR DE RED 

ETHERNET 

 

Mechanical 

Se h(J!1eider 
Electric 

If¡CX I Series Installation 
J0..J00 1 -886Re~ o 

DC Power & Battery Backup Connection 

~~=--r-----, 

"-w_~~ __ --, 
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j ] 
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fZl.IlolIC = .. 
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Configuration 
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2. MANUAL DE INSTALACIÓN B3810 SERIES. CONTROLADOR DE 

APLICACIÓN 

 

Mecánico 
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Conexión RS-485 

Módulo Serie 810 
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ElI1tradas 

Salidla Re\lé lIiligitaJ 

E '" 
I ~~ 

.!loOR" b S.Jib. U \'CA . 3 i!. 
:JI 'll:D JI. 

Tri-estado de 

--

?_-

o . :!l),IIIA 

- • I ~
~~ 

- . 
": '1 

.. "" 

OU1PJ r OIITI'. 
, ~ OIJij8 

, 
• 
I 

.+ 

Aceedo;;r , 1111 BmJpWr Re-atatN ,1111< 
RlII'IIfencila 

ilM E1 , ....... ___ .n-.Ui_ 
"I:JI\I" ...... _ '......- -. -
... ctll<oor-' "" _"111 ...... _ ... __ ... 1-

--~ "1IIIl Lo-..lr' ....... ___ --o 1JI, __ ... _dil_ 
"'" 8 ... do __ <100_, ... 

_do • IJI _ ....... do 'CFP 
_ ... ." OfF. La 
~ ....... r .. " I _,_l. __ - - _liñ_ 
~ 

Ji ... c,~ . r,...,. por~ 

m&iJd<I ·91D 
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IN . 

,...------(:J IN • 

------------""I:J RET 

k ' L/iglt:> 
IN . 

ID I 

~' I~ 
Ole ,;t!il" - OFF 

RET 

!;;:~' I~ 

Ole,;t - OFF 

REi 
~ ~ iiiI!dm<J ,el) = 10V 

"-
I 
I 
I 

Q 
I 
I 
I 

D- ltIVDC OlmtSdaa*," FJoar..., T ..... m <b.d-mT!--..doo. 
s,¡"a!a- ..... . ~ . u LI ~ Y'A 1; .. ~ 
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3. ESPECIFICACIONES TÉCNICAS DEL SENSOR INTELIGENTE TTS-SD 

DE ANDOVER CONTROLS 

 

 

 

AndoverContrl s 

Infinity 
Sman Soo~ LEO/ LCO Display Temperature Soosors 

Anoo'll!r Controts Smart Sensor mmllllleS an attmctl'll! Ols¡Jl!ly .... 'Itn a rocrn tml!Mlrature sensor 

ID prO/I(J9 U5I!fS ..... Itna rost elll!ttll'e way lO \'1I!'1t' or rnoolJ:y VAV IXIl OperatlOO. It IS ilI!'i/gnoo 

ror use \\Iltn me AIlooror ControlS TCX 006 l/AV contrO{l1![ lII1d ClI1 alSO accompllsn mall)' local 

[ontrol ano monltorlf);j ta~. 

Too stanllalll Srnart Sen5(l' ~'II:Ies a two [J\ar¡¡¡ter LEO olsplaJ aoo a 6 l:lJttlJ1 ¡:tD!JlImmalJle 

ke:¡pad tIlat ooabll!5 OpeillIDI"i ano ~ocs ID rnan!J! se1¡IOlnts, mooltor ooc~ocy status 

aoo Wrn e!J.l lprrH!llt on lII10 orr. AA 9r11an¡eo '1l![$1OO or me Srnart Sensor IS alSO a'lll llaDIIl 'IIItn 

a 4-<1llglt [ustolll leO tIlal prO\'!005 me rOIlO\\'If);j 1COOs: PM. 'X., " Set¡lOlnt Coal. Heat. crM, 

Fall. OA. alill SI' 

Too fUocU:Jn kI!j'S ClI1 00 mstom pro;jIalll lllOO ID pl!lf0l11l a '11100 varilt)' or rtlict lCll5, Incloolng 

swllr nlf);j a SjIOOlrlC ZOOIl 10lXXlJpleO mOda sl;jna 1rJ.l ana larm COOOltl)fl alJlStlro;¡ me OOKJlIIt or 

OI'llIftle IIIlMl. armlrJ.l (]f OIS<flf\/f1g a soclI\Iy 5)'Slem, lII1d OOll:ftlllg passvlOIll soctdy. ~o;¡rarnmlllg 

loo lllsplll)' aoo fIInctlon kl!)'S IS Oone '111m AmkJlltl Cooo-als' PIJ In f¡qHs/1' programmlf);j 

la~ag8_ 

Too Smllft Sensor comes Ila well-Iffintllatoo plastrc eOOlO!lJre. Too octllffi 5ellSlng ell!mmt IS .8 

nI ~lIy stBOl8, ¡:mcISIOO Olermlsta:, aOOlrale 10 II'ltnln • 0..36'F_ Ttm Sl!n5(I' IlaS a~ operatllg 

raf);j8 or 32'f ID 1IlS' F W-C lO 40"<:). EIotn 'Il!rslrns DI tIIl Smart Sen5(l' ~'/I(J8 a mmoctlon 

ror me Anoo'll!r ControlS InrlnRy La Top SelVk:I! Tool. 

HJ\HI~ ¡ S 

TWII 7-Se!IJDIIIIlfO DI",lay or FIKI' 

Dlg~ I:IJstoon lCO DI~lay 

& 1. -10 Slnlce Pool ro< Anoover 

Lap-T"" s.mc. T DOI 

PD .... rO<l Olreooy rrom Ar1OD~" 

eomrDIS" TCUSi VAV IA>nb'oller 
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SPEClrlCltTlON5 

Sem>ing Ellel!1í!'n't T'j1:e IlI llErmi!tor, D,lDlohms f§' 11"1 (25'[;) 

~ 12' Ftn 105"1 ~ ID 40'C) 

W,ire SpeciñC;illi~ 111. 20. llor 24 ~] cOOlÍ\!t:tJlf. LnShielli!dwire 
lIna!lditilnal'Sngl!! pai 1Iri;!Edg,i;, e:l islElJrrl!'I! for La fcp ~i:e Too 1 oonnectm 

Maxi_ Distaooe lo Seosnc 18!J.3Lg!wire: l.lOO fl with IessIhenO.l B"I [-l1.61'C) S11J( 

2O!J.3Lg!wire: 100ft. with Ie>s 1tal1l111"F (-1l.S1"qerror 
2l !J.3Lg!wire: 500ft. with less 1tal1l111"F (-1l.S1"qerror 
l4 !J.3Lg!wire: :lIOft. with less 1tal1l111"F (-11.S1"qerror 

DÚIII!I15iIInS: 4.5D"HIl51n xO.IH:m n l.!;an H x 8.9 cm x2.0 cm D) 

o R D E R 1111 G 1 M ro IlII A TI O!l 

SMART SE SOR 

MODEll IIIESlCRIPTION 
TTS Spam TBmperBIm! Sensor. T:ypeo 111 Tharm i~tor; 10.000 00ms @ TYF 

S:f:NSOIit MO.1IEll 
SO Snwt Sansa wl[}jspla)' 

S![NiSOR DISPlAY T'i'PE 
IILEl9 T'II'o. J-Segrnenl um Display 
111.09 Faur Digit CuslDm LCD Display 

PAVKAGlNG 
1 I SilKj.le Sensa 

ns - SD - LEO - 1 

I Exa,mple: nS-SD-LElJt-l 
Smart Sensa w1LED lliSlJllay 
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4. MANUAL DE INSTALACIÓN DE LA DONA DE CORRIENTE 

 

 

 

 

DhSCRIPTIOH 
H.oa S.ri ... nd H101 adj.JS1>ble OIJrent ,..;tmesoff>r high peruman.., .. ith 
ji 'liMe arra, uf <I1lperq l'angecptions. n'Je5E' product5 GIl il((ufatel"detfd belt 
lo,~ CDu~ing ,h&l. or other rned..-jcal faillre.n loads~om 11510 1 OOHP. 

APPUCATIOHS 
• D2t:ecti"g bett 1C6S,(Oupling shear. ¡!Xl me.c:haniGal fail'ure 
• Ve~f)ir>;¡ lighting ciraitald otherElectric.1 .. r>ice runtim .. 
• "'nitding stabJsofinduslfi¡tl pfoO!:f5 equiJ-"ffi2fTt 

• Monitcling statusofdtic:allTl:itDB ((Omp~ fuel,. ~ 

úilittod 
TJjp"," 

H[oW~ &lf1 H5I~d!l!a'MlfMr~11)!l1l5l", b!-H. C4 PLIl1I [OJ~ttJSw",. 
r1 DrI, n/~1 HWl mM1Ntl[6!!.ft)lwd NS.i rHlXJ)JnafOJToffi1lJlw 
E(~W ~ TIiitS ~T6'1J.I15o!tm;1! me .wL!1'J 5tluludtfmM. 

SP~CIFICATIONS 

SlPnsor PowlPr 
Insulation Cass 
FrlPqueney RanglP 
Tempnature Range 
Humidity Rang. 
Hysteresis 
Terminal Block Maxi mum Wire Size 
Terminal BI.ck Torqu.ln.minal) 

/JL sm open delkt lisrtlg;U: fJl61OJo- J:lOOHJl,. CAT ti, Ikg. ~ bosle imJ«ioo 
DOR~userhtlID sQJfuslndwtors os f!'Iiden~riq;pltdroJttH}e. 

• High perfurmalU d'erices in spit- and solKt-oorE' ooLl5ings 
• Iidju!l¡t~e1[ip point •• rl"eci •• rurr .. t rrip pc;nt,.tting 
• Mrimum tríp plint ZilowasO.5Itt~ .. .tIiminatest~ need fuI multiple 

.f~ of lhe mnd .. d:f1tlrough !he sensor eren rol'oads as small as 115 HP 
• Smilll size.Jits ssi~ ¡nsKie sm;¡:¡U EflCb5ures 
• Self-<jripping i~son!he,pi I<or. h."ing fur eii&J install3tioo 

• Sta1Us LEO. .... il<tl.for."'1 'etl4> and 00/ indicatoo 
• hb!t ro ¡.gOB GIl be irtitl ll l'd in tbree d fferentc:oofigurations...jnstall\iltoo 

fIolibilitJ in tight ""(E' 
• 1 ÑIlp stalU! .utput. jn¡r ... ed .p~icatoo fleIibilitJ 
• AlI d.-.i<e! . re 1_ sdid , taIJ! tlr high reli'bii l)'and p.la~t1 in ... sit" fu[ 

rrouble-fi .. i15tl1l3ti.n .... ith , ~r warranl)' 

Indoced from rnonltored mnductor 
600VAC RMS (UU. JOOVAC RM SIC8 

50/60 Hz 
-15"t. 60"( (5' t. HO'~ 

t0-9096 RH. non-condenslng 
1096 (typlGll) 

14 AWG (16 AWG l., H308) 
41n-lbs (7 In-lbsl. ,Hl08) 
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DIM¡;NSIOHAl DRAWINGS 
HJOIJ 

ORD[RING INI=ORMATION ( E: 

ACC¡;SSORI¡;S 
DII'IIr.VGJ/ S/j (AhUI,J.'I17) 
DII' IIr.HAI'J~"'¡!l"'i'l CIqJ ~KJ1) 

H.o. I _[MI(/OC 

A,W _ 

II<DUlTRlil ~_ 

APPUCATION/WIRING DIAGRAM 

!tu.. .. 
btrrwrml 
m1tfe!s'*s 

,.."'''' 
i15tll~EII 
1Iod>1q. 

I CisWfrrum15 'riUlri:Ud'(I7oII\'(tt.'5. 
JAwb.'1'lm;Ws~.nswl«.;;'m~ 

~ 
At'Il1 

AI\lI 

I 
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5. MANUAL DE INSTALACIÓN DEL FAN AND COIL 

 

 

 

 

Installation Manual 

ILLUSION 
Split System 
Concealed Type 
MCO Series 50/60 Hz 

CooUng OOlylCoollng HeaUng 
6OHzModets 
t.lGD5120B 
t.lGD51SOB 
t.lGD52 .. OB 
MC05300B 
t.IGD !ilC! OB 
MCOO-laOB 
t.lGDOOOOB 

February 2003 

COOIng OIlI'f/COOlng Hellllng 
8OHzModets 
MC0512 DI 
MCOS18 DI 
MCDsz.lDt 
MCD530DI 
MC05JllDI 
MCD048D1 
MCDIXIODI 

MS-SVN004-EN 
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Il'ntroolllction 
1l'tS I nst<BI~ l!\IIarilJalti gyan asa 
9~ to gooIlI ~ 111 tIlE! 
nst:afatloo tJy e <11 

fIIII""HpI lt ~)'Stem. 1~;¡J liIIlQ 

¡:rooedLfioS SIlOOJt;ll M pertl:Cm00l In 
he riEqLSIl03111a! EIf appEm In1l1S 
manual. 

Far Ing 1I1Ia II1n o q¡em:e 
~ 8I0OI ret3llly, It mus! be 
Inst:a:&:ll In aooomaroew 1Bese 
1n5InJ::IICll:i. AIso. tIlE! 5S'l1ca!l 01' a 
qu¡tlnell ·~teá1IiIcIaJ1maJlj lJe 
EIIrflIiJ)'8O, ~ 1t1E! ntEmme 
oootm!:t '" a. repli:able seMce 
COO1pal)t 

RlBllI ~ InstElla1lon IIlitnJctkIns 
ccmplE-".ely beror!!·IIrit;¡J11ng 1I1e 
al IiJOOIj[tlonlng ~ 

AbolO. the Unit 
1l1ese MCO ~tt:; are>assetmIlIE!l, 
~!UI!1BsIE!:I , dSl)tJrated. ~ 
aM run .E!SIE!l befare· ·~t1 lpmEf1 . 
TIle 1 brmatlOll co 1llB19l1 In tllls 
manlllal apPll5bJ MCO IJhtt:; are 
lifesl!JlE!dlto cp!!fate 1 ooalngl mooe 
011 aM n coollng or hea 11191 
mOOl!'S.. 

l[mpo:rfalll~ 
1l'tSOOO!JmEfltI!l custamer property 
aoo Is o ram;:fJJ ,1111 ~It PIeasE! 
¡:mel &nt:ell"tOOna!!on pa:k ~ 
ca:npl~ a ",en. 
1l1ese InstnJ!:UDlls da oot 00'I'ef al! 
vaJ1atloos In ~ystEmlS:. oor 00 1hey 
ptrIllilafOr,eosypossl tlelXlltllg:ro¡ 
to bE! mel ln OIlIlA!!CI!:a wlttl 
lnst:a:!Uoo. 
SooUiCl I'lllr1ller InfarmaHOIl be 
1fe!UEd ar ~0Ifd pMllCUIaI 
pOOIems amse whH:h .are not 
00'I'efE0l~' ctef¡ In tIiIS m 
1t1E!. ma..'ta" ~1iI te· ~ 
)'01.1: alltlilJlIZfIlltane Ilea".ec. 

Glener.allnfolrmation 

R1iICeptiOll 
On mm!. IIlSpecIi e IJr1I tJeOOre· 
S~1I1Ia IEMrynrte. ~ q 
Oimage al tIlE! LJ1It on 1I1e lle] \IEfY 
oo!e., 8I0OI serlI!I a r91l.lsIE!rEdI [etfer a 
~1O l!i1e Jas:tcarr'o3r <111t1e gOlXls 
'fI1It1n 721TalJr!l Ol~ NotJty1l1la 
oBaJe. i!t tlE ':;ame lIme. 

TIIe 111 ~0Ifd bE! total)' rnspectelil 
wttIlrJ 7 Oil'p al di I~ 11 aJJ)' 
caooeaJed Il::maga €IISoo'l'efEo!l . 
senIiI a r91l lslE!rEdl letter al' prolesl to 
!he can1l9r ",cr~n 1 day!: a Oel ti'ef)' 
anlil ooU 1t1E!. 1lB3far. 

Warralllty 
W\!IIT1IfiIy Is tIa.sei:Il 00 !he genaaJ 
tenm aoo oonlll ltlbm ty¡ 00I.I try. 
TlleWiD13ll1l'J ~ \I'd:Il nr"" eqlipmel1 
Is moom8l!ll or ~ IDin~ e 
wn:tten awo'I'aJ 01' 
TIIe 1lBI1e Caf1ll"!ll1:f. 11 he· 
CflS3tlrJ;l llrrttl _ exceeGell a 
!he COI1!roI !io y.;.tem or!he eIeciIi1 c;aJ 

'II1ñng .11IOd11'lel!l. 

Damag= llooto l~· 
I~~ lack <11 knI:rIIlE!lge (1" 

tnJIe 10 oom¡:q> "" 1t1e. 
marllla::rurer'li InstnJJtJOIlS, ti not 
COIIEfECII by!he ""arranty álIJg~OO. 
111t1e nstllatlon 1lOO'S oot ca!Jlalll1 10 
!he nJle!B liI2Scr1 bE!I!I In 1 nstr.31lDl1 
MarllJ mayen1l!l l CiaIIICSIa1lon a 
wan: Iy l3IIId IIaOO lIfe!¡ b)' 
TIIe llale Caf1ll"!ll1:f. 

AbOld.1his IMarllllal1 
caJ..C:am~a.I~ ¡:laces 
In tI1/s IrI!.talla:lXIn MaooJiII . 
Yrur pe!SOOaJ ~el'J aoo too 
¡¡n:per o;pemtIOO a tt1IS ml3l:tWJe 
mqlire tI1at)'Oll rNI 
caJelUl.'f. 
llie TraIii3 oampany asstmes no 
alJl Iy ror 11rit;¡J~RS or S8I'IIcIng 
~ bym:¡ . pers<n1EI. 
PlI ~01'1he IIlStaIlalkJnof l!ll!l <!I r 
0III"dtkIr1Il!I1 syota'II rrmtoatt'onn 
al na!ltIi1aJ, pRIImclaJ, sñate:nl kJcBI 
COIla 

WaJ'ining 
~~are~deIi1.iil~e 
plaoes In tt1IS maNJaJ to IrKllcate 10 
~t:all ffi" operii.'XIrs aIlIiI servIce 
~rm01'~lyt1~ 
!iIñIa1Ioos wttc r OOI! a'lOll19!J" 
COO LO IE'SU n 1 n llIea.']¡ ar ser1cM.J!¡ 

Cautim 
DaI.JtIore _ ¡:tD\Illell i!ta¡:puplt:te 
pliID!!S In tt1IS rnaJ1l.IaJ to IrKllcate 10 
~t:all ffi" opera.:orn, aoo seMce 
pEISOfTllE!I 01' ~y t1~ 
~li!Ja:ans~CI1. I1 oota.vJjljE!l, 
IE'SUIt 1 minora mo:ferate ~rya 

lIlEtIlJ: <111I1e uli.lt. 
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System Appearance 

Meo 512-636 OBlOl 

;' 
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I_~ 

1. serrot ·iHXllYEOlft bCa!:roo N 
.. ~ tn.e '*10 ..... ""'")'ccmeo; 
ar lile room 51Ilwt1ef'e It ts &aS)' 10 
rru1e lile retJI gE!f~! IIJbmg, 'MrIhg' 
aIilCl Oram te 1h!! otJt1S;kfe... 

2. n.e cetf"'l e<rn1rucIIoo """-id be 
SIJOOg' €C1OO~ to s~ lile 
, .. l!I:glTI al1I>E! tmt. 

~ . n.e~1lmrlg._n~, 
_ 'of .... g OOO<!un "'" ooma::la:l 
tI1l1X91l11a ' .... L 

4. RelllgE!ranllllbe< betllEell tIie 
IrKIl:Ia _ 111. 0lt1lOa lIlits in<! 
Oraln ~ "'rud be as short as 
possJr:Ie (FIglI"e ,~ 

5. n .... ~tf1aJgead/JS1mE!It .. 
n~. fnll(JlltI'1e k1sta1L3tloo 
Mi!II1II3I ror lI1e OUJ¡joor UIG. 

Ollldool: 'IkIm 
See -.stru:tIons IN localIanaro 
~(lJo!l:ileLdrn ~ 
Marw.JaI lar tne OuttIaa unrt. 

tnstaUation Method, 
1_1kIlt 
Ar"" setECIlng tIie Ioc.alloo D pIa::e 
lile .ni. fOkJW tI»Se soops: 
1. M~e 21 1idE! IR the 'WI to l'Olte 

tt.UIg arov.frYIg lhI<lql a I<:<larf 
ptE/lase<l PVC pipe. The hola 
snoukl SII:p3 ODW""OIlls SIIg~, 
towan:l. tIie _.~ ... ~ 

FlQU"" 

8 

Location and Preparation of Units 

2. 'Bélrear.tmg,dle<:I;lhaIoo~ 
Of sllJjs ... OII8Ctl)' beNr>l1l1e 
plaoelobeC1JlIoold,.".._e 
~EC1JfCaI wlltng oc condl..l'ri: S'8 
loc3Ia1 

3. Hang m • ..vI (IJ • soro __ 
roof. Nct'se, II1bratlCll Qf leal<age 
calla ()()(U en ano on;IaIJI. 1,.,_ (FIgure 3;A). 
For <arECl 1""t11latJan Of d IlO! 
' .. cr1< ,.,., (Rgure ·fII. 

4. S"4'pallhe !D1 SOlla !)'. 
s. To have access 10 etecb1caJ 

1OOJ11 ............... 1I1e rtglTl 'ikI. 
~oo _ (FIgle 2~ 

8. <>te 111;,1 rB'rIgeranltubmg, 
rrtenxJmec1lng,wtmg aro clli!fn 
no .. snoukl 90 IIvoo;¡n tne waI. 
Sr..pe1l>ase1tEms"'_thef'ldll 
_1\' IIvoo;¡n tne waI. 

H9"'" 2 

Oulooor lImII 
Sea lile prq:E< Im1l!llatJan mEllloo 
proYl:lOO " lI1a lnstall3_ MarUaI 
ror m. OUI<faa unm. 

InstaUation R"QUimm.ents 
Irq>IIIt3rrt 

R_ m. I_M ...... 
COOIflIEtEly beI<ln! 1""t11IM1g aro 
opaa!}lg tne ')"1Em. 
l\Im on ItI I!! marts: p::M1EI' at reast 
n.. (S) nou", before <pERIMlg 
lI1e systsn. 

InstaUation Requimm.ents 
F<>IIOt.!ng .. a brte1 OLUne al '.ti .... 
onar...rrollEtálllle Lnl. Plaasereaa 
0\"" tIie E!IQe se1 Of~ lar 
1_ anO ootdtI« urm. in<! m.!<. 

SI&!! """""""Y parts us! "'" '_ 
tne _ berore ~ 

1. TooIs R"'Iulr.d 1<1< Inslalla 10m 
4not .uppIII!dJ 

- lB 
- HaU!1 S3'I.' « !d1{ 
- Cor<! bits 
- H.>!rImS 
- llr1I 
- 1Or<¡¡J!! 'MEOOIl 
- AItlsWe 'Io'1EflCh 
-sanaw~'Iff" 
- Pi;Jlfp. n_ screot.<lrty ... 

()" strtpper 
- "..,. measure 
- 4 MCIlOr bOIts 1ar000lng 

m<U11Ing 

2. RE'IIJ¡¡emnJ PIjIIi:Ig_1mu1a1lon 
Mofen .. 

- SE<! lI1e Im1l!llallan Man .... 
mCluoea Ydth 1I>E! OuJaQOf UnrI. 

- The fE<1gIh al '. 1l1ng '.m cle1EnrIiIe 
ttle'llll13 slze. SE€! IDc3l codes.aldi 
refs- to SectlCIl Ek!ctr1cal 
1ns.13t3boo. 

calJtlon 
Check loc3I eJECIr!ca1 COIle'S _ 

IOg,.allans bElcre tlII¡1ng aIrf ... .re. 
l'l>A> CfJeá\ lar an:r speclc WlrIng' 
rntru;tJ[:m or D'nttatlClls... 

3. ~oo .. Motena~ Req!lIOO 
for m tallauon 
saddles. ordampsl to 2CI.EB 
rerngerasw¡ tuang. 
In!.tIlatEd tl¡rnp. Qf ~ 1,.. 
IXlfWII!<n1g 'MIl!. SEeIOOal 00<le!S. 
CEung lrKlUIt u .. ..nsana bOIIs 
,.. """"'" 10 """" tne LB CIl tne 
ceII"'I' Use 4 (.:!IBl tasi"""", ar 
ClOseslstonaan:l mrotc ' .. tmnulS 
_Ixk .... ast ...... n.e tengtl1wll 
gyWltll appIlI>!1IlXl. 
Aefr1~! d I ""d lapa 
Orrsui!lfoo). 
Putty ()" ..mllar "11 ... 
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Unit Installation 

AGIJRE 3 1SIDE V EW) 

FdGIJRE 41TOP VlEW) 
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Units Ilnstallllatiion 

QUlIeI C!lllar 
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PropEr l,.;taJl3tfoo pro<I...." l. 
reccrnmemded In 1tle 1~1al Ia1.Qf1 

M300aJ Pacl<33~ lEUaJl)' ¡XOYl:le<l 
lDgetIler 'NlItl tIIe outDoor tDL n ts 
i!dvts;at(e lo rEOO balare mt.aIIn;Ic 

TI1eInlI>YU1t~COOfl!dlIm 
aelocatBlloo lt1e 1Ell1>aI1d_ ....... 
r.dng Itle ul>'t ~Ie 7]. 

COOCie<:llng lile \InlI. wllh 
FlallllgProoe<ltJle. 
1.COJtttoe _1>JDe .. 1t1e~ 

l!!ngtIl WlI!I • Illb!! _oc n ts 
rooom.-...:lBll aJt a¡:p<lIL 
20-:10 cm. Ionge< tI1an l!Ie1utlng 
B1gItl. 

2. RI<rn<we Ilun> al 1Ile 'M a tIIe 
rowar 1ln:! wtttI a tIlDe reamet' 

« as 'Stla6'n rn FIgure 8. 

FIg .. e9 

a. Remcwe tITe II.R "'¡ 110m ttJe ul>'t 
_be sureID nsert 00 tIIe_ 
Illb!!. 

4.. MaJo;e allaJe attneS"K!iofliiJe.cq:p?I' 
1llb!! .. 1II1 • n~ 1001 {RI:jLe 10). 

M5-SVNIXl4-lN 

Connection of Refrigerant Tubing 

F~re tO 

A QOOd 'flare SllOIlId nave be 
10 lk1Wfn\l cllilmotertstrcso 
• l rt;l;fe"-l1acets~inl 0i/T10C0l. 
• Edge Is SRlOOOl. 
• n¡JEfEd skj .. !!lB <JI II1I1tm1 

IEngltl. 

CaLilttoos.lge1ore ConDect1nog 
T1g1:1t!j' 
1. Be,.." 10 "I'PIya ",aJ"g cap or 
~rapeID¡:<l!'{e<ltdllSla 

w.tB' 1nlm g«llng'''" tIIe ~ 
befOre 'ttk:!)' are used.. 

2. Be 'S; t.-e ta apply mfl1geram1 
~ .. tIIe maltü1g WI'aces 
or tt.e nare and unlan be1'OCIE! 
COIll19C!flg ttsn ogetlK Ttt; Is 
e..'Tectlve roc "",,,," g gas 1""" 
~ure 1 1 ) . 

a. Fa _ DOrIIectIOO. alg> ttoe 
unlOO ttD> _ caJe Illb!! strnI9li< 
WlI!I eacfl OI!I .... 1hefl SCIEW In ttoe 
ltaJe 11UU!1J~ al n~ o otJta)r • 
smocth malrll (F\!lure 12]. 

CooDeCtlr\ll tire UOlt wnb 
Brazlng P_ .. 
1. 0tJl1:Tle_11be ID lt1e ra:Ji1l>d 

iH'qttI_ .11Jbe!~ I ts 
' ..... mendad 10 <:<JI approL 
2O-aJan.~It1e~. 

2. FlBn<lYellu ... i!l1he! """ <JI tIIe 
_ Ule .. '1111 • tIDe leOJIl!!f 

~lI'e8). 
Q.11lere "'" 2 ""'Y" lo DOme::! 1he! _1lDe 

- Use a o::lq:flng bE-:'NEEfl lll1e 
""I'P"'1lIt>e! 01 r.'f1 CCII Ul>'t an:I 
tITe_ Ule use:! n:. 
InstaJ lallon ~1I'e 13). 

R\ilR 1~ 

- g,paoo Itl. _ ttJt>e by 
usmg a SNa~ng' tooI se! os ., 
R;¡~ 14. 

4. III OC .... tITe _ tIDe, be!IOfe 
tmzIrq a cq1pS" tuoo 10 a sOkfft" 
cwplirg cr • _ Ule to .., 
a<pan00d Illb!!, do nol fergol ID 
kEEp 1I1em Ifgli* as ...,. ... In 
Rgure 15.. 
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Electricallnstalllation 

W lnng I~rrt SII!ej¡Uard" 
- Check lile ID! rwn~for 
~ ra ttn;¡. 92 "",e ng ti 
dooeacrordlng tofocal ood .... and 
WlrlIg dlag>m. 

- usea~e~llIeWlItl 
11rcLII1na<er klreaál .... 
D<Jn<!lllb/1/rg ..,n. 

- CCIlnecl ~!JOOrKI toall 
ul1lt!L 

- \ \ 1mg _ oot lDtJ::t1 refII\lI'fD 
tutlIng, ctflIP'!SS<W. motor.¡ or 
mamg~ 

- 1l1e m ....... cturnr '10111 ae<:<fll na 
""'pornmIIt)' ICI"pttlI .. ", C'.1I!JSI!a 
tJyt.rulliJoclftla:lct1a/ig .... lnlhe 
1 _ .. 1 rt1g. 

- CCIlnecl tI;e rlIg 1)'. 

Indoor 1I1>1i 
RffilIJIIl! Itle rrg .rde Jlnl1!on bCll 
t- ¡:tl!'~ CI!I.In<1rlil::tlim] tO..::c1!5S 
lile 1fm1.,,. baSe. 

SysIemWlnlllQ RouiIIIg 
- Pass lIle'lstemwt1ng~ lile 

PYCppo, <Ele<redta m It .. SEd1llfI 
OI lm l aUa1kln ItlIX1 \1lO1tl po¡Iow 
m:lCOOOOl Ilnes) 10 IB1ErCa1nec1 
Dloor _ ouIIloor ul1lt!L 

- C<JmEct ltle ' ..... ~1D1I1e 
ttomln<!j base. S2ecannect1tln 
W1a<:a!Illn CIl "I"1frn .. 1Mg 
<l3;¡ram. 

- t.I3l;esu:eál """"""cm .... tt!1ll 

OlJl!OOor 1hI' 
See 1Ile Efa."1IIcaI m<1l!ll..noo 
fI151ruI:Ill:lm .. 1Ile mlá1a:rCll M300aI 
1tt' 1Ile outdoor UlfijL 
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TllANr 

Wiring Diagram 

CONCEAlED FAN COll UNITS 
COOllNG ONlY 
MCD 512-536 DB/ D1 
MCO 048-060 OB/ D1 

_ .. ti'BR _ Itllm l1l-1 aro rep3>e 
'''''.11 EXTRA HI-EU( .. 1", .. _ hl¡Jh s¡Ee<I 
rs""JII"' ~ 1I» · 11 

BU< 

--------------------------------, 

===================~---; i --------------------1 ' 
L-_____________________ ~ ! ~, 3~ED~~H 

, -

NOTE : 
--¡:-Pa .... '.tnng a'1~ glUlCIllg <JI EqII~ 

..... 1 cxrJlIlf)'''11I> local CXXIe<. 
2. En"':~It\3l_ awtl' ag_ 'AM 
~~ .. 

3. USE <Xl1y_COIIIU:tI:AO. 

, ~ ~ r----- I'-····-1'-··-rn-
: : I ' THERMOSTAT 

1 I : 
~ Wl ~ ~ 
~~---~ , , 

PO.M:R SISlPL y : : 
2IlO-24O'V!1 pti'6tlHZ I • 

L..EGéN : 22D-24OV!1 pt'\'S(]HZ ;..-- --...: 
t , p- 2!D-24JJ VAC 

FlELOV.,RlNG "":"- __ I CCN'iROC VIi1RlNG 

FACTCRY\VlAlNG : ; ~~ENSING 
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TIIAN' 

Wiring Diagram 

CONCEALED DX AIIR HANDLER 
COOllNG-HEATlNG 
MeD 512-524 DB/D1 

REYOVE I-eR W IRE FROM &-1 AKD REFL<\CE 

Ii:ATER HEFiUAl O~lOAD 

HEATER 1'iiERM."IL O IJERlLOAD 
PROTECTOR. U O R E3;ET] 

!.MAX.20.WP. NON'-lNOOCT1VE 
FULL LOAD CURE;:EN 

::~:::~::::::::~:::~::::::::::::~::::::::::::~::::::::~::: ;l 
-_ ... _ ... _-----_ .. _ ... __ .... _._ .... __ ... _ .. _--_. __ ... ~ .... " ____ --, _____ , ~ K-I 

' ' H~T I I - '! I r--~..¡.ÜO HY-!üiNG-----_, I 

~.~---- .t;, --- l · " r---' r ~ I 
: : "1' r;t:~ ! 1 " ' ¡ i .l-~~I~l't~_J L-i~;" 
I I I I ............... I J ' •• _u . . ----- ~-- I· ... "~ ; ! : COCJUNB.i-EJ\noo MOS'T .... T 
: I •••• _ . :", ••• ,WfT I 
t __ .. __ ~. ____ t-- __ -_~_-- ____ -_-____ -- ___ -__ ---___ __ J 
• ( r 1" 
I I I I 

: I I I 

[kJ ~ ª g¡¡ 
2DG-2LD YAC 

::!1l!>:! 40W 1Fi-US IlHz. CO N R.Ol WI NG 
12o-240Vl'1FHJ5I!H% ro COKDEN81NG NIT. 

FIElD WI G 

F.~OFi.Y 1 IN'G 

1. POWER 'It ING Al{!) GR,OUO NG OF 
EQU1?t.l3IT IoIU3 ·COMPL y W H L,QC.IIL 
CODE. 

2. EN:W RE THA PO'IIICR eUPPLY AGREE.'S 
IN EOUFWEN N.o\ME PLA E. 

3. lfSE -CNLY .cOPPER C OIND e oae. 
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TIlANE" 

Wirling Diagram 

CONCEALED FAN eOIL UNITS 
COOLlNG-HEATING 
Me o 530·536 OBID1 
Meo 048-060 OBID1 

R~m"-'l e 8R wh FROM TE",1 ;,ndi ~1I1 :uJe 

w_ EXTIi.'" E-I H311,.K W Il!.ttn hbh !lP~ed'tnn 
t:; ~und In ~ ~dd. 

EXTRA-~ su< 

H' SR 'T ---- -----------........,. o.oEO 
:~ ~ --- ------------''''' J.. LOW , --------_._-----

CON W H ~ 

. LV ¡'=' 
. __ .... _ ... __ ._-

-----------------------------------------------------------, 
---------------------------------------------------------¡ ! ----

",," ~ - -- -- -- ---- - -- - --~:·=+:;:: ·Tfl:::f~i~;i:¡ ... ;~ I "" ~---------

I D· 1 

I '(i~ :r~ I 
" 
~ 

H e :.lA H e I 
<fo HEAiER 7 

H e 
~'A 

H e 
:<fo HEAteR 7 

itEA~ThEkwJ..~ iíeAlli MIbP.I.. O'I'EJtloO.\!l 
Pftfm.c:TQIt twJWAL MSETl PfK)lltTOfl V'UIfO Rf!lV) 
¡WJ;JiI,J,wfo NOt4.IhttJCTM. 1~.tt~\I! 
flIJ.. L,OIbQ.,Mb"l) FlLLl.OAO CUlilJl:9lIl 

-1-

I ~ --------T-- :=-..:---'!IjO( l L..I I I 

! : r-:::~~_J L --J---. .. : ~~ 
i : I COOt.JNO . tEATNG T¡..&;MOirAT : 

: ~-----~i ~----~ ¡ 
: t l ~ : :--... _---r--'.'---r---'.'--¡.t- --- -------- .... _-------.-------... - -1 

: : : : 
, : 1 ~ 

[:hJ .. ~ ¡;;¡¡ 

• OWER ¡:-;¡:t.Y l!O-240 VI'\C 
lO D-l .4O'V11:pHllitltt CONTROL 'NlRIN'.G 
12II-l.4O\I" 1 :p~CItt TO CONCE!rII3 1NG UNIT. 

LE~C : !!2ES : 

FIEl.D W IRIN'G 

F .~iORY WIR.ING 

1. POWER 'NiRIN'G AND GROU G 0.= 
EQ UIPPAEN'T '.U.13 i CO'AFt.Y 'NlTH 
LOCAL COOEB . 

.2.EHSU RE i H'Ai P-O'NER eUPPLY 
AG REE3 W llH E IPM EN'T N'..OVAE 
PCAlE.. 

1. U S E O!\I LY c.oPPER. OOODUCTORS... 
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Dimensional Data 

tt:, ====~======:¡¡, 

1 I---~.---II JI 

LLLLLLLLLLLLLLLLL L 
LLLLLLLLLLLLLLLLLL 

I f-++++r- f-+++++- f-f-H-++-

8tt~i11 Dml:Mlan!ó. ~ R~hrn ArAenlfil l::¡~. 

'" Em:rr.iOl 01_-"'01'-" "'" " 1"'" ( rrrn.] R.m¡¡ . Llne OIr'.Il.SZ", Nun1b~~ 
tA odeI 

A e e o E EtIct!!:<l U..., F;r'¡¡. ) " >llX(l¡) 

t.lCO 512 30"[7E2) 34314 "!-992 _ 17 1 .~'1.S461 lnlll'Sl!1 13 1 5f1 ~~) 114';5.l5) 112'1.12.1) 2 1 

IOC:O 51':: ""l7E2) "" .... ~ • .,I 17 1 .~'1.S401 300"(752 . 33 1511 sr(EJ:~) 114';5.l5) 112'1.12.1) 2 1 

t.lCO 514 =2) :.:43t4-';99:n 17 1 .~'1.S461 lD0"(7S¡H 13 1 5T1 sr~) lI1!'\l' .52) S~;"1:" 5·. e 1) 2 1 

MCOSD ::~"I[9'I4 ) 40 1¡'4 '1{1D3.I!!. .ll ] 114i1D5B) 301 . 1.<1 35" sr1 ;r(1D14 ) lI1!'\l'.52] S.'.;·[1 5~e :n 2 1 

t.lC05¡'; 4.2"(1c. n 42 7,!"[1n.71 t:9 t "4~115t, 4211n!i7] 45 1 s.r1 ~(11 t;.n lI1!'\l 9.52] ""~"[1U5) > 1 

N'_~ R m the ,~O!! crDW''Ttor~lzchrfd:In . Il3~CH1lt1e de::; .¡;¡J1 c¡;¡nd}lQn , .i!t~b:tJ' ,1!1 ~~tJ' i3ron af:OO ~'mIn~~ó3I1d1400 

fb'rril'l itIr aTIce: (bised (If1 ~ b:;.!!: ~3~ ttte [ :e;tf1¡ [Ir !ti!: ~~ a-.Jd !lticul!l be 1'OOre: ~ :3 me1~ 
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Regular Maintenance 
!le s ure lo cisoomecl lhe power 
before mpec1ioo ar mllÍlltenance of 
,ajr con~onec 

l. Cleaning' tbo air fi l ~r 
Ajr flCM' is rcduced an:I coDIing 
elfieieney impailE!d il !he lJtB is 
clogged. Be SUIB 10 el . ... tbo filar 
"""'Y ° weeb <luring fhe eooling 
SBBSDI1. 

1.1 110-' .... 10 """o,", fhe . irM .... 
- Loase saews lacale<! undar 

tbo fi l e r in IElum air 1:11......, 
sel 

- REm<We" liter freme !mm 
~um .:ir plEflII11 set. 

1.2 How 10 olean tbo ar fil e< 
- Wash ","n'a1 dtm Imm tbo .. 

fi~arwith olean wal .. or 
varuum it wilh an electric 
VatUfil d eaner.. 

Maintenance 

Note: Once Ihe sir fi~ .. is wasbed, 
cky ~ rompleletf beloe retuming it 10 
~soliginel po<>ition. 
Atter cle..-.g be su", lo rea.n it lo i s 
oIiginal pasitian. 

Gaulions 
- Do nol wash 1he air til El' in water 

fhal is {lver 4O"G ar it rmy stñlk. 
- I!)o nal e><pDSe tbo air fi l~er lo fi" . 

I!)o nal e><pDSe the air fi l e r o áect 
su~ far • long tima 
Clean fhe air fi le .. more fiequenlly 
..-hen !he a ir is v~ <lirty. 
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6. MANUAL DE INSTALACIÓN DEL CONDENSADOR

TRANE® 18-AC52D1-5 

Installer's Guide 

Condensing Units 
2TTBO 

ALL p hases of Ihis in sta Uat ioll m usl eomply wit l! NATlO AL, STATEAND LOCAL CODES 

Il\fi>ORTAl'I"T - This Document is eustome.· p roper ty and is to remain witll tbis unil Please returo to service information 
pack upon completion ofwork. 

These instructions do not cove .. aU variations in systems 
no .. provide for every possible contingency to be met in 
colulection witb ill5taUatioll. All phases of this illstalla­
tion mus! eomply will! NATlONAL, STATE A."ID LOCAL 
CODESo Should further information be desired or should 
particular problems arise which are not covered sufficiently 
for tIle purchaser's purposes, tIle matter should be referred to 
your installing dealer or local distributor. 

A. GENERAL 
A WARNING 

lhls Inlormallon Is Inlended lor use by Indlvlduals posses· 
slng adequale backgrounds 01 eleclrlcal and mechanlcal 
expertence. Any anempl lo repalr a central alr condlllonlng 
producl may resull In personallnjury and or property 
damage. The manulaclurer or seller cannol be responslble 
lor Ihe Inlerpretallon 01 Ihls Inlormallon, nor can II assume 
any lIablllty In connecllon wllh lIs use. 

The foUowing instructions cover 2'ITBO Condensing Units. 

NonCE: 
These ouldoor unlts may be used WI!h Indoor unlls 
equlpped wl!h Thermoslatlc Expanslon Valve or 
Accutron'" Flow Control Check ValVe (F.C. C.V.) assembly 
for refrlgeranl t/ow conlrol only. 

Check for transportation drunage alter unit is uncrated. 
Report p.romptly, to tIle canier, any damage found to tIle unil 

To determine the electrical power requirements or the unit, 
refer to tIle nameplate or the unit. The electrical power 
available must agree witll tIlat Usted on tIle nameplate. 

B. LOCATION ANO PREPARATION 
OFTHE UNIT 

1. Wben removing unit from tIle paUet, notice tIle tabs on 
tIle basepan. Remove tabs by cutting with a sharp tool as 
shown in Fignre 2 (see page 2). 

2. The unit should be set on a level support pad at least as 
large as tIle unit base pan, such as a concrete slab. Ifthis 
is not tIle application used please rerer to application 
buUetin SSC-APGOO2-EN. 

3. The support pad must OT be in direct contact with 
auy structure. Unit must be positioned a minimum of 
12" from any wall or surrounding shrubbery to insure 
adequate airflow. Clearance must be provided in rront 
of control box (access panels) & any other side requir-

5 FT. ABOVE UNIT-UNRESTRICTED 

ing service access to meet National Electrical Codeo 
Also, the unjt location must be far enough away from 
any structure to prevent excess roof run-off water from 
pouring direcUy on the unit. Do not loeate unit(s ) c10se 
to bedroom(s). 

4. The top discharge area must be unrestrlcted for at least 
five (5) feet aboye tIle unit. 

5. When the outdoor unit is mounted. on a roof, be sure the 
roofwill support tbe uni!'s weighl Properly selected 
isolation is recommended to prevent soWld or vibration 
transmission lo tIle building structure. 

6. The maximurn length of refrigerant Iines from outdoor to 
indoor unit should NOT exceed sixty (GO) reel 

7. Ifoutdoor unit is mounted. aboye the air handler, maxi­
mum liJt should not exceed sixty (GO) feet (suction line). 
If air handler is mounted aboye condensing unit, maxi­
mum lilt should not exceed sixty (60) feet (liquid line). 

NOTE: 
Refer lo "Refrigeran! Plplng Sot/ware" Pub. No. 32-3312·0' 
(me posltlon of !he • denotes !he la lesl reVlslon number). 

8. Locate and instaU indoor coil or air handler in accor­
dance witll instruction included witll tIlat unit. 
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Installer's Guide 
BASE PAN TAB REMOVAL 

REMOVE 
TABSAS 
SHOWN 

C. ACCUTRON'M FLOW CONTROL VAL VE 
u lbe indoor unit System Refrigerant Flow control is an 
Accutron™ orifice and check valve assemblyJ an orifice size 
change may be necessary. See Figure 3. 

The outdoor model determines tbe required orifiee size. Cbeck 
the listed orifice size on nameplate of lbe se1ected outdoor 
model. Ulbe indoor unit is factory shipped wilb a dilferent 
orifice size, lbe orifiee must be changed to obtain system 
rated performance. 

IMPORTANT: 
The ooldoor unil is shipped wilh /he proper slze orilial and a 
sllck-on Ofilial slze laool in an envelope attaehed 10 /he ooldoor 
unt. OUldoor unil nameplale will hale rorreclofitial slze 
specmed as BAYFCCV--A Ior raIBd performance. 

D. INSTALUNG REFRIGERANT UNES 

A CAUTION 
11 uslng exlstlng refrlgeranl IInes make certaln Ihal all)olnls 
are brazed, nol soldered. 

Condensing units have provisions for braze connectioDS. 

Pressure taps are provided. on the service valves of outdoor 
unit for compressor suction and liquid pressures. 

The indoor end of lbe recornmended refrigerant line sets may 
be straigbt or wilb a 90 degree hend, depending upon situa­
tion requirements. This shouid be lboroughly checked out 
before ordering refrigerant line sets. 

The gas line must always be insulaled. 

A CAUTION 
In scroll compressor appllcatlons, dome lemperalures may 
be hol. Do nol louch lop 01 compressor, may cause minar 
lo severe bumlng. 

IMPORTANT: 
The unll has a NlTROGEN holding charge Mlleh will need lo 
00 evacualed belore charging per local system applicalvn 
requlrement. 

R efrigera ll t ch ar ge adjustmen t is n ecessar y. Use the 
Cbarging Cbarts in lbe outdoor unit Serviee Facts. 

1. Determine lbe most practical way to run tbe lines. 

2. Consider types ofbends t<l be made and space 
limitations. 

NOTE: 
Urge dlame ler tublng wlll be vety dlmc ull lo rebend once It 
has been shaped. 

e2010 Trane 

3. Determine lbe best starting point for routing lbe refriger­
ant tubing - INSIDE OR OUTSIDE THE STRUCTURE. 

4. Provide a pull-thru bole of sullicient &ize to allow botb 
liquid and gas lines. 

5. Be sure lbe tubing is of sullicient lenglb. 

6. U ncoil lbe tubing - do not kink or dent. 

7. Route lbe tubing making all required bends and properly 
secure lbe tubing before making connections. 

8. To prevent a noise within lbe building structure due to 
vibration transmission from the refrigerant lines, the 
foUowing precautioDs sbould be takeD: 

a. When tbe refrigerant lines bave lo be fa5tened to !loor 
joists or otber framing in a structure, use isolation 
type hangers. 

b. lsolation bangers sbould also be used wben refriger­
ant lines are ron in stud s paces or enc10sed ceilings. 

c. Whe.re the refrigerant lines run through a wall or sillJ 

lbey should be insulaled and isolaled. 

d. lsolate lbe lines from aU ductwork. 

E. SERVICE VAL VE OPERATION 
BRASS UQUIO ANO GAS UNE SERVlCE VALVES 
The Brass Liquid and Gas Line Service Valves are factory 
shipped in lbe sealed position to hold factory charge. The 
pressure tap servioe pon (when depressed) opens only lo lbe 
field brazing side ofthe valve when tbe valve is in the seated 
POSitiOD. The liquid line valve is n ol a back seating valve 
(see WARN1NG below). 

A WARNING 
Extreme cautlon should be exerclsed when openlng Ihe 
Llquld Llne Servlce Valve. Tum valve slem counlerclock­
w1se only untll !he slem contacls !he rolled edge. (See 
Figure 4) No larque Is requlred. 

BRASS GAS LINE BALL SERVICE VALVE 
The Brass Gas Line Ball Service Valve is shipped in tbe 
closed position to hold tbe factory refrigerant charge. The 
pressure tap serviee pon (when depressed) opens only lo lbe 
tield brazing side when lbe valve is in lbe c10sed position. The 
Gas Line Ball Serviee Val ve is fulI open wilb a 1/4 turno See 
Figure 5. 

BRAZING REFRIGERANT LINES 
1. Remove lower access cover to access service valves. 

2. Before brazing, remove plugs from external copper stub 
tubes. Clean internal and external surfaces of stub 
tubes prior to brazing. 

BRAZE TYPE INDOOR END 

18-AC52Dl-5 
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UQUID UNE SERVICE VALVE 

_HEXHEADEO 
VALVE SYSTEM 

LlaUID LlNE 
CONNECTION 

3. Cut and tit tubing, minimizing tIle use of sharp 90° bends. 

4. l nsulate tbe entire gas line and its tittings. 

5. Do NOT alIow uninsulated liquid line lo come in direct 
contact witb bare gas lineo 

6. Precau t ions sh ou ld be ta ken to a void h eat da mage 
to t he p re5lsure t.ap vaJve eore during br a zing. It ¡SI 
r ecomnlended th at t be pl"eSslu'e tap pot"t valve 
eore be r emoved a nd a wet rag '''Tapped around 
t he vaIve body. 

NOTlCE: 
Use eare to make sure Ihat no molsture enters pressure tap 
port whlle wet rag Is belng used. 

NOTlCE: 
Precaut/ons should be taken to avold heat damage to 
basepan durlng brazlng. It Is recommencJed to keep !he 
"ame dlrectly o" of Ihe basepan. 

7. Use a Dry Nltrogen Purge and Brazing Alloy witbout flux 
when brazing the tield line lo tbe copper factory connec­
tion. Flow dry nitrogen into eitber valve pressure tap 
port, tbru tbe tubing and out tbe otber port while brazing. 

8. Braze using accepted good brazing techniques. 

LEAKCHECK 

IMPORTANT: 
Rep/ace {Xessure tap por! va/ve core before attactJing hoses for 
evacua/ion. 

AlWr tbe brazing operation ofrefrigerant lines lo botb tbe 
outdoor and indoor unit is completed, tbe tield brazed 
oonnections must be cbecked for leaks. Pressurize througb 
tbe serviee valve port., tbe indoor unit and tield refrigerant 
lines with dry nitrogen lo 350-400 psi. Use soap bubbles or 
otber leak-ehecking metbods lo see tbat aJJ tield joints are 
leak-free! Ir not, r e lease p ressur e ; then repair! 

SYSTEM EVACUATION 

NOTE: 
Slnce too outdoor unlt has a refrlgerant charge, too gas and 
l/quld llne valves must remaln e/osed. 

1. Upon completion ofleak check, evacuate tbe refrigerant 
lines and indoor coil before opening tbe gas and liquid 
line valves. 

2. Attacb appropriate hoses from manifold gauge lo gas 
and liquid line pressure taps. 

18-AC52D1·5 

NOTE: 

Installer's Guide 
GAS UNE SERVICE VALVE 

CAP- <3 
ROLLED EDGE TO 

/ 

CAPTIVATE STEM 

-HEX HEAoeo 
~4!l""'-,. VALVE SYSTEM 

GAS UNE 
CONNECTK>N 

Unnecessary swltchlng of hoses can be avolded and 
complete evacuat/on of allllnes leadlng to sealed system 
can be accompllshed wllh manifold center hose and con­
nectlng branch hose to a cy/lncJer of HCFC-22 and vacuum 
pU"". 

3. Attacb venter hose ofmanifold gauges lo vacuum pump. 

4. Evacuate until tbe micron gauge reads no higher tban 
350 microns. 

5. Close off'valve to vacuum pump and observe fue micron 
gauge. Ir gauge pressure rises aboye 500 microns in one (1) 
minute, tben evacuation is incomplete or system has a Jeak. 

6. Ifvacuum gauge does not rise aboye 500 mierons in 
one (1) minute, tbe evacuatioo should be complete. 

7. Witb vacuum pump and microo gauge blanked off, open 
valve on HCFC-22 cylinder and charge refrigerant lines 
and indoor coil witb vapor lo tank pressure of HCFC-22 
supply. 

NOTE: 
DO OOT VENT REFRIGERANT INTO THE ATMOSPHERE. 

8. Close valve 0 0 HCFC·22 supply cylinder. Close valves 0 0 

manifold gauge set and remove refrigerant charging 
hoses from liquid and gas pressure tap port.. 

® GAS UN E BALL SERVICE VALVE 

PI IJI flJAIIONlY 
~ COUNI'EACLOCK'IIlSE + FORflA.LOf'EN 

~~/~7: 
PRESSURE TAI' I'OfIT / 

GltSUNECOHNEtn:lN 
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NOTE: 
A 3/16" Allen wrench Is requlred lo open Ilquld llne serv/ce 
valve. A 1/4" Open End or Adluslable wrench Is requlred lo 
open gas llne valve. A 3/4 " Open End wrench Is requlred lo 
take o" !he vatve s lem cap. 

9. The liquid line shut-off valve can now be opened.. Remove 
shut-offvalve cap. Fully insert hex wrencb into tbe stem 
and backout countercJockwise until valve stem just toucbes 
roUed edge (approximately five [5J turns) observing 
WARNING statement on page 2. See Figure 4. 

10. Replace liquid service pressure tap pon cap and valve 
stem cap. These caps MUST BE REPLACED to 
prevent leaks. Replace valve stem cap and pressure tap 
cap finger tigbt, tben tighten an additional 1/6 turn. 

11. The gas valve cao oow be opened. For a hall type gas 
valve, opeo the gas valve by removing tbe shut-offvalve 
cap and turning tbe valve stem 1/4 turn counterclock· 
\Vise, using 1/4" Opeo End or Adjustable wrencb. See 
Figure 5. For brass gas line service valve opening, follow 
9 and 10 aboye. See Figure 4. 

12. The gas val ve is oow opeo for refrigerant flow. Replace 
valve stem cap to prevent leaks. Again, tbese caps 
MUST BE REPLACED to prevent leaks. Replace valve 
stem cap and pressure tap cap finger tight, tben t ighteo 
an additiooal 1/6 turno See Figure 5. 

If refrigerant Iines are longer tban 15 feet andlor a 
different size tban recornmended, it will be necessary to 
adjustsystem refrigerant charge upon completioo of 
installation. See unit Service Facts. 

F. ELECTRICAL CONNECTIONS 

A WARNING 
When Inslalllng or servlelng Ihls equlpmenl, ALWAYS 
exerelse basle sal ety precautlons lo avold Ihe posslblllty 01 
eleeb1e shock. 

1. Power wiring and grounding of equipment must oomply 
with local codeso 

2. Power supply must agree wi tb equipment nameplate. 

3. Insta\l a separate disconnect switch at tbe outdoor unit. 

4. Ground the outdoor unit per local code requirements. 

5. Provide flexible electricaJ oonduit whenever vibration 
transmission may create a noise problem within the 
structure. 

6. The use of color coded low voltage wire is recornmended 
to simpwy connectioDS between the outdoor unit, tbe 
tbermostat and tbe indoor unil 

Table 1 - NEC C/ass 11 COntrol Wlrlng 

4 

24 VOLTS 

WIRE SIZE MAX. WIRE LENGTH 

18 AWG 150 FT 

16 AWG 225 FT. 

14 AWG 300 FT. 

7. Table 1 defines maximum to tal lengtb oflow voltage 
wiring from outdoor unit, to indoor unit, and to tbermostal 

8. Mount tbe indoor thermostat in accordance with instruc­
tion included with tbe tbermostat. Wire per appropriate 
hook·up diagram (included in tbese instructions). 

G. COMPRESSOR START UP 
Afu!r all electrical wiring is complete, SET THE THERlVlO­
STAT SYSTEM SWITCH IN THE OFF POSITlON SO 
COMPRESSOR WILL OT RUN, and apply power by 
closing the system main disconnect switch. Tms will activate 
the compressor sump heat (whero used). Do oot change the 
Thermostat System Switch until power has becn a pplied for 
one (1) hour. FoUo\ving this procedure will prevent poteotial 
compressor overload trip at the initial start-up. 

H. OPERATIONAL ANO CHECKOUT 
PROCEOURES 

Final phases ofthis insta\latioo are the unit Operatiooal and 
Checkout Procedures whicb are found in this instruction (see 
page 8). To obtain proper performance, all units must be 
operated and cbarge adjustments made in accordance with 
procedures found in the Service Facts. 

l. ELECTRIC HEATERS 
Electric heaters, if used, are to be insta\led in the air han· 
d1ing device according to tbe instructions accompanying the 
air handler and the heaters. 

J. START CONTROL 
Sorne rnodels have quick startoompooents whicb are factory 
insta1led. For models that do not have factory insta1led start 
components , provisioDS are made for a fi.eld instaJled stan kit 
accessory. When adding an accessoty, follow tbe instructions 
provided with tbe kil 

K. OUTOOOR THERMOSTAT 
An outdoor thermostat TAYSTAT250B may be field instaJled. 
For data, see wiring diagram attacbed to unit and instruction 
sheet packaged with outdoor tbermostat. 

L. SEACOAST SHIELO 
lfinstaJled within ooe mile of salt water, including seacoasts 
and inland waterways, medeJs without factory supplied 
Seacoas! Salt Shields require the additioo of BAYSEACOOl 
(Seacoast Kit ) at insta1lation time. Please refer lo Applica· 
tion Guide SS·APB()()6.EN: TraTlJ! . Seaooost Applirolions and 
Seaooast Corrosion Prolection Bulletin UN-SVBllA·EN. 

M. TROUBLESHOOTING 

18-AC52D1·5 
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TYPICAL FIELD HOOK-UP DlAGRAMS 

T'STAT AIR HA DLE R AIR CO DITI ON ER 

R 1--+----+---':------R 

y I--+----¡---' L-_-+ __ +--1 ~----- -Y 

G I---t---+---'..; G 

B f--t-- +-,r;::::::---+---+- ~----- .¡¡ 
L--H 

PRINTED FROM 8152901 P02 

I- STAG E 
OR 

2-STAGE 
T'STAT FURNAC E AIR CONDITI O ER 

R R 

y y :_----- y 

G G 

'N I \'1 1 

'N2 NOTE * \'12 

B I--t-- -+- B I--+---l-- ~ - - - -- B 

PRINTED FROM 81 52903 1'02 

Notes: 
l . So surg poW9r supply agr99S with ~ipm9nt namepiat&. LEGEND 
2. Power wiring and grounding of equipmenl must oompty with local codeso 

3. Low vottage wiring to ba No. 18 AWG minimlXn conductor. 
4. OOT -6 must bQ set Iow9r than OOi·A. 

- - - - - FACTORY WIRING 

5. If outdoor thermostats (OOT) ara not USGd, oonnect W1 lo Wl. and OO. --FIELD WIRING 

16-AC52D1 -5 5 
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2TTBO OUTlINE DRAWING 
NOTE: ALL DIMENslONs ARE IN MM (IN CHES). 

SERV ICE ",'H l----111 

HECTíl lU L ~. N !) It EF :i: I (j [ ~,I,. T 
COil4P(}NEh'T e L E 4 ~AMCES. 
P[R PIiIE" ' ILI NO COOES. . 

[L(ctR ICAl SUv IC[ 
PU [ L 

1 
-----

2~ 1111 

¡..-

>;-
A 

22 . l 41IIU DI ... . HO 
LO'll 'Ict..r" M ' 

: ' ~ON~~~~-----
'":-- J 

2a. i 11-I JlII [t IA. 
ll . l I1la) DI " . HOLE I 

BO) BOTTOft ro¡ E 
oo. LECTR ICAL 

Ei: SU?Pl y 

lI OD 10 t 111' [ SER., 
' E' 1. (lo , FEw"'\LE 
COU Et rl Oh' I' ITH 
Fl ' RE P ~ E SSUIíI E T 

ICE y,o,LH _--:t;: 

~~:~[ S"E H t 
.' P FITTI .lIG. "l ~ 

"1 
'1 

-
J - r- ~. FIG, 1 

MODELS BASE A G. 

2TIBOOl 2A 1 3 

2TTBOO18A 1 3 

2TIB0024A 1 3 

2TIBOO3OA 2 2 

2TIBOO36A 2 2 

2TIBOO42A 2 2 

2TIBOO48A 2 2 

2TIBooeoA 3 1 

G - ¡"'-
AS U NE ' " TU U e.l.u ~EAV I C E U l VE. ' O' 

A 

648 (25-112) 

.... (2 .. , 12) 

648 (25-112) 

651 (2"518) 

651 (25-518) 

730 (28-314) 

730 (28-314) 

832 (32·314) 

1.0, WU LE BR' lED COIiNECrl OW I' I1H 114 ' Si[ 
FtARE Pfl:ESSuRE TAP FI n IHG . 

B e D E F 

502 (1 9-3J4 ) 476 (18-314) 518 114 149 (5-7(8) 

502 (1Q..3J4 ) 476 (1S.314) 518 114 149 (5-7/8) 

502 (1Q.3./4) 476 (1S-3I4) 314 ",. 149 (5-7/8) 

724 (28-112) 651 (25-"8) 314 ",. 127 {5 ) 

724 (28-112) 651 (25-518) 718 3IB 127 (5 ) 

724 (28-112) 651 (25-518) 718 3IB 137 (5-318) 

724 (28-112) 651 (25..s1B) 1-118 3IB 137 (5-318) 

829 (32-518) 756 (29-314) 1-118 3IB 143 (""8) 

G 

19 1314) 

19 (314) 

19 (314) 

57 (2- 114 ) 

57 (2-114) 

.5 (2-518) 

.5 (2.518) 

.2 (3-518) 

FXl. 2 

H 

89 (3- 1(2) 

89 (3- 112) 

8Q (3.-1' 2 ) 

181 (7- 118 ) 

181 (7-1/8) 

210 (8-114) 

210 (8-1/4) 

210 (8- 114) 

IQU IO LI .~ [ SE it ~ I (E V~l 'l E. 
1[1 1. 0 . H NoIH BRAH[Io 
(OIIM EC T I~ '11TH "" S'E FlJ,R [ 
PA ¡;: SS~II E TlI rIlTl »G 

J K 

, . ("8) 460 (18-118) 

, . ("8) 460 (18--118) 

, . ("8) 460 (1S-118) 

44 (1-314) 457 (18 ) 

44 (1-314) 457 (18 ) 

57 (2-114 ) 457 (18 ) 

57 (2-1 /4) 457 (18) 

7. (3-118) 500 (20) 
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MOU NTING HOl E lOCATION 
NOTE: ALL DIMENSIONS ARE IN MM (INCHES). 

BASE 1 

f---- s" (ll .~8 1 ---.., 

BASE 3 

mm.m 

f----51) <IO .l" ---I 

538 [11 , Oot l 

BASE 2 

NOTE: Far model base size. 
see table an page 6. 

FromDwg. 21D152637 Rev. 1 
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CHECKOUTPROCEDURE 

AA"r installation has been completoo, ¡t is recornmended that the entire system he ehecked against the foUowmg list: 

1. Refrigerant Line, Leak ehecked .... ....... ... ...... .. ............ [ 8. Supply registers and return grilles open and 

2. Suction Lines and Fittings properly insulatoo ... ...... .. [ unobstructed .......... ......... ... ............................ ...... ....... . 

3. Have aU Refrigerant Lines been secured and 9. R<>turn sir ruter instaUed .. ....... ..................... .............. [ 

¡solatOO properly? .............. ...... ... ............ ...... ............... [ 10. Thermostat thermometer is accurate. Check 
against a reliable thermometer. Adjust per 4. Have passages through masonry been S<!aled? 

lf mortar is used, preven t mortar from coming instructions with thermostat .................. ...... ...... ...... .. 

¡nto direct contact wi th copper tubing ... ....... ... ......... .. [ 11. Is correct speed tap heing used? 

5. Verify tightness of aIl e\ectrical connects .... ....... ........ [ (lndoor blower motor) ....... ........ .. .............. .. .. ....... ........ [ 

12. Operate complete system in eaeh mode to 
insure safe operation ......... ....... " .... " .... " ....... ........... .. , [ 

6. Observe outdoor fan during on cycle for clearance 
and smooth operation ....... ...... ................ ....... .............. [ 

7. Indoor coil drain ÜDe drains freely . Pour water 
¡nto drain pan ............. ....... ... ... ... ......... .... ...... .............. [ 

CHECKOUT PROCEDURE WITH MAIN POWER DlSCONNECTS CLOSED (ON) 

INDOOR THERMOSTAT COMPONENT OPERA nON 
SWITCH SETT1NG 

Slep FanSwllch 
Indoot Outdoor COmpressor 

(j) 0 810wer Fan No. TOCHECK Off CooI Heat Auto On Runs Rum. 
Runs 

1 SUrTl' Hea1 X X 

2 Imm, Fan Operalioo X X X 

3 Coo1ilg Operalion X X X X X 

4 Checkíng Pertormance X X X X X 
&Cha'ge USE CHAATS AITACHEO TO 0.0. UNIT 

5 Heating ill X X X 

6 lfllorm owner on how lo operate system and wha1 10 expect 01 it Al tt1e same line derive! OWner's Use and ('.are 800klet 

00 AIso set thermostal dial lo call b cooI~ or neating as necessalY. 
o Check only nec:essary if heatilg urit is usad tor ildoor section and wiirg has Deen distubed during insiaIation of coofng ~ment. 
(;) Vlh." ap¡jK:abIe. 

C TRANE o 
~ 

rm.,. 
www.l" .. "",,, 

(j) Comp. 
Sump 
Heater 

X 

X 

X 

X 

X 

Fumace-
Heal 

ComesOn 

• 
X 

0 1110 

Trar» has apolicy ofconlÍlUOU> prodJc1 andproouct dab i'nprovemsnt and ;' rsSi3fVf6 the righl ro changs 
dBSign and spocifications MftJout noOCs. 
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VentDepot. ~ Procedimiento de Cálculo para 
Equipos de Aire Acondicionado 

In orm3Ctón Técnica 

ProcedimIento 
l . Nombre del Área a Implementa,r Aire Acondlclonado: ____________ _ 

2. Ub lcacfón Geográfica: ___________ _ 

3 Metros Cuadrados del área para acondicionar - -____ BT1.J 'sJHr 
Oeterminar la cantidad de met ros cuadrados del r,ecinto ~ra acondicionar 

_Area Enfrlam lento Area En,friamlento Afea EnfriamIento 
ft' m' BTU' S/Hr ft' m' BT1.J 'slHr ft' m' BnJ"slHr 
15 7 2600 1250 117 24900 5000 467 100350 
100 9 3350 1500 140 28900 6000 560 118400 
150 14 5200 1750 163 35800 7000 653 136200 
200 19 6000 2000 187 36100 8000 74 7 154300 
250 23 6900 2250 210 42900 9000 840 172500 
300 2B 7500 2500 233 46900 10000 933 190400 
350 33 7900 2750 257 53800 11000 1027 208700 
400 37 9000 3000 280 54000 12000 1120 226400 
500 47 10900 3250 303 64700 13000 1213 244200 
600 56 12800 3500 327 71 600 14000 1307 262300 
BOO 75 149,00 375 0 350 78500 15000 1400 280700 
900 84 17000 4000 373 82500 17500 1633 327700 

1000 93 1BOOO 4500 420 89450 20000 1867 374900 

4. Número de P·ersonas .. .. BTU ' sjH r 
úmero de personas que ocupan el CLJarto de fonna rutinaria . Cada persona genera cerca de 600 8TU ~slH r . 

Si no existen Dersonas Dasar .al si uiente caso. 
Penonas BTU' sJHr Person as BTU's/Hr Personas BTU ' s/Hr 

1 600 60 36000 240 144000 
2 1200 70 42000 260 156000 
3 1800 80 48000 280 168000 
4 2400 90 54000 300 180000 
5 3000 100 60000 350 210000 

10 6000 120 72000 400 240000 
15 9000 140 84000 450 270000 
20 12000 160 96000 500 300000 
30 18000 180 108000 600 360000 
40 24000 200 120000 700 420000 
50 30000 220 132000 800 480000 
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5. Metros cuadrados de Ventanas" m' " en r slHr 
Determinar la cantidad de metros cuadr~dos que se tienen de ventanas expuestas al sol. Cada 1.4 metros 
cuadrados de ventana Qeneran 1'000 BTU s1l1r. Si na existen ven~ana5. p. ar al siQuiente paso . s 

m' BTU'S/lir m" BTU's/Hr m" BTU's/Hr 
1 714 15 10714 45 32142 
2 1429 20 14285 50 35714 
3 2143 25 17857 60 42857 
4 2857 30 21428 70 50000 
5 3571 35 25000 80 57142 
10 7143 40 28571 100 71428 

6. Equipos Electrónicos" Watts '" BTU ' s/Hr 
Determinar la cantidad de Watts generados por las equipos electrónicos . (Computadoras. Lámparas. Centro 
de Control de Motores. Copiadoras. Impresoras. etc.J Cada 1000 Watts generan 3414 BTU 'sI r. Si no existe 
eo.:u ¡po elect ni nica. pasar al siQuiente paso. 

Watts BTU' sIHr Watts BTU ' s/Hr Watts BTU ' s/Hr 
1000 3414 10000 34140 30000 102420 
2000 6828 12500 42675 40000 136560 
3000 10242 15000 51210 50000 170700 
4000 13656 17500 59145 70000 238980 
5000 17070 20000 6B280 80000 273120 
7500 25605 25000 85350 100000 341400 

7. Cocinas'" m' '" 8TU' s,lHr 
Determinar la cantidad de metros. aJad radas de la cocina . Este cálculo es adicional al cálculo de me ros 
cuadrados,. A cada 10 metros cuadrados de coa na se deberá agregar 4000 BTU ' slHr al cll culo original de 
me tro d d scua ra os. 

ro' BTU'S/lir m' BTU ' s/Hr m' BTU's/Hr 
10 4000 35 14000 70 28000 
15 6000 40 16000 80 32000 
20 BOOO 45 18000 90 36000 
25 10000 50 20000 100 40000 
30 12000 60 24000 120 48000 

- u ¡ente tabla~ 

ues!o al Sol uesto a la Sombra 
+10% -10% 
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9. Toneladas y/o BT\J ' .sJHr requeridos : 
Sumar todas las cantidades anlI!riores_ Sumar o restar 10% de acuerdo al punto de Exposición del Recinto_ 
Una vez obtenida la cantidad total de BTU 's/Hr, se deberá dividir entre 12000 para obtener la cantidad de 
Toneladas de Refrigeraci6n_ 

Resumen 
Descrlpelón 

L Nombre del Area: 
2. U bicacl6n Geográfica: 

3_ Metms Cuad rados -
4 _ :Persof)as '" 
5_ Vel'ltal'las -
6_ :Equlpo EI'ectr6nlco ;;¡ 

7 _ Cocln a.s ;;¡ 

Tota.l 1 -
Sumatoria de Pul1tos 3, 4, 5 , 6 Y 1 . 

S_ :Exposlci6n del Recll'lto ­
+nO% ó -10% del Total 1 

Tota.l 2 -
Tota l 1 ... Punto 8 

Tone!adas Requeridas -1 
Tata I 1 120000 BTU ' sIfIr 

BnJl'$/Hr 

1-0 . Nombre del :Equlpo de Aire Acol'ld lcfonado Suger ido: _________ _ 

11. Clave Vel'ltDepot del Equipo de Aire Acondicionado: ________ _ 

12. Capacidad de AcondEclol'lam lento: ___ Ton. 

13. No. de E'!qu lpos de Aire Acondicionado Requeridos '" TOl'leladas Requer idas I Ca pad dad de 
Acol'ldlclonam lel'lto ;;¡ ___ _ 

Atel'ltamente. 
VentDepot .com 

Gerencia Técnica 

C'PI'~:'~~d_" 19%, v. ,.,.Dto>ót ~.". te.f~ .... dété<hQ< re<ér. dos 
'1 se 1"I!!.S1!!!t'Vi!i el o dI!!! l"I"tOodifi.:1!lr ~ (¡m i! ~ni .::b siñ pi'~io í!!I vis;o~ F'0I"tr"I to ~.fJ9 i~. 

Véntl)ép"t Ml!"' •• 1'- :(52) {5S)5822-15 1E, F.~: ( 52l (5515825-0752 , ~ttp:lM-ww _V~IIl"p",.<O"' . """tt!$ft"~,,pou.m 
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