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1. INTRODUCCIÓN.  
 
La era moderna se caracteriza por el advenimiento de innovaciones tecnológicas que 
marcan la pauta del crecimiento económico de las sociedades, tal es el caso de las 
computadoras,  telefonía celular e Internet. En esta investigación  se utilizan esas tres 
grandes innovaciones más las llamadas redes domóticas (redes de casas inteligentes) para 
realizar una aplicación útil para las personas. 
 
El objetivo de esta investigación es desarrollar un sistema capaz de ejecutar comandos de 
voz dentro de un entorno automatizado, en este caso, las llamadas “casas inteligentes”. Con 
el propósito de añadir valor agregado a aplicaciones domóticas, introduciendo mayor 
integración entre las máquinas y las personas sabiendo de antemano que el lenguaje 
hablado es la manera más natural de comunicación de los seres humanos. 
 
En la figura 1.1 podemos observar el modelo utilizado, este corresponde al llamado modelo 
cliente – servidor, que consta de un teléfono celular (cliente) y una PC (servidor), el cliente 
lleva una aplicación desarrollada en la plataforma Java Micro Edition (J2ME) con la cual el 
usuario puede enviar una señal de voz por medio de Internet al servidor, quien la procesara 
y reconocerá el comando a ejecutar dentro de la red domótica o el servidor.  
 

 
Figura 1.1 Sistema de reconocimiento de voz aplicado a redes domóticas. 

 
La automatización de procesos actualmente es un área bastante importante, donde un 
Ingeniero en Telecomunicaciones puede intervenir en la entrega de información entre los 
dispositivos de comunicación, como son las redes de datos que intercomunican a dichos 
dispositivos. En esta investigación se trata de redes domóticas las cuales conciernen al 
intercambio de información entre dispositivos llamados “inteligentes”, dentro de una 
vivienda o edificio como pueden ser: controles de luces, calefacción, puertas, alarmas, etc. 
con el propósito de automatizar casas y edificios.  
 
Se desarrolló un motor de reconocimiento de voz de palabras aisladas dependiente del 
locutor, el cual es capaz de recibir como entrada señales de voz utilizando algún dispositivo 
móvil  (celular, PDA, Pocket PC, etc.), una vez capturada dicha señal se envía al servidor 

Señal de Voz 



quien deberá  procesarla (reconocedor de voz) y disparar un proceso dentro de la casa, 
como puede ser prender o apagar luces, accionar alarmas, poner música, etc.  
 
En la actualidad existen sistemas un tanto similares, la diferencia entre estos es la manera 
en que se obtiene la señal de voz, en algunos sistemas la voz es obtenida por medio de un 
micrófono de ambiente, en el  sistema propuesto la señal es obtenida por medio de un 
dispositivo de mano (celular, PDA, Pocket PC, etc.), lo cual permite mayor movilidad del 
usuario y obtención un tanto clara de la señal.   
 
Además de poder ejecutar comandos por medio de reconocimiento de voz, el sistema 
diseñado es capaz de disparar procesos en el servidor por medio de interacción de listas de 
comandos. Donde el usuario navega por plantillas de comandos y por medio de clicks  elige 
la acción a ejecutar. Esto es un complemento que extiende en gran medida el número de 
acciones a ejecutar y da mayor comodidad. 
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